YASKAWA

LA/700 Series

AC Drive for Elevator Applications

Installation and Operation Instruction

Model: CIPR-LA70CXXXXXXXX
Type: 200 V Class, Three-Phase Input: 3.7 to 110 kW
400 V Class, Three-Phase Input: 4.0 to 160 kW




This Page Intentionally Blank

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



Table of Contents

1. English ... e 10
General Information. . . ... .. 10
Qualifications forthe Intended User. . .. ... ... .. . . 10
Safety . . o 10

Explanation of Signal Words . . .. ... .. 10
General Safety Instructions . . . ... ... . 10
Intended Use . ... ... e 12
Exclusion of Liability. . . . .. ... 12
Model Number and Nameplate Check. . ............ ... ... .. . .. . . ... 12
Warning Label Contentand Location ........ ... ... . ... ... . .. . . . . 14
Keypad OVervieW . . ... . e 16
Mechanical Installation . . ... ... ... . 19
Installation Environment. . ... ... 20
Electrical Installation . . .. ... . . . 20
Standard Connection Diagram . ... e 21
Control Circuit Terminals . . ... ... e e e 23
Drive Start-Up . ... e e 23
Drive Setup Procedure. . . ... ... 23
Check before Energizingthe Drive . . ... ... . e 24
Setup Wizard . . ... 25
Control Method Selection. . . ... . . 25
Setting the Motor Rotation Direction. .. ... ... . 25
Setting the Encoder (Pulse Generator). .. ........ ... . i 26
Keypad Display Unit Selection . .......... . . . . 26
Drive Parameters . ... ... .. 27
Speed Reference Selection and Up/Down Command Selection ................... 29
Brake SequeNnCe. . ... ... e 30
Brake Torque Check Function. . ........ .. .. .. . . . i 31
Inspection Operation . ... ... ... ... e 33
Troubleshooting. . . . ... 33
Disposal InStructions . . . ... .. e 38
European Standards . . ... .. 38
CE Low Voltage Directive Compliance . ... ........ ... i 39
EMC Directive. . ... . 39
United Kingdom Conformity Assessed Marking ............. ... ... .. ... 41
Safe Disable Input. . ... ... e 42
Safe Disable Specifications. . . ... ... .. . 42
Using the Safe Disable Function. .. ... ... ... .. . 43

2. DeutsCh. ... e 46
Allgemeine Informationen . . . ... ... . 46
Anwenderzielgruppe . . . ..o e e 46

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 3



Sicherheit. . ... 46

Erlauterung der Signalworter. . .. ... ... e 46
Allgemeine Sicherheitshinweise . . ........ ... .. . . . . 46
Bestimmungsgemaller Gebrauch. . ... ... ... .. .. . . . . . e 49
HaftungsausschlUsS. . . ... ... 49
Uberpriifung von Modellnummer und Typenschild . . ............... ... .. 49
Inhalt und Position von Warnetiketten. . . ........ ... .. ... . . . 51
Bedienteil UbersiCht . .. ....... ... it e 53
Mechanische Installation . ...... ... ... . ... . . . . . . 57
Installationsumgebung. . .. ... . e e e e 57
Elektrische Installation . . ......... .. . . . . 58
Standard-Anschlussdiagramm . .. ... .. .. . . e 58
Steuerkreisklemmen . .. ... e 60
Inbetriebnahme des Frequenzumrichters . ....... ... ... ... .. ... ... . ... ... .... 60
Verfahren zur Einrichtung des Frequenzumrichters. . ......... ... ... ... ... ...... 60
Prifungen vor dem Einschalten des Frequenzumrichters. .. ....................... 61
Einrichtungsassistent. . .. ... .. . 62
Auswahl Regelverfahren . . ... ... .. . 62
Einstellung der Motordrehrichtung .. ... ... .. . . . . . 62
Einstellung des Gebers (Impulsgeber) . .. ... 63
Bedienteil-Einheiten Auswahl . ... ... ... .. . . 63
FU-Parameter. . . ... e 64
Auswahl des Drehzahlsollwerts und Auswahl des Auf/Ab-Befehls. . ................. 67
Bremsfolgestguerung ....................................................... 68
Funktion zur Uberprifungdes Bremsmoments . . ........... ... ... ... ... 68
Prifbetrieb . . ... e 70
Fehlerbehebung .. ... .. .. . 71
Hinweise zur EntSorgung . . . ... .o 76
Europaische Normen .. ... . 76
Konformitat mit der CE-Niederspannungsrichtlinie .. .......... ... ... ... ......... 77
EMV-Richtlinie .. ... ... 77
Konformitatskennzeichnung fur das Vereinigte Konigreich .. ...................... 79
Eingang ,Sicherer Halt“. . . . ... ... .. . . . 80
Spezifikationen fir ,SichererHalt* . ......... ... ... ... . . . . ... . . . 80
Verwenden der Funktion ,Sicherer Halt“. . . .. ... . . . . . . . 82
Frangais . ... 84
Infformations générales . .. ... . .. 84
Qualifications de l'utilisateur visé . . . ... ... ... . 84
S UM . .. e 85
Explicationde lasignalétique .. ....... ... .. . . . 85
Consignes générales de SECUrite . . ... ... ... ..t 85
Utilisation prévue . . ... .o e 87
Exclusionde responsabilité. . ... ... .. 87
Veérification du numéro de modéle et de la plaque signalétique. .. .................. 87
Contenu et emplacement de I'étiquette d'avertissement. ... ....................... 89
Apercu de laconsole nUMErique . . ... e 91
Installation mécanique . ........ .. . . . 94
Environnement d’installation . . ... ... .. . 95
Installation électrique . . ... . . e 95
Schémade connexionstandard . ........... ... ... . e 96
Borniers du circuitde commande . ... ... ... 98
Démarrage du variateurde vitesse . ... ... . . 98
Procédure de configurationdu variateur. . ......... ... ... . . . 98

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



A vérifier avant la mise sous tension du variateur . . ........... . 99

Assistant de configuration . . ... 100
Sélectiondelaméthodedecommande . ........... .. ... .. ... .. ... 100
Réglage dusensderotationdumoteur ........... .. ... .. ... i 100
Réglage du codeur (Générateur d'impulsions). ........... .. ... ... . .. 101
Sélection de 'unité d’affichage de la console numérique . ........................ 101
Parameétres du variateurde vitesse .......... ... ... . 102
Sélection de la référence de vitesse et sélection de la commande vers le haut/bas. ... 105
Séquencedefreinage . ... ... .. 106
Fonction Vérifierle coupledefreinage . . .......... ... .. . i i 106
Opération d'inspection . . ... ... .. . i 108
Dépannage . . ... 108
Instructions de traitement . . . ... .. 113
NOIMMES BUIOPEENNES . . . .ttt et e e e e e e e e 114
Conformité a la directive bassetensionCE .. .......... .. ... .. .. ... . . ... . . . . ... 114
Directive CEM. . . ... .. e 115
Marquage de conformité du Royaume-Uni . ......... ... ... . . i 117
Entrée de mise enSECUIte . . . . ... ... . 118
Spécificationsdemiseensécurité ........ ... ... ... . .. 118
Utilisation de la fonction d’arrétde sécurité .......... ... .. .. .. . ... 119

4. [Raliano . ... 122
Informazioni generiche . . ... .. . . . . 122
Qualifiche perliutente . . ... ... . . 122
SICUIBZZA . . . . 122
Descrizione dei segnalidiavvertimento . . .......... ... .. .. . .. . 122
Istruzioni generalidisicurezza ........... .. ... . . . 123

USO Previsto . ... .o e 125
Esclusione diresponsabilita .......... ... .. . . . e 125
Controllo del numero di modello e della targhetta identificativa. . .................. 125
Contenuto dell'etichetta di avvertenzae posizione .............................. 127
Panoramicatastierino . . . ... 129
Installazione MECCANICA . . . . ... . 132
Ambiente diinstallazione. . . ....... ... . . .. 133
Installazione elettrica. . . ... .. 133
Schemaconnessionestandard. . ............ . .. . 134
Morsetti del circuitodicontrollo. . ... ... ... . .. 136

Avvio dell'inVerter . ... ... 136
Proceduradimessainfunzione .............. ... 136
Controllo prima dell'alimentazione dell'inverter ......... ... ... ... ... ... ....... 137
Proceduraguidataconfig. ......... ... .. . . e 138
Selezione metodo controllo. . . ... ... . . 138
Impostazione della direzione di rotazione delmotore ............................ 138
Impostazione dell'encoder (generatore diimpulsi). .. .......... ... ... ... ... 139
Selezione unita display tastiera. . . ... .. 139
Parametriinverter. . ... ... . . 140
Selezione riferimento di velocita e selezione comando Su/Giu. . ................... 143
Sequenzadifrenata. . ...... ... 143
Funzione controllo coppiafrenante. . .. ... ... ... . .. . . 144
FUNZIONE ISPEZIONE . . .. .. e e 146
Individuazione dei guasti. . .. ... 146
Istruzioni perlo smaltimento. . . ... ... .. . . 151
NOMME BUIOPEE . . . .ottt e e et e e et et e e e 152
Conformita alle Direttive CE sullaBassaTensione .............................. 152
Direttiva EMC . . ... . 153

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 5



Marchio United Kingdom Conformity Assessed . .......... ... ... .. ... 154

Ingresso Disabilitazione sicura. . . ... ... 155
Specifiche Disabilitazione sicura. . . ... ... . . 156
Utilizzo della funzione Disabilitazione sicura ... ......... ... ... ... ... ... ... ... 157

Espanol. . ... e 160

Informacidn general . ... ... . 160

Cualificaciones del usuario previsto. . . . ... ... . i 160

Seguridad. . . ... 160
Explicacion de los términos indicativos. . . ......... .. . 160
Instrucciones de seguridad generales . ....... ... .. i i 160
USO Previsto . . ..o 163
Exclusion de responsabilidad . ........ ... ... ... . e 163

Comprobacion del numero de modelo y de la placa de caracteristicas ............. 163
Contenido y ubicacién del rotulode advertencia . . ............. ... ... ... ... ... 165

Vistageneraldelteclado. . ........ ... . 167

Instalacidn mecanica. . . ... ... .. e 171
Lugardeinstalacion. . .. ... 171

Instalacidn eléctrica. . . ... . e 172
Diagrama de conexion estandar. . . ... ... 172
Terminales del circuitode control .. ... ... ... . . 174

Puesta enmarchadelvariador. . ... ... . . . . e 174
Procedimiento de configuracion delvariador. ......... ... ... ... .. ... ... . . ... 174
Comprobaciéon antesde encenderelvariador . . . ......... .. ... ... ... .. . . ... 175
Asistente de configuracion. . . . ... .. 176
Seleccion del métodode control . . ... .. .. .. 176
Ajuste de la direccion de rotaciondelmotor. .. ... ... .. 176
Ajuste del codificador (generadorde pulsos). .. ....... ... i i 177
Seleccion de la unidad de visualizacion delteclado ............. ... ... ... ... .... 177
Parametros del variador. . . ... .. ... .. 178
Seleccion de la referencia de velocidad y selecciéon del comando arriba/abajo . ... ... 181
Secuenciade fren0 . ... ... . 181
Funcién de comprobaciéndelpardefreno .......... ... . . . . i 182
Operacion de INSPECCION . . ... .ttt e e e e 184

Solucion de problemas . . ... ... 184

Instrucciones paraeldesecho .......... ... . . . . 189

NOIMMAS EUIOPEAS . . . o ot ettt it e ettt e e e e e e e e e e 189
Cumplimiento de la Directivade bajatension CE ......... ... ... ... .. ... ... ... 190
Directiva CEM. . .. ... e e 191

Marcado de evaluacion de conformidad del ReinoUnido ........................ 192

Entrada de desactivacidn segura. . ... . e 193
Especificaciones de ladesactivacionsegura. .. ........... ... .. . .. 193
Uso de la funcion de desactivacionsegura ............... i 195

CedtiNg . . .ot 198

V8eobecnéinformace . . ........ ... . . 198

Kvalifikace proureného uzivatele. . .. ... ... .. ... . . . . . 198

Bezpelnost . . ... e 198
Vysvétleni signalnich slov .. ... .. . 198
VSeobecné bezpe€nostnipokyny . . ... . . 198
Ur€ené pouUZiti .. ... o e 200
Vylou€eni zodpovednosti. . . ... ... 201

Cislomodelu a Typovy Stitek . . ... ... 201
Obsah a umisténi vystrazného Stitku . . ... ... ... . . 202

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



Prehled KIAvesnice . . .. ... .. 204

Mechanickainstalace . .......... ... . i e 207
Prostfedi proinstalaci ........ ... .. . . . 208
Elektrickainstalace . . . ... ... 208
Standardni schéma zapojeni. . ... e 209
Svorky fidicthoobvodu . ... .. . e 21
UvedeniméniCe dochodu . . ... ... . e e 211
Postup nastaveni méniCe ......... ... ... i e 211
Kontrola pfed pfipojenim napajeni ménie. .. .......... ... i 212
Privodce nastavenim .. ... ... . 213

Volba zpUsobu Fizeni . . . ... . 213
Nastaveni sméruotalenimotoru ......... ... ... . i 213
Nastaveni snimace polohy (pulsnigenerator) .. .......... ... ... . ... 214

Volba jednotky displeje klavesnice . .. ... .. 214
Parametry meniCe . ... ... e e 215

Volba referencnich otacek a volba povelu Nahoru/Dold .. ........................ 218
Sekvence brzdeni. . .. ... .. 218
Funkce kontroly brzdnéhomomentu. . .......... ... . 219
Kontrolni provoz . . . .. ..o 221
Odstranovani pOrUCh. . ... ... e 221
Pokyny K liKvidaci . ...... ... . e 226
EVIopske NOMmMY. . . ..o 226
Soulad se smérnici CEpronizkanapéti......... ... ... ... . . 227
Smeérnice EMC . . .. .. 227
Oznaceni shody pro Velkou Britanii . .. ............ .. ... .. . . . . . 229
Vstup bezpe€né deaktivace . ......... ... 230
Specifikace bezpené deaktivace. .. ....... ... ... .. 230

Pouziti funkce bezpeCnéhovypnuti ........ ... ... ... . . 232

7. POISKI .. 234
Informacje 0goIne . .. ... . 234
Kwalifikacje uzytkownika ... ......... .. . . e 234
BezpieCczenstwo . ... ... e 234
OIS OStrZEZEeN . . . . e 234
Ogodlne zalecenia dotyczace bezpieczehAstwa . ............. ... .. .. . .. 235
ZastOSOWaANIE . . . ..o 237
Wytgczenie odpowiedzialnosci . . . ... .o 237
Oznaczenie modelu przemiennika i tabliczka znamionowa . . ..................... 237
Tres¢ i lokalizacja etykiety ostrzegawczej . .......... ... . 239
Omdéwienie Klawiatury . . .. ... ... e 241
Instalacja mechaniczna. . . ... ... e 244
Srodowisko INStAlAG]i . . . . oo 245
Instalacja elektryczna . ... ... . 245
Standardowy schematpotgczen . . ... ... . 246
Zaciski obwodu STErUJCed0 . . . ..ot 248
Uruchamianie przemiennika. . . . ... e e 248
Procedura ustawiania przemiennika. . .......... ... ... . . 248
Sprawdzenia przed wtgczeniem zasilania przemiennika. . .. ....... ... ... 249
Kreator konfiguracji . . ... 250

Wybor metody sterowania. . ... ... . 250
Ustawienie kierunku obrotdw silnika. . ... ... ... . . 250
Konfiguracja przetwornika (generatora impulsow). ... .......... ... .. .. 251

Wybdr jednostek wyswietlania na klawiaturze . .. ........ .. ... . oL 251
Parametry przemiennika . . ... .. 252

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 7



Wybor predkosci zadanej i wybor polecenia Do géry/Nadot ...................... 255

Sekwencja hamowania .. ......... . 256
Funkcja sprawdzania momentu obrotowego hamowania .. ....................... 256
Dziatanie kontrolne. . . ... ... 258
Rozwigzywanie problemoOw . . ... 259
Zalecenia dotyczgce utylizacji . ... ... 263
NOrmMy EUIOPEJSKIE . .. .. e e 264
Oznaczenie CE zgodnosci z dyrektywg niskonapieciowg. . ....................... 264
Dyrektywa kompatybilno$ci elektromagnetycznej . .. ........ . ... .. oL 265

Znak oceny zgodnosci w Wielkiej Brytanii. .. ........ ... . 267
Wejscie bezpiecznegowytgczania. . ... ... 268
Specyfikacje bezpiecznegowylgczania ... ... 268
Korzystanie z funkcji bezpiecznegowytaczenia. . ............. ... ... .. o L. 269

8. TUIKGe. . .. 272
Genel Bilgi . ... 272
Hedef Kullanicida Aranan Niteliklikler .. ......... ... ... . .. . . . ... 272
GUVENIIK. .. e 272
Sinyal Kelimelerinin Agiklamasi . ... 272

Genel Guvenlik Talimatlart. . .. ... .. . 273
Kullanim Amact ......... .. 275
YUKUMIUIOK IStisnast . ... ... 275

Model Numarasi ve isim Plakasi Kontrol(i. . . ................. .. .. 275
Uyari Etiketi igerigive Konumu . . ... ... o 277

Tus Takimina Genel Bakis . ... ... . 279
Mekanik Kurulum. . ... e 282
Kurulum Ortami . . ... e 283
Elektriksel Kurulum . .. ... 283
Standart Baglanti Semasi . . ... ... 284
Kontrol Devresi Terminalleri. . ... ... .. . 286
SUrtch Caligtirma . . . 286
Surdcl Kurulum ProsedUrQ. . ... . 286
SurlGcuye Enerji Vermeden Once Kontrol Edin ............. ... ... ... ... ...... 287

Ayar Sihirbazl . . ... . e 288
Kontrol Metodu Secgimi. .. ... ... e 288

Motor DOnls YOnUndn Ayarlanmasi. . ............. ... i 288
Enkoderin Ayarlanmasi (Puls Ureteci) .. ........ ... . . i 289

Tus Takimi Ekran Birimi Segimi. ... ... 289
SUrUcl Parametreleri. . .. ... 290

Hiz Referansi Segimi ve Yukari/Asagi Komut Segimi . ........................... 293

Fren SIrasl . .. 293

Fren Tork Kontrol Fonksiyonu .......... .. ... .o 294
Inceleme Iglemi. . ... ... 296

SOrUN Giderme . ... 296
Imha Talimatlar . . ... ... 301
Avrupa Standartlari . . . ... . 301
CE Dusuk Gerilim Direktifi Uyumu .. ... ..o 302

EMC Direktifi. . . ... 302
Birlesik Krallik Uygunluk Degerlendirmeli isaretleme . . .......................... 304
Guvenli Devredigi Birakma GiriSi. . . ... ..o 305
Glvenli Devredisi Birakma OzelliKIeri ... ..... ... 305
Gulvenli Devredisi Birakma Fonksiyonunu Kullanma . ............ ... ... ... ..... 307

9. PYCCKUM . . . 309

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



OBLLAA MHIDOPMALIMA . . . o ottt e et et e e et et et e e e e 309

KBannM@UKaLMA MOSMb30BATEIIA. . . o o vttt et et e et e e e e et e et e 309
BE3OMACHOCTD . . ..ttt e e 309
SHAUEHNE CUTHATTBHBIX CITOB . . o v v vt e et e et et e et e et et e et et 309
O6wue npaBmna TEXHUKN BE30MACHOCTM . . . . oot ot v e et e et e e e e e e 310
HasHaUEHME . . . .. 312

OTKA3 OT OTBETCTBEHHOCTM . . . ot et e et e et et e e et et e et e et ettt 312
lMpoBepka HoMepa MOAENN 1 AAHHbBIX MO NACNOPTHON TAbNUYKe .. ................ 313
CopeprkaHue 1 pacnonoxeHue npeaynpeanTenbHOM OTUKETKU . .. ..o oo v oo i e e .. 314
OB30p NYNBTA YIPABIEHUS . . . . o e e et ettt et et e e e e et e e e e 316
MEXQHUUECKMA MOHTEK . . . v vttt e et e e et e e e e e e e et e e e e 320
CPEAA YCTAHOBKM . . . o o e ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e 320
ONEKTPUHECKUM MOHTANK . . & v v et e et e et e et e et e e et e et e et e e 321
CTaHOapTHAsA CXEMA COBAMHEHMM . . . oot it et et et et et et et 321
KrneMMbl LEMU YNP@BITEHUS . . . . o ot ettt e e et e e e e e e e e et e e e 323
BaANYCK MPUBOOA .« « « o e v v et e et e et e e e e e e e e e e e et e 323
Mpoueaypa HACTPONKM MPUBOOA . - -« v v v et e e e et et e e e e et et a e 323
MpoBepka nepeq NoAaYen MUTAHNUSA HATIPUBOL, . « « o o v oo v et e e e et i e e e ae e 324
= To =Y o T = T2 Lo 171 325

BbIOOP METOAA YAPABIIEHUS . . . o v ittt et e e ettt e et et et e 325
HacTpoika HanpaBneHUs BPaLLEHUS OBUMATE IS . . o o oot v v i e e e e e iee e aee e 325
HacTpowka aHKogepa (reHepaTopa UMMYMBCOB) . . . v vt v it e it e i e e e eeeae s 326

Bbi6op eanHuy, oTtobpaxeHnst 4ns AUCNNEn Ha NynbTe onepaTopa . .. ..o vvv e ve e .. 326
MapaMeTPbl MPUBOMA . . . . o e e et et e e e e e e e e e e e e e e e e 327

Bbi6op 3agaHnsa CKOpOCTU N KOMaHabl «BBepx/BHU3" . ... ... . ... ... ... ... ... ... 330
[MocneoBaTENBbHOCTE TOPMOXKEHUS .« .« v v v it e e et e et e e et e e e ee s 331
DYHKLUNSA NPOBEPKM TOPMOIHOTO MOMEHTA « . . v vttt e et e e e et et e e eee e 331
ONepauUms MPOBEPKM . . . o v it et et e e et e e e e e e e e e e 334

[MONCK M YCTPAHEHME HEUCTIPABHOCTEM . . . o oot e et e e e e e e e e e eee e 334
VHCTPYKUMU MO YTUIUBALMM . . . o o e e it e et e et e et e et e et et et e e aee e 339
EBPONENCKME CTAHOAPTB . . o o o et ettt e e e e e et e e e ettt e 340
CootBeTtcTtBue anpektmase EC no HU3KOBONMBLTHOMY O60PYAOBAHUIO. . . .. oo v v et 340
[vpekTBa No aNeKTPOMarHUTHOM COBMECTUMOCTM . . v vt it et i e e ii e eaie e 341
MapkupoBka nogreepxaeHusa coorserctemst CoeanHeHHoro Koponesctea. ... ... ... 343
Bxog 6€30NacHOM BNOKMPOBKM . . . . . oot et e et et et et et e et e e 344
XapaktepucTukn yHKUMN 6e30MacHOM BITOKUPOBKM . . .. oot i e e e e 344
MpumeHeHne yHKUNN 6€30MACHOM BITOKUPOBKM . . . v oottt e e e i e eeean 346

10. Attachment. . ... 349
UL Standards. . ... 349
Area Of USe. . . ..o 349

Wire the Main Circuit Terminal Block . ......... ... ... .. . . i, 349

China RoHS Compliance . .. ... e e e e 359
I R E ROH S B B . . e 359
CE-compliant Fuse and RCM/RCD (InputSide).............. ... ... .. ... . .... 360
CE Standards Compliance for DC Power Supply Input . ........... ... ... ...... 361
Wire Selection . . ... . 363
Main Circuit Wire Gauges and Tightening Torques for UL Compliance . ............. 363

Main Circuit Wire Gauges and Tightening Torques for CE Compliance.............. 370
Revision History. . ... ... e 377

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 9



1 English

1 English

€ General Information

Do not use this manual as an alternative to the Technical Manual.

The products and specifications given in this manual and the manual contents can change without notice to make
the product and manual better.

Be sure to always use the latest version of this manual. Use this manual to correctly install, wire, set, and operate
this product.

Users can download the Technical Manual from the Yaskawa documentation website printed on the back cover.

€ Qualifications for the Intended User

Yaskawa created this manual for electrical specialists and engineers who have experience with AC drive
installation, adjustment, repair, inspection, and parts replacement. Persons without technical training, minors,
persons with disabilities or mental problems, persons with perception problems, and persons with pacemakers
must not use or operate this product.

€ Safety

Read all safety precautions before you install, wire, or operate the drive.

B Explanation of Signal Words
A DANGER WIS signal word identifies a hazard that will cause serious injury or death if you do not prevent it.

A WARNING | This signal word identifies a hazard that can cause death or serious injuries if you do not prevent it.
A CAUTION This signal word identifies a hazard that can cause minor or moderate injuries if you do not prevent it.

NOTICE This signal word identifies a property damage message that is not related to personal injury.

B General Safety Instructions

Yaskawa Electric manufactures and supplies electronic components for a variety of industrial applications. The
selection and application of Yaskawa products is the responsibility of the designer of the equipment or the
customer who assembles the final product. Yaskawa is not responsible for how our products are incorporated into
the final system design. In all cases, Yaskawa products should not be incorporated into a product or design as the
exclusive or sole safety control function. All control functions are designed to dynamically detect failures and
operate safely without exception. All products that are designed to incorporate parts manufactured by Yaskawa
must be provided to the end user and include proper warnings and instructions regarding their safe use and
operation. All warnings from Yaskawa must be promptly issued to the end user. Yaskawa offers warranties only
for the quality of our products, in compliance with standards and specifications that are described in the manual.
Yaskawa does not offer other warranties, either explicit or implied. Injuries, property damage, and lost business
opportunities caused by improper storage or handling and negligence oversight on the part of your company or
your customers will void Yaskawa's warranty for the product.

Note:

Failure to obey the safety messages in the manual can cause serious injury or death. Yaskawa is not responsible for injuries or damage to
equipment caused by ignoring the safety messages.

*Read this manual carefully when mounting, operating, and repairing AC drives.

*Obey all warnings, cautions, and notices.

* Approved personnel must perform all work.

*Install the drive according to this manual and local codes.

Electrical Shock Hazard. Do not examine, connect, or disconnect wiring on an energized drive. Before
servicing, disconnect all power to the equipment and wait for the time specified on the warning label at a minimum. The internal
capacitor stays charged after the drive is de-energized. The charge indicator LED extinguishes when the DC bus voltage
decreases below 50 Vdc. When all indicators are OFF, measure for dangerous voltages to make sure that the drive is safe. If
you do work on the drive when it is energized, it will cause serious injury or death from electrical shock.

A WARNING | Fire Hazard. Do not connect main power supply wiring to drive motor terminals U/T1, V/T2, and W/T3.
Connect main power supply wiring to main circuit input terminals R/L1, S/L2, and T/L3. Incorrect wiring can cause serious injury
or death from fire.
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AAWARNING | Electrical Shock Hazard. Do not modify the drive body or drive circuitry. Modifications to drive body and
circuitry can cause serious injury or death, will cause damage to the drive, and will void the warranty. Yaskawa is not
responsible for modifications of the product made by the user.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. Only let approved personnel install, wire, maintain, examine, replace parts, and
repair the drive. If personnel are not approved, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Always ground the motor-side grounding terminal. If you do not ground the
equipment correctly, it can cause serious injury or death if you touch the motor case.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not wear loose clothing or jewelry when you do work on the drive. Tighten loose
clothing and remove all metal objects, for example watches or rings. Loose clothing can catch on the drive and jewelry can
conduct electricity and cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Before you do Auto-Tuning, remove all personnel and objects from the area
around the drive, motor, and load. The drive and motor can start suddenly during Auto-Tuning and cause serious injury or death.

AWARNING Sudden Movement Hazard. Remove all personnel and objects from the area around the drive, motor, and
machine and attach covers, couplings, shaft keys, and machine loads before you energize the drive. If personnel are too close
or if there are missing parts, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Make sure that the elevator is not occupied when you do elevator test operations
or drive setup. If the elevator test operations or drive setup are incorrect, it can cause serious injury or death if the elevator car
does not stop correctly.

A WARNING Damage to Equipment. Do not apply incorrect voltage to the main circuit of the drive. Operate the drive in the
specified range of the input voltage on the drive nameplate. Voltages that are higher than the permitted nameplate tolerance
can cause damage to the drive.

A WARNING | Fire Hazard. Do not put flammable or combustible materials on top of the drive and do not install the drive
near flammable or combustible materials. Attach the drive to metal or other noncombustible material. Flammable and
combustible materials can start a fire and cause serious injury or death.

A WARNING  Fire Hazard. Tighten all terminal screws to the correct tightening torque. Connections that are too loose or too
tight can cause incorrect operation and damage to the drive. Incorrect connections can also cause death or serious injury from
fire.

A WARNING | Fire Hazard. Tighten screws at an angle in the specified range shown in this manual. If you tighten the screws
at an angle not in the specified range, you can have loose connections that can cause damage to the terminal block or start a
fire and cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not cause a short circuit on the drive output circuit. A short circuit on the output
can cause serious injury or death.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. When there is a DC component in the protective earthing conductor, the drive can
cause a residual current. When a residual current operated protective or monitoring device prevents direct or indirect contact,
always use a type B Residual Current Monitor/Residual Current Device (RCM/RCD) as specified by IEC/EN 60755. If you do
not use the correct RCM/RCD, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Ground the neutral point on the power supply of drive models 4xxxC to comply with
the EMC Directive before you turn on the EMC filter. If you turn ON the EMC filter, but you do not ground the neutral point, it can
cause serious injury or death.

AWARNING | Crush Hazard. Test the system to make sure that the drive operates safely after you wire the drive and set
parameters. If you do not test the system, it can cause damage to equipment or serious injury or death.

AAWARNING | Electrical Shock Hazard. After the drive blows a fuse or trips an RCM/RCD, do not immediately energize the
drive or operate peripheral devices. Wait for the time specified on the warning label at a minimum and make sure that all
indicators are OFF. Then check the wiring and peripheral device ratings to find the cause of the problem. If you do not know the
cause of the problem, contact Yaskawa before you energize the drive or peripheral devices. If you do not fix the problem before
you operate the drive or peripheral devices, it can cause serious injury or death.

AXWARNING | Fire Hazard. Install sufficient branch circuit short circuit protection as specified by applicable codes and this
manual. The drive is suited for circuits that supply not more than 31,000 RMS symmetrical amperes, 240 Vac maximum (200 V
Class), 480 Vac maximum (400 V Class). Incorrect branch circuit short circuit protection can cause serious injury or death.

A WARNING | Fire Hazard. Remove the insulation from the connection wire ends to the length shown in “Wire Stripping
Length”. If you pinch the insulation in the wire terminals, it can cause serious injury or death from fire.

A WARNING | Fire Hazard. Make sure that there are no loose stranded wires or frayed wires in the wire core after wiring is
complete. Loose stranded wires or frayed wires in the wire core can create a short circuit and cause serious injury or death from
electrical shock or fire.

A\ CAUTION Crush Hazard. Tighten terminal cover screws and hold the case safely when you move the drive. If the drive
or covers fall, it can cause moderate injury.

A CAUTION Burn Hazard. Do not touch a hot drive heatsink. De-energize the drive, wait for a minimum of 15 minutes, then
make sure that the heatsink is cool before you replace the cooling fans. If you touch a hot drive heatsink, it can burn you.
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NOTICE Damage to Equipment. When you touch the drive and circuit boards, make sure that you observe correct
electrostatic discharge (ESD) procedures. If you do not follow procedures, it can cause ESD damage to the drive circuitry.

NOTICE Do not break the electrical connection between the drive and the motor when the drive is outputting voltage.
Incorrect equipment sequencing can cause damage to the drive.

NOTICE Damage to Equipment. Do not do a withstand voltage test or use a megohmmeter or megger insulation tester
on the drive. These tests can cause damage to the drive.

NOTICE Do not operate a drive or connected equipment that has damaged or missing parts. You can cause damage to
the drive and connected equipment.

NOTICE Fire Hazard. Install a fuse and equipment for residual current monitoring/detection (RCM/RCD). If you do not
install these components, it can cause damage to the drive and connected equipment.

NOTICE Damage to Equipment. Before you connect a dynamic braking option to the drive, make sure that qualified
personnel read and obey the Braking Unit and Braking Resistor Unit Installation Manual (TOBPC72060001). If you do not read
and obey the manual or if personnel are not qualified, it can cause damage to the drive and braking circuit.

NOTICE Make sure that all connections are correct after you install the drive and connect peripheral devices. Incorrect
connections can cause damage to the drive.

NOTICE Do not connect phase-advancing capacitors, LC/RC noise filters, or leakage breakers (RCM/RCD) to the
motor circuit. If you connect these devices to the output circuits, it can cause damage to the drive and connected equipment.

NOTICE Use an inverter-duty motor or vector-duty motor with reinforced insulation and windings applicable for use
with an AC drive. If the motor does not have the correct insulation, it can cause a short circuit or ground fault from insulation
deterioration.

Note:
* Do not use unshielded wire for control wiring. Use shielded, twisted-pair wires and ground the shield to the ground terminal of the
drive. Unshielded wire can cause electrical interference and unsatisfactory system performance.

* Do not put devices that radiate strong electromagnetic waves, for example radio transmitters, near the drive. If you use these devices
near the drive, the drive can operate incorrectly.

B Intended Use

The drive is a commercial-use electrical device that controls the speed and rotation direction of a motor. Do not
use the drive for any other purpose.

Carefully read the technical manual.

Read all safety precautions before you install, wire, or operate the drive.

When you install the drive, wire and ground it according to all applicable standards and safety precautions.
Make sure that you correctly install all components and protection covers.

Be sure to use the drive in the specified environmental conditions.

kWD =

Note:
This product is not designed and manufactured for use in life-support machines or systems.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Do not modify the drive body or drive circuitry. Modifications to drive body and
circuitry can cause serious injury or death, will cause damage to the drive, and will void the warranty. Yaskawa is not
responsible for modifications of the product made by the user.

B Exclusion of Liability

Yaskawa cannot be held responsible for any damages to the product, equipment or persons if this product is used
in any other way than specified in Intended Use on page 12.

4 Model Number and Nameplate Check

B When You Receive the Drive
Please examine these items after you receive the drive:

* Examine the drive for damage. Immediately contact the shipping company if the drive is damaged. The
Yaskawa warranty does not cover damage from shipping.

* Examine the drive model number to make sure that you received the correct model. Examine the model number
in the “MODEL” section of the drive nameplate to make sure that you received the correct model.

* If you received the incorrect product or a product with a defect, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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B Nameplate

/ N
e N
cc : LATOXXXXXXXX REV :A A
L MODEL: ~ CIPR-LA7OXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Un AC3PH 360 - 480V
0C 513- 679V
[ AC3PH103A
K INPUT 0C 1264
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
ey ACPHSTA
(| 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200H
F———] ON  6Wa080-2-100 MASS : 38k ————— B
H ?QONT + JOOBBXXXKKXOXX PRG :01018 0L 20! c
JP20 p
G BACKSIDE _: IP20ITYPE1_ENCLOSURE ’ % ;
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE‘SO"C Rl
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
21 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )
- J
A - Hardware revision G - Protection design
B - Weight H - Serial number
C - Drive software version |- Lot number
D - The address of the head office of J - Output specifications
Yaskawa Electric Corporation K - Input specifications
E - Accreditation standards L - Drive model
F - Surrounding air temperature
Figure 1.1 Nameplate Information Example
B Rated Output Current
Table 1.1 and Table 1.2 gives the rated output current values.
Note:
* These output current values are applicable for drives that operate at standard specifications.
* Derate the current in applications that increase the carrier frequency.
Table 1.1 Three-Phase AC 200 V Class
Model Maximum Applicable Motor Output | Continuous Rated Output Current */ 50% ED Output Current */
kW A A
2022 37 153 21.9
2031 55 21.9 313
2041 7.5 28.9 413
2059 11 41.1 58.8
2075 15 525 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 13



1 English
Model Maximum Applicable Motor Output | Continuous Rated Output Current */ 50% ED Output Current */
kW A A
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8
*1  These values assume there is no carrier frequency derating.

Table 1.2 Three-Phase AC 400 V Class

Maximum Applicable Motor Output

Continuous Rated Output Current */

50% ED Output Current */

Model KW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1

These values assume there is no carrier frequency derating.

B Warning Label Content and Location

The drive warning label is in the location shown in Figure 1.2. Use the drive as specified by this information.

14
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* Pictogram warning label (Label A): Put the label in the warning label location shown in Figure 1.2.

A\ WARNING

Risk of electric shock.

Read manual before installing. Wait 5 minutes for
capacitor discharge after removing power and opening
the manual switch between the drive and motor.

/\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique.

Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5
minutes aprés avoir coupé l'alimentation et déconnécte
la protection entre le driver et le moteur, pour
permettre la décharge des condensateurs.

Hot surfaces.

Top and Side surfaces may become

hot. Do not touch.

Failure to obey can cause damage.
Remove the keypad and the keypad
connector before removing or
attaching the drive front cover.

Surfaces chaudes.

Dessus et cotés du boitier peuvent

devenir chauds. Ne pas toucher.
A Risque d'endomagement

Retirez le clavier et Ie connecteur du

clavier avant de retirer ou de fixer le

capot avant du variateur.

A - Warning label

g
g
00

000
0-d

Figure 1.2 Warning Label Content and Location

To show the warnings without a specific language, use the pictogram warning label included with the drive. If you
use the pictogram warning label, the drive may not comply with UL standards.

* Hot surface warning labels (Labels B): Put the labels on the top or side of the drive.

Table 1.3 Pictogram Warning Labels

Models: 2022 - 2354, 4012 - 4325

Models: 2432, 2519, 4380

[mporter in EU:

Importer in UK:

A @ A G A

YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

400-146-288-001

B b

400-146-289-001

A @ A G A

Importer in EU:

YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:

YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 OLF, United Kingdom

Figure 1.3 and Table 1.4 explain the meaning of each pictogram.
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AN © AGL A

Figure 1.3 Type of Pictograms

Table 1.4 Descriptions of Each Pictogram

Pictogram Description
A WARNING
B Read the manual before you install the drive.
c Risk of electric shock.
Wait 5 minutes for capacitor discharge after removing power and opening the manual switch between the drive and motor.
D Hot surfaces. Top and side surfaces may become hot. Do not touch.

€ Keypad Overview

B Keypad Components and Functions

‘ Front/side view ‘ ‘ Back view

K L

MODEL:A¥HEEEAARERERAS
LIN [TIETIT] c @
FLASH :1¥¥} REV: }

Figure 1.4 Keypad

16 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



1 English

Table 1.5 Keypad Components and Functions

Symbol Name Function
¢ Illuminates to show that the drive is operating the motor.
* The LED turns OFF when the drive stops.
* Flashes to show that:
— The drive is decelerating to stop.
— The drive received an Up/Down command with a speed reference of 0 Hz, but the drive is not set for zero speed control.
RUN LED * Flashes quickly to show that:
A = — The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals and is switching to REMOTE Mode while the drive is in
RUN LOCAL Mode.
— The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals when the drive is not in Drive Mode.
— The drive received an Emergency Stop command.
— The safety function shut off the drive output.
©srop . o L
— You pushed on the keypad while the drive is operating in REMOTE Mode.
« Illuminates when the drive detects a fault.
* Flashes when the drive detects:
ALM LED — Alarm
B _ X
ALM — Operation Errors
— A fault or alarm during Auto-Tuning
* The light turns off during regular drive operation. There are no alarms or faults.
C microSD Card Slot The insertion point for a microSD card.
Function Keys The menu shown on the keypad sets the functions for function keys.
F1,F2,F3 The name of each function is in the lower half of the display window.
D
Illuminated: The keypad controls the Up/Down command (LOCAL Mode).
OFF: The control circuit terminal or serial transmission device controls the Up/Down command (REMOTE Mode).
LO/RE LED Note:
E @ * LOCAL: Use the keypad to operate the drive. Use the keypad to enter Up/Down and Stop commands and the speed reference
command.
*« REMOTE: Use the control circuit terminals or serial transmission to operate the drive. Use the speed reference source entered in
b1-01 [Speed Reference Selection 1] and the Up/Down command source selected in b/-02 [Up/Down Command Selection 1].
Switches drive control for the Up/Down command and speed reference between the keypad (LOCAL) and an external source
(REMOTE).
LO/RE Selection Ke; Note: . . . . . L
F : Y * The LOCAL/REMOTE Selection Key continuously stays enabled after the drive stops in Drive Mode. If the application must not
LORE switch from REMOTE to LOCAL because it will have a negative effect on system performance, set 02-01 = 0 [LO/RE Key
Function Selection = Disabled] to disable LORE X
* The drive will not switch between LOCAL and REMOTE when it is receiving an Up/Down command from an external source.
Stops drive operation.
STOP Key Note:
© ©sr
STOP L . .
Push @ to stop the motor. This will also apply when an Up/Down command (REMOTE Mode) is active at an external Up/
STOP
Down command source. To disable priority, set 02-02 = 0 [STOP Key Function Selection = Disabled].
Left Arrow Key * Moves the cursor to the left.
* Goes back to the previous screen.
Up Arrow Key/Down « Scrolls up or down to show the next item or the previous item.
Arrow Key ¢ Selects parameter numbers, and increments or decrements setting values.
(A
H
Right Arrow Key (RESET) Mov?s the cursor to the right.
« Continues to the next screen.
Resets the drive to clear a fault.
ENTER Key « Enters parameter values and settings.
* Selects menu items to move between keypad displays.
« Selects each mode, parameter, and set value.
Starts the drive in LOCAL Mode.
RUN Key Starts the operation in Auto-Tuning Mode.
Before you use the keypad to operate the motor, push BV on the keypad to set the drive to LOCAL Mode.
J USB Terminal For factory adjustment
K RJ-45 Connector Connects to the drive using an RJ-45 8-pin straight through UTP CAT5e extension cable or keypad connector.
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17



1 English

Symbol Name Function

Remove this cover to install or replace the clock battery.
Note:

L Clock Battery Cover * You must supply the clock battery. It is not included with the keypad.
* Refer to the Technical Manual for more information about the correct battery and the installation procedure.
Shows the model number of the keypad and other information
M Nameplate Note:

* “REV” identifies the hardware and software version of the keypad.
* “FLASH” identifies the version of the flash memory.

B LED Indicator Status
The LED Status Ring on the drive cover shows the drive operating status.

7]
C A
\ /
N Ay
O 74
S
P
RepDt
B
s
A - ALM/ERR C - RUN
B - READY
LED Status Description

[luminated The drive detects a fault.

The drive detects:

¢ Analarm

A ¢ An oPE parameter setting error
A ALM/ERR Flashing */ .
¢ An Auto-Tuning error
Note:
The LED will illuminate to identify a fault if the drive detects a fault and an alarm at the same time.
OFF There are no drive faults or alarms.

[lluminated The drive is operating or is prepared for operation.
Flashing */ The drive is in STo [Safe Torque OFF] condition.

The voltage of the main circuit power supply dropped, and only the external 24 V power supply provides the power to

. B *
Flashing Quickly */ | "o "

B READY

¢ The drive detects a fault.

OFF * There is no fault and the drive received an Up/Down command, but the drive cannot operate. For example, in
E 3
Programming Mode or when RUN is flashing.

Illuminated The drive is in regular operation.

¢ The drive is decelerating to stop.

¢ The drive received an Up/Down command with a speed reference of 0 Hz, but the drive is not set for zero speed

Flashing */ control.

¢ The drive received a DC Injection Braking command.

¢ The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals and is switching to REMOTE Mode while the
C RUN drive is in LOCAL Mode.

¢ The drive received an Up/Down command from the MFDI terminals when the drive is not in Drive Mode.
Flashing Quickly */ |+ The drive received an Emergency Stop command.
« The safety function shuts off the drive output.

* The user pushed @stop on the keypad while the drive is operating in REMOTE Mode.

OFF The motor is stopped.

*1  Refer to Figure 1.5 for the difference between “flashing” and “flashing quickly”.
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1s -
~ ON ~ ON
Flashing i
ON ON ON ON
Flashing
quickly

Figure 1.5 LED Flashing Statuses

Drive Output Speed

) " RUN | ! T RUN
=D /= during -T;Oof |: %STOPw ! STOP
o o ‘ 1 | |
Speed Setting 0% T ! 1 ! |
RUN LED | oFF | ON [Flashing  OFF _[Fiashing OFF |

Figure 1.6 Relation between RUN LED and Drive Operation

B Keypad Mode and Menu Displays

Note:
* Energize the drive with factory defaults to show the Initial Setup screen. Push [Home] to show the HOME screen.
—Select [No] from the [Show Initial Setup Screen] setting not to display the Initial Setup screen.

*Push from the Home screen to show drive monitors.

*Push @ to set d/-01 [Reference 1] when the Home screen shows Ul-01 [Speed Reference] in LOCAL Mode.
* The keypad will show [Rdy] when the drive is in Drive Mode. The drive is prepared to accept an Up/Down command.

*Set b1-08 [Up/Down Select in PRG Mode] to accept or reject an Up/Down command from an external source while in Programming
Mode.
—Set b1-08 = 0 [Disregard RUN while Programming] to reject the Up/Down command from an external source while in Programming

Mode (default).
—Set b1-08 = 1 [Accept RUN while Programming] to accept the Up/Down command from an external source while in Programming
Mode.
—Set b1-08 = 2 [Allow Programming Only at Stop] to prevent changes from Drive Mode to Programming Mode while the drive is
operating.
Table 1.6 Drive Modes, Menu Screens, and Functions
Mode Menu Screen Function
User Custom Parameters Shows the User Parameters.
Programming Mode | Parameters Changes parameter settings.
Modified Parameters/Fault Log Shows modified parameters and fault history.
Drive Mode Monitors Sets monitor items to display.
Auto-Tuning Auto-Tunes the drive.

* Sets data logs and backlight.

Diagnostic Tools R L
* Does the Rotation Direction Trouble Shoot.

Programming Mode
Parameter Backup/Restore Saves parameters to the keypad as backup.

- * Changes initial settings.
Initial Setup

* Uses the Setup Wizard to set basic parameters.

€ Mechanical Installation

A WARNING | Fire Hazard. Do not put flammable or combustible materials on top of the drive and do not install the drive
near flammable or combustible materials. Attach the drive to metal or other noncombustible material. Flammable and
combustible materials can start a fire and cause serious injury or death.

A CAUTION Crush Hazard. Tighten terminal cover screws and hold the case safely when you move the drive. If the drive
or covers fall, it can cause moderate injury.

NOTICE Do not let unwanted objects, for example metal shavings or wire clippings, fall into the drive during drive
installation. Put a temporary cover over the drive during installation. Remove the temporary cover before start-up. Unwanted
objects inside of the drive can cause damage to the drive.
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Note:
*Install the drive as specified by EMC Guidelines. If you do not obey the EMC Guidelines, it can cause incorrect operation and damage
to electrical devices.

* Do not put drive peripheral devices, transformers, or other electronics near the drive. Shield the drive from electrical interference if
components must be near the drive. Electrical interference can cause the drive or devices around the drive to function incorrectly.

B Installation Environment

The installation environment is important for the lifespan of the product and to make sure that the drive
performance is correct. Make sure that the installation environment agrees with these specifications.

Environment Conditions
Area of Use Indoors
Power Supply Overvoltage Category 11

IP20/UL Open Type: -10 °C to +50 °C (14 °F to 122 °F)
Ambient Temperature *  When you install the drive in an enclosure, use a cooling fan or air conditioner to keep the internal air temperature in the permitted range.

* Do not let the drive freeze.

95% RH or less

Humidit . .
Y Do not let condensation form on the drive.

Storage Temperature -20 °C to +70 °C (-4 °F to +158 °F)

Pollution degree 2 or less

Install the drive in an area without:

* Oil mist, corrosive or flammable gas, or dust

* Metal powder, oil, water, or other unwanted materials
Surrounding Area * Radioactive or flammable materials.

* Harmful gas or fluids

e Salt

* Direct sunlight

Keep wood and other flammable materials away from the drive.

1000 m (3281 ft) Maximum
Note:
Derate the output current by 1% for each 100 m (328 ft) to install the drive in altitudes between 1000 m to 4000 m (3281 ft to 13123 ft).

It is not necessary to derate the rated voltage in these conditions:
* When you install the drive at 2000 m (6562 ft) or lower

* When you install the drive between 2000 m to 4000 m (6562 ft to 13123 ft) and ground the neutral point on the power supply.
Contact Yaskawa or your nearest sales representative if you will not ground the neutral point.

Altitude

* 10Hzto20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
* 20 Hzto 55 Hz:

— 2022 to 2225, 4012 to 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— 2269 to 2519, 4225 to 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Vibration */

Installation Orientation | Install the drive vertically for sufficient airflow to cool the drive.

*1  This drive passed the vibration test with a logarithmic sweep as specified by EN 60068-2-6 and JIS C60068-2-6. If the internal
components of the drive vibrate too much, it can cause damage to the drive even when the vibration frequency is in the specification.
If the drive components vibrate, improve the installation environment to decrease vibration. To improve the installation environment
for vibration, you can put the motor on a rubber pad or reinforce the structure of the installation.

@ Electrical Installation

Electrical Shock Hazard. Do not examine, connect, or disconnect wiring on an energized drive. Before
servicing, disconnect all power to the equipment and wait for the time specified on the warning label at a minimum. The internal
capacitor stays charged after the drive is de-energized. The charge indicator LED extinguishes when the DC bus voltage
decreases below 50 Vdc. When all indicators are OFF, measure for dangerous voltages to make sure that the drive is safe. If
you do work on the drive when it is energized, it will cause serious injury or death from electrical shock.

AWARNING | Electrical Shock Hazard. De-energize the drive and wait 5 minutes minimum until the Charge LED turns off.
Remove the front cover and terminal cover to do work on wiring, circuit boards, and other parts. Use terminals for their correct
function only. Incorrect wiring, incorrect ground connections, and incorrect repair of protective covers can cause death or
serious injury.

AWARNING | Electrical Shock Hazard. Correctly ground the drive before you turn on the EMC filter switch. If you touch
electrical equipment that is not grounded, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Use the terminals for the drive only for their intended purpose. Refer to the technical
manual for more information about the I/O terminals. Wiring and grounding incorrectly or modifying the cover may damage the
equipment or cause injury.
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B Standard Connection Diagram

Wire the drive as specified by Figure 1.7.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Set the MFDI parameters before you close control circuit switches. Incorrect Run/
Stop circuit sequence settings can cause serious injury or death from moving equipment.

A WARNING | Fire Hazard. Install sufficient branch circuit short circuit protection as specified by applicable codes and this
manual. The drive is suitable for circuits that supply not more than 100,000 RMS symmetrical amperes, 240 Vac maximum (200
V Class), 480 Vac maximum (400 V Class). Incorrect branch circuit short circuit protection can cause serious injury or death.

NOTICE Damage to Equipment. When the input voltage is 440 V or higher, make sure that the motor insulation voltage
is sufficient or use an inverter-duty motor or vector-duty motor with reinforced insulation. Motor winding and insulation failure
can occur.

Note:
Do not connect the AC control circuit ground to the drive enclosure. Failure to obey can cause incorrect control circuit operation.
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Down Command

Nominal Speed

Inspection Operation

Intermediate Speed

|
|
| <
i
| o —
| Ql @] |Z !
| vl (v | |
! F4lb4 |
I Ol |O !
i
| —— DIP switch S4 i
| Control Circuit A3 analog input/ |
! Al IO PTC— ¢ inout !
| selection [Al] i
|
! A =l DIP switch S1 |
| A2 voltage/current '
! selection
; OFFE ON v !
s DIP switch S2 1
Up Command ! Termination resistor I
ON/OFF [OFF] 1
I
|
I
i
i
I
|
i
I
|
i
I
|
i
I

Multi-function

Leveling Speed

p 00§ 0§ § 0
:

- MA Fault relay output:
digital inputs —
[default setting] MB AC 250 V, max. 1A
Not Used s7 @ DC 30V, max. 1A
MC min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)
S8
Not Used j@ M1 Multi-function relay output:
AC250 V, max. 1A
Not Used S9 @ M2 DQ 30V, max. 1A
Ty min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)
Not Used $10 @ [Default setting: Brake Control]

Multi-function relay output:

DC 30V, max. 1A

DC 24 V Power supply
Output 24 V, max. 150 mA

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i
|
M3 1} AC250 V, max. 1A
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

min. load DC 5V, 10 mA
(reference value)

[Default setting:

Output Contactor Control]

Multi-function relay output:

Shield ground terminal AC250 V, max. 1A
77777777777777777 DC 30V, max. 1A
Speed setting power supply min. load DC 5V, 10 mA
10.5 V (max. 20 mA) (reference value)
0-10V [Default setting: Drive Ready]
2kQ P A1 Analog Input 1
[Default setting: Speed Reference]
-10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ2) — %4
Speed | Sheedselling | 0-10V f A2 Analog Input 2 -
Bias P [Default setting: Not Used] Multi-function photocoupler output 1:
-10-+10V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ2) DC 48 V, max. 50 mA
0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) [Default setting:
- During Fi Output
0-10v [ A3 Analog Input 3/PTC input uring Frequency Output]
[Default setting: Not Used] X .
AC -10 - +10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 k) Multi-function photocoupler output 2:
JI DC 48 V, max. 50 mA
[Default setting: Not Used]
ov
DC 24 V Control R " ~ [
Power Input T V  Speed setting power supply, DC -10.5 V, max. 20 mA Lp ,EL .
24V 700 mA T PS DC 24 V power supply input l _Z @,t )
|
MEMOBUS A T D+ } Multi-function analog monitor
RS-485 / ! - Termination resistor ! output 1
Max. 115.2 kbps [ | i\ (1200, 172 W) 1-10-+10V/0- 10V
'-|-'  DIP switch S2 | [Default setting: Output Speed]
I
|
Safety *‘**D"**:
switch P ,+, )
!

Multi-function analog monitor
output 2

-10-+10V/0-10V

[Default setting: Output Current]

Device Monitor output

Open ovVv g !
ffffffffffffffffffffffff -——-F 4

Safet e indicates shielded cable.

contrgller o ~ | 32 indicates shielded twisted-pair cable.
[ ] |
| | Safety Electronic S _ _ | @ indicates main circuit terminal.
I
|

O indicates control circuit terminal.

Figure 1.7 Wiring Diagram for CE Low Voltage Directive Compliance
*1  Connect peripheral options to terminals -, +1, +2, B1, and B2.

AWARNING | Sudden Movement Hazard. Make sure that the polarity is correct before you send an Up/Down
command. If the drive incorrectly detects the polarity, the drive can rotate in the direction opposite of the Up/Down
command and cause serious injury or death.

*2  For circuit protection, the main circuit is separated from the surface case that can touch the main circuit.
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*3  The control circuit is a Safety Extra-Low Voltage circuit. Separate this circuit from other circuits with reinforced insulation. Make
sure that the Safety Extra-Low Voltage circuit is connected as specified.
*4  Reinforced insulation separates the output terminals from other circuits. Users can also connect circuits that are not Safety Extra-Low
Voltage circuits if the drive output is 250 Vac 1 A maximum or 30 Vdc 1 A maximum.

B Control Circuit Terminals

Control Circuit Wire Gauges and Tightening Torques

NOTICE Do not let wire shields touch other signal lines or equipment. Insulate the wire shields with electrical tape or
shrink tubing. If you do not insulate the wire shields, it can cause a short circuit and damage the drive.

Use shielded wire to wire the control circuit terminal block. Use crimp ferrules on the wire ends to make the
wiring procedure easier and more reliable.

Table 1.7 Control Circuit Wire Gauges and Tightening Torques

Serew Tightening Bare Wire Crimp Ferrule
Terminal Block Terminal Size NTor:'qbl;(? Recomm. Gauge | Applicable Gauge | Recomm. Gauge | Applicable Gauge
LAl mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
TBI S1-S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
e Stranded wire
TB2-2 MI, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 025-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 . . (18) + Solid wire (20) (24-20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, )
TB3 AM, AC, P1,C1, S0 (24-16)
E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
TB4 D+, D-, P2, C3, S10
0.5-1.0 05-2 1.25
TBS E(G) M3.5 -
(44-89) (20 - 14) (12)
Crimp Ferrules
Attach an insulated sleeve when you use crimp ferrules.
Use the CRIMPFOX 6, a crimping tool made by PHOENIX CONTACT.
"
u T
L
Figure 1.8 External Dimensions of Crimp Ferrules
Table 1.8 Crimp Ferrule Models and Sizes
Wire Gauge
mm?2 (AWG) Model L (mm) L1 (mm) @d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) AI0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) A1 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
AT0.5-8WH
502 ’ 14 1.1 2.
0500 AI0.5-80G 8 >

€ Drive Start-Up

B Drive Setup Procedure

Figure 1.9 shows the basic setup procedure.

energize the drive.
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Start )

Mechanical installation ]

i

Main circuit and control circuit wiring )

i

Examine the encoder power supply selection.
(CLV and CLV/PM only)

i

Energize the drive.

A M O

{

Set A1-02 [Control Method Selection].

i

Set F1-xx [Encoder Option Setup] parameters and
examine the encoder rotation direction.
(CLV and CLV/PM only)

1
Set 01-12 [Length Units].
There are two options to set up the elevator mechanics:

a. Use a speed ratio:

Set 07-18 [Speed of Elevator Car] and 01-19 [Elevator
Motor Speed].

b. Use the dedicated mechanical data of 07-12 [Length Units],
01-20 [Sheave Diameter], 01-21 [Roping Ratio], and 01-22
[Mechanical Gear Ratio].

Then select the display units for speed,
acceleration/deceleration ramps, and jerk characteristics in
01-03 [Speed Display Unit Selection].

i

[ Do Auto-Tuning for motor parameters and the encoder offset.*! ]

( )
( Examine the motor rotation direction. )
( )

Set b1-01 [Speed Reference Selection 1] b1-01 = 0 [Keypad]

to select the speed reference source.

[ Set d1-18 [Speed Reference Selection Mode]. )

b1-01 = 1 [Analog Input] +
Set H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx parameters to assign Set H1-xx and H2-xx parameters to assign functions
functions to the MFDI, MFDO, MFAI, and MFAO terminals. to the MFDI and MFDO terminals.
Set these parameters: Set these parameters:
» C1-xx [Accel & Decel Ramp] * d1-xx [Speed Reference]
« C2-xx [Jerk Characteristics] » C1-xx [Accel & Decel Ramp]
» C2-xx [Jerk Characteristics]

[ Set up the Inspection Operation sequence. }
( Do a test run. )

Adjust these settings for fine-tuning:
« Settings for the brake sequence
* C5-xx [Auto Speed Regulator (ASR)]

i

C Drive is ready to run the application. D

Figure 1.9 Flowchart for Basic Setup Procedure
*1  For more information about Auto-Tuning, refer to the Technical Manual.

Note:

When you use MEMOBUS/Modbus communications to set parameters, set H5-11 = 1 [Comm ENTER Command Mode = ENTER
Command Not Required].

B Check before Energizing the Drive

Examine these items before you energize the drive:

* Make sure that all wires are connected correctly. Also make sure that motor phases are connected in the correct
sequence.

* Make sure that there are no screws, loose wire ends, or tools in the drive.
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* If you use an encoder option card, make sure that you wire the encoder correctly and set the power supply on
the option card according to the encoder specification.

* Refer to the motor nameplate and record the information in this table.

Item Value Item Value
Motor Rated Power kW Motor Maximum Frequency Hz
Motor Rated Voltage v Motor Pole Count Number of Motor Poles
Motor Rated Current (FLA) A Motor Base Rotation Speed min-!  (r/min)
Motor Rated Frequency Hz Number of Motor Encoder Pulses ppr

B Setup Wizard

The Setup Wizard prepares the drive for operation, including setting the basic parameters and doing Auto-Tuning.
Refer to the Technical Manual for more information about this function.
After you energize the drive, the keypad will show the Initial Setup screen. When you select [No] from the [Show
Initial Setup Screen] settings, the keypad will show the HOME screen without showing the Initial Setup screen. If
any faults, alarms, or errors occur, refer to Troubleshooting on page 33.

Note:

«If the keypad does not show the Initial Setup screen, push (Menu) to show the Menu screen then push to select [Initial

Setup].

* Open the clock battery cover and put in a battery to use the clock functions. Use a CR2016 manganese dioxide lithium battery with

nominal voltage of 3 V.

B Control Method Selection

When you first energize the drive, select one of the four control methods to match the application. Encoder
feedback cards are necessary for Closed Loop Vector Control methods. This table shows possible control methods
depending on the motor type and shows the necessary encoder feedback card.

Machine Type

Control Methods

A1-02 Setting

Encoder Option Card

Induction motor without encoder

V/f Control

0

No card necessary

Open Loop Vector Control

2

No card necessary

Induction motor with incremental encoder

Closed Loop Vector Control

3

PG-B3/PG-X3

Permanent magnet motor with EnDat 2.1/
01, EnDat 2.2/01, or EnDat 2.2/22 encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-F3

Permanent magnet motor with ERN1387
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-E3

Yaskawa IPM motor with incremental
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-X3

Permanent magnet motor with incremental
encoder

Closed Loop Vector Control for PM
motors

PG-B3/PG-X3

B Setting the Motor Rotation Direction

Depending on the system configuration of the elevator, it can be necessary to change the motor direction to make
the elevator travel up when the drive receives an Up command.

When the drive receives an Up command, it puts out voltage in U-V-W phase sequence.

* Examine the motor rotation with this phase sequence (for most motors, clockwise when looking from the shaft

side).

* If a U-V-W sequence to the motor drives the elevator in the Up direction, set b/-14 = 0 [Phase Order Selection

= Standard].

* If a U-V-W sequence to the motor drives the elevator in the Down direction, set b1-14 = 1 [Switch Phase

Order].
Note:

Always do the motor rotation direction setup before you set the encoder rotation direction.

If these problems occur in the test run, use the Rotation Direction Trouble Shoot function to help solve them:

* There is current flow, but no motor rotation.

* The drive detects a dv3 [Inversion Detection], dv4 [Inversion Prevention Detection], oL2 [Drive Overload], or
PGo [Encoder (PG) Feedback Loss] fault.

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction
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* The motor rotates in a different direction than expected.
To use the Rotation Direction Trouble Shoot function, select [Menu] > [Diagnostic Tools] > [Rotation Direction

Trouble Shoot] from the HOME screen. Select a problem to solve and [Execute trouble shoot], then push @
Refer to the Technical Manual for more information about this function.

B Setting the Encoder (Pulse Generator)

Encoder Resolution Setup

Set the encoder resolution (incremental signal in case of absolute encoders with Sin/Cos tracks) in F7-01
[Encoder 1 Pulse Count (PPR)].

Encoder Rotation Direction Setup
Do these steps to make sure that the encoder rotation direction is set up correctly in the drive.

* When information about the signal sequence of the encoder is available:
— Check the sequence of encoder phases A and B when the motor drives the elevator in the Up direction.

— If the encoder A phase leads phase B, set F'/-05 = 0 [Encoder 1 Rotation Selection = Pulse A leads in Up
Direction].

— If the encoder B phase leads phase A, set F'1-05 = 1 [Pulse B leads in Up Direction].
* When information about the signal sequence of the encoder is not available:

— Manually turn the motor in the elevator Up direction while you check the value of UI-05 [Speed Feedback].

— If the value in UI-05 is positive, the encoder direction is correct.

— If the value in U/-05 is negative, change the setting of F'/-05.

Note:

Always do the motor rotation direction setup before you set the encoder rotation direction. Refer to Setting the Motor Rotation Direction

on page 25.

B Keypad Display Unit Selection

You can use 0/-03 [Speed Display Unit Selection] to choose between different display units for speed-related
parameters and monitors, acceleration and deceleration ramps, and jerk characteristics. Use the table below to

determine the correct 0/-03 setting for your application.

Display Unit
01-03 Setting Speed Reference Settings/Monitors Accel & Decel Ramp Jerk Characteristics
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
01[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Revolutions Per Minute (RPM)] 1 rpm 0.01's 0.01s
3 [User Units (01-10 & o1-11)] User defined
4 [Elevator Unitl - m/s, s, s] 0.01 m/s
5 [Elevator Unit2 - m/(s, s"2, s"3)] 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
6 [Elevator Unit3-ft/(min,s"2,5"3)] 0.1 ft/min 0.01 ft/s2 0.01 ft/s3

If you want to use settings 4 to 6, you must program certain mechanical data to the drive before you change 07-03.
1. Correctly set the motor data. Make sure that the settings for E7-04 [Maximum Output Frequency] and E2-04

[Motor Pole Count] or E5-04 [PM Motor Pole Count] are correct.
2. Set up the elevator mechanics:

a. Use dedicated mechanical data:

1. Set the traction sheave diameter in mm units to 0/-20 [Sheave Diameter].

ii. Set the correct roping to 0/-21 [Roping Ratio].

iii. When you use a geared machine, set the gear ratio (nMmotor/NTraction Sheave) t0 01-22 [Mechanical
Gear Ratio]. When you use a gearless machine, set 0/-22 = 1.0.

iv. Setol-03 =4, 5, or 6. The drive will automatically change the unit and setting values of related
parameters.
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b. Ifyou do not know the mechanical data, for example, in modernization case, you can use the speed ratio
to determine the mechanics:

Set the speed of the elevator car to 0/-18 [Speed of Elevator Car].

Note:

1.

il.

Set the elevator motor speed to 01-19 [Elevator Motor Speed].

When you use the speed ratio, the drive ignores the dedicated mechanical parameters (07-2x)

Refer to Drive Parameters on page 27 for more information.

B Drive Parameters

Refer to the following table to set the most important parameters.

Note:

*You can change parameters that have “RUN” in the “No.” column during drive operation.

* Parameters that have “Expert” in the “No.” column are available in Expert Mode only. Set A7-01 = 3 [Access Level Selection = Expert
Level] to show and set Expert Mode parameters on the keypad.

No. Name Description

A1-00 Language Selection Sets the language for the LCD keypad.

RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,
10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek

Al1-02 Control Method Selection Sets the control method for the drive application and the motor.
0: V/f Control, 2: Open Loop Vector, 3: Closed Loop Vector, 7: PM Closed Loop Vector

A1-03 Initialize Parameters Sets parameters to default values.
0: No Initialization, 1110: User Initialization, 2220: 2-Wire Initialization

b1-01 Speed Reference Selection 1 Sets the input method for the speed reference.
0: Keypad, 1: Analog Input, 2: Memobus/Modbus Communications, 3: Option PCB

b1-02 Up/Down Command Selection 1 | Sets the input method for the Up/Down command.
0: Keypad, 1: Digital Input, 2: Memobus/Modbus Communications, 3: Option PCB

b1-03 Stopping Method Selection Sets the method to stop the motor after removing an Up/Down command or entering a Stop command.
0: Ramp to Stop, 1: Coast to Stop, 4: Elevator Emergency Stop

Cl1-01 Acceleration Ramp 1 Sets the ramp to accelerate from zero to maximum output speed.

RUN

C1-02 Deceleration Ramp 1 Sets the ramp to decelerate from maximum output speed to zero.

RUN

C2-01 Jerk @ Start of Accel Sets the jerk at the start of acceleration.

C2-02 Jerk @ End of Accel Sets the jerk at the completion of acceleration.

C2-03 Jerk @ Start of Decel Sets the jerk at the start of deceleration.

C2-04 Jerk @ End of Decel Sets the jerk at the completion of deceleration.

C2-05 Jerk below Leveling Speed Sets the jerk when the speed reference is lower than the leveling speed setting.

C5-01 ASR Proportional Gain 1 Sets the gain to adjust ASR response at high speed.

RUN

C5-02 ASR Integral Time 1 Sets the ASR integral time at high speed.

RUN

C5-03 ASR Proportional Gain 2 Sets the gain to adjust ASR response at low speed.

RUN

C5-04 ASR Integral Time 2 Sets the ASR integral time at low speed.

RUN

Cs5-13 ASR Proportional Gain 3 Set the gain to adjust ASR response at leveling speed. The setting is active for deceleration only.

RUN

C5-14 ASR Integral Time 3 Sets the ASR integral time at leveling speed. The setting is active for deceleration only.

RUN

C6-03 Carrier Frequency Sets the carrier frequency.

d1-01 - d1-08 Reference 1 to 8 Sets the speed reference in the units from 0/-03 [Speed Display Unit Selection].

RUN

di-18 Speed Reference Selection Mode | Sets the mode of speed reference selection by digital inputs.
0: Multi-speed Model (d1-01 to 08), 1: High speed has priority, 2: Leveling speed has priority,
3: Multi-speed Mode2 (d1-02 to 08), 4: Smart Replacement

d1-19 Nominal Speed Sets the nominal speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 50 [MFDI Function Selection = Nominal

RUN Speed] is active.
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No. Name Description
d1-20 Intermediate Speed 1 Sets the intermediate speed reference when an MFDI terminal set for Hl-xx = 51 [MFDI Function Selection =
Intermediate Speed] is active.
RUN
d1-21 Intermediate Speed 2 Sets the intermediate speed reference when MFDI terminals set for H1-xx = 50, 51, and 52 [MFDI Function Selection
RUN = Nominal Speed, Intermediate Speed, and Releveling Speed] are active.
d1-22 Intermediate Speed 3 Sets the intermediate speed reference when MFDI terminals set for HI-xx = 51 and 52 [MFDI Function Selection =
RUN Intermediate Speed and Releveling Speed] are active.
d1-23 Releveling Speed Sets the releveling speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 52 [MFDI Function Selection =
Releveling Speed] is active.
RUN
d1-24 Inspection Operation Speed Sets the inspection operation speed when an MFDI terminal set for HI-xx = 54 [MFDI Function Selection =
Inspection Operation] is active.
RUN
d1-25 Rescue Operation Speed Sets the speed reference when an MFDI terminal set for H/-xx = 55 [MFDI Function Selection = Rescue Operation]
RUN is active.
d1-26 Leveling Speed Sets the speed reference when an MFDI terminal set for HI-xx = 53 [MFDI Function Selection = Leveling Speed] is
RUN active.
d1-28 Leveling Speed Detection Level | Sets the speed reference level at which the drive detects leveling speed when d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference
Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed Mode?2 (d1-02 to 08)]. If the selected speed
reference is lower than this parameter, the drive uses the leveling speed as the speed reference.
d1-29 Inspection Speed Detection Level | Sets the speed reference level at which the drive detects inspection speed when d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference
Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed Mode2 (d1-02 to 08)]. If the selected speed
reference is between d1-28 [Leveling Speed Detection Level] and this parameter, the drive uses the inspection speed
as the speed reference, and activates the inspection operation sequence.
E1-01 Input AC Supply Voltage Sets the drive input voltage.
E1-04 Maximum Output Frequency Sets the maximum output frequency for the V/f pattern.
E1-05 Maximum Output Voltage Sets the maximum output voltage for the V/f pattern.
E1-06 Base Frequency Sets the base frequency for the V/f pattern.
E1-07 Mid Point A Frequency Sets a middle output frequency for the V/f pattern.
E1-08 Mid Point A Voltage Sets a middle output voltage for the V/f pattern.
E1-09 Minimum Output Frequency Sets the minimum output frequency for the V/f pattern.
E1-10 Minimum Output Voltage Sets the minimum output voltage for the V/f pattern.
E1-13 Base Voltage Sets the base voltage for the V/f pattern.
Expert
E2-01 Motor Rated Current (FLA) Sets the motor rated current in amps.
E2-02 Motor Rated Slip Sets motor rated slip.
E2-03 Motor No-Load Current Sets the no-load current for the motor in amps when operating at the rated frequency and the no-load voltage.
E2-04 Motor Pole Count Sets the number of motor poles.
E2-05 Motor Line-to-Line Resistance Sets the line-to-line resistance for the motor stator windings.
E2-06 Motor Leakage Inductance Sets the voltage drop from motor leakage inductance when the motor is operating at the rated frequency and rated
current. This value is a percentage of Motor Rated Voltage.
E2-11 Motor Rated Power Sets the motor rated output in the units from 01-58 [Motor Power Unit Selection].
F1-01 Encoder 1 Pulse Count (PPR) Sets the number of output pulses for each motor revolution.
F1-05 Encoder 1 Rotation Selection Sets the output sequence for the A and B pulses from the encoder, assuming that the motor is operating in the up
direction.
0: Pulse A leads in Up Direction, 1: Pulse B leads in Up Direction
F1-50 PG-F3 Option Encoder Type Sets the type of encoder connected to the PG-F3 option.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Serial Only, 2: HIPERFACE
F1-52 Serial Encoder Comm Speed Sets the communication speed between the PG-F3 option and the serial encoder.
Expert 0: 1IM/9600bps, 1: 500k/19200bps, 2: 1M/38400bps
H1-01 - HI-10 Term S1 to S10 Function Sets the functions for MFDI terminals S1 to S10.
Selection
H2-01 Term M1-M2 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M1-M2.
H2-02 Term M3-M4 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M3-M4.
H2-03 Term M5-M6 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal M5-Mé6.
H2-04 Term P1-C1 Function Selection | Sets the function for MFDO terminal P1-C1.
H2-05 Term P2-C2 Function Selection Sets the function for MFDO terminal P2-C2.
H3-01 Terminal A1 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A1.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference)
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No. Name Description

H3-02 Terminal Al Function Selection | Sets the function for MFAI terminal Al.

H3-03 Terminal Al Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal Al.

RUN

H3-04 Terminal Al Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A1.

RUN

H3-05 Terminal A3 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A3.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference)

H3-06 Terminal A3 Function Selection | Sets the function for MFAI terminal A3.

H3-07 Terminal A3 Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal A3.

RUN

H3-08 Terminal A3 Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A3.

RUN

H3-09 Terminal A2 Signal Level Select | Sets the input signal level for MFAI terminal A2.

0: 0-10V (Lower Limit at 0), 1: -10 to +10V (Bipolar Reference), 2: 4 to 20 mA, 3: 0 to 20 mA

H3-10 Terminal A2 Function Selection | Sets the function for MFAI terminal A2.

H3-11 Terminal A2 Gain Setting Sets the gain of the analog signal input to MFAI terminal A2.

RUN

H3-12 Terminal A2 Bias Setting Sets the bias of the analog signal input to MFAI terminal A2.

RUN

H3-13 Analog Input FilterTime Constant | Sets the time constant for primary delay filters on MFAI terminals.

01-03 Speed Display Unit Selection Sets the display units for the speed reference and output speed.

0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! (r/min) units, 3: User Units (01-10 & o1-11),
4: Elevator Unitl - m/s, s, s, 5: Elevator Unit2 - m/(s, s"2, s"3), 6: Elevator Unit3-ft/(min,s"2,s"3)

ol-18 Speed of Elevator Car Sets the car speed at which the elevator will travel (as specified in the contract between architect and lift builder);
usually Nominal Speed.

ol-19 Elevator Motor Speed Sets the motor speed that corresponds to the value set in 01-18 [Speed of Elevator Car].

01-20 Sheave Diameter Sets the traction sheave diameter for display unit calculations.

0l-21 Roping Ratio Sets the roping ratio.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1, 4: 4:1

0l-22 Mechanical Gear Ratio Sets the ratio of the gear installed for display unit calculations.

S1-01 Zero Speed Level at Stop Sets the speed to begin applying DC Injection (or Position Lock) when b7-03 = 0 [Stopping Method Selection =
Ramp to Stop] as a percentage of E1-04 [Maximum Output Frequency].

S1-02 DC Injection Current at Start Sets the amount of current to use for DC Injection at start as a percentage of the continuous rated output current.

S1-03 DC Injection Current at Stop Sets the amount of current to use for DC Injection at stop as a percentage of the continuous rated output current.

S1-04 DC Inj/Pos Lock Time at Start Sets the length of time that the drive will do DC Injection at start. When A7-02 = 3 or 7 [Control Method Selection =
CLVor CLV/PM], this parameter sets the length of time that the drive will do Position Lock at start. This parameter is
disabled when set to 0.00 s.

S1-05 DC Inj/Pos Lock Time at Stop Sets the length of time that the drive will do DC Injection at stop. When 47-02 = 3 or 7 [Control Method Selection =
CLV or CLV/PM], this parameter sets the length of time that the drive will do Position Lock at stop. This parameter is
disabled when set to 0.00 s.

S1-06 Brake Release Delay Time Sets the delay time between the start of DC injection/Position Lock and the activation of an MFDO terminal set for
H2-xx = 50 [MFDO Function Selection = Brake Control] to release the brake at the beginning of the ride.

S1-07 Brake Close Delay Time Sets the delay time between reaching Zero Speed set in S1-01 [Zero Speed Level at Stop] and the deactivation of an
MFDO terminal set for H2-xx = 50 [MFDO Function Selection = Brake Control] to apply the brake at the end of the
ride.

S1-12 Output Contactor During Sets the function to automatically activate an MFDO terminal set for H2-xx = 51 [Output Contactor Control] when

Autotune the drive starts Auto-Tuning.
0: Disabled, 1: Enabled, 2: Enabled during Auto-Tuning and STO

S3-02 Position Lock Gain 2 at Start Sets gain level 2 for the Position Lock function. Position Lock at start compensates the motor torque to keep the car

RUN position to prevent rollback when the brake is released.

S3-03 Position Lock Gain at Stop Sets the Position Lock gain at stop. Position Lock at stop compensates the motor torque to keep the car position until

RUN the brake is fully applied.

B Speed Reference Selection and Up/Down Command Selection

Speed Reference Selection
Parameter 61-01 [Speed Reference Selection 1] sets the speed reference source.

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 29



1 English

b1-01 Settings Reference Source Speed Reference Input

0 (default) Keypad The drive uses the keypad to enter the speed reference.

The drive uses MFAI terminals A1 or A2 to input an analog speed reference with a voltage or current

. *
1 Analog input */ input signal.

2 Serial communication *2 The drive uses the serial communication port RS-485 to enter the speed reference.

The drive uses a communications option card or input option card connected to the drive to enter the

. %
3 Option board speed reference.

*1  When b1-01 = I [Analog Input], the drive will automatically set d/-18 = 0 [Speed Reference Selection Mode = Multi-speed Model
(d1-01 to 08)].

*2  When dI-18 = 1 or 2 [High speed has priority or Leveling speed has priority], the speed reference entered from MFDI terminals will
have priority over other speed references.

Up/Down Command Selection
Parameter b1-02 [Up/Down Command Selection 1] sets the Up/Down command source.

b1-02 Settings Up/Down Command Source Up/Down Command Input
0 Keypad The drive uses the keypad to enter the Up/Down command.
1 (default) Digital input The drive uses the control circuit terminals to enter the Up/Down command. Select the input method

for the Up/Down command with an H/-xx parameter.

2 Serial communication The drive uses the serial communication port RS-485 to enter the speed reference.

The drive uses a communications option card or input option card connected to the drive to enter the
speed reference.

3 Option board

Travel Start

To start the elevator in the Up or Down direction, make sure that you do these items:

» Select a speed reference greater than zero.

* Close the Safe Disable signals at terminals H1 and H2.

» Set an Up or Down Signal at the source specified in 57-02 [Up/Down Command Selection 1].

Travel Stop
The drive stops when:

* You clear the Up or Down command.

* Yousetdi-18 = I or 2 [Speed Reference Selection Mode = High speed has priority or Leveling speed has
priority] and clear the Up/Down or Leveling Speed signal (HI-xx = 53).

* Youset dI-18 = 3 [Multi-speed Mode?2 (d1-02 to 08)] and clear all speed inputs.
* The drive detects a fault. There are different stopping methods for different faults and parameter settings.

» The Safe Disable inputs are opened or a Baseblock signal is input. When one of these occurs, the brake is
applied immediately and the drive output shuts off.

B Brake Sequence

Figure 1.10 shows the brake sequence and parameters to use for adjustment.

$1-10 S1-11
[Up/Down Command [Output Contactor
Delay Time] Open Delay Time]
G $1-04 | Selected Speed | $1-05 Coo
. [DC Inj/Pos Lock Time: . [DC Inj/Pos Lock Time © 1
i i at Stan] i d1-26 i at StOp] i i
! 'DC Injection Braking/: [Leveling Speed]: DC Injection/ ! !
I 1 Position Lock at Start! T 1 Position Lock at Stop! I
Speed — | :\' L
T ! ! -~ b
! 1 $1-06 | ! S1-01 ' 81-07 | o
' 1 [Brake . ! [Zero Speed Level ! [Brake | Lo
| Release; ! at Stop]  Close Lo
i | Delay . 1 | | Delay Lo
! | Time] ! | | Time] Lo
RUN | ‘ : l : ! Do
Up/Down Command [ 1 ; | : 1 -
Brake Control (H2-xx =50) | | ! ‘ ‘ ‘ | b
[ Enabled

Figure 1.10 Brake Sequence
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B Brake Torque Check Function

The brake torque check function checks the holding torque of the motor brake.

The drive receives the MFDI signal set for Brake Trq Req (H1-xx = 5D) and Up/Down command from the PLC.
When the Up/Down command is turned ON (closed) while the MFDI signal set for Brake Trq Req is ON (closed)
during zero-speed detection, the drive starts the brake torque check.

Do the brake torque check with 0% load and the brake closed. If the elevator moves during the check, the drive
judges that the brake has deteriorated, detects a br4 [Brake Deterioration] fault, and then stops.

Note:

*You can use this function only when A1-02 = 3 or 7 [Control Method Selection = CLV or CLV/PM].

* The drive will not detect the PGo [Encoder (PG) Feedback Loss] fault, SE2 [Starting Current Error] fault, or SE4 [Brake Response
Error] fault during the brake torque check.

* The drive disables this function during Rescue Operation or Inspection Operation.

Operation Conditions to Use the Brake Torque Check Function
* Before you begin, set S5-32 [Applying Motor Torque During BTC] as the brake torque check reference value.

* Do not add weight to the elevator car.
» Use the Up command to operate the drive.
* Position the elevator car on a middle floor to decrease the effect of weight on the cable.

Setting Value of S5-32
Subtract the torque that is pulled by the counterweight in upward operation with 0% load from the required brake
torque. Use this difference as the value for §5-32.

* (Example) When required brake torque is 150% and the torque pulled by the counterweight is 100%:
150% - 100% = 50%
§5-32=50%
1. When you use a drive monitor to check the torque pulled by the counterweight to set $5-32:
Do Position Lock (upward operation) with the brake open and at 0% load, and check the value of U7-09
[Torque Reference].
2. When you calculate the brake torque to set S5-32:
Since the motor outputs the torque in the same direction as the load torque TL in upward operation with 0%
load, when the motor is stopped, brake torque Tb = load torque TL x .
The brake torque to stop the motor (to stop the elevator) is:
Tb = motor torque Tm + TL x n
Therefore, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / motor rated torque Tmjgp x 100
Note:
*TL: Load torque (torque pulled by the counterweight) for upward operation with 0% load
*1: Machine efficiency
* Tb: Brake torque
*Tm: Motor torque
* Tmjgo: Motor rated torque

* (Example) When the elevator rated load is 600 kg, speed is 45 m/min, required brake torque is 31 N-m, machine
efficiency is 0.6, rated motor speed is 1750 min-!, and motor rated torque is 20.19 N-m:
Required power P (kW) = 600 kg / 2 X 45 m/min / (6120 x 1n0.6) = 3.676 kW
Load torque TL (N-m) = (60 x 3.676 kW) / (2n x 1750min-!) x 103 = 20.06 N-m
§5-32=(31 N'm - 20.06 N'm % 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%
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Brake Torque Check Sequence

H2-xx = 5D

H2-xx = 5E [Brake Torque Check Complete]

H2-xx = 51 [Output Contactor Control]

|

: ]

| ]

E ]

s - R

H — ' —! ' H

\ 1S$1-10; : 1 S1-111 o

H2-xx = 50 [Brake Control] F——t——+—2" : — —
10 Hz; } | ' 1 v

Motor speed :O Z. T * T T T

omm: ; L Lo

Amount of car movement T : T " T ! T
A [ . b Do

oo $5-32 | b Do

Torque reference * . - > _— g . ' ' .

P | ! 8533 ! §5-35 1 8534 | , - | b

: : o /i ! 3% of the maximum! E’\: " ; E E E

Speed reference (output speed after soft start) + . : Position LOCk, ! 1 output frequency | '  Position Lack : * —
' ' - ' ! -~ ' ' '

L1 1 8104 G101 | : C1-09! S1-05 | b

Keypad display E E E | “brTC” flashing : “brEnd” flashing | |

RUN LED display | |Dece|i ' ' Run 0 ' ' Interlock |
Ml B 4 5 t6 S VA

Note:

H1-xx = 5D [Brake Trq Req] |

Up command

[During Brake Torque Check]

H2-xx = 0 [During Run]

[ Enabled

Figure 1.11 Brake Torque Check Sequence

* The brake sequence after the Up/Down command is turned ON is the same as before, but the drive will not release the brake.

* The carrier frequency is fixed at 2 kHz and the PWM method is fixed at 3-phase modulation during the brake torque check.

* The internal torque limit during the brake torque check is the value set in S5-32 [Applying Motor Torque During BTC].

I §5-32 is set larger than the torque limit of the unit, an oPE21 [Elevator Parameter Setting Fault] error will occur.

* The drive internally does the Emergency Stop operation when the brake torque check is completed.

«If the elevator car moves more than the value set in S5-31 [Car Movement @ Brake T Check], the drive detects a brd [Brake
Deterioration] fault.

Figure 1.11 is divided into time zones. Table 1.9 explains the sequence in each time zone.

Table 1.9 Time Zones for Brake Torque Check Sequence

Time Zone Description
You must set Safe Disable terminals H1-HC and H2-HC and you must disable Baseblock (digital inputs set to H/-xx = 8 or 9).
tl When the Brake Trq Req command (H1-xx = 5D) is turned ON, the MFDO terminal outputs the During Brake Torque Check signal (H2-xx = 5D).
Up command is issued.
Drive waits for the Motor Contactor Feedback N.O. signal (HI-xx = 56) to be issued.
2 If the drive does not receive motor contactor feedback within t2, or if the feedback signal is ON before the contactor control command has been issued, an SE/

[Motor Contactor Response Error] fault is triggered. If you do not use a motor contactor feedback signal, the drive waits for the operation start delay time set in
S1-10 [Up/Down Command Delay Time] to pass before it goes to the next step.

t3 */ After the delay time set in S7-70 passes, the drive outputs current to the motor. Position Lock begins.
The drive starts accelerating at the brake torque check speed (fixed at 3%).

t4 *¥2 *3 *4
The torque increases to the value set in S5-32 in the time set in S5-33 /Motor Torque Ramp Up Time].
ts *2 *4 The drive operates as specified by the settings in S5-35 [Brake Torque Check Run Time] and S5-32 to check the brake torque.
16 *4 *5 After the time set in S5-35 passes, the torque decreases in the time set in S5-34 [Motor Torque Ramp Down Time], and the drive decelerates to stop. When the

brake torque is normal, the drive outputs the Brake Torque Check Complete signal (H2-xx = 5E).

7 %5 The motor speed reaches the zero speed level set in SI-01 [Zero Speed Level at Stop].
The drive continues Position Lock for the time set in SI-05 /DC Inj/Pos Lock Time at Stop].
After the delay for the magnetic contactor set in S7-11 [Output Contactor Open Delay Time] passes, the drive resets the output terminal set for Output
Contactor Control (H2-xx = 51). You can now clear the Safe Disable Inputs and enable Baseblock.

8 *5
When the Brake Trq Req command (H1-xx = 5D) is turned OFF after the Up command is turned OFF, the During Brake Torque Check signal (H2-xx = 5D) and
the Brake Torque Check Complete signal (H2-xx = 5E) are turned OFF.
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*1  During the brake torque check, Brake Control (H2-xx = 50) is not turned ON because the drive does the Position Lock with the brake
closed.

*2  While the drive is running in brake torque check mode, brTC [During Brake Torque Check] flashes on the keypad to show that it is
in operation.

*3  The multi-step speed reference is disabled during the brake torque check.

*4  The speed reference will be 3% of the maximum output speed during the brake torque check.

*5  When the brake torque check completes successfully, “brEnd” will flash on the keypad. You cannot operate the drive from the keypad
while “brEnd” is displayed.

B Inspection Operation

Start in Inspection Mode

The drive does the Inspection Operation when it receives an Up or Down signal while one of these conditions is
true:

» Parameter d1-18 = 0 or 3 [Speed Reference Selection Mode = Multi-speed Model (d1-01 to 08) or Multi-speed

Mode?2 (d1-02 to 08)] and the selected speed is higher than d1-28 [Leveling Speed Detection Level], but lower
than d1-29 [Inspection Speed Detection Level].

» Parameter d1-18 = 1 or 2 [High speed has priority or Leveling speed has priority] and a digital input
programmed for HI-xx = 54 [Inspection Operation] is enabled.

The inspection start uses the same acceleration characteristics, brake sequence, and contactor sequence as in

normal operation. The carrier frequency is set to 2 kHz during Inspection Operation, but you can use C6-21

[Carrier Frequency @ Inspection] to change it.

Stop in Inspection Mode

To stop the drive in Inspection Mode, remove the Up or Down signal or deactivate the Inspection Operation Speed

Reference (conditions listed for Start in Inspection Mode must become untrue).

The inspection stop can use a deceleration ramp, depending on the setting of CI-15 [Inspection Deceleration

Ramp].

* If C1-15 = 0 s, the drive immediately applies the brake, shuts off the drive output, and opens the motor
contactor.

* If CI-15 > 0 s, the drive decelerates to stop, applies the brake, shuts off the drive output, and opens the motor
contactor.

€ Troubleshooting
If the drive or motor do not operate correctly, look at the drive keypad for fault and alarm information.
* For drive faults:

— The keypad shows the fault code.

- and ALM/ERR on the LED Status Ring illuminate continuously.
— The drive shuts off output and the fault relay output activates. The motor coasts to stop.
* For drive alarms:

— The keypad shows the alarm code.

- and ALM/ERR on the LED Status Ring flash.

— Usually, the drive will continue to operate the motor. Some alarms let you select a motor stopping method.

B Fault Reset
1. Remove the cause of the fault or alarm.
2. While the keypad is showing the fault or alarm code, push (RESET) or > on the keypad.

This table lists the most frequent faults and alarms with possible causes and solutions.
Refer to the Technical Manual for a full list of faults and alarms.
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Code Name Causes Possible Solutions
bb Baseblock An external baseblock command was entered Examine the external sequence and timing of the baseblock
through one of the MFDI terminals Sx, and the command input.
drive output stopped as shown by an external
baseblock command.
CrST Cannot Reset The drive received a fault reset command when an Turn off the Up/Down command then de-energize and re-energize
Up/Down command was active. the drive.
dEv Speed Deviation The load is too heavy. Decrease the load.
Acceleration and deceleration ramps are set too fast. | Increase the values set in C1-01 to C1-08 [Acceleration/
Deceleration Ramps].
The dEv detection level settings are incorrect. Adjust F1-10 [Speed Deviation Detection Level] and F1-11
[Speed Deviation Detect DelayTime].
The load is locked up. Examine the machine.
The holding brake is stopping the motor. Release the holding brake.
dv3 Inversion Detection E5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for AB to E5-11 as specified by the values
on the motor nameplate.
There is a new encoder or the motor rotation Do Encoder Tuning.
direction changed.
An external force on the load side rotated the motor. | « Make sure that the motor is rotating in the correct direction.
* Find and repair problems on the load side that cause the motor
to rotate from the load side.
Noise interference along the encoder cable. Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
The setting for F1-05 [Encoder 1 Rotation Correctly connect the motor wiring for each phase (U, V, W).
Selection] is the opposite of the direction of motor
rotation.
The drive incorrectly detected the motor magnetic When U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, increase n8-84
pole position. [Polarity Detection Current]. Consult the motor manufacturer for
information about maximum setting values.
n8-84 [Polarity Detection Current] is too low. Increase n8-84 from the default. Consult the motor manufacturer
for information about maximum setting values.
Pole Position Detection failed. If you are using an IPM motor, do High Frequency Injection
Auto-Tuning.
The PG option or the encoder on the motor side is Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
damaged. option card or the PG if the problem continues.
The drive incorrectly detected the motor magnetic When U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, set n8-84 [Polarity
pole position. Detection Current > default setting.
dv4 Inversion Prevention Detection An external force on the load side rotated the motor. | * Make sure that the motor is rotating in the correct direction.
* Find and repair problems on the load side that cause the motor
to rotate from the load side.
* Disable detection of this fault for applications that rotate the
motor from the load side in the opposite direction of the speed
reference. The drive will not detect this fault if F7-19 = 0
[Deviation 4 Detection Selection = Disabled].
ES5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for Af to E5-11 as specified by the values
on the motor nameplate.
There is a new encoder or the motor rotation Do Encoder Tuning.
direction changed.
Noise interference along the encoder cable. Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
The drive incorrectly detected the motor magnetic If the value for U6-57 [PolePolarityDeterVal] is lower than 819,
pole position. increase the value set in n8-84 [Polarity Detection Current].
Consult the motor manufacturer for information about maximum
setting values.
The setting of n8-84 [Polarity Detection Current] is | Increase the n8-84 setting from the default. Consult the motor
too low. manufacturer for information about maximum setting values.
Pole Position Detection failed. If you are using an IPM motor, do High Frequency Injection
Auto-Tuning.
The PG option card or the encoder on the motor Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
side is damaged. option card or the PG if the problem continues.
dve Over Jerk E5-11 [Encoder Z-Pulse Offset] is set incorrectly. Correctly set the value for A9 to E5-11 as specified by the values

on the motor nameplate.

Noise interference in the encoder cable.

Correctly ground the shielded wire of the encoder cable.

The encoder cable is disconnected or wired
incorrectly.

Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
cable, and repair problems.

The PG option card or the encoder on the motor
side is damaged.

Repair the wiring and re-energize the drive, then replace the PG
option card or the PG if the problem continues.
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Code Name Causes Possible Solutions

When 41-02 = 7 [CLV/PM], the motor data set in Refer to the motor nameplate or test report and set E5-xx

the E5-xx [PM Motor Settings] parameters are correctly.

incorrect.

dv8 PM Rotor Position DetectionError | Motor characteristics changed. * Do the setup process again.

. * Do Stationary Auto-Tuning or Initial Pole Search Auto-

Parameters that control Initial Pole Search are set Tuning.

incorrectly (set up may be incomplete).

Parameters for the motor encoder are set to the

wrong values (set up may be incomplete).

The brake released during Initial Pole Search or * Examine the brake sequence.

during power loss. * You must keep the brake applied during Initial Pole Search and

when there is an interruption of the power supply.

You cannot do Initial Pole Search on the motor. Use a PG option card that is compatible with both the drive and
an absolute encoder.

EF Up/Down Command Input Error An Up command and a Down command were input | Examine the Up and Down command sequence and correct the
at the same time for longer than 0.5 s. problem.

EF3 - EF10 External Fault (Terminal Sx) MFDI terminal Sx caused an external fault through | ¢ Find the device that caused the external fault and remove the
an external device. cause.

External Fault [H]-xx = 20 to 2F] is set to MFDI ¢ Correctly set the MFDI.

terminal, but the terminal is not in use.

FrL Speed Reference Missing The drive received an Up/Down command when » Examine the settings for d/-18 and H1-03 to H1-10 [Terminal
dI-18 = 1 [Speed Reference Selection Mode = High S3 to S10 Function Selection] to make sure that the selected
speed has priority], Hl-xx # 53 [MFDI Function speed selection method aligns with the elevator controller
Selection # Leveling Speed], and no speed is sequence.
selected at start. * Make sure that the elevator controller is connected correctly.

* Make sure the elevator controller selects the speed correctly.

GF Ground Fault Overheating caused damage to the motor or the Measure the motor insulation resistance, and replace the motor if
motor insulation is not satisfactory. there is electrical conduction or unserviceable insulation.

The motor main circuit cable is contacting ground * Examine the motor main circuit cable for damage, and repair

to make a short circuit. short circuits.

* Measure the resistance between the motor main circuit cable
and the ground terminal. If there is electrical conduction,
replace the cable.

An increase in the stray capacitance of the cable and | * If the wiring length of the cable is more than 100 m, decrease

the ground terminal caused an increase in the the carrier frequency.

leakage current. * Decrease the stray capacitance.

There was a problem with the drive hardware. Replace the control board or the drive. For information about
replacing the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

LF Output Phase Loss The motor main circuit cable is disconnected. Connect motor main circuit cable wiring. Correct wiring errors in

the main circuit drive input power.

There is a disconnection in the motor coil winding. | If a coil is disconnected, measure the motor Line-to-Line
Resistance and replace the motor.

The screws on the drive output terminals are loose. | Tighten the terminal screws to the correct tightening torque.

The rated output current of the motor is less than Examine the drive capacity or the motor output to be applied.

5% of the continuous rated output current of the

drive.

You are trying to use a single-phase motor. The drive cannot operate a single-phase motor.

The output transistor in the drive is damaged. ¢ Re-energize the drive.
 If the fault stays, replace the control board or the drive. For

information about replacing the control board, contact
Yaskawa or your nearest sales representative.
oC Overcurrent The load is too heavy. * Measure the current flowing into the motor.

* Replace the drive with a larger capacity model if the current
value is more than the continuous rated output current.

¢ Decrease the load or replace with a larger drive to prevent
sudden changes in the current level.

The motor main circuit cable is contacting ground
to make a short circuit.

* Examine the motor main circuit cable for damage, and repair
short circuits.

* Measure the resistance between the motor main circuit cable
and the ground terminal. If there is electrical conduction,
replace the cable.

A short circuit or ground fault on the drive output
side caused damage to the output transistor of the
drive.

* Make sure that there is not a short circuit in terminal B1 and
terminals U/T1, V/T2, and W/T3. Make sure that there is not a
short circuit in terminals - and terminals U/T1, V/T2, and W/
T3.

 If there is a short circuit, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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Code

Name

Causes

Possible Solutions

The acceleration ramp is too fast.

Calculate the torque necessary during acceleration related to
the load inertia and the specified acceleration ramp.

Increase the values set in C/-01, C1-03, C1-05, or C1-07
[Acceleration Ramps] to get the necessary torque.

Increase the values set in C2-01 to C2-04 [Jerk
Characteristics] to get the necessary torque.

Replace the drive with a larger capacity model.

The drive is trying to operate a specialized motor or
a motor that is larger than the maximum applicable
motor output of the drive.

Examine the motor nameplate, the motor, and the drive to
make sure that the continuous rated output current is larger
than the motor rated current.

Replace the drive with a larger capacity model.

The V/f pattern settings are incorrect.

Examine the ratios between the V/f pattern frequency and
voltage. Decrease the voltage if it is too high compared to the
frequency.

Adjust E1-04 to E1-10 [V/f Pattern Parameters]. For motor 2,
adjust E3-04 to E3-10.

The torque compensation gain is too large.

Decrease the value set in C4-01 [Torque Compensation Gain] to
make sure that the motor does not stall.

The drive received an Up/Down command while
the motor was coasting.

Examine the sequence and input the Up/Down command after the
motor fully stops.

oLl

Motor Overload

The load is too heavy.

Decrease the load.

Note:
Reset oL1 when U4-16 [Motor oLl Level] < 100.

Overload occurred while running at low speed.

Decrease the load when running at low speed.
Increase the motor speed.

If the motor is run frequently at low speeds, replace the motor
with a larger motor or use a drive-dedicated motor.

Note:

For general-purpose motors, overload can occur while
running at low speed when operating at below the rated
current.

L1-01 [Motor Overload (oL1) Protection] is set
incorrectly.

Set L1-01 as specified by the motor qualities for a drive-dedicated
motor.

The V/f pattern does not fit the motor qualities.

Examine the ratios between the V/f pattern frequency and
voltage. Decrease the voltage if it is too high compared to the
frequency.

Adjust E1-04 to E1-10 [V/f Pattern Parameters]. For motor 2,
adjust E3-04 to E3-10. Decrease the values set in E/-08 [Mid
Point A Voltage] and E1-10 [Minimum Output Voltage].
Note:
If the values set in £7-08 and E1-10 are too low, the overload
tolerance will decrease at low speeds.

One drive is operating more than one motor.

Set LI-01 = 0 [Motor Overload (oL1) Protection = Disabled],
connect thermal overload relay to each motor to prevent damage
to the motor.

The electronic thermal protector is operating at an
incorrect level.

Set E2-01 [Motor Rated Current (FLA)] correctly to the value
specified by the motor nameplate.

olL2

Drive Overload

The load is too large.

Decrease the load.

The acceleration/deceleration ramps or cycle times
are too fast.

Examine the acceleration/deceleration ramps and the motor
start/stop frequencies (cycle times).

Increase the values set in C1-01 to CI1-08 [Acceleration/
Deceleration Ramps].

The drive capacity is too small.

Replace the drive with a larger capacity model.

Overload occurred while running at low speed.

Decrease the load when running at low speed.
Replace the drive with a larger capacity model.

ov

Overvoltage

The deceleration ramp is too fast and too much
regenerative energy is flowing back into the drive.

Increase the values set in C1-02, C1-04, C1-06, or C1-08
[Deceleration Ramps].

Connect a dynamic braking option to the drive.

The acceleration ramp is too fast.

Make sure that sudden drive acceleration does not cause the
fault.

Increase the values set in C1-01, C1-03, C1-05, or C1-07
[Acceleration Ramps].

Increase the value set in C2-02 [Jerk Time @ End of Accel].

The braking load is too large.

Connect a dynamic braking option to the drive.

There are surge voltages in the input power supply.

Connect a DC reactor to the drive.

Note:

If you turn the phase advancing capacitors ON and OFF and
use thyristor converters in the same power supply system,
there can be surge voltages that irregularly increase the input
voltage.

The power supply voltage is too high.

Decrease the power supply voltage to match the drive rated
voltage.
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Code Name Causes Possible Solutions
The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder
incorrectly. cable, and repair problems.
There is motor hunting. Adjust n2-02 [Automatic Freq Regulator Time 1] and n2-03
[Automatic Freq Regulator Time 2].
The drive detects ov /[Overvoltage] when A1-02 = 2 | Increase the value set in #2-03 in 50 ms increments.
[OLV] and When': Note:
* The acceleration completes Make sure that this parameter setting is: n2-02 <n2-03.
* The deceleration starts
* The load changes suddenly
oS Overspeed There is overshoot. Decrease C5-01 [ASR Proportional Gain 1] and increase C5-02
[ASR Integral Time 1].
The oS detection level is set incorrectly. Adjust F1-08 [Overspeed Detection Level] and F1-09 [Overspeed
Detection Delay Time].
PF Input Phase Loss There is a phase loss in the drive input power. Correct all wiring errors with the main circuit power supply.
Loose wiring in the input power terminals. Tighten the screws to the correct tightening torque.
The drive input power voltage is changing too * Examine the supply voltage for problems.
much. * Make the drive input power stable.
Unsatisfactory balance between voltage phases. * Examine the supply voltage for problems.
* Make the drive input power stable.
« If the supply voltage is good, examine the magnetic contactor
on the main circuit side for problems.
The main circuit capacitors have become * Examine the capacitor maintenance time in monitor U4-05
unserviceable. [CapacitorMaintenance].
* If U4-05 is more than 90%, replace the capacitor. Contact
Yaskawa or your nearest sales representative for more
information.
* Examine the supply voltage for problems.
* Re-energize the drive.
« If the alarm stays, replace the circuit board or the drive.
Contact Yaskawa or your nearest sales representative for more
information.

PGo Encoder (PG) Feedback Loss The encoder cable is disconnected or wired Examine for wiring errors or disconnected wires in the encoder

incorrectly. cable, and repair problems.
The encoder is not receiving power. Examine the encoder power supply.
The holding brake is stopping the motor. Release the holding brake.

rF Braking Resistor Fault The resistance of the dynamic braking option that is | Use a dynamic braking option that fits the model and duty rating
connected to the drive is too low. of the drive.
A regenerative converter, regenerative unit, or Set L8-55 = 0 [Internal DB TransistorProtection = Disable].
braking unit is connected to the drive.

T Dynamic Braking Transistor Fault | The drive control circuit is damaged. ¢ Re-energize the drive.

K . K K « If the fault stays, replace the control board or the drive. For

There is a malfunction in the internal braking information about replacing the control board, contact
transistor of the drive. Yaskawa or your nearest sales representative.

SCF Safety Circuit Fault The safety circuit is broken. Replace the control board or the drive. For information about
replacing the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

SE1 Motor Contactor Response Error There is a problem with the motor contactor or Examine the motor contactor, auxiliary switches, and the wiring

auxiliary switch. of the contactor feedback signal.

SE2 Starting Current Error The motor contactor is open. Check the contactor for any problems.

SE3 Output Current Error The motor contactor is open. Check the contactor for any problems.

SE4 Brake Response Error The feedback contact on the brake is defective or Check the brake feedback contact and the wiring.

the wiring is incorrect.
The brake control circuit does not work correctly. Make sure that the motor brake operates correctly with a brake
control command from the drive.
The motor contactor or relay for the brake is open. ¢ Check the contactor for any problems.
*  When S6-07 = 1 [Brake Response Monitor Function =
Enabled], check the motor contactor or relay. When there are
no problems, set S6-08 = 1 [SE4 Fault Reset = Enabled] to
reset the fault.
STo Safe Torque OFF Safe Disable inputs HI-HC and H2-HC are open. * Make sure that the Safe Disable signal is input from an

external source to terminal H1-HC and H2-HC.

*  When the Safe Disable function is not in use, connect
terminals H1-HC and H2-HC.

There is internal damage to the two Safe Disable
channels.

Replace the board or the drive. For information about replacing
the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.
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Code Name Causes Possible Solutions
SToF Safe Torque OFF One of the two terminals H1-HC or H2-HC * Make sure that the Safe Disable signal is input from an
received the Safe Disable input signal. external source to terminals H1-HC or H2-HC.
. . . L *  When the Safe Disable function is not in use, connect
The Safe Disable input signal is wired incorrectly. terminals H1-HC and H2-HC.
There is internal damage to one Safe Disable Replace the board or the drive. For information about replacing
channel. the control board, contact Yaskawa or your nearest sales
representative.

€ Disposal Instructions
Correctly discard the drive, packing material, battery, and microSD card as specified by regional, local, and
municipal laws and regulations for this product.

Note:
*Remove the battery and microSD card from the keypad before you discard the drive.

* Yaskawa recommends that customers physically destroy the microSD card in a shredder or use data wipe software to fully erase the
card.

B WEEE Directive

The wheelie bin symbol on this product, its manual, or its packaging identifies that you must recycle it at the end
of its product life.
You must discard the product at an applicable collection point for electrical and electronic equipment (EEE). Do

not discard the product with usual waste.

Figure 1.12 CE Mark

The CE Mark identifies that the product meets environmental and safety standards in the European Union.
Products manufactured, sold, or imported in the European Union must display the CE Mark.

European Union standards include standards for electrical appliances (Low Voltage Directive), standards for
electrical noise (EMC Directive), and standards for machinery (Machinery Directive).

This product displays the CE Mark in accordance with the Low Voltage Directive, the EMC Directive, and the
Machinery Directive.

€ European Standards

Table 1.10 Harmonized Standards

European Directive Harmonized Standards
Low Voltage Directive EN 61800-5-1 */
2014/35/EU "
EMC Directive EN 618003 *1
2014/30/EU
. L * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Machinery Directive . %
» IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) */
2006/42/EC *
* EN 61800-5-2 (SIL3) */
Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) «
EN IEC 63000 */
2011/65/EU

*1  Refer to “EU Declaration of Conformity” for the year of the Harmonized Standards.
The customer must display the CE Mark on the final device containing this product. Customers must verify that
the final device complies with EU standards.
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Table 1.11 Other Applicable Standards

European Directive Applicable Standards

EU ErP Directive The drive meets the requirements for IE2 efficiency according to the European
2009/125/EC regulation 2019/1781.

The losses and the efficiency class were determined in accordance with IEC 61800-9-2.

B CE Low Voltage Directive Compliance

This product is tested according to IEC/EN 61800-5-1 and complies with the CE Low Voltage Directive.

The following conditions must be satisfied for machines and devices incorporating this product to comply with
the CE Low Voltage Directive.

Area of Use

Install this product in a location with Overvoltage Category III and pollution degree 2 or less as specified in IEC/
CE 60664.

Guarding Against Debris
When you install IP20/UL Open type drives (models: 2xxxxB, 4xxxxB), use an enclosure panel that does not let
unwanted material enter the drive from above or below.

Grounding

The drive is designed to be used in T-N (grounded neutral point) networks.

When you use the drive in a grounded system where the neutral of the power supply and the protective conductor
are the common (TN-C), install overcurrent protective devices.

When you install the drive in other types of grounded systems, contact Yaskawa or your nearest sales
representative for instructions.

Wire Selection
Refer to Wire Selection on page 363 to select the correct wires for main circuit wiring.

Connect a Fuse and an RCM/RCD to the Input Side (Primary Side)
The drive circuit protection must comply with IEC/EN 61800-5-1 for protection against a short circuit and a
ground fault in the internal circuitry. Connect semiconductor protection fuses and a Residual Current Monitor/
Residual Current Device (RCM/RCD) on the input side for branch circuit protection. Refer to CE-compliant Fuse
and RCM/RCD (Input Side) on page 360.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. After the drive blows a fuse or trips an RCM/RCD, do not immediately energize the
drive or operate peripheral devices. Wait for the time specified on the warning label at a minimum and make sure that all
indicators are OFF. Then check the wiring and peripheral device ratings to find the cause of the problem. If you do not know the

cause of the problem, contact Yaskawa before you energize the drive or peripheral devices. If you do not fix the problem before
you operate the drive or peripheral devices, it can cause serious injury or death.

B EMC Directive

Drives with built-in EMC filters (models 4xxxC) were tested in accordance with European standard EN 61800-3,
and comply with the EMC Directive.

Use drives with built-in EMC filters or install external EMC filters to the drive input side to comply with the
EMC Directive.

Install a Drive to Conform to the EMC Directive
Install drive models 4xxxC with this procedure to comply with the EMC Directive when the drive is a single unit
or installed in a larger device.

1. Install the drive on a grounded metal plate.
2. Wire the drive and motor.
3. Enable the internal EMC filter.
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4. Ground the wire shielding on the drive side and motor side.

A - Drive D - Metal conduit
B - 10 m (32.8 ft) maximum E - Grounding wire
C - Motor

Figure 1.13 Wiring the Drive and Motor

Note:
*Use a braided shield cable for the drive and motor wiring or put the wires through a metal conduit.

* The maximum wiring length between the drive and motor is 10 m (32.8 ft). Keep the wire as short as possible.
*Keep the grounding wire as short as possible.
+ Contact Yaskawa or your nearest sales representative to comply with European standards EN 12015 and EN 12016.

5. Use a cable clamp to ground the motor cable to the metal plate.

Note:

Make sure that the protective ground wire complies with technical specifications and local safety standards.
6. Connectan AC or DC reactor to decrease harmonic distortion.

Note:

Contact Yaskawa or your nearest sales representative for information about AC or DC reactor selection for EN 12015
compliance.

Enable the Internal EMC Filter

On drive models 4xxxC, move the screw or screws to turn ON and OFF (enable and disable) the EMC filter. The
EMC filter switch screw or screws are installed in the OFF position by default.

Make sure that the symmetric grounding network is applied, and install the screw or screws in the ON position to
enable the built-in EMC filter in compliance with the EMC Directive.

A WARNING  Electrical Shock Hazard. Disconnect all power to the drive, wait for the time specified on the warning label,
and check the drive for dangerous voltages before you remove covers or touch EMC filter screws. If you touch the screws when
there are dangerous voltages, it will cause serious injury or death.

AANWARNING | Electrical Shock Hazard. Do not remove covers or touch circuit boards while the drive is energized. If you
touch the internal components of an energized drive, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Ground the neutral point on the power supply of drive models 4xxxC to comply with
the EMC Directive before you turn on the EMC filter. If you turn ON the EMC filter, but you do not ground the neutral point, it can
cause serious injury or death.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. Connect the ground cable correctly. If you touch electrical equipment that is not
grounded, it can cause serious injury or death.

NOTICE To disable the internal EMC filter, move the screws from ON to OFF and then tighten to the specified torque. If
you fully remove the screws or tighten the screws to an incorrect torque, it can cause drive failure.

NOTICE Move the EMC switch screw or screws to the OFF position for networks that are not symmetrically grounded.
If the screws are not in the correct position, it can cause damage to the drive.

Make sure that the symmetric grounding network is applied, and install the screw or screws in the ON position to
enable the built-in EMC filter in compliance with the EMC Directive.
L1

L3 L2

Figure 1.14 Symmetric Grounding
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NOTICE Damage to Equipment. When you use the drive with a non-grounding, high-resistance grounding, or
asymmetric-grounding network, put the EMC Filter screw or screws in the OFF position to disable the built-in EMC filter. If you

do not disable the built-in EMC filter, it will cause damage to the drive.
If you lose an EMC filter switch screw, use Table 1.12 to find the correct replacement screw and install the new
screws with the correct tightening torque.

NOTICE Only use the screws specified in this manual. If you use screws that are not approved, it can cause damage to
the drive.

Table 1.12 Screw Sizes and Tightening Torques

Tightening Torque
Model Screw Size 9 9 9
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ United Kingdom Conformity Assessed Marking

UK
CA

Figure 1.15 UKCA Mark

Information about Manufacturer

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Manufacturer)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (EU Contact)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (UK Contact)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

https://www.yaskawa.co.uk/

The UKCA Mark identifies that the product meets environmental and safety standards in the United Kingdom
(Statutory Instruments).

Products manufactured, sold, or imported in Great Britain (England, Wales, and Scotland) must display the
UKCA Mark.

United Kingdom standards include the Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machinery) for machine
manufacturers, the Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) for electronics manufacturers, and
the Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC) for controlling noise.

This product displays the UKCA Mark in accordance with the Machinery Directive, the Low Voltage Directive,
and the EMC Directive.

Table 1.13 Designated Standards

Statutory Instruments

Designated Standards

Supply of Machinery (Safety) Regulations
S.I. 2008 No. 1597

ENISO 13849-1:2015 (PL ¢ (Cat.3))
IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Electrical Equipment (Safety) Regulations
S.I. 2016 No. 1101

EN 61800-5-1 */

Electromagnetic Compatibility Regulations
S.I. 2016 No. 1091

EN 61800-3 */

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations

S.1. 2012 No. 3032

EN IEC 63000 */

*1  Refer to “UK Declaration of Conformity” for the year of the Designated Standards.

The customer must display the UKCA Mark on the final device containing this product. Customers must verify

that the final device complies with UK standards.
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Table 1.14 Other Applicable Standards

Statutory Instruments Applicable Standards
Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations The drive meets the requirements for [E2 efficiency according to the S.I. 2021 No. 745.
S.I. 2021 No. 745 The losses and the efficiency were determined in accordance with the requirements of
IEC 61800-9-2.

B General Instructions for UK Import

This product is an industrial product intended for incorporation and use in industrial equipment by professionals
only.

This product is designed to be built into equipment and machines in which they are incorporated. To comply with
UK legislations, it may be necessary to implement additional precautions to the equipment and machine.
Instructions for compliance to UK legislations are same as the instruction of EU legislation. Refer to the
precautions described in the EU legislation.

The latest manuals and other useful information are published on our website.

€ Safe Disable Input

This section gives precautions to support the Safe Disable input. Contact Yaskawa for more information.

Table 1.15 Applied Safety Standards and Unified Standards

Safety Standards Unified Standards

IEC/EN 61508 (SIL3)

Functional Safety IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Machine Safety ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)
EMC IEC/EN 61000-6-7
Note:

* SIL = Safety Integrity Level.
*SILCL = SIL Claim Limit.
B Safe Disable Specifications

The Safe Disable input provides the stop function that complies with “Safe Torque Off” as specified by IEC/EN
61800-5-2. The Safe Disable input meets the requirements of EN ISO 13849-1 and IEC/EN 61508. It also has a
safety status monitor to detect safety circuit errors.

Table 1.16 Safe Disable Specifications

Item Description

e Input: 2
Safe Disable input (H1, H2)
Signal ON level: 18 Vdc to 28 Vdc

Input/Output Signal OFF level: -4 Vdc to +4 Vdc
* Output: 1
MFDO safety monitor output for external device monitor (EDM)
Response time from when the input opens to when the drive output stops 3 ms or less
Response time from when the H1 and H2 terminal inputs open to when the EDM signal
20 ms or less

operates
Mission time */ 10 years 20 years

Less frequent operation request mode PFD =9.00E-6 PFD = 1.79E-5
Failure probability .

Frequent operation request mode or _ _

continuous mode PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
Performance level e
HFT (hardware fault tolerance) N=1
Type of subsystem Type B
MTTFD High (2681 years)
DCavg Medium (90.53%)

*1  Parameter used for the statistical calculation required by functional safety standards and this is not linked to the warranty/guarantee
period.
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Note:

EDM = External Device Monitoring

PFD = Probability of Failure on Demand

PFH = Probability of Dangerous Failure per Hour

VYOS Sudden Movement Hazard. When you use the Safe Disable function in the safety system of a machine, do a
full risk assessment for the system to make sure that all parts of the system comply with applicable safety standards. Incorrect
application of the Safe Disable function can cause serious injury or death.

Sudden Movement Hazard. If the output circuit of the drive is damaged and the Safe Disable function turns
OFF the drive output to a permanent magnet (PM) motor, the motor can rotate 180 electrical degrees. Prevent damage to
equipment and injury to personnel during this condition. Sudden motor movement can cause serious injury or death. It is
possible for current to flow through the motor winding in these conditions.

Electrical Shock Hazard. You cannot depend on the Safe Disable function to prevent electrical shock.
Disconnect all power to the drive and wait for the time specified on the warning label before you remove covers. Check the drive
for dangerous voltages before servicing or repair work. If you do work on the drive when it is energized and there is no cover
over the electronic circuits, it can cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Although the Safe Disable function is in operation, gravity or other external forces
in the vertical axis can move the motor. Incorrect application of the Safe Disable function can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. Do not use the drive output signals to control external holding brakes or dynamic
brakes for functional safety. Use a system that conforms to the functional safety requirements. Incorrect application of the Safe
Disable function can cause serious injury or death. Systems that use drive output signals (including EDM) for safety are not safe
because drive output signals are not safety components.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Connect the Safe Disable inputs to the devices as specified by the safety
requirements. If you connect the Safe Disable inputs incorrectly, it can cause serious injury or death.

ACWARNING Sudden Movement Hazard. To use the Safe Disable inputs, remove the jumpers between terminals H1-HC
and H2-HC. If the Safe Disable circuit does not work correctly, it can cause serious injury or death.

A WARNING | Sudden Movement Hazard. When you clear the Safe Disable input, make sure that the Safe Disable Monitor
output operates correctly as the specification for Safe Disable function. If the Safe Disable circuit does not operate correctly, it
can cause serious injury or death.

A WARNING  Sudden Movement Hazard. Regularly examine the Safe Disable input and all other safety features. A system
that does not operate correctly can cause serious injury or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Only let approved personnel who know about the drive, instruction manual, and
safety standards wire, examine, and maintain the Safe Disable input. If personnel are not approved, it can cause serious injury
or death.

A WARNING Sudden Movement Hazard. Only use the Safe Disable Monitor (multi-function output terminal set to the EDM
function) to monitor the Safe Disable status or to find a malfunction in the Safe Disable inputs. The monitor output is not a safety
output. If you use the Safe Disable Monitor incorrectly, it can cause death or serious injury.

Note:
» When you use a drive with a built in safety function, you must replace it 10 years after first use because of the aging of electronic
components.

* A maximum of 3 ms will elapse from when terminals H1 or H2 shut off until the drive switches to the “Safe Torque Off” status. Set the
OFF status for terminals H1 and H2 to hold for at least 3 ms. The drive may not be able to switch to the “Safe Torque Off” status if
terminals H1 and H2 are only open for less than 3 ms.

« Safe Disable input wiring should not be longer than 30 m (98 ft).

B Using the Safe Disable Function

Safe Disable Circuit

The Safe Disable circuit has two isolated channels (terminals H1 and H2) that stop the output transistors. The
input can use the internal power supply of the drive.

Set the EDM function to one of the MFDO terminals /H2-xx = 21 or 121] to monitor the status of the Safe
Disable function. This is the “Safe Disable monitor output function”.

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 43



1 English

Main circuit power supply

Multi-function digital output or
multi-function photocoupler output (H2-xx = 21 or 121)
Control circuit
Safety relay or HC +¥V
PLC with safety function
Safety
Feedback output
H1 —
— g@ Gate block 1
H2 —
Power module

Drive J\ L L

Figure 1.16 Safe Disable Function Wiring Example

Enabling and Disabling the Drive Output (“Safe Torque Off”)
Refer to Figure 1.17 for an example of drive operation when the drive changes from “Safe Torque Off” status to

usual operation.

Output frequency ————  Motor coasts to stop
' Clear the Run command to release

the Safety function.

\

Drive ready
: '
Run command  Run ! | Stop
! ¥
H1, H2 ON (Safety function |OFF (Safety function enabled)l
Input terminal disabled) ! i
Drive output Usual operation X Safe Torque Off X Baseblock (Not safe)

Figure 1.17 Safe Disable Operation
Switching from Usual Operation to “Safe Torque Off”
Turn OFF (open) safety input terminal H1 or H2 to enable the Safe Disable function. When the Safe Disable
function is enabled while the motor is operating, the drive output and motor torque turn off and the motor always
coasts to stop. The b1-03 [Stopping Method Selection] setting does not have an effect on the stopping method.

The “Safe Torque Off” status is only possible with the Safe Disable function. Clear the Up/Down command to stop
the drive. Turning off drive output (a baseblock condition) # “Safe Torque Off”.
Note:

* When it is necessary to ramp to stop the motor, do not turn off terminals H1 and H2 until the motor fully stops. This will prevent the
motor from coasting to stop during usual operation.

* A maximum of 3 ms will elapse from when terminals H1 or H2 shut off until the drive switches to the “Safe Torque Off” status. Set the
OFF status for terminals H1 and H2 to hold for at least 3 ms. The drive may not be able to switch to the “Safe Torque Off” status if
terminals H1 and H2 are only open for less than 3 ms.

Going from “Safe Torque Off” to Usual Operation

The safety input will only release when there is no Up/Down command.

* During Stop
When the Safe Disable function is triggered during stop, close the circuit between terminals H1-HC and H2-HC
to disable “Safe Torque Off”. Enter the Up/Down command after the drive stops correctly.
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* During Run
If you trigger the Safe Disable function during run, clear the Up/Down command, then close the circuit between
terminals H1-HC and H2-HC to disable “Safe Torque Off”. Enter the Stop command, then enter the Up/Down
command when terminals H1 and H2 are activated.

To release the “Safe Torque Off” state, activate (close) terminals H1 and H2.

When you enter the Up/Down command before terminals H1 and H2 are activated, drive operation is different for
different L8-88 [Safe Disable Operation Mode] settings:

* When L8-88 = 0 [Mode 0 (Alarm-On, Ready-Off)], you must cycle the Up/Down command to start the motor.

* When L8-88 = I [Mode 1 (Alarm-Off; Ready-On)] (default), the drive starts the motor immediately after the

“Safe Torque Off” state releases.

When L8-88 = 1, you can use S6-16 [BaseBlock (BB) Restart Selection] to set how the drive behaves when
terminals H1 and H2 are activated and deactivated while the Up/Down command stays active.
* When S6-16 = 0 [Disabled] (default), the drive will not restart and you must cycle the Up/Down command.
* When §6-16 = I [Enabled], the drive will restart immediately when terminals H1 and H2 are activated.

Safe Disable Monitor Output Function and Keypad Display
Refer to Table 1.17 for information about the relation between the input channel status, Safety monitor output

status, and drive output status.

Table 1.17 Safe Disable Input and External Device Monitor (EDM) Terminal Status

(H2-xx = 158)

Input 1 (H1-HC) ON (Close the circuit) ON (Close the circuit) OFF (Open) OFF (Open)
Input Channel Status
Input 2 (H2-HC) ON (Close the circuit) OFF (Open) ON (Close the circuit) OFF (Open)
MFDO Terminal OFF OFF OFF ON
MFDO Terminal (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) MFDO Terminal
(H2xx = 121) ON ON ON OFF
MFDO Te:mlnal OFF ON ON ON
MFDO Terminal (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) i
MFDO Terminal ON OFF OFF OFF

Drive Output Status

Baseblock (Drive ready)

Safety status (STo)

Safety status (STo)

Safety status (STo)

Keypad Display

Normally displayed

SToF (Flashing)

SToF (Flashing)

STo (Flashing)

LED Status Ring

Ready: [lluminated

ALM/ERR: Flashing

ALM/ERR: Flashing

Ready: Flashing

MEMOBUS Register
0020 (Hex.)

bit C: 0
bit D: 0

bit C: 1
bitD: 0

bit C: 1
bit D: 0

bit C: 0
bitD: 1

Safety Function Status Monitor

The drive Safety monitor output sends a feedback signal about the status of the Safety function. The Safety
monitor output is one of the possible settings available for the MFDO terminals. If there is damage to the Safe
Disable circuit, a controller (PLC or safety relay) must read this signal as an input signal to hold the “Safe Torque
Off” status. This will help verify the condition of the safety circuit. Refer to the manual for the safety device for
more information about the Safety function.

You can use the MFDO function settings to switch the polarity of the Safety monitor output signal. Refer to Table
1.17 for setting instructions.

Keypad Display

If the two input channels are OFF (Open), the keypad will flash S7o [Safe Torque OFF].

If there is damage to the Safe disable circuit or the drive, the keypad will flash SToF [Safe Torque OFF
Hardware] when one input channel is OFF (Open) and the other is ON (Close the circuit). When you use the Safe
disable circuit correctly, the keypad will not show SToF.

If there is damage to the drive, the keypad will show SCF [Safety Circuit Fault] when the drive detects a fault in
the Safe disable circuit. Refer to the chapter on Troubleshooting for more information.

Validating the Safe Disable Function

After you replace parts or do maintenance on the drive, first complete all necessary wiring to start the drive, then
test the Safe Disable input with these steps. Keep a record of the test results.

Note:

This validation should be performed at least once every three months in order to guarantee the specification values of the safety
parameters.
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1. When the two input channels are OFF (Open), make sure that the keypad flashes S7o [Safe Torque OFF], and
make sure that the motor is not running.

2. Monitor the ON/OFF status of the input channels and make sure that MFDO set to the EDM function operates
as shown in Table 1.17.
If one or more of these items are true, the ON/OFF status of the MFDO may not display correctly on the
keypad:
* Incorrect parameter settings.
* A problem with an external device.
* The external wiring has a short circuit or is disconnected.
* There is damage to the device.
Find the cause and repair the problem to correctly display the status.
3. Make sure that the EDM signal operates during usual operation as shown in Table 1.17.

2 Deutsch

€ Allgemeine Informationen

Verwenden Sie dieses Handbuch nicht als Alternative zum Technischen Handbuch.

Die in diesem Handbuch genannten Produkte und Spezifikationen und der Inhalt des Handbuchs kénnen unange-
kiindigt gedandert werden, um das Produkt und das Handbuch zu verbessern.

Achten Sie darauf, dass Sie stets die aktuelle Version dieses Handbuchs verwenden. Verwenden Sie dieses Hand-
buch, um das Produkt korrekt zu installieren, zu verdrahten, einzustellen und zu bedienen.

Das Technische Handbuch kann von der Yaskawa Website fiir Dokumentationen heruntergeladen werden, deren
Adresse Sie auf der Umschlagriickseite finden.

€ Anwenderzielgruppe

Dieses Handbuch von Yaskawa richtet sich an Elektroingenieure und Spezialisten, die iiber Erfahrung mit der
Installation, der Anpassung, der Inspektion und der Wartung von Frequenzumrichtern verfiigen. Personen ohne
technische Ausbildung, Minderjihrige, Personen mit Behinderungen oder psychischen Erkrankungen sowie Perso-
nen mit Schrittmachern diirfen dieses Produkt weder verwenden noch betreiben.

@ Sicherheit

Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten oder betreiben.

B Erlduterung der Signalworter

A GEFAHR JIERES Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten schwere oder tédliche Verletzungen
verursacht.

A WARNUNG Dieses Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten schwere oder tédliche Verletzungen ver-
ursachen kann.

A VORSICHT Dieses Signalwort kennzeichnet eine Gefahr, die bei Nichtbeachten leichte oder mittelschwere Verletzungen
verursachen kann.

m Dieses Signalwort kennzeichnet ein Risiko fiir Sachschéden , bedeutet jedoch keine Verletzungsgefahr.

B Allgemeine Sicherheitshinweise

Yaskawa Electric ist Hersteller und Anbieter von elektronischen Komponenten fiir verschiedene industrielle
Anwendungen. Fiir die Auswahl und Anwendung von Produkten von Yaskawa ist der Konstrukteur der Ausrii-
stung zusténdig bzw. der Kunde, der das Endprodukt fertigt. Yaskawa ist nicht dafiir verantwortlich, wie seine Pro-
dukte in das endgiiltige Systemdesign eingebunden sind. Generell sollten Yaskawa-Produkte nicht die einzige
Sicherheitsvorrichtung eines Produkts oder einer Konstruktion darstellen. Alle Steuerfunktionen sind dafiir ausge-
legt, Fehler dynamisch zu erkennen und einen durchgéngig sicheren Betrieb zu gewihrleisten. Alle Produkte, die
Komponenten von Yaskawa beinhalten, miissen dem Endanwender mit entsprechenden Warnhinweisen und
Anweisungen zum sicheren Gebrauch und Betrieb zur Verfiigung gestellt werden. Alle Warnhinweise von Yas-
kawa miissen umgehend an den Endanwender weitergereicht werden. Yaskawa garantiert nur fiir die Qualitét sei-
ner eigener Produkte, in Ubereinstimmung mit den Normen und Spezifikationen, die in diesem Handbuch
beschrieben sind. Yaskawa tibernimmt keine anderen Garantien, weder ausdriicklich noch implizit. Verletzungen,
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Sachschidden und entgangene Geschiftsmoglichkeiten, die auf unsachgemafBe Lagerung oder Handhabung und
mangelhafte Aufsicht durch Thr Unternehmen oder seiner Kunden zuriickgehen, sind nicht durch die Produktga-
rantie von Yaskawa abgedeckt.

Anmerkung:

Das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise im Handbuch kann schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben. Yaskawa ist nicht
verantwortlich fiir Verletzungen oder Sachschédden, die auf das Nichtbeachten der Sicherheitshinweise zuriickzufiihren sind.
*Lesen Sie dieses Handbuch sorgfiltig, um AC-Frequenzumrichter zu installieren, zu betreiben und zu reparieren.

*Beachten Sie alle Warnungen, Vorsichtshinweise und andere Hinweise.
»Samtliche Arbeiten diirfen nur von zugelassenem Personal durchgefiihrt werden.
« Installieren Sie den Frequenzumrichter geméf diesem Handbuch und den 6rtlichen Vorschriften.

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsfiihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalRnahmen die Ausriistung von der Stromversor-
gung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt geladen, nach-
dem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange, bis die
Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Wenn alle Anzeigen AUS sind, priifen Sie auf gefdhrliche Spannungen, um
die Sicherheit zu gewéhrleisten. Wenn Sie am spannungsfiihrenden Frequenzumrichter arbeiten, kann es schweren oder tédli-
chen Verletzungen durch Stromschlag kommen.

A WARNUNG Feuergefahr. Verbinden Sie die Hauptspannungsversorgung nicht mit den Motorklemmen U/T1, V/T2 und W/
T3. Verbinden Sie die Hauptspannungsversorgung mit den Leistungsteileingdngen R/L1, S/L2 und T/L3. Fehlerhafte Verdrah-
tung kann schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie keine Anderungen am Gehéuse oder an der Schaltungsanordnung

des Frequenzumrichters vor. Anderungen am Gehéuse oder den Schaltkreisen des Frequenzumrichters kénnen schwere oder

tédliche Verletzungen oder Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben und fiihren zum Erl6schen der Garantie. Yaskawa
haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Zum Installieren, Verdrahten, Warten, Priifen, Ersetzen von Teilen und dem
Reparieren des Frequenzumrichters darf nur zugelassenes Personal zum Einsatz kommen. Durch nicht zugelassenes Personal
kann es zu schweren oder tédlichen Verletzungen kommen.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Der Erdungschluss des Motors muss immer geerdet werden. Wenn Sie die Aus-
ristung nicht korrekt erden, kann das Beriihren des Motorgeh&duses zu schweren oder tédlichen Verletzungen flihren.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Tragen Sie bei Arbeiten am Frequenzumrichter keine lose Kleidung oder
Schmuck. Ziehen Sie lose Kleidung straff und entfernen Sie alle Metallobjekte wie etwa Armbanduhren oder Ringe. Lose Klei-
dung kann sich am Frequenzumrichter verfangen und Schmuck kann Strom leiten und schwere oder tédliche Verletzungen
verursachen.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie mit dem Autotuning beginnen, diirfen sich keine Personen oder
Objekte im Bereich um den Frequenzumrichter, den Motor und die Last befinden. Der Frequenzumrichter und der Motor kénnen
beim Autotuning plétzlich starten, was schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben kann.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Entfernen Sie alle Personen und Gegensténde aus dem Bereich um den
Umrichter, den Motor und die Maschine und bringen Sie Abdeckungen, Kupplungen, Wellenfedern und Maschinenlasten an,
bevor Sie den Umrichter einschalten. Wenn sich Personen zu nahe am Gerét aufhalten oder Teile fehlen, kann dies zu schwe-
ren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Stellen Sie sicher, dass der Aufzug nicht besetzt ist, wenn Sie Aufzugs-
tests durchfiihren oder den Frequenzumrichter einrichten. Wenn die Aufzugstests oder die Einstellungen des Frequenzumrich-
ters nicht korrekt durchgefiihrt werden, kann es zu schweren Verletzungen oder zum Tod kommen, wenn die Aufzugskabine
nicht korrekt anhélt.

A WARNUNG | Schéden an Ausrtistung. Legen Sie keine falsche Spannung am Leistungsteil des Frequenzumrichters an.
Betreiben Sie den Frequenzumrichter in dem auf dem Typenschild angegebenen Bereich der Eingangsspannung. Spannungen
oberhalb der auf dem Typenschild verzeichneten Vertraglichkeitsgrenze kénnen zu Schaden am Frequenzumrichter fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie ihn nicht in der Nahe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an Metall
oder einem anderen nicht brennbaren Material. Entflammbare und brennbare Materialien kbnnen einen Brand auslésen und
schwere oder tdliche Verletzungen verursachen.

A WARNUNG Feuergefahr. Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem korrekten Anzugsmoment fest. Verbindungen, die
zu locker oder zu fest sind, kénnen den Betrieb beeintrdchtigen und den FU beschédigen. Fehlerhafte Verbindungen kénnen
aullerdem schwere oder tédliche Verletzungen durch Feuer oder elektrischen Schlag zur Folge haben.

A WARNUNG Feuergefahr. Ziehen Sie Schrauben nur unter einem Winkel entsprechend den Angaben in diesem Handbuch
fest. Wenn die Schrauben unter einem Winkel aul3erhalb des zuldssigen Bereichs festgezogen werden, kann dies zu losen Ver-
bindungen fiihren, die Klemmenleiste beschédigen oder einen Brand verursachen; dies kann schwere oder tédliche Verletzun-
gen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Fiihren Sie keinen Kurzschluss im FU-Ausgangskreis herbei. Ein Kurzschluss
am Ausgang kann schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.
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AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Wenn im Schutzleiter ein DC-Anteil vorliegt, kann der Frequenzumrichter einen
Fehlerstrom verursachen. Wenn ein Fehlerstromschutz- oder -liberwachungsgerét einen direkten oder indirekten Kontakt ver-
hindert, verwenden Sie immer einen Fehlerstromschutzschalter Typ B (RCM/RCD) geméal IEC/EN 60755. Wenn Sie keinen
korrekten Fehlerstromschutzschalter (RCM/RCD) verwenden, kann dies schwere oder tddliche Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bevor Sie den EMV-Filter aktivieren, erden Sie den Neutralpunkt an der Span-
nungsversorgung der Modelle 4xxxC, um die EMV-Richtlinie zu erfiillen. Wenn Sie den EMV-Filter einschalten, aber den Neu-
tralpunkt nicht erden, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahrvon Quetschungen. Testen Sie das System, um sicherzustellen, dass der Frequenzumrichter nach
dem Verdrahten und Einstellen der Parameter sicher funktioniert. Wenn Sie das System nicht testen, kann dies Schédden an
Ausrtistung oder schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nachdem am Frequenzumrichter eine Sicherung oder ein Fehlerstromschutz-
schalter (RCM/RCD) ausgelést wurde, schalten Sie den FU nicht sofort wieder ein und betreiben Sie keine Peripheriegeréte.
Warten Sie mindestens die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab und stellen Sie sicher, dass alle Anzeigen aus sind. Uber-
priifen Sie dann die Verdrahtung und die elektrischen Nennwerte von Peripheriegeréten, um die Ursache des Problems zu fin-
den. Wenn die Ursache nicht bekannt ist, wenden Sie sich an Yaskawa, bevor Sie den Frequenzumrichter oder
Peripheriegeréte einschalten. Wenn Sie das Problem vor dem Betrieb des Frequenzumrichters oder externer Geréte nicht
beheben, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Installieren Sie korrekte Sicherungen, wie durch die entsprechenden Vorschriften und dieses
Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 31,000 A (eff.) symmetrisch bei
max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Fehlerhafte Sicherungen kénnen schwere oder tédli-
che Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Brandgefahr. Entfernen Sie die Isolierung von den Enden der Anschlussdréhte in der unter "Abisolierlénge”
angegebenen Lénge. Wenn Sie die Isolierung der Anschlussdréhte einklemmen, kann dies zu schweren Verletzungen oder
zum Tod durch Feuer fiihren.

A\ WARNUNG Brandgefahr. Stellen Sie sicher, dass sich nach Abschluss der Verdrahtung keine losen Litzen oder ausge-
fransten Dréhte in der Ader befinden. Lose Litzen oder ausgefranste Dréhte im Kabelkern kénnen einen Kurzschluss verursa-
chen und zu schweren Verletzungen oder zum Tod durch Stromschlag oder Feuer fiihren.

A VORSICHT Gefahr von Quetschungen. Ziehen Sie die Schrauben der Klemmenabdeckung an und halten Sie das
Gehéuse fest, wenn Sie den Frequenzumrichter bewegen. Wenn der Frequenzumrichter oder Abdeckungen herunterfallen,
kann es zu leichten Verletzungen kommen.

A VORSICHT Gefahr von Verbrennungen. Beriihren Sie keinen hei3en FU-K(ihlkérper. Bevor Sie die Liifter austauschen,
trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung und warten Sie mindestens 15 Minuten, bis der Kiihlkérper
ausreichend abgekiihlt ist. Wenn Sie einen heiBen FU-Kiihlkérper anfassen, kénnen Sie sich verbrennen.

Schéaden an Ausriistung. Beachten Sie beim Beriihren des Frequenzumrichters und der Schaltplatinen die
korrekte Vorgehensweise zur elektrostatischen Entladung (ESD). Wenn Sie Anweisungen nicht befolgen, kann dies ESD-Sché-
den an der FU-Elektronik zur Folge haben.

-ﬂm Unterbrechen Sie nicht die elektrische Verbindung zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor, wéh-
rend der Frequenzumrichter Spannung abgibt. Eine fehlerhafte Ablaufsteuerung kann Schdden am Frequenzumrichter zur
Folge haben.

m Schéaden an Ausriistung. Flihren Sie keine Hochspannungspriifung durch und verwenden Sie kein Isolations-
priifgerét am Frequenzumrichter. Diese Tests kbnnen Schdden am Frequenzumrichter verursachen.

Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter oder verbundene Ausrlistung mit beschédigten oder fehlenden Tei-
len. Das Nichtbeachten kann zu Schidden am Frequenzumrichter und an verbundener Ausriistung fiihren.

m Feuergefahr. Sie eine Sicherung und Ausrlistung zur Fehlerstromiiberwachung (RCM/ RCD). Wenn Sie diese
Komponenten nicht installieren, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter und an verbundener Ausriistung fiihren.

Schéaden an Ausriistung. Bevor Sie eine dynamische Bremsoption mit dem Frequenzumrichter verbinden,
stellen Sie sicher, dass sich geeignetes Personal mit dem Installationshandbuch zur Bremseinheit und Bremswiderstandsein-
heit (TOBPC72060001) vertraut macht und die Anweisungen befolgt. Wenn Sie das Handbuch nicht lesen oder die Anweisun-
gen nicht beachten, oder wenn ungeeignetes Personal eingesetzt wird, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter und am
Bremskereis fiihren.

Stellen Sie nach der Installation des Frequenzumrichters und dem AnschlieBen von externen Geréten sicher,
dass alle Verbindungen korrekt sind. Fehlerhafte Verbindungen kénnen Schdden am Frequenzumrichter zur Folge haben.

Verbinden Sie keine Blindstromkompensationsanlage, LC/RC-Entstérfilter oder Fehlerstromschutzschalter
(RCM/RCD) mit dem Motorkreis. Wenn Sie diese Geréte mit den Ausgangskreisen verbinden, kann dies Schdden am Fre-
quenzumrichter und verbundener Ausriistung verursachen.

m Verwenden Sie einen fiir Frequenzumrichter ausgelegten (Vektor-) Motor mit verstérkter Isolierung und ent-
sprechenden Windungen. Wenn der Motor nicht korrekt isoliert ist, kann dies einen Kurzschluss oder Erdschluss durch defekte
Isolierung zur Folge haben.

48 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



2 Deutsch

Anmerkung:

» Verwenden Sie keine ungeschirmten Leitungen als Steuerleitungen. Verwenden Sie abgeschirmte, paarweise verdrillte Drahte, und
erden Sie die Abschirmung an der Erdungsklemme des Frequenzumrichters. Eine nicht abgeschirmte Verdrahtung kann elektrische St6-
rungen und eine mangelhafte Systemleistung zur Folge haben.

*Betreiben Sie in der Néhe des Frequenzumrichters keine Gerite, die elektromagnetisch stark abstrahlen, etwa Funksender. Wenn derar-
tige Gerite in der Nédhe des Frequenzumrichters verwendet werden, kann dies den korrekten Betrieb des Frequenzumrichters
beeintrachtigen.

B BestimmungsgemaRer Gebrauch

Der Frequenzumrichter ist ein elektrisches Gerit fiir den kommerziellen Einsatz und regelt die Drehzahl und Dreh-
richtung eines Motors. Setzen Sie den Frequenzumrichter nicht fiir andere Zwecke ein.

1. Lesen Sie das Technische Handbuch sorgfaltig durch.

2. Lesen Sie alle Sicherheitshinweise, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten oder betreiben.

3. Wenn Sie den Frequenzumrichter installieren, verdrahten und erden Sie ihn geméB allen geltenden Normen
und Sicherheitsvorkehrungen.

4. Stellen Sie sicher, dass alle Komponenten und Schutzabdeckungen korrekt installiert werden.
5. Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter unter den spezifizierten Umgebungsbedingungen eingesetzt
wird.
Anmerkung:
Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung in lebenserhaltenden Maschinen oder Systemen konstruiert und vorgesehen.
A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nehmen Sie keine Anderungen am Gehéuse oder an der Schaltungsanordnung
des Frequenzumrichters vor. Anderungen am Gehéuse oder den Schaltkreisen des Frequenzumrichters kénnen schwere oder

tédliche Verletzungen oder Schéden am Frequenzumrichter zur Folge haben und fiihren zum Erléschen der Garantie. Yaskawa
haftet nicht fiir Anderungen am Produkt durch den Anwender.

B Haftungsausschluss

Yaskawa kann nicht fiir Schiden am Produkt, an der Ausriistung oder an Personen haftbar gemacht werden, wenn
dieses Produkt in einer anderen als der in Bestimmungsgemdfier Gebrauch auf Seite 49 beschriebenen Weise ver-
wendet wird.

€ Uberpriifung von Modellnummer und Typenschild

B Bei Erhalt des Frequenzumrichters

Bitte nehmen Sie bei Liefereingang folgende Priifungen vor:

» Untersuchen Sie den Frequenzumrichter auf Beschiadigungen. Wenn der FU beschidigt ist, wenden Sie sich
sofort an das Transportunternechmen. Yaskawa iibernimmt keine Garantie fiir Transportschiaden.

« Uberpriifen Sie die Modellnummer des Frequenzumrichters, um sicherzustellen, dass es sich um das richtige
Modell handelt. Uberpriifen Sie die Modellnummer im Bereich ,MODEL" am Typenschild, um sicherzustellen,
dass es sich um das richtige Modell handelt.

* Wenn Sie das falsche Produkt erhalten haben oder das Produkt defekt ist, wenden Sie sich an Yaskawa oder
Ihren Fachhéndler vor Ort.
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B Typenschild

4 N
(cc_: LATOXXXXXXXX ReV A | A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
I AC3PH10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
OuTRUT I AC3PHB.1A
(1 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0- 200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS : 38 k
H SN oG PRG. 000 LTy
FRONT :IP20 gy
G BACKSIDE - IP20/TYPE1_ENCLOSURE «i' 4
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C Ela%rﬁ'gg
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
S 21 Kurosak-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan ) )

A - Hardware-Revision

B - Gewicht

C - FU-Softwareversion

D - Hauptsitzadresse von Yaskawa

Electric Corporation
E - Zertifizierungen
F - Umgebungstemperatur

B Nennausgangsstrom

Tabelle 2.1 und Tabelle 2.2 enthalten die jeweiligen Werte fiir den Nennausgangsstrom.

Anmerkung:

G - Schutzklasse
H - Seriennummer
I- Losnummer

L - FU-Modell

Abbildung 2.1 Beispiel fiir Typenschildinformationen

J - Ausgangsspezifikationen
K - Eingangsspezifikationen

*Diese Ausgangsstromwerte gelten fiir Frequenzumrichter, die mit der Standardspezifikation betrieben werden.

*Reduzieren Sie den Strom bei Anwendungen, die die Taktfrequenz erhShen.

Tabelle 2.1 Drehstrom AC 200 V-Klasse

Maximale anwendbare Kontinuierlicher Nennausgangs- o, *
Modell Motorleistung strom */ 50% ED Ausgangsstrom */
kW A e
2022 3.7 15.3 21.9
2031 5.5 21.9 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
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Modall Maxmn;tzr?er;;\:ﬁr':gbare Kontinuierli(;lt\gnl;li?nausgangs- 50% ED Ausgangsstrom */
kW A L
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Bei diesen Werten wird davon ausgegangen, dass es keine Leistungsreduzierung aufgrund der Taktfrequenz gibt.

Tabelle 2.2 Drehstrom AC 400 V-Klasse

Modall Maxiﬂl;lgrlaer;;ﬁrl\‘e;bare Kontinuierli(;l;lfgnl;li?nausgangs- 50% ED Ausgangsstrom */
KW A 2
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Bei diesen Werten wird davon ausgegangen, dass es keine Leistungsreduzierung aufgrund der Taktfrequenz gibt.

B Inhalt und Position von Warnetiketten

Das Warnetikett des Frequenzumrichters befindet sich in der Position wie in Abbildung 2.2 dargestellt. Verwenden
Sie den Frequenzumrichter gemiR diesen Informationen.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Warnetikett

Abbildung 2.2 Inhalt und Position von Warnetiketten

Um die Warnungen ohne spezifische Sprache anzuzeigen, verwenden Sie das dem Frequenzumrichter beiliegende

Piktogramm-Warnetikett. Wenn Sie das Piktogramm-Warnetikett verwenden, entspricht der Frequenzumrichter

moglicherweise nicht den UL-Normen.

* Piktogramm-Warnetikett (A): Bringen Sie das Etikett an der inAbbildung 2.2 gezeigten Stelle an.

* Warnetiketten fiir heile Oberflichen (B): Bringen Sie die Etiketten an der Oberseite oder an der Seite des Fre-
quenzumrichters an.

Tabelle 2.3 Piktogramm-Warnetiketten

Modelle: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelle: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

- 5mm

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Abbildung 2.3 und Tabelle 2.4 erkldren die Bedeutung des jeweiligen Piktogramms.
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AN\ © AGL A

Abbildung 2.3 Arten von Piktogrammen

Tabelle 2.4 Beschreibungen der einzelnen Piktogramme

Piktogramm Beschreibung
A WARNUNG
B Lesen Sie das Handbuch, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren.
Gefahr eines Stromschlags.
C Warten Sie 5 Minuten bis zur Entladung des Kondensators, nachdem Sie die Stromzufuhr unterbrochen und den Handschalter zwischen dem Frequenzumrichter
und dem Motor gedffnet haben.
D Heifle Oberflachen. Ober- und Seitenflachen kénnen heifl werden. Nicht beriihren.

& Bedienteil Ubersicht

B Komponenten und Funktionen des Bedienteils

J | H G

‘ Vorderseite/Seitenansicht‘

Ruckseite
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AN

Abbildung 2.4 Bedienteil
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Tabelle 2.5 Komponenten und Funktionen des Bedienteils

Symbol Name Funktion
* Leuchtet, um anzuzeigen, dass die Leistungsausgénge des FU aktiv sind.
» Die LED erlischt, sobald die Leistungsausgénge inaktiv werden.
* Blinken zeigt an:
— Der Frequenzumrichter befindet sich im Tieflauf.
— Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl mit einem Drehzahlsollwert von 0 Hz erhalten, aber der Frequenzumrichter ist nicht fiir Null-
drehzahlregelung eingestellt.
RUN-LED * Schnelles Blinken zeigt an:
A = — Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl von den MFDI-Klemmen erhalten und schaltet von LOCAL- auf REMOTE-
RUN Betrieb um.
— Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten, wihrend er sich im Programmierbetrieb
befindet.
— Der Frequenzumrichter hat einen Notstopp-Befehl erhalten.
— Die Sicherheitsfunktion hat den Ausgang des Frequenzumrichters abgeschaltet.
— Sie haben auf dem Bedienteil gedriickt, wihrend sich der Frequenzumrichter im REMOTE-Betrieb befand.
* Leuchtet, wenn der FU einen Fehler erkennt.
* Blinkt, wenn der FU einen der folgenden Zustidnde erkennt:
ALM-LED — Alarm
B .
— Betriebsfehler
— Fehler oder Alarm wihrend des Autotunings
* Die Anzeige erlischt beim Normalbetrieb. Es liegen keine Alarme oder Fehler vor.
C microSD-Kartenschacht | Der Schacht fiir eine microSD-Karte.
Funktionstasten Das auf dem Bedienteil angezeigte Menii legt die Tastenfunktionen fest.
F1,F2,F3 Der Name jeder Funktion erscheint am unteren Rand des Displays.
v
Leuchtet: Der Auf/Ab-Befehl wird vom Bedienteil gesteuert (LOCAL-Betriebsart).
AUS: Der Auf/Ab-Befehl wird von der Steuerkreisklemme oder iiber die serielle Dateniibertragung gesteuert (REMOTE-Betriebsart).
LO/RE-LED Anmerkung:
E * LOCAL: Der Betrieb des Frequenzumrichters erfolgt tiber das Bedienteil. Geben Sie mit dem Bedienteil Auf/Ab- und Stopp-
Befehle ein und legen Sie den Drehzahlsollwert fest.
* REMOTE: Verwenden Sie die Steuerklemmen oder die serielle Dateniibertragung, um den Frequenzumrichter zu betreiben. Ver-
wenden Sie die Drehzahlsollwertwertquelle von b1-01 [Auswahl Drehzahlsollwert 1] und die Auf/Ab-Befehlsquelle von b7-02
[Auswahl Auf/Ab-Befehl 1].
Schaltet die FU-Steuerung fiir den Auf/Ab-Befehl und den Drehzahlsollwert zwischen dem Bedienteil (LOCAL) und einer externen
Quelle (REMOTE) um.
Anmerkung:
LO/RE-Auswahltaste * Die LOCAL/REMOTE-Auswabhltaste bleibt auch nach dem Stoppen des Frequenzumrichters im Steuerbetrieb aktiviert. Wenn die
F LORE Anwendung nicht von REMOTE auf LOCAL umschalten soll, weil dies einen negativen Effekt auf die Systemleistung hitte, set-
zen Sie 02-01 = 0 [LO/RE-Taste Funktionsauswahl = Deaktiviert], um OGN 21 deaktivieren.
* Der Freqenzumrichter wird nicht zwischen LOCAL und REMOTE umschalten, wenn er einen Auf/Ab-Befehl von einer externen
Quelle erhilt.
Stoppt den FU-Betrieb.
Anmerkung:
G Taste STOP
. STOP . . . . .

@sTopP Driicken Sie , um den Motor zu stoppen. Dies gilt auch, wenn ein Auf/Ab-Befehl (REMOTE-Betrieb) an einer externen
Auf/Ab-Befehlsquelle aktiv ist. Um die Prioritéit von zu deaktivieren, setzen Sie 02-02 = 0 [STOP-Taste Funktionsauswahl
= Deaktiviert].

Taste Nach-links * Bewegung des Cursors nach links.
* Kehrt zum vorherigen Bildschirm zuriick.

Tasten Nach-oben/Nach- |+ Bewegung nach oben bzw. nach unten, um das nichste bzw. vorhergehende Element anzuzeigen.
unten * Auswahl von Parameternummern, und Erhéhen bzw. Erniedrigen von Einstellwerten.
K2
H
Taste Nach-rechts (RESET) Bewggt den Cursor nac}¥ recht‘s.
Anzeige des nachsten Bildschirms.

* Zum Riicksetzen eines Fehlers am Frequenzumrichter.

Taste EINGABE * Bestitigen von Parameterwerten und Einstellungen.
* Auswahl von Meniieintrigen, um zwischen Bedienteilbildschirmen zu wechseln.
* Auswahl von Betriebsarten, Parametern und Einstellwerten.
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Symbol Name Funktion
Startet den Frequenzumrichter im LOCAL-Betrieb.
Taste RUN Startet den Autotuning-Betrieb.
I Anmerkung:
Bevor Sie den Motor mit dem Bedienteil betreiben, driicken Sie LORE auf dem Bedienteil, um den Frequenzumrichter auf
LOCAL-Betrieb zu setzen.
] USB-Anschluss Fiir die werkseitige Einstellung
Zum Anschluss des Frequenzumrichters tiber ein RJ-45-Verlangerungskabel (8-polige, direkte, unabgeschirmte verdrillte Doppelleitung,
K RJ-45-Anschluss e
CATS5e) oder am Bedienteilanschluss.
Entfernen Sie diese Abdeckung, um die Uhrzeitbatterie einzusetzen oder auszutauschen.
L Abdeckung der Anmerkung:
Uhrzeitbatterie « Sie miissen die Uhrzeitbatterie selbst bereitstellen. Sie ist nicht im Lieferumfang des Bedienteils enthalten.
* Weitere Informationen zur korrekten Batterie und deren Installation finden Sie im Technischen Handbuch.
Zeigt die Modellnummer des Bedienteild und andere Informationen an.
M Typenschild Anmerkung:

* REV gibt die Hardware- und Softwareversion des Bedienteils an.
* FLASH identifiziert die Version des Flash-Speichers.

B LED-Statusanzeige

Am LED-Statusring auf der FU-Abdeckung wird der Betriebszustand des Frequenzumrichters angezeigt.

ooog
[am g s
oo
DO c A
\ /
AL
=T ( R
T n
| —
WI
1
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Status Beschreibung
Leuchtet Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt.
Der FU erkennt:
e Alarm
A ALM/ERR Blinkt */ . oPE—Par'ametereinstel]fehler
¢ Autotuning-Fehler
Anmerkung:
Die LED leuchtet, wenn ein Fehler und ein Alarm zur gleichen Zeit vorliegen.
AUS Es liegen keine Fehler oder Alarme vor.
Leuchtet Der FU ist in Betrieb oder ist betriebsbereit.
Blinkt */ Der Frequenzumrichter befindet sich im Zustand S7o [Sicherer Halt (EDM)].
Blinkt schnell */ I]:Die Spannung (}iler Leistungskreisversorgung ist abgefallen, und nur die externe 24 V-Versorgung liefert Spannung an den
B READY requenzumrichter.
* Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt.
AUS * Es liegt kein Fehler vor und der FU hat einen Auf/Ab-Befehl erhalten, kann ihn aber nicht ausfiihren. Dies passiert
U
E 3
beispielsweise im Programmierbetrieb oder wenn RUN blinkt.
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LED Status Beschreibung
Leuchtet Der FU befindet sich im Normalbetrieb.
¢ Der Frequenzumrichter befindet sich im Tieflauf.
Blinkt */ « Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl mit einem Drehzahlsollwert von 0 Hz erhalten, aber der Frequenzumrichter ist nicht
fiir Nulldrehzahlregelung eingestellt.
* Der FU hat einen Befehl zur Gleichstrombremsung erhalten.
* Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl von den MFDI-Klemmen erhalten und schaltet von LOCAL- auf
REMOTE-Betrieb um.
c RUN ¢ Der FU hat einen Auf/Ab-Befehl von den digitalen Multifunktionseingéngen erhalten, wéhrend er sich im Program-
mierbetrieb befindet.
Blinkt schnell */ ¢ Der Frequenzumrichter hat einen Notstopp-Befehl erhalten.
« Die Sicherheitsfunktion hat den FU-Ausgang ausgeschaltet.
@sTopP N . . . . . .
¢ Der Anwender hat auf dem Bedienteil gedriickt, wahrend sich der Frequenzumrichter im REMOTE-Betrieb
befand.
AUS Der Motor ist angehalten.
*1  Den Unterschied zwischen Blinken und schnellem Blinken kdnnen Sie Abbildung 2.5 entnehmen.
1s -
EIN EN
Blinkt —— 3 3
Blinkt EIN EIN EIN EIN
schnell
Abbildung 2.5 LED-Blinkzustinde
Frequenzumrichter 3
Ausgangsdrehzahl | ;
) " RUN ! | " RUN
/ bei Stop1poo/ I‘ i STOP ! STOP
. b . | |
Drehzahleinstellung % T | | | e ——
RUN-LED [ aus ] EIN [ Bink | Aus [ inkt | AUS |

Abbildung 2.6 Beziehung zwischen RUN-LED und FU-Betrieb

B Bedienteilbetriebsart und Meniibildschirme

Anmerkung:

*Beim erstmaligen Einschalten des Frequenzumrichters oder nach dem Riicksetzen auf Werkseinstellungen wird der Einrichtungsbild-

schirm angezeigt. Driicken Sie [Home], um den HOME-Bildschirm anzuzeigen.
—Waihlen Sie [Nein] bei der Einstellung [Ersteinrichtung anzeigen], damit der Ersteinrichungsbildschirm nicht angezeigt wird.

* Driicken Sie auf dem Home-Bildschirm, um FU-Anzeigen darzustellen.

* Driicken Sie @, um d1-01 [Sollwert 1] zu setzen, wenn der Home-Bildschirm UI-01 [Drehzahlsollwert] in der LOCAL-Betriebsart

zeigt.

* Auf dem Bedienteil wird [Bereit] angezeigt, wenn sich der FU im Steuerbetrieb befindet. Der Frequenzumrichter ist bereit fiir einen

Auf/Ab-Befehl.

*Legen Sie b1-08 [Auswahl Auf/Ab wdihr. Program.] fest, um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle zu

akzeptieren oder zuriickzuweisen.

—Setzen Sie b1-08 = 0 [RUN wdhr. Program. ignor.], um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle

zuriickzuweisen (Werkseinstellung).

—Setzen Sie b1-08 = 1 [RUN wdhr. Program. akzep.], um im Programmierbetrieb einen Auf/Ab-Befehl von einer externen Quelle zu

akzeptieren.

—Setzen Sie b1-08 = 2 [Program. nur b. Stillst. zuldss.], um einen Wechsel von Steuerbetrieb auf Programmierbetrieb wahrend des

Betriebs zu verhindern.

Tabelle 2.6 Betriebsarten, Meniibildschirme und Funktionen
Betriebsart Meniibildschirm Funktion
Benutzerdefin. Parameter Anzeige der Benutzerparameter
Programmierbetrieb | Parameter Andern von Parametereinstellungen
Geidnderte Parameter/Fehlerprotokoll Anzeige der gednderten Parameter und der Fehlerhistorie
Steuerbetrieb Anzeigen Legt fest, welche Anzeigen dargestellt werden.
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Betriebsart Meniibildschirm Funktion
Autotuning Durchfiihren des FU-Autotunings
Di * Einstellen von Datenprotokollen und Displaybeleuchtung
iagnose
¢ * Fihrt die Fehlerbehebung fiir die Drehrichtung durch.
Programmierbetrieb
Param. Backup/Wiederherst. Speicherung von Parametern auf dem Bedienteil als Backup

Ersteintichtu * Andern von Anfangseinstellungen
rsteinrichtun . . -
g * Verwendet den Einrichtungsassistenten, um grundlegende Parameter einzustellen.

€ Mechanische Installation

A WARNUNG Feuergefahr. Stellen Sie keine entflammbaren oder brennbaren Materialien auf den Frequenzumrichter, und
installieren Sie ihn nicht in der Ndhe von entflammbaren oder brennbaren Materialien. Befestigen Sie den Umrichter an Metall
oder einem anderen nicht brennbaren Material. Entflammbare und brennbare Materialien kbnnen einen Brand auslésen und
schwere oder tédliche Verletzungen verursachen.

A VORSICHT Gefahrvon Quetschungen. Ziehen Sie die Schrauben der Klemmenabdeckung an und halten Sie das
Gehéuse fest, wenn Sie den Frequenzumrichter bewegen. Wenn der Frequenzumrichter oder Abdeckungen herunterfallen,
kann es zu leichten Verletzungen kommen.

m Lassen Sie wéhrend der Installation des Frequenzumrichters keine unerwiinschten Objekte wie Metallspéne
oder Drahtenden hineinfallen. Schiitzen Sie den Frequenzumrichter wahrend der Installation mit einer provisorischen Abdek-
kung. Entfernen Sie die provisorische Abdeckung vor dem Einschalten. Unerwiinschte Objekte im Frequenzumrichter kénnen
Schéden am Frequenzumrichter verursachen.

Anmerkung:
«Installieren Sie den Frequenzumrichter geméafl den EMV-Richtlinien. Wenn die EMV-Richtlinien nicht beachtet werden, kann dies den
Betrieb beeintrichtigen und zu Schiden an elektrischen Geriten fiihren.

*Bringen Sie keine Peripheriegerite, Transformatoren oder andere Elektronik in die Nihe des Frequenzumrichters. Wenn sich Kompo-
nenten in der Néhe des Frequenzumrichters befinden miissen, schirmen Sie diesen gegen elektrische Storungen ab. Elektrische Storun-
gen konnen zu Fehlfunktionen des Frequenzumrichters oder der Geréte um den Frequenzumrichter herum fiihren.

B Installationsumgebung

Eine ordnungsgemaile Installationsumgebung ist wichtig fiir die Lebensdauer des Produkts und gewéhrleistet,
dass die Leistung den Vorgaben entspricht. Stellen Sie sicher, dass die Installationsumgebung mit den folgenden
Spezifikationen ilibereinstimmt.

Umgebungsfaktor Umgebungsbedingungen

Einsatzort In geschlossenen Réaumen

Spannungsversorgung Uberspannung Kategorie 111

IP20/UL Offener Typ: -10 °C bis +50 °C (14 °F bis 122 °F)

* Wenn Sie den Frequenzumrichter in einem Gehéuse installieren, halten Sie die interne Lufttemperatur mit einem Liifter oder einer Klimaanlage

Umgebungstemperatur im zuldssigen Bereich.

« Schiitzen Sie den Frequenzumrichter vor Frost.

L 95 % relative Feuchte oder darunter
Luftfeuchtigkeit . . . .
Vermeiden Sie Kondensation am Frequenzumrichter.

Lagertemperatur -20 °C bis +70 °C (-4 °F bis +158 °F)

Verschmutzungsgrad 2 oder darunter

Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht in einem Bereich, wo folgende Bedingungen zutreffen:
«  Olnebel, korrosives oder entflammbares Gas bzw. Staub

+  Metallpulver, Ol, Wasser oder andere unerwiinschte Stoffe

Umgebungsbereich « Radioaktive oder brennbare Stoffe

* Schadliche Gase oder Fliissigkeiten

e Salz

« Direkte Sonneneinstrahlung

Halten Sie Holz und andere entflammbare Materialien vom Frequenzumrichter fern.

Maximal 1000 m (3281 ft.)
Anmerkung:

Um den Frequenzumrichter in Hohen zwischen 1000 m und 4000 m (3281 ft bis 13123 ft) zu installieren, verringern Sie den Ausgangsstrom
um 1% fiir jeweils 100 m (328 ft).

Unter den folgenden Bedingungen ist es nicht notwendig, die Nennspannung zu reduzieren:
* Bei Installation des Frequenzumrichters auf 2000 m (6562 ft.) oder darunter

* Bei Installation des Frequenzumrichters zwischen 2000 m und 4000 m (6562 ft. bis 13123 ft.) mit Erdung des Neutralpunkts der
Spannungsversorgung.
Wenden Sie sich an Yaskawa oder Thren Fachhéndler, wenn Sie den Neutralpunkt nicht erden.

Hohe tiber NN
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Umgebungsfaktor Umgebungsbedingungen

* 10 Hzbis 20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
* 20 Hzbis 55 Hz:

— 2022 bis 2225, 4012 bis 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s2)
— 2269 bis 2519, 4225 bis 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Vibrationen */

Installationsausrichtung | Installieren Sie den Frequenzumrichter vertikal, um eine ausreichende Luftzirkulation zu gewihrleisten.

*1  Dieser Frequenzumrichter hat den Vibrationstest mit logarithmischem Sweep geméfl EN 60068-2-6 und JIS C60068-2-6 bestanden.
Wenn die internen Komponenten des Frequenzumrichters zu stark vibrieren, kann dies zu Schiaden am Frequenzumrichter fiihren,
selbst wenn die Vibrationsfrequenz innerhalb der Spezifikation liegt. Wenn die Komponenten des Frequenzumrichters vibrieren, ver-
bessern Sie die Installationsumgebung, um Vibrationen zu verringern. Um die Installationsumgebung gegen Vibrationen zu optimie-
ren, kénnen Sie den Motor auf eine Gummiunterlage stellen oder die Struktur der Installation verstarken.

& Elektrische Installation

Gefahr eines Stromschlags. An einem spannungsfiihrenden Frequenzumrichter darf die Verdrahtung weder
untersucht, angeschlossen noch getrennt werden. Trennen Sie vor WartungsmalRnahmen die Ausriistung von der Stromversor-
gung und halten Sie die auf dem Warnschild angegebene Mindestwartezeit ein. Der interne Kondensator bleibt geladen, nach-
dem der Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung getrennt wurde. Die Ladungs-LED leuchtet so lange, bis die
Zwischenkreisspannung 50 VDC unterschritten hat. Wenn alle Anzeigen AUS sind, priifen Sie auf geféhrliche Spannungen, um
die Sicherheit zu gewéhrleisten. Wenn Sie am spannungsfiihrenden Frequenzumrichter arbeiten, kann es schweren oder t6dli-
chen Verletzungen durch Stromschlag kommen.

A WARNUNG!| Gefahr eines Stromschlags. Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und warten Sie 5 Minuten, bis die
Ladungs-LED erlischt. Entfernen Sie die vordere Abdeckung und die Klemmenabdeckung, um Arbeiten an der Verdrahtung,
den Schaltplatinen und anderen Komponenten durchzufiihren. Verwenden Sie die Klemmen nur fiir ihre bestimmungsgemélie
Funktion. Fehlerhafte Verdrahtung oder inkorrekte Erdverbindungen sowie mangelhafte Reparaturen von Schutzabdeckungen
kdnnen schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Erden Sie den Frequenzumrichter ordnungsgemas, bevor Sie das EMV-Filter-
schalter aktivieren. Wenn Sie nicht geerdete elektrische Ausriistung beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzun-
gen fiihren.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Verwenden Sie die Klemmen des Frequenzumrichters nur fiir den bestimmungs-
geméalen Zweck. Weitere Informationen zu den E/A-Klemmen erhalten Sie im Technischen Handbuch. Durch fehlerhaftes Ver-
drahten und Erden oder Veerédndern der Abdeckung kann es zu Schéden an der Ausrtistung oder zu Verletzungen kommen.

B Standard-Anschlussdiagramm
Verdrahten Sie den Frequenzumrichter gemafl Abbildung 2.7.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Stellen Sie die MFDI-Parameter ein, bevor Sie Kontakte schlieen. Eine
falsche Start/Stopp-Ablaufsteuerung kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen durch sich bewegende Ausriistung fiihren.

A WARNUNG Feuergefahr. Installieren Sie im Stromkreis ausreichend Kurzschlussschutz, wie durch die entsprechenden
Vorschriften und dieses Handbuch vorgegeben. Der Frequenzumrichter ist geeignet fiir Stromkreise, die nicht mehr als 100,000
A (eff.) symmetrisch bei max. 240 VAC (200 V-Klasse) bzw. max. 480 VAC (400 V-Klasse) liefern. Nicht ausreichender Kurz-
schlussschutz im Stromkreis kann schwere oder tédliche Verletzungen zur Folge haben.

-m Beschéadigung der Ausriistung. Wenn die Eingangsspannung 440 V oder mehr betragt, stellen Sie sicher,
dass die Isolationsspannung des Motors ausreichend ist, oder verwenden Sie einen Umrichter- oder Vektormotor mit verstérkter
Isolierung. Es kann zu einem Ausfall der Motorwicklung und der Isolierung kommen.

Anmerkung:

Verbinden Sie die Masseklemme AC nicht mit dem FU-Gehduse. Das Nichtbeachten kann den korrekten Betrieb des Frequenzumrichters
beeintrichtigen.
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l Zuriicksetzen/ 2 i +10- +10VI0- 10V
- 2 ! [Werkseinstellung: Ausgangsstrom]
5
Gednet Rickfiihrungs- E —g :
[= 1 B L t--—— =
o0—0 ey - Abgeschirmte Leitung
Sicherheits- | o e——————__2X ‘ i i
controller o ! Qgﬁ Abgeschirmte paarweise verdrillte Leitung
Sicherheitsvorrichtung L
B 1)
|

_ Verbindung zum MFDO, optischer Multifunktionsausgang

O Steuerkreisklemme

Abbildung 2.7 Verdrahtungsdiagramm gemaR CE-Niederspannungsrichtlinie

*1

Verbinden Sie Peripherieoptionen mit den Klemmen -, +1, +2, B1 und B2.

AAWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Achten Sie auf die korrekte Polaritdt, bevor Sie einen Auf/Ab-Befehl
senden. Wenn der Frequenzumrichter die Polaritét falsch erkennt, kann der Motor in die dem Auf/Ab-Befehl entgegenge-

setzte Richtung drehen und schwere Verletzungen oder den Tod verursachen.

*2
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*3  Der Steuerkreis ist ein sicherer Niederspannungsstromkreis. Trennen Sie diesen Stromkreis von anderen Stromkreisen durch ver-
starkte Isolation. Stellen Sie sicher, dass der sichere Niederspannungsstromkreis wie angegeben verbunden wird.

*4  Durch verstérkte Isolation werden die Ausgangsklemmen von anderen Stromkreisen getrennt. Anwender kénnen auch Stromkreise
verbinden, die keine sicheren Niederspannungsstromkreise sind, wenn der Frequenzumrichterausgang max. 250 VAC bei 1 A oder 30
VAC bei 1 A ist.

B Steuerkreisklemmen
Drahtquerschnitte beim Steuerkreis und Anzugsmomente

Lassen Sie die Leitungsabschirmungen nicht mit anderen Signalleitungen oder Geréten in Berlihrung kom-
men. Isolieren Sie die Leitungsabschirmungen mit Isolierband oder Schrumpfschlauch. Wenn Sie die Leitungsabschirmungen
nicht isolieren, kann dies zu einem Kurzschluss fiihren und den Frequenzumrichter beschédigen.

Verwenden Sie abgeschirmte Kabel zum Verdrahten der Steuerkreisklemmen. Um den Verdrahtungsvorgang ein-
facher und zuverléssiger zu machen, verwenden Sie Aderendhiilsen an den Drahtenden.

Tabelle 2.7 Drahtquerschnitte beim Steuerkreis und Anzugsmomente

Blanker Draht Aderendhiilse
Schrau- | Anzugsmo-
Klemmenleiste Klemme beng- ment Empfohlener Anwendbarer Empfohlener Anwendbarer
roke N-m (Ibf-in) Querschnitt Querschnitt Querschnitt Querschnitt
mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
TBI S1 - S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
* Litze
TB2-2 MI, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 (18) « Volldraht (0) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, -
TB3 AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
TBS E(G) M3.5 0.5-1.0 05-2 1.25
: (4.4-8.9) (20 - 14) (12) )

Aderendhiilsen
Verwenden Sie isolierte Aderendhiilsen.
Verwenden Sie das Crimpwerkzeug CRIMPFOX 6 von PHOENIX CONTACT.

) L2
o %‘ifj?"’

L

Abbildung 2.8 Externe Abmessungen von Aderendhiilsen

Tabelle 2.8 Modelle und GroBen von Aderendhiilsen

Drahtquerschnitt
Modell L (mm L1 (mm d1 (mm d2 (mm
m? (AWG) (mm) (mm) od1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) A1 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) A1 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
AI0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
Al 0.5-80G

€ Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

B Verfahren zur Einrichtung des Frequenzumrichters

Abbildung 2.9 zeigt die grundlegende Vorgehensweise zur Einrichtung. In diesem Abschnitt finden Sie weitere
Informationen zu den Schritten, die Sie nach dem Einschalten des Frequenzumrichters durchfiihren miissen.
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Start

i

Mechanische Installation

{

Verdrahtung von Leistungsteil und Steuerkreis

) U Y

I

Uberpriifen Sie die Auswahl fiir die Spannungsversorgung des Gebers.
(nur Vektorregelung mit Ruickf. und Vekt. mit Riickf/PM)

i

Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

Uberpriifen Sie die Motordrehrichtung,

I

Stellen Sie A1-02 [Auswahl Regelverfahren] ein.

Stellen Sie die Parameter F1-xx [Einricht. Drz.geber-Option] ein
und Uberpriifen Sie die Drehrichtung des Gebers.
(nur Vektorregelung mit Riickf. und Vekt. mit Riickf/PM)

f

Stellen Sie 01-12 [Langeneinheit] ein.
Es gibt zwei Optionen, die Aufzugsmechanik einzurichten:
a. Verwenden Sie ein Geschwindigkeitsverhaltnis:
Stellen Sie 01-18 [Geschwindigkeit der Aufzugskabine] und
01-19 [Drehzahl des Aufzugsmotors] ein.
b. Verwenden Sie die speziellen mechanischen Daten von
01-12 [Langeneinheit], 01-20 [Treibscheibendurchmesser],
01-21 [Seilzugverhaltnis] und 01-22 [Mechanisches Getriebeverhaltnis].
Wahlen Sie dann die Anzeigeeinheiten fiir Drehzahl, Hochlauf-/Tieflauf-
rampen und StoRglattungswerte in 01-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit].

{

[ Fiihren Sie ein Auto-Tuning fiir die Motorparameter und den Geber-Offset durch’ 1]

Stellen Sie b1-01 [Drehzahlsollwert Auswahl 1] ein,

b1-01 = 0 [Bedienteil]

um die Drehzahlsollwertquelle auszuwahlen.

b1-01 = 1 [Analogeingang]

i

(

Stellen Sie d1-18 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus] ein.

)

1

Stellen Sie die Parameter H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx ein,
um den MFDI-, MFDO-, MFAI- und MFAO-Klemmen Funktionen zuzuweisen.

Stellen Sie die Parameter H1-xx und H2-xx ein,
um den MFDI- und MFDO-Klemmen Funktionen zuzuweisen.

I

i

Stellen Sie diese Parameter ein:
+ C1-xx [Hoch- und Tieflaufzeiten]
+ C2-xx [StoRglattungswerte]

Stellen Sie diese Parameter ein:
+ d1-xx [Drehzahlsollwert]
+ C1-xx [Hoch- und Tieflaufzeiten]
+ C2-xx [StoRglattungswerte]

( Legen Sie die Folgesteuerung fiir den Inspektionsbetrieb fest. }
[ Fiihren Sie einen Testlauf durch. )
Passen Sie diese Einstellungen zur Feinabstimmung an:

« Einstellungen fiir die Bremsfolgesteuerung
+ C5-xx [Automatische Drehzahlregelung (ASR)]
( Frequenzumrichter ist bereit fiir den Anwendungsbetrieb. )

Anmerkung:

Abbildung 2.9 Flussdiagramm fiir die grundlegende Einrichtung
*1  Weitere Informationen zum Autotuning finden Sie im Technischen Handbuch.

Wenn Sie die MEMOBUS/Modbus-Kommunikation zur Einstellung von Parametern verwenden, stellen Sie H5-11 = I [Auswahl
ENTER-Befehlsfunktion = ENTER-Befehl nicht notwendig] ein.

B Prifungen vor dem Einschalten des Frequenzumrichters

Uberpriifen Sie diese Punkte, bevor Sie den Frequenzumrichter einschalten:

* Stellen Sie sicher, dass alle Dréhte richtig angeschlossen sind. Stellen Sie aulerdem sicher, dass die Phasen des
Motors in der richtigen Reihenfolge angeschlossen sind.

* Stellen Sie sicher, dass sich keine Schrauben, losen Kabelenden oder Werkzeuge im Frequenzumrichter

befinden.
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* Wenn Sie eine Geber-Optionskarte verwenden, stellen Sie sicher, dass Sie den Geber richtig verdrahten und die
Spannungsversorgung auf der Optionskarte entsprechend der Geber-Spezifikation einstellen.

« Ubertragen Sie die folgenden Informationen vom Motor-Typenschild in die folgende Tabelle.

Eigenschaft Wert Eigenschaft Wert
Motornennleistung kW Anzahl der Motorpole Anzahl der Motorpole
Motornennspannung \Y% Motornenndrehzahl min-! (U/min)
Motornennstrom A Anzahl Motorgeberimpulse pro ppr
Umdrehung
Motornennfrequenz Hz
Maximale Motorfrequenz Hz

B Einrichtungsassistent

Der Einrichtungsassistent bereitet den Frequenzumrichter fiir den Betrieb vor, einschlieBlich der Einstellung der
grundlegenden Parameter und des Autotunings. Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Techni-
schen Handbuch.

Nach dem Einschalten des Frequenzumrichters wird auf dem Bedienteil der Bildschirm fiir die Ersteinrichtung
angezeigt. Wenn Sie bei den Einstellungen [Ersteinrichtung anzeigen] die Option [Nein] wéhlen, zeigt das Bedien-
teil den HOME-Bildschirm und nicht die Ersteinrichtung an. Wenn Fehler oder Alarme auftreten, lesen Sie unter
Fehlerbehebung auf Seite 71 nach.

Anmerkung:
* Wenn auf dem Bedienteil nicht der Bildschirm fiir die Ersteinrichtung angezeigt wird, driicken Sie [Menii], um den Menii-Bild-
schirm anzuzeigen. Driicken Sie dann , um [Ersteinrichtung] auszuwéhlen.

« Offnen Sie die Batterieabdeckung und legen Sie eine Batterie ein, damit Sie die Uhrzeitfunktionen nutzen kénnen. Verwenden Sie eine
Mangandioxid-Lithiumbatterie vom Typ CR2016 mit einer Nennspannung von 3 V.

B Auswahl Regelverfahren

Wenn Sie den Frequenzumrichter zum ersten Mal einschalten, wéhlen Sie eines der vier Regelverfahren aus, die
fiir die jeweilige Anwendung geeignet sind. Fiir Vektorregelung mit Riickfiihrung sind Geber-Riickfiihrungskarten
erforderlich. Die folgende Tabelle zeigt die mdglichen Regelverfahren je nach Motortyp und die erforderliche
Geber-Riickfithrungskarte.

Maschinentyp Regelverfahren Einstellung A1-02 Geber-Optionskarte
U/f-Regelung 0 Keine Karte erforderlich
Asynchronmotor ohne Geber
Vektorregelung ohne Riickfiihrung 2 Keine Karte erforderlich
Asynchronmotor mit Inkrementalgeber Vektorregelung mit Riickfithrung 3 PG-B3/PG-X3
Permanentmagnet-Motor mit Geber EnDat | Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM- 7 PG-F3
2.1/01, EnDat 2.2/01 oder EnDat 2.2/22 Motoren B
Permanentmagnet-Motor mit Geber Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM- 7 PG-E3
ERN1387 Motoren
Yaskawa IPM-Motor mit Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM-
7 PG-X3
Inkrementalgeber Motoren
Permanentmagnet-Motor mit Vektorregelung mit Riickfithrung fiir PM-
Inkrementalgeber Motoren 7 PG-B3/PG-X3

B Einstellung der Motordrehrichtung

Je nach Systemkonfiguration des Aufzugs kann es erforderlich sein, die Motorrichtung zu dndern, damit der Auf-
zug nach oben fahrt, wenn der Frequenzumrichter einen Aufwirtsbefehl erhilt.

Wenn der Folgesteuerung einen Aufwirtsbefehl erhilt, gibt er Spannung in der Phasenfolge U-V-W aus.

* Priifen Sie die Motordrehung mit dieser Phasenfolge (bei den meisten Motoren im Uhrzeigersinn, von der Wel-
lenseite aus gesehen).

* Wenn eine U-V-W-Sequenz zum Motor den Aufzug in Aufwartsrichtung antreibt, stellen Sie b1-14 = 0 [Aus-
wahl Phasenfolge = Werkseinstellung] ein.

* Wenn eine U-V-W-Sequenz zum Motor den Aufzug in Abwiértsrichtung antreibt, stellen Sie b1-14 = I [Umge-
kehrte Phasenfolge] ein.
Anmerkung:
Nehmen Sie die Einstellung der Motordrehrichtung immer vor der Einstellung der Geberdrehrichtung vor.
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Wenn diese Probleme wihrend des Testlaufs auftreten, verwenden Sie zur Losung die Funktion zur Fehlerbehe-
bung fiir die Drehrichtung:

* Es flieBt zwar Strom, aber der Motor dreht sich nicht.

* Der Frequenzumrichter erkennt die Fehler dv3 [Umkehr-Erkennung], dv4 [Umkehrschutz-Erkennung], oL2
[Umrichteriiberlast] oder PGo [Drehzahlgeber Riickf. Ausfall].

* Der Motor dreht sich in eine andere Richtung als erwartet.

Um die Fehlerbehebungsfunktion fiir die Drehrichtung zu verwenden, wéhlen Sie auf dem HOME-Bildschirm
[Menii] > [Diagnose] > [Fehlerbehebung fiir die Drehrichtung]. Wiahlen Sie ein zu 16sendes Problem und [Fehler-
behebung durchfiihren], dann driicken Sie @

Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie im Technischen Handbuch.

B Einstellung des Gebers (Impulsgeber)

Einrichtung der Geberauflésung

Stellen Sie die Geberauflosung (Inkrementalsignal bei Absolutgebern mit Sin/Cos) in F1-01 [Geber I Impulse pro
Umdrehung] ein.

Einstellung der Drehrichtung des Gebers

Fiihren Sie diese Schritte aus, um sicherzustellen, dass die Drehrichtung des Gebers im Frequenzumrichter korrekt
eingestellt ist.

* Wenn Informationen iiber die Signalfolge des Gebers verfiigbar sind:

— Uberpriifen Sie die Reihenfolge der Geberphasen A und B, wenn der Motor den Aufzug in Aufwirtsrichtung
antreibt.

— Wenn die Phase A des Gebers vor der Phase B liegt, setzen Sie F1-05 = 0 [Geber 1 Auswahl der Drehrichtung
= Impuls A fiihrt in Aufwdrtsrichtung].

— Wenn die Phase B des Gebers vor der Phase A liegt, setzen Sie F1-05 = 1 [Impuls B fiihrt in
Aufwdrtsrichtung].

* Wenn Informationen iiber die Signalfolge des Gebers nicht verfiigbar sind:

— Drehen Sie den Motor von Hand in die Aufwértsrichtung des Aufzugs, wiahrend Sie den Wert von U/7-05
[Drehzahlriickfiihrung] priifen.

— Wenn der Wert von U/-05 positiv ist, ist die Geberrichtung korrekt.
— Wenn der Wert von UI-05 negativ ist, 4ndern Sie die Einstellung von F1-05.

Anmerkung:

Nehmen Sie die Einstellung der Motordrehrichtung immer vor der Einstellung der Geberdrehrichtung vor. Siehe Einstellung der Motor-
drehrichtung auf Seite 62.

B Bedienteil-Einheiten Auswahl

Sie konnen 01-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit] verwenden, um zwischen verschiedenen Anzeigeeinheiten
fiir drehzahlbezogene Parameter und Anzeigen, Hochlauf- und Tieflauframpen und Stof3glattungswerte zu wéhlen.
Verwenden Sie die nachstehende Tabelle, um die richtige Einstellung von 0/-03 fiir Ihre Anwendung zu ermitteln.

Anzeigeeinheit
Einstellung 01-03 Drehzahlsollwert Einstellungen/ . . "
9 Anzeigen Hoch- und Tieflaufzeiten StoRglattungswerte
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Umdrehungen pro Minute (U/ .
min)] 1 Urmin 0.01's 0.01's
21[_BIe1r)1]utzerdef. Einh. (01-10 und Benutzerdefiniert
4 [Aufzugeinheit] - m/s, s, s] 0.01 m/s
5 [Aufzugeinheit2 - m/(s, "2, s"3)] 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s3
6 [Aufzugeinheit3 - ft/(s, s"2, s"3)] 0.1 ft/min 0.01 ft/s2 0.01 f/s3

Wenn Sie die Einstellungen 4 bis 6 verwenden mochten, miissen Sie bestimmte mechanische Daten in den Fre-
quenzumrichter programmieren, bevor Sie 0/-03 dndern.
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1. Stellen Sie die Motordaten korrekt ein. Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen fiir £1-04 [Maximale Aus-
gangsfrequenz] und E2-04 [Anzahl der Motorpole] oder E5-04 [PM-Motor Anzahl der Pole] korrekt sind.

2. Aufzugsmechanik einrichten:
a. Verwenden Sie spezielle mechanische Daten:

i.  Stellen Sie den Treibscheibendurchmesser in Einheiten von mm fiir 07-20 [Treibscheibendur-
chmesser] ein.

ii. Stellen Sie das richtige Seilzugverhéltnis fiir 0/-21 [Seilzugverhdltnis] ein.

iii. Wenn Sie eine Maschine mit Getriebe verwenden, stellen Sie das Ubersetzungsverhltnis (nmotor/
NTreibscheibe) fUr 01-22 [Mechan. Ubersetzungsverhdlinis] ein. Wenn Sie eine getriebelose
Maschine verwenden, stellen Sie 0/-22 = 1.0 ein.

iv.  Stellen Sie 07-03 = 4, 5 oder 6 ein. Der Frequenzumrichter dndert automatisch die Einheit und
die Einstellwerte der entsprechenden Parameter.

b. Wenn Sie die mechanischen Daten nicht kennen, z. B. im Modernisierungsfall, konnen Sie das Drehzahl-
verhéltnis zur mechanischen Bestimmung verwenden:

i. Stellen Sie die Geschwindigkeit der Aufzugskabine auf 0/-18 [Geschwindigkeit der Aufzugska-
binejein.

ii. Stellen Sie die Drehzahl des Aufzugmotors auf 0/-19 [Drehzahl des Aufzugsmotors]ein.

Anmerkung:
Bei Verwendung des Drehzahlverhéltnisses ignoriert der Frequenzumrichter die speziellen mechanischen Parameter (0/-2x)

Weitere Informationen finden Sie unter F'U-Parameter auf Seite 64.

B FU-Parameter

Die folgende Tabelle beschreibt die wichtigsten Parameter und ihre Einstellungen.
Anmerkung:
* Parameter mit ,RUN" in der Spalte ,Nr.“ lassen sich wéhrend des FU-Betriebs &dndern.

* Parameter mit ,Experte” in der ,Nr.“- Spalte sind nur im Expertenmodus verfiigbar. Setzen Sie A1-01 = 3 [Auswahl der Zugangssebene
= Experten-Zugriffsebene], um am Bedienteil Experten-Parameter anzuzeigen und einzustellen.

Nr. Name Beschreibung
A1-00 Sprachauswahl (Language) Legt die Sprache fiir das LCD-Bedienteil fest.
RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,

10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek

Al1-02 Auswahl Regelverfahren Legt das Regelverfahren fiir die Anwendung und den Motor fest.

0: U/f-Regelung, 2: Vektorregelung ohne Riickfiihrung, 3: Vektorregelung mit Riickfiihrung,
7: Vektorregelung PM mit Riickf.

A1-03 Parameter initialisieren Setzt die Parameter auf die Werkseinstellung.
0: Keine Initialisierung, 1110: Initialisierung Anwenderparam., 2220: 2-Draht-Initialisierung

b1-01 Auswahl Drehzahlsollwert 1 Legt die Eingabemethode fiir den Drehzahlsollwert fest.
0: Bedienteil, 1: Analogeingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte

b1-02 Auswahl Auf/Ab-Befehl 1 Legt die Eingabemethode fiir den Auf/Ab-Befehl fest.
0: Bedienteil, 1: Digitaleingang, 2: Memobus/Modbus-Kommunikation, 3: Optionskarte

b1-03 Auswahl des Stoppverfahrens Legt das Verfahren fest, mit dem der Motor angehalten wird, nachdem ein Auf/Ab-Befehl entfernt oder ein Stoppbe-
fehl ausgegeben wurde.

0: Rampe bis zum Stillstand, 1: Freilauf bis zum Stillstand, 4: Aufzug Notstopp

C1-01 Hochlauframpe 1 Legt die Hochlauframpe von null auf die maximale Ausgangsdrehzahl fest.
RUN
C1-02 Tieflauframpe 1 Legt die Tieflauframpe von der maximalen Ausgangsdrehzahl auf null fest.
RUN
C2-01 StoBglattung am Beginn des Legt die StoBglattung am Beginn des Hochlaufs fest.
Hochlaufs
C2-02 StoBglattung am Ende des Legt die Stoglattung am Ende des Hochlaufs fest.
Hochlaufs
C2-03 StoBglittung am Beginn des Legt die StoBglattung am Beginn des Tieflaufs fest.
Tieflaufs
C2-04 StoBglattung am Ende des Legt die StoBglattung am Ende des Tieflaufs fest.
Tieflaufs
C2-05 Rucken unterh. Nivellierdrehzahl | Zum Festlegen der Stofigléttung, die verwendet wird, wenn der Drehzahlsollwert niedriger ist als die eingestellte

Nivellierdrehzahl.
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Nr. Name Beschreibung
C5-01 ASR-Proportionalverstiarkung 1 Legt die Verstirkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei hoher Drehzahl fest.
RUN
C5-02 ASR-Integrationszeit 1 Legt die ASR-Integrationszeit bei hoher Drehzahl fest.
RUN
C5-03 ASR-Proportionalverstirkung 2 | Legt die Verstirkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei niedriger Drehzahl fest.
RUN
C5-04 ASR-Integrationszeit 2 Legt die ASR-Integrationszeit niedriger Drehzahl fest.
RUN
C5-13 ASR-Proportionalverstarkung 3 | Legt die Verstarkung zum Anpassen des ASR-Verhaltens bei Nivellierdrehzahl fest. Die Einstellung ist nur fiir den
RUN Tieflauf aktiv.
C5-14 ASR-Integrationszeit 3 Legt die ASR-Integrationszeit bei Nivellierdrehzahl fest. Die Einstellung ist nur fiir den Tieflauf aktiv.
RUN
C6-03 Taktfrequenz Legt die Taktfrequenz fest.
d1-01 - d1-08 Frequenzsollwert 1 bis 8 Legt den Drehzahlsollwert in den Einheiten von 07-03 [Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit] fest.
RUN
di-18 Drehzahlsollwert Auswahlmodus | Legt den Modus fiir die Auswahl des Drehzahlsollwerts iiber Digitaleingénge fest.
0: Mehrstufenmodus! (d1-01 bis 08), 1: Hohe Drehzahl hat Prioritét, 2: Nivellierdrehzahl hat Prioritét,
3: Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08), 4: Intelligenter Austausch
d1-19 Nenndrehzahl Legt den Nenndrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 50 [MFDI Funktionsauswahl = Nenn-
RUN drehzahl] aktiv ist.
d1-20 Zwischendrehzahl 1 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 51 [MFDI Funktionsauswahl = Zwi-
RUN schendrehzahl] aktiv ist.
di-21 Zwischendrehzahl 2 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn die MFDI-Klemmen fiir H/-xx = 50, 51 und 52 [MFDI Funktionsaus-
RUN wahl = Nenndrehzahl, Zwischendrehzahl und Neu-Nivellierungsdrehzahl] aktiv sind.
d1-22 Zwischendrehzahl 3 Legt den Zwischendrehzahlsollwert fest, wenn die MFDI-Klemmen fiir H/-xx = 51 und 52 [MFDI Funktionsauswahl
RUN = Zwischendrehzahl und Neu-Nivellierungsdrehzahl] aktiv sind.
d1-23 Neu-Nivellierung Drehzahl Legt den Neu-Nivellierungsdrehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H/-xx = 52 [MFDI Funktionsaus-
RUN wahl = Neu-Nivellierdrehzahl] aktiv ist.
d1-24 Priifbetrieb Drehzahl Legt die Priifbetriebsdrehzahl fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir HI-xx = 54 [MFDI Funktionsauswahl = Priifbe-
RUN trieb] aktiv ist.
d1-25 Rettungsbetrieb Drehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 55 [MFDI Funktionsauswahl = Rettungsbe-
RUN trieb] aktiv ist.
d1-26 Nivellierung Drehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, wenn eine MFDI-Klemme fiir H1-xx = 53 [MFDI Funktionsauswahl = Nivellierdreh-
RUN zahl] aktiv ist.
d1-28 Nivellierdrehzahl Legt den Drehzahlsollwert fest, bei dem der Frequenzumrichter die Nivellierdrehzahl erkennt, wenn d/-18 = 0 oder 3
Erkennungspegel [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodus1 (d1-01 bis 08) oder Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)].
Wenn der gewihlte Drehzahlsollwert niedriger als dieser Parameter ist, verwendet der Frequenzumrichter die Nivel-
lierdrehzahl als Drehzahlsollwert.
d1-29 Priifdrehzahl Erkennungspegel Legt den Drehzahlsollwert fest, bei dem der Frequenzumrichter die Priifdrehzahl erkennt, wenn d1-18 = 0 oder 3
[Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodus1 (d1-01 bis 08) oder Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)].
Wenn der gewihlte Drehzahlsollwert zwischen d1-28 [Nivellierdrehzahl-Erkennungspegel] und diesem Parameter
liegt, verwendet der Frequenzumrichter die Priifdrehzahl als Drehzahlsollwert und aktiviert die
Priifbetriebsfolgesteuerung.
E1-01 Eingangsspannung Legt die Eingangsspannung des Frequenzumrichters fest.
E1-04 Maximale Ausgangsfrequenz Legt die maximale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-05 Maximale Ausgangsspannung Legt die maximale Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie von fest.
E1-06 Nennfrequenz Legt die Grundfrequenz fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-07 Mittlere Ausgangsfrequenz A Stellt eine mittlere Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie ein.
E1-08 Mittlere Ausgangsspannung A Legt eine mittlere Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie fest.
E1-09 Minimale Ausgangsfrequenz Legt die minimale Ausgangsfrequenz fiir die U/f-Kennlinie von fest.
E1-10 Minimale Ausgangsspannung Legt die minimale Ausgangsspannung fiir die U/f-Kennlinie von fest.
El1-13 Nennspannung Stellt die Grundspannung fiir die U/f-Kennlinie ein.
Experte
E2-01 Motornennstrom Legt den Motornennstrom in Ampere fest.
E2-02 Motornennschlupf Legt den Motornennschlupf fest
E2-03 Motorleerlaufstrom Legt den Leerlaufstrom des Motors bei Betrieb mit der Nennfrequenz und der Leerlaufspannung in Ampere fest.
E2-04 Anzahl der Motorpole Legt die Anzahl der Motorpole fest.
E2-05 Motor-Klemmenwiderstand Legt den Klemmenwiderstand fiir die Statorwicklungen des Motors fest.
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E2-06 Motorstreuinduktivitét Legt den Spannungsabfall durch die Motorstreuinduktivitit fest, wenn der Motor bei der Nennfrequenz und dem
Nennstrom betrieben wird. Dieser Wert ist ein Prozentsatz der Motornennspannung.
E2-11 Motornennleistung Legt die Motornennleistung in den Einheiten von 0/-58 [Motorleistung Einheit Auswahl] fest.
F1-01 Geber 1 Impulse pro Umdrehung | Stellt die Anzahl der Ausgangsimpulse fiir jede Motorumdrehung ein.
F1-05 Geber 1 Auswahl der Legt die Ausgangsabfolge fiir die Impulse A und B vom Geber fest, unter der Annahme, dass der Motor in Aufwérts-
Drehrichtung richtung betrieben wird.
0: Impuls A fiihrt in Aufwértsrichtung, 1: Impuls B fiihrt in Aufwiértsrichtung
F1-50 PG-F3-Option Auswahl des Stellen Sie den Typ des an die PG-F3 Option angeschlossenen Gebers ein.
Drehg. 0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Nur Seriell, 2: HIPERFACE
F1-52 Serieller Geber Ubertragungsrate | Stellt die Ubertragungsrate zwischen der PG-F3 Option und dem seriellen Geber ein.
Experte 0: 1 MBit/s / 9600 Bit/s, 1: 500 kBit/s / 19200 Bit/s, 2: 1 MBit/s / 38400 Bit/s
H1-01 - H1-10 Klemmen S1 bis S10 Legt die Funktionen der digitalen Multifunktionseingénge S1 bis S10 fest.
Funktionsauswahl
H2-01 Klemmen M1-M2 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgéinge M1-M2 fest.
Funktionsauswahl
H2-02 Klemmen M3-M4 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausginge M3-M4 fest.
Funktionsauswahl
H2-03 Klemmen M5-M6 Legt die Funktion der digitalen Multifunktionsausgdnge M5-M6 fest.
Funktionsauswahl
H2-04 Klemme P1-C1 Legt die Funktion des digitalen Multifunktionsausgangs P1-C1 fest.
Funktionsauswahl
H2-05 Klemme P2-C2 Legt die Funktion des digitalen Multifunktionsausgangs P2-C2 fest.
Funktionsauswahl
H3-01 Klemme A1 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge MFAI-Klemme Al fest.
0:0- 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert)
H3-02 Klemme Al Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A1 fest.
H3-03 Klemme A1 Verstiarkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A1 fest.
RUN
H3-04 Klemme A1 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A1 fest.
RUN
H3-05 Klemme A3 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge Multifunktionsklemme A3 fest.
0: 0 - 10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert)
H3-06 Klemme A3 Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A3 fest.
H3-07 Klemme A3 Verstiarkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
RUN
H3-08 Klemme A3 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der Multifunktionsklemme A3 fest.
RUN
H3-09 Klemme A2 Auswahl Signalpegel | Legt den Eingangssignalpegel fiir die analoge MFAI-Klemme A2 fest.
0: 0-10 V (Unt. Grenzw. ist 0), 1: -10 bis +10 V (Bipolarer Sollwert), 2: 4 bis 20 mA, 3: 0 bis 20 mA
H3-10 Klemme A2 Funktionsauswahl Legt die Funktion des analogen Multifunktionseingangs A2 fest.
H3-11 Klemme A2 Verstirkung Legt die Verstirkung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A2 fest.
RUN
H3-12 Klemme A2 Vorspannung Legt die Vorspannung des analogen Eingangssignals an der MFAI-Klemme A2 fest.
RUN
H3-13 Analogeingang Legt die Zeitkonstante fiir die Filter der analogen Multifunktionseingénge fest.
Verzogerungszeitkonstante
01-03 Auswahl Drehzahlanzeigeeinheit | Legt die Anzeigeeinheiten fiir den Drehzahlsollwert und die Ausgangsdrehzahl fest.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! (U/min), 3: Benutzerdef. Einh. (01-10/01-11),
4: Aufzugeinheit 1 - m/s, s, s, 5: Aufzugeinheit 2 - m/(s, "2, s*3), 6: Aufzugeinheit 3 - ft/(min,s"2,s"3)
ol-18 Geschwindigkeit der Legt die Kabinengeschwindigkeit fest, mit der der Aufzug féhrt (wie im Vertrag zwischen Architekt und Aufzugs-
Aufzugskabine bauer festgelegt); normalerweise Nenngeschwindigkeit.
ol-19 Aufzugmotordrehzahl Stellt die Motordrehzahl ein, die dem in 01-18 [Geschwindigkeit der Aufzugskabine]eingestellten Wert entspricht.
01-20 Treibscheibendurchmesser Legt den Treibscheibendurchmesser fiir Berechnungen in der Anzeigeeinheit fest.
ol-21 Seilzugverhéltnis Legt das Seilzugverhiltnis fest.
1:1:1,2:2:1, 3: 3:1,4: 4:1
0l-22 Mechanisches Legt das Verhiltnis des installierten Getriebes fiir Berechnungen in der Anzeigeeinheit fest.
Ubersetzungsverhiltnis
S1-01 Nulldrehzahlpegel bei Stopp Legt die Drehzahl fiir den Beginn der Gleichstromeinspeisung (oder Positionssperre), wenn b/-03 = 0 [Auswahl des
Stoppverfahrens = Rampe bis zum Stillstand] als Prozentsatz von E1-04 [Maximale Ausgangsfrequenz] fest.
S1-02 Gleichstromeinspeisungsstrom Legt die Stromstirke fiir die Gleichstromeinspeisung beim Anlauf als Prozentsatz des Nennstroms des Frequenzum-

beim Anlauf

richters fest.
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S1-03 Gleichstromeinspeisungsstrom Legt die Stromstérke fiir die Gleichstromeinspeisung beim Stopp als Prozentsatz des Nennstroms des Frequenzum-
bei Stopp richters fest.
S1-04 Gleichstromeinspeisung/Positi- Legt die Zeitdauer fest, in der der Frequenzumrichter die Gleichstromeinspeisung beim Anlauf durchfiihrt. Wenn A7-
onsspetre Zeit beim Anlauf 02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf./PM] ist, legt dieser Parameter die

Zeitdauer der Positionssperre des Frequenzumrichters beim Anlauf fest. Dieser Parameter ist bei der Einstellung 0.00
s deaktiviert.

S1-05 Gleichstromeinspeisung/Positi- Legt die Zeitdauer fest, in der der Frequenzumrichter die Gleichstromeinspeisung beim Stopp durchfiihrt. Wenn 417-
onssperre Zeit bei Stopp 02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf./PM] ist, legt dieser Parameter die
Zeitdauer der Positionssperre des Frequenzumrichters beim Stopp fest. Dieser Parameter ist bei der Einstellung 0.00 s
deaktiviert.
S1-06 Bremse 16sen Verzogerungszeit | Legt die Verzogerungszeit zwischen dem Beginn der Gleichstromeinspeisung/Positionssperre und der Aktivierung

einer MFDO-Klemme fest, die fiir H2-xx = 50 [MFDO Funktionsauswahl = Bremssteuerung] zum Losen der Bremse
zu Beginn der Fahrt eingestellt ist.

S1-07 Bremse anziehen Legt die Verzogerungszeit zwischen dem Erreichen der in S7-01 [Nulldrehzahipegel bei Stopp] eingestellten Null-
Verzogerungszeit drehzahl und der Deaktivierung einer fiir H2-xx = 50 [MFDO Funktionsauswahl = Bremssteuerung] eingestellten
MFDO-Klemme zum Anziehen der Bremse am Ende der Fahrt fest.

S1-12 Ausgangsschiitz wihrend Legt die Funktion zur automatischen Aktivierung einer MFDO-Klemme fest, die fir H2-xx = 51 [Ausgangsschiitz
Autotuning Steuerung] eingestellt ist, wenn der Frequenzumrichter das Autotuning startet.

0: Deaktiviert, 1: Aktiviert, 2: Aktiviert wihrend Autotuning und STO

S3-02 Positionssperre Verstirkung 2 bei | Stellt die Verstarkungsstufe 2 fiir die Positionssperrfunktion ein. Die Positionssperre beim Start kompensiert das

RUN Start Motordrehmoment, um die Position der Kabine zu halten und ein Zuriickrollen zu verhindern, wenn die Bremse gelost
wird.

S3-03 Positionssperre Verstirkung bei | Legt die Verstérkung der Positionssperre bei Stopp fest. Die Positionssperre bei Stopp kompensiert das Motordrehmo-

RUN Stopp ment, um die Position der Kabine zu halten, bis die Bremse vollstidndig angezogen ist.

B Auswahl des Drehzahlsollwerts und Auswahl des Auf/Ab-Befehls

Auswahl des Drehzahlsollwerts
Der Parameter b71-01 [Auswahl Drehzahlsollwert 1] legt die Drehzahlsollwertquelle fest.

Einstellung b1-01 Sollwertquelle Drehzahlsollwert Eingang
0 (Werkseinstellung) | Bedienteil Der Frequenzumrichter erhilt den Drehzahlsollwert {iber das Bedienteil.
1 Analogeingang */ Der Frequenzumrichter verwendet die MFAI-Klemmen A1 oder A2 zur Eingabe eines analogen

Drehzahlsollwerts mit einem Spannungs- oder Stromeingangssignal.

Der Frequenzumrichter verwendet die serielle Kommunikationsschnittstelle RS-485 zur Eingabe des

2 Serielle Kommunikation *2 Drehzahlsollwerts.

Der Frequenzumrichter verwendet zur Eingabe des Drehzahlsollwerts eine an den Frequenzumrichter

. *) e L f .
3 Optionskarte angeschlossene Kommunikationsoptionskarte oder Eingangsoptionskarte.

*1  Wenn bl-01 = I [Analogeingang] ist, stellt der Frequenzumrichter automatisch d1-18 = 0 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehr-
stufenmodus1 (d1-01 bis 08)] ein.

*2  Wenn dI-18 = I oder 2 [Hohe Drehzahl hat Prioritit oder Nivellierdrehzahl hat Prioritdt] ist, hat der iiber die MFDI-Klemmen ein-
gegebene Drehzahlsollwert Vorrang vor anderen Drehzahlsollwerten.

Auswahl Auf/Ab-Befehl
Der Parameter b1-02 [Auswahl Auf/Ab-Befehl 1] legt die Quelle fiir den Befehl Aufwérts/Abwarts fest.

Einstellung b1-02 Quelle fiir den Auf/Ab-Befehl Eingang fiir den Auf/Ab-Befehl

0 Bedienteil Der Frequenzumrichter erhdlt den Auf/Ab-Befehl iiber das Bedienteil.

Der Frequenzumrichter erhilt den Auf/Ab-Befehl iiber die Steuerkreisklemmen. Wihlen Sie das Ein-

I (Werkseinstellung) | Digitaleingang gabeverfahren fiir den Auf/Ab-Befehl mit einem H/-xx-Parameter aus.

: o Der Frequenzumrichter verwendet die serielle Kommunikationsschnittstelle RS-485 zur Eingabe des
2 Serielle Kommunikation

Drehzahlsollwerts.
- Der Frequenzumrichter verwendet zur Eingabe des Drehzahlsollwerts eine an den Frequenzumrichter
3 Optionskarte P . f .
angeschlossene Kommunikationsoptionskarte oder Eingangsoptionskarte.
Fahrt-Start

Um den Aufzug in die Auf- oder Abwartsrichtung zu starten, miissen Sie folgende Schritte ausfiihren:

* Wihlen Sie einen Drehzahlsollwert grof3er als null.
* Schlielen Sie die ,Sicherer Halt“-Signale an den Klemmen H1 und H2.

* Legen Sie ein Aufwirts- oder Abwirtssignal an der in b1-02 [Auswahl Auf/Ab-Befehl 1] festgelegten Quelle
fest.

Fahrt-Stopp
Der Frequenzumrichter stoppt in diesen Fallen:

 Sie 16schen den Befehl Aufwirts oder Abwarts.
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* Sie stellen d1-18 = 1 oder 2 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Hohe Drehzahl hat Prioritdt oder Nivellier-
drehzahl hat Prioritdt] ein und 16schen das Signal Auf/Ab oder Nivellierdrehzahl (H1-xx = 53).

* Sie stellen d1-18 = 3 [Mehrstufenmodus2 (d1-02 bis 08)] ein und l6schen alle Drehzahleingénge.

* Der Frequenzumrichter hat einen Fehler erkannt. Fiir verschiedene Fehler und Parametereinstellungen gibt es
unterschiedliche Stoppverfahren.

* Die Eingénge ,Sicherer Halt" sind ge6ffnet oder ein Reglersperre-Signal liegt an. In jedem dieser Fille wird die
Bremse sofort angezogen und der Frequenzumrichterausgang wird abgeschaltet.

B Bremsfolgesteuerung

Abbildung 2.10 zeigt die Folgesteuerung beim Bremsen und die fiir die Einstellung zu verwendenden Parameter.

$1-10 S1-11
[Verzdgerungszeit . [Ausgangsschitz
Befehl Auf/Ab] Offnen-Verzogerungszei]

| S1-04 | Ausgewahlte Drehzahl | $1-05
! [Gleichstromeinspeisung/ ! ' [Gleichstromeinspeisung/ ! !

i © Postionssperre Zet 1 ' Positionssperre Zeit bei Stop] ! !

I I bei Anlauf] I d1-26 I I I

' 1 Cleichstombremse/ ! [Nivellierung Drehzahl] 1 Gleichstromeinspeisung/ |

i 1 Positionssperre bei Anlauf 1 T 1 Positionssperre bei Stopp

Drehzahl — ! 3\' !

' ;<—>: ' ' ;4—»1 ' '

! 1 §1-06 | ! $1-01 18107 ! !
- [Verzoge- | ! [Nulldrehzahlpegel ' [Verzge- |
©nungszeit | bei Stopp] 1 rungszeit |
\ beim Losen ! | | beim Schlie-!

U derBremse]. ! ! ! Render Lo
Lo 1 ! ! ! Bremse] | b
RUN || ; w | ‘ |

Befehl Auf/Ab ;

Bremssteuerung (H2-xx=50) | | !

[ Aktiviert

Abbildung 2.10 Bremsfolgesteuerung

B Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments

Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments iiberpriift das Haltemoment der Motorbremse.
Der Frequenzumrichter empféangt das fiir Bremsmoment erforderlich (HI1-xx = 5D) eingestellte MFDI-Signal und
den Auf/Ab-Befehl von der SPS. Wenn der Auf/Ab-Befehl auf EIN (geschlossen) geschaltet wird, wéahrend das
fiir Bremsmoment erforderlich eingestellte MFDI-Signal wéhrend der Nulldrehzahlerkennung auf EIN (geschlos-
sen) steht, startet der Frequenzumrichter die Bremsmomentpriifung.
Fiihren Sie die Uberpriifung des Bremsmoments bei 0% Last und geschlossener Bremse durch. Wenn sich der
Aufzug wihrend der Priifung bewegt, stellt der Frequenzumrichter fest, dass die Bremse beschadigt ist, erkennt
einen Fehler br4 [Bremsenverschleif;] und stoppt dann.
Anmerkung:
» Sie konnen diese Funktion nur verwenden, wenn A71-02 = 3 oder 7 [Auswahl Regelverfahren = Vekt. mit Riickf. oder Vekt. mit Riickf/
PM].
* Der Frequenzumrichter erkennt den Fehler PGo [Drehzahlgeber Riickf. Ausfall], SE2 [Anlaufstrom Fehler] oder SE4 [Bremsreaktion
Fehler] wahrend der Bremsmomentpriifung nicht.

* Der Frequenzumrichter deaktiviert diese Funktion wéhrend des Rettungsbetriebs oder des Priifbetriebs.
Betriebsbedingungen fiir die Verwendung der Funktion zur Uberpriifung des Bremsmoments

* Bevor Sie beginnen, stellen Sie S5-32 [Aufbringen von Motormoment wéihrend Bremsmomentpriifung] als Refe-
renzwert fiir die Bremsmomentpriifung ein.

* Fiigen Sie der Aufzugskabine kein zusétzliches Gewicht zu.

* Verwenden Sie zum Betrieb des Frequenzumrichters den Befehl Aufwarts.

* Positionieren Sie die Aufzugskabine in einem mittleren Stockwerk, um die Wirkung des Gewichts auf das
Kabel zu verringern.

Einstellwert von S$5-32

Ziehen Sie vom erforderlichen Bremsmoment das Drehmoment ab, das vom Gegengewicht im Aufwartsbetrieb

bei 0% Last gezogen wird. Verwenden Sie diese Differenz als Wert fiir $5-32.

* (Beispiel) Wenn das erforderliche Bremsmoment 150% und das vom Gegengewicht gezogene Drehmoment

100% betrigt:
150% - 100% = 50%
$5-32=50%
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1. Wenn Sie zum Einstellen von §5-32 eine Antriebsanzeige verwenden, um das vom Gegengewicht gezogene
Drehmoment zu liberpriifen:
Fiihren Sie Positionssperre (Aufwartsbetrieb) bei geéffneter Bremse und 0% Last durch und iiberpriifen Sie
den Wert von UI-09 [Drehmomentsollwert].

2. Wenn Sie zum Einstellen von §5-32 das Bremsmoment berechnen:
Da der Motor das Drehmoment in der gleichen Richtung wie das Lastmoment TL im Aufwértsbetrieb mit
0% Last ausgibt, ist bei Stillstand des Motors das Bremsmoment Tb = Lastmoment TL X 1.
Das Bremsmoment zum Stoppen des Motors (zum Anhalten des Aufzugs) betragt:
Tb = Motordrehmoment Tm + TL x
Daher gilt: $5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / Motornennmoment Tmjgo % 100

Anmerkung:

*TL: Lastmoment (Drehmoment, das vom Gegengewicht gezogen wird) bei Aufwiértsbetrieb mit 0% Last

*1: Wirkungsgrad der Maschine

*Tb: Bremsmoment

* Tm: Motordrehmoment

* Tmjoo: Nenndrehmoment des Motors

* (Beispiel) Bei einer Nennlast des Aufzugs von 600 kg, einer Geschwindigkeit von 45 m/min, einem erforderli-
chen Bremsmoment von 31 N-m, einem Maschinenwirkungsgrad von 0.6, einer Motornenndrehzahl von 1750
min-! und einem Motornenndrehmoment von 20.19 N'm:

Erforderliche Leistung P (kW) = 600 kg /2 x 45 m/min / (6120 x 110.6) = 3.676 kW
Lastmoment TL (N-m) = (60 x 3,676 kW) / (2 x 1750min-1) x 103 =20.06 N-m
S§5-32=31 N'm-20.06 N'm x 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%

Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments

H1-xx = 5D [Bremsmoment erforderlich]

Befehl Aufwérts

H2-xx = 5D [Bremsmomentpriifung aktiv]

H2-xx = 5E [Bremsmomentpriifung abgeschlossen]

H2-xx = 0 [Bei Betrieb]

H2-xx = 51 [Ausgangsschiitz Steuerung]

|
|
1 0 Hz

i t8

t5 t6

|

' | !

' ! '

DT : 15111 1 ;

H2-xx = 50 [Bremssteuerung] ; E ; E : T
Motordrehzahl ; T : : : :

) 0mm:! . 1 . ; !
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b Vo532 5 b :

Drehmomentsollwert . : . \ e . . . ;

1 ' v S5-33 ' S5-35 ' S5-34 ' , ' H .

; E Positions- /: : . 1 \: Positions- E : ;
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RUN LED-Anzeige h’ieﬂaufi ] Start 0 ' Sicherheitsschaltung |

=

i 8

[ Axtiviert
Abbildung 2.11 Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments
Anmerkung:
* Die Bremsfolgesteuerung nach dem Einschalten des Auf/Ab-Befehls ist die gleiche wie zuvor, aber der Folgesteuerung 16st die Bremse
nicht.

*Die Taktfrequenz ist auf 2 kHz und das PWM-Verfahren auf 3-Phasen-Modulation wihrend der Bremsmomentpriifung festgelegt.

*Die interne Drehmomentgrenze wéhrend der Bremsmomentpriifung ist der Wert, der in S5-32 [Aufbringen von Motormoment wéhrend
Bremsmomentpriifung] eingestellt ist.

*Wenn S5-32 grofer als die Drehmomentgrenze des Gerits eingestellt wird, tritt oPE21 [Aufzug Parametereinstell. Fehler] auf.

* Der Frequenzumrichter fiihrt intern den Notstoppvorgang aus, wenn die Uberpriifung des Bremsmoments abgeschlossen ist.

* Wenn sich die Aufzugskabine mehr als der in S5-31 [Kabinenbewegung bei Bremsmomentpriifung] eingestellte Wert bewegt, erkennt
der Frequenzumrichter den Fehler br4 [Bremsenverschleif3].

Abbildung 2.11 ist in Zeitabschnitte unterteilt. Tabelle 2.9 erklért die Folgesteuerung in jedem der Zeitabschnitte.
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Tabelle 2.9 Zeitabschnitte fiir die Folgesteuerung zur Uberpriifung des Bremsmoments

Zeitabschnitt Beschreibung

Sie miissen die Klemmen ,Sicherer Halt“ H1-HC und H2-HC einstellen und die Reglersperre deaktivieren (Digitaleingdnge auf H1-xx = 8 oder 9).

i Wenn der Befehl Bremsmoment erforderlich (H1-xx = 5D) eingeschaltet wird, gibt die MFDO-Klemme das Signal Bremsmomentpriifung aktiv (H2-xx = 5D)
aus.

Der Befehl Aufwirts wird ausgegeben.

Der Frequenzumrichter wartet auf die Ausgabe des Signals Motorschiitzriickfiihrung Schlieffer (HI-xx = 56).

© Wenn der Frequenzumrichter die Riickmeldung des Motorschiitzes nicht innerhalb von t2 erhélt oder wenn das Riickmeldesignal EIN ist, bevor der Schiitzsteu-
erbefehl erteilt wurde, wird ein Fehler SE1 [Motorschiitzreaktion Fehler] ausgelost. Wenn Sie kein Motorschiitzriickmeldesignal verwenden, wartet der Fre-
quenzumrichter, bis die in S7-10 [Verzogerungszeit Befehl Auf/Ab] eingestellte Verzogerungszeit fiir den Betriebsstart abgelaufen ist, bevor er zum nichsten
Schritt iibergeht.

3 *1 Nach Ablauf der in S7-10 eingestellten Verzogerungszeit gibt der Frequenzumrichter Strom an den Motor ab. Die Positionssperre beginnt.

Der Frequenzumrichter beginnt mit dem Hochlauf bei der Bremsmomentpriifdrehzahl (fest auf 3%).

t4 *2 *3 %4
Das Drehmoment steigt auf den in S5-32 eingestellten Wert in der in S5-33 /[Motordrehmoment Hochlaufzeit] eingestellten Zeit.

t5 %2 *4 Der Frequenzumrichter priift das Bremsmoment gemiB den Einstellungen in S5-35 [Laufzeit der Bremsmomentpriifung] und S5-32.

Nachdem die in S§5-35 eingestellte Zeit abgelaufen ist, sinkt das Drehmoment in der in S5-34 [Motor Motordrehmoment Tieflaufzeit] eingestellten Zeit, und der
t6 *4 *5 Frequenzumrichter verlangsamt bis zum Stopp. Wenn das Bremsmoment normal ist, gibt der Frequenzumrichter das Signal Bremsmomentpriifung abgeschlos-
sen aus (H2-xx = 5E).

Die Motordrehzahl erreicht den in S1-01 [Nulldrehzahlpegel bei Stopp] eingestellten Wert.

t7 %5
Der Frequenzumrichter setzt die Positionssperre fiir die unter S7-05 [Gl.str.esp/Pos.sperrzeit b. Stop] eingestellte Zeit fort.
Nach Ablauf der unter S1-11 [Ausgangsschiitz Offnen-Verzg. zeit] eingestellten Verzégerung fiir das Magnetschiitz setzt der Frequenzumrichter die fiir Aus-
gangsschiitz Steuerung (H2-xx = 51) eingestellte Ausgangsklemme zuriick. Sie kénnen nun die ,Sicherer Halt“-Eingénge 16schen und die Reglersperre
ktivieren.
t8 *5 a

Wenn der Befehl Bremsmoment erforderlich (HI-xx = 5D) deaktiviert wird, nachdem der Befehl Aufwiérts ausgeschaltet wurde, werden das Signal Bremsmo-
mentpriifung aktiv (H2-xx = 5D) und das Signal Bremsmomentpriifung abgeschlossen (H2-xx = 5E) deaktiviert.

*]  Wihrend der Uberpriifung des Bremsmoments wird Bremssteuerung (H2-xx = 50) nicht eingeschaltet, da der Frequenzumrichter die
Positionssperre bei geschlossener Bremse durchfiihrt.

*2  Wenn der Bremsmomentpriifbetrieb des Frequenzumrichters aktiv ist, blinkt b#7C [Bremsmomentpriifung aktiv] auf dem Bedienteil,
um den Betrieb anzuzeigen.

*3  Der Mehrstufen-Drehzahlsollwert ist wahrend der Bremsmomentpriifung deaktiviert.

*4  Der Drehzahlsollwert betrdgt 3% der maximalen Ausgangsdrehzahl wihrend der Bremsmomentpriifung.

*5  Wenn die Bremsmomentpriifung erfolgreich abgeschlossen ist, blinkt ,brEnd“ auf dem Bedienteil. Sie konnen den Frequenzumrichter
nicht {iber das Bedienteil bedienen, wenn ,brEnd” angezeigt wird.

B Prifbetrieb

Anlauf im Priifbetrieb
Der Frequenzumrichter fiihrt den Priifbetrieb durch, wenn er ein Aufwérts- oder Abwértssignal empfangt und eine
dieser Bedingungen erfiillt ist:

* Parameter d1-18 = 0 oder 3 [Drehzahlsollwert Auswahlmodus = Mehrstufenmodusl (d1-01 bis 08) oder Mehr-
stufenmodus?2 (d1-02 bis 08)] und die ausgewéhlte Drehzahl ist hoher als d1-28 [Nivellierdrehzahl-Erkennungs-
pegel], aber niedriger als d1-29 [Priifdrehzahl-Erkennungspegel].

* Der dI-18 = 1 oder 2 [Hohe Drehzahl hat Prioritit oder Nivellierdrehzahl hat Prioritdt] und ein fir HI-xx =
54 [Priifbetrieb] programmierter Digitaleingang ist aktiviert.

Beim Priifbetriebsanlauf werden die gleichen Hochlaufeigenschaften, die gleiche Bremsfolgesteuerung und die
gleiche Schiitzfolge wie im Normalbetrieb verwendet. Die Taktfrequenz ist im Priifbetrieb auf 2 kHz eingestellt,
kann aber mit C6-21 [Taktfrequenz bei Priifung] gedndert werden.

Stopp im Priifbetrieb

Um den Frequenzumrichter im Priifbetrieb zu stoppen, entfernen Sie das Aufwérts- oder Abwértssignal oder deak-
tivieren Sie den Drehzahlsollwert fiir den Priifbetrieb (die Bedingungen fiir den Anlauf im Priifbetrieb miissen
nicht mehr erfiillt sein).

Der Priifbetriebsstopp kann eine Tieflauframpe verwenden, abhingig von der Einstellung von Ci-15 [Priifbetrieb
Tieflauframpe].

* Wenn CI-15 = 0 s, betitigt der Frequenzumrichter sofort die Bremse, schaltet den Frequenzumrichterausgang
ab und 6ffnet das Motorschiitz.

* Wenn CI-15 > 0 s, verzdgert der Frequenzumrichter bis zum Stopp, betitigt die Bremse, schaltet den Frequenz-
umrichterausgang ab und 6ffnet das Motorschiitz.
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€ Fehlerbehebung

Wenn der Frequenzumrichter oder der Motor nicht korrekt funktioniert, priifen Sie die Fehler- und Alarminforma-
tionen auf dem Bedienteil.

* Bei FU-Fehlern:

— Auf dem Bedienteil wird der Fehlercode angezeigt.

— und ALM/ERR am LED-Statusring leuchten dauerhaft.

— Der Ausgang des Frequenzumrichters wird ausgeschaltet der Fehlerrelaisausgang wird aktiviert. Es findet ein

Freilauf bis zum Stillstand statt.

* Bei FU-Alarmen:

— Auf dem Bedienteil wird der Alarmcode angezeigt.

- und die Anzeige ALM/ERR am LED-Statusring blinken.

— Normalerweise wird der Frequenzumrichter den Motor weiterhin antreiben. Bei bestimmten Alarmen kdnnen
Sie ein Motor-Stoppverfahren auswihlen.

B Fehler zuriicksetzen

Beheben Sie die Ursache fiir den Fehler oder Alarm.

2. Wibhrend das Bedienteil den Fehler oder Alarmcode anzeigt, driicken Sie (RESET) oder auf dem
Bedienteil.

In der nachfolgenden Tabelle sind die hdufigsten Fehler und Alarme aufgefiihrt, zusammen mit moglichen Ursa-
chen und Ldsungen.

Die vollsténdige Liste der Fehler und Alarme finden Sie im Technischen Handbuch.

eingestellt.

Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
bb Reglersperre Ein externer Reglersperrenbefehl wurde iiber eine Uberpriifen Sie den externen Prozessablauf und die Zeitsteuerung
der MFDI-Klemmen Sx eingegeben, und der FU- des Baseblock-Signals.
Ausgang wurde entsprechend gestoppt.
CrST Zuriicksetzen nicht moglich Der Frequenzumrichter hat einen Befehl zur Fehler- | Schalten Sie den Auf/Ab-Befehl aus, und schalten Sie dann den
riicksetzung erhalten, wéhrend ein Auf/Ab-Befehl Frequenzumrichter aus und wieder ein.
aktiv war.
dEv Drehzahlabweichung Die Last ist zu grof. Verringern Sie die Motorlast.
Hochlauf- und Tieflauframpen sind zu schnell Erhohen Sie die Werte in C1-01 bis C1-08 [Hochlauf-/
eingestellt. Tieflauframpen].
Der Einstellwert fiir den dEv-Erkennungspegel ist Passen Sie FI1-10 [Drehzahlabweichung Erkenn.pegel] und F1-11
fehlerhaft. [Drehzahlabweichung Verzég.zeit] an.
Die Last ist blockiert. Untersuchen Sie die Maschine.
Die Haltebremse stoppt den Motor. Losen Sie die Haltebremse.
dv3 Umkehr-Erkennung E5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A® auf E5-1/ entsprechend den Angaben

auf dem Motor-Typenschild ein.

Es wird ein neuer Geber verwendet oder die Motor-
drehrichtung wurde gedndert.

Fiihren Sie ein Geber-Tuning durch.

Eine externe Kraft auf der Lastseite hat den Motor
gedreht.

« Stellen Sie sicher, dass sich der Motor in der korrekten Rich-
tung dreht.

¢ Suchen und beheben Sie Probleme auf der Lastseite, die die
Motordrehung verursacht haben.

Stérungen entlang des Geberkabels.

Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemaf.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft
verdrahtet.

Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.

Die Einstellung von F1-05 [Geber 1 Auswahl der
Drehrichtung] ist die zur Motordrehrichtung entge-
gengesetzte Drehrichtung.

Verbinden Sie die Motorverdrahtung korrekt fiir jede Phase (U, V,
w).

Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo-
sition des Motors falsch erkannt.

Wenn U6-57 [Polpolar.abw. Wert] < 819, erhdhen Sie n8-84
[Strom fiir Rotorlageerkennung]. Informationen zu den maxima-
len Einstellwerten erhalten Sie beim Motorhersteller.

Die Einstellung von n8-84 [Strom fiir Rotorlageer-
kennung] ist zu niedrig.

Erhohen Sie n8-84 gegeniiber der Werkseinstellung. Informatio-
nen zu den maximalen Einstellwerten erhalten Sie beim
Motorhersteller.

Rotorlageerkennung fehlgeschlagen

Wenn Sie einen IPM-Motor verwenden, fithren Sie Autotuning fiir
Hochfrequenzeinspeisung durch.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
Die Riickfithrungsoption oder der Geber auf der Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-
Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfiihrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.
Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo- | Wenn U6-57 [Polpolar.abw. Wert] < 819, stellen Sie n8-84
sition des Motors falsch erkannt. [Strom fiir Rotorlageerkennung] > Werkseinstellung ein.

dv4 Umkehrschutz-Erkennung Eine externe Kraft auf der Lastseite hat den Motor » Stellen Sie sicher, dass sich der Motor in der korrekten Rich-

gedreht. tung dreht.
* Suchen und beheben Sie Probleme auf der Lastseite, die die
Motordrehung verursacht haben.
* Deaktivieren Sie die Erkennung dieses Fehlers bei Anwendun-
gen, bei denen der Motor von der Lastseite her in der dem
Drehzahlsollwert entgegengesetzten Richtung gedreht wird.
Der Frequenzumrichter erkennt diesen Fehler nicht, wenn F7-
19 = 0 [Auswahl Abweichungserkennung 4 = Deaktiviert] ist.
ES5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A® auf E5-11 ein, entsprechend den
eingestellt. Angaben auf dem Motor-Typenschild.
Es wird ein neuer Geber verwendet oder die Motor- | Fiihren Sie ein Geber-Tuning durch.
drehrichtung wurde gedndert.
Stérungen entlang des Geberkabels. Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemas.
Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Der Frequenzumrichter hat die magnetische Polpo- | Wenn der Wert von U6-57 [Polpolar.abw. Wert] geringer ist als
sition des Motors falsch erkannt. 819, erhohen Sie den Wert von n8-84 [Strom fiir Rotorlageerken-
nung]. Informationen zu den maximalen Einstellwerten erhalten
Sie beim Motorhersteller.
Die Einstellung von n8-84 [Strom fiir Rotorlageer- | Erhohen Sie die Einstellung von n8-84 gegeniiber der Werksein-
kennung] ist zu niedrig. stellung. Informationen zu den maximalen Einstellwerten erhalten
Sie beim Motorhersteller.
Rotorlageerkennung fehlgeschlagen Wenn Sie einen IPM-Motor verwenden, fiithren Sie Autotuning fiir
Hochfrequenzeinspeisung durch.
Die Riickfiihrungsoptionskarte oder der Geber auf | Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-
der Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfithrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.

dvé Zu ruckartig E5-11 [Drehgeber Z-Impuls-Offset] ist falsch Stellen Sie den Wert fiir A auf E5-11 entsprechend den Angaben
eingestellt. auf dem Motor-Typenschild ein.

Stoérungen im Geberkabel Erden Sie die Abschirmung des Geberkabels ordnungsgemés.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in

verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.

Die Riickfiihrungsoptionskarte oder der Geber auf | Korrigieren Sie die Verdrahtung und schalten Sie den Frequenz-

der Motorseite ist beschadigt. umrichter ein; ersetzen Sie die Riickfithrungsoptionskarte oder
den Geber, wenn das Problem weiterhin besteht.

Wenn A1-02 = 7 [Vekt. mit Riickf./PM] ist, sind die | Stellen Sie E5-xx anhand der Informationen auf dem Typenschild

in den Parametern E5-xx [Einstellungen fiir PM- oder dem Priifbericht des Motors ein.

Motor] eingestellten Motordaten falsch.

dv8 PM Rotorpositionserkenn. Fehler Motoreigenschaften verédndert. « Fiihren Sie den Einrichtungsvorgang erneut durch.

. . . .  Fiihren Sie ein Autotuning ohne Motordrehung oder ein Auto-

Die Parameter fiir die anfangliche Polsuche sind tuning fiir die anfangliche Polsuche aus.

falsch eingestellt (Einrichtung moglicherweise

unvollsténdig).

Die Parameter fiir den Motorgeber sind auf falsche

Werte eingestellt (Einrichtung moglicherweise

unvollstindig).

Die Bremse hat sich wihrend der anfinglichen Pol- | « Uberpriifen Sie die Bremsfolgesteuerung.

suche oder bei Netzausfall gelost. * Sie miissen die Bremse wihrend der anfanglichen Polsuche
und bei einer Unterbrechung der Stromversorgung angezogen
halten.

Sie koénnen keine anfangliche Polsuche am Motor Verwenden Sie eine Riickfiihrungsoptionskarte, die sowohl mit

durchfiihren. dem Frequenzumrichter als auch mit einem Absolutwertgeber

kompatibel ist.

EF Eingangsfehler fiir Auf/Ab-Befehl | Ein Aufwirts- und ein Abwirtsbefehl wurden zur Uberpriifen Sie die Aufwirts- und Abwirtsbefehlsfolge und behe-

gleichen Zeit langer als 0.5 s eingegeben. ben Sie das Problem.
EF3 - EF10 | Externer Fehler (Klemme Sx) Die MFDI-Klemme Sx hat einen externen Fehler * Suchen Sie das Gerit, das den externen Fehler verursacht hat,
iiber ein externes Gerét ausgelost. und beheben Sie die Ursache.
Externer Fehler [HI-xx = 20 bis 2F] ist auf die » Stellen Sie den MFDI korrekt ein.
MFDI-Klemme eingestellt, aber die Klemme wird
nicht verwendet.

FrL Drehzahlsollwert fehlt Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl + Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir d/-18 und H1-03 bis HI-
erhalten, wenn d1-18 = I [Drehzahlsollwert Aus- 10 [Klemme S3 bis S10 Funktionsauswahl], um sicherzustel-
wahlmodus = Hohe Drehzahl hat Prioritdt], Hl-xx len, dass das gewihlte Drehzahlwahlverfahren mit der Auf-

# 33 [MFDI Funktionsauswahl # Nivellierdrehzahl] zugssteuerungsfolge iibereinstimmt.
st u(rild beim Anlauf keine Drehzahl ausgewahit + Stellen Sie sicher, dass die Aufzugssteuerung richtig ange-
wurde. schlossen ist.
+ Stellen Sie sicher, dass die Aufzugssteuerung die Drehzahl
richtig einstellt.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
GF Erdschluss Der Motor wurde durch Ubertemperatur beschidigt | Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und ersetzen Sie
oder die Motorisolierung ist nicht ausreichend. den Motor bei elektrischer Leitfahigkeit oder defekter Isolierung.

Die Motorleitung hat Verbindung zu Erdpotential +  Uberpriifen Sie das Motor-Leistungskabel auf Schiiden und

und verursacht einen Kurzschluss. beheben Sie Kurzschliisse.

* Messen Sie den Widerstand zwischen dem Motor-Leistungs-
teilkabel und der Erdungsklemme. Ersetzen Sie bei elektrischer
Leitfahigkeit das Kabel.

Eine VergroBerung der Streukapazitit des Kabels *  Wenn die Verdrahtungslinge mehr als 100 m betrégt, verrin-

und der Erdungsklemme hat zu einem erhohten gern Sie die Taktfrequenz.

Leckstrom gefilhrt. * Verringern Sie die Streukapazitit.

Ein Problem mit der FU-Hardware ist aufgetreten. | Ersetzen Sie die Steuerplatine oder den Frequenzumrichter. Infor-
mationen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yas-
kawa oder einem Fachhéndler.

LF Phasenausfall Ausgang Das Motor-Hauptstromkabel ist getrennt. SchlieBen Sie das Motor-Hauptstromkabel an. Beseitigen Sie Ver-
drahtungsfehler bei der Hauptspannungsversorgung.

Es besteht eine Unterbrechung in der Eine eine Spule getrennt ist, messen Sie den Motor-Klemmenwi-

Motorwicklung. derstand und ersetzen Sie den Motor.

Die Schrauben an den Ausgangsklemmen des Fre- | Ziehen Sie die Klemmenschrauben mit dem korrekten Anzugsmo-

quenzumrichters sind lose. ment fest.

Der Nennausgangsstrom des Motors betragt weni- Uberpriifen Sie das Leistungsvermdgen des Frequenzumrichters

ger als 5% des Nennstroms des Frequenzumrichters. | bzw. des erforderlichen Ausgangsstroms.

Sie versuchen einen Einphasenmotor anzutreiben. Der Frequenzumrichter kann keinen Einphasenmotor ansteuern.

Der Ausgangstransistor im Frequenzumrichter ist * Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

defekt. *  Wenn der Fehler weiterhin besteht, ersetzen sie die Steuerpla-
tine oder den Frequenzumrichter. Informationen zum Austau-
schen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
Fachhéndler.

oC Uberstrom Die Last ist zu grof3. ¢ Messen Sie den Strom zum Motor.
* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung, wenn der Strom hoher ist als der FU-
Nennstrom.
* Verringern Sie die Last oder verwenden Si¢ ein FU-Modell mit
hoherer Leistungsfahigkeit, um plotzliche Anderungen des
Strompegels zu vermeiden.

Die Motorleitung hat Verbindung zu Erdpotential + Uberpriifen Sie das Motor-Leistungskabel auf Schiiden und

und verursacht einen Kurzschluss. beheben Sie Kurzschliisse.

*  Messen Sie den Widerstand zwischen dem Motor-Leistungs-
teilkabel und der Erdungsklemme. Ersetzen Sie bei elektrischer
Leitfahigkeit das Kabel.

Ein Kurzschluss- oder Erdschluss auf der FU-Aus- | * Stellen Sie sicher, dass es an der Klemme B1 sowie an U/T1,

gangsseite hat Schdden am Ausgangstransistor des V/T2 und W/T3 keinen Kurzschluss gibt. Stellen Sie sicher,

Frequenzumrichters verursacht. dass es an der Klemme - sowie an U/T1, V/T2 und W/T3 kei-
nen Kurzschluss gibt.

*  Wenn ein Kurzschluss vorliegt, wenden Sie sich an Yaskawa
oder einen Fachhéndler.

Die Hochlauframpe ist zu schnell. * Berechnen Sie das beim Hochlauf erforderliche Drehmoment
im Verhiltnis zur Lasttragheit und zur festgelegten
Hochlauframpe.

* Erhohen Sie die Einstellwerte von CI-01, CI1-03, CI1-05 oder
C1-07 [Hochlauframpen], um das notwendige Drehmoment zu
erreichen.

* Erhohen Sie die Einstellwerte von C2-01 bis C2-04 [Stof3gldt-
tungswerte], um das notwendige Drehmoment zu erreichen.

* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
héherer Leistung.

Der Frequenzumrichter versucht einen Spezialmotor | *  Uberpriifen Sie das Motor-Typenschild, den Motor und den

anzutreiben oder einen Motor, der zu grof3 ist fiir Frequenzumrichter, um sicherzustellen, dass der FU-Nenn-

den maximalen Ausgangsstrom des strom grofer ist als der Motornennstrom.

Frequenzumrichters. * Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung.

Die U/f-Kennlinieneinstellung ist fehlerhaft. +  Uberpriifen Sie das Verhiltnis von Frequenz und Spannung in
der U/f-Kennlinie. Verringern Sie die Spannung, wenn sie zu
hoch ist im Vergleich zur Frequenz.

* Passen Sie E1-04 bis E1-10 [U/f-Kennlinienparameter] an.
Passen Sie fiir den Motor 2 die Werte E3-04 bis E3-10 an.

Die Drehmomentkompensationsverstirkung ist zu Verringern Sie den Wert von C4-01 [Drehmomentkomp. Verstdir-

hoch. kung], um sicherzustellen, dass der Motor nicht abkippt.

Der Frequenzumrichter hat einen Auf/Ab-Befehl Uberpriifen Sie die Folgesteuerung und geben Sie den Auf/Ab-

erhalten, wihrend der Motor im Freilauf war. Befehl ein, nachdem der Motor zum Stillstand gekommen ist.

oLl Motor Uberlast Die Last ist zu grof3. Verringern Sie die Motorlast.

Anmerkung:
Setzen Sie oL zuriick, wenn U4-16 [Motor oL 1-Wert] < 100.
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Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung

Uberlast ist bei niedriger Drehzahl aufgetreten. * Verringern Sie die Last bei niedrigen Drehzahlen.
+ Erhohen Sie die Motordrehzahl.

*  Wenn der Motor haufig bei niedrigen Drehzahlen betrieben
wird, ersetzen Sie den Motor durch einen leistungsfahigeren
Motor, oder verwenden Sie einen auf den Frequenzumrichter
abgestimmten Motor.

Anmerkung:

Bei Standardmotoren kann Uberlast bei niedrigen Drehzahlen
auftreten, wenn der Betrieb unterhalb des Nennstroms erfolgt.

L1-01 [Motor-Uberlastschutz (oL1)] ist falsch Stellen Sie L1-01 entsprechend der Motorkenndaten fiir einen auf
eingestellt. Frequenzumrichter abgestimmten Motor ein.

Die U/f-Kennlinie entspricht nicht den + Uberpriifen Sie das Verhiltnis von Frequenz und Spannung in
Motorkenndaten. der U/f-Kennlinie. Verringern Sie die Spannung, wenn sie zu

hoch ist im Vergleich zur Frequenz.

» Passen Sie E1-04 bis E1-10 [U/f-Kennlinienparameter] an.
Passen Sie fiir den Motor 2 die Werte E3-04 bis E3-10 an. Ver-
ringern Sie die Werte in E1-08 [Mittlere Ausgangsspannung A]
und E1-10 [Minimale Ausgangsspannung].

Anmerkung:

Wenn die Werte in £7-08 und E1-10 zu niedrig eingestellt
sind, verringert sich die Uberlastvertraglichkeit bei niedrigen
Drehzahlen.

Ein Frequenzumrichter treibt mehr als einen Motor | Setzen L1-01 = 0 [Motor-Uberlastschutz (oL1) = Deaktiviert]
an. und schlieBen Sie an jedem Motor ein Temperatur-Uberlastrelais
an, um Motorschdden zu verhindern.

Der elektronische Temperaturschutz wird mit einem | Setzen Sie E2-01 [Motornennstrom (Volllast)] auf den korrekten
falschen Pegel betrieben. Wert, wie auf dem Motor-Typenschild angegeben.

oL2 Umrichteriiberlast Die Last ist zu grof3. Verringern Sie die Motorlast.

Die Hochlauf-/Tieflauframpen oder die Zykluszei- | * Uberpriifen die Hochlauf-/Tieflauframpen und die Start/Stopp-

ten sind zu schnell. Frequenzen des Motors (Zykluszeiten).
+ Erhohen Sie die Werte in C1-01 bis CI1-08 [Hochlauf-/
Tieflauframpen].
Die Leistungsfdhigkeit des Frequenzumrichters ist | Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit hoherer
zu gering. Leistung.
Uberlast ist bei niedriger Drehzahl aufgetreten. * Verringern Sie die Last bei niedrigen Drehzahlen.

* Ersetzen Sie den Frequenzumrichter durch ein Modell mit
hoherer Leistung.

ov Uberspannung Die Tieflauframpe ist zu schnell und zu viel regene- | * Erhdhen Sie die Einstellwerte von C7-02, C1-04, C1-06 oder
rative Energie fliet in den Frequenzumrichter C1-08 [Tieflauframpen].
zuriick. * SchlieBen Sie eine dynamische Bremsoption am Frequenzum-
richter an.
Die Hochlauframpe ist zu schnell.  Stellen Sie sicher, dass der Fehler nicht durch plétzliches

Hochlaufen des Frequenzumrichters verursacht wird.
*+ Erhohen Sie die Einstellwerte von C/-01, CI1-03, CI1-05 oder
C1-07 [Hochlauframpen].

» Erhohen Sie den Wert in C2-02 [Stofsglittungszeit am Ende
des Hochlaufs].

Die Bremsbelastung ist zu hoch. SchlieBen Sie eine dynamische Bremsoption am Frequenzumrich-
ter an.

Es gibt Stoflspannungen in der SchlieBen Sie eine Gleichstromdrossel am Frequenzumrichter an.

Spannungsversorgung. Anmerkung:

Wenn Sie die Blindstromkompensationsanlage ein- und aus-
schalten und im gleichen Spannungsversorgungssystem Thy-
ristorwandler verwenden, kann es zu Stof3spannungen
kommen, die die Eingangsspannung unregelmafig erhdhen.

Die Versorgungsspannung ist zu hoch. Verringern Sie die Versorgungsspannung auf die Nennspannung
des Frequenzumrichters.

Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in
verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Der Motor pendelt. Stellen Sie n2-02 [Drehz.-Riickf-erkenn. Zeit 1] und n2-03
[Drehz.-Riickf.erkenn. Zeit 2] ein.
Der Frequenzumrichter erkennt ov [Uberspan- Erhohen Sie den in n2-03 eingestellten Wert in Schritten von 50
nung], wenn A1-02 = 2 [OLV] und wenn: ms.
* Die Hochlaufzeit abgeschlossen wird Anmerkung:
* Die Tieflaufzeit beginnt Stellen Sie bei dieser Parametereinstellung sicher, dass n2-02
* Die Last sich plotzlich dndert <n2-03].
oS Uberdrehzahl Uberschwingung tritt auf. Verringern Sie C5-01 [ASR Proportionalverstdrkung 1] und erho-
hen Sie C5-02 [ASR Integrationszeit 1].
Der oS-Erkennungspegel ist falsch eingestellt. Stellen Sie F1-08 [Uberdrehzahl Erkennungspegel] und F1-09
[Uberdrehz.erkennung Verzég.zeit] ein.
PF Phasenausfall Eingang Bei der Eingangsspannung des Frequenzumrichters | Beheben Sie alle Verdrahtungsfehler bei der Spannungsversor-
liegt ein Phasenverlust vor. gung des Leistungsteils.
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Drehmoment)

Code Bezeichnung Ursache Fehlerbehebung
Lose Verdrahtung an den Ziehen Sie die Schrauben mit dem korrekten Anzugsmoment fest.
Eingangsspannungsklemmen.
Die Eingangsspannung des Frequenzumrichters +  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.
schwankt zu stark. * Sorgen Sie fiir eine stabile Eingangsspannung am
Frequenzumrichter.
Unzureichende Symmetrie der Spannungsphasen. «  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.

* Sorgen Sie fiir eine stabile Eingangsspannung am
Frequenzumrichter.

*  Wenn die Versorgungsspannung in Ordnung ist, {iberpriifen Sie
das Schiitz auf der Leistungsteilseite auf Probleme.

Die Leistungsteilkondensatoren sind unbrauchbar « Uberpriifen Sie die Kondensator-Lebenserwartung in der
geworden. Anzeige U4-05 [Kondensator-Wartung].

*  Wenn U4-05 hoher als 90% ist, ersetzen Sie den Kondensator.
Weitere Informationen erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
Fachhéndler.

+  Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung auf Probleme.

* Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

*  Wenn der Alarm weiterhin besteht, ersetzen sie die Schaltpla-
tine oder den Frequenzumrichter. Weitere Informationen erhal-
ten Sie bei Yaskawa oder einem Fachhéndler.

PGo Drehzahlgeber Riickf. Ausfall Das Geberkabel ist getrennt oder fehlerhaft Untersuchen Sie auf Verdrahtungsfehler oder Unterbrechungen in

verdrahtet. der Geberleitung, und beheben Sie die Probleme.
Am Drehzahlgeber liegt keine Spannung an. Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung des Drehzahlgebers.
Die Haltebremse stoppt den Motor. Ldsen Sie die Haltebremse.

F Fehler Bremswiderstand Der Widerstand der dynamischen Bremsoption, die | Verwenden Sie eine dynamische Bremsoption, die zu dem Modell
am Frequenzumrichter angeschlossen ist, ist zu und dem Beanspruchungsgrad des Frequenzumrichters passt.
gering.

Ein regenerativer Konverter, eine regenerative Ein- | Setzen Sie L8-55 = 0 [Schutz intern. dyn. Bremstrans. =
heit oder eine Bremseinheit ist am Frequenzumrich- | Deaktiviert].
ter angeschlossen.

T Fehler Dynam. Bremstransistor Der Steuerkreis des Frequenzumrichters ist * Schalten Sie den Frequenzumrichter ein.

beschidigt. *  Wenn der Fehler weiterhin besteht, ersetzen sie die Steuerpla-

s . - . tine oder den Frequenzumrichter. Informationen zum Austau-
Es gibt cine Storung beim internen Bremstransistor schen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa oder einem
des Frequenzumrichters. Fachhéndler.

SCF Fehler Sicherheitsschaltung Der Sicherheitsstromkreis ist defekt. Ersetzen Sie die Steuerplatine oder den Frequenzumrichter. Infor-
mationen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yas-
kawa oder einem Fachhéndler.

SE1 Motorschiitzreaktion Fehler Es besteht ein Problem mit dem Motorschiitz oder | Uberpriifen Sie das Motorschiitz, die Hilfsschalter und die Ver-

dem Hilfsschalter. drahtung des Schiitzriickmeldesignals.

SE2 Anlaufstrom Fehler Das Motorschiitz ist gedffnet. Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

SE3 Ausgangsstrom Fehler Das Motorschiitz ist ge6ffnet. Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

SE4 Bremsreaktion Fehler Der Riickmeldekontakt an der Bremse ist defekt Uberpriifen Sie den Riickmeldekontakt der Bremse und die

oder die Verdrahtung ist falsch. Verdrahtung.

Der Bremsensteuerkreis funktioniert nicht richtig. Stellen Sie sicher, dass die Motorbremse bei einem Bremssteuer-

befehl des Frequenzumrichters korrekt funktioniert.

Das Motorschiitz oder das Relais fiir die Bremse ist | Uberpriifen Sie das Schiitz auf eventuelle Probleme.

gedffet. e Wenn S6-07 = [ [Bremsreaktion Anzeigefunktion = Aktiviert]
ist, tiberpriifen Sie das Motorschiitz oder das Relais. Wenn
keine Probleme vorliegen, setzen Sie S6-08 = I [SE4 Fehlerre-
set = Aktiviert], um den Fehler zuriickzusetzen.

STo EDM (Sicher abgeschaltetes Die Einginge fiir ,Sicherer Halt“ HI-HC und H2- + Stellen Sie sicher, dass das Signal fiir ,Sicherer Halt" von einer

Drehmoment) HC sind offen. externen Quelle an die Klemmen H1-HC und H2-HC gesendet
wird.

*  Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" nicht verwendet wird, ver-
binden Sie die Klemmen H1-HC und H2-HC.

Die zwei ,Sicherer Halt“-Kanile sind intern Ersetzen Sie die Platine oder den Frequenzumrichter. Informatio-
beschadigt. nen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa
oder einem Fachhindler.

SToF EDM (Sicher abgeschaltetes Eine der zwei Klemmen H1-HC oder H2-HC hat + Stellen Sie sicher, dass das Signal fiir ,Sicherer Halt" von einer

das Eingangssignal ,Sicherer Halt” empfangen.

Das Eingangssignal ,Sicherer Halt" ist falsch
verdrahtet.

externen Quelle an die Klemmen H1-HC oder H2-HC gesendet
wird.

¢ Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" nicht verwendet wird, ver-
binden Sie die Klemmen H1-HC und H2-HC.

Einer der ,Sicherer Halt“-Kandle ist intern
beschddigt.

Ersetzen Sie die Platine oder den Frequenzumrichter. Informatio-
nen zum Austauschen der Steuerplatine erhalten Sie bei Yaskawa
oder einem Fachhéndler.
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4 Hinweise zur Entsorgung

Entsorgen Sie den Frequenzumrichter, das Verpackungsmaterial, die Batterie und die microSD-Karte gemél3 allen
fiir dieses Produkt anwendbaren Gesetzen und Bestimmungen

Anmerkung:
*Entfernen Sie die Batterie und die microSD-Karte aus dem Bedienteil, bevor Sie den Frequenzumrichter entsorgen.

* Yaskawa empfiehlt, die microSD-Karte physisch in einem Schredder zu vernichten oder mit spezieller Datenvernichtungssoftware zu
16schen.

B WEEE-Richtlinie

Das Rolltonnensymbol auf diesem Produkt, seiner Anleitung oder seiner Verpackung zeigt an, dass das Produkt
am Ende seiner Lebensdauer recycelt werden muss.

Das Produkt muss an einer geeigneten Sammelstelle fiir Elektro- und Elektronikgerite (EEE) entsorgt werden.
Das Produkt darf nicht mit dem {iblichen Abfall entsorgt werden.

€ Europiische Normen

Abbildung 2.12 CE-Kennzeichnung
Mit dem CE-Kennzeichen wird belegt, dass das Produkt die Umwelt- und Sicherheitsnormen der Européischen
Union erfiillt. Produkte, die in der Européischen Union hergestellt, verkauft oder importiert werden, miissen das
CE-Kennzeichen aufweisen.
Die EU-Vorgaben umfassen Normen fiir elektrische Hausgerdte (Niederspannungsrichtlinie), fiir elektrische Sto-
rungen (EMV-Richtlinie) und fiir Maschinen (Maschinenrichtlinie).
Dieses Produkt besitzt die CE-Kennzeichnung gemél der Niederspannungsrichtlinie, der EMV-Richtlinie und der
Maschinenrichtlinie.

Tabelle 2.10 Harmonisierte Normen

Europaische Richtlinie Harmonisierte Normen

Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU

EN 61800-5-1 *I

EMV-Richtlinie
2014/30/EU

EN 61800-3 */

. e * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Maschinenrichtlinie .

+ IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3) */
2006/42/EC *

» EN 61800-5-2 (SIL3) */

Beschrankung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe (RoHS)
2011/65/EU

EN IEC 63000 */

*1 Siehe ,EU-Konformitétserkldarung® fiir das Jahr der harmonisierten Normen.
Der Kunde muss die CE-Kennzeichnung auf dem Endgerit, das dieses Produkt umfasst, anbringen. Kunden miis-
sen Uberpriifen, dass das Endgerdt mit den EU-Normen iibereinstimmt.

Tabelle 2.11 Andere anwendbare Normen

Europdische Richtlinie Anwendbare Normen

EU-ErP-Richtlinie Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen der Effizienzklasse IE2 gemiB der
2009/125/EC europdischen Verordnung 2019/1781.

Die Verluste und die Effizienzklasse wurden gemdfl IEC 61800-9-2 ermittelt.
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B Konformitidt mit der CE-Niederspannungsrichtlinie

Dieses Produkt wurde geméfl IEC/EN 61800-5-1 gepriift und entspricht der CE-Niederspannungsrichtlinie.
Die folgenden Bedingungen miissen zutreffen, damit Maschinen und Geréte, die dieses Produkt umfassen, der
CE-Niederspannungsrichtlinie entsprechen.

Einsatzort

Installieren Sie dieses Produkt an einem Standort mit Uberspannungskategorie 111 und einem Verschmutzungsgrad
von 2 oder darunter, entsprechend IEC/CE 60664.

Schutz gegen Fremdteilchen

Wenn Sie IP20/UL-Frequenzumrichter vom offenen Typ (Modelle: 2xxxxB, 4xxxxB) installieren, verwenden Sie
einen Schaltschrank, der vor dem Eindringen von Fremdteilchen auf der Ober- und Unterseite schiitzt.

Erdung

Der Frequenzumrichter ist fiir den Einsatz in T-N-Netzen (geerdeter Neutralpunkt) ausgelegt.

Wenn Sie den Frequenzumrichter in einem geerdeten System verwenden, in dem der Nullleiter der Spannungsver-
sorgung und der Schutzleiter gemeinsam sind (TN-C), miissen Sie Uberstromschutzeinrichtungen installieren.

Wenn Sie den Frequenzumrichter in andere geerdete Systeme einbauen mochten, wenden Sie sich bitte an Yas-
kawa oder Thren Fachhéndler, um Anweisungen zu erhalten.

Auswahl von Leitungen
Siehe Wire Selection auf Seite 363, um geeignete Drihte fiir die Verdrahtung des Leistungsteils auszuwahlen.

AnschlieBen einer Sicherung und einer Fehlerstromschutzeinrichtung (RCM/RCD) auf der Eingangsseite
(Primarseite)

Der Schaltungsschutz des Frequenzumrichters muss IEC/EN 61800-5-1 entsprechen, um Kurzschliisse und einen
Erdschluss im internen Stromkreis zu verhindern. SchlieBen Sie Halbleiterschutzsicherungen und eine Fehler-
stromschutzeinrichtung (RCM/RCD) auf der Eingangsseite zum Schutz des Abzweigstromkreises an. Siehe CE-
compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) auf Seite 360.

A WARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Nachdem am Frequenzumrichter eine Sicherung oder ein Fehlerstromschutz-
schalter (RCM/RCD) ausgelést wurde, schalten Sie den FU nicht sofort wieder ein und betreiben Sie keine Peripheriegeréte.
Warten Sie mindestens die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab und stellen Sie sicher, dass alle Anzeigen aus sind. Uber-
priifen Sie dann die Verdrahtung und die elektrischen Nennwerte von Peripheriegeréten, um die Ursache des Problems zu fin-
den. Wenn die Ursache nicht bekannt ist, wenden Sie sich an Yaskawa, bevor Sie den Frequenzumrichter oder
Peripheriegeréte einschalten. Wenn Sie das Problem vor dem Betrieb des Frequenzumrichters oder externer Geréte nicht
beheben, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

B EMV-Richtlinie
Frequenzumrichter mit integrierten EMV-Filtern (Modelle 4xxxC) wurden gemif3 der EU-Norm EN 61800-3 gete-
stet und entsprechen der EMV-Richtlinie.

Verwenden Sie Frequenzumrichter mit integrierten EMV-Filtern oder installieren Sie externe EMV-Filter auf der
FU-Eingangsseite, damit die EMV-Richtlinie erfiillt ist.

Installieren eines Frequenzumrichters gemaR EMV-Richtlinie

Installieren Sie die Frequenzumrichtermodelle 4xxxC wie in dieser Vorgehensweise beschrieben, um die EM V-
Richtlinie zu erfiillen, wenn es sich um einen einzelnen Frequenzumrichter handelt oder in einer groeren Vorrich-
tung installiert wird.

1. Installieren Sie den Frequenzumrichter auf einer geerdeten Metallplatte.
2. Verdrahten Sie den Frequenzumrichter und den Motor.
3. Aktivieren Sie den internen EMV-Filter.
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4. Erden Sie den Leitungsabschirmung auf der Frequenzumrichter- und der Motorseite.

A - Frequenzumrichter D - Metallrohr
B - Maximal 10 m (32.8 ft.) E - Erdungsleitung
C - Motor

Abbildung 2.13 Frequenzumrichter und Motor verdrahten

Anmerkung:
*Verwenden Sie fur den Frequenzumrichter und den Motor eine Schirmgeflechtleitung, oder verlegen Sie die Leitungen in
einem Metallrohr.

*Die maximale Leitungslange zwischen dem Frequenzumrichter und dem Motor betragt 10 m (32.8 ft.). Halten Sie die Lei-
tung so kurz wie moglich.

*Halten Sie die Erdungsleitung so kurz wie mdglich.
*Wenden Sie sich an Yaskawa oder Ihren Fachhandler zur Einhaltung der Normen EN 12015 und EN 12016.

5. Verwenden Sie eine Schirmschelle, um die Motorleitung an der Metallplatte zu erden.

Anmerkung:
Stellen Sie sicher, dass der Schutzleiter den technischen Normen und den értlichen Sicherheitsvorschriften entspricht.

6. Verbinden Sie eine Netzdrossel oder Zwischenkreisdrossel, um den Oberschwingungsgehalt zu
reduzieren.
Anmerkung:

Wenden Sie sich an Yaskawa oder lhren Fachhandler, um Informationen Uber die Auswahl von Netzdrosseln oder Zwischen-
kreisdrosseln zur Einhaltung von EN 12015 zu erhalten.

Aktivieren des internen EMV-Filters

Drehen Sie bei den Frequenzumrichtermodellen 4xxxC den oder die Schraubschalter auf ON bzw. OFF, um den
EMV-Filter zu aktivieren bzw. zu deaktivieren. Der oder die Schraubschalter des EM V-Filters sind in Werksein-
stellung in der OFF-Position.

Stellen Sie sicher, dass das symmetrische Erdungsnetz vorhanden ist, und setzen Sie den oder die Schraubschalter
in die ON-Position, um den integrierten EMV-Filter entsprechend der EMV-Richtlinie zu aktivieren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung, warten Sie
die auf dem Warnschild angegebene Zeit ab, und liberpriifen Sie den Frequenzumrichter auf geféhrliche Spannungen, bevor
Sie Abdeckungen entfernen oder EMV-Filterschrauben beriihren. Wenn Sie die Schrauben bei spannungsfiihrendem Fre-
quenzumrichters beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Entfernen Sie keine Abdeckungen und beriihren Sie nicht die Schaltplatinen,
wéhrend der Frequenzumrichter eingeschaltet ist. Wenn Sie die internen Komponenten eines spannungsfiihrenden Frequenz-
umrichters bertihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Bevor Sie den EMV-Filter aktivieren, erden Sie den Neutralpunkt an der Span-
nungsversorgung der Modelle 4xxxC, um die EMV-Richtlinie zu erfiillen. Wenn Sie den EMV-Filter einschalten, aber den Neu-
tralpunkt nicht erden, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

AAWARNUNG Gefahr eines Stromschlags. Schlie3en Sie die Erdungsleitung ordnungsgeméaf an. Wenn Sie nicht geerdete
elektrische Ausriistung beriihren, kann dies zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren.

Um den internen EMV-Filter zu deaktivieren, schrauben Sie die Schrauben von ON auf OFF, und ziehen Sie
sie dann mit dem korrekten Anzugsmoment fest. Wenn Sie die Schrauben komplett entfernen oder mit einem falschen Drehmo-
ment anziehen, kann es zum Ausfall des Frequenzumrichters kommen.

m Schrauben Sie fiir Netzwerke, die nicht symmetrisch geerdet sind, die EMV-Filterschraube(n) in die OFF-
Position. Wenn die Schrauben nicht in der korrekten Position sind, kann dies zu Schdden am Frequenzumrichter fiihren.

Stellen Sie sicher, dass das symmetrische Erdungsnetz vorhanden ist, und setzen Sie den oder die Schraubschalter
in die ON-Position, um den integrierten EMV-Filter entsprechend der EMV-Richtlinie zu aktivieren.
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L1

L3 L2

Abbildung 2.14 Symmetrische Erdung

-ﬂm Schéden an Ausriistung. Wenn Sie den Frequenzumrichters in einem hochohmigen, nicht geerdeten oder
asymmetrisch geerdeten Netzwerk verwenden, setzen Sie die EMV-Filterschraube(n) in die OFF-Position, um den integrierten
EMV-Filter zu deaktivieren. Wenn Sie den integrierten EMV-Filter nicht deaktivieren, wird der Frequenzumrichter beschédigt.

Wenn Sie eine EM V-Filterschalterschraube verlieren, kénnen Sie anhand von Tabelle 2.12 die passende Ersatz-
schraube finden. Installieren Sie die neue Schraube mit dem korrekten Anzugsmoment.

m Verwenden Sie nur die in diesem Handbuch angegebenen Schrauben. Wenn Sie nicht zugelassene Schrau-
ben verwenden, kann dies Schdden am Frequenzumrichter verursachen.

Tabelle 2.12 Schraubengréofen und Anzugsmomente

Anzugsmoment
Modell SchraubengroBe 9
Nm
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-13

€ Konformititskennzeichnung fiir das Vereinigte Kénigreich

Abbildung 2.15 UKCA-Kennzeichen

Informationen zum Hersteller

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Hersteller)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (EU-Kontakt)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Deutschland
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (Kontakt im Vereinigten Konigreich)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Vereinigtes Konigreich
https://www.yaskawa.co.uk/

Mit dem UKCA-Kennzeichen wird belegt, dass das Produkt die Umwelt- und Sicherheitsnormen des Vereinigten
Konigreichs (gesetzliche Vorschriften) erfiillt.

In Grof3britannien (England, Wales, and Scotland) hergestellte, verkaufte oder importierte Produkte miissen das
UKCA-Kennzeichen tragen.

Zu den Normen des Vereinigten Konigreichs gehdren die ,Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machi-
nery)“ fiir Maschinenhersteller, die ,Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) fiir Elektronikher-
steller und die ,Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC)“ zur Regulierung von Stérungen.

Dieses Produkt trigt das UKCA-Kennzeichen in Ubereinstimmung mit der Maschinenrichtlinie, der Niederspan-
nungsrichtlinie und der EMV-Richtlinie.

Tabelle 2.13 Ausgewiesene Normen

Gesetzliche Vorschriften Ausgewiesene Normen
Supply of Machinery (Safety) Regulations EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
S.I. 2008 Nr. 1597 IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

Electrical Equipment (Safety) Regulations EN 61800-5-1 */
S.1.2016 Nr. 1101
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Gesetzliche Vorschriften Ausgewiesene Normen
Electromagnetic Compatibility Regulations EN 61800-3 */
S.1.2016 Nr. 1091
Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic EN IEC 63000 */
Equipment Regulations
S.I. 2012 Nr. 3032

*1  Das Jahr der benannten Normen finden Sie in der ,UK-Konformitatserkldrung®.
Der Kunde muss die UKCA-Kennzeichnung auf dem Endgerét, das dieses Produkt umfasst, anbringen. Kunden
miissen {liberpriifen, dass das Endgerit mit den UK-Normen iibereinstimmt.

Tabelle 2.14 Andere anwendbare Normen

Gesetzliche Vorschriften Anwendbare Normen

Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen fiir die Effizienzklasse IE2 gemaf S.1.
2021 No. 745.

Die Verluste und die Effizienzklasse wurden gemifl den Anforderungen von IEC
61800-9-2 ermittelt.

Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations
S.I. 2021 Nr. 745

B Allgemeine Anweisungen fiir UK-Import

Bei diesem Produkt handelt es sich um ein industrielles Produkt, das nur von Fachleuten in Industrieanlagen ein-
gebaut und verwendet werden darf.

Dieses Produkt ist fiir den Einbau in Ausriistung und Maschinen bestimmt, in die es eingebunden wird. Zur Ein-
haltung der Gesetzgebung im Vereinigten Konigreich kann es erforderlich sein, zusétzliche Sicherheitsvorkehrun-
gen an Ausriistung und Maschine zu treffen. Die Anweisungen zur Einhaltung der Rechtsvorschriften im
Vereinigten Konigreich entsprechen den Anweisungen der EU-Gesetzgebung. Beachten Sie die in den EU-Rechts-
vorschriften beschriebenen Sicherheitshinweise.

Die neuesten Handbiicher und andere niitzliche Informationen werden auf unserer Website verdffentlicht.

€ Eingang ,Sicherer Halt“

In diesem Abschnitt sind Vorsichtsmafnahmen fiir den Betrieb des Eingangs ,Sicherer Halt“ beschrieben. Weitere
Informationen erhalten Sie von Yaskawa.

Tabelle 2.15 Angewandte Sicherheitsnormen und Einheitsnormen

Sicherheitsnormen Einheitsnormen

IEC/EN 61508 (SIL3)

Funktionale Sicherheit | IEC/EN IEC 62061 (maximal SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Maschinensicherheit | ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat. 3, PL ¢)

EMC IEC/EN 61000-6-7

Anmerkung:
*SIL = Safety Integrity Level (Sicherheitsanforderungsstufe).

*SILCL = SIL Claim Limit.

B Spezifikationen fiir ,,Sicherer Halt*

Der Eingang ,Sicherer Halt" stellt die Stoppfunktion geméaf der Definition von ,Safe Torque Off” in IEC/
EN61800-5-2 zur Verfiigung. Der Eingang ,Sicherer Halt“ erfiillt die Vorgaben von EN ISO 13849-1 und IEC/EN
61508. Aullerdem verfiigt er {iber eine Anzeige fiir den Sicherheitsstatus, um Fehler der Sicherheitsschaltung zu

erkennen.
Tabelle 2.16 Spezifikationen fiir ,,Sicherer Halt*

Eigenschaft Beschreibung

* Eingang: 2
Eingang ,Sicherer Halt" (H1, H2)
. Signal-EIN-Pegel: 18 VDC bis 28 VDC
Eingang/Ausgang Signal-AUS-Pegel: -4 VDC bis +4 VDC
* Ausgang: |
MFDO-Sicherheitsanzeigeausgang fiir externe Geriétetiberwachung (EDM)

Reaktionszeit vom Offnen des Eingangs bis zum Abschalten des FU-Ausgangs 3 ms oder weniger

Reaktionszeit vom Offnen der Klemmeneinginge H1 und H2 bis zum Aktivieren des 20 ms oder weniger
EDM-Signals g
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Eigenschaft Beschreibung
Einsatzzeit */ 10 Jahre 20 Jahre
Abrufbetrieb mit geringer Haufigkeit PFD =9.00E-6 PFD = 1.79E-5
Ausfallwahrscheinlichkeit ﬁfggﬁgﬁghm“ hoher Hiufigkeit oder PEH = 107520 PEH = 10759
Leistungsniveau e
HFT (Hardware-Fehlertoleranz) N=1
Art von Untersystem Typ B
MTTFD Hoch (2681 Jahre)
DCavg Mittel (90.53 %)

*1  Parameter, der fiir die in den Normen zur funktionalen Sicherheit vorgeschriebene statistische Berechnung verwendet wird und nicht
mit der Garantie-/Gewéhrleistungsfrist verbunden ist.

Anmerkung:

EDM = Externe Geriteliberwachung (External Device Monitoring)

PFD = Wahrscheinlichkeit fiir angeforderten Ausfall (Probability of Failure on Demand)

PFH = Wahrscheinlichkeit fiir gefédhrlichen Ausfall pro Stunde (Probability of Dangerous Failure per Hour)

Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie die Funktion ,,Sicherer Halt" im Sicherheitssystem einer
Maschine verwenden, fiihren Sie eine vollstdndige Risikobewertung fiir das System durch, um sicherzustellen, dass alle Teile
des Systems den jeweiligen Sicherheitsnormen entsprechen. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion ,,Sicherer Halt“ kann zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flihren.

Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn der Ausgangskreis des Frequenzumrichters beschédigt ist und die
Funktion ,Sicherer Halt“ den Ausgang des Frequenzumrichters zu einem Permanentmagnet-(PM)-Motor ausschaltet, kann sich
der Motor elektrisch um 180 Grad drehen. Verhindern Sie wéhrend dieses Zustandes Schdden an der Ausrtistung und Verlet-
zungen beim Personal. Pl6tzliche Motorbewegungen kénnen zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren. Unter diesen
Bedingungen kann Strom durch die Motorwicklung flieBen.

Gefahr eines Stromschlags. Sie kénnen sich nicht auf die Funktion ,Sicherer Halt“ verlassen, um einen elektri-
schen Schlag zu verhindern. Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsversorgung und warten Sie die auf dem
Warnetikett angegebene Zeit ab, bevor Sie Abdeckungen entfernen. Priifen Sie den Frequenzumrichter vor Wartungs- oder
Reparaturarbeiten auf geféhrliche Spannungen. Wenn Sie an einem unter Spannung stehenden Frequenzumrichter arbeiten
und die elektronischen Schaltungen nicht abgedeckt sind, kann dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG' Gefahr durch plétzliche Bewegung. Obwohl die Funktion ,,Sicherer Halt“ aktiv ist, kann der Motor durch die
Schwerkraft oder andere externe Kréfte in der vertikalen Achse bewegt werden. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion
»Sicherer Halt” kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verwenden Sie die Ausgangssignale des Frequenzumrichters nicht zur
Steuerung externer Haltebremsen oder dynamischer Bremsen fiir die funktionale Sicherheit. Verwenden Sie ein System, das
den Anforderungen der funktionalen Sicherheit entspricht. Eine fehlerhafte Anwendung der Funktion ,,Sicherer Halt“ kann zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flihren. Systeme, die Ausgangssignale des Frequenzumrichters (einschlie8lich EDM) als
SicherheitsmalBnahme verwenden, sind nicht sicher, da Ausgangssignale des Frequenzumrichters keine Sicherheitskomponen-
ten sind.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verbinden Sie die Eingédnge fiir ,Sicherer Halt” entsprechend den Sicher-
heitsanforderungen mit den Geréten. Wenn Sie die ,,Sicherer Halt“-Eingénge falsch anschlie8en, kann dies zu schweren oder
tédlichen Verletzungen fiihren.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Um die Eingénge fiir ,Sicherer Halt“ zu verwenden, entfernen Sie die
Briicken zwischen den Klemmen H1-HC und H2-HC. Wenn der Schaltkreis fiir ,Sicherer Halt“ nicht korrekt funktioniert, kann
dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Wenn Sie den Eingang ,Sicherer Halt“ I6schen, stellen Sie sicher, dass
der ,Sicherer Halt“-Anzeigeausgang korrekt gemaR der Spezifikation fiir die Funktion ,Sicherer Halt" funktioniert. Wenn der
Schaltkreis fiir ,Sicherer Halt" nicht korrekt funktioniert, kann dies zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

A WARNUNG| Gefahr durch plétzliche Bewegung. Uberpriifen Sie regelméBig den Eingang ,Sicherer Halt“ und alle anderen
Sicherheitsfunktionen. Ein nicht korrekt funktionierendes System kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

AWARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Der Eingang ,Sicherer Halt“ darf nur von zugelassenem Personal, das mit
dem Frequenzumrichter, der Bedienungsanleitung und den Sicherheitsnormen vertraut ist, verdrahtet, gepriift und gewartet
werden. Durch nicht zugelassenes Personal kann es zu schweren oder tédlichen Verletzungen kommen.

A WARNUNG Gefahr durch plétzliche Bewegung. Verwenden Sie die ,Sicherer Halt“-Anzeige (Multifunktionsausgang fiir
die EDM-Funktion) nur zum Anzeigen des ,Sicherer Halt*-Zustands oder um eine Fehlfunktion an den ,Sicherer Halt"-Eingén-
gen zu diagnostizieren. Der Anzeigeausganyg ist kein Sicherheitsausgang. Wenn Sie die ,Sicherer Halt“-Anzeige falsch verwen-
den, kann dies zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren.
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Anmerkung:

* Wenn Sie einen Frequenzumrichter mit integrierter Sicherheitsfunktion verwenden, miissen Sie ihn 10 Jahre nach der ersten Verwen-
dung aufgrund der Alterung der elektronischen Komponenten ersetzen.

*Maximal 3 ms vergehen vom Abschalten der Klemmen H1 oder H2 bis zum Umschalten des Frequenzumrichters in den Zustand
»Sicherer Halt aktiv®. Stellen Sie den AUS-Zustand der Klemmen H1 und H2 auf eine Dauer von mindestens 3 ms ein. Der Frequenz-
umrichter kann eventuell nicht zum Zustand ,Sicherer Halt” wechseln, wenn die Klemmen H1 und H2 weniger als 3 ms lang ge6ffnet

sind.

*Die Eingangsverdrahtung fiir ,Sicherer Halt" sollte 30 m (98 ft.) nicht iiberschreiten.

B Verwenden der Funktion ,,Sicherer Halt“

Stromkreis ,,Sicherer Halt*

Der Stromkreis ,Sicherer Halt“ hat zwei isolierte Kandle (Klemmen H1 und H2), die die Ausgangstransistoren
stoppen. Der Eingang kann die interne Spannungsversorgung des Frequenzumrichters verwenden.

Setzen Sie die EDM-Funktion auf eine der MFDO-Klemmen [H2-xx = 21 oder 121], um den Status der Funktion
,Sicherer Halt“ anzuzeigen. Dies ist damit die Anzeigeausgangsfunktion von ,Sicherer Halt".

Leistungsteil-Spannungsversorgung

Digitaler Multifunktionsausgang oder
optischer Multifunktionausgang (H2-xx = 21 oder 121)

Sicherheitsrelais oder
SPS mit Sicherheitsfunktion

)

Steuerkreis

¥24V
HC T

Riickfiihrung

Sicherheits-
ausgang

H1

1
g@ Gate Block 1 ‘
H2 1
- VHE%@W
SN Spannungs-

1 L versorgungsmodul
Frequenzumrichter /L J\ /L

Motor

Abbildung 2.16 Verdrahtungsbeispiel fiir die Funktion ,,Sicherer Halt*

Aktivieren und Deaktivieren des FU-Ausgangs (,,Sicherer Halt*)
Abbildung 2.17 zeigt ein Beispiel dafiir, wie der Frequenzumrichter vom Zustand ,Sicherer Halt“ in den Normal-

betrieb wechselt.
Ausgangsfrequenz

Startbefehl

H1, H2
Eingangsklemme

FU-Ausgang

Motor-Freilauf bis zum Stillstand
‘\\ / Léschen Sie den Startbefehl, um die Sicherheitsfunktion freizugeben.

FU bereit

/

|
Start ! | stopp
!
; V4
EIN (Sicherheitsfunktion |AUS (Sicherheitsfunktion aktiviert) |
deaktiviert) ! i
Normalbetrieb X Sicherer Halt* akiv X Reglersperre (nicht sicher)

Abbildung 2.17 Betrieb von ,,Sicherer Halt“

Umschalten vom Normalbetrieb zu ,,Sicherer Halt“
Schalten Sie die Sicherheitseingangsklemme H1 oder H2 AUS (geoffnet), um die Funktion ,Sicherer Halt“ zu akti-
vieren. Wenn die Funktion ,Sicherer Halt“ aktiviert wird, wihrend der Motor in Betrieb ist, schaltet der
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Frequenzumrichter den Ausgang und damit das Motordrehmoment aus, und es findet ein Freilauf bis zum Still-
stand statt. Die Einstellung b1-03 [Auswahl des Stoppverfahrens] hat keinen Einfluss auf das Stoppverfahren.

Der Zustand ,Sicherer Halt" ist nur mit der Funktion ,Sicherer Halt“ moglich. Loschen Sie den Auf/Ab-Befehl,
um den Frequenzumrichter zu stoppen. Abschalten des FU-Ausgangs (Reglersperre) # ,Sicherer Halt®.
Anmerkung:

* Wenn der Motor durch Rampenlauf gestoppt werden muss, schalten Sie die Klemmen H1 und H2 erst aus, wenn der Motor zum Still-
stand gekommen ist. Dadurch wird verhindert, dass beim Normalbetrieb ein Freilauf des Motors bis zum Stillstand stattfindet.

*Maximal 3 ms vergehen vom Abschalten der Klemmen H1 oder H2 bis zum Umschalten des Frequenzumrichters in den Zustand
»Sicherer Halt aktiv®. Stellen Sie den AUS-Zustand der Klemmen H1 und H2 auf eine Dauer von mindestens 3 ms ein. Der Frequenz-
umrichter kann eventuell nicht zum Zustand ,Sicherer Halt” wechseln, wenn die Klemmen H1 und H2 weniger als 3 ms lang ge6ffnet
sind.

Ubergang von ,,Sicherer Halt“ zum Normalbetrieb

Der Sicherheitseingang wird nur freigegeben, wenn kein Auf/Ab-Befehl anliegt.

* Bei Stopp
Wenn die Funktion ,Sicherer Halt" bei Stopp ausgeldst wird, schliefen Sie die Verbindung zwischen den Klem-
men HI-HC und H2-HC, um ,Sicherer Halt" zu deaktivieren. Geben Sie den Auf/Ab-Befehl ein, nachdem der
Frequenzumrichter zum Stopp gekommen ist.

* Bei Betrieb
Wenn Sie die Funktion ,Sicherer Halt“ wihrend des Betriebs auslésen, 16schen Sie den Auf/Ab-Befehl, und
schlieBen Sie dann den Stromkreis zwischen den Klemmen H1-HC und H2-HC, um , Sicherer Halt aktiv* zu
deaktivieren. Geben Sie den Stoppbefehl ein, und geben Sie dann den Auf/Ab-Befehl ein, wenn die Klemmen
H1 und H2 aktiviert sind.

Um den Zustand ,Sicherer Halt aktiv” freizugeben, aktivieren (schlieBen) Sie die Klemmen H1 und H2.

Wenn Sie den Auf/Ab-Befehl eingeben, bevor die Klemmen H1 und H2 aktiviert sind, unterscheidet sich der Fre-
quenzumrichterbetrieb fiir verschiedene Einstellungen von L8-88 [,,Sicherer Halt*-Betriebsart]:

* Wenn L8-88 = 0 [Modus 0 (Alarm-Ein, Bereit-Aus)] ist, miissen Sie den Auf/Ab-Befehl wiederholen, um den
Motor anlaufen zu lassen.

* Wenn L8-88 = I [Modus I (Alarm-Aus, Bereit-Ein)] (Werkseinstellung) ist, ldsst der Frequenzumrichter den
Motor sofort anlaufen, nachdem der ,Sicherer Halt aktiv®-Zustand freigegeben wurde.

Wenn L8-88 = 1 ist, konnen Sie S6-16 [Reglersperre (BB) Neustart Ausw.] verwenden, um einzustellen, wie sich
der Frequenzumrichter verhilt, wenn die Klemmen H1 und H2 aktiviert und deaktiviert werden, wahrend der Auf/
Ab-Befehl aktiv bleibt.

* Wenn S6-16 = 0 [Deaktiviert] (Werkseinstellung) ist, wird der Frequenzumrichter nicht neu gestartet und Sie
miissen den Auf/Ab-Befehl wiederholen.

* Wenn S6-16 = 1 [Aktiviert] ist, startet der Frequenzumrichter sofort neu, wenn die Klemmen H1 und H2 akti-
viert werden.

»Sicherer Halt“-Ausgangsfunktion und Bedienteilanzeige

Tabelle 2.17 enthilt Informationen iiber den Zusammenhang von Eingangskanalstatus, Sicherheitsausgangsstatus

und FU-Ausgangstatus.

Tabelle 2.17 ,Sicherer Halt“-Eingangsstatus und EDM-Ausgangsstatus (External Device Monitor)

Eingang 1 (H1-HC) E"iéﬁ‘,{g&';’)eis E"igtli'g,;';'ﬂ)eis AUS (Gebffnet) AUS (Gebffnet)
Eingangskanal-Status ; -
Eingang 2 (H2-HC) E'Nséﬁ‘“'g,’;;':{)e's AUS (Gebffnet) E'Nséﬁt“'gg;’)e's AUS (Gebfinet)
MFDO-Klemme AUs AUs AUs EIN
MFDO-Klemme (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) MFDO-Klemme
(H2o0x = 121) EIN EIN EIN AUS
WMFDO-Klemme AUS EIN EIN EIN
MFDO-Klemme (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) MFDO-Klemme
(H2oxc = 158) EIN AUS AUS AUS

FU-Ausgangsstatus

Baseblock (FU bereit)

Sicherheitsstatus (STo)

Sicherheitsstatus (STo)

Sicherheitsstatus (STo)

Bedienteilanzeige Normale Anzeige SToF (Blinkt) SToF (Blinkt) STo (Blinkt)

LED-Statusring Ready: Leuchtet ALM/ERR: Blinkt ALM/ERR: Blinkt Ready: Blinkt
MEMOBUS-Register BitC: 0 BitC: 1 BitC: 1 Bit C: 0
0020 (Hex.) BitD: 0 BitD: 0 BitD: 0 BitD: 1
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Sicherheitsfunktion-Statusausgang

Der FU-Sicherheitsausgang sendet ein Riickfiihrungssignal {iber den Status der Sicherheitsfunktion. Der Sicher-
heitsausgang ist eine der moglichen Einstellungen fiir die MFDO-Klemmen. Wenn der Stromkreis fiir ,Sicherer
Halt“ defekt ist, muss eine Steuerung (SPS oder Sicherheitsrelais) dieses Signal als Eingang erhalten, um den Sta-
tus ,Sicherer Halt" aufrechtzuerhalten. Dies hilft dabei, den Zustand des Sicherheitsstromkreises zu {iberpriifen.
Weitere Informationen zur Sicherheitsfunktion finden Sie im Gerétehandbuch.

Sie konnen die MFDO-Funktionseinstellungen verwenden, um die Polaritit des Sicherheitsmonitor-Ausgangssi-
gnals zu dndern. Die entsprechenden Einstellungen koénnen Sie Tabelle 2.17 entnehmen.

Bedienteilanzeige

Wenn die zwei Eingangskanile AUS (gedffnet) sind, blinkt auf dem Bedienteil STO aktiv.

Wenn der ,Sicherer Halt“-Stromkreis oder der Frequenzumrichter beschadigt ist, blinkt am Bedienteil SToF [Feh-
ler STO Eingang], wenn ein Eingangskanal AUS (geoftnet) ist und der andere EIN (Stromkreis schlieBen) ist.
Wenn Sie den ,Sicherer Halt“-Stromkreis korrekt verwenden, wird auf dem Bedienteil nicht SToF angezeigt.
Wenn der Frequenzumrichter beschidigt ist, wird auf dem Bedienteil SCF [Fehler Sicherheitsschaltung] ange-
zeigt, wenn der FU einen Fehler im ,Sicherer Halt“-Stromkreis erkennt. Weitere Informationen finden Sie im
Kapitel iiber Fehlerbehebung.

Uberpriifen der Funktion ,,Sicherer Halt“
Wenn Sie Teile ausgetauscht oder Wartungsmafnahmen am Frequenzumrichter durchgefiihrt haben, nehmen Sie
zuerst die erforderliche Verdrahtung zum Starten des Frequenzumrichters vor; testen Sie dann den Eingang ,Siche-
rer Halt“ wie im Folgenden beschrieben. Bewahren Sie diese Priifergebnisse auf.

Anmerkung:

Diese Validierung sollte mindestens einmal alle drei Monate durchgefiihrt werden, um die Spezifikationswerte der Sicherheitsparameter
zu gewdhrleisten.

1. Wenn die zwei Eingangskanile AUS (gedffnet) sind, stellen Sie sicher, dass am Bedienteil STO aktiv blinkt,
und achten Sie darauf, dass der Motor nicht lauft.

2. Uberwachen Sie den EIN/AUS-Status der Eingangskanile und stellen Sie sicher, dass die MFDO-Klemme,
die auf die EDM-Funktion eingestellt ist, entsprechend den Angaben von Tabelle 2.17 funktioniert.
Wenn einer oder mehrere der folgenden Punkte zutrifft, wird der EIN/AUS-Status des MFDO mdglicherweise
nicht korrekt auf dem Bedienteil angezeigt:
* Fehlerhafte Parametereinstellungen
* Problem mit einem externen Gerét
* Externe Verdrahtung hat einen Kurzschluss oder ist getrennt.
* QGerit ist beschadigt.
Finden Sie die Ursache heraus und beheben Sie das Problem, damit der Status korrekt angezeigt wird.

3. Stellen Sie sicher, dass das EDM-Signal bei Normalbetrieb entsprechend Tabelle 2.17 funktioniert.

3 Francais

€ Informations générales

Ne pas utiliser ce manuel a la place du manuel technique.

Les produits et caractéristiques indiqués dans ce manuel ainsi que le contenu du manuel peuvent changer sans
préavis afin d'améliorer le produit et le manuel.

Veillez toujours a utiliser la derniére version de ce manuel. Utilisez ce manuel pour installer, raccorder, régler et
utiliser correctement ce produit.

Les utilisateurs peuvent télécharger le manuel technique a partir du site Web de documentation de Yaskawa dont
I'adresse figure sur la couverture arriére.

€ Qualifications de l'utilisateur visé

Yaskawa a créé ce manuel a l'intention des électriciens spécialisés et des ingénieurs expérimentés dans
l'installation, le réglage, la réparation, I'inspection et le remplacement de piéces de variateurs de vitesse CA Les
personnes sans formation technique, les mineurs, les personnes handicapées physiquement ou mentalement, les
personnes ayant des problémes de perception ainsi que les personnes ayant un stimulateur cardiaque ne doivent
pas utiliser ou faire fonctionner ce produit.
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€ Sécurité

Lisez toutes les précautions de sécurité avant d’installer, de cabler ou d’utiliser le variateur.

B Explication de la signalétique

A DANGER Ce mot de signal identifie un danger pouvant entrainer des blessures graves ou la mort si vous ne
I'empéchez pas.

A\ AVERTISSEMENT | Ce mot de signal identifie un danger pouvant entrainer des blessures graves si vous ne 'empéchez
pas.

A\ ATTENTION Ce signal indique un danger qui peut entrainer des blessures légéres ou modérées si vous ne
I'empéchez pas.
AVIS Ce signal identifie un message de dommage matériel qui n’est pas lié a une blessure personnelle.

B Consignes générales de sécurité

Yaskawa Electric produit et fournit des composants électroniques destinés a diverses applications industrielles. La
responsabilité du choix et de I'application de produits Yaskawa reléve du concepteur de I'équipement ou du client
qui assemble le produit final. Yaskawa n'est aucunement responsable de la fagon dont ses produits sont intégrés a
la conception du systéme final. Dans aucun cas, les produits Yaskawa ne devront étre intégrés a un produit ou a
une conception en tant que fonction de contrdle de la sécurité exclusive ou unique. Toutes les fonctions de
contrdle sont congues pour détecter dynamiquement les défaillances et fonctionner en toute sécurité, sans
exception. Tous les produits congus pour intégrer des composants fabriqués par YASKAWA doivent étre fournis a
l'utilisateur final et inclure les mises en garde et les instructions appropriées relatives a leur bon fonctionnement
en toute sécurité. Tous les avertissements fournis par Yaskawa doivent étre rapidement transmis a l'utilisateur
final. Yaskawa garantit exclusivement la qualité de ses propres produits conformément aux normes et
spécifications citées dans le manuel. Yaskawa ne propose pas d’autres garanties, explicites ou implicites. Les
blessures, les dommages matériels et pertes d’ opportunités commerciales causées par un mauvais entreposage, une
mauvaise manipulation, un oubli ou une négligence de la part de votre entreprise ou vos clients annulera la
garantie de Yaskawa pour le produit.

Remarque:

Le non-respect des messages de sécurité du manuel peut entrainer la mort ou de graves blessures. Yaskawa ne peut étre tenu responsable
des blessures causées par I'équipement ou de I'endommagement de I'équipement résultant du non-respect des messages de sécurité.
« Lisez attentivement le manuel lors du montage, du fonctionnement et de la réparation des variateurs de vitesse CA.

*Respectez tous les avertissements, avis et informations.
«Il ne faut confier des travaux qu’a du personnel habilité.
« Installez le variateur en tenant compte du présent guide et des prescriptions locales en vigueur.

Risque d’électrocution. Ne pas examiner, connecter ou déconnecter le cablage sur un variateur de
vitesse sous tension. Avant toute intervention, coupez I'alimentation électrique a I'équipement et attendez au moins le temps
indiqué sur I'étiquette d’avertissement. Le condensateur interne reste chargé méme lorsque le variateur est hors tension. La
DEL de charge s’éteint lorsque la tension du bus CC passe sous 50 VCC. Lorsque tous les indicateurs sont éteints, mesurez
pour des tensions dangereuses afin de vous assurer que le variateur est sécurisé. Le fait de travailler sur le variateur lorsqu’il
est sous tension entrainera des blessures graves ou la mort par choc électrique.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne connectez pas le cablage de I'alimentation électrique principale aux borniers
U/T1, V/T2 et W/T3 du moteur du variateur de vitesse. Raccordez le céblage de I'alimentation électrique principal aux borniers
d'entrée R/L1, S/L2 et T/L3 du circuit principal. Un céblage incorrect peut causer des blessures graves, voire mortelles, suite a
un incendie.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne modifiez pas le boitier ou les circuits du variateur. Les modifications
apportées au boitier et aux circuits du variateur sont susceptibles d’entrainer des blessures graves ou la mort, d’endommager
le variateur et d’annuler la garantie. Yaskawa décline toute responsabilité en cas de modification du produit par I'utilisateur.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Seul du personnel autorisé peut installer, raccorder, entretenir, examiner,
réparer le variateur de vitesse ou remplacer ses piéces. Sile personnel n’est pas approuveé, cela peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. La borne de terre c6té moteur doit toujours étre reliée a la prise de terre. Si
vous ne raccordez pas correctement I'équipement a la terre, le fait de toucher le boitier du moteur peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne portez pas de vétements amples ou de bijoux lorsque vous travaillez sur
le variateur. Resserrez les vétements amples et enlevez tous les objets métalliques tels que les montres ou bagues. Des
vétements amples peuvent étre accrochés par le variateur de vitesse et les bijoux peuvent conduire I'électricité et ainsi causer
des blessures graves ou la mort.
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A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Avant de démarrer un auto-ajustement, tenir tout personnel et objet
a distance de la zone entourant le variateur de vitesse, le moteur et la charge. Le variateur de vitesse et le moteur peuvent
démarrer soudainement pendant I'auto-ajustement et entrainer de graves blessures ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Eloignez toutes les personnes et tous les objets de la zone
entourant le variateur, le moteur et la machine et fixez les capots, les accouplements, les clavettes d'arbre et les charges de la
machine avant de mettre le variateur sous tension. Sile personnel se trouve trop prés ou s'il manque des pieces, cela peut
entrainer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Veillez a ce que I'ascenseur soit inoccupé lorsque vous testez le
fonctionnement de I'ascenseur ou que vous configurez le variateur. Si les tests de fonctionnement de I'ascenseur sont mal
congus ou la configuration du variateur est erronée, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort dans le cas ou la
cabine ne s'arréte pas comme il faut.

A\ AVERTISSEMENT Dommages a I'équipement. N’appliquez pas une tension incorrecte au circuit principal du variateur.
Utilisez le variateur dans la plage de spécifications de la tension d’entrée figurant sur sa plaque signalétique. Des tensions
dépassant la tolérance autorisée figurant sur la plaque signalétique peuvent endommager le variateur.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne disposez pas de matériaux inflammables ou combustibles sur le dessus du
variateur de vitesse et n’installez pas le variateur de vitesse a proximité de matériaux inflammables ou combustibles. Fixez le
variateur de vitesse a un support en métal ou autre matériau ininflammable. Les matériaux inflammables et combustibles
peuvent causer un incendie et provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Serrez toutes les vis des borniers au couple de serrage adéquat. Des
raccordements desserrés ou trop serrés sont susceptibles d’endommager le variateur ou de 'empécher de fonctionner
correctement. De mauvais raccordements peuvent également entrainer la mort ou de graves blessures par le feu.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Serrer les vis a un angle respectant la plage indiquée dans ce manuel. Si vous
serrez les vis a un angle qui n’est pas dans la plage spécifiée, vous risquez d’avoir des connexions desserrées qui risquent
d’endommager le bornier ou de provoquer un incendie et de causer des blessures graves, voire mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne provoquez pas de court-circuit sur le circuit de sortie du variateur de
vitesse. Un court-circuit a la sortie peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Lorsqu'il y a un courant résiduel a composante continue dans le conducteur
de protection, le variateur de vitesse peut générer un courant résiduel. En cas d'utilisation d’un dispositif de protection contre le
courant résiduel ou d’un dispositif de surveillance, pour assurer une protection en cas de contact direct ou indirect, utilisez
toujours un appareil de type B, disjoncteur différentiel (RCM ou RCD), conformément a la norme CEI 60755. Si vous n’utilisez
pas le RCM/RCD correct, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez le neutre a la terre sur I'alimentation électrique des modéles de
variateur de vitesse 4xxxC pour vous conformer a la directive CEM avant d’enclencher le filtre CEM. Si vous enclenchez le
commutateur du filtre CEM sur ON (allumer), mais que vous ne mettez pas le neutre a la terre, cela peut entrainer des
blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque de contusion. Testez le systeme pour vous assurer que le variateur fonctionne en toute
sécurité apres avoir connecté le variateur et défini les paramétres. Si vous ne testez pas le systeme, cela peut endommager le
matériel ou provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne mettez pas le variateur sous tension et ne faites pas fonctionner de
périphérique immédiatement apres que le variateur de vitesse ait grillé un fusible ou déclenché un RMC/RCD. Attendez au
moins le temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement et veillez a ce que tous les voyants indiquent OFF (hors tension).
Ensuite, vérifiez le cablage et les classes des périphériques pour trouver la cause du probleme. Si vous ne connaissez pas la
cause du probleme, contactez Yaskawa avant de mettre votre variateur de vitesse ou les périphériques sous tension. Si vous
ne réglez pas le probleme avant d’utiliser le variateur de vitesse ou les périphériques, cela peut entrainer des blessures graves
ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Installez une protection contre les courts-circuits du circuit de dérivation
suffisante, telle que spécifiée par les réglementations applicables et ce manuel. Ce variateur de vitesse est prévu pour les
circuits fournissant un courant ne dépassant pas 31,000 ampéres symétriques en valeur efficace, 240 V CA maximum (classe
200 V) ou 480 V CA maximum (classe 400 V). Une protection incorrecte contre les courts-circuits du circuit de dérivation peut
provoquer des blessures graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d'incendie. Retirez l'isolant des extrémités des fils de connexion a la longueur indiquée dans
la section "Longueur de dénudage des fils". Si vous pincez l'isolant dans les bornes du fil, vous risquez de vous blesser
gravement ou de provoquer un incendie mortel.

A AVERTISSEMENT Risque d'incendie. Assurez-vous qu'il n'y a pas de fils toronnés laches ou de fils effilochés dans I'éme
du céble une fois le cdblage terminé. Des fils dénudés ou effilochés dans I'ame du céble peuvent créer un court-circuit et
provoquer des blessures graves, voire mortelles, par électrocution ou incendie.

A ATTENTION Risque de contusion. Serrez les vis du cache-bornes et maintenez le boitier protégé lorsque vous
déplacez le variateur. La chute du variateur ou des couvercles peut causer des blessures légeres.

A\ ATTENTION Risque de brilures. Ne pas toucher un dissipateur thermique du variateur quand il est chaud. Mettez
le variateur de vitesse hors tension, attendez 15 minutes minimum et assurez-vous que le dissipateur thermique est froid avant
de remplacer les ventilateurs de refroidissement. Vous pouvez vous briler en touchant un dissipateur thermique du variateur de
vitesse.
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AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque vous touchez le variateur de vitesse et les cartes de circuits
imprimés, veillez a respecter les procédures correctes relatives aux décharges électrostatiques (DES). Si vous ne respectez
pas ces procédures, cela peut endommager 'ensemble des circuits du variateur de vitesse par décharge électrostatique.

AVIS Ne pas couper la connexion électrique entre le variateur et le moteur lorsque le variateur émet une
tension. Un séquengage incorrect de I'équipement peut endommager le variateur de vitesse.

AVIS Dommages a I'équipement. Ne pas effectuer de test de tension de tenue ou utiliser un mégohmmetre
ou un appareil de test d’isolement Megger sur le variateur de vitesse. Ces tests peuvent endommager le variateur de vitesse.

AVIS Ne mettez pas en service un variateur ou du matériel raccordé s’il est endommagé ou auquel il
manque des piéces. Vous pouvez endommager le variateur de vitesse ainsi que I'équipement connecté.

AVIS Risque d’incendie. Installez un fusible et un disjoncteur différentiel (RCM/RCD). Si vous n’installez
pas ces composants, cela peut endommager le variateur et I'’équipement connecté.

Dommages a I'équipement. Avant de connecter une option de freinage dynamique au variateur de
vitesse, il faut veiller a ce qu’un personnel qualifié lise et respecte le manuel d’installation de I'unité de freinage et de l'unité de
résistance de freinage (TOBPC72060001). Le variateur de vitesse et le circuit de freinage sont susceptibles d’étre
endommagés si on ne lit pas ou on ne respecte pas les instructions du manuel, ou bien si le personnel qui s’en charge n’est pas
qualifié.

Assurez-vous que toutes les connexions sont correctes apres avoir installé le variateur de vitesse et
branché les périphériques. Un raccordement incorrect peut endommager le variateur de vitesse.

AVIS Ne connectez pas les condensateurs d’avance de phase, les filtres antibruit LC/RC ou les
différentiels (RCM/RCD) aux circuits du moteur. Si vous connectez ces périphériques aux circuits de sortie, cela peut
endommager le variateur de vitesse et I'équipement connecté.

AVIS Utilisez un moteur a onduleur ou un moteur vectoriel a isolation renforcée ainsi que des bobinages
adaptés a une utilisation avec un variateur CA. Si le moteur ne dispose pas de l'isolation correcte, cela peut provoquer un court-
circuit ou un défaut de masse di a la détérioration de l'isolant.

Remarque:

*Nutilisez pas de cébles non blindés pour le cablage de commande. Utilisez des cables blindés a paire torsadée et raccordez la borne
correspondante du variateur de vitesse a la terre. Un cablage non blindé peut causer des interférences électriques et nuire aux
performances du systeme.

*Ne placez pas de périphériques émettant de fortes ondes électromagnétiques, comme par exemple des émetteurs radio, a proximité du
variateur. L'utilisation de tels dispositifs a proximité du variateur peut I'empécher de fonctionner correctement.

B Utilisation prévue

Le variateur de vitesse est un équipement électrique a usage commercial qui contrdle la vitesse et le sens de
rotation d’'un moteur. N'utilisez pas le variateur pour quelque autre utilisation.

1. Lisez attentivement le manuel technique.

2. Lisez toutes les précautions de sécurité avant d’installer, de cabler ou d’utiliser le variateur.

3. Lorsque vous installez le variateur, connectez-le et raccordez-le a la terre conformément a toutes les normes et
consignes de sécurité applicables.

4. Veillez a installer correctement tous les composants et les capots de protection.
5. Veillez a utiliser le variateur dans les conditions environnementales spécifiées.
Remarque:

Ce produit n'est ni congu ni fabriqué pour une utilisation dans des machines ou des systémes de survie.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne modifiez pas le boitier ou les circuits du variateur. Les modifications
apportées au boitier et aux circuits du variateur sont susceptibles d’entrainer des blessures graves ou la mort, d’endommager
le variateur et d’annuler la garantie. Yaskawa décline toute responsabilité en cas de modification du produit par I'utilisateur.

B Exclusion de responsabilité

Yaskawa ne peut étre tenu responsable des dommages causés au produit, a I'équipement ou a des personnes si ce
produit est utilisé d'une maniére différente de celle spécifiée dans Utilisation prévue a la page 87.

& Vérification du numéro de modéle et de la plaque signalétique

B Lorsque vous recevez le variateur
Veuillez examiner les éléments suivants apres réception du variateur de vitesse :

* Vérifiez que le variateur n’est pas endommagé. Contactez immédiatement la société de livraison si le variateur
de vitesse est endommagé. La garantie Yaskawa ne couvre pas les dommages causés par 1'expédition.
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» Vérifiez le numéro du modéle du variateur de vitesse pour vous assurer que vous avez regu le bon modéle.
Vérifiez le numéro du modele dans la section « MODEL » de la plaque signalétique du variateur, pour vous
assurer que vous avez regu le bon modele.

* Si vous n'avez pas recu le bon produit ou s'est défectueux, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

B Plaque signalétique

/ N
Cic : LATOXXXXXXXX REV A
L HoeL:~ GIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
| AC3PH10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50160Hz
U AC3PH 0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
iy ACRHBIA
(I 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS:&BKS I —— B
H SIN- 1 JOOB5XXXXXKXXKX PRG : 0101 C
G FRONT :1P20 g
BACKSIDE  : IP20/TYPE1_ENCLOSURE
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C O]
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN D
S 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )

A - Révision du matériel G - Conception de protection
B - Poids H - Numéro de série
C - Version du logiciel du variateur |- Numéro de lot

de vitesse - _ J - Spécifications de sortie
D - Adresse du siége social de K - Spécifications d'entrée

Yaskawa I'Electr’lc.Colr poration L - Modéle du variateur de vitesse
E - Normes d'accréditation

F - Température de I'air ambiant

Figure 3.1 Exemple d'informations présentes sur une plaque signalétique

B Courant de sortie nominal

Tableau 3.1 et Tableau 3.2 donnent les valeurs du courant de sortie nominal.

Remarque:
*Ces valeurs du courant de sortie sont applicables aux variateurs qui fonctionnent selon des spécifications standard.

*Réduisez le courant dans les applications qui augmentent la fréquence porteuse.

Tableau 3.1 Classe 200 V CA triphasé

Modéle Sortie moteur applicable max Courant de sortie nominal continu */ 50 % de courant de sortie ED */
kW A A
2022 3.7 15.3 21.9
2031 5.5 21.9 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
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Modeéle

Sortie moteur applicable max

Courant de sortie nominal continu */

50 % de courant de sortie ED */

kW A A
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8
*1  Ces valeurs supposent qu’il n'y a pas de déclassement de la fréquence porteuse.
Tableau 3.2 Classe 400 V CA triphasé
Modéle Sortie moteur applicable max. Courant de sortie nominal continu */ 50 % de courant de sortie ED */
kW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 185
4023 7.5 15.8 225
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 185 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 1313 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0
*1  Ces valeurs supposent qu’il n'y a pas de déclassement de la fréquence porteuse.

B Contenu et emplacement de I'étiquette d'avertissement

L'étiquette d'avertissement du variateur se trouve a l'emplacement indiqué dans la Figure 3.2. Utilisez le variateur
comme indiqué dans ces informations.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Etiquette d'avertissement

Figure 3.2 Contenu et emplacement de I’étiquette d’avertissement
Pour afficher les avertissements sans utiliser de langue spécifique, utilisez I'étiquette d'avertissement sous forme
de pictogramme fournie avec le variateur. Si vous l'utilisez, le variateur peut ne pas étre conforme aux normes UL.

« Etiquette d'avertissement sous forme de pictogramme (A) : apposez I'étiquette a I'emplacement indiqué a la
Figure 3.2.

» Etiquettes d'avertissement pour les surfaces chaudes (B) : apposez les étiquettes sur les parties supérieure et
latérales du variateur.

Tableau 3.3 Etiquettes d'avertissement sous forme de pictogrammes

Modéles : 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modéles : 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

s
\
L.
~ = 5min

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,' Importer in UK
/ 5 YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G688 9LF, United Kingdom
~a
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany 0 A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 SLF, United Kingdom
|

B ]

Les Figure 3.3 et Tableau 3.4 expliquent le sens de chaque pictogramme.
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A S A A

Figure 3.3 Types de pictogrammes

Tableau 3.4 Description de chaque pictogramme

Pictogramme Description
A AVERTISSEMENT
B Lisez le manuel avant d'installer le variateur.

Risque de choc électrique et d’électrocution.

C Aprés la coupure de 'alimentation et I'ouverture de l'interrupteur manuel entre le variateur et le moteur, attendez 5 minutes pour que le condensateur se
décharge.
D Surfaces chaudes. Les surfaces supérieures et latérales peuvent étre chaudes. Ne pas toucher.

€ Apercu de la console numérique

B Composants et fonctions de la console numérique

‘ Vue de face/de coté ‘ ‘ Vue arriére

A B C K L

MQDEL: l‘!!!lll‘l‘"llIH@ €
FLASH REV: ¢

W s
b vaskaws (BEEED
WENGHA

LO/RE

Figure 3.4 Console numérique

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 91



3 Francais

Tableau 3.5 Composants et fonctions de la console numérique

Sym .
bole Nom Fonction
* S’allume pour montrer que le variateur de vitesse actionne le moteur.
* LaLED s’éteint lorsque le variateur de vitesse s’arréte.
* Clignote pour indiquer que :
— Le variateur de vitesse est en décélération jusqu’a l'arrét.
— Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas avec une référence de vitesse de 0 Hz, mais le variateur de vitesse n’est
pas réglé pour une commande de vitesse nulle.
LED RUN * Clignote rapidement pour indiquer que :
A = — Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI et est passé en mode REMOTE tandis que le variateur
RUN est en mode LOCAL.
— Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI alors que le variateur n’est pas en mode variateur de
vitesse.
— Le variateur de vitesse a regu une commande d’arrét d'urgence.
— La fonction de sécurité arréte la sortie du variateur de vitesse.
A @sTop . . . .
— Vous avez pressé sur le clavier alors que le variateur de vitesse fonctionne en mode REMOTE.
+ Sallume lorsque le variateur de vitesse détecte un défaut.
* Clignote lorsque le variateur de vitesse détecte :
LED ALM — Alarme
B _ .
ALM — Erreurs de fonctionnement
— Un défaut ou une alarme pendant I’auto-ajustement
* La lumiére s’éteint pendant le fonctionnement normal du variateur de vitesse. Il n'y a ni défaut ni alarme.
C Fente de carte microSD | Le point d’insertion pour une carte microSD.
Touches de fonction Le menu affiché sur le clavier définit les fonctions des touches de fonction.
F1,F2,F3 Le nom de chaque fonction apparait dans la partie inférieure de I'écran.
D
Allumée : le clavier contrdle la commande Haut/Bas (mode LOCAL).
OFF : le bornier du circuit de commande ou le dispositif de transmission en série contrdle la commande Haut/Bas (mode REMOTE).
LED LO/RE Remarque:
E * LOCAL : Utilisez le clavier pour faire fonctionner le variateur. Utilisez le clavier pour entrer les commandes Haut/Bas et Stop, et
pour la commande de la référence de fréquence.
* REMOTE : Utilisez les bornes du circuit de commande ou la transmission en série pour faire fonctionner le variateur. Utilisez la
source de la référence de vitesse entrée dans b/-01 [Sélect. Réf. de Vitesse 1] et la source de commande Haut/Bas sélectionnée
dans b1-02 [Sélection commande Haut/Bas 1].
Commute la commande du variateur de vitesse pour la commande Haut/Bas et la référence de vitesse entre le clavier (LOCAL) et une
source externe (REMOTE).
g Remarque:
F Touche de sélection LO/RE * La touche de sélection LOCAL/REMOTE reste en permanence activée aprées I'arrét du variateur en mode Variateur. Si I'application
LORE ne doit pas passer de REMOTE a LOCAL parce que cela aura un effet négatif sur les performances du systéme, définir 02-01 = 0
[Sélection fonction touche LO/RE = Désactivé] pour désactiver LO/RE J
* Le variateur ne basculera pas entre LOCAL et REMOTE s'il regoit une commande Haut/Bas d’une source externe.
Arréte le fonctionnement du variateur de vitesse.
Remarque:
Touche STOP
G ®@srtop . S , .
®@srop Pressez pour arréter le moteur. Cela s’applique également lorsqu'une commande Haut/Bas (mode REMOTE) est active sur
. STOP S g .
une source de commande Haut/Bas externe. Pour désactiver priorité, régler 02-02 = 0 [Sélection fonction touche STOP =
Désactivé].
Fleche vers la gauche » Déplace le curseur d’un cran a gauche.
* Rameéne a I'écran précédent.
Fleche vers le haut/vers le |+ Fait défiler vers le haut ou vers le bas pour afficher I'élément suivant ou I'élément précédent.
bas * Sélectionne les numéros des paramétres et incrémente ou décrémente les valeurs de réglage.
2,
H . 3 .
Fleche vers la droite » Déplace le curseur d'un cran a droite.
(RESET) + Continue sur I'écran suivant.
* Réinitialise le variateur pour éliminer une situation de défaut.
Touche ENTER * Entre les valeurs et les réglages des paramétres.
* Sélectionne les éléments de menu pour se déplacer parmi les affichages de la console numérique.
* Sélectionne chaque mode, paramétre et valeur de consigne.
Démarre le variateur en mode LOCAL.
Touche RUN Lance le fonctionnement en mode auto-ajustement.
1 Remarque:
Avant d'utiliser le clavier pour faire fonctionner le moteur, appuyer sur RV sur le clavier pour régler le variateur de vitesse en
mode LOCAL.
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Sym .
bole Nom Fonction
J Bornier USB Pour le réglage d’usine
K Connecteur RJ-45 Se connecte au variateur & I'aide d’un céble d’extension UTP CAT5e RJ-45 a 8 broches ou d’un connecteur de clavier.
Retirez ce couvercle pour installer ou remplacer la pile de I'horloge.
L Couvercle de pile de f{\e/margue: fournir la pile de horl Elle o’ incl le clavi
Ihorloge ous devez fournir la pile de I'horloge. Elle n’est pas incluse avec le clavier.
* Pour de plus amples informations, reportez-vous au manuel technique concernant les batteries adéquates et la procédure
d’installation.
Porte le numéro de modele du clavier ainsi que d’autres informations
M . " Remarque:
Plaque signalétique * « REV » identifie la version matérielle et logicielle du clavier.
* « FLASH » identifie la version de la mémoire flash.

B FEtat de I'indicateur LED

L'anneau LED d'état sur le capot du variateur de vitesse indique 1'état de fonctionnement du variateur.

A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Etat Description
Allumée Le variateur de vitesse détecte un défaut.
Le variateur de vitesse détecte :
* Une alarme
. * Une erreur de paramétrage oPE
A ALM/ERR Clignote *1 ¢ parametrag
* Une erreur d’auto-ajustement
Remarque:
La LED s’allumera pour identifier un défaut si le variateur de vitesse détecte un défaut et une alarme en méme temps.
OFF Il n'y a ni défaut du variateur de vitesse ni alarme.
Allumée Le variateur de vitesse est prét a fonctionner.
Clignote *I Le variateur de vitesse est en condition STo [Arrét couple sir (STO)].
Clignote rapidement */ La tension de l'alimentation du circuit principal a chuté et seule 'alimentation externe 24 V fournit la puissance au
variateur de vitesse fréquence.
B READY q
* Le variateur de vitesse détecte un défaut.
* Iln'y apas de défaut et le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas, mais le variateur ne peut pas
OFF
3
fonctionner. Par exemple, en mode programmation ou lorsque RUN clignote.
Allumée Le variateur de vitesse fonctionne normalement.
* Le variateur de vitesse est en décélération jusqu’'a l'arrét.
Clignote *1 * Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas avec une référence de vitesse de 0 Hz, mais le variateur de
g vitesse n’est pas réglé pour une commande de vitesse nulle.
* Le variateur de vitesse a regu une commande de freinage par injection de courant continu.
* Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI et est passé en mode REMOTE tandis que
I RUN le variateur est en mode LOCAL.
¢ Le variateur de vitesse a regu une commande Haut/Bas des borniers MFDI alors que le variateur n’est pas en mode
variateur de vitesse.
. . «
Clignote rapidement */ |, [ ¢ varjateur de vitesse a regu une commande d’arrét d’urgence.
» La fonction de sécurité arréte la sortie du variateur de vitesse.
— A @sTop . . . ,
¢ L'utilisateur a pressé sur le clavier alors que le variateur de vitesse fonctionne en mode REMOTE.
OFF Le moteur est arrété.
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*1  Reportez-vous a la Figure 3.5 pour les différences entre « clignote » et « clignote rapidement ».

1s R
ON ON
Clignotante ! : :
ON ON ON ON
Clignote
rapidement
Figure 3.5 Etats de clignotement de la LED
Vitesse de sortie du |
variateur de vitesse ! ! T
., ' RUN i i 1 RUN
/ pendant&zr/et I‘ :,STOP ! STOP
. b ‘ 1 | |
Réglage de la vitesse —O% T i | | e E—
LED RUN | oFF ] ON [ Cigo | oFF | Gl | OFF |

tante tante

Figure 3.6 Relation entre la LED RUN et le fonctionnement du variateur de vitesse

B Affichages des Modes et Menus de la console numérique.

Remarque:

*Mettez le variateur de vitesse sous tension avec les paramétres d'usine par défaut pour afficher I'écran de configuration initiale. Pressez
(Accueil) pour afficher I'écran HOME.
—Sélectionnez [No] dans réglage [Afficher écran config initiale] pour ne pas afficher I'écran de configuration initiale.

*Pressez depuis I'écran d'accueil pour voir les affichages du variateur de vitesse.

*Pressez @ pour régler d1-01 [Référence 1] lorsque 1'écran d'accueil affiche UI-01 [Référence de Vitesse] en mode LOCAL.
*Le clavier affiche [Rdy] lorsque le variateur est en mode variateur de vitesse. Le variateur est prét a accepter une commande Haut/Bas.

*Réglez b1-08 [Sélect. commande Haut/Bas en mode PRG] pour accepter ou rejeter une commande Haut/Bas a partir d'une source
externe, en mode programmation.
—Réglez b1-08 = 0 [Ignorer RUN pdt programmation] pour rejeter la commande Haut/Bas a partir d'une source externe, en mode
programmation (par défaut).

—Réglez b1-08 = 1 [Accepter RUN pdt programmation] pour accepter la commande Haut/Bas a partir d'une source externe, en mode
programmation.

—Réglez b1-08 = 2 [N'autoriser Prog. qu'a I'Arrét] pour empécher des changements depuis le mode variateur de vitesse vers le mode
programmation pendant que le variateur fonctionne.

Tableau 3.6 Modes, écrans de menu et fonctions du variateur de vitesse

Mode Ecran de menu Fonction
Param. utilisateur person. Affiche les Paramétres utilisateur
Mode Parametres Modification des réglages des parametres.
programmation

Param modif/Défaut journal

Affiche les paramétres modifiés et I'historique des défauts.

Mode variateur de
vitesse

Affichages

Définit les éléments du moniteur a afficher.

Mode
programmation

Auto-ajustement

Auto-ajuste le variateur de vitesse.

Outils de diagnostic

* Définit les journaux de données et rétro-éclairage.
* Rectifier le sens de rotation.

Sauvegarde/Rest. param.

Enregistre les paramétres au clavier comme sauvegarde.

Configuration initiale

* Modifie les réglages initiaux.

+ Utilise l'assistant de configuration pour définir les paramétres de base.

€ Installation mécanique

A\ AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Ne disposez pas de matériaux inflammables ou combustibles sur le dessus du
variateur de vitesse et n’installez pas le variateur de vitesse a proximité de matériaux inflammables ou combustibles. Fixez le
variateur de vitesse a un support en métal ou autre matériau ininflammable. Les matériaux inflammables et combustibles
peuvent causer un incendie et provoquer des blessures graves ou la mort.

A ATTENTION Risque de contusion. Serrez les vis du cache-bornes et maintenez le boitier protégé lorsque vous
déplacez le variateur. La chute du variateur ou des couvercles peut causer des blessures légeres.
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Ne pas laisser des objets non désirés, comme par exemple des copeaux de métal ou des chutes de
fil, tomber dans le variateur de vitesse lors de l'installation du variateur. Placer un couvercle temporaire sur le variateur de
vitesse lors de l'installation. Retirer le couvercle temporaire avant le démarrage. La présence d’objets indésirables a l'intérieur
du variateur de vitesse peut endommager celui-ci.

Remarque:
«Installez les variateurs de vitesse comme spécifié par les lignes directrices CEM. Le non-respect des instructions CEM peut causer un
mauvais fonctionnement et endommager les appareils électriques.

*Ne pas placer de périphériques, transformateurs ou autres appareils électroniques a proximité du variateur de vitesse. Protégez le
variateur contre les interférences électriques si des composants doivent se trouver a proximité du variateur de vitesse. Les interférences
¢lectriques peuvent entrainer un dysfonctionnement du variateur ou des périphériques a proximité de celui-ci.

B Environnement d’installation

L’environnement d’installation est important pour la durée de vie du produit et pour s’assurer que les performances
du variateur sont correctes. Assurez-vous que I'environnement d’installation est conforme a ces spécifications.

Environnement Conditions

Zone d'utilisation A Tintérieur

Alimentation électrique | Surtension de catégorie III

Type IP20/UL ouvert : -10 a +50 °C (14 a 122 °F)

« Lorsque vous installez le variateur dans un boitier, utilisez un ventilateur de refroidissement ou un conditionnement d’air pour maintenir la

Température ambiante température de I'air interne dans la plage autorisée.

* Ne laissez pas geler le variateur de vitesse.

RH 95 % ou moins

Humidité . . .
Ne laissez pas la condensation de se former sur le variateur.

Température de stockage |-20a+70 °C (-4 a +158 °F)

Degré de pollution 2 ou inférieur

Installez le variateur dans une zone sans :

* Brouillard d’huile, gaz corrosif ou inflammable, ou poussiére

* Poudres métalliques, huile, eau et autres matériaux indésirables
Zone adjacente * Matiéres radioactives ou inflammables.

¢ Gaz ou fluides nocifs

e Sel

¢ Lumiére directe du soleil

Eloignez le bois et les autres matériaux inflammables du variateur.

1 000 m (3 281 ft) maximum
Remarque:

Réduisez la valeur nominale du courant de sortie de 1 % pour chaque 100 m (328 ft) pour installer le variateur de vitesse a des altitudes
comprises entre 1 000 et 4 000 m (3 281 a 13 123 ft).

11 n’est pas nécessaire de réduire la valeur nominale de la tension nominale dans les conditions suivantes :
* Lorsque vous installez le variateur a 2 000 m (6 562 ft) ou moins

Altitude

* Lorsque vous installez le variateur entre 2 000 et 4000 m (6 562 et 13 123 ft) et que vous raccordez le point neutre de I'alimentation a la terre.
Contactez Yaskawa ou votre représentant commercial le plus proche si vous ne raccordez pas le point neutre a la terre.

e del0Hza20Hz:1G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
e de20Hza55Hz:

— de2022a42225,de4012a4188:0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— de2269a2519,de4225a4380:0.2G (2.0 m/s?, 6.56 ft/s?)

Vibrations */

Orientation d’installation | Installez le variateur de vitesse verticalement afin de lui assurer une circulation d’air suffisante pour son refroidissement.

*1  Ce variateur a passé avec succes I’essai de vibration avec un balayage logarithmique tel que spécifié par les normes EN 60068-2-6 et
JIS C60068-2-6. Si les composants internes du variateur vibrent trop, cela peut endommager le variateur, méme si la fréquence de
vibration est conforme aux spécifications. Si les composants du variateur vibrent, améliorez I'environnement d’installation afin de
réduire les vibrations. Pour améliorer 1'environnement de 1'installation en matiére de vibrations, vous pouvez placer le moteur sur un
coussin en caoutchouc ou renforcer la structure de 1'installation.

€ Installation électrique

Risque d’électrocution. Ne pas examiner, connecter ou déconnecter le cablage sur un variateur de
vitesse sous tension. Avant toute intervention, coupez I'alimentation électrique a I’équipement et attendez au moins le temps
indiqué sur I'étiquette d’avertissement. Le condensateur interne reste chargé méme lorsque le variateur est hors tension. La
DEL de charge s’éteint lorsque la tension du bus CC passe sous 50 VCC. Lorsque tous les indicateurs sont éteints, mesurez
pour des tensions dangereuses afin de vous assurer que le variateur est sécurisé. Le fait de travailler sur le variateur lorsqu’il
est sous tension entrainera des blessures graves ou la mort par choc électrique.
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A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Mettre le variateur hors tension et attendre au moins 5 minutes jusqu'a ce
que le voyant de charge LED s’éteigne. Retirer le capot avant et le couvercle du bornier pour effectuer des travaux sur le
céblage, les circuits imprimés et autres pieces. N'utilisez les bornes que pour leur fonction prévue. Un cablage incorrect, des
branchements a la prise de terre incorrects ainsi qu’une réparation incorrecte des capots de protection peuvent entrainer la
mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez correctement le variateur de vitesse a la prise de terre avant
d’enclencher l'interrupteur du filtre CEM. Toucher un équipement électrique non raccordé a la terre peut entrainer des blessures
graves ou la mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. N'utilisez les bornes du variateur que pour la fonction prévue. Pour de plus
amples informations sur les bornes E/S, reportez-vous au manuel technique. Le cablage et la mise a la terre incorrects ou la
modification du couvercle peuvent endommager I'équipement ou causer des blessures.

B Schéma de connexion standard
Raccordez le variateur de vitesse comme spécifi¢ a la Figure 3.7.

A\ AVERTISSEMENT  Risque de mouvement soudain. Définissez les paramétres MFDI avant de fermer les interrupteurs du
circuit de commande. Un réglage incorrect de la séquence du circuit marche/arrét peut causer des blessures graves ou la mort
par I'équipement mobile.

A AVERTISSEMENT Risque d’incendie. Installez une protection contre les courts-circuits du circuit de dérivation
suffisante, telle que spécifiée par les réglementations applicables et ce manuel. Ce variateur de vitesse est prévu pour les
circuits fournissant un courant ne dépassant pas 100 000 ampéres symétriques en valeur efficace, 240 V CA maximum (classe
200 V) ou 480 V CA maximum (classe 400 V). Une protection incorrecte contre les courts-circuits du circuit de dérivation peut
provoquer des blessures graves ou la mort.

AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque la tension d'entrée est de 440 V ou plus, assurez-vous que la
tension d'isolation du moteur est suffisante ou utilisez un moteur a inverseur ou un moteur a vecteur avec une isolation
renforcée. Une défaillance de I'enroulement du moteur et de I'isolation peut se produire.

Remarque:

Ne pas connecter la prise de terre du circuit de commande CA au boitier du variateur de vitesse. Le non-respect de ces instructions peut
causer un mauvais fonctionnement du circuit de commande.
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Interrupteur principal

RCM/RCD B2

A‘Iiment'ation R —% -~ "—— O RIL 1 ~
triphasée | *q ——
2004400V, ST Q) SIL 2 Circuit principal
50160 Hz T 1O 1L 3

[

|

Variateur

Connecteur carte optionnelle

< — 3
e}
o || |2
Wl (VB [©
Z||1Z
ol O
— Interrupteur DIP S4
Circuit de commande) Al m PTC Sélection entrée analogique
A3/Entrée PTC [Al]
vV @ | Interrupteur DIP S1
Sélection tension A2/courant [V]
OFF IJ ON

Interrupteur DIP S2

Commande vers le haut Résistance de fin ON/OFF [OFF]

Commande vers le bas

Vitesse nominale

Opération d'inspection

Vitesse

Entrées numériques Vitesse de mise a niveau

I
|
|
.
|
I
I
I
I
I
|
I
I
|
I
multifonction :
I
|
|
[l
|
|
I
T
|
I
|
T
I
|
I

p o 0§ 0§ 90
:

I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! @ indique la borne du circuit principal.

[ i
b MA | 1~ Sortie du relais de défaut :
| |
é é CA250V, max. 1A
[Réglage par défaut] [ MB | ! :
Mode direct (Through S7 @ [ 1+ CC30V, max. 1A
( gh) 1 1 || charge min. CC 5V, 10 mA
. 17 (valeur de référence)
" |
Mode direct (Through) S8 i@ } : M1 : Sortie du relais multifonction :
L 1 | CA250V, max. 1A
I
Mode direct (Through) 9 i@ o M2 ] | J CC30V, max 1A
- [ ~ charge min. CC5V, 10 mA
i ! ! (valeur de référence)
Mode direct (Through) $10 &@ [ 1 [Réglage par défaut :Commande de frein]
[ I
[ [
} | SN [ | Sortie du relais multifonction :
. M3 | 1) CA250V, max. 1A
| ! ! m4 [ 1 CC30V,max. 1A
| .
. - . | | charge min. CC 5V, 10 mA
CC 24 V Sortie de I'alimentation 24V, max. 150 mA | : } ; (valeur de référence)
= o ! [Reglage par défaut :
; | 1 Commande Contact de Sortie]
I I
777777777777777777 [ |
1 o ws | | Sortie du relais multifonction :
I
Borne de terre blindage ! [ 1| CA250V, max. 1A
7777777777777777777 ; : M6 1 CC30V, max. 1A
: pour le réglage de la vitesse 10,5 V (max. 20 mA) [ |~ charge min. CC 5V, 10 mA
1 ; : 1 (valeur de référence)
R | ! [Réglage par défaut : Variateur prét]
ok | |10V s ! a1 Entrée analogique 1 L ! [Réglage p: pret]
} [Réglage par défaut : Réf. de vitesse] 1 | | N
| -10-+10 V(20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) L. 4
! |
. P 0-10V ? | , )
oo de réglage de | Az Eoie & 2- i Sortie photocoupleur multifonction 1 :
Vitesse | ! [Réglage par défaut : Mode direct (Through)] p pl :
la vitesse 1 -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) CC 48V, max. 50 mA
| 0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) [Réglage par défaut :
0-10V L } Entré 3 , Sortie de fréquence en cours]
: ntrée analogique 3/Entrée PTC
| [Réglage par défaut : Mode direct (Through)] .
| CA -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) Sortie photocoupleur multifonction 2 :
1377 + CC 48 V, max. 50 mA
oV [Réglage par défaut : Non utilisé]
Entrée alimentation ; . " . B [
commande CC 24V J T V' Alimentation pour le réglage de la vitesse, CC -10,5 V, max. 20 mA Lh— ,BL -
24700 mA T PS  Entrée de lalimentation CC 24 V it @i )
A I T I 0 S e [ . T
MSEMOBUS / 1 ! st do ! 3 yoﬂgiur analogique multifonction
RS-485 — - Résistance de fin | !
Max. 115.2 kbits v i I\ ! (1200, 12w ! -10-+10V/0- 10V
X ! - ) I ﬁf‘ \(merrupleur D\:’ $2 1 i [Réglage par défaut : Vitesse de Sortie]
Interrupteur | [> - -~ i - ’EL -
desé P o Entrée d'arrét de sécurité | - + !
e sécurité e bt ) R , —1
I !
h >===F1 |l | ' f=-=-=-=-=-=- 1 Moniteur analogique multifonction
[ H sortie 2
l 1 -10-+10V/0-10V
Entrée remise | [Réglage par défaut : Courant de Sortie]
Ouvert |3 zérofrétroaction— o 707\/7 7777777777777777777 | B
oo ; = indique le cable blindé.
Régulateur =
degsécurité C et N 1 gzﬁ_ indique le cable & paires torsadées blindé.
: : Sortie surveillance du dispositif
I
|

électronique de sécurité

O indique la borne du circuit de commande.

Figure 3.7 Schéma de cablage pour la conformité a la directive Basse Tension de la CE

*1  Connectez les options périphériques aux bornes -, +1, +2, B1 et B2.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Assurez-vous que la polarité est correcte avant d’envoyer une
commande Haut/Bas. Si le variateur détecte mal la polarité, il peut tourner dans le sens opposé a la commande Haut/Bas
et provoquer des blessures graves, voire mortelles.

*2  Pour la protection du circuit, le circuit principal est séparé du boitier de surface qui peut toucher le circuit principal.
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*3  Le circuit de commande est un circuit de sécurité a trés basse tension. Séparez ce circuit des autres circuits avec isolation renforcée.
Assurez-vous que le circuit de sécurité a trés basse tension est connecté comme spécifié.

*4  L'isolation renforcée sépare les bornes de sortie des autres circuits. Les utilisateurs peuvent également connecter des circuits qui ne
sont pas des circuits de sécurité a trés basse tension, si la sortie du variateur est de 250 VCA 1 A maximum ou 30 VCC 1 A
maximum.

B Borniers du circuit de commande
Dimensions des fils du circuit de commande et couples de serrage

AVIS Ne laissez pas les blindages des fils toucher d’autres lignes de signaux ou équipements. Isolez les
blindages des fils avec du tape pour cables électriques ou de la gaine thermorétractable. Si vous n'isolez pas les blindages des
fils, cela peut provoquer un court-circuit et endommager le variateur de vitesse.

Utilisez un cable blindé pour raccorder le bloc bornier du circuit de commande. Utilisez des ferrules a sertir aux
extrémités des fils pour faciliter la procédure de cablage et la rendre plus fiable.

Tableau 3.7 Dimensions des fils du circuit de commande et couples de serrage

Dimen Couple de Fil nu Embouts a sertir
Bloc bornier Bornier dselgr\‘/?s Nse";:sf’? Calibre recomm. | Calibre applicable | Calibre recomm. | Calibre applicable
LA mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG)
TB1 S1-88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
* Torons
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Fil plein (20) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, -
TB3 AM, AC, P1, Cl1, S9 (24 - 16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D +, D-, P2, C2, S10
0.5-1.0 05-2 1.25
TBS E (G) M3.5 -
(44-8.9) (20 - 14) (12)

Embouts a sertir
Attachez un manchon isolant sur le fil lorsque vous utilisez des embouts a sertir.

Utilisez I'outil de sertissage CRIMPFOX 6 de PHOENIX CONTACT.

ot o2
b %‘ifj?"

L

Figure 3.8 Dimensions extérieures des embouts a sertir

Tableau 3.8 Dimensions et modeéles des embouts a sertir

Calibre de fil
Modeéle L (mm L1 (mm d1 (mm d2 (mm
B (mm) (mm) od1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 125 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 25
Al 0.5-80G

4 Démarrage du variateur de vitesse

B Procédure de configuration du variateur

La Figure 3.9 montre la procédure de configuration de base. Cette section donne plus d'informations sur les étapes
a suivre apres la mise sous tension du variateur.
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C Démarrage D
[ Installation mécanique ]
( Cablage du circuit principal et du circuit de commande )

I

Examinez la sélection de I'alimentation du codeur.
(CLV et CLV/PM uniquement)

i

Mettez le variateur de vitesse sous tension.

I

Réglez A1-02 [Sélection méthode de commande].

Réglez F1-xx [Config. options codeur] et examinez
le sens de rotation du codeur.
(CLV et CLV/PM uniquement)

'
Réglez 01-12 [Unités de longueur].
Il existe deux options pour configurer la mécanique de I'ascenseur :

a. Utilisez un rapport de vitesse :

Réglez 01-18 [Vitesse de la cabine de I'ascenseur] et
01-19 [Vitesse du moteur de I'ascenseur].

b. Utilisez les données mécaniques dédiées de 01-12 [Unités de
longueur], 01-20 [Diamétre de poulie], 01-21 [Rapport de corde] et
01-22 [Rapport de transmission mécanique],

Sélectionnez ensuite les unités pour I'affichage de la vitesse, les rampes
d'accélération/décélération et les caractéristiques de secousses en
01-03 [Sél. de I'unité d’affichage de vit.]

{

[ Effectuez un auto-réglage des parameétres du moteur et du décalage du codeur. '1]

( )
[ Examinez le sens de rotation du moteur. )
( )

Réglez b1-01 [Sél de la réf de vitesse 1]
pour sélectionner la source de référence de vitesse.

b1-01 = 0 [Console numérique]

i

( Réglez d1-18 [Mode sél de la réf de vitesse] )

b1-01 = 1 [Entrée analogique] +

Réglez les paramétres H1-xx, H2-xx, H3-xx et H4-xx pour attribuer les Réglez les paramétres H1-xx et H2-xx pour attribuer
fonctions aux bornes MFDI, MFDO, MFAI et MFAO. les fonctions aux bornes MFDI et MFDO.
Réglez les parametres ci-dessous : Réglez les paramétres ci-dessous :
+ C1-xx [Rampe accél. et décél.] + d1-xx [Référence de vitesse]
+ C2-xx [Caractéristiques des secousses] + C1-xx [Rampe accél. et décél.]
+ C2-xx [Caractéristiques des secousses]

Définissez la séquence de I'opération d'inspection.

—

Faites un essai de fonctionnement. )

I

‘ Réglez les paramétres ci-dessous pour un réglage fin :

+ Réglages de la séquence de freinage
+ C5-xx [Auto rég. de vitesse (ASR)]

I

Le variateur est prét a lancer I'application. )

Figure 3.9 Organigramme de la procédure d'installation de base
*1  Pour de plus amples informations sur l'auto-ajustement, reportez-vous au manuel technique.

Remarque:

Lorsque vous utilisez les communications MEMOBUS/Modbus pour définir les paramétres, réglez H5-11 = 1 [Mode de commande
ENTER commun. = Commande ENTER non requise].

B A vérifier avant la mise sous tension du variateur
Examinez ces éléments avant de mettre le variateur sous tension :

» Assurez-vous que tous les fils sont correctement connectés. Assurez-vous €galement que les phases du moteur
sont connectées dans le bon ordre.

* Assurez-vous qu'il n'y a pas de vis, de bouts de fils laches ou d'outils dans le variateur.
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* Si vous utilisez une carte de codeur optionnelle, veillez a cabler correctement le codeur et a régler I'alimentation
de la carte optionnelle en fonction des spécifications du codeur.

* Consultez la plaque signalétique du moteur et enregistrez les informations dans le tableau suivant.

B Assistant de configuration

L'assistant de configuration prépare le variateur a fonctionner, notamment en réglant les parameétres de base et en
procédant a 'auto-ajustement. Pour de plus amples informations sur cette fonction, reportez-vous au manuel

technique.

Fonction Valeur Fonction Valeur
Puissance nominale moteur kW Décompte de pdles du moteur Nombre de pdles du moteur
Tension nominale du moteur \Y% Vitesse de rotation de base du moteur min-! (tr/min)
Courant nominal moteur (FLA) A Nombre d'impulsions du codeur du ppr
moteur
Fréquence nominale du moteur Hz
Fréq. max moteur Hz

Aprés avoir mis le variateur sous tension, le clavier affiche I'écran de configuration initiale. Lorsque vous
sélectionnez [Non] dans les parametres [Afficher I'écran de configuration initiale], le clavier affiche I'écran
d’ACCUEIL sans afficher 1'écran de configuration initiale. En cas d'anomalies, d'alarmes ou d'erreurs, reportez-
vous a Dépannage a la page 108.

Remarque:

*Si le clavier n'affiche pas 1'écran de configuration initiale, appuyez sur (Menu) pour afficher 1'écran de menu puis appuyez sur

pour sélectionner [Configuration initiale].
*Ouvrez le couvercle du support de pile de I'horloge et mettez-y une pile afin d’utiliser les fonctions de I'horloge. Utilisez une pile
CR2016 au lithium-dioxyde de manganése d'une tension nominale de 3 V.

B Sélection de la méthode de commande

Lorsque vous mettez le variateur sous tension pour la premiére fois, sélectionnez l'une des quatre méthodes de
commande en fonction de I'application. Les cartes de retour codeur sont nécessaires pour les méthodes de
Commande vectorielle en boucle fermée. Ce tableau présente les méthodes de commande possibles en fonction du
type de moteur et indique la carte de retour codeur nécessaire.

Type de machine

Méthodes de commande

Réglage A1-02

Carte codeur optionnelle

incrémentiel

pour les moteurs PM

Commande U/f 0 Aucune carte nécessaire
Moteur a induction sans codeur

Commande vectorielle en boucle ouverte 2 Aucune carte nécessaire
Moteur a induction avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée 3 PG-B3/PG-X3
incrémentiel
Moteur 4 aimant permanent avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée
EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 ou EnDat 2.2/ 7 PG-F3
2 pour les moteurs PM
Moteur a aimant permanent avec codeur [ Commande vectorielle en boucle fermée 7 PG-E3
ERN1387 pour les moteurs PM
Moteur Yaskawa IPM avec codeur Commande vectorielle en boucle fermée
O . 7 PG-X3
incrémentiel pour les moteurs PM
Moteur a aimant permanent avec codeur [ Commande vectorielle en boucle fermée 7 PG-B3/PG-X3

B Réglage du sens de rotation du moteur

En fonction de la configuration du systéme de 'ascenseur, il peut étre nécessaire de modifier la direction du
moteur pour que l'ascenseur se déplace vers le haut lorsque le variateur regoit une commande Haut.

Lorsque le variateur regoit une commande Haut, il délivre la tension dans l'ordre des phases U-V-W.

* Examinez la rotation du moteur dans 1'ordre des phases (pour la plupart des moteurs, dans le sens horaire quand
on est placé du coté de 1'arbre).

* Si une séquence U-V-W vers le moteur entraine 1'ascenseur vers le Haut, réglez b1-14 = 0 [Sélection ordre de

phase = Standard].

* Si une séquence U-V-W vers le moteur entraine I'ascenseur vers le Bas, réglez b1-14 = 1 [Permuter ordre de

phase].
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Remarque:
Effectuez toujours le réglage du sens de rotation du moteur avant de régler le sens de rotation du codeur.

Si ces problémes surviennent au cours de 1'essai, utilisez la fonction de Dépannage du sens de rotation pour les
résoudre :

* Le courant circule, mais le moteur ne tourne pas.

* Le variateur détecte un défaut dv3 [Détection inversion], dv4 [Détection prévention inversion], oL2 [Surcharge
variateur|, ou PGo [Perte retour codeur (PG)].

* Le moteur tourne dans un sens différent de celui prévu.

Pour utiliser la fonction de Dépannage du sens de rotation, sélectionnez [Menu] > [Outils de diagnostic] >
[Dépannage du sens de rotation] depuis 1'écran d’accueil. Sélectionnez un probléme a résoudre et [Exécuter

dépannage], puis appuyez sur @
Pour de plus amples informations sur cette fonction, reportez-vous au manuel technique.

B Réglage du codeur (Générateur d'impulsions)

Configuration de la résolution du codeur

Réglez la résolution du codeur (signal incrémental pour les codeurs absolus avec pistes Sin/Cos) sur F7-01
[Nombre d'impulsion codeur 1(PPR)].

Configuration du sens de rotation du codeur
Procédez comme suit pour vous assurer que le sens de rotation du codeur est correctement configuré dans le
variateur.

* Lorsque les informations sur la séquence du signal du codeur sont disponibles :
— Vérifiez la séquence des phases A et B du codeur lorsque le variateur entraine I'ascenseur vers le haut.

— Si la phase A du codeur précéde la phase B, réglez F1-05 = 0 [Sélection rotation codeur 1 = Impulsion A
déemarre vers le haut].

— Si la phase B du codeur précéde la phase A, réglez F1-05 = I [Impulsion B démarre vers le haut].
* Lorsque les informations sur la séquence du signal du codeur ne sont pas disponibles :

— Tournez manuellement le variateur dans le sens de la montée de 'ascenseur tout en vérifiant la valeur de Ul-
05 [Retour vitesse].

— Si la valeur dans U/-05 est positive, la direction du codeur est correcte.
— Si la valeur de UI-05 est négative, modifiez le réglage de F1-05.

Remarque:

Effectuez toujours le réglage du sens de rotation du moteur avant de régler le sens de rotation du codeur. Référez-vous au Réglage du
sens de rotation du moteur a la page 100.

B Sélection de I'unité d’affichage de la console numérique

Vous pouvez utiliser 0-03 [Sél. unité d’affichage de vit.] pour choisir entre différentes unités d'affichage pour les
parameétres et les moniteurs liés a la vitesse, les rampes d'accélération et de décélération et les caractéristiques des
secousses. Utilisez le tableau ci-dessous afin de déterminer le réglage correct de 0/-03 pour votre application.

Unité d'affichage
Réglage 01-03 Sl el Inal ;ﬁ:?;gpsce Lo Rampe accél. et décél. Caract. de secousse
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Tours par minute (tr/min)] 1 tr/min 0.01s 0.01s
3 [Unités utilis (01-10 et o1-11)] Défini par l'utilisateur
4 [Unité ascenseurl - m/s, s, s] 0.01 m/s
S Gyub escenseus2 -/, &°2, 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
SA%‘;]““‘% ascenseur3- pi/(min, s2, 0.1 pi/min 0.01 pi/s? 0.01 pi/s?
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Si vous souhaitez utiliser les réglages 4 a 6, vous devez programmer certaines données mécaniques sur le
variateur avant de modifier 07-03.

1. Réglez correctement les données du moteur. Assurez-vous que les réglages de E1-04 [Fréquence de sortie
max] et E2-04 [Décompte de poles moteur] ou E5-04 [Décompte de péles du moteur PM] sont corrects.

2. Configurez la mécanique de 'ascenseur :

a. Utilisez des données mécaniques dédiées :

1.
ii.

iil.

1v.

Réglez le diamétre de la poulie de traction en mm sur 0/-20 [Diameétre de poulie].

Réglez la corde correcte a 0o/-21 [Ratio de corde].

Lorsque vous utilisez une machine a transmission, réglez le rapport de démultiplication (nmoteur/
NPpoulic de traction) & 01-22 [Rapport de transmission mécanique]. Si vous utilisez une machine sans
transmission, réglez 01-22 = 1,0.

Réglez 01-03 = 4, 5 ou 6. Le variateur changera automatiquement l'unité et les valeurs de réglage
des paramétres associés.

b. Sivous ne connaissez pas les données mécaniques, par exemple dans le cas d'une modernisation, vous
pouvez utiliser le rapport de vitesse pour déterminer la mécanique :

1.

ii.

Remarque:

Réglez la vitesse de la cabine de I'ascenseur en 01-18 [Vitesse de la cabine de l'ascenseur].

Réglez la vitesse du moteur de 1'ascenseur en 01-19 [Vitesse du moteur de l'ascenseur].

Lorsque vous utilisez le rapport de vitesse, le variateur ignore les parametres mécaniques dédiés (0/-2x).

Voir Parametres du variateur de vitesse a la page 102 pour de plus amples informations.

B Parameétres du variateur de vitesse

Reportez-vous au tableau suivant pour configurer les paramétres les plus importants.

Remarque:

* Vous pouvez modifier les paramétres qui ont RUN dans la colonne N° pendant le fonctionnement du variateur.

* Les paramétres qui ont Expert dans la colonne N° ne sont disponibles qu'en mode Expert. Réglez A1-01 = 3 [Sélection niveau d'accés
= Niveau Expert] pour afficher et définir les paramétres du mode Expert sur la console numérique.

No Nom Description
A1-00 Sélection de la langue Définit la langue pour le clavier LCD.
RUN 0: Anglais, 1: Japonais, 2: Allemand, 3: Frangais, 4: Italien, 5: Espagnol, 6: Portugais, 7: ChineseChinois, 8: Tchéque,
9: Russe, 10: Turc, 11: Polonais, 12: Grec
Al1-02 Sélection méthode de commande | Définit la méthode de commande pour I'application du variateur de vitesse et le moteur.
0: Commande U/f, 2: Vectorielle boucle ouverte, 3: Vectorielle boucle fermée, 7: Vectorielle boucle fermée PM
Al1-03 Initialisez les paramétres Définit les parameétres aux valeurs par défaut.
0: Pas d’initialisation, 1110: Initialisation utilisateur, 2220: Initialisation 2 fils
b1-01 Selection de la Référence de Définit la méthode d’entrée pour la référence de vitesse.
vitesse 1 0: Console numérique, 1: Entrées analogiques, 2: Communications Memobus/Modbus, 3: Option PCB
b1-02 Sélection de la commande Haut/ | Définit la méthode d’entrée pour la commande Haut/Bas.
Bas 1 0: Console numérique, 1: Entrée numérique, 2: Communications Memobus/Modbus, 3: Option PCB
b1-03 Sélection méthode d’arrét Définit la méthode d’arrét du moteur aprés avoir retiré une commande Haut/Bas ou en entrant une commande d’arrét.
0: Rampe jusque Arrét, 1: Roue libre jusque Arrét, 4: Arrét d'urgence de 'ascenseur
C1-01 Rampe d'accélération 1 Définit la rampe d’accélération depuis la vitesse nulle jusqu’a la vitesse de sortie maximale.
RUN
C1-02 Rampe de décélération 1 Définit la rampe de décélération depuis la vitesse de sortie maximale jusqu'a zéro.
RUN
C2-01 Secousse au début d’acc. Définit la secousse au début de I'accélération.
C2-02 Secousse en fin d’acc. Définit la secousse a la fin de I'accélération.
C2-03 Secousse au début de déc. Définit la secousse au début de la décélération.
C2-04 Secousse en fin de déc. Définit la secousse a la fin de la décélération.
C2-05 Secousse sous la vitesse de mise a | Définit la secousse lorsque la référence de vitesse est inférieure au réglage de la vitesse de mise a niveau.
niveau
Cs-01 Gain proportionnel ASR 1 Définit le gain pour ajuster la réponse de ' ASR a grande vitesse.
RUN
C5-02 Temps intégral ASR 1 Définit le temps intégral de I'ASR a grande vitesse.
RUN
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No Nom Description

C5-03 Gain proportionnel ASR 2 Définit le gain pour ajuster la réponse de I'ASR a faible vitesse.

RUN

C5-04 Temps intégral ASR 2 Définit le temps intégral de I'ASR a la vitesse a basse vitesse.

RUN

C5-13 Gain proportionnel ASR 3 Définit le gain pour ajuster la réponse de 'ASR a la vitesse de mise a nive. Le réglage n'est actif que pour la

RUN décélération.

Cs5-14 Temps intégral ASR 3 Définit le temps intégral de I'ASR a la vitesse de mise a niveau. Le réglage n'est actif que pour la décélération.

RUN

C6-03 Fréquence porteuse Définit la fréquence porteuse.

d1-01 - d1-08 Référence 1 a 8 Définit la référence de vitesse dans cette unité depuis 07-03 [Sél. unité d'affichage de vit].

RUN

d1-18 Mode sél de la réf de vitesse Définit le mode de sélection de la référence de vitesse par les entrées numériques.
0: Mode multivitessel (d1-01 a 08), 1: Priorité a la vitesse élevée, 2: Priorité a la vitesse de mise a niveau,
3: Mode multivitesse2 (d1-02 a 08), 4: Remplacement intelligent

d1-19 Vitesse nominale Définit la référence de vitesse nominale lorsqu'une borne MFDI définie pour HI-xx = 50 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse nominale] est active.

d1-20 Vitesse intermédiaire 1 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque la borne MFDI définie pour Hl-xx = 51 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse intermédiaire] est active.

di-21 Vitesse intermédiaire 2 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque les bornes MFDI définies pour Hi-xx = 50, 51 et 52 [Sélection de

RUN la fonction MFDI = Vitesse normale, Vitesse intermédiaire et Vitesse de remise a niveau] sont actives.

d1-22 Vitesse intermédiaire 3 Définit la référence de vitesse intermédiaire lorsque les bornes MFDI définies pour HI-xx = 51 et 52 [Sélection de la

RUN fonction MFDI = Vitesse intermédiaire et Vitesse de remise a niveau] sont actives.

d1-23 Vitesse de remise a niveau Définit la référence de vitesse de remise & niveau lorsqu’une borne MFDI définie pour Hi-xx = 52 [Sélection de la

RUN fonction MFDI = Vitesse de remise a niveau] est active.

di-24 Vitesse de l'opération d'inspection | Définit la vitesse de 'opération d’inspection lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 54 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Opération d'inspection] est active.

d1-25 Vitesse d’opération de secours Définit la référence de vitesse nominale lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 55 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = opération de secours] est active.

d1-26 Vitesse de mise a niveau Définit la référence de vitesse nominale lorsqu’une borne MFDI définie pour HI-xx = 53 [Sélection de la fonction

RUN MFDI = Vitesse de mise a niveau] est active.

d1-28 Niveau de détection de la vitesse | Définit le niveau de la référence de vitesse auquel le variateur détecte la vitesse de mise a niveau lorsque d1-18 = 0 ou

de mise a niveau 3 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitesse 1 (d1-01 a 08) ou Mode multivitesse 2 (d1-02 a 08)]. Si la

référence de vitesse sélectionnée est inférieure a ce paramétre, le variateur utilise la vitesse de mise a niveau comme
référence de vitesse.

d1-29 Niveau de détection de la vitesse | Définit le niveau de la référence de vitesse auquel le variateur détecte la vitesse d'inspection lorsque d1-18 = 0 ou 3

d'inspection [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitesse 1 (d1-01 a 08) ou Mode multivitesse 2 (d1-02 a 08)]. Si la

référence de vitesse sélectionnée est comprise entre d/-28 [Niveau de dét Vitesse de mise a niveau] et ce paramétre, le
variateur utilise la vitesse d'inspection comme référence de vitesse et active la séquence de I'opération d'inspection.

E1-01 Tension alimentation entrée CA | Définit la tension d’entrée du variateur de vitesse.

E1-04 Fréquence de sortie max Définit la fréquence de sortie maximale pour le modele U/f.

E1-05 Tension de sortie max Définit la tension de sortie maximale pour le modéle U/f.

E1-06 Fréquence de base Définit la fréquence de base pour le modeéle U/f.

E1-07 Fréquence valeur moyenne A Définit une fréquence de sortie moyenne pour le modele U/f.

E1-08 Tension valeur moyenne A Définit une tension de sortie moyenne pour le modele U/f.

E1-09 Fréquence de sortie min Définit la fréquence de sortie min pour le mod¢le U/f.

El1-10 Tension de sortie min Définit la tension de sortie min pour le modele U/f.

El-13 Tension de base Définit la tension de base pour le modele U/f.

Expert

E2-01 Courant nominal moteur (FLA) | Définit le courant nominal du moteur en ampéres.

E2-02 Glissement nominal du moteur Définit le glissement nominal du moteur.

E2-03 Courant hors charge moteur Définit le courant a vide du moteur en ampéres lorsqu'il fonctionne a la fréquence nominale et a la tension a vide.

E2-04 Décompte de péles du moteur Définit le nombre de poles du moteur.

E2-05 Résistance ligne a ligne moteur Définit la résistance ligne a ligne pour les bobinages du stator du moteur.

E2-06 Inductance de fuite moteur Définit la chute de tension due a l'inductance de fuite du moteur lorsque le moteur fonctionne a la fréquence et au
courant nominaux. Cette valeur est un pourcentage de la tension nominale du moteur.

E2-11 Puissance nominale moteur Définit la puissance nominale de sortie du moteur dans les unités de 01-58 [Sélection unité alim moteur].

F1-01 Nombre d'impulsion codeur 1 Définit le nombre d'impulsions de sortie pour chaque révolution du moteur.

(PPR)
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No Nom Description
F1-05 Sélection rotation codeur 1 Définit la séquence de sortie des impulsions A et B du codeur, en supposant que le moteur fonctionne dans le sens de
la montée.
0: L'impulsion A est dirigée vers le Haut, 1: L'impulsion B est dirigée vers le Haut
F1-50 Type de codeur option PG-F3 Définit le type de codeur connecté a I'option PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat série uniquement, 2: HIPERFACE
F1-52 Vitesse communic. codeur série | Définit la vitesse de communication entre l'option PG-F3 et le codeur série.
Expert 0: 1M/9600 bit/s, 1: 500k/19200 bit/s, 2: 1M/38400 bit/s
H1-01 - HI-10 Sélection fonction bornes S1 a Définit les fonctions des borniers MFDI S1 a S10.
S10
H2-01 Sélection fonction borne M1-M2 | Définit la fonction pour le bornier M1-M2 MFDO.
H2-02 Sélection fonction borne M3-M4 | Définit la fonction pour le bornier M3-M4 MFDO.
H2-03 Sélection fonction borne M5-M6 | Définit la fonction pour le bornier M5-M6 MFDO.
H2-04 Sélection de fonction borne P1- Définit la fonction pour le bornier P1-C1 MFDO.
C1
H2-05 Sélection de fonction borne P2- | Définit la fonction pour le bornier P2-C2 MFDO.
H3-01 Sélect. niv. signal borne A1 Définit le niveau du signal d’entrée pour le bornier A1 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse a 0), 1: -10 V. a +10 V (réf. bipolaire)
H3-02 Sélection fonction borne Al Définit la fonction pour le bornier A1 MFAL
H3-03 Réglage gain borne Al Définit le gain du signal de I'entrée analogique au bornier A1 MFAL
RUN
H3-04 Réglage écart borne Al Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A1 MFAL
RUN
H3-05 Sélect. niv. signal borne A3 Définit le niveau du signal d’entrée pour le bornier A3 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse 4 0), 1: -10 V a +10 V (réf. bipolaire)
H3-06 Sélection fonction borne A3 Définit la fonction pour le bornier A3 MFAL
H3-07 Réglage gain borne A3 Définit le gain du signal de 'entrée analogique au bornier A3 MFAL
RUN
H3-08 Réglage écart borne A3 Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A3 MFAL
RUN
H3-09 Sélect. niv. signal borne A2 Définit le niveau du signal d'entrée pour le bornier A2 MFAL
0: 0-10 V (Limite basse a 0), 1: -10 V a +10 V (réf. bipolaire), 2: 4 4 20 mA, 3: 0 a 20 mA
H3-10 Sélection fonction borne A2 Définit la fonction pour le bornier A2 MFAL
H3-11 Réglage gain borne A2 Définit le gain du signal de 'entrée analogique au bornier A2 MFAL
RUN
H3-12 Réglage écart borne A2 Définit I'écart du signal de I'entrée analogique au bornier A2 MFAL
RUN
H3-13 Const.Temps filtre entrée analog | Définit la constante de temps pour les filtres de délai primaires aux les bornes MFAL
01-03 Sél. unité d’affichage de vit Définit les unités d'affichage de la référence de vitesse et de la vitesse de sortie.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: min-! unités (tr/min), 3: Unités utilis (01-10 et 01-11),
4: Unité ascenseurl - m/s, s, s, 5: Unité ascenseur2 - m/(s, "2, s"3), 6: Unité ascenseur3 - pi/(min,s"2,s"3)
ol-18 Vitesse de la cabine de l'ascenseur | Régle la vitesse de la cabine a laquelle 'ascenseur se déplacera (conformément aux dispositions du contrat établi entre
l'architecte et le fabricant de I'ascenseur) ; il s'agit le plus souvent de la vitesse nominale.
ol-19 Vitesse du moteur de I'ascenseur | Régle la vitesse du moteur qui correspond a la valeur réglée en 01-18 [Vitesse de la cabine de l'ascenseur].
0l-20 Diametre de la poulie Définit le diameétre de la poulie de traction pour les calculs de l'unité d'affichage.
ol-21 Ratio de corde Définit le ratio de corde.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
ol-22 Ratio de transmission mécanique | Définit le ratio de la transmission installée pour les calculs de l'unité d'affichage.
S1-01 Niveau de Vitesse nulle a I'arrét | Définit la vitesse a laquelle commence I'injection de courant continu (ou le blocage de position) lorsque b7-03 = 0
[Sélection méthode d'arrét = Rampe jusque Arrét] en pourcentage de E1-04 [Fréquence de sortie max].
S1-02 Courant d'injection de CC au Définit la quantité de courant a utiliser pour l'injection de CC au démarrage en pourcentage du courant nominal du
démarrage variateur.
S1-03 Courant d'injection de CC a 'arrét | Définit la quantité de courant a utiliser pour I'injection de CC a I'arrét en pourcentage du courant nominal du
variateur.
S1-04 Temps Inj CC/Bloc de Pos au Définit la durée pendant laquelle le variateur effectuera une injection de courant continu au démarrage. Lorsque 47-02
démarrage = 3 ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM], ce paramétre définit la durée pendant laquelle le
variateur verrouille la position au démarrage. Ce paramétre est désactivé lorsqu'’il est réglé sur 0.00 s.
S1-05 Temps Inj CC/Bloc de Pos a Définit la durée pendant laquelle le variateur effectuera une injection de courant continu a I'arrét. Lorsque 47-02 = 3

larrét

ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM], ce paramétre définit la durée pendant laquelle le variateur
verrouille la position a l'arrét. Ce paramétre est désactivé lorsqu'il est réglé sur 0.00 s.
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S1-06 Délai de déblocage du frein Définit le délai entre le début de I'injection de courant continu/du verrouillage de la position et I'activation d’un jeu de
bornes MFDO pour H2-xx = 50 [Sél Fonction MFDO = Commande de firein] pour desserrer le frein au début de la
course.

S1-07 Délai de fermeture du frein Définit le délai entre le moment ou la vitesse zéro nulle est atteinte, réglé dans S7-01 [Niveau de Vitesse nulle a
l'arrét], et la désactivation d’un terminal MFDO défini pour H2-xx = 50 [Sél Fonction MFDO = Commande de frein]
pour appliquer le frein a la fin de la course.

S1-12 Contacteur de sortie pendant Définit la fonction d’activation automatique d'une borne MFDO définie pour H2-xx = 51 [Commande Contact de

l'auto-ajustement Sortie] lorsque le variateur démarre 1'auto-ajustement.
0: Désactivé, 1: Activé, 2: Activé pendant I'auto-ajustement et le STO

S3-02 Gain de verrouillage de la Définit le niveau de gain 2 pour la fonction de verrouillage de la position. Le verrouillage de la position au démarrage

RUN position 2 au démarrage compense le couple du moteur pour éviter le retour arriére du chariot lorsque le frein est relaché.

S3-03 Gain de verrouillage de la Définit le gain de verrouillage de la position a I'arrét. Le verrouillage de la position a I'arrét compense le couple du

RUN position a l'arrét moteur pour maintenir la position du chariot jusqu’'a ce que le frein soit complétement serré.

B Sélection de la référence de vitesse et sélection de la commande vers le haut/bas

Sélection de la référence de vitesse

Le paramétre b1-01 [Sél de la réf de vitesse 1] définit la source de la référence de vitesse.

Réglage de b1-01

Source de référence

Entrée de la référence de vitesse

0 (par défaut) Console numérique Le variateur utilise le clavier pour entrer la référence de vitesse.
1 Entrée analogique */ Le variateur utilise les borniers MFAI 1, A et A2 pour entrer une référence de fréquence analogique
avec un signal d’entrée de tension ou de courant.
2 Communication en série *2 Le variateur utilise le port de communication en série RS-485 pour entrer la référence de vitesse.
3 Carte optionnelle *2 Le variateur utilise une carte d’option de communication ou une carte d’entrée optionnelle connectée

au variateur pour entrer la référence de vitesse.

*1  Lorsque bI-01 = 1 [Entrée analogique], le variateur régle automatiquement d1-18 = 0 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode
multivitessel (d1-01 a 08)].

*2  Lorsque d1-18 = 1 ou 2 [Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse de mise a niveau], la référence de vitesse entrée depuis
les terminaux MFDI aura la priorité sur les autres références de vitesse.

Sélection de la commande vers le haut/bas
Le paramétre b1-02 [Sélection commande vers le haut/bas 1] définit la source de la commande vers le haut/bas.

Réglage de b1-02 | Source de la commande vers le haut/bas Entrée de la commande vers le haut/bas

0 Console numérique Le variateur utilise le clavier pour entrer la commande vers le haut/bas.

1 (par défaut) Entrées numériques Le variateur utilise les bornes du circuit de commande pour entrer la commande vers le haut/bas.

P q Sélectionnez la méthode d’entrée pour la commande vers le haut/bas avec un paramétre H/-xx.
2 Communication en série Le variateur utilise le port de communication en série RS-485 pour entrer la référence de vitesse.
. Le variateur utilise une carte d’options de communication ou une carte d’entrées optionnelles
3 Carte optionnelle p : e )
connectée au variateur pour entrer la référence de vitesse.
Début du voyage

Pour démarrer 'ascenseur vers le Haut ou vers le Bas, veillez a effectuer les opérations suivantes :

 Sélectionnez une référence de vitesse supérieure a z€ro.
* Fermez les signaux de désactivation de la sécurité aux bornes H1 et H2.
* Définissez un signal de montée ou de descente a la source spécifiée dans b1-02 [Sélection de la commande

Haut/Bas 1].

Arrét du voyage
Le variateur s’arréte lorsque :

* Vous retirez la commande Haut/Bas.

* Vous réglez d1-18 = 1 ou 2 [Mode sél de la réf de vitesse = Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse
de mise a niveau] et supprimez le signal Haut/Bas ou Vitesse de mise a niveau (HI-xx = 53).

* Vous réglez di1-18 = 3 [Mode multivitesse2 (d1-02 a 08)] et effacez toutes les entrées de vitesse.
» Le variateur de vitesse détecte un défaut. Il existe différentes méthodes d’arrét en fonction des défauts et des

parametres.

* Les Entrées de mise en sécurité sont ouvertes ou un signal de Mise en sécurité est entré. Lorsque I'une de ces
situations se produit, le frein est appliqué immédiatement et la sortie du variateur s’arréte.
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B Séquence de freinage

Figure 3.10 indique la séquence de freinage et les parametres a utiliser pour le réglage.

$1-10 S1-11

[Délai Commande [Délai d'ouverture du

Haut/Bas] Contact de sortie]
b $1-04 ! Vitesse sélectionnée l $1-05 Lo
, Temps Inj CC/Bloc | i Temps Inj CC/Bloc ' '
' de Pos au démarrage] d1-26 i dePosalaref '
| iFreinage Injection de | [Vitesse demise | b
} CC/BIocgage Jde positior] a niveau] ! In]e;’cnon dtﬁ) CQ/?|OC?tge v
! ' __audémarrage ' T | e position a l'arrét |
Vitesse — ! 3\' A
P e ! 1 -~ b
! ' 81-06 | ! $1-01 L8107 | ! !
! ' [Délai de! ! [Niveau de Vitesse ' [Délai de | ! !
rdéblocage nulle al'arrét] fermeture,
1 du frein] | | 1 du frein] ! G
RUN | | i ! ! b
Commande Haut/Bas [T w : \ : 1 -
Commande de frein (H2-xx=50) | | [ ‘ ‘ I Lo
[ Active

Figure 3.10 Séquence de freinage

B Fonction Vérifier le couple de freinage

La fonction Vérifier le couple de freinage vérifie le couple de maintien du frein moteur.

Le variateur regoit le signal du MFDI défini pour Req Cple Frein (HI-xx = 5D) et la commande Haut/Bas du
PLC. Lorsque la commande Haut/Bas est en position ON (fermée) alors que le signal du MFDI défini pour Req
Cple Frein est en position ON (fermé) pendant la détection de la vitesse nulle, le variateur démarre la vérification
du couple de freinage.

Effectuez la vérification du couple de freinage avec une charge de 0 % et le frein fermé. Si l'ascenseur bouge
pendant la vérification, le variateur juge que le frein s'est détérioré, détecte un défaut br4 [Détérioration du Fein],
puis s'arréte.

Remarque:

* Vous ne pouvez utiliser cette fonction que lorsque 47-02 = 3 ou 7 [Sélection méthode de commande = CLV ou CLV/PM].

* Le variateur ne détecte pas le défaut PGo [Perte retour codeur (PG)], SE2 [Erreur Courant de démarrage] ou SE4 [Erreur Réponse du
frein] pendant la vérification du couple de freinage.

*Le variateur désactive cette fonction pendant I'opération de secours ou d'inspection.

Conditions de fonctionnement de la fonction Vérifier le couple de freinage

* Avant de commencer, réglez S5-32 [Appliquer Cple Moteur pdt VCF] comme valeur de référence de
vérification du couple de freinage.

* N’ajoutez pas de poids au chariot de 1'ascenseur.

* Utilisez la commande Haut pour faire fonctionner le variateur.

* Placez I'ascenseur a un étage intermédiaire pour réduire 1'effet du poids sur le céble.

Valeur de réglage de $5-32

Soustrayez le couple tiré par le contrepoids en montée avec une charge de 0 % du couple de freinage requis.
Utilisez cette différence comme valeur pour S5-32.

* (Exemple) Lorsque le couple de freinage requis est de 150 % et que le couple tiré par le contrepoids est de
100 % :
150 % - 100 % = 50 %
S§5-32=50%

1. Lorsque vous utilisez un moniteur du variateur pour vérifier le couple tiré par le contrepoids pour
définirS5-32 :
Effectuez le verrouillage de position (fonctionnement vers le haut) avec le frein ouvert et a 0 % de charge, et
vérifiez la valeur de UI-09 [Référence du couple].

2. Lorsque vous calculez le couple de freinage pour définir S5-32 :
Etant donné que le moteur produit le couple dans la méme direction que le couple de charge TL en
fonctionnement vers le haut avec une charge de 0 %, lorsque le moteur est arrété, le couple de freinage Tb =
couple de charge TL X .
Le couple de freinage pour arréter le moteur (pour arréter l'ascenseur) est le suivant :
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Tb = couple moteur Tm + TL x

Par conséquent, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / couple nominal du moteur Tmjigo x 100
Remarque:
*TL : couple de charge (couple tiré par le contrepoids) pour un fonctionnement vers le haut avec une charge de 0 %
1 : efficacité de la machine
*Tb : couple de freinage
*Tm : couple du moteur
* Tmjgo: couple nominal du moteur

* (Exemple) Lorsque la charge nominale de I'ascenseur est de 600 kg, a une vitesse de 45 m/min, le couple de
freinage requis est de 31 N'm, I'efficacité de la machine est de 0,6, la vitesse nominale du moteur est de
1750 min-!, et le couple nominal du moteur est de 20,19 N'-m :

Puissance requise P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/min / (6120 x 10,6) = 3,676 kW
Couple de charge TL (N'm) = (60 x 3,676 kW) / (2= x 1750 min-!) x 103 = 20,06 N-m
§5-32=(31 N'm - 20,06 N'm x 0,6) / 20,19 N-m x 100 = 147,4 %

Séquence Vérifier le couple de freinage
H1-xx = 5D [Req Cple Frein] |

Commande vers le haut

H2-xx = 5D [Pendant Vérif Couple de Freinage]

H2-xx = 5E [Vérif Couple de Freinage Terminée]

H2-xx = 0 [En cours de fonctionnement]

H2-xx = 51 [Commande Contact de Sortie]

:

|
, ]
| ]
i ]
5 : I o
il e i : : !
. 1$1-10, 1 1 S1-11 [
H2-xx = 50 [Commande de frein] T ; E OFF ; E : —
Vitesse du moteur T 0 Hz, : ; E : —
. 0mm: ! : , ; ]
Nombre de mouvements du chariot r T T " T . T
A i : Do b
P $5-32 : P b
Référence de couple * . * - T * . . :
' \ ' , S5-33 S5-35 ! S5-34 | , ' H 1 '
| E 1 Verrouillage E ! E 3% de la fréquence 1 E Blocage . E Lo
. ) ! ' ! de position ¢ ' 1 de sortie maximale . ' 1 _de position ! ' -
Référence de vitesse i . : ! 1 ! I ! . . —
., . N ) N H T, H i ,<—>:<—>| i 1 '
(vitesse de sortie apres un démarrage progressif) ; : :N—>S1 04 1C1-01 | : C1-09, S1:05 | : P
Affichage cons numeérique E E E | « brTC » clignotant : « brEnd »clignotant 5 : |
Affichage LED RUN | [Décel : ! ! Marche i 0 ' Interlock |
AN I R B A 5 6 I A
[ T Actve
Figure 3.11 Séquence Vérifier le couple de freinage
Remarque:
»La séquence de freinage apres 'activation de la commande Haut/Bas est la méme que précédemment, mais le variateur ne desserre pas
le frein.

«La fréquence porteuse est fixée a 2 kHz et la méthode PWM est fixée a une modulation triphasée pendant la vérification du couple de
freinage.

«La limite de couple interne pendant la vérification du couple de freinage est la valeur définie dans S5-32 [Appliquer Cple Moteur pdt
VCF].

*Si §5-32 est réglé sur une valeur supérieure a la limite de couple de I'unité, une erreur oPE21 [Err Déf Param Ascenceur] se produira.
* Le variateur effectue en interne 'opération d'arrét d'urgence lorsque la vérification du couple de freinage est terminée.

» Si l'ascenseur se déplace au-dela de la valeur définie dans S5-31 [Mvmt chariot pdt VCF], le variateur détecte un défaut br4
[Détérioration du Frein].

Figure 3.11 est divisé en plages de temps. Tableau 3.9 explique la séquence dans chaque plage de temps.
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Tableau 3.9 Plages de temps pour la séquence Vérifier le couple de freinnage

Plage de

temps Description

Vous devez configurer les bornes H1-HC et H2-HC Arrét de sécurité et vous devez désactiver Mise en sécurité (entrées numériques configurées sur Hl-xx = 8
ou 9)

tl Lorsque la commande Req Cple Frein (HI-xx = 5D) est activée, le terminal MFDO émet le signal Pendant Vérifier le couple de freinage (H2-xx = 5D).

La commande Haut est transmise.

Le variateur attend I'émission du signal Retour Contacteur Moteur N.O. (HI-xx = 56).

© Si le variateur ne regoit pas de retour d'information du contacteur du moteur dans le délai t2, ou si le signal de retour est activé avant que la commande de
contrdle du contacteur n'ait ét¢ émise, un défaut SE1 [Erreur réponse du contacteur moteur] est déclenché. Si vous n'utilisez pas de signal de retour du
contacteur du moteur, le variateur attend que la temporisation de début d'opération définie dans S7-10 [Délai Commande Haut/Bas] soit écoulée avant de passer
a |'étape suivante.

3% Une fois la temporisation réglée sur S1-10 écoulée, le variateur délivre le courant au moteur. Le verrouillage de la position commence.

Le variateur commence a accélérer a la vitesse de vérification du couple de freinage (fixée a 3 %).
t4 *2 *3 %4

Le couple augmente jusqu’a la valeur définie dans S5-32 durant le temps défini dans S5-33 [Temps Montée Rampe Cple Moteur].

t5 *2 *4 Le variateur fonctionne selon les réglages de S5-35 [Durée de fonctionnement VCF] et S5-32 pour vérifier le couple de freinage.

t6 *4 *5 Une fois que le temps défini dans S5-35 s’est écoulé, le couple diminue pendant le temps défini dans S5-34 [Temps Descente Rampe Cple Moteur], et le
variateur décélére jusqu’'a I'arrét. Lorsque le couple de freinage est normal, le variateur émet le signal Veérif Cple Freinage Terminé (H2-xx = 5E)

7 %5 La vitesse du moteur atteint le niveau de vitesse nulle défini dans S7-01 [Niveau de vitesse nulle a l'arrét].
Le variateur maintient le verrouillage de position pendant la durée définie dans S7-05 [Temps Inj CC/Pos Verr a l'arrét].

Apres le délai du contacteur magnétique défini dans S7-11 [Délai d'ouverture du Contact de sortie], le variateur réinitialise la borne de sortie définie pour
Commande Contact de sortie (H2-xx = 51). Vous pouvez maintenant supprimer les Entrées de mise en sécurité et activer la Mise en sécurité.

t8 *5
Lorsque la commande Req Cple Frein (HI-xx = 5D) est mise sur OFF aprés la désactivation de la commande Haut, le signal Pendant Vérif Cple Frein (H2-xx =
5D) et le signal Vérif Cple Freinage Terminé (H2-xx = 5E) sont désactivés.

*1  Pendant la vérification du couple de freinage, la Commande de firein (H2-xx = 50) n’est pas activée car le variateur effectue le
verrouillage de position avec le frein fermé.

*2  Pendant que le variateur fonctionne en mode de vérification du couple de freinage, brTC [Pendant Vérif Cple Frein] clignote sur le
clavier pour indiquer qu’il est en fonctionnement.

*3  Laréférence de vitesse a plusieurs niveaux est désactivée pendant la vérification du couple de freinage.

*4  Laréférence de vitesse sera fixée a 3 % de la vitesse de sortie maximale pendant la vérification du couple de freinage.

*5  Lorsque la vérification du couple de freinage se termine avec succes, « brEnd » clignote sur le clavier. Vous ne pouvez pas faire
fonctionner le variateur a partir du clavier lorsque « brEnd » est affiché.

B Opération d'inspection

Démarrage en mode inspection

Le variateur effectue I'opération d’inspection lorsqu'il regoit un Haut ou Bas alors que 1'une de ces conditions est
remplie :

* Paramétre d1-18 = 0 ou 3 [Mode sél de la réf de vitesse = Mode multivitessel (d1-01 a 08) ou Mode

multivitesse2 (d1-02 a 08)] et vitesse sélectionnée supérieure a d1-28 [Niveau de dét Vitesse de mise a niveau],
mais inférieure a d1-29 [Niveau de dét Vitesse d'inspection].

* Le parametre d/-18 = I ou 2 [Priorité a la vitesse élevée ou Priorité a la vitesse de mise a niveau] et une entrée
numérique programmeée pour HI-xx = 54 [Opéeration d'inspection] sont activés.

Le démarrage de l'inspection utilise les mémes caractéristiques d'accélération, la méme séquence de freinage et la

méme séquence de contacteurs qu'en fonctionnement normal. La fréquence porteuse est réglée sur 2 kHz pendant

l'opération d'inspection, mais vous pouvez utiliser C6-21 [Fréq porteuse pdt Inspection] pour la modifier.

Arrét en mode Inspection

Pour arréter le variateur en mode Inspection, supprimez le signal Haut ou Bas, ou désactivez la référence de

vitesse de 'opération d'inspection (les conditions énumérées pour le démarrage en mode Inspection doivent

devenir fausses).

L'arrét de I'inspection peut utiliser une rampe de décélération, en fonction du réglage de Ci1-15 [Rampe de déc

d'inspection].

* SiCI-15 = 0s, le variateur applique immédiatement le frein, coupe la sortie du variateur et ouvre le contacteur
du moteur.

* Si CI-15 > 0 s, le variateur décélére jusqu’a 'arrét, applique le frein, coupe la sortie du variateur et ouvre le
contacteur du moteur.

€ Dépannage

Si le variateur de vitesse ou le moteur ne fonctionnent pas correctement, regardez la console numérique pour y
trouver les informations sur les défauts et alarmes.
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* Pour les défauts du variateur de vitesse :

— La console affiche le code du défaut.

- et ALM/ERR sur la LED reg d’état s’allument en continu.

— Le variateur de vitesse coupe la sortie et le relais de défaut est activé. Le moteur s’arréte en roues libres

* Pour les alarmes du variateur de vitesse :

— La console affiche le code de I'alarme.

- et ALM/ERR sur la LED reg d'état clignotent.

— Généralement, le variateur de vitesse continuera de faire fonctionner le moteur. Certaines alarmes vous
permettent de sélectionner une méthode d’arrét du moteur.

B Annulation de défaut

—_—

Retirez la cause du défaut ou de l'alarme.

2. Pendant que la console numérique affiche le code d’erreur ou d’alarme, appuyez sur (REMISE A

ZERO) ou sur le clavier.

Ce tableau répertorie les défauts et alarmes les plus fréquents, ainsi que les causes et mesures correctives

possibles.

Vous trouverez la liste compléte des défauts et alarmes dans le manuel technique.

Code Nom Cause Mesure corrective
bb Mise en sécurité Une commande de blocage IGBT externe a été Examiner la séquence externe et la synchronisation de I'entrée de
introduite via I'une des bornes MFDI Sx et la sortie | la commande de blocage IGBT.
variateur s’est arrétée comme indiqué par une
commande blocage IGBT externe.
CrST Remise a zéro impossible Le variateur a regu une commande de remise a zéro | Désactivez la commande Haut/Bas, puis désactivez et rallumez le
d’un défaut pendant qu'une commande Haut/Bas variateur de vitesse.
était active.
dEv Ecart de vitesse La charge est trop importante. Réduisez la charge.
Les rampes d'accélération et de décélération sont Augmentez la valeur définie pour C1-01 a C1-08 [Rampe d’acc/
trop rapides. déc].
Les réglages du niveau de détection de dEv sont Réglez F1-10 [Niv. détect. écart de vitesse] et F1-11 [Délai
incorrects. détect. écart de vitesse].
La charge est bloquée. Examinez la machine.
Le frein d’arrét stoppe le moteur. Relachez le frein d’arrét.
dv3 Détection inversion E5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de AB a E5-11 en fonction des

valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.

I1'y a un nouveau codeur ou le sens de rotation du
moteur a changé.

Réalisez un ajustement du codeur.

Une force externe du coté de la charge a fait tourner
le moteur.

* Assurez-vous que le moteur tourne dans le bon sens.

* Identifiez et résolvez les problémes du coté de la charge qui
font en sorte que le moteur tourne du c6té de la charge.

Bruit d’interférence le long du cable du codeur.

Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.

Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé.

Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels probléemes.

Le réglage de F1-05 [Sélection rotation codeur 1]
est opposé au sens de rotation du moteur.

Raccordez correctement le cablage du moteur pour chaque phase
U, V, W).

Le variateur a mal détecté la position du pdle
magnétique du moteur.

Lorsque U6-57 [Val dét pol du péle] < 819, augmentez n8-84
[Courant de détection de polarité]. Consultez le fabricant du
moteur pour obtenir des informations sur les valeurs maximales
de réglage.

n8-84 [Courant de détection de la polarité] est trop
faible.

Augmentez n8-84 par rapport a la valeur par défaut. Consultez le
fabricant du moteur pour obtenir des informations sur les valeurs
maximales de réglage.

Echec de détection de la position du pole

Si vous utilisez un moteur IPM, procédez a un auto-ajustement de
l'injection haute fréquence.

L'option PG ou le codeur c6té moteur est
endommagg.

Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.

Le variateur a mal détecté la position du pole
magnétique du moteur.

Lorsque U6-57 [Val dét pol du péle] < 819, réglez n8-84
[Courant de détection de polarité] > réglage par défaut.
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Code Nom Cause Mesure corrective
dv4 Détection prévention inversion Une force externe du coté de la charge a fait tourner | * Assurez-vous que le moteur tourne dans le bon sens.
le moteur.  Identifiez et résolvez les problémes du c6té de la charge qui
font en sorte que le moteur tourne du coté de la charge.

» Désactivez la détection de ce défaut pour les applications qui
font tourner le moteur du c6té de la charge dans le sens opposé
a la référence de vitesse. Le variateur ne détectera pas ce
défaut si F1-19 = 0 [Sélection détect. déviation 4 =
désactivée].

E5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de A® a E5-11 en fonction des
valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.

11y a un nouveau codeur ou le sens de rotation du Réalisez un ajustement du codeur.

moteur a changé.

Bruit d’interférence le long du cable du codeur. Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.

Le céable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de céblage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.

Le variateur a mal détecté la position du pole Si la valeur de U6-57 [Val dét pol du péle] est inférieure a 819,

magnétique du moteur. augmentez la valeur définie dans n8-84 [Courant de détection de
polarité]. Consultez le fabricant du moteur pour obtenir des
informations sur les valeurs maximales de réglage.

Le réglage de n8-84 [Courant de détection de Augmentez le parametre n8-84 par rapport a la valeur par défaut.

polarité] est trop bas. Consultez le fabricant du moteur pour obtenir des informations
sur les valeurs maximales de réglage.

Echec de détection de la position du pole Si vous utilisez un moteur IPM, procédez a un auto-ajustement de

I'injection haute fréquence.

La carte PG optionnelle ou 'encodeur c6té moteur | Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
est endommaggé. remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.
dvé Sur-secousse ES5-11 [Décalage impulsion Z codeur] est mal réglé. | Réglez correctement la valeur de A6 a E5-11 en fonction des
valeurs indiquées sur la plaque signalétique du moteur.
Bruit parasite dans le cable du codeur. Connectez correctement le fil blindé du cable du codeur a la terre.
Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.
La carte PG optionnelle ou I'encodeur c6té moteur | Réparez le cablage et remettez le variateur sous tension, puis
est endommaggé. remplacez la carte PG optionnelle ou la PG si le probléme
persiste.
Lorsque 41-02 = 7 [CLV/PM], les données du Reportez-vous a la plaque signalétique ou au rapport de test du
moteur définies dans les paramétres E5-xx moteur et réglez E5-xx/ comme il se doit.
[Réglages moteur PM] sont incorrectes.
dv8 Erreur de détection de la position du | Les caractéristiques du moteur ont été¢ modifiées. * Recommencez la procédure de configuration.
rotor du PM R ] R . + Effectuez I'auto-ajustement stationnaire ou I'auto-ajustement
Les paramétres qui contrdlent la recherche initiale de recherche de pole initial.
de poles sont mal réglés (la configuration est peut-
étre incomplete).
Les paramétres du codeur du moteur sont réglés sur
des valeurs erronées (la configuration est peut-étre
incompléte).
Le frein s'est desserré pendant la recherche de ple | » Examinez la séquence de freinage.
initial ou pendant la perte de puissance. *  Vous devez maintenir le frein serré pendant la recherche de
pole initial et en cas d’interruption de I’alimentation électrique.
Vous ne pouvez pas effectuer de recherche de pole | Utilisez une carte PG optionnelle compatible avec le variateur et
initial sur le moteur. un codeur absolu.
EF Erreur d'entrée de la commande Une commande Haut et une commande Bas ont ét¢ | Examinez la séquence de commandes Haut et Bas et corrigez le
Haut/Bas introduites en méme temps pendant plus de 0,5 s. probléme.
EF3 - EF10 Défaut extérieur (Borne Sx) Le terminal MFDI Sx a causé¢ un défaut externe par | * Trouvez I'appareil qui a causé le défaut externe et supprimez la
le biais d’un dispositif externe. cause.
Défaut externe [HI-xx = 20 a 2F] est réglé sur la * Définissez correctement le MFDI.
borne MFDI, mais la borne n’est pas utilisée.
FrL Référence de vitesse manquante Le variateur a regu une commande Haut/Bas » Examinez les réglages de d1-18 et H1-03 a HI-10 [Sélection
lorsque d1-18 = 1 [Mode sél de la réf de vitesse = de la fonction des bornes S3 a S10] pour vous assurer que la
Priorité a la Priorité a la vitesse élevée], Hl-xx # méthode de sélection de la vitesse choisie s'aligne sur la
53 [Sélection de la fonction MFDI # Vitesse de mise séquence du contrdleur de I'ascenseur.
g," iveau], et quaucune vitesse n'est sélectionnée au |, Agqyrez vous que le contréleur de I'ascenseur est correctement
cmarrage. connecté.

* Assurez-vous que le controleur de I'ascenseur sélectionne
correctement la vitesse.

GF Défaut de masse La surchauffe a endommagé le moteur ou I'isolation | Mesurez la résistance de l'isolation du moteur et remplacez le
du moteur n’est pas satisfaisante. moteur en cas de conduction électrique ou d’isolation inutilisable.
Le cable du circuit principal du moteur est en * Examinez le cable du circuit principal du moteur a la recherche
contact la terre, créant un court-circuit. de dommages et réparer les courts-circuits.

* Mesurez la résistance entre le cable du circuit principal du
moteur et la borne de terre. En cas de conduction électrique,
remplacez le cable.
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Code Nom Cause Mesure corrective

Une augmentation de la capacitance parasite du * Silalongueur de cablage du céble est supérieure a 100 m,

cable et de la borne de terre a provoqué une diminuer la fréquence porteuse.

augmentation du courant de fuite. * Diminuer la capacitance parasite.

11 y avait un probléme avec le matériel du variateur | Remplacer la carte de commande ou le variateur de vitesse. Pour

de vitesse. de plus amples informations sur le remplacement de la carte de

commande, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.
LF Perte phase sortie Le céble du circuit principal du moteur est Connectez le cablage du circuit principal du moteur. Corrigez les
déconnecté. erreurs de cablage dans I'alimentation entrant dans le circuit
principal du variateur.

11y a une déconnexion dans I'enroulement de la Si une bobine est déconnectée, mesurez la résistance ligne a ligne

bobine du moteur. du moteur et remplacez le moteur.

Les vis des borniers de sortie du variateur sont Serrez les vis des borniers au couple de serrage adéquat.

desserrées.

Le courant de sortie nominal du moteur est inférieur | Examinez la capacité du variateur ou la puissance du moteur a

a5 % du courant nominal du variateur. appliquer.

Vous essayez d’utiliser un moteur monophasé. Le variateur ne peut pas faire fonctionner un moteur monophasé.

Le transistor de sortie du variateur est endommagé. | * Redémarrez le variateur.

« Sile défaut reste, remplacez la carte de commande ou le
variateur de vitesse. Pour de plus amples informations sur le
remplacement de la carte de commande, contactez Yaskawa ou
votre revendeur le plus proche.

oC Surintensité La charge est trop importante. ¢ Mesurez le courant circulant dans le moteur.

* Remplacez le variateur par un modeéle de plus grande capacité
si la valeur actuelle est supérieure au courant nominal du
variateur.

* Diminuez la charge ou remplacez le variateur de vitesse par un
plus gros afin d’éviter toute modification soudaine du niveau
de courant.

Le céble du circuit principal du moteur est en * Examinez le cable du circuit principal du moteur a la recherche

contact la terre, créant un court-circuit. de dommages et réparer les courts-circuits.

* Mesurez la résistance entre le cable du circuit principal du
moteur et la borne de terre. En cas de conduction électrique,
remplacez le céble.

Un court-circuit ou une fuite de terre a la sortie du « Vérifiez qu'il n’y a pas de court-circuit dans le bornier B1 et

variateur de vitesse a endommagé le transistor de les borniers U/T1, V/T2 et W/T3. Vérifiez qu'il n’y a pas de

sortie du variateur. court-circuit dans les bornes - et les borniers U/T1, V/T2 et W/

* En cas de court-circuit, contactez Yaskawa ou votre revendeur
le plus proche.

La rampe d’accélération est trop rapide. * Calculez le couple nécessaire pendant l'accélération en
fonction de I'inertie de la charge et de la rampe d’accélération
spécifice.

* Augmentez les valeurs définies dans C/-01, C1-03, C1-05, ou
C1-07 [Rampes d’accélération] pour obtenir le couple
nécessaire

* Augmentez les valeurs définies dans C2-01 a C2-04
[Caractéristiques Secousse] pour obtenir le couple nécessaire.

* Remplacez le variateur par un modéle de plus grande capacité.

Le variateur essaie de faire fonctionner un moteur * Examinez la plaque signalétique du moteur, le moteur et le

spécialisé ou un moteur supérieur a la sortie variateur pour vous assurer que le courant nominal du

applicable maximale du moteur. variateur est supérieur au courant nominal du moteur.

* Remplacez le variateur par un modeéle de plus grande capacité.

Les valeurs de la caractéristique U/f sont * Examinez les rapports entre la fréquence du modele U/f et la

incorrectes. tension. Diminuez la tension si elle est trop élevée par rapport
a la fréquence.

* Ajustez E1-04 a EI1-10 [Paramétres modéle U/f]. Pour le
moteur 2, réglez E3-04 a E3-10.

Le gain de compensation de couple est trop Réduisez la valeur définie dans C4-01 [Gain compensation du

important. couple] pour vous assurer que le moteur ne cale pas.

Le variateur a regu une commande Haut/Bas alors Examinez la séquence et entrer la commande Haut/Bas une fois le

que le moteur était en roue libre. moteur complétement & I'arrét.

oL1 Surcharge moteur La charge est trop importante. Réduisez la charge.

Remarque:
Réinitialisez oL ! quand U4-16 [Niveau oL1 moteur] < 100.

Une surcharge s’est produite lors d’'un
fonctionnement a basse vitesse.

* Diminuez la charge lors d’'un fonctionnement a basse vitesse.
* Augmentez la vitesse du moteur.

« Si le moteur tourne fréquemment a basse vitesse, le remplacer
par un moteur plus puissant ou utiliser un moteur dédié¢ a
I'entrainement.

Remarque:

Pour les moteurs a usage général, une surcharge peut survenir
lors du fonctionnement a basse vitesse quand il fonctionne a
un courant nominal inférieur.

L1-01( Protection surcharge moteur (oL1)] est mal
réglé.

Réglez L1-01 comme spécifié par les qualités du moteur pour un
moteur dédi¢ a I'entrainement.
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Code Nom Cause Mesure corrective

Les valeurs du modele U/f ne correspondent pas » Examinez les rapports entre la fréquence du modele U/f et la

aux qualités du moteur. tension. Diminuez la tension si elle est trop élevée par rapport

ala fréquence.

* Ajustez E1-04 a EI1-10 [Paramétres modéle U/f]. Pour le
moteur 2, réglez E3-04 a E3-10. Réduisez la valeur définie
dans E1-08 [Tension valeur moyenne A] et E1-10 [Tension de
sortie minj.

Remarque:
Si les valeurs définies dans E7-08 et E1-10 sont trop basses, la
tolérance de surcharge diminuera a basse vitesse.

Un variateur de vitesse utilise plusieurs moteurs. Réglez L1-01 = 0 [Protection surcharge moteur(oLl) =
Désactivé], connectez le relais thermique a chaque moteur pour
éviter d'endommager le moteur.

La protection thermique électronique fonctionne a Réglez E2-01 [Courant nominal moteur (FLA)] correctement aux

un niveau incorrect. valeurs spécifiées sur la plaque signalétique du moteur.

olL2 Surcharge variateur de fréquence La charge est trop élevée. Réduisez la charge.

Les rampes d’accélération/décélération ou les temps | ¢ Vérifiez les rampes d’accélération/décélération et les

de cycle sont trop rapides. fréquences de marche/arrét du moteur (temps de cycle).

* Augmentez la valeur définie pour C/-01 a CI1-08 [Rampe
d’'acc/déc].

La capacité du variateur de vitesse est trop faible. Remplacez le variateur par un modele de plus grande capacité.

Une surcharge s’est produite lors d'un + Diminuez la charge lors d'un fonctionnement & basse vitesse.

fonctionnement 4 basse vitesse. * Remplacez le variateur par un modéle de plus grande capacité.

ov Surtension La rampe de décélération est trop rapide et I'énergie | « Augmentez les valeurs définies dans C7-02, C1-04, C1-06 et
régénérative renvoyée dans le variateur est trop C1-08 [Rampes de décélération].

Importante. » Connectez une option de freinage dynamique au variateur de

vitesse.

La rampe d’accélération est trop rapide. * Vérifiez que 'accélération soudaine du variateur de vitesse ne

cause pas le probléme.

* Augmentez les valeurs définies dans C/-01, C1-03, C1-05, or
C1-07 [Rampes d’accélération].

* Augmentez la valeur définie dans C2-02 [Temps Secousse en
fin d’'accél.].

La charge du freinage est trop élevée. Connectez une option de freinage dynamique au variateur de
vitesse.

11y a des surtensions dans I'alimentation d’entrée. Connectez une réactance CC au variateur.

Remarque:

Si vous allumez et éteignez les condensateurs d’avancement
de phase et que vous utilisez des convertisseurs a thyristors
dans le méme systéme d’alimentation, il peut y avoir des
surtensions qui augmentent de fagon irréguliére la tension
d’entrée.

La tension d’alimentation est trop élevée. Diminuez la tension d’alimentation pour correspondre a la tension
nominale du variateur.

Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problémes.

11y a une oscillation du moteur. Ajustez les parameétres n2-02 [Temps 1 du régul de fréq auto] et
n2-03 [Temps 2 du régul de fiéq auto].

Le variateur détecte ov [Surtension] quand 41-02 = | Augmentez la valeur réglée pour n2-03 par incréments de 50 ms.

2 [OLV] et quz.md : _ Remarque:

* Laccélération se termine Vérifiez que le réglage de ce parametre est : n2-02 <n2-03.

» La décélération commence

* La charge change soudainement

oS Survitesse 11y a une surchauffe. Diminuez C5-01 [Gain proportionnel ASR 1] et augmentez C5-02

[Temps intégral ASR 1].

Le niveau de détection de oS est mal réglé. Réglez F1-08 [Niveau de détection survitesse] et F1-09 [Délai de
détection survitesse].

PF Perte phase entrée I1'y a une perte de phase dans la puissance d’entrée | Corrigez toutes les erreurs de ciblage dans I'alimentation

du variateur. électrique du variateur du circuit principal.

Pertes dans le cablage des bornes de puissance Serrez les vis au couple de serrage adéquat.

d’entrée.

La tension d’alimentation du variateur change trop. | * Examinez la tension d’alimentation a la recherche de

problémes.

* Stabilisez 'alimentation d’entrée du variateur de vitesse.

Equilibre insatisfaisant entre les phases de tension. | * Examinez la tension d’alimentation a la recherche de

problemes.

* Stabilisez I'alimentation d’entrée du variateur de vitesse.

 Si la tension d’alimentation est bonne, examinez le contacteur
magnétique du coté du circuit principal pour détecter
d’éventuels problémes.
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Les condensateurs du circuit principal ont été *  Vérifiez le temps de maintenance du condensateur U4-05
rendus inutilisables. [MaintenanceCondensateur].

e Si U4-05 est supérieur a 90 %, remplacez le condensateur.
Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour de
plus amples informations.

» Examinez la tension d’alimentation & la recherche de
problémes.

* Redémarrez le variateur.

* Sil'alarme persiste, remplacez le circuit imprimé ou le
variateur. Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus
proche pour de plus amples informations.

PGo Perte retour codeur (PG) Le cable du codeur est déconnecté ou mal cablé. Recherchez les erreurs de cablage ou les cables déconnectés dans
le cablage du codeur et réparez les éventuels problemes.

Le codeur n’est pas alimenté. Examinez I'alimentation électrique du codeur.
Le frein d’arrét stoppe le moteur. Relachez le frein d’arrét.
rF Défaut résistance de freinage La résistance de I'option de freinage dynamique Utilisez une option de freinage dynamique adaptée au modéle et a
connectée au variateur est trop faible. la capacité de charge du variateur.
Un convertisseur régénératif, une unité régénérative | Réglez L8-55 = 0 [Protection transistor DB interne =
ou une unité de freinage est connectée au variateur. | Désactivée].
r Défaut transis. frein. dynamique Le circuit de commande du variateur est * Redémarrez le variateur.
endommagé. * Sile défaut reste, remplacez la carte de commande ou le
L istor de frei . d . variateur de vitesse. Pour de plus amples informations sur le
€ transistor de freinage interne du variateur remplacement de la carte de commande, contactez Yaskawa ou
présente un dysfonctionnement. votre revendeur le plus proche.

SCF Défaut circuit de sécurité Le circuit de sécurité est coupé. Remplacez la carte de commande ou le variateur de vitesse. Pour
de plus amples informations sur le remplacement de la carte de
commande, contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

SEI Erreur Réponse du contacteur du 11y a un probléme avec le contacteur du moteur ou | Examinez le contacteur du moteur, les interrupteurs auxiliaires et

moteur I'interrupteur auxiliaire. le cablage du signal de retour du contacteur.

SE2 Erreur Courant de démarrage Le contacteur du moteur est ouvert. Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

SE3 Erreur Courant de sortie Le contacteur du moteur est ouvert. Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

SE4 Erreur de réponse du frein Le contact de retour du frein est défectueux ou le Vérifiez le contact de retour du frein et le cablage.

céblage est incorrect.

Le circuit de commande des freins ne fonctionne Assurez-vous que le frein moteur fonctionne correctement avec

pas correctement. une commande de contrdle du freinage provenant du variateur.

Le contacteur du moteur ou le relais du frein est «  Vérifiez que le contacteur ne présente aucun probléme.

ouvert. * Lorsque S6-07 = I [Fonction Affichage de la réponse des
freins = Activée], vérifiez le contacteur ou le relais du moteur.
En l'absence de probleme, réglez S6-08 = 1 [SE4 Annulation
de défaut = Activé] pour réinitialiser le défaut.

STo Couple de sécurité désactivé Les entrées de mise en sécurité H1-HC et H2-HC * Assurez-vous que le signal de mise en sécurité est transmis par

sont ouvertes. une source externe aux bornes H1-HC et H2-HC.

* Lorsque la fonction de mise en sécurité n’est pas utilisée,
connectez les bornes H1-HC et H2-HC.

Les deux canaux de mise en sécurité sont Remplacez la carte ou le variateur de vitesse. Pour de plus amples
endommagés. informations sur le remplacement de la carte de commande,
contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

SToF Couple de sécurité désactivé L'un des deux terminaux H1-HC ou H2-HC a regu * Assurez-vous que le signal de mise en sécurité est transmis par

le signal d’entrée d’arrét de sécurité. une source externe aux bornes H1-HC ou H2-HC.
Le signal d' s darrét de séourite | * Lorsque la fonction de mise en sécurité n’est pas utilisée,
¢ signal dentrée d arrct de sécurit¢ est ma connectez les bornes H1-HC et H2-HC.
raccordé.
Un canal de mise en sécurité a subi des dommages | Remplacez la carte ou le variateur de vitesse. Pour de plus amples
internes. informations sur le remplacement de la carte de commande,
contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche.

€ Instructions de traitement

Eliminez le variateur de vitesse, le matériel d’emballage, la pile et la carte microSD conformément aux les lois et
réglementations régionales, locales et municipales pour ce produit.

Remarque:

*Retirez la pile et la carte microSD de la console numérique avant d’éliminer le variateur de vitesse.

*Yaskawa recommande que les clients détruisent physiquement la carte microSD dans un broyeur ou d’utiliser un logiciel de nettoyage
des données pour vider entiérement la carte.
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B Directive DEEE

Apposé sur ce produit, son manuel ou son emballage, le symbole représentant une poubelle a roulettes indique
qu’il vous faudra le recycler a la fin de sa durée de vie.

Vous devrez alors évacuer ce produit dans un centre de collecte pour le recyclage des appareils électriques et
¢électroniques (EEE). Ne jetez pas le produit avec les déchets usuels.

C€

Figure 3.12 Marquage CE
Le marquage CE indique que le produit est conforme aux normes environnementales et de sécurité en vigueur
dans I'Union Européenne. Les produits fabriqués, vendus ou importés en Union européenne doivent porter le
marquage CE.
Les normes de 1'Union européenne incluent des normes pour les appareils électriques (directive Basse Tension),
des normes pour le bruit électrique (directive CEM) et des normes pour les machines (directive Machines).
Ce produit porte le marquage CE conformément a la directive Basse Tension, a la directive CEM et a la directive
Machines.

€ Normes européennes

Tableau 3.10 Normes harmonisées

Directive européenne Normes harmonisées
Directive basse tension EN 61800-5-1 *!
2014/35/EU
Directive CEM
neenve EN 61800-3 */
2014/30/EU
s . * ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
Directive machine K
» CEI/EN 62061 (SIL3 maximum) */
2006/42/EC N
* EN 61800-5-2 (SIL3) */
Limitation de l'utilisation de certaines substances dangereuses (RoHS) «
EN CEI 63000 */
2011/65/EU

*1  Reportez-vous a la Déclaration de conformité de 'UE pour connaitre I'année des normes harmonisées.
Le client doit afficher le marquage CE sur I'appareil final contenant ce produit. Les clients doivent vérifier que le
dispositif final est conforme aux normes de I'UE.

Tableau 3.11 Autres normes applicables

Directive européenne Normes applicables

Directive ErP de 'UE Le variateur de vitesse répond aux exigences d’efficacité IE2 selon le réglement
2009/125/CE européen 2019/1781.

Les pertes et la classe d’efficacité ont été déterminées conformément a la norme
CEI 61800-9-2.

B Conformité a la directive basse tension CE

Ce produit a été testé conformément a la norme CEI/EN 61800-5-1 et respecte la directive CE relative aux basses
tensions.

Les conditions suivantes doivent étre remplies pour que les machines et appareils incorporant ce produit soient
conformes a la directive CE basse tension.

Zone d’utilisation

Installez ce produit dans un endroit ayant une catégorie de surtension III et un degré de pollution de 2 ou moins,
comme spécifié dans la norme CEI/CE 60664.
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Protéger des débris

Lorsque vous installez des variateurs de type ouvert [IP20/UL (modeles : 2xxxxB, 4xxxxB), utilisez un boitier qui
ne laisse aucun matériel indésirable pénétrer dans le variateur, ni par le haut ni par le bas.

Mise a la terre

Le variateur est congu pour étre utilisé dans des réseaux T-N (point neutre mis a la terre).

Lorsque vous utilisez le variateur dans un systéme mis a la terre ou le neutre de 'alimentation et le conducteur de
protection sont communs (TN-C), installez des dispositifs de protection contre les surintensités.

Lorsque vous installez le variateur dans d’autres types de systémes mis a la terre, contactez Yaskawa ou votre
représentant commercial le plus proche pour obtenir des instructions.

Sélection du cablage

Reportez-vous a Wire Selection a la page 363 pour sélectionner les fils corrects pour le cablage du circuit
principal.

Connectez un fusible et un RCM/RCD au cété entrée (c6té primaire)

La protection des circuits du variateur doit étre conforme a la norme CEI/EN 61800-5-1 pour la protection contre
les courts-circuits et le défaut de terre dans les circuits internes. Raccordez les fusibles de protection a semi-
conducteurs et un contrdleur de courant résiduel/dispositif de courant résiduel (RCM/RCD) du c6té de I'entrée
pour protéger le circuit de dérivation. Référez-vous a CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) a la page
360.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Ne mettez pas le variateur sous tension et ne faites pas fonctionner de
périphérique immédiatement apres que le variateur de vitesse ait grillé un fusible ou déclenché un RMC/RCD. Attendez au
moins le temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement et veillez a ce que tous les voyants indiquent OFF (hors tension).
Ensuite, vérifiez le cablage et les classes des périphériques pour trouver la cause du probléme. Si vous ne connaissez pas la
cause du probleme, contactez Yaskawa avant de mettre votre variateur de vitesse ou les périphériques sous tension. Si vous
ne réglez pas le probléme avant d'utiliser le variateur de vitesse ou les périphériques, cela peut entrainer des blessures graves
ou la mort.

B Directive CEM

Les variateurs avec filtres CEM intégrés (modeles 4xxxC) ont été testés conformément a la norme européenne
EN 61800-3 et sont conformes a la directive CEM.

Utilisez des variateurs avec filtres CEM intégrés ou installez des filtres CEM externes du coté de I'entrée variateur
pour respecter la directive CEM.

Installez un variateur conforme a la directive CEM

Que les variateurs soient des unités simples ou installés dans un dispositif plus vaste, installez les mode¢les de
variateurs 4xxxC selon cette procédure, de maniére a vous conformer a la directive CEM.

1. Installez le variateur sur la plaque métallique de mise a la terre.

2. Cablez le variateur et le moteur.

3. Activez le filtre CEM interne

4. Mettez a la terre le blindage des fils du c6té du variateur et du coté du moteur.

A - Variateur de vitesse D - Conduit métallique
B - 10 m (32.8 ft) maximum E - Cable de mise a la terre
C - Moteur

Figure 3.13 Cablage du variateur et du moteur
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Remarque:
« Utilisez un cable blindé tressé pour le cablage du variateur et du moteur ou faites passer les cables dans un conduit
métallique.

*La longueur maximale du cablage entre le variateur et le moteur est de 10 m (32.8 ft). Le cable doit étre aussi court que
possible.

*Le cable de mise a la terre doit étre aussi court que possible.
» Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour étre conforme aux normes EN 12015 et EN 12016.

5. Utilisez un serre-cable pour relier le cable du moteur a la plaque métallique.

Remarque:
Assurez-vous que le cable de terre respecte les spécifications techniques et les normes de sécurité locales en vigueur.

6. Connectez une réactance CC ou CA pour réduire la distorsion harmonique.

Remarque:

Contactez Yaskawa ou votre revendeur le plus proche pour de plus amples informations sur la sélection de la réactance CC
pour étre en conformité avec la norme EN 12015.

Activer le filtre CEM interne

Sur les modéles 4xxxC, placez la ou les vis pour enclencher I'interrupteur en position ON et OFF (sous et hors
tension) le filtre CEM. La ou les vis du commutateur du filtre CEM sont par défaut en position OFF.

Assurez-vous d’appliquer un réseau de mise a la terre symétrique et installez la ou les vis en position ON pour
activer le filtre CEM intégré conformément a la directive CEM.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Coupez I'alimentation électrique au variateur, attendez le temps indiqué sur
I'étiquette d'avertissement et vérifiez que le variateur n'est plus soumis a des tensions dangereuses avant de retirer le capot ou
de toucher les vis du filtre CEM. Si vous touchez les vis alors qu'il y a des tensions dangereuses, cela entrainera des blessures
graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT  Risque d’électrocution. Ne pas retirer capots ou les cartes de circuit lorsque le variateur est sous
tension. Toucher les composants internes d’un variateur de vitesse sous tension peut entrainer des blessures graves ou la
mort.

A AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Raccordez le neutre a la terre sur I'alimentation électrique des modéles de
variateur de vitesse 4xxxC pour vous conformer & la directive CEM avant d’enclencher le filtre CEM. Si vous enclenchez le
commutateur du filtre CEM sur ON (allumer), mais que vous ne mettez pas le neutre a la terre, cela peut entrainer des
blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque d’électrocution. Connectez correctement le cable de terre. Toucher un équipement électrique
non raccordé a la terre peut entrainer des blessures graves ou la mort.

AVIS Pour désactiver le filtre CEM interne, déplacez les vis de ON a OFF, puis serrez-les au couple
spécifié. Si vous retirez completement les vis ou si vous serrez les vis a un couple incorrect, cela peut entrainer une panne du
variateur.

AVIS Déplacez la ou les vis du commutateur CEM en position OFF pour les réseaux qui ne sont pas
symétriquement mis a la terre. Si les vis ne sont pas dans la bonne position, cela peut endommager le variateur.

Assurez-vous d’appliquer un réseau de mise a la terre symétrique et installez la ou les vis en position ON pour
activer le filtre CEM intégré conformément a la directive CEM.
L1

L3 L2

Figure 3.14 Terre symétrique

AVIS Dommages a I'équipement. Lorsque vous utilisez le variateur avec un réseau sans mise a la terre,
avec une mise a la terre a haute résistance ou asymétrique, mettez la ou les vis du filtre CEM en position OFF pour désactiver
le filtre CEM intégré. Si vous ne désactivez pas le filtre CEM intégré, cela risque d’endommager le variateur de vitesse.

Si vous perdez une vis du commutateur de filtre CEM, utilisez Tableau 3.12 pour trouver la vis de remplacement
appropriée et fixez la nouvelle vis au couple de serrage correct.

AVIS Nutilisez que les vis spécifiées dans ce manuel. Si vous utilisez des vis qui ne sont pas approuvées,
cela peut endommager le variateur de vitesse.
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Tableau 3.12 Dimensions des vis et couples de serrage

Couple de serrage
Modele Dimensions des vis 2 9
Nem
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-13

€ Marquage de conformité du Royaume-Uni

UK
CA

Figure 3.15 Marquage UKCA

Informations concernant le fabricant

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (fabricant)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japon
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (contact UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Allemagne
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (contact R.-U.)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Royaume-Uni

https://www.yaskawa.co.uk/

Le marquage UKCA indique que le produit est conforme aux normes environnementales et de sécurité en vigueur
au Royaume-Uni (Instruments statutaires).

Les produits fabriqués, vendus ou importés en Grande-Bretagne (Angleterre, Pays de Galles et Ecosse) doivent
porter le marquage UKCA.

Les normes britanniques incluent la fourniture des Réglementations (Sécurité) des machines (Equipement) pour
les fabricants de machines, des Réglementations sur la sécurité des équipements électriques (basse tension) pour
les fabricants d’électronique et des réglementations sur la compatibilité électromagnétique (EMC) pour le controle
du bruit.

Ce produit porte la marque UKCA conformément a la Directive sur les machines, a la Directive sur les basses
tensions et a la Directive sur la compatibilité électromagnétique.

Tableau 3.13 Normes désignées

Instruments statutaires Normes désignées

Réglementations sur la fourniture de machines (Sécurité) EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
S.I. 2008 No. 1597 CEI/EN 62061 (SIL3 maximum) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

Réglementations sur le matériel électrique (Sécurité) EN 61800-5-1 */

S.1. 2016 No. 1101

Réglementations sur la compatibilité électromagnétique EN 61800-3 */
S.1.2016 No. 1091

Réglementations sur la limitation de 'utilisation de certaines substances dangereuses EN CEI 63000 */
dans les équipements électriques et électroniques

S.I. 2012 No. 3032

*1  Reportez-vous a la Déclaration de conformité du R-U. pour connaitre I'année des normes désignées.
Le client doit afficher le marquage UKCA sur I'appareil final contenant ce produit. Les clients doivent vérifier que
le dispositif final est conforme aux normes du R-U.

Tableau 3.14 Autres normes applicables

Instruments statutaires Normes applicables
Reglementations sur l’quconception des produits liés a I'énergie et relatives a Le variateur de vitesse répond aux exigences d’efficacité [E2 selon la S.I. 2021 No. 745.
I'Information sur I'énergie Les pertes et la classe d’efficacité ont été déterminées conformément aux exigences de
S.I. 2021 No. 745 la norme CEI 61800-9-2.
117
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B Instructions générales pour I'importation au Royaume-Uni

Ce produit est un produit industriel destiné a étre incorporé et utilisé dans des équipements industriels uniquement
par des professionnels.

Il est congu pour étre intégré aux équipements et aux machines dans lesquels il est incorporé. Pour étre conforme
a la 1égislation frangaise, il peut s’avérer nécessaire de prendre des précautions supplémentaires pour 1'équipement
et la machine. Les instructions relatives a la conformité aux législations britanniques sont les mémes que celles de
la 1égislation de I'UE. Reportez-vous aux précautions décrites dans la 1égislation de 1'UE.

Les manuels les plus récents et autres informations utiles sont publiés sur notre site web.

€ Entrée de mise en sécurité

Cette section présente les précautions nécessaires a 'utilisation de I'entrée de mise en sécurité. Contacter Yaskawa
pour de plus amples informations.

Tableau 3.15 Normes de sécurité et normes unifiées appliquées

Normes de sécurité Normes unifiées

IEC/EN 61508 (SIL3)

Sécurité fonctionnelle | CEI/EN 62061 (SIL3 maximum)

TIEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Sécurité machine ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL )
EMC IEC/EN 61000-6-7
Remarque:

*SIL = Safety Integrity Level (niveau d'intégrité de la sécurité).
*SILCL = Limite de réclamation SIL.
B Spécifications de mise en sécurité

L'entrée de mise en sécurité fournit la fonction d’arrét conforme a I'Arrét couple sir tel que spécifié par la norme
CEI/EN 61800-5-2. L'entrée de mise en sécurité répond aux exigences des normes EN ISO 13849-1 et CEl/
EN 61508. De plus, un affichage d’état de sécurité détecte les erreurs du circuit de sécurité.

Tableau 3.16 Spécifications de mise en sécurité

Fonction Description

* Entrée: 2

Entrée de mise en sécurité (H1, H2)
, . Niveau du signal ON : de 18 a 28 VCC
Entrée/Sortie Niveau du signal OFF : de -4 a +4 VCC

* Sortie: 1
Sortie de l'affichage de sécurit¢ MFDO pour l'affichage du dispositif externe (EDM)

Temps de réponse entre I'ouverture de I'entrée et I'arrét de la sortie du variateur de 3 ms ou moins

vitesse

Temps de réponse depuis 'ouverture des entrées des bornes H1 et H2 jusqu’au . .

fonctionnement du signal de 'TEDM 20 ms ou moins

Temps de mission */ 10 ans 20 ans
Mode de demande de fonctionnement PED = 9.00E-6 PED = 1.79E-5

moins fréquent

Probabilité de défaillance

lf\/[pde de demande de fonctionnement PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
réquent ou mode continu

Niveau de performance e

HFT (tolérance aux pannes matérielles) N=1

Type de sous-systéme Type B

MTTFD Haute (2 681 ans)

DCavg Moyenne (90.53 %)

*1  Paramétre utilisé pour le calcul statistique requis par les normes de sécurité fonctionnelle et qui n’est pas lié a la période de garantie.

Remarque:

EDM = Surveillance des dispositifs externes

PFD = Probabilité de défaillance a la demande

PFH = Probabilité de défaillance dangereuse par heure
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Risque de mouvement soudain. Lorsque vous utilisez la fonction d’arrét de sécurité dans le systeme
de sécurité d’'une machine, réalisez une étude complete des risques du systeme entier pour vous assurer que tous les
composants du systéeme sont conformes aux normes de sécurité applicables. Une application incorrecte de la fonction « Arrét
de sécurité » peut entrainer des blessures graves ou la mort.

Risque de mouvement soudain. Si le circuit de sortie du variateur de vitesse est endommagé et que
la fonction d’arrét de sécurité met la sortie du variateur vers un moteur a aimant permanent (PM) hors tension, le moteur peut
tourner de 180 degrés électriques. Empéchez tout dommage a I'équipement et blessure du personnel dans cette condition. Un
mouvement soudain du moteur peut causer des blessures graves, voire mortelles. Il est possible que du courant circule dans le
bobinage du moteur dans ces conditions.

Risque d’électrocution. Vous ne pouvez pas compter exclusivement sur la fonction d’arrét de sécurité
pour vous prémunir des chocs électriques. Coupez toute alimentation électrique du variateur de vitesse et attendez au moins le
temps indiqué sur I'étiquette d’avertissement avant de retirer les caches de protection. Vérifiez 'absence de tensions
dangereuses dans le variateur avant d’effectuer des travaux d’entretien ou de réparation. Effectuer des travaux sur le variateur
alors qu'il est sous tension et qu’aucun capot ne couvre les circuits électroniques, peut causer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT = Risque de mouvement soudain. Bien que la fonction d’Arrét de sécurité soit en service, la gravité ou
d’autres forces externes agissant sur I'axe vertical peuvent déplacer le moteur. Une application incorrecte de la fonction « Arrét
de sécurité » peut entrainer des blessures graves ou la mort.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. N'utilisez pas les signaux de sortie du variateur pour commander
des freins de maintien ou des freins dynamiques externes comme fonction de sécurité. Utilisez un systéeme conforme aux
exigences de la fonction de sécurité. Une application incorrecte de la fonction « Arrét de sécurité » peut entrainer des blessures
graves ou la mort. Les systemes qui utilisent des signaux de sortie du variateur (y compris EDM) pour la sécurité ne sont pas
sars car les signaux de sortie da variateur ne sont pas des composants de sécurité.

A AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Raccorder les entrées de mise en sécurité aux périphériques,
comme spécifié par les exigences de sécurité. Si vous connectez les entrées d’Arrét sécurité de maniere incorrecte, cela peut
provoquer des blessures graves, voire mortelles.

A AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Pour utiliser les entrées Arrét de sécurité, retirez les cavaliers entre
les bornes H1-HC et H2-HC. Un fonctionnement incorrect du circuit Arrét de sécurité peut causer des blessures graves, voire
mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Lorsque vous effacez l'entrée d’arrét de sécurité, assurez-vous que
la sortie moniteur de I'Arrét de sécurité fonctionne correctement, conformément aux spécifications de la fonction d’Arrét de
sécurité. Une utilisation incorrecte du circuit Arrét de sécurité peut causer des blessures graves, voire mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Examiner régulierement I'entrée d’arrét de sécurité et toutes les
autres fonctions de sécurité. Un systeme qui ne fonctionne pas correctement peut provoquer des blessures graves, voire
mortelles.

A\ AVERTISSEMENT Risque de mouvement soudain. Ne laisser que du personnel autorisé, connaissant parfaitement le
variateur, le manuel d'utilisation et les normes de sécurité, cabler, examiner et mettre a jour I'entrée d’arrét de sécurité. Sile
personnel n’est pas approuveé, cela peut entrainer des blessures graves ou la mort.

AN AVERTISSEMENT | Risque de mouvement soudain. N'utiliser le moniteur d’arrét de sécurité (terminal de sortie
multifonction réglé sur la fonction EDM) que pour surveiller I'état d’arrét de sécurité ou pour rechercher un dysfonctionnement
dans les entrées de l'arrét de sécurité. La sortie de monitorage n’est pas considérée comme une sortie de sécurité. Si vous
utilisez le moniteur d’Arrét de sécurité de maniere incorrecte, cela peut entrainer la mort ou des blessures graves.

Remarque:
*Lorsque vous utilisez un variateur doté d'une fonction de sécurité intégrée, vous devez le remplacer 10 ans aprés la premicére utilisation
en raison du vieillissement des composants électroniques.

*Un maximum de 3 ms s’écoulera entre la coupure aux bornes H1 ou H2 et le passage du variateur de vitesse a I'état Arrét couple sir.
Réglez I'état OFF pour les bornes H1 et H2 pour qu’il soit maintenu pendant au moins 3 ms. Il est possible que le variateur ne puisse
pas passer a 1'état Arrét couple sir si les bornes H1 et H2 sont ouvertes pendant moins de 3 ms.

*Le céblage de I'entrée de mise en sécurité ne doit pas dépasser 30 m (98 ft).

B Utilisation de la fonction d’arrét de sécurité

Circuit de désactivation de sécurité
Le circuit de désactivation de sécurité comporte deux canaux isolés (borniers H1 et H2) qui arrétent les transistors
de sortie. L'entrée peut utiliser I'alimentation interne du variateur de vitesse.

Régler la fonction EDM sur I'un des borniers MFDO [H2-xx = 21 ou 121] pour surveiller I'état de la fonction de
désactivation de sécurité. Ceci est la « fonction de sortie du suivi de désactivation de sécurité ».
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Alimentation électrique du circuit principal

Sortie numérique multifonction ou
sortie du photocoupleur multifonction (H2-xx = 21 ou 121)

)

‘ Circuit de

commande
Relais de §ecurlte ou 24V
PLC avec interrupteur HC 0T
de fonction de sécurité
Sécurité
Retour sortie

H1

-
g@ Bloc de porte 1 |
H2 -
— HE%‘Me porte 2

SN v Module
e d’alimentation

Variateur de vitesse /L J\ /L

Figure 3.16 Exemple de cablage de la fonction de désactivation de sécurité

Activation et désactivation de la sortie variateur (« Arrét couple sir (STO) »)
Reportez-vous a Figure 3.17 pour un exemple de fonctionnement du variateur lorsque le variateur passe de I'état
« Arrét couple str » au fonctionnement normal.

Fréquence —— Le moteur s’arréte en roue libre
de sortie Désactivez la commande Marche
. pour libérer la fonction Sécurité.

N Variateur prét

Commande Marche ; | Arrét
I

de marche 7
1OFF (fonction de
Borne entrée  ON (fonction de sécurité activée) |
H1, H2 sécurité désactivée) !
! |
gortie varialeur " oparation habituelle X Couple de sécurité désactive X Mise en sécurité (pas sécurisé)

Figure 3.17 Fonctionnement de mise en sécurité

Passage du fonctionnement habituel a « Arrét couple siir »
Désactivez (OFF = ouvrir) la borne d’entrée de sécurité H1 ou H2 pour activer la fonction de mise en sécurité.
Lorsque la fonction de mise en sécurité est activée alors que le moteur fonctionne, la sortie variateur et le couple
moteur sont désactivés et le moteur s’arréte toujours en roues libres. Le réglage b1-03 [Sélection méthode d’arrét]
n’a pas d’effet sur la méthode d’arrét.
L’état d’« Arrét couple sir » n’est possible qu'avec la fonction Mise en sécurité. Désactivez la commande Haut/
Bas pour arréter le variateur. La désactivation de la sortie variateur (une condition de mise en sécurité) # « Arrét
Arrét couple siir ».

Remarque:

*Lorsqu'une Rampe jusque arrét est nécessaire pour arréter le moteur, ne coupez pas les bornes H1 et H2 avant que le moteur ne soit
complétement arrété. Cela empéchera au moteur de tourner en roue libre pendant le fonctionnement normal.

* Un maximum de 3 ms s’écoulera entre la coupure aux bornes H1 ou H2 et le passage du variateur de vitesse & 1'état « Arrét couple
str ». Définissez le statut OFF pour les bornes H1 et H2 pendant au moins 3 ms. Il est possible que le variateur ne puisse pas passer a
I'état « Arrét couple siir » si les bornes H1 et H2 sont ouvertes pendant moins de 3 ms.

Passage de « Arrét couple siir » au fonctionnement habituel
L'entrée de sécurité ne sera libérée que s’il n'y a pas de commande Haut/Bas.

e Pendant l'arrét
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Lorsque la fonction de mise en sécurité est déclenchée pendant I'arrét, fermez le circuit entre les bornes H1-HC
et H2-HC pour désactiver I'« Arrét couple str ». Entrez la commande Haut/Bas apres I'arrét correct du variateur.

* En cours de fonctionnement
Si vous déclenchez la fonction de mise en sécurité pendant le fonctionnement, effacez la commande Haut/Bas,
fermez le circuit entre les bornes H1-HC et H2-HC pour désactiver '« Arrét couple sir ». Entrez la commande
Stop, puis entrez la commande Haut/Bas lorsque les bornes H1 et H2 sont activées.

Pour libérer I'état « Arrét couple siir », activez (fermez) les bornes H1 et H2.

Lorsque vous entrez la commande Haut/Bas avant que les bornes H1 et H2 ne soient activées, le fonctionnement

du variateur est différent pour les différents réglages de L8-88 [Mode Fonctionnement de mise en sécurité] :

* Lorsque L8-88 = 0 [Mode 0 (Alarme-On, Prét-Off)], vous devez faire défiler la commande Haut/Bas pour
démarrer le moteur.

* Lorsque L8-88 = 1 [Mode 1 (Alarme-Off; Prét-On)] (par défaut), le variateur démarre le moteur immédiatement
apres la libération de 1'état « Arrét couple sir ».

Lorsque L8-88 = 1, vous pouvez utiliser S6-16 [Sél Redémarrer Mise en sécurité (BB)] pour définir le
comportement du variateur lorsque les bornes H1 et H2 sont activées et désactivées alors que la commande Haut/
Bas reste active.

* Lorsque S6-16 = 0 [Désactivé] (par défaut), le variateur ne redémarre pas et vous devez exécuter la commande
Haut/Bas.

* Lorsque S6-16 = I [Activé], le variateur redémarre immédiatement lorsque les bornes H1 et H2 sont activées.

Fonction de sortie du moniteur de mise en sécurité et affichage de la console numérique

Reportez-vous a Tableau 3.17 pour plus d’informations sur la relation entre I’état du canal d’entrée, 1'état de la
sortie affichage de sécurité et 1'état de sortie du variateur.

Tableau 3.17 Etat du terminal de I’entrée d’arrét de sécurité et du suivi des dispositifs externes (EDM)

. Sortie 1 (H1-HC) ON (Ferme le circuit) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert) OFF (Ouvert)
Etat du canal d’entrée
Entrée 2 (H2-HC) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert) ON (Ferme le circuit) OFF (Ouvert)
Bornier MFDO OFF OFF OFF ON
Bornier MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) Bornier MFDO
(H2oxx = 121) ON ON ON OFF
Bornier I\_IIFDO OFF ON ON ON
Bornier MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) Bornier MFDO
(H2xx = 158) ON OFF OFF OFF

Etat de la sortie du variateur Mise en Secpl:,lgtt; (Variateur Etat de sécurité (STo) Etat de sécurité (STo) Etat de sécurité (STo)

Affichage cons numérique Normalement affiché SToF (Clignotant) SToF (Clignotant) STo (Clignotant)

LED reg d’état Ready : allumé ALM/ERR : clignotant ALM/ERR : clignotant Ready : clignotant
Registre MODBUS bitC: 0 bitC: 1 bitC: 1 bitC: 0
0020 (Hex.) bitD: 0 bitD: 0 bitD: 0 bitD: 1

Moniteur d’état de la fonction de sécurité

La sortie affichage de sécurité du variateur envoie un signal de retour concernant 1'état de la fonction de sécurité.
La sortie affichage de sécurité est I'un des réglages possibles disponibles pour la borne MFDO. En cas
d’endommagement du circuit de mise en sécurité, un contrdleur (PLC ou relais de sécurité) doit lire ce signal
comme signal d’entrée pour maintenir 'état de « Désactivation slire du couple ». Cela aidera a vérifier I'état du
circuit de sécurité. Reportez-vous au manuel du dispositif de sécurité pour de plus amples informations sur la
fonction de sécurité.

Vous pouvez utiliser les paramétres de la fonction MFDO pour changer la polarité du signal de sortie de
'affichage de sécurité. Reportez-vous a Tableau 3.17 pour les instructions de réglage.

Affichage cons numérique

Si les deux canaux d’entrée sont sur OFF (ouvert), la console numérique fera clignoter STo [Arrét couple siir
(STO)].

Si le circuit de mise en sécurité ou le variateur est endommagg, la console numérique fera clignoter SToF [Défaut
arrét couple siir matériel] lorsqu'un canal d’entrée est OFF (ouvert) et que I'autre est ON (circuit fermé). Lorsque
vous utilisez le circuit de mise en sécurité correctement, la console numérique n’affiche pas SToF.
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Si le variateur est endommagg, la console numérique affiche SCF [Défaut circuit de sécurité] lorsque le variateur
détecte une défaillance dans le circuit de mise en sécurité. Pour de plus amples informations, reportez-vous au
chapitre sur le dépannage.

Validation de la fonction de mise en sécurité
Apres avoir remplacé des pieces ou effectué des opérations de maintenance sur le variateur, connectez tous les
céblages nécessaires pour démarrer le variateur de variateur de vitesse, puis testez I'entrée de mise en sécurité en
suivant les étapes suivantes. Gardez une trace des résultats du test.
Remarque:
Cette validation doit étre effectuée au moins une fois tous les trois mois afin de garantir les valeurs de spécification des paramétres de
sécurité.
1. Lorsque les deux canaux d’entrée sont sur OFF (ouvert), assurez-vous que S7o [Arrét couple siir] clignote sur
la console numérique et que le moteur ne fonctionne pas.

2. Vérifiez I'état ON/OFF des canaux d’entrée et assurez-vous que le MFDO réglé sur la fonction EDM
fonctionne comme indiqué dans Tableau 3.17.
Si un ou plusieurs de ces éléments sont vrais, le statut ON/OFF du MFDO peut ne pas s’afficher correctement
sur la console numérique :

* Réglage de paramétre incorrect.

* Un probléme avec un périphérique externe.

* Le cablage externe présente un court-circuit ou est déconnecté.

* L'appareil est endommaggé.

Trouvez la cause et réparez le probléme pour afficher correctement le statut.

3. Assurez-vous que le signal EDM fonctionne pendant le fonctionnement normal, comme indiqué dans Tableau
3.17.

4 Italiano

€ Informazioni generiche

Non utilizzare il presente manuale in alternativa al Manuale tecnico.

Prodotti e specifiche descritti nel presente manuale e i contenuti del manuale possono cambiare senza preavviso,
per migliorare il prodotto e il manuale stesso.

Verificare di avere sempre a disposizione la versione piu recente del presente manuale. Utilizzare questo manuale
per installare, cablare, impostare e utilizzare correttamente il prodotto.

I1 Manuale tecnico puo essere scaricato dal sito di documentazione di Yaskawa, stampato sul retro della copertina.

€ Qualifiche per l'utente

Yaskawa ha redatto il presente manuale per elettricisti specializzati e ingegneri elettronici con esperienza nelle
operazioni di installazione, regolazione, riparazione, ispezione e sostituzione di parti di inverter CA. Le persone
prive di formazione tecnica, i minorenni, i disabili o le persone con problemi mentali, le persone con problemi di
percezione e i portatori di pacemaker non devono utilizzare o azionare il prodotto.

& Sicurezza

Leggere tutte le precauzioni di sicurezza prima di installare, cablare o azionare l'inverter.

B Descrizione dei segnali di avvertimento

A PERICOLO Questo segnale di avvertimento identifica un pericolo che puo causare lesioni gravi o mortali se non si
prendono le adeguate precauzioni.

A AVWERTENZA  Questo segnale di avvertimento indica un pericolo che puo causare la morte o gravi lesioni se non si
prendono le adeguate precauzioni.

A ATTENZIONE 1/ segnale di avvertimento identifica un pericolo in grado di causare lesioni di media o lieve entita se non
evitato.

AVVISO Questo segnale di avvertimento identifica un messaggio relativo a danni a cose non correlato a lesioni
personali.
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B Istruzioni generali di sicurezza

Yaskawa Electric produce e fornisce componenti elettronici per una vasta gamma di applicazioni industriali. La
selezione e 'applicazione di prodotti Yaskawa ¢ responsabilita del progettista dell'apparecchiatura o del cliente
che assembla il prodotto finale. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modalita secondo cui i prodotti sono
incorporati nel progetto del sistema finale. In ogni caso, i prodotti Yaskawa non devono essere incorporati in un
prodotto o progetto come esclusiva e unica funzione di controllo della sicurezza. Tutte le funzioni di controllo
sono progettate per rilevare dinamicamente le anomalie e funzionare in sicurezza, senza eccezioni. Tutti i prodotti
progettati per incorporare le parti prodotte da Yaskawa devono essere forniti all'utente finale e includere le
opportune avvertenze e istruzioni relative all'uso e al funzionamento sicuro. Ogni avvertenza Yaskawa deve essere
trasmessa adeguatamente all'utente finale. Yaskawa offre garanzie solo per la qualita dei prodotti, conformemente
agli standard e alle specifiche descritte nel presente manuale. Yaskawa non offre garanzie, sia esplicite o implicite.
Infortuni, danni alla proprieta e perdite di opportunita di business causate da stoccaggio o movimentazione
inadeguati e negligenza o disattenzione sulla parte della propria azienda o del proprio cliente invalideranno la
garanzia Yaskawa per il prodotto.

Nota:

L'inosservanza dei messaggi di sicurezza del manuale puo causare gravi infortuni o la morte. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per
infortuni o danni all'apparecchiatura qualora i messaggi di sicurezza siano stati ignorati.
* Leggere con attenzione il presente manuale durante il montaggio, 1'uso e la riparazione degli inverter CA.

*Rispettare ogni avvertenza, precauzione € avviso.
« 1l lavoro deve essere effettuato esclusivamente da personale approvato.
« Installare l'inverter in base alle indicazioni del presente manuale ¢ delle normative locali.

Pericolo di scossa elettrica. Non controllare, collegare o scollegare cablaggi su un inverter alimentato.
Prima delle operazioni di manutenzione, scollegare I'alimentazione verso 'apparecchiatura, quindi attendere almeno il periodo
indicato sull’etichetta di avvertenza. Il condensatore interno rimane carico anche dopo lo spegnimento dell’inverter. L'indicatore
di carica a LED si spegne quando la tensione del bus CC scende al di sotto di 50 Vcc. Quando tutti gli indicatori sono spenti
(OFF), misurare le tensioni pericolose per verificare che l'inverter sia sicuro. Se si eseguono interventi su un inverter alimentato,
si possono verificare lesioni gravi o la morte per scossa elettrica.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Non collegare il cablaggio dell'alimentazione principale ai morsetti del motore
dell'inverter U/T1, V/T2 e W/T3. Collegare il cablaggio dell'alimentazione principale ai morsetti di ingresso del circuito principale
R/L1, S/L2 e T/L3. Un cablaggio errato puo causare lesioni gravi o mortali dovute a incendio.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non modificare il corpo o i circuiti dell'inverter. Eventuali modifiche apportate
al corpo e ai circuiti dell'inverter possono causare lesioni gravi o mortali, danni all'inverter stesso e I'annullamento della
garanzia. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modifiche al prodotto apportate dall'utente.

A\ AVWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Consentire unicamente al personale autorizzato di installare, cablare,
esequire la manutenzione, esaminare, sostituire parti e riparare l'inverter. Il coinvolgimento di personale non autorizzato puo
causare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Mettere sempre a terra il morsetto di messa a terra lato motore. Se
l'apparecchiatura non viene messa a terra correttamente, il contatto con il telaio del motore puo causare gravi lesioni o la morte.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Evitare di indossare indumenti larghi o gioielli quando si lavora con l'inverter.
Stringere gli indumenti larghi e togliersi di dosso tutti gli oggetti metallici quali, per esempio, orologi o anelli. Indumenti larghi
possono impigliarsi nell'inverter, mentre i gioielli possono condurre elettricita e causare lesioni gravi o mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Sgomberare I'area attorno a inverter, motore e carico da persone e
oggetti prima di avviare I’Auto-Tuning. Durante I’Auto-Tuning, inverter e motore possono avviarsi improvvisamente e causare la
morte o gravi infortuni.

A AWERTENZA  Pericolo di movimento improvviso. Rimuovere tutte le persone e gli oggetti dall'area circostante l'inverter,
il motore e la macchina e fissare le coperture, i giunti, le chiavette dell'albero e i carichi della macchina prima di dare tensione
all'inverter. Se il personale é troppo vicino o se mancano delle parti, puo causare gravi lesioni o morte.

A AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Assicurarsi che I'ascensore non sia occupato quando si eseguono
operazioni di prova dell'ascensore o la configurazione dell'inverter. Se le operazioni di prova dell'ascensore o la configurazione
dell'inverter non sono corrette, I'arresto non corretto della cabina dell'ascensore puo causare lesioni gravi o mortali.

A AVERTENZA | Danni all'apparecchio. Non applicare tensioni errate al circuito principale dell'inverter. Azionare l'inverter
entro i limiti della tensione di ingresso indicati sulla targhetta identificativa dell'inverter. Tensioni pit elevate della tolleranza
consentita indicata sulla targhetta identificativa possono causare danni all'inverter.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Non collocare materiali infiammabili o combustibili sopra l'inverter e non installare
linverter vicino a materiali infiammabili o combustibili. Fissare l'inverter a metalli o ad altri materiali non infiammabili. | materiali
infammabili e combustibili possono provocare incendi e causare lesioni gravi o la morte.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Serrare tutte le viti dei morsetti alla corretta coppia di serraggio. | collegamenti
allentati o eccessivamente serrati possono causare il funzionamento errato o danni all'inverter. | collegamenti errati possono
causare altresi la morte o gravi infortuni dovuti a incendi.
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AN AVVERTENZA | Pericolo di incendio. Serrare le viti secondo I'angolazione specificata nel presente manuale. Se le viti
vengono serrate con un‘angolazione diversa da quella specificata, € possibile che i collegamenti risultino allentati e che la
morsettiera venga danneggiata, o che si inneschi un incendio con conseguenti lesioni gravi o mortali.

AN AVVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non provocare un cortocircuito sul circuito di uscita dell’inverter. Un
cortocircuito al circuito di uscita puo causare lesioni gravi o mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Se nel conduttore protettivo di messa a terra e presente un componente CC,
l'inverter pud causare una corrente residua. Dovendo utilizzare un dispositivo di protezione o monitoraggio azionato da corrente
residua per protezione contro il contatto diretto o indiretto, utilizzare sempre un dispositivo di monitoraggio corrente residua/a
corrente residua (RCM/RCD) di tipo B, come specificato da IEC/EN 60755. Se non si utilizza il RCM/RCD corretto, si possono
verificare lesioni gravi o mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare il filtro EMC, collegare a terra il punto neutro
sull'alimentazione elettrica dei modelli di inverter 4xxxC secondo la direttiva EMC. Se si attiva il filiro EMC ma non si mette a
terra il punto neutro, si possono verificare lesioni gravi o mortali.

AN AVVERTENZA | Pericolo di schiacciamento. Esegquire i test del sistema per accertarsi che l'inverter funzioni in modo
sicuro dopo averlo cablato e aver impostato i parametri. Se non si eseguono i test di sistema, si possono verificare danni
all'apparecchiatura e lesioni gravi o mortali.

AN AWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non riaccendere immediatamente l'inverter o azionare i dispositivi periferici
dopo il salto di un fusibile o lo scatto di un RCM/RCD. Attendere almeno il tempo specificato sull'etichetta di avvertenza e
verificare che tutte le spie siano spente. Successivamente, verificare i valori nominali di cablaggi e dei dispositivi periferici, per
trovare la causa del problema. Se non si conosce la causa del problema, contattare Yaskawa prima di attivare l'inverter o i
dispositivi periferici. Se il problema non viene risolto prima di utilizzare l'inverter o le periferiche, si possono verificare lesioni
gravi o mortali.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Installare una protezione da corto circuito sufficiente sul ramo del circuito, secondo
quanto specificato dalle norme in vigore e nel presente manuale. L’inverter € adatto per circuiti che erogano al massimo 31,000
Ampere simmetrici RMS, 240 VVca massimo (classe 200 V), 480 Vca massimo (classe 400 V). Un’errata protezione del ramo del
circuito contro i corto circuiti puo causare lesioni gravi o mortali.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Rimuovere l'isolamento dalle estremita dei fili di collegamento alla lunghezza
indicata in "Lunghezza di spelatura dei fili". Se si schiaccia l'isolamento dei terminali dei fili, si possono provocare lesioni gravi o
morte per incendio.

AN AVVERTENZA | Pericolo di incendio. Al termine del cablaggio, accertarsi che non vi siano fili allentati o sfilacciati
nell'anima del filo. Fili allentati o sfilacciati nell'anima del filo possono creare un cortocircuito e causare gravi lesioni o morte per
scosse elettriche o incendi.

A ATTENZIONE  Pericolo di schiacciamento. Serrare le viti del coperchio dei morsetti e mantenere il telaio in posizione di
sicurezza mentre si sposta l'inverter. La caduta dell’inverter o dei coperchi puo causare lesioni moderate.

A ATTENZIONE  Pericolo di ustioni. Non toccare il dissipatore di calore dell'inverter mentre e ancora caldo. Spegnere
linverter, attendere almeno 15 minuti, poi verificare che il dissipatore di calore sia freddo prima di sostituire le ventole di
raffreddamento. Se si entra in contatto con un dissipatore di calore dell'inverter ancora caldo, esiste il rischio di ustioni.

AVVISO Danni all’'apparecchio. Osservare le corrette procedure relative alle scariche elettrostatiche (ESD)
quando si entra in contatto con l'inverter e le scheda di circuito. Se non si seguono le procedure, si possono verificare danni da
scarica elettrostatica alla circuiteria dell’inverter.

AVVISO Non interrompere il collegamento elettrico tra l'inverter e il motore mentre l'inverter sta erogando
tensione. La sequenzializzazione errata delle apparecchiature puo causare danni all'inverter.

AVVISO Danni all'apparecchio. Non sottoporre l'inverter a un test della tensione o usare un megaohmetro o un
isolamento megger sull'inverter. Questi test possono danneggiare l'inverter.

AVVISO Non azionare inverter o apparecchiature collegate che presentino parti danneggiate o mancanti. Si
possono verificare danni all'inverter e alle apparecchiature collegate.

AVVISO Pericolo di incendio. Installare un fusibile e un'attrezzatura per il monitoraggio/rilevamento della corrente
residua (RCM/RCD). Se non si installano questi componenti, si possono causare danni all'inverter e alle apparecchiature
collegate.

Danni all'apparecchio. Prima di collegare un‘opzione di frenatura dinamica all'inverter, assicurarsi che il
personale qualificato legga e rispetti il Manuale di installazione del modulo di frenatura e della resistenza di frenatura
(TOBPC72060001). Se il manuale non viene letto e osservato o se il personale non é qualificato, si possono verificare danni
all'inverter e al circuito frenante.

AVVISO Dopo l'installazione dell'inverter e il collegamento dei dispositivi periferici, verificare che tutti i
collegamenti siano corretti. Collegamenti errati possono danneggiare l'inverter.

AVVISO Non collegare condensatori di rifasamento, filtri antidisturbo LC/RC o interruttori differenziali (RCM/RCD)
al circuito del motore. Se si collegano questi dispositivi ai circuiti di uscita, si possono verificare danni all'inverter e alle
apparecchiature collegate.
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AVVISO Utilizzare un motore per uso inverter con isolamento rinforzato e avvolgimenti applicabili per I'uso con un
inverter in CA. Se il motore non ha un'adeguata classe di isolamento, puo causare un cortocircuito o un guasto di terra dovuto al
deterioramento dell'isolamento.

Nota:
*Non utilizzare cavi non schermati per il cablaggio di controllo. Utilizzare doppini intrecciati schermati e mettere a terra la schermatura
sul morsetto di terra dell'inverter. Un cavo non schermato puo causare interferenze elettriche e prestazioni del sistema scadenti.

*Non collocare in prossimita dell'inverter dispositivi che irradiano forti onde elettromagnetiche, ad esempio trasmettitori radio. Se si
utilizzano questi dispositivi vicino all'inverter, questo puo funzionare in modo errato.

B Uso previsto

L'inverter ¢ un'apparecchiatura elettrica per uso commerciale che controlla la velocita e la direzione di rotazione
di un motore. Non utilizzare l'inverter per qualsiasi altro scopo.

1. Leggere attentamente il Manuale tecnico.

2. Leggere tutte le precauzioni di sicurezza prima di installare, cablare o azionare l'inverter.

3. Quando si installa l'inverter, cablarlo e eseguire la messa a terra secondo tutte le norme e le precauzioni di
sicurezza applicabili.

4. Verificare di aver installato correttamente tutti i componenti e i coperchi di protezione.
5. Assicurarsi di utilizzare l'inverter nelle condizioni ambientali specificate.
Nota:

Questo prodotto non ¢ progettato e fabbricato per I'uso in macchine o sistemi di supporto alle funzioni vitali.

A\ AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non modificare il corpo o i circuiti dell'inverter. Eventuali modifiche apportate
al corpo e ai circuiti dell'inverter possono causare lesioni gravi o mortali, danni all'inverter stesso e I'annullamento della
garanzia. Yaskawa non sara ritenuta responsabile per le modifiche al prodotto apportate dall'utente.

B Esclusione di responsabilita

Yaskawa non si assume alcuna responsabilita per danni al prodotto, a attrezzature o a persone nel caso in cui il
prodotto sia utilizzato diversamente da quanto specificato in Uso previsto a pagina 125.

4 Controllo del numero di modello e della targhetta identificativa

B Ricezione dell'inverter
Alla ricezione dell'inverter, esaminare gli elementi seguenti:

* Controllare la presenza di danni sull'inverter. Contattare immediatamente lo spedizioniere se l'inverter ¢
danneggiato. La garanzia Yaskawa non copre danni dovuti alla spedizione.

* Esaminare il numero del modello di inverter, controllando di avere ricevuto il modello corretto. Esaminare il
numero del modello nella sezione "MODEL" della targhetta identificativa dell'inverter, controllando di aver
ricevuto il modello corretto.

* In caso di ricezione di un prodotto errato o difettoso, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale pit
vicino.
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B Targhetta identificativa

/ N
cie : LATOXXXXXXXX REV A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
| AC3PH 10.3A
K ————| | INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
[
iy ACRHBIA
(1 50°%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
I———] ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8
H ————| SN JOOB5XXxxxxxxxx PRG : 0101
FRONT :IP20 WA
G BACKSIDE - IP20/TYPE1_ENCLOSURE g’% =
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C Ela‘uﬁﬂ
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN D
S 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )

A - Revisione hardware G - Grado di protezione
B - Peso H - Numero di serie
C - Versione software dell'inverter |- Numero lotto

D - Indirizzo della sede centrale di J - Specifiche uscita
Yaskawa Electric Corporation K - Specifiche ingresso

E - Standard di accreditamento L - Modello di inverter
F - Temperatura dell'aria circostante

Figura 4.1 Esempio informazioni targhetta identificativa

B Corrente nominale d'uscita

Tabella 4.1 e Tabella 4.2 forniscono i valori della corrente nominale d'uscita.

Nota:
*Questi valori della corrente d'uscita sono applicabili agli inverter funzionanti alle specifiche standard.

*Ridurre la corrente in applicazioni che aumentano la frequenza portante.

Tabella 4.1 Classe 200 V CA Trifase

Uscita massima applicabile del Corrente nominale d'uscita continua o e ®
Modello e or ] 50% corrente d'uscita ED */
KW A A
2022 3.7 15.3 219
2031 5.5 21.9 31.3
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
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Uscita massima applicabile del

Corrente nominale d'uscita continua
*]

50% corrente d'uscita ED */

Modello motore
kW A a
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Questi valori presuppongono che non vi sia riduzione della frequenza portante.

Tabella 4.2 Classe 400 V CA Trifase

Modello

Uscita massima applicabile del
motore

Corrente nominale d'uscita continua
*]

50% corrente d'uscita ED */

kW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 75 15.8 25
4030 1 210 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 185 34.1 488
4056 2 394 56.3
4075 30 525 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 1138
4140 55 98.0 140.0
4188 75 1313 187.5
4225 90 1575 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 275 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Questi valori presuppongono che non vi sia riduzione della frequenza portante.

B Contenuto dell'etichetta di avvertenza e posizione

L'etichetta di avvertenza si trova nella posizione indicata in Figura 4.2. Utilizzare l'inverter secondo quanto
specificato dalle presenti informazioni.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Etichetta di avvertenza

Figura 4.2 Contenuto dell'etichetta di avvertenza e posizione

Per visualizzare le avvertenze senza lingua specifica, utilizzare l'etichetta di avvertenza con pittogramma fornita
con l'inverter. Se si utilizza 'etichetta di avvertenza con pittogramma, l'inverter potrebbe non essere conforme agli
standard UL.

* Etichetta di avvertenza con pittogramma (A): Applicare l'etichetta nella posizione dell'etichetta di avvertenza
indicata in Figura 4.2.

* Etichetta di avvertenza Superfici calde (B): Applicare I'etichetta nella parte superiore o sul fianco dell'inverter.

Tabella 4.3 Etichette di avvertenza con pittogramma

Modelli: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelli: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

- 5mm

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Figura 4.3 e Tabella 4.4 spiegano il significato di ogni pittogramma.

128 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



4 [taliano

A S A A

Figura 4.3 Tipo di pittogramma

Tabella 4.4 Descrizione di ogni pittogramma

Pittogramma Descrizione
A AVVERTENZA
B Leggere il manuale prima di installare l'inverter.
c Rischio di scossa elettrica.
Attendere 5 minuti affinché il condensatore si scarichi dopo aver disinserito I'alimentazione e aver aperto l'interruttore manuale fra l'inverter e il motore.
D Superfici calde. Le superfici in alto ¢ laterali possono surriscaldarsi. Non toccare.

€ Panoramica tastierino

B Componenti e funzioni del tastierino

‘ Vista frontale/laterale ‘ ‘ Vista posteriore

A B C K L

MQDEL: l‘!!!lll‘l‘"llIH@ €
REV: ¢

LO/RE

Figura 4.4 Tastierino
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Tabella 4.5 Componenti e funzioni del tastierino

Sim .
bolo Nome Funzione
» Siaccende a indicare che l'inverter sta azionando il motore.
» I LED si spegne quando l'inverter si ferma.
* Lampeggia per mostrare che:
— L'inverter sta decelerando per fermarsi.
— L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu con riferimento velocita a 0 Hz, ma l'inverter non ¢ impostato per il controllo velocita
Zero.
LED RUN
A - » Lampeggia velocemente per mostrare che:
RUN — L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI e sta passando in modo REMOTO mentre ora ¢ in modo LOCALE.
p;
— L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI mentre non era in Modo inverter.
— L'inverter ha ricevuto un comando di arresto d'emergenza.
— La funzione di sicurezza disattiva l'uscita dell'inverter.
. &@sror . . .
— E stato premuto sul tastierino mentre l'inverter sta operando in modo REMOTO.
» Siaccende quando l'inverter rileva un'anomalia.
* Lampeggia quando l'inverter rileva:
LED ALM — Allarme
B =
ALM — Errori di funzionamento
— Un'anomalia o un allarme durante I'Auto-Tuning
* La spia si spegne durante il funzionamento regolare dell'inverter. Non sono stati rilevati allarmi o anomalie.
C Slot scheda microSD Punto di inserimento per una scheda microSD.
Tasti funzione 11 menu visualizzato sul tastierino imposta le funzioni per i tasti funzione.
F1,F2,F3 Il nome di ogni funzione si trova nella meta inferiore della finestra del display.
D
Acceso: il tastierino controlla il comando Su/Giu (modo LOCALE).
OFF (spento): il morsetto del circuito di controllo o il dispositivo di trasmissione seriale controlla il comando Su/Giu (modo REMOTO).
LED LO/RE Nota:
E * LOCALE: utilizzare il tastierino per far funzionare I'inverter. Utilizzare il tastierino per trasmettere i comandi Su/Giu e Stop e il
comando di riferimento di velocita.
* REMOTO: utilizzare i morsetti circuito di controllo o la trasmissione seriale per far funzionare l'inverter. Utilizzare la sorgente del
riferimento di velocita inserita in b1-01 [Selezione riferimento velocita 1] e la sorgente del comando Su/Giu selezionata in b/-02
[Selezione comando Su/Giu 1].
Commuta il controllo dell'inverter per il comando Su/Giu e il riferimento di velocita tra tastierino (LOCALE) e sorgente esterna
(REMOTO).
Tasto di selezione LO/RE Nota: . . . o . . . . .
F « Il Tasto Selezione LOCALE/REMOTO continua a rimanere abilitato dopo che l'inverter si ¢ arrestato in Modo inverter. Se si rende
LORE necessario impedire che l'applicazione passi da REMOTO a LOCALE, perché avrebbe ripercussioni negative sulle prestazioni di
sistema, impostare 02-01 = 0 [Selezione funzione tasto LO/RE = Disabilitato] per disabilitare LORE §
* L'inverter non commuta tra LOCALE ¢ REMOTO quando riceve il comando Su/Giu da una sorgente esterna.
Interrompe il funzionamento dell'inverter.
Nota:
Tasto STOP
G ©@stop . " - "
@sTorP Premere per arrestare il motore. Cio vale anche quando ¢ attivo un comando Su/Giu (modo REMOTO) da una sorgente
STOP
comando Su/Giu esterna. Per disabilitare la priorita del 7 impostare 02-02 = () [Selezione funzione tasto STOP =
Disabilitato].
Tasto freccia sinistra * Sposta il cursore a sinistra.
* Ritorna alla schermata precedente.
Tasto freccia su/Tasto * Scorre su 0 git per mostrare la voce successiva o la voce precedente.
freccia git * Seleziona i numeri del parametro e aumenta o riduce i valori di impostazione.
/7
H .
Tasto freccia destra * Sposta il cursore a destra.
(RESET) * Passa alla schermata successiva.
» Resetta l'inverter per resettare un'anomalia.
Tasto ENTER * Inserisce valori e impostazioni del parametro.
* Seleziona le voci di menu per lo spostamento tra le schermate del tastierino.
* Seleziona ogni modo, parametro e valore impostato.
Avvia l'inverter in modo LOCALE.
Tasto RUN Avvia il funzionamento in modo Auto-Tuning.
Prima di utilizzare il tastierino per azionare il motore, premere RO sl tastierino per impostare l'inverter in modo LOCALE.
J Morsetto USB Per regolazioni di fabbrica
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Sim n
bolo Nome Funzione

K Connettore RJ-45 Si collega all'inverter utilizzando un connettore RJ-45 a 8 pin dritto tramite cavo di prolunga UTP CAT5e o il connettore del tastierino.

) Rimuovere questo coperchio per inserire o sostituire le batterie dell'orologio.
Coperchio della batteria Nota:
L . ota:
generatore di . . . . N .
: . « Fornire la batteria del generatore di temporizzatore. Non ¢ compresa nel tastierino.
temporizzazione
* Per ulteriori informazioni sul tipo corretto di batteria e sulla procedura di installazione, consultare il Manuale tecnico.
Mostra il numero di modello del tastierino e ulteriori informazioni
M Nota:

Targhetta identificativa

« "REV" identifica la versione hardware e software del tastierino.
« "FLASH" identifica la versione della flash memory.

B Indicatore LED di stato

L'anello di stato LED sul coperchio dell'inverter visualizza lo stato operativo dell'inverter.

oo
o O
oo
A
=V D\
— %
| —|
READY
2
5
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Stato Descrizione
Tlluminato L'inverter rileva un'anomalia.
L'inverter rileva:
* Unallarme
. N * Un errore di impostazione del parametro oPE
A ALM/ERR Lampeggiante */ . )
* Un errore di Auto-Tuning
Nota:
I LED si accende identificando un'anomalia se I'inverter rileva un'anomalia e un allarme contemporaneamente.
OFF Non sono presenti anomalie o allarmi dell'inverter.
Tlluminato L'inverter ¢ in funzione o ¢ pronto per l'uso.
Lampeggiante */ L'inverter ¢ in modo STo [Coppia sicura OFF].
Lampeggiante veloce |La tensione dell'alimentazione del circuito principale ¢ caduta e l'inverter ¢ alimentato solo dall'alimentazione esterna da
*]
B READY
* L'inverter rileva un'anomalia.
* Non sono presenti anomalie e I'inverter ha ricevuto un comando Su/Git, ma non puo funzionare. Per esempio in
OFF
E 3
modo Programmazione o quando RUN lampeggia.
[luminato L'inverter funziona regolarmente.
* L'inverter sta decelerando per fermarsi.
L . ] * L'inverter ha ricevuto un comando Su/Git con riferimento velocita a 0 Hz, ma I'inverter non ¢ impostato per il
ampeggiante T
controllo velocita zero.
* L'inverter ha ricevuto un Comando frenata iniezione CC.
* L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI e sta passando in modo REMOTO mentre ora ¢ in
C RUN modo LOCALE.
* L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu dai morsetti MFDI mentre non era in Modo inverter.
Lampegglﬁ]nte veloce |+ [ inverter ha ricevuto un comando Arresto d'emergenza.
* La funzione di sicurezza disattiva l'uscita inverter.
. ®@stor . . .
* L'utente ha premuto sul tastierino mentre l'inverter sta operando in modo REMOTO.
OFF Motore fermo.
*1  Per la differenza tra "lampeggiamento” e "lampeggiamento veloce", fare riferimento a Figura 4.5.
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1s R
. | ON L ON
Lampeggiante i ! i i
. ON ON ON ON
Lampeggiando
veloce

Figura 4.5 Stati di lampeggiamento LED

Velocita di uscita inverter

. ' RUN 1 ! TRUN |
/ durantela{;i/sto |: :,STOP | ‘|—| STOP
b ‘ ‘ | |
Impostazione velocita —O% T | | l —
LED RUN | oFf ] ON [Tamees | oFF [ “amee| oFF |

Figura 4.6 Relazione tra LED RUN e funzionamento dell'inverter

B Modo tastierino e visualizzazioni del menu
Nota:

* Alimentare l'inverter con le impostazioni predefinite per visualizzare la schermata di configurazione iniziale. Premere [Home]
per visualizzare la schermata HOME.
—Selezionare [No] dall'impostazione [Mostra scherm config iniziale] per non visualizzare la schermata di configurazione iniziale.

* Premere @ dalla schermata Home per visualizzare i monitor dell'inverter.

* Premere @ per impostare d/-01 [Riferimento 1] quando la schermata Home visualizza UI-01 [Riferimento di velocita] nel modo
LOCALE.

« 11 tastierino visualizza [Pronto] quando l'inverter ¢ in Modo inverter. L'inverter ¢ pronto ad accettare un comando Su/Giu.

*Impostare b1-08 [Selez Su/Gin in modo PRG] per accettare o respingere un comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione.
—Impostare b1-08 = 0 [Ignorare RUN durante programm.] per respingere il comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione (opzione predefinita).

—Impostare b1-08 = 1 [Accettare RUN durante programm.] per accettare il comando Su/Giu da una fonte esterna durante il Modo di
programmazione.

—Impostare b1-08 = 2 [Consenti program solo da fermo] per impedire il passaggio dal Modo inverter al Modo di programmazione con
l'inverter in funzione.

Tabella 4.6 Modo inverter, schermate di menu e funzioni

Modo Schermata menu Funzione
Param. person. utente Mostra i Parametri utente.
Modo di Parametri Modifica le impostazioni del parametro.
programmazione
Parametri modificati/Registro anomalie Mostra i parametri modificati e la cronologia delle anomalie.
Modo inverter Monitor Imposta la visualizzazione degli elementi monitor.
Auto-Tuning Esegue il tuning automatico dell'inverter.

. .. » Imposta i registri dati e la retroilluminazione.
Strumenti diagnostici R . L. i .
Modo di * Esegue il troubleshooting della direzione di rotazione.

prografimazione Backup/Ripristino param. Salva i parametri sul tastierino come backup.

. s * Modifica le impostazioni iniziali.
Configurazione iniziale

» Utilizza la procedura guidata di configurazione per impostare i parametri base.

& Installazione meccanica

A\ AVERTENZA | Pericolo di incendio. Non collocare materiali infiammabili o combustibili sopra l'inverter e non installare
inverter vicino a materiali infammabili o combustibili. Fissare l'inverter a metalli o ad altri materiali non infiammabili. | materiali
infammabili e combustibili possono provocare incendi e causare lesioni gravi o la morte.

A ATTENZIONE  Pericolo di schiacciamento. Serrare le viti del coperchio dei morsetti e mantenere il telaio in posizione di
sicurezza mentre si sposta l'inverter. La caduta dell’inverter o dei coperchi puo causare lesioni moderate.

AVVISO Non permettere che oggetti indesiderati, quali trucioli metallici o pezzi di filo, cadano nell'inverter durante
la relativa installazione. Collocare un coperchio temporaneo sopra l'inverter durante l'installazione. Rimuovere il coperchio
temporaneo prima dell'avviamento. Oggetti indesiderati all'interno dell'inverter possono causare danni all'inverter stesso.
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Nota:
* Installare I'inverter secondo quanto specificato dalle linee guida EMC. Se non si rispettano le linee guida EMC, si possono verificare
malfunzionamenti e danni ai dispositivi elettrici.

* Non posizionare dispositivi periferici dell'inverter, trasformatori o altri apparecchi elettronici vicino all'inverter. Schermare 1'inverter
dalle interferenze elettriche, qualora i componenti debbano stare vicino all'inverter. Le interferenze elettriche possono causare il
malfunzionamento dell'inverter o dei dispositivi circostanti.

B Ambiente di installazione

L'ambiente di installazione ¢ importante per la vita utile del prodotto e per garantire che le prestazioni dell'inverter
siano corrette. Assicurarsi che I'ambiente di installazione sia conforme a queste specifiche.

Ambiente Condizioni
Area di utilizzo Interni
Alimentazione Categoria di sovratensione 111

IP20/UL tipo aperto: da -10 °C a +50 °C (da 14 °F a 122 °F)

* Durante l'installazione dell'inverter in una carcassa, utilizzare una ventola di raffreddamento o un condizionatore d'aria per mantenere la

Temperatura ambiente temperatura dell'aria interna nell'intervallo ammesso.

< Evitare il congelamento dell'inverter.

95% RH o inferiore

Non consentire la formazione di condensa sull'inverter.

Umidita

Temperatura di Da -20 °C a +70 °C (da -4 °F a +158 °F)
immagazzinaggio

Livello di inquinamento 2 o inferiore

Installare l'inverter in un'area priva di:

* Nebbia d'olio, gas corrosivi ¢ inflammabili o polvere

* Polvere metallica, olio, acqua o altro materiale estraneo
Area circostante ¢ Materiali radioattivi o inflammabili

¢ Gas o liquidi nocivi

* Sale

¢ Luce solare diretta

Tenere lontani dall'inverter legno e altri materiali infiammabili.

1000 m (3281 ft) massimo
Nota:

Per installare l'inverter ad altitudini comprese tra 1000 m e 4000 m (tra 3281 ft ¢ 13123 ft), diminuire la corrente di uscita dell'l% per ogni 100
m (328 ft).

Nelle seguenti condizioni non € necessario ridurre la tensione nominale:
* Quando si installa l'inverter a un'altitudine di 2000 m (6562 ft) o meno

Altitudine

* Quando si installa l'inverter ad altitudini comprese fra 2000 m e 4000 m (da 6562 ft a 13123 ft) e si mette a terra il punto neutro
sull'alimentazione.
Qualora non si metta a terra il punto neutro, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale piu vicino.

¢ DalOHza20Hz: 1G(9.8m/s2,32.15 ft/s?)
« Da20Hza55Hz:

— Da 2022 a2225,da 4012 a4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— Da 2269 a 2519, da 4225 a 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Vibrazioni */

Orientamento Installare l'inverter verticalmente per garantire un flusso d'aria sufficiente a raffreddarlo.
dell'installazione

*1  Questo inverter ha superato il test antivibrazioni con un'oscillazione logaritmica come specificato da EN 60068-2-6 ¢ JIS C60068-2-
6. Se i componenti interni dell'inverter presentano vibrazioni eccessive, sussiste il pericolo di danni all'inverter anche se la frequenza
delle vibrazioni rientra nelle specifiche. Se i componenti dell'inverter vibrano, migliorare I'ambiente di installazione per ridurle. Per
migliorare 1'ambiente di installazione sotto il profilo delle vibrazioni, ¢ possibile posizionare il motore su un tappetino in gomma o
rinforzare la struttura dell'installazione.

€@ Installazione elettrica

Pericolo di scossa elettrica. Non controllare, collegare o scollegare cablaggi su un inverter alimentato.
Prima delle operazioni di manutenzione, scollegare I'alimentazione verso I'apparecchiatura, quindi attendere almeno il periodo
indicato sull’etichetta di avvertenza. Il condensatore interno rimane carico anche dopo lo spegnimento dell’inverter. L'indicatore
di carica a LED si spegne quando la tensione del bus CC scende al di sotto di 50 Vcc. Quando tutti gli indicatori sono spenti
(OFF), misurare le tensioni pericolose per verificare che l'inverter sia sicuro. Se si eseguono interventi su un inverter alimentato,
si possono verificare lesioni gravi o la morte per scossa elettrica.

A\ AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Togliere alimentazione all'inverter e attendere almeno 5 minuti finché Il LED
di carica si spegne. Rimuovere il coperchio anteriore e il coperchio morsetti per eseguire interventi su cablaggio, schede di
circuito e altre parti. Utilizzare i morsetti solo per la funzione corretta. L'errato cablaggio o collegamento di messa a terra e
riparazioni non adeguate dei coperchi di protezione possono causare la morte o gravi lesioni.

A\ AVWWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare l'interruttore del filtro EMC, eseguire correttamente la
messa a terra dell'inverter. Il contatto con apparecchiature elettriche non messe a terra pu6 provocare lesioni gravi o mortali.
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AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Utilizzare i morsetti sullinverter solo per la funzione prevista. Per ulteriori
informazioni sui morsetti I/O, consultare il Manuale tecnico. Un cablaggio e una messa a terra errati o modifiche al coperchio
possono danneggiare I'apparecchiatura o causare lesioni.

B Schema connessione standard
Cablare l'inverter secondo quanto specificato da Figura 4.7.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Impostare i parametri MFDI prima di chiudere gli interruttori del
circuito di controllo. L'impostazione errata della sequenza del circuito Run/Stop puo causare la morte o gravi lesioni dovute a
apparecchiature in movimento.

A AVWERTENZA | Pericolo di incendio. Installare una protezione da corto circuito sufficiente sul ramo del circuito, secondo
quanto specificato dalle norme in vigore e nel presente manuale. L'inverter € adatto per circuiti che erogano al massimo
100,000 Ampere simmetrici RMS, 240 Vca massimo (classe 200 V), 480 Vca massimo (classe 400 V). Un'errata protezione del
ramo del circuito contro i corto circuiti puo causare lesioni gravi o mortali.

AVVISO Danni alle apparecchiature. Quando la tensione di ingresso e pari o superiore a 440 V, accertarsi che la
tensione di isolamento del motore sia sufficiente oppure utilizzare un motore con inverter o un motore vettoriale con isolamento
rinforzato. Possono verificarsi guasti all'avvolgimento e all'isolamento del motore.

Nota:

Non collegare la messa a terra del circuito di controllo CA alla carcassa dell'inverter. L'inosservanza di queste linee guida puo causare
un funzionamento errato del circuito di controllo.
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Interruttore principale

(Induzione)

L %3

|
|
|
|
1
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!

Uscita relé di anomalia:
CA250V, max 1A
CC30V, max1A

min. CC5V, 10 mA
(valore di riferimento)

Uscita relé multifunzione:

CA250V, max 1A

CC30V, max 1A

min. CC5V, 10 mA

(valore di riferimento)

[Impostazioni di fabbrica: controllo dei freni]

}

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

i

| Uscita relé multfunzione:
1) CA250V,max 1A
\} CC30V, max1A

17 min.CC5V, 10 mA

i (valore di riferimento)
i [Impostazioni di fabbrica:
1 controllo contattore uscita]
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

Uscita relé multifunzione:

CA250V, max 1A

CC30V, max 1A

min. CC5V, 10 mA

(valore di riferimento)

[Impostazioni di fabbrica: inverter pronto]

)

RCM/RCD B1 B2
Alimentazione R =% ~— O RIL 1 M
trifase ! *1q P )
da200ad00y, ST ¥ O sl 2 Circuito principale
50/60 Hz T— -0 TL 3
I
Inverter
e _____T._
| .
| Connettore scheda opzionale
I
i <
[te)
i Q2 |3
1 B (B [©
| Z||1Z
| ol O
| Circuito di controllo P
! A3 se\ezwone ingresso
! Al BOIPTC g
I
|
! A2 selezione tensione/corrente [V]
|
| OFF mJ ON
~ ; st DIP SWITCH $2
Comando su R — Resistenza di terminazione
B ON/OFF [OFF]
Comando gill o]s2 &@
[
[
Velocita nominale v ISS @
P -
[
Funzione ispezione L 154 @
!
[
Velocita L 155 ﬁ
[ : [
[ [
Ingressi digitali Velocita l Lo ]ss m [
multifunzione I = : | MA
[impostazioni di fabbrica] ' i ' 1 i MB
lodalita passante ; : 3 — : :
[ [
I
Modalita passante o ISS @ 1 !
T el [ M1
[ [
[
Modalita passante ! 189 i@ : : M2
—— - '
[ [
[ |
Modalita passante N 1510 @ i
[N
! [
15— I
o M3
[ -
| M4
CC 24V Uscita .
alimentazione 24 V, [ '
max. 150 mA i |
[
ee .
[
Morsetto cavo schermato 1 b M5
ST i M6
: : } velocita 10.5 V (max. 20 mA) : ;
[ ! o
- I I
2kQ ‘O 1oV P Ly Ingresso analogico 1 : 1
} ! } [Impostazioni di fabbrica: riferimento di velocita] 1 |
[ -10-+10V (20 kQ)I0 - 10V (20 kQ) Pl
[ I o
Polarizzazione vre olazione 9-10v [ : } 1 A2 Ingresso analogico 2
velocita ? N [ [Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]
velocita 1 - -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ)
o 0-20 mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q)
- [
0-10v [ } L ; A3 Ingresso analogico 3/ingresso PTC
| : | [Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]
LA 10-+10V (20 kQ)I0 - 10 V (20 kQ)
I3 <
1| oov
CC 24V Ingresso 1 -
i i T , T-V  Alimentazione regolazione velocita, CC -10.5 V, max. 20 mA |
controllo T : PS  Ingresso alimentazione CC 24 V 1
24V 700 mA A L | |
(] L N I
MEMOBUS / [ T !
RS-485 ; : ; 7% Resistenza di terminazione !
Max. 115.2 kbps v L ! 1\ | (1200, 112 W) |
U 1 “|” DIPSWITCHS2 '
S2 L) !
Interruttore o Ingresso disabilitazione 1 1
di sicurezza in sicurezza | |
J) I
I
|

Ingresso
reset/feedback

Sistema di
controllo di

I

; Uscita fotoaccoppiatore multifunzione 1:
1 | CC 48V, max. 50 mA

! | [Impostazioni di fabbrica:

1 durante uscita frequenza]
|

I

|

|

I

|

)

Ny
/i

Uscita fotoaccoppiatore multifunzione 2:
CC 48V, max. 50 mA
[Impostazioni di fabbrica: non utilizzato]

-

41

-1

I
+-
‘ Uscita monitor analogica
\ multi-funzione 1

-10 +10V/0-10V

[\mpostazwom di fabbrica: velocita d'uscita]
\
I

L
I

I
I
|
1
i
|
b
'
'
'
'
'
"
'
'
Ly
i
|
+
|

|

Uscita monitor analogica

multi-funzione 2

-10-+10V/0-10V

[Impostazioni di fabbrica: corrente d'uscita]

-
; == indica un cavo schermato.

i gzﬁ indica un cavo schermato a doppino intrecciato.

sicurezza

I
| @ indica un morsetto del circuito principale.

O indica un morsetto del circuito di controllo.

Figura 4.7 Schema di cablaggio per la conformita alla Direttiva CE Bassa Tensione

*1

Collegare le opzioni periferiche ai morsetti -, +1, +2, B1 e B2.

A\ AWERTENZA  Pericolo di movimento improvviso. Verificare che la polarita sia corretta prima di inviare un
comando Su/Giu. Se l'inverter non rileva correttamente la polarita, puo ruotare nella direzione opposta al comando Su/

Giu, causando lesioni gravi o mortali.
*)
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*3 Il circuito di controllo ¢ un circuito di sicurezza a bassissima tensione. Separare questo circuito da altri circuiti con isolamento
rinforzato. Verificare che il circuito di sicurezza a bassissima tensione sia collegato secondo quanto specificato.
*4  L'isolamento rinforzato separa i morsetti di uscita dagli altri circuiti. Gli utenti possono collegare anche circuiti che non siano di
sicurezza a bassissima tensione se l'uscita inverter € 250 Vca 1 A massimo o 30 Vce 1 A massimo.

B Morsetti del circuito di controllo

Sezione dei conduttori e coppie di serraggio del circuito di controllo

AVVISO Evitare che le schermature dei fili tocchino altre linee di segnale o altre apparecchiature. Isolare le
schermature dei fili con nastro isolante o guaine termorestringenti. Il mancato isolamento delle schermature dei fili puo

provocare un cortocircuito e danneggiare l'inverter.
Utilizzare un filo schermato per il cablaggio della morsettiera del circuito di controllo. Utilizzare capocorda sulle
estremita del filo per un cablaggio piu semplice e affidabile.

Tabella 4.7 Sezione dei conduttori e coppie di serraggio del circuito di controllo

L Filo nudo Capocorda
Dimen | Coppia di Sozi Sozi
Morsettiera Morsetto sione serraggio f ezione - ezione
vite N-m (Ibf in) Sezwzn:‘c;:gs. applicabile Sezmzn:‘(’::gs. applicabile
g AWE) mm2 (AWG) [ () mm2 (AWG)
TB1 S1- 88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
¢ Trecciola
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Filo pieno (20) (24 - 20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, )
TB3 AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
5-1. 5- .
BS E(G) M3 05-1.0 0.5-2 1.25 ) )
(4.4-8.9) (20 - 14) (12)
Capocorda
Fissare un manicotto isolato quando si utilizzano i capocorda.
Utilizzare la crimpatrice CRIMPFOX 6 di PHOENIX CONTACT.
W% — ?W
L1
Figura 4.8 Dimensioni esterne dei capocorda
Tabella 4.8 Modelli e dimensioni dei capocorda
Sezione del condutt
ez|orr:m:(:‘7vr:;)u ore Modello L (mm) L1 (mm) ¢d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) A10.25-8YE 12,5 8 0.8 2.0
0.34 (22) AT 0.34-8TQ 12,5 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
A1 0.5-80G

€ Avvio dell'inverter

B Procedura di messa in funzione
Figura 4.9 mostra la procedura base di messa in funzione. Questa sezione fornisce maggiori informazioni sui

passaggi da effettuare dopo avere alimentato I'inverter.
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C Awio D
[ Installazione meccanica ]
( Cablaggio circuito principale e circuito di controllo )

I

Controllare la selezione dell'alimentazione encoder.
(solo CLV e CLV/PM)

i

Alimentare l'inverter.

I

Impostare A1-02 [Selezione metodo controllo].

Impostare i parametri F1-xx [Impostaz. opzione encoder]
e controllare la direzione di rotazione del motore.
(solo CLV e CLV/PM)

'
Impostare 01-12 [Unita lunghezza].
Esistono due opzioni per configurare la meccanica dell'ascensore:

a. Utilizzare un rapporto di velocita:

Impostare 01-18 [Velocita cabina ascensore] e
01-19 [Velocita motore ascensore].

b. Utilizzare i dati meccanici dedicati di 01-12 [Unita lunghezza],
01-20 [Diametro puleggia], 01-21 [Rapporto sospensione funi] e
01-22 [Rapporto riduzione meccanical],

Quindi selezionare le unita display per la velocita, le rampe di
accelerazione/decelerazione e le caratteristiche strappo in
01-03 [Selezione unita display velocita].

{

[ Eseguire I'Auto-Tuning per i parametri motore e l'offset encoder. ]

( )
[ Controllare la direzione di rotazione del motore. )
( )

Impostare b1-01 [Selezione riferimento velocit 1] b1-01 = 0 [Tastiera]

per selezionare la sorgente riferimento velocita.

f

[ Impostare d1-18 [Modo selez riferim velocita]. ]
b1-01 = 1 [Ingresso analog.] +
Impostare i parametri H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx per assegnare Impostare i parametri H1-xx e H2-xx per assegnare
le funzioni ai morsetti MFDI, MFDO, MFAI e MFAOQ. le funzioni ai morsetti MFDI e MFDO.
~ Impostare questi parametri: Impostare questi parametri:
+ C1-xx [Rampa gil gccelldecel] + d1-xx [Riferimento di velocita]
+ C2-xx [Caratteristiche strappo] + C1-xx [Rampa di accel/decel]
+ C2-xx [Caratteristiche strappo]

Configurare la sequenza Funzione ispezione.

I

Eseguire un funzionamento di prova. )

I

‘ Per il tuning di precisione, regolare queste impostazioni:

—

« Impostazioni per la sequenza di frenatura
+ C5-xx [Regolat velocit auto (ASR)]

I

L'inverter & pronto per eseguire I'applicazione. )

Figura 4.9 Diagramma di flusso della procedura base di messa in funzione
*1  Per maggiori informazioni sull'Auto-Tuning, consultare il Manuale tecnico.

Nota:

Se si utilizzano le comunicazioni Memobus/Modbus per impostare i parametri, impostare H5-11 = I [Modo comando ENTER comm =
Modo comando ENTER non richiesto].

B Controllo prima dell'alimentazione dell'inverter
Esaminare gli elementi seguenti prima di alimentare l'inverter:

* Verificare che tutti i fili siano collegati correttamente. Assicurarsi altresi che le fasi motore siano collegate nella
sequenza corretta.

* Assicurarsi che non vi siano viti, capocorda allentati o attrezzi nell'inverter.
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* Se si utilizza una scheda opzionale encoder, assicurarsi di cablare 1'encoder correttamente e impostare
l'alimentazione sulla scheda opzionale secondo le specifiche dell'encoder.

* Individuare la targhetta identificativa del motore e annotare le informazioni nella presente tabella.

Voce Valore Voce Valore
Potenza nominale motore kW Frequenza massima motore Hz
Tensione nominale motore \Y% Numero poli motore Numero di poli del motore
Corrente nominale motore (FLA) A Velocita di rotazione base del motore min-! (r/min)
Frequenza nominale motore Hz Numero di impulsi encoder motore ppr

B Procedura guidata config.

La procedura guidata config. prepara l'inverter per il funzionamento, inclusa l'impostazione dei parametri base e
'esecuzione dell'Auto-Tuning. Per ulteriori informazioni su questa funzione, consultare il Manuale tecnico.
Dopo avere alimentato l'inverter, il tastierino visualizzera la schermata di configurazione iniziale. Selezionando
[No] dalle impostazioni [Mostra scherm config iniziale], il tastierino mostrera la schermata HOME senza
visualizzare la schermata di configurazione iniziale. In caso di anomalie, allarmi o errori, consultare
Individuazione dei guasti a pagina 146.

Nota:

* Se sulla schermata di configurazione iniziale non compare il tastierino, premere (Menu) per visualizzare la schermata Menu,

quindi premere per selezionare [Configurazione iniziale].

* Aprire il coperchio della batteria del generatore di temporizzazione, inserire una batteria e utilizzare le funzioni del generatore di
temporizzazione. Utilizzare una batteria al litio al diossido di manganese di tipo CR2016 con tensione nominale di 3 V.

B Selezione metodo controllo

Quando l'inverter viene alimentato per la prima volta, selezionare uno dei quattro metodi di controllo per adattarlo
all'applicazione. Per i metodi di controllo Controllo vettoriale ad anello chiuso sono necessarie schede di
retroazione encoder. Questa tabella mostra i possibili metodi di controllo a seconda del tipo di motore e indica la
scheda di retroazione encoder necessaria.

Tipo di macchina Metodi di controllo A1-02 Impostazione Scheda opzionale encoder
Controllo V/f 0 Nessuna scheda necessaria
Motore a induzione senza encoder
Controllo vettoriale con anello aperto 2 Nessuna scheda necessaria
]!\r/]lé)rt:rrneez:n;ri(guzmne con encoder Controllo vettoriale con anello chiuso 3 PG-B3/PG-X3
Motore a magneti permanenti con EnDat 1 al llo chi
2.1/01, EnDat 2.2/01 o encoder EnDat 2.2/ | Controllo vettoriale con aneflo chiuso per 7 PG-F3
» o . " | motori PM
Motore a magneti permanenti con encoder | Controllo vettoriale con anello chiuso per 7 PG-E3
ERN1387 motori PM
Motore IPM Yaskawa con encoder Controllo vettoriale con anello chiuso per 7 PG-X3
motori PM
Motore a magneti permanenti con encoder | Controllo vettoriale con anello chiuso per
incrementale motori PM 7 PG-B3/PG-X3

B Impostazione della direzione di rotazione del motore

A seconda della configurazione del sistema ascensore, puo essere necessario modificare la direzione del motore
per far si che l'ascensore si muova verso 1'alto quando l'inverter riceve un comando Su.
Quando l'inverter riceve un comando Su, emette la tensione nella sequenza fasi U-V-W.
* Verificare la rotazione del motore con questa sequenza fasi (per la maggior parte dei motori, in senso orario
guardando dal lato albero).
* Se la sequenza U-V-W del motore porta I'ascensore in direzione Su, impostare b1-14 = 0 [Selezione ordine fasi
= Standard].
* Se la sequenza U-V-W del motore porta I'ascensore in direzione Giu, impostare b1-14 = 1 [Scambia ordine
fasi].
Nota:
Eseguire sempre la configurazione della rotazione motore prima di impostare la direzione di rotazione dell'encoder.
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Se questi problemi si verificano durante il funzionamento di prova, utilizzare la funzione Troubleshooting
direzione rotazione per risolverli:

* E presente un flusso di corrente, ma nessuna rotazione del motore.

* L'inverter rileva un guasto dv3 [Rilevaz. inversione], dv4 [Rilev. prevenzione inversione], oL2 [Sovraccarico
inverter] o PGo [Perdita retroazione encoder (PG)].

* Il motore ruota in una direzione diversa dal previsto.

Per utilizzare la funzione Troubleshooting direzione rotazione, selezionare [Menu] > [Strumenti diagnostici] >
[Troubleshooting direzione rotazione] dalla schermata HOME. Selezionare un problema da risolvere e selezionare

[Esegui troubleshooting], quindi premere @
Per ulteriori informazioni su questa funzione, consultare il Manuale tecnico.

B Impostazione dell'encoder (generatore di impulsi)

Configurazione della risoluzione encoder
Impostare la risoluzione encoder (segnale incrementale in caso di encoder assoluti con tracce Sin/Cos) in F7-01
[Conteggio impulsi encoder 1 (PPR)].

Configurazione della direzione di rotazione dell'encoder
Eseguire questi passaggi per assicurarsi che la direzione di rotazione dell'encoder sia configurata correttamente
nell'inverter.

* Quando sono disponibili informazioni sulla sequenza dei segnali dell'encoder:
— Controllare la sequenza delle fasi encoder A e B quando il motore aziona l'ascensore in direzione Su.

— Se la fase A encoder precede la fase B, impostare F'/-05 = 0 [Selezione rotazione encoder 1 = Impulso A
porta in direzione Su].

— Se la fase B encoder precede la fase A, impostare F'1-05 = I [Impulso B porta in direzione Su].
* Quando non sono disponibili informazioni sulla sequenza dei segnali dell'encoder:

— Ruotare manualmente il motore in direzione ascensore Su controllando il valore di UI-05 [Retroazione
velocita].

— Se il valore in UI-05 ¢ positivo, la direzione encoder ¢ corretta.
— Se il valore in UI-05 & negativo, modificare 1'impostazione di F7-05.

Nota:

Eseguire sempre la configurazione della direzione di rotazione motore prima di impostare la direzione di rotazione dell'encoder. Fare
riferimento a Impostazione della direzione di rotazione del motore a pagina 138.

B Selezione unita display tastiera

E possibile utilizzare 01-03 [Selezione unita display velocitd] per scegliere fra diverse unita display per i
parametri relativi a velocita e monitor, rampe di accelerazione e decelerazione e caratteristiche strappo. Utilizzare
la tabella seguente per definire l'impostazione 0-03 corretta per la specifica applicazione.

Unita display
Impostazione 01-03 e r,',f,ir,',ri't'gpm ey Rampa accel./decel. Caratteristiche scatto
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Giri al minuto (RPM)] 1 rpm 0.0ls 0.01s
3 [Unita utente (01-10 e 01-11)] Definito dall'utente
4 [Unita ascensorel - m/s, s, s] 0.01 m/s
SA%[)J]"M ascensore2 - m/(s, "2, 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s?
SAElf]mté‘ ascensore3- ft/(min,s”2, 0.1 ftYmin 0.01 fUs? 0.01 fUs®

Se si desidera utilizzare le impostazioni da 4 a 6, ¢ necessario programmare alcuni dati meccanici nell'inverter
prima di modificare 0/-03.
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1. Impostare correttamente i dati motore. Assicurarsi che le impostazioni per E1-04 [Frequenza di uscita max] e
E2-04 [Numero poli motore] o E5-04 [Numero poli motore PM] siano corrette.

2. Configurare la meccanica dell'ascensore:
a. utilizzare dati meccanici dedicati:
i. Impostare il diametro della puleggia di trazione in unitda mm in fol-20 [Diametro puleggia].
ii. Impostare la sospensione funi corretta in 0/-21 [Rapporto sospensione funij.

iii. Se si utilizza un riduttore, impostare il rapporto di riduzione (NMotore/NPuleggia di trazione) N 01-22
[Rapporto riduzione meccanica]. Se non si utilizza un riduttore, impostare o/-22 = 1.0.

iv. Impostare 0/-03 = 4, 5 o0 6. L'inverter modifichera automaticamente 1'unita e i valori di
impostazione dei relativi parametri.

b. Se non si conoscono i dati meccanici, per esempio in caso di modernizzazione, ¢ possibile utilizzare il
rapporto di velocita per definire la meccanica:

i. Impostare la velocita della cabina ascensore su 0/-18 [Velocita cabina ascensore].

ii. Impostare la velocita motore ascensore a 0/-19 [Velocita motore ascensore].

Nota:
Quando si utilizza il rapporto di velocita, l'inverter ignora i parametri meccanici dedicati (0-2x)

Per ulteriori informazioni consultare Parametri inverter a pagina 140.

B Parametri inverter

Per l'impostazione dei parametri principali, consultare la tabella.
Nota:
* Gli utenti possono modificare i parametri con "RUN" nella colonna "N." durante il funzionamento dell'inverter.

*I parametri con "Esperto" nella colonna "N." sono disponibili solo in Modo Esperto. Impostare A1-01 = 3 [Selezione livello di accesso
= Livello esperto] per visualizzare e impostare i parametri Modo esperto sul tastierino.

N. Nome Descrizione
A1-00 Selezione lingua Imposta la lingua del tastierino LCD.
RUN 0: Inglese, 1: Giapponese, 2: Tedesco, 3: Francese, 4: Italiano, 5: Spagnolo, 6: Portoghese, 7: Cinese, 8: Ceco,

9: Russo, 10: Turco, 11: Polacco, 12: Greco

Al1-02 Selezione metodo controllo Imposta il metodo di controllo per l'applicazione dell'inverter e il motore.
0: Controllo V/f, 2: Vettoriale con anello aperto, 3: Vettoriale con anello chiuso, 7: Vettoriale con anello chiuso PM

A1-03 Inizializza parametri Imposta i parametri ai valori predefiniti.
0: Nessuna inizializzazione, 1110: Inizializzazione utente, 2220: Inizializzazione a 2 fili

b1-01 Selezione riferimento velocita I | Imposta il metodo di input per il riferimento di velocita.
0: Tastierino, 1: Ingresso analog., 2: Comunicazioni Memobus/Modbus, 3: Scheda opzionale

b1-02 Selezione comando Su/Giu 1 Imposta il metodo di ingresso per il comando Su/Giu.
0: Tastierino, 1: Ingresso digitale, 2: Comunicazioni Memobus/Modbus, 3: Scheda opzionale

b1-03 Selez. metodo arresto Imposta il metodo per fermare il motore dopo aver rimosso un comando Su/Giu o inserito un comando Stop.
0: Rampa per arresto, 1: Arresto inerziale, 4: Arresto emergenza ascensore

C1-01 Rampa accelerazione 1 Imposta la rampa per accelerare da zero fino alla velocita di uscita massima.

RUN

C1-02 Rampa decelerazione 1 Imposta la rampa per decelerare dalla velocita di uscita massima a zero.

RUN

C2-01 Strappo ad avvio accel. Imposta lo strappo ad avvio accelerazione.

C2-02 Strappo a fine accel. Imposta lo strappo a fine accelerazione.

C2-03 Strappo ad avvio decel. Imposta lo strappo all'avvio della decelerazione.

C2-04 Strappo a fine decel. Imposta lo strappo alla fine della decelerazione.

C2-05 Strappo sotto velocita Imposta lo strappo quando il riferimento di velocita ¢ inferiore all'impostazione Velocita livellamento.
livellamento

C5-01 Guadagno proporz. ASR 1 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR ad alta velocita.

RUN

C5-02 Tempo integrale ASR 1 Imposta il tempo integrale ASR ad alta velocita.

RUN

C5-03 Guadagno proporz. ASR 2 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR a bassa velocita.

RUN
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N. Nome Descrizione
C5-04 Tempo integrale ASR 2 Imposta il tempo integrale ASR a bassa velocita.
RUN
Cs5-13 Guadagno proporz. ASR 3 Imposta il guadagno per regolare la risposta ASR alla velocita livellamento. L'impostazione ¢ attiva solo per la
RUN decelerazione.
C5-14 Tempo integrale ASR 3 Imposta il tempo integrale ASR alla velocita livellamento. L'impostazione ¢ attiva solo per la decelerazione.
RUN
C6-03 Frequenza portante Imposta la frequenza portante.
d1-01 - d1-08 Riferimento da 1 a 8 Imposta il riferimento di velocita nelle unita da 01-03 [Selezione unita display velocita].
RUN
d1-18 Modo selez riferim velocita Imposta il modo di selezione del riferimento di velocita tramite ingressi digitali.
0: Modo multi-velocital (da d1-01 a 08), 1: Alta velocita ha la priorita, 2: Velocita di livellamento ha la priorita,
3: Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08), 4: Sostituzione intelligente
di-19 Velocita nominale Imposta il riferimento di velocita nominale quando un morsetto MFDI ¢ impostato per HI-xx = 50 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita nominale] ¢ attivo.
d1-20 Velocita intermedia 1 Imposta il riferimento di velocita intermedia quando un morsetto MFDI impostato per HI-xx = 51 [Selezione funzione
RUN MFDI = Velocita intermedia] ¢ attivo.
di-21 Velocita intermedia 2 Imposta il riferimento di velocita intermedia quando i morsetti MFDI impostati per Hl-xx = 50, 51 e 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita nominale, velocita intermedia e velocita rilivellamento] sono attivi.
d1-22 Velocita intermedia 3 Imposta il riferimento di velocita intermedio quando i morsetti MFDI impostati per Hl-xx = 51 e 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita intermedia e velocita rilivellamento] sono attivi.
d1-23 Velocita rilivellamento Imposta il riferimento di velocita rilivellamento quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 52 [Selezione
RUN funzione MFDI = Velocita rilivellamento] ¢ attivo.
di-24 Velocita funzione ispezione Imposta la velocita della funzione ispezione quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 54 [Selezione funzione
RUN MFDI = Funzione ispezione] ¢ attivo.
d1-25 Velocita funzione evacuazione Imposta il riferimento di velocita quando un morsetto MFDI impostato per Hl-xx = 55 [Selezione funzione MFDI =
RUN Funzione evacuazione] ¢ attivo.
d1-26 Velocita livellamento Imposta il riferimento di velocita quando un morsetto MFDI impostato per HI-xx = 53 [Selezione funzione MFDI =
RUN Velocita livellamento] ¢ attivo.
d1-28 Livello rilevazione velocita Imposta il livello riferimento di velocita al quale l'inverter rileva la velocita di livellamento quando d/-18 =00 3
livellamento [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)]. Se il
riferimento di velocita selezionato ¢ inferiore a questo parametro, l'inverter utilizza la velocita di rilivellamento come
riferimento di velocita.
d1-29 Livello rilevazione velocita Imposta il livello del riferimento di velocita al quale l'inverter rileva la velocita di ispezione quando d7-18 =00 3
ispezione [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)]. Se il
riferimento di velocita selezionato ¢ fra d1-28 [Livello rilevazione velocita rilivellamento] ¢ questo parametro,
l'inverter utilizza la velocita di ispezione come riferimento di velocita e attiva la sequenza funzione di ispezione.
E1-01 Tensione alim CA in ingresso Imposta la tensione di ingresso dell'inverter.
E1-04 Frequenza di uscita max Imposta la frequenza di uscita massima per la curva V/f.
E1-05 Tensione di uscita max Imposta la frequenza di uscita massima per la curva V/f.
E1-06 Frequenza base Imposta la frequenza base per la curva V/f.
E1-07 Frequenza punto medio A Imposta una frequenza di uscita media per la curva V/f.
E1-08 Tensione punto medio A Imposta una tensione di uscita media per la curva V/f.
E1-09 Frequenza di uscita min Imposta la frequenza di uscita minima per la curva V/f.
E1-10 Tensione di uscita minima Imposta la tensione di uscita minima per la curva V/f.
El1-13 Tensione base Imposta la tensione base per la curva V/f.
Esperto
E2-01 Corrente nominale motore (FLA) | Imposta la corrente nominale del motore in Ampere.
E2-02 Scorrimento nominale motore Imposta lo scorrimento nominale motore.
E2-03 Corrente a vuoto motore Imposta la corrente a vuoto per il motore in Ampere quando funziona alla frequenza nominale e alla tensione a vuoto.
E2-04 Numero poli motore Imposta il numero di poli del motore.
E2-05 Resistenza da linea a linea motore | Imposta la resistenza da linea a linea per gli avvolgimenti dello statore del motore.
E2-06 Induttanza dispersione motore Imposta la caduta di tensione dall'induttanza dispersione motore quando il motore funziona alla frequenza e alla
corrente nominale. Questo valore ¢ una percentuale della tensione nominale motore.
E2-11 Potenza nominale motore Imposta l'uscita nominale del motore nelle unita da 0/-58 [Selezione unita di potenza motore].
F1-01 Conteggio Impulsi Encoder 1 Imposta il numero di impulsi di uscita per ogni giro del motore.
(PPR
F1-05 Selezione rotazione encoder 1 Imposta la sequenza di uscita per gli impulsi A e B dall'encoder, ipotizzando che il motore funzioni in direzione Su.

0: Impulso A porta in direzione Su, 1: Impulso B porta in direzione Su
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N. Nome Descrizione
F1-50 Tipo encoder opzione PG-F3 Imposta il tipo di encoder collegato all'opzione PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: Solo EnDat Seriale, 2: HIPERFACE
F1-52 Vel. comun. encoder seriale Imposta la velocita di comunicazione fra 1'opzione PG-F3 ¢ I'encoder seriale.
Esperto 0: 1M/9600 bps, 1: 500 k/19200 bps, 2: 1 M/38400 bps
H1-01 - HI-10 Selezione funzione morsetto da Imposta le funzioni per i morsetti MFDI da S1 a S10.
S1aS10
H2-01 Selez. funzione morsetto M1-M2 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M1-M2.
H2-02 Selez. funzione morsetto M3-M4 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M3-M4.
H2-03 Selez. funzione morsetto M5-M6 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO M5-M6.
H2-04 Selez. funzione mors. P1-C1 Imposta la funzione per il morsetto MFDO P1-C1.
H2-05 Selez. funzione morsetto P2-C2 | Imposta la funzione per il morsetto MFDO P2-C2.
H3-01 Selez. liv. segnale morsetto A1l Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI Al.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare)
H3-02 Selezione funzione morsetto A1 | Imposta la funzione per il morsetto MFAI A1.
H3-03 Impost. guadagno morsetto Al Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI Al.
RUN
H3-04 Impost. polariz. morsetto Al Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI Al.
RUN
H3-05 Selez. liv. segnale morsetto A3 Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI A3.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare)
H3-06 Selezione funzione morsetto A3 | Imposta la funzione per il morsetto MFAI A3.
H3-07 Impost. guadagno morsetto A3 Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A3.
RUN
H3-08 Impost. polariz. morsetto A3 Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A3.
RUN
H3-09 Selez. liv. segnale morsetto A2 Imposta il livello del segnale di ingresso per il morsetto MFAI A2.
0: 0-10 V (limite inferiore 0), 1: da -10 a +10 V (rif. bipolare), 2: da 4 a 20 mA, 3: da 0 a 20 mA
H3-10 Selezione funzione morsetto A2 | Imposta la funzione per il morsetto MFAT A2.
H3-11 Impost. guadagno morsetto A2 Imposta il guadagno dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAT A2.
RUN
H3-12 Impost. polariz. morsetto A2 Imposta la polarizzazione dell'ingresso del segnale analogico sul morsetto MFAI A2.
RUN
H3-13 Cost. tempo filtro ingr. analog Imposta la costante di tempo per i filtri primari di ritardo sui morsetti MFALL
01-03 Selezione unita display velocita | Imposta le unita display per il riferimento di velocita e la velocita di uscita.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: Unita min-! (r/min), 3: Unita utente (01-10 e o1-11),
4: Unita ascensorel - m/s, s, s, 5: Unita ascensore2 - m/(s, s*2, s*3), 6: Unita ascensore3 - ft/(min,s"2,s"3)
ol-18 Velocita della cabina ascensore Imposta la velocita della cabina alla quale si spostera I'ascensore (come specificato nel contratto fra l'architetto e il
costruttore dell'ascensore); di norma corrisponde alla Velocita nominale.
ol-19 Velocita motore ascensore Imposta la velocita motore che corrisponde al valore impostato in 0/-18 [Velocita cabina ascensore].
0l-20 Diametro puleggia Imposta il diametro della puleggia di trazione per i calcoli delle unita display.
ol-21 Rapporto sospensione funi Imposta il rapporto sospensione funi.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
0l-22 Rapporto di riduzione meccanica | Imposta il rapporto della riduzione installata per i calcoli delle unita display.
S1-01 Livello velocita zero a arresto Imposta la velocita per l'inizio dell'applicazione dell'iniezione CC (o del blocco posizione) quando b7-03 = 0 [Selez.
metodo arresto = rampa per arresto] come percentuale della E1-04 [Frequenza di uscita max].
S1-02 Corrente iniezione CC a avvio Imposta la quantita di corrente da utilizzare per l'iniezione CC all'avvio come percentuale della corrente nominale
dell'inverter.
S1-03 Corrente iniezione CC a arresto | Imposta la quantita di corrente da utilizzare per l'iniezione CC all'arresto come percentuale della corrente nominale
dell'inverter.
S1-04 Tempo iniez.CC/blocco pos. a Imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira l'iniezione CC all'avvio. Quando A/-02 = 3 o 7 [Selezione metodo
avvio controllo = CLV o CLV/PM], questo parametro imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira il blocco
posizione all'avvio. Questo parametro ¢ disabilitato se impostato a 0.00 s.
S1-05 Tempo iniez.CC/blocco pos. a Imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira I'iniezione CC all'arresto. Quando 47-02 = 3 o 7 [Selezione
arresto metodo controllo = CLV o CLV/PM], questo parametro imposta la durata di tempo in cui l'inverter eseguira il blocco
posizione all'arresto. Questo parametro ¢ disabilitato se impostato a 0.00 s.
S1-06 Tempo ritardo rilascio freno Imposta il tempo di ritardo fra I'avvio dell'iniezione CC/del blocco posizione e l'attivazione di un morsetto MFDO
impostato per H2-xx = 50 [Selezione funzione MFDO = Controllo dei freni] per rilasciare il freno all'inizio della
corsa.
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N. Nome Descrizione

S1-07 Tempo ritardo freno chiuso Imposta il tempo di ritardo fra il raggiungimento della Velocita zero impostata in S7-01 [Livello velocita zero a
arresto] e la disattivazione di un morsetto MFDO impostato per H2-xx = 50 [Selezione funzione MFDO = Controllo
dei freni] per applicare il freno alla fine della corsa.

S1-12 Contattore uscita durante Imposta la funzione per l'attivazione automatica di un morsetto MFDO impostato per H2-xx = 51 [Controllo del
Autotune contattore di uscita] quando l'inverter inizia I'Auto-Tuning.

0: Disabilitato, 1: Abilitato, 2: Abilitato durante Auto-Tuning e STO

S3-02 Guadagno blocco posizione 2 a Imposta il livello di guadagno 2 per la funzione Blocco posizione. I Blocco posizione a avvio compensa la coppia
RUN avvio motore per mantenere la cabina in posizione per evitare il rollback quando il freno viene rilasciato.

S3-03 Guadagno blocco posizione a Imposta il guadagno blocco posizione all'arresto. Il Blocco posizione a arresto compensa la coppia motore per
RUN arresto mantenere la cabina in posizione fino all'applicazione completa del freno.

B Selezione riferimento di velocita e selezione comando Su/Giu

Selezione riferimento velocita
1l parametro b1-01 [Selezione riferimento velocita 1] imposta la sorgente riferimento velocita.

Impostazioni b1-01 Sorgente riferimento Ingresso riferimento velocita

0 (valore iniziale) Tastierino L'inverter utilizza il tastierino per immettere il riferimento di velocita.

1 Ingresso analogico */ L'inverter utilizza i morsetti MFAI Al e A2 per trasmettere in input un riferimento di velocita

g g analogico con un segnale di ingresso di tensione o corrente.
2 Comunicazione seriale *2 L'inverter utilizza la porta di comunicazione seriale RS-485 per immettere il riferimento di velocita.
3 Scheda opzioni *2 L'inverter utilizza una scheda opzionale per le comunicazioni o una scheda opzionale di ingresso

collegata all'inverter per inserire il riferimento di velocita.

*1  Se bl-01 =1 [Ingresso analog.], I'inverter impostera automaticamente d/-18 = 0 [Modo selez riferim velocita = Modo multi-
velocital (da d1-01 a 08)].

*2  SedlI-18 =1 o 2 [Alta velocita ha la priorita o Velocita livellamento ha la priorita], il riferimento di velocita inserito dai morsetti
MEDI avra priorita sugli altri riferimenti di velocita.

Selezione comando Su/Giu
Il parametro b1-02 [Selezione comando Su/Giu 1] imposta la sorgente del comando Su/Giu.

Impostazioni b1-02 Sorg. Comando su/giu Ingresso comando Su/Giu

0 Tastierino L'inverter utilizza il tastierino per immettere il comando Su/Git.

L'inverter utilizza i morsetti del circuito di controllo per immettere il comando Su/Giu. Selezionare il

I (valore iniziale) Ingresso digitale metodo di immissione per il comando Su/Giu utilizzando un parametro H/-xx.

2 Comunicazione seriale L'inverter utilizza la porta di comunicazione seriale RS-485 per immettere il riferimento di velocita.

L'inverter utilizza una scheda opzionale per le comunicazioni o una scheda opzionale di ingresso

3 Scheda opzioni collegata all'inverter per inserire il riferimento di velocita.

Avvio della corsa

Per avviare l'ascensore in direzione Su o Giu, accertarsi di eseguire i seguenti passi:

* Selezionare un riferimento di velocita superiore a zero.

* Chiudere i segnali Disabilitazione sicura sui morsetti H1 ¢ H2.

* Impostare il segnale Su o Giu nella sorgente impostata in b7-02 [Selezione comando Su/Giu 1].

Arresto della corsa
L'inverter si arresta quando:

* Si resetta il comando Su o Giu.

» Siimposta dI-18 = 1 o 2 [Modo selez riferim velocita = Alta velocita ha la priorita o Velocita livellamento ha
la priorita] e si resetta il segnale Su/Giu o il segnale Velocita livellamento (H1-xx = 53).

* Siimposta d1-18 = 3 [Modo multi-velocita2 (da d1-02 a 08)] e si resettano tutti gli ingressi di velocita.
* L'inverter rileva un'anomalia. Esistono metodi di arresto diversi per anomalie € impostazioni parametri vari.

* Gli ingressi Disabilitazione sicura vengono aperti o viene immesso un segnale Bloccobase. Quando si verifica
una di queste condizioni, il freno viene applicato immediatamente e I'uscita inverter viene disinserita.

B Sequenza di frenata

Figura 4.10 mostra la sequenza di frenata e i parametri da utilizzare per la regolazione.
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$1-10 S1-11
[Tempo ritardo [Tempo ritardo contattore
comando Su/Giu] di uscita aperto]
| ! | ! | |
| | $1-04 | Velocita selezionata | $1-05 | |
| /[Tempo iniez. CClbloccor I [Tempo iniez. CC/blocco 1 1
' ' pos. a awio] ' ' pos. A arresto] ' '
Lo : d1-26 : Lo
i 1 Frenata iniezione CC/ [Velocita livellamento] Iniezione CC/blocco i
i iblocco posizione a avvio: \ . posizioneaarresto 1 .
Velocity —— \- -
! 1 §1-06 | ! $1-01 18107 ! !
! ' [Tempo | ! [Livello velocita ' [Tempo ! !
| i ritardo | | zeroaarresto] 1 ritardo | | |
i1 rilascio ! | | i freno ! Coo
! ! freno] ! ! i ' ChiUSO] ! | |
RUN | | ‘ 1 i !
Comando Su/Gil [T 1 : \ : 1 -
Controllo dei freni (H2-xx=50) | | [ ‘ ‘ ‘ I Lo
[ Avilitato

Figura 4.10 Sequenza di frenata

B Funzione controllo coppia frenante

La funzione controllo coppia frenante verifica la coppia di tenuta del freno motore.
L'inverter riceve il segnale MFDI impostato per Coppia fren rich (H1-xx = 5D) e il comando Su/Giu dal PLC.
Quando il comando Su/Giu ¢ attivato (chiuso) mentre il segnale MFDI impostato per Coppia fien rich ¢ attivo
(chiuso) durante la rilevazione velocita zero, l'inverter inizia il controllo della coppia frenante.
Eseguire il controllo coppia frenante con carico allo 0% e il freno chiuso. Se I'ascensore si muove durante il
controllo, I'inverter lo interpreta come un deterioramento del freno, rileva un'anomalia brA [Deterioramento
freno] e quindi si arresta.

Nota:

*Si puo utilizzare questa funzione solo quando 47-02 = 3 o 7 [Selezione metodo controllo = CLV o CLV/PM].

* L'inverter non rilevera 1'anomalia PGo [Perdita retroazione encoder (PG)], 'anomalia SE2 [Errore corrente avvio] o 'anomalia SE4
[Errore risposta freno] durante il controllo coppia frenante.

*L'inverter disabilita questa funzione durante la Funzione evacuazione e la Funzione ispezione.

Condizioni operative per I'uso della funzione Controllo coppia frenante

* Prima di iniziare, impostare S5-32 [Applicazione coppia motore durante BTC] come valore di riferimento del
controllo coppia frenante.

» Non aggiungere pesi alla cabina ascensore.
« Utilizzare il comando Su per azionare l'inverter.
* Posizionare la cabina ascensore in un piano intermedio per ridurre 1'effetto del peso sulla cabina.

Impostazione del valore $5-32
Sottrarre la coppia esercitata dal contrappeso nel funzionamento verso 1'alto con un carico dello 0% dalla coppia
frenante richiesta. Utilizzare questa differenza come valore per S5-32.

* (Esempio) Quando la coppia frenante richiesta ¢ del 150% e la coppia esercitata dal contrappeso ¢ del 100%:
150% - 100% = 50%

S$5-32=50%
1. Quando si utilizza un monitor inverter per controllare la coppia esercitata dal contrappeso per impostare S5-
32:

Eseguire un Blocco posizione (funzionamento verso l'alto) con il freno aperto e un carico del 0% e
controllare il valore del UI1-09 [Riferimento coppia].

2. Quando si calcola la coppia frenante per impostare S5-32:
Poiché il motore emette la coppia nella stessa direzione della coppia carico nel funzionamento verso l'alto
con carico 0%, quando il motore si arresta, la coppia frenante Tb = coppia di carico TL x 1.
La coppia frenante per arrestare il motore (arresto dell'ascensore) corrisponde a:
Tb = coppia motore Tm + TL x
Pertanto, $5-32 (%) = (Tb - TL X 1)) / coppia nominale motore Tmjgo x 100
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Nota:

*TL: coppia di carico (coppia esercitata dal contrappeso) per il funzionamento verso 1'alto con carico 0%
*n: Efficienza macchina

*Tb: coppia frenante
*Tm: Coppia motore
* Tmjgo: Coppia nominale motore

* (Esempio) Quando il carico nominale dell'ascensore ¢ 600 kg, la velocita ¢ 45 m/min, la coppia frenante
richiesta ¢ 31 N-m, I'efficienza macchina ¢ 0.6, la velocita motore nominale ¢ 1750 min-! e la coppia nominale
del motore ¢ 20.19 N'm:

Potenza richiesta P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/min / (6120 x 110.6) = 3.676 kW

Coppia di carico TL (N'm) = (60 x 3.676 kW) / (2n x 1750min-!) x 103 = 20.06 N-m
8§5-32=(31 N'm-20.06 N'm x 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%

Sequenza di controllo della coppia frenante

H2-xx = 5D [Durante controllo coppia frenante]

H2-xx = 5E [Controllo coppia frenante completo]

H2-xx = 51 [Controllo del contattore di uscita]

: / $532
Riferimento coppia . T L T
1 v S5:33 ) $5-35 v S5:34 ,
Riferimento di velocita i Blocco posizione/; E 30/"5%&%&?%”;”“ E E’\: Blocco posizione

(velocita di uscita dopo avvio graduale) H -— - ! I D e ——

' » o S1-04  1C1:01 ' C1:09 1 S1-0
Display tastiera E E | "brTC" lampeggiante : "brEnd" lampeggiante
LED RUN display |Decel ! ! Run i ! ' Interblocco
ie o8 4 5 G Lo 8
[ avitato

Nota:

H1-xx = 5D [Coppia fren rich] |

Comando Su

H2-xx = 0 [Durante la marcia)

[-—

$1-10 OFF

i

$1-11

H2-xx = 50 [Controllo dei freni] r
0Hz

Velocita motore

Quantita di movimento cabina

I
EOmm

Figura 4.11 Sequenza di controllo della coppia frenante

*La sequenza di frenata dopo che il comando Su/Giu ¢ attivato ¢ sempre la stessa, ma l'inverter non rilascera il freno.

*La frequenza portante ¢ fissata a 2 kHz e il metodo PWM ¢ impostato in modo fisso sulla modulazione trifase durante il controllo della
coppia frenante.

«I1 limite coppia interno durante il controllo coppia frenante ¢ il valore impostato in S5-32 [Applicazione coppia motore durante BTC].

*Se §5-32 ¢ impostato a un valore maggiore del limite coppia dell'unita, si verifica un errore oPE21 [Anomalia impostazione parametro
ascensore].

* L'inverter esegue internamente 1'operazione Arresto d'emergenza quando il controllo coppia frenante ¢ terminato.

*Se la cabina ascensore si sposta oltre il valore impostato in S5-31 [Movimento cabina in controllo coppia frenante], l'inverter rileva

un'anomalia br4 [Deterioramento freno].

Figura 4.11 ¢ divisa in intervalli temporali. Tabella 4.9 illustra la sequenza in ogni intervallo temporale.

Tabella 4.9 Intervalli di tempo per la sequenza del controllo coppia frenante

contattore, scatta un'anomalia SEI [Errore risposta contattore motore]. Se non si utilizza un segnale di retroazione del contattore motore, l'inverter attende che

trascorra il tempo di ritardo per I'avvio operazione impostato in S7-10 [Tempo ritardo comando Su/Giu] prima di andare al passo successivo.

t':rt:;:?gf; Descrizione
Vanno impostati i morsetti Disabilitazione sicura HI-HC e H2-HC e va disabilitato BloccoBase (ingressi digitali impostati su Hl-xx = 8 0 9).
tl Quando il comando Coppia fren rich (HI-xx = 5D) ¢ attivo, il morsetto MFDO emette il segnale Durante controllo coppia frenante (H2-xx = 5D).
Viene emesso il comando Su.
L'inverter attende che venga emesso il segnale Retroazione contattore motore N.O. (Hl-xx = 56).
2 Se l'inverter non riceve la retroazione del contattore motore entro t2 o se il segnale di retroazione ¢ attivo prima che sia stato emesso il comando controllo
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Intervallo i
temporale Descrizione
3 %1 Dopo che ¢ trascorso il tempo di ritardo impostato in S7-70, l'inverter emette la corrente di uscita al motore. Inizia il Blocco posizione.
L'inverter inizia l'accelerazione alla velocita del controllo coppia frenante (fissata al 3%).
t4 *¥2 %3 *4
La coppia aumenta al valore impostato in $5-32 nel tempo impostato in S5-33 [Tempo rampa aumento coppia motore].
t5 *2 *4 L'inverter funziona come specificato dalle impostazioni in S5-35 [Tempo finz controllo coppia frenante] e S5-32 per controllare la coppia frenante.
t6 *4 *3 Dopo che il tempo impostato in S5-35 ¢ trascorso, la coppia diminuisce nell'intervallo impostato in S5-34 [Tempo rampa riduzione coppia motore] e l'inverter
decelera fino ad arrestarsi. Quando la coppia frenante ¢ normale, l'inverter emette il segnale Controllo coppia frenante completo (H2-xx = 5E).
7 5 La velocita motore raggiunge il livello velocita zero impostato in S7-01 [Livello velocita zero a arresto].
L'inverter continua il Blocco posizione per il tempo impostato in S7-05 [Tempo iniez. CC/blocco pos. a arresto].
Dopo che ¢ trascorso il ritardo per il contattore magnetico impostato in S/-11 [Tempo ritardo contattore di uscita aperto], I'inverter resetta il morsetto di uscita
impostato per Controllo del contattore di uscita (H2-xx = 51). Ora ¢ possibile resettare gli ingressi Disabilitazione sicura e abilitare Bloccobase.
t8 *5
Quando il comando Coppia fren rich (HI-xx = 5D) viene disattivato dopo che il comando Su ¢ disattivato, il segnale Durante controllo coppia frenante (H2-xx
= 5D) e il segnale Controllo coppia frenante completo (H2-xx = 5E) vengono disattivati.

*1  Durante il controllo coppia frenante, Controllo dei freni (H2-xx = 50) non viene attivato perché l'inverter esegue il Blocco posizione
con il freno chiuso.

*2  Mentre l'inverter ¢ in funzione in modalita controllo coppia frenante, b#TC [Durante controllo coppia frenante] lampeggia sul
tastierino a indicare che ¢ in corso.

*3 Il riferimento velocita multistep ¢ disabilitato durante il controllo coppia frenante.

*4 Il riferimento velocita corrispondera al 3% della velocita di uscita massima durante il controllo coppia frenante.

*5  Quando il controllo coppia frenante termina correttamente, sul tastierino lampeggera "brEnd". Non ¢ possibile azionare 1'inverter dal
tastierino mentre sul display ¢ visualizzato "brEnd".

B Funzione ispezione

Avvio in Modo ispezione
L'inverter esegue la funzione ispezione quando riceve un segnale Su o Giu mentre sussiste una di queste
condizioni:

* Il parametro d1-18 = 0 0 3 [Modo selez riferim velocita = Modo multi-velocital (da d1-01 a 08) o Modo multi-
velocita? (da d1-02 a 08)] e la velocita selezionata sono superiori a d1-28 [Livello rilevazione velocita
livellamento], ma inferiori a d1-29 [Livello rilevazione velocita ispezione].

* Il parametro d1-18 = I o 2 [Alta velocita ha la priorita o Velocita di livellamento ha la priorita] e 1'ingresso
digitale programmato per HI-xx = 54 [Funzione ispezione] ¢ abilitato.

L'avvio ispezione utilizza le stesse caratteristiche di accelerazione, sequenza di frenatura e sequenza contattore del

funzionamento normale. La frequenza ¢ impostata a 2 kHz durante la funzione ispezione, ma ¢ possibile utilizzare

C6-21 [Frequenza portante a ispezione] per modificarla.

Arresto in Modo ispezione

Per arrestare l'inverter in Modo ispezione, eliminare il segnale Su o Giu o disattivare il Riferimento di velocita

funzione ispezione (le condizioni elencate per Avvio in Modo ispezione non devono pit sussistere).

L'arresto ispezione puo utilizzare una rampa di decelerazione a seconda dell'impostazione di C1-15 [Rampa

decelerazione ispezione].

* Se CI-15 = 0 s, l'inverter applica immediatamente il freno, disinserisce l'uscita inverter e apre il contattore
motore.

* Se CI-15 > 0 s, l'inverter decelera fino all'arresto, applica il freno, disinserisce l'uscita inverter e apre il
contattore motore.

€ Individuazione dei guasti

Se l'inverter o il motore non funzionano correttamente, consultare il tastierino dell'unita per ottenere informazioni
su anomalie e allarmi.

¢ Per le anomalie dell'inverter:

— 11 tastierino mostra il codice anomalia.

- e ALM/ERR sull'anello di stato LED rimangono accesi.
— L'inverter disattiva 'uscita e attiva l'uscita rele di anomalia. Il motore rallenta per inerzia fino all'arresto.
* Per gli allarmi dell'inverter:

— 11 tastierino mostra il codice di allarme.
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- ¢ ALM/ERR sull'anello di stato LED lampeggiano.

— Generalmente l'inverter continua ad azionare il motore. Alcuni allarmi permettono all'utente di selezionare un

metodo di arresto del motore.

B Reset guasti

1. Eliminare la causa dell'anomalia o dell'allarme.
2. Mentre il tastierino visualizza il codice di anomalia o allarme, premere (RESET) o sul tastierino.

Questa tabella riporta le anomalie e gli allarmi piu frequenti, ciascuno con possibili cause e soluzioni.

Per un elenco completo di anomalie e allarmi, consultare il Manuale tecnico.

Codice Nome Causa Eliminazione del problema
bb Bloccobase E stato immesso un comando bloccobase esterno Esaminare la sequenza esterna e i tempi di immissione del
tramite uno dei morsetti MFDI Sx e l'uscita inverter | comando bloccobase.
si ¢ arrestata, come risultato del comando di
bloccobase esterno.
CrST Reset impossibile L'inverter ha ricevuto un comando di reset anomalia | Annullare il comando Su/Git, quindi spegnere e riaccendere
mentre era attivo un comando Su/Git. l'inverter.
dEv Deviazione velocita Il carico ¢ troppo pesante. Diminuire il carico.
Le rampe di accelerazione e decelerazione sono Aumentare i valori impostati da C1-01 a C1-08 [Rampe di
impostate a una velocita eccessiva. accelerazione/decelerazione].
Le impostazioni del livello di rilevazione dEv non Regolare F1-10 [Livello rilev. deviaz. velocita] e F1-11 [Tempo
sono corrette. rit. rilev. dev. velocita].
11 carico ¢ bloccato. Controllare la macchina.
11 freno di arresto sta bloccando il motore. Rilasciare il freno di arresto.
dv3 Rilevaz. inversione E5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in Impostare correttamente il valore per A0 in E5-11, come
modo errato. specificato dai valori sulla targhetta identificativa del motore.
L'encoder € nuovo o la direzione di rotazione del Eseguire il tuning dell'encoder.
motore ¢ cambiata.
Una forza esterna sul lato carico ha fatto ruotare il * Assicurarsi che il motore ruoti nella direzione corretta.
motore. « Individuare e risolvere i problemi sul lato carico che causano
la rotazione del motore dal lato carico.
Interferenze di rumore elettrico lungo il cavo Mettere a terra correttamente il filo schermato del cavo
dell'encoder. dell'encoder.
11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢ Esaminare l'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
L'impostazione per F1-05 [Selezione rotazione Collegare correttamente il cablaggio del motore per ciascuna fase
encoder 1] € opposta rispetto alla direzione di U, V, W).
rotazione del motore.
L'inverter ha rilevato la posizione del polo Quando U6-57 [Val.Ril. polar Poli] < 819, aumentare n8-84
magnetico del motore in modo errato. [Corrente rilevazione polarita]. Contattare il produttore del
motore per informazioni sui valori di impostazione massimi.
n8-84 [Corrente rilevazione polarita] ¢ troppo Aumentare n8-84 rispetto al valore iniziale. Contattare il
basso. produttore del motore per informazioni sui valori di impostazione
massimi.
Rilevazione della posizione poli non riuscita. Se si utilizza un motore IPM, eseguire I'Auto-Tuning Iniezione
alta frequenza.
L'opzione PG o I'encoder sul lato motore ¢ Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi
danneggiato. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.
L'inverter ha rilevato la posizione del polo Quando U6-57 [Val.Ril. polar Poli] < 819, impostare n8-84
magnetico del motore in modo errato. [Corrente rilevazione polarita > impostazioni di fabbrica.
dv4 Rilev. prevenzione inversione Una forza esterna sul lato carico ha ruotato il * Assicurarsi che il motore ruoti nella direzione corretta.

motore.

* Individuare e correggere i problemi sul lato carico che causano
la rotazione del motore dal lato carico.

 Disabilitare la rilevazione di questa anomalia per le
applicazioni in cui il motore viene ruotato dal lato carico nella
direzione opposta del riferimento di velocita. L'inverter non
rilevera questa anomalia se F1-19 = 0 [Selezione rilevazione
dev. 4 = Disabilitato].

E5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in
modo errato.

Impostare correttamente il valore per A0 a E5-11 come specificato
dai valori sulla targhetta identificativa del motore.

E presente un nuovo encoder o la direzione di
rotazione del motore ¢ cambiata.

Eseguire il tuning encoder.

Interferenze di rumore elettrico lungo il cavo
dell'encoder.

Mettere a terra correttamente il cavo schermato del cavo encoder.

11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢
stato cablato correttamente.

Esaminare 'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
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L'inverter ha rilevato la posizione del polo Se il valore per U6-57 [Val.Ril. polar Poli] ¢ inferiore a 819,

magnetico del motore in modo errato. aumentare il valore impostato in n8-84 [Corrente rilevazione
polarita]. Consultare il produttore del motore per informazioni sui
valori di impostazione massimi.

L'impostazione di n8-84 [Corrente rilevazione Aumentare I'impostazione n8-84 dal valore iniziale. Consultare il

polarita] ¢ troppo bassa. produttore del motore per informazioni sui valori di impostazione
massimi.

Rilevazione posizione poli non riuscita. Se si utilizza un motore IPM, eseguire un Auto-Tuning Iniezione
alta frequenza.

La scheda opzionale PG o I'encoder lato motore ¢ Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi

danneggiata/o. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.

dvo Strappo eccessivo ES5-11 [Offset impulso Z encoder] ¢ impostato in Impostare correttamente il valore per A0 a E5-11 come specificato

modo errato. dai valori sulla targhetta identificativa del motore.

Interferenze di rumore elettrico nel cavo Mettere a terra correttamente il cavo schermato del cavo encoder.

dell'encoder.

Il cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non & Esaminare I'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili

stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.

La scheda opzionale PG o I'encoder lato motore & Riparare il cablaggio e alimentare nuovamente l'inverter, quindi

danneggiata/o. sostituire la scheda opzionale PG o il PG se il problema persiste.

Se A1-02 = 7 [CLV/PM], i dati motore impostati nei | Consultare la targhetta identificativa del motore o i rapporti dei

parametri E5-xx [Impostazioni motore PM] non test e impostare E5-xx correttamente.

sono corretti.

dv8 Errore rilevazione posizione rotore | Caratteristiche motore cambiate. * Ripetere la configurazione.
PM K K . * Eseguire I'Auto-tuning statico o I'Auto-tuning Ricerca polo

I parametri che controllano la Ricerca polo iniziale iniziale.

sono impostati in modo errato (la configurazione

potrebbe essere incompleta).

I parametri per I'encoder motore sono impostati su

valori errati (la configurazione potrebbe essere

incompleta).

11 freno ¢ stato rilasciato durante la Ricerca polo » Controllare la sequenza di frenata.

iniziale o durante una perdita di potenza. * Mantenere applicato il freno durante la Ricerca polo iniziale e

in caso di perdita di potenza.

Non ¢ possibile eseguire la Ricerca polo iniziale sul | Utilizzare una scheda opzionale PG compatibile sia con l'inverter

motore. che con un encoder assoluto.

EF Errore ingresso comando Su/Giu Un comando Su e un comando Giu sono stati Esaminare la sequenza dei comandi Su e Giu e correggere il
immessi contemporaneamente per pit di 0.5 s. problema.

EF3 - EF10 | Anomalia est. (morsetto Sx) Il morsetto MFDI Sx ha causato un'anomalia * Individuare il dispositivo che ha causato I'anomalia esterna ed
esterna tramite un dispositivo esterno. eliminare la causa.
Anomalia esterna [H1-xx = 20 a 2F] ¢ impostato » Impostare correttamente lo MFDI.
sul morsetto MFDI, ma il morsetto non ¢ in uso.

FrL Riferim. velocita mancante L'inverter ha ricevuto un comando Su/Giu quando * Verificare le impostazioni per d/-18 e da HI-03 a HI-10
dI-18 = 1 [Modo selez riferim velocita = Alta [Selezione funzione morsetto da S3 a S10] per assicurarsi che
priorita ha la priorita], Hl-xx # 53 [Selezione il metodo di selezione della velocita scelto sia in linea con la
funzione MFDI # Velocita livellamento] ¢ non viene sequenza della manovra ascensore.

‘ CIQCH Ve
selezionata la velocita all'avvio. * Assicurarsi che la manovra ascensore sia collegata
correttamente.

* Assicurarsi che la manovra ascensore selezioni la velocita
correttamente.

GF Guasto di terra 11 surriscaldamento ha causato danni al motore, Misurare la resistenza dell'isolamento del motore e sostituire il
oppure l'isolamento del motore non ¢ adeguato. motore stesso se si rileva conduzione elettrica o se I'isolamento

risulta inutilizzabile.

11 cavo del circuito principale del motore causa un » Esaminare il cavo del circuito principale del motore per
cortocircuito a contatto con il terreno. rilevare eventuali danni e riparare i corto circuiti.

» Misurare la resistenza tra il cavo del circuito principale del
motore e il morsetto di terra. In caso di conduzione elettrica,
sostituire il cavo.

Un aumento della capacita parassita del cavo e del * Se la lunghezza del cavo ¢ superiore a 100 m, diminuire la

morsetto di terra ha causato un aumento della frequenza portante.

corrente di dispersione. * Diminuire la capacita parassita.

Si ¢ verificato un problema con l'hardware Sostituire la scheda di controllo o l'inverter. Per informazioni sulla

dell'inverter. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pil vicino.

LF Perdita fase in uscita 11 cavo del circuito principale del motore & Collegare il cablaggio del circuito principale del motore.
scollegato. Correggere gli errori di cablaggio sull'alimentazione di ingresso

del circuito principale dell'inverter.

Si ¢ verificato uno scollegamento nell'avvolgimento | Se una bobina ¢ scollegata, misurare la resistenza linea-in-linea
della bobina motore. motore e sostituire il motore.
Le viti sui morsetti dell'uscita inverter sono Serrare tutte le viti dei morsetti alla corretta coppia di serraggio.
allentate.
La corrente nominale di uscita del motore & Verificare la capacita dell'inverter o I'uscita motore da applicare.
inferiore al 5% della corrente nominale dell'inverter.
Si sta tentando di usare un motore a fase singola. L'inverter non puo azionare i motori a fase singola.
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11 transistor di uscita nell'inverter ¢ danneggiato.

¢ Riaccendere l'inverter.

* Se l'anomalia persiste, sostituire la scheda di controllo o
l'inverter. Per informazioni sulla sostituzione della scheda di
controllo, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale
piu vicino.

oC

Sovracorrente

11 carico € troppo pesante.

¢ Misurare la corrente che corre nel motore.

* Seil valore della corrente supera il valore della corrente
nominale dell'inverter, sostituire I'inverter con un modello a
maggiore capacita.

* Ridurre il carico o sostituire I'inverter con un modello a
maggiore capacita per prevenire cambi improvvisi nel livello
di corrente.

11 cavo del circuito principale del motore causa un
cortocircuito a contatto con il terreno.

* Esaminare il cavo del circuito principale del motore per
rilevare eventuali danni e riparare i corto circuiti.

* Misurare la resistenza tra il cavo del circuito principale del
motore e il morsetto di terra. In caso di conduzione elettrica,
sostituire il cavo.

Un corto circuito o un guasto di terra sul lato
dell'uscita inverter hanno danneggiato il transistor
di uscita dell'inverter.

¢ Verificare che non siano presenti corti circuiti nel morsetto B1
e nei morsetti U/T1, V/T2 e W/T3. Verificare che non siano
presenti corti circuiti nei morsetti - e nei morsetti U/T1, V/T2 e
W/T3.

* In caso di corto circuito, rivolgersi a Yaskawa o al
rappresentante commerciale piu vicino.

La rampa di accelerazione ¢ troppo rapida.

* Calcolare la rampa necessaria durante l'accelerazione in base
all'inerzia del carico e al tempo di accelerazione specificato.

¢ Aumentare i valori impostati in C1-01, C1-03, C1-05 o C1-07
[Rampe di accelerazione] per ottenere la coppia necessaria.

* Aumentare i valori impostati da C2-01 a C2-04
[Caratteristiche strappo] per ottenere la coppia necessaria.

« Sostituire I'inverter con un modello a maggiore capacita.

L'inverter sta tentando di operare un motore
speciale oppure un motore piu grande dell'uscita
motore applicabile massima dell'inverter.

* Esaminare la targhetta identificativa del motore, il motore
stesso e l'inverter e verificare che la corrente nominale
dell'inverter sia maggiore della corrente nominale del motore.

* Sostituire l'inverter con un modello a maggiore capacita.

Impostazioni della curva V/f errate.

» Esaminare i rapporti tra le frequenze della curva V/fe la
tensione. Diminuire la tensione in caso sia troppo elevata
rispetto alla frequenza.

* Regolare da E1-04 a E1-10 [Parametri curva V/f]. Per il
motore 2, regolare i parametri da E3-04 a E3-10.

11 guadagno compensazione di coppia ¢ troppo
grande.

Diminuire il valore impostato in C4-01 [Guadagno compens.
coppia] per assicurarsi che il motore non vada in stallo.

L'inverter ha ricevuto un comando Su/Gitl mentre il
motore era in fase di arresto per inerzia.

Esaminare la sequenza e immettere il comando Su/Giu dopo
l'arresto completo del motore.

oLl

Sovraccarico motore

Il carico ¢ troppo pesante.

Diminuire il carico.
Nota:
Eseguire il reset di oL1 se U4-16 [Livello oL1 motore] < 100.

Il sovraccarico si € verificato durante il
funzionamento a bassa velocita.

¢ Diminuire il carico durante il funzionamento a bassa velocita.
¢ Aumentare la velocita motore.

* Se si utilizza frequentemente il motore a basse velocita,
sostituirlo con un motore di portata maggiore oppure destinare
un motore a utilizzo esclusivo dell'inverter.

Nota:

Nei motori standard il sovraccarico puo verificarsi a basse
velocita se il motore opera sotto la corrente nominale.

L1-01 [Protez. sovrac. motore (oL1)] ¢ impostato in
modo errato.

Impostare L1-01 secondo le specifiche del motore per un motore
destinato esclusivamente all'inverter.

La curva V/f non corrisponde alle caratteristiche del
motore.

Esaminare i rapporti tra le frequenze della curva V/fe la
tensione. Diminuire la tensione in caso sia troppo elevata
rispetto alla frequenza.

* Regolare da E1-04 a E1-10 [Parametri curva V/f]. Per il
motore 2, regolare i parametri da E3-04 a E3-10. Ridurre i
valori impostati in £1-08 [Tensione punto medio A] e E1-10
[Tensione di uscita minimaj.

Nota:

Se i valori impostati in £/-08 e E1-10 sono impostati a un
valore troppo basso, la tolleranza di sovraccarico diminuira
alle basse velocita.

Un inverter aziona piu di un motore.

Impostare L1-01 = 0 [Protez. sovrac. motore (oL1) =
Disabilitato], quindi collegare a ogni motore un rel¢ di
sovraccarico termico per prevenire danni al motore stesso.

La protezione termica elettronica non funziona a un
livello corretto.

Impostare correttamente £2-01 [Corrente nominale motore
(FLA)] al valore specificato nella targhetta identificativa del
motore.

oL2

Sovraccarico inverter

11 carico ¢ troppo grande.

Diminuire il carico.
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Le rampe di accelerazione/decelerazione o i tempi » Esaminare le rampe di accelerazione/decelerazione ¢ le
di ciclo sono troppo rapidi. frequenze di avvio/arresto del motore (tempi di ciclo).

* Aumentare i valori impostati da C/-01 a C1-08 [Rampe di

accelerazione/decelerazione].

La capacita dell'inverter ¢ insufficiente. Sostituire I'inverter con un modello a maggiore capacita.

11 sovraccarico si ¢ verificato durante il * Diminuire il carico durante il funzionamento a bassa velocita.

funzionamento a bassa velocita. « Sostituire l'inverter con un modello a maggiore capacita.

ov Sovratensione La rampa di decelerazione ¢ troppo rapida e una * Aumentare i valori impostati in C1-02, C1-04, C1-06 o CI1-08
quantita eccessiva di energia rigenerativa ritorna [Rampe di decelerazione].
"

allinverter. * Collegare un'opzione di frenatura dinamica all'inverter.

La rampa di accelerazione ¢ troppo rapida. * Verificare che l'anomalia non sia causata dall'improvvisa
accelerazione dell'inverter.

* Aumentare i valori impostati in C1-01, C1-03, C1-05 o CI1-07
[Rampe di accelerazione].

* Aumentare il valore impostato in C2-02 [Tempo strappo a fine
accel.].

11 carico di frenata ¢ troppo grande. Collegare un'opzione di frenatura dinamica all'inverter.

Nell'ingresso alimentazione si verificano dei picchi | Collegare un reattore in CC all'inverter.

di tensione. Nota:
Se si imposta il condensatore di rifasamento su ON e OFF in
un sistema di alimentazione che utilizza convertitori a
tiristori, potrebbero verificarsi picchi di tensione che
provocano un aumento irregolare della tensione in ingresso.

La tensione di alimentazione ¢ troppo alta. Diminuire la tensione alimentazione finché non corrisponde alla

tensione nominale dell'inverter.

Il cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non & Esaminare I'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili

stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.

Si verifica un'oscillazione nel motore. Regolare n2-02 [Tempo I regol. freq. automatica] e n2-03 [Tempo

2 regol. freq. automaticaj.

L'inverter rileva ov [Sovratensione] quando A7/-02 | Aumentare il valore impostato in #2-03 con incrementi di 50 ms.
=2 [OLV] e quando: Nota:
\ Lo
* L'accelerazione ¢ completata Assicurarsi che l'impostazione di questo parametro sia: n2-02
» La decelerazione inizia <n2-03.
* 1l carico varia improvvisamente
oS Sovravelocita E presente un superamento. Ridurre C5-01 [Guadagno proporz. ASR 1] e aumentare C5-02

[Tempo integrale ASR 1].

1l livello di rilevazione oS non ¢ impostato Regolare F1-08 [Livello rilevazione sovraveloc.] e F1-09 [Tempo
correttamente. ritardo rilev. sovravel.].

PF Perdita fase in ingresso Si verifica una perdita di fase nella potenza di Correggere tutti gli errori di cablaggio nell'alimentazione del
ingresso dell'inverter. circuito principale dell'inverter.
Cablaggio allentato nei morsetti di ingresso Serrare tutte le viti alla corretta coppia di serraggio.
alimentazione.
La tensione d'ingresso dell'inverter ¢ troppo * Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
irregolare. eventuali problemi.

* Rendere stabile I'alimentazione in ingresso all'inverter.

Eccessivo sbilanciamento tra le fasi di tensione. * Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
eventuali problemi.

* Rendere stabile I'alimentazione in ingresso all'inverter.

« Se la tensione di alimentazione ¢ adeguata, esaminare il
contattore magnetico sul lato del circuito principale per
individuare eventuali problemi.

I condensatori del circuito principale sono diventati | « Esaminare il tempo di manutenzione dei condensatori nel
inutilizzabili. monitor U4-05 [Man condensatore].

* Se U4-05 ¢ superiore al 90%, sostituire il condensatore. Per
ulteriori informazioni rivolgersi a Yaskawa o al rappresentante
commerciale piu vicino.

» Esaminare la tensione di alimentazione per individuare
eventuali problemi.

* Riaccendere l'inverter.

« Se l'allarme persiste, sostituire la scheda di circuito o I'inverter.
Per ulteriori informazioni rivolgersi a Yaskawa o al
rappresentante commerciale piu vicino.

PGo Perdita retroazione encoder (PG) 11 cavo dell'encoder non ¢ collegato oppure non ¢ Esaminare l'encoder alla ricerca di errori di cablaggio o fili
stato cablato correttamente. scollegati, quindi risolvere i problemi individuati.
L'encoder non ¢ alimentato. Controllare I'alimentazione dell'encoder.
11 freno di arresto sta bloccando il motore. Rilasciare il freno di arresto.
rF Anomalia resistenza frenatura La resistenza dell'opzione di frenatura dinamica Utilizzare un'opzione di frenatura dinamica adatta al modello e
collegata all'inverter ¢ insufficiente. alla classe di servizio dell'inverter.
All'inverter & collegato un convertitore rigenerativo, | Impostare L8-55 = 0 [Protez. transistor DB interno =
un'unita rigenerativa o un modulo di frenatura. Disabilitato].
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I Anomalia transistor frenat. din. 1l circuito di controllo dell'inverter ¢ danneggiato. ¢ Riaccendere l'inverter.
. K K ] * Se l'anomalia persiste, sostituire la scheda di controllo o
E presente un malfunyponamento nel transistor di l'inverter. Per informazioni sulla sostituzione della scheda di
frenatura interno dell'inverter. controllo, contattare Yaskawa o il rappresentante commerciale
piu vicino.

SCF Anomalia circuito sicurezza E presente un'anomalia del circuito sicurezza. Sostituire la scheda di controllo o l'inverter. Per informazioni sulla
sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale piu vicino.

SE1 Errore risposta contattore motore Si ¢ verificato un problema con il contattore motore | Verificare il contattore motore, gli interruttori ausiliari ¢ il

o l'interruttore ausiliario. cablaggio del segnale retroazione contattore.

SE2 Errore corrente avvio 11 contattore motore & aperto. Controllare il contattore alla ricerca di problemi.

SE3 Errore corrente di uscita 11 contattore motore ¢ aperto. Controllare il contattore alla ricerca di problemi.

SE4 Errore risposta freno 11 contatto di retroazione sul freno ¢ difettoso o il Controllare il contatto di retroazione del freno e il cablaggio.

cablaggio non ¢ corretto.
11 circuito di controllo del freno non funziona Assicurarsi che il freno motore funzioni correttamente con un
correttamente. comando controllo dei freni dall'inverter.
11 contattore motore o il rel¢ del freno € aperto. » Controllare il contattore alla ricerca di problemi.
* Quando S6-07 = 1 [Funzione monitor risposta freno =
Abilitato], controllare il contattore motore o il relé. In assenza
di problemi, impostare S6-08 = I [SE4 Reset guasti =
Abilitato] per resettare l'anomalia.
STo Coppia sicura OFF Gli ingressi Disabilitazione sicura HI-HC e H2-HC | ¢ Assicurarsi che il segnale di Disabilitazione sicura venga
sono aperti. immesso da una sorgente esterna ai morsetti HI-HC e H2-HC.
* Quando la funzione Disabilitazione sicura non € in uso,
collegare i morsetti HI-HC e H2-HC.
I due canali Disabilitazione sicura sono danneggiati | Sostituire la scheda o I'inverter. Per informazioni sulla
internamente. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pill vicino.
SToF Coppia sicura OFF Uno dei due morsetti HI-HC o H2-HC ha ricevuto | * Verificare che il segnale di Disabilitazione sicura venga
il segnale di ingresso Disabilitazione sicura. immesso da una sorgente esterna ai morsetti HI-HC e H2-HC.
1 le dii Disabilitazi . . * Quando la funzione Disabilitazione sicura non ¢ in uso,
segnale di ingresso Disabilitazione sicura & collegare i morsetti HI-HC e H2-HC.
cablato in modo errato.
Un canale Disabilitazione sicura ¢ danneggiato Sostituire la scheda o I'inverter. Per informazioni sulla
internamente. sostituzione della scheda di controllo, contattare Yaskawa o il
rappresentante commerciale pil vicino.

€ Istruzioni per lo smaltimento

Smaltire in maniera adeguata inverter, materiale di imballaggio, batteria e scheda microSD, secondo quanto
specificato da leggi e normative regionali, locali e municipali per il presente prodotto.

Nota:

*Prima di smaltire l'inverter, rimuovere batteria ¢ scheda microSD dal tastierino.

* Yaskawa consiglia ai clienti di distruggere fisicamente la scheda microSD in un distruggidocumenti o di utilizzare un software per
l'eliminazione dei dati per cancellare definitivamente la scheda.

B Direttiva RAEE

Il simbolo del bidone della spazzatura su questo prodotto, nel relativo manuale o sulla confezione indica che ¢
necessario riciclarlo al termine della sua vita utile.

E necessario smaltire il prodotto presso un punto di raccolta idoneo alle apparecchiature elettriche ed elettroniche
(AEE). Non smaltire il prodotto assieme ai rifiuti comuni.
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€ Norme europee

C€

Figura 4.12 Marchio CE

Il marchio CE certifica che il prodotto ¢ conforme agli standard ambientali e di sicurezza dell'Unione europea. |
prodotti fabbricati, venduti o importati nell'Unione europea devono recare il marchio CE.

Gli standard dell'Unione europea includono gli standard per le apparecchiature elettriche (Direttiva Bassa
Tensione), gli standard per il rumore elettrico (Direttiva EMC) e gli standard per i macchinari (Direttiva
Macchine).

Questo prodotto reca il marchio CE in conformita alla Direttiva Bassa tensione, alla Direttiva EMC e alla
Direttiva macchine.

Tabella 4.10 Norme armonizzate

Direttiva europea Norme armonizzate

Direttiva sulla Bassa Tensione
2014/35/UE

EN 61800-5-1 */

Direttiva EMC
2014/30/UE

EN 61800-3 */

+ ENISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
+ IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3) */
+ EN61800-5-2 (SIL3) */

Direttiva Macchine
2006/42/CE

Restrizione dell'uso di determinate sostanze pericolose (RoHS)
2011/65/UE

EN IEC 63000 */

*1  Per l'anno delle Norme armonizzate, consultare la "Dichiarazione di conformita UE".
Il cliente deve apporre il marchio CE sul dispositivo finale che conterra questo prodotto. I clienti devono
verificare che il dispositivo finale sia conforme agli standard UE.

Tabella 4.11 Altre norme applicabili

Direttiva Europea Norme applicabili

Direttiva UE ErP L'inverter soddisfa i requisiti di efficienza IE2 secondo il regolamento europeo 2019/

2009/125/CE 1781.
Le perdite ¢ la classe di efficienza sono state determinate in conformita alla norma IEC

61800-9-2.

B Conformita alle Direttive CE sulla Bassa Tensione

Questo prodotto ¢ stato testato secondo lo standard IEC/EN 61800-5-1 ed ¢ conforme alla Direttiva CE Bassa
Tensione.

Le seguenti condizioni devono essere soddisfatte affinché le macchine e i dispositivi che incorporano questo
prodotto siano conformi alla Direttiva CE Bassa Tensione.

Area di utilizzo

Installare questo prodotto in un luogo con Categoria di sovratensione III e livello di inquinamento 2 o inferiore,
come specificato in IEC/CE 60664.

Protezione dai detriti
Durante l'installazione di inverter di tipo aperto IP20/UL (modelli: 2xxxxB, 4xxxxB), utilizzare un pannello per la
carcassa per impedire la penetrazione nell'inverter di corpi estranei dall'alto e dal basso.

Messa a terra

L'inverter ¢ progettato per essere utilizzato in reti T-N (punto neutro con messa a terra).

Quando si utilizza I'inverter in un sistema con messa a terra in cui il neutro dell'alimentazione e il conduttore di
protezione rappresentano il polo comune (TN-C), installare dispositivi di protezione da sovracorrenti.

Se si installa l'inverter in altri tipi di sistemi con messa a terra, contattare Yaskawa o il rappresentante
commerciale piu vicino per istruzioni.

Selezione dei cavi di collegamento
Fare riferimento a Wire Selection a pagina 363 per selezionare i cavi corretti per il cablaggio del circuito
principale.
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Collegare un fusibile e un RCM/RCD al lato di ingresso (lato primario)

La protezione dei circuiti dell'inverter deve essere conforme alla norma IEC/EN 61800-5-1 per la protezione
contro cortocircuiti e guasti di terra nei circuiti interni. Collegare fusibili semiconduttori di protezione e un
dispositivo di monitoraggio della corrente residua/dispositivo di corrente residua (RCM/RCD) al lato di ingresso
per la protezione del ramo del circuito. Fare riferimento a CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) a
pagina 360.

A\ AWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Non riaccendere immediatamente l'inverter o azionare i dispositivi periferici
dopo il salto di un fusibile o lo scatto di un RCM/RCD. Attendere almeno il tempo specificato sull'etichetta di avvertenza e
verificare che tutte le spie siano spente. Successivamente, verificare i valori nominali di cablaggi e dei dispositivi periferici, per
trovare la causa del problema. Se non si conosce la causa del problema, contattare Yaskawa prima di attivare l'inverter o i

dispositivi periferici. Se il problema non viene risolto prima di utilizzare l'inverter o le periferiche, si possono verificare lesioni
gravi o mortali.

B Direttiva EMC

Gli inverter con filtri EMC integrati (modelli 4xxxC) sono stati testati secondo lo standard europeo EN 61800-3 ¢
sono conformi alla direttiva EMC.

Per soddisfare la direttiva EMC, utilizzare i filtri EMC integrati o installare filtri EMC esterni sul lato di ingresso
dell'inverter.

Installazione di un inverter conforme alla direttiva EMC

Quando I'inverter ¢ un'unita singola o ¢ installato in un dispositivo piu grande, installare i modelli inverter 4xxxC
seguendo questa procedura per conformarsi alla direttiva EMC.

1. Installare 'inverter su una piastra metallica collegata a terra.
2. Cablare l'inverter e il motore.

3. Attivare il filtro EMC interno.
4.

Mettere a terra lo schermo del filo sul lato inverter e sul lato motore.

A - Inverter D - Guaina metallica
B - 10 m (32.8 ft) massimo E - Cavo di messa a terra
C - Motore
Figura 4.13 Cablare l'inverter e il motore
Nota:
. %téltigﬁiir: un cavo con maglia schermata per il cablaggio dell'inverter e del motore o far passare i fili attraverso una guaina

*La lunghezza di cablaggio massima fra inverter e motore € di 10 m (32.8 ft). Tenere piu corto possibile il filo.
» Tenere piu corto possibile il filo di messa a terra.
*Per la conformita alle norme EN 12015 e EN 12016, contattare Yaskawa o il rappresentante piu vicino.
5. Usare un fermacavo per la messa a terra del cavo del motore alla piastra metallica.
Nota:
Assicurarsi che il cavo di terra di protezione sia conforme agli standard tecnici e alle norme di sicurezza locali.
6. Collegare un reattore in CA o CC per ridurre la distorsione armonica.

Nota:
Per informazioni sulla scelta del reattore in CA o CC per la conformita a EN 12015, contattare Yaskawa o il rappresentante
piu vicino.
Attivare il filtro EMC interno
Sui modelli di inverter 4xxxC, spostare la vite o le viti in posizione ON e OFF per abilitare e disabilitare il filtro
EMC. La vite o le viti dell'interruttore del filtro EMC sono installate in posizione OFF per impostazione
predefinita.
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Assicurarsi che la rete di messa a terra sia simmetrica e installare la vite o le viti in posizione ON per abilitare il
filtro EMC integrato in conformita con la Direttiva EMC.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di rimuovere i coperchi o di toccare le viti del filtro EMC, scollegare
completamente I'alimentazione verso l'inverter, quindi attendere almeno per il periodo indicato sull’etichetta di avvertenza e
verificare che non siano presenti tensioni pericolose. Se si entra in contatto con le viti in presenza di tensioni pericolose, si
possono verificare lesioni gravi o mortali.

A\ AWERTENZA  Pericolo di scossa elettrica. Non rimuovere i coperchi e non toccare le schede di circuito mentre l'inverter
€ acceso. Il contatto con i componenti interni di un inverter acceso puo provocare lesioni gravi o mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Prima di attivare il filtro EMC, collegare a terra il punto neutro
sull'alimentazione elettrica dei modelli di inverter 4xxxC secondo la direttiva EMC. Se si attiva il filtro EMC ma non si mette a
terra il punto neutro, si possono verificare lesioni gravi o mortali.

A\ AVVERTENZA | Pericolo di scossa elettrica. Collegare correttamente il cavo di messa a terra. Il contatto con
apparecchiature elettriche non messe a terra pud provocare lesioni gravi o mortali.

AVVISO Per disattivare il filtro EMC interno, spostare le viti dalla posizione ON a OFF, quindi serrarle alla coppia
specificata. Se le viti vengono rimosse completamente o serrate con una coppia errata, si puo verificare un’anomalia
dellinverter.

AVVISO Per le reti con messa a terra non simmetrica, portare la vite o le viti dell’interruttore EMC in posizione
OFF. Se le viti non sono nella posizione corretta, si possono verificare danni all'inverter.

Assicurarsi che la rete di messa a terra sia simmetrica e installare la vite o le viti in posizione ON per abilitare il
filtro EMC integrato in conformita con la Direttiva EMC.
L1

L3 L2

Figura 4.14 Messa a terra simmetrica

AVVISO Danni all'apparecchio. Quando si utilizza l'inverter con una rete senza messa a terra, con messa a terra
ad alta resistenza o asimmetrica, posizionare la vite o le viti del filtro EMC in posizione OFF per disattivare il filtro EMC
incorporato. La mancata disabilitazione del filtro EMC integrato puo causare danni all'inverter.

Se si perde una vite dell'interruttore del filtro EMC, utilizzare Tabella 4.12 per trovare la vite di sostituzione
corretta e installarla con la coppia di serraggio corretta.

AVVISO Utilizzare esclusivamente i tipi di vite specificati in questo manuale. L’uso di viti non approvate puo
causare danni all'inverter.

Tabella 4.12 Dimensioni vite e coppie di serraggio

Coppia di serraggio
Modello Dimensione vite BE 99
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ Marchio United Kingdom Conformity Assessed

UK
CA

Figura 4.15 Marchio UKCA
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Informazioni sul produttore

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Produttore)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Giappone

http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (Contatto UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germania

http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (Contatto UK)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Regno Unito
https://www.yaskawa.co.uk/

Il marchio UKCA certifica che il prodotto ¢ conforme agli standard ambientali e di sicurezza del Regno Unito

(Strumenti legislativi).
I prodotti fabbricati, venduti o importati in Gran Bretagna (Inghilterra, Galles e Scozia) devono recare il marchio

UKCA.

Gli standard del Regno Unito comprendono Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machinery) per i
produttori di macchine, Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) per i produttori di elettronica e
Electromagnetic Compatibility Regulations (EMC) per il controllo del rumore.

Questo prodotto reca il marchio UKCA in conformita alla Direttiva Macchine, alla Direttiva Bassa Tensione ¢ alla

Direttiva EMC.

Tabella 4.13 Standard designati

Strumenti legislativi Standard designati

EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Supply of Machinery (Safety) Regulations
S.I. 2008 N. 1597

Electrical Equipment (Safety) Regulations EN 61800-5-1 */

S.1.2016 N. 1101

Norme sulla compatibilita elettromagnetica EN 61800-3 *I

S.1.2016 N. 1091

Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic EN IEC 63000 */
Equipment Regulations
S.I. 2012 N. 3032

*1  Per I'anno degli Standard designati, consultare la "Dichiarazione di conformita UK".
11 cliente deve apporre il marchio UKCA sul dispositivo finale che conterra questo prodotto. I clienti devono
verificare che il dispositivo finale sia conforme agli standard UK.

Tabella 4.14 Altre norme applicabili

Strumenti legislativi Norme applicabili

L'inverter soddisfa i requisiti di efficienza IE2 secondo S.I. 2021 N. 745.

S.1. 2021 N. 745 Le perdite e l'efficienza sono state determinate in conformita ai requisiti della norma
IEC 61800-9-2.

Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information Regulations

B Istruzioni generali per I'importazione in UK
Questo prodotto ¢ un prodotto industriale destinato all'incorporazione e all'uso in apparecchiature industriali solo

da parte di professionisti.

Questo prodotto ¢ stato progettato per essere integrato nelle apparecchiature e nelle macchine in cui ¢ stato
incorporato. Per conformarsi alle normative del Regno Unito, potrebbe essere necessario adottare ulteriori
precauzioni per l'apparecchiatura e la macchina. Le istruzioni per la conformita alle norme del Regno Unito sono
identiche a quelle previste dalla legislazione UE. Consultare le precauzioni descritte nella legislazione UE.

Sul nostro sito web sono pubblicate le ultime versioni dei manuali e altre informazioni utili.

€ Ingresso Disabilitazione sicura
Questa sezione fornisce le precauzioni per il supporto dell'ingresso Disabilitazione sicura. Contattare Yaskawa per
ulteriori informazioni.
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Tabella 4.15 Norme di sicurezza e norme unificate applicate

Norme di sicurezza Norme unificate

IEC/EN 61508 (SIL3)

Sicurezza funzionale |IEC/EN IEC 62061 (Massimo SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Sicurezza macchina ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)

EMC IEC/EN 61000-6-7

Nota:
*SIL = livello di integrita della sicurezza.

*SILCL = Valore massimo SIL

B Specifiche Disabilitazione sicura

L'ingresso Disabilitazione sicura fornisce la funzione di arresto conforme a "STO spegnimento sicuro di coppia”
come specificato da IEC/EN 61800-5-2. L'ingresso Disabilitazione sicura soddisfa i requisiti delle norme EN ISO
13849-1 e IEC/EN 61508. Inoltre ¢ dotato di un monitor dello stato sicuro per rilevare eventuali errori nel circuito
di sicurezza.

Tabella 4.16 Specifiche Disabilitazione sicura

Voce Descrizione

* Ingresso: 2
Ingresso Disabilitazione sicura (H1, H2)
Livello segnale ON: da 18 Vcc a 28 Vcee

Ingresso/uscita Livello segnale OFF: da -4 Vcc a +4 Vee
» Uscita: 1
Uscita monitor di sicurezza MFDO per monitor dispositivo esterno (EDM)
Tempo di risposta dall'apertura dell'ingresso all'arresto dell'uscita inverter 3 ms o meno
Tempo di risposta dall'apertura dell'ingresso dei morsetti H1 ¢ H2 all'entrata in funzione 20 ms o inferiore
del segnale EDM
Tempo missione */ 10 anni 20 anni
lf\/Iodalité richiesta di funzionamento meno PED = 9.00E-6 PED = 1.79E-5
tequente
Probabilita di guasto
Modalita rlchlesta'd‘l funzionamento PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
frequente o modalita continua
Livello prestazionale e
HFT (tolleranza guasto hardware) N=1
Tipo di sottosistema Tipo B
MTTFD Elevato (2681 anni)
DCavg Medio (90.53%)

*1  Parametro utilizzato per il calcolo statistico richiesto per le norme di sicurezza funzionale e non collegato al periodo di garanzia.

Nota:

EDM = monitoraggio dispositivo esterno
PFD = probabilita di guasto su domanda
PFH = probabilita di guasto pericoloso all'ora

A PERICOLO Pericolo di movimento improvviso. Quando si utilizza la funzione Disabilitazione sicura nel sistema di
sicurezza di una macchina, eseguire una valutazione dei rischi completa del sistema per verificare che tutte le sue parti
rispettino i requisiti delle norme di sicurezza applicabili. L'applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura puo

causare lesioni gravi o mortali.

Pericolo di movimento improvviso. Se il circuito di uscita dell'inverter € danneggiato e la funzione
Disabilitazione sicura DISATTIVA l'uscita dell'inverter verso un motore a magneti permanenti (PM), il motore puo ruotare di 180
gradi elettrici. In questa condizione, evitare danni alle apparecchiature e lesioni al personale. Movimenti improvvisi del motore
possono causare lesioni gravi o mortali. Nelle seguenti condizioni € possibile che la corrente fluisca negli avvolgimenti del

motore.

Pericolo di scossa elettrica. Non e infatti possibile fare affidamento sulla funzione Disabilitazione sicura
per evitare scosse elettriche. Scollegare I'alimentazione dell’inverter, quindi attendere almeno il periodo indicato sull'etichetta di
avvertenza prima di rimuovere i coperchi. Prima di eseguire interventi di manutenzione o di riparazione, verificare che l'inverter
non presenti tensioni pericolose. Effettuare interventi sull’inverter quando € sotto tensione e con i circuiti elettronici non coperti
puo causare lesioni gravi o mortali.
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AN AVERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Anche se la funzione Disabilitazione sicura é attiva, la gravita o altre
forze esterne sull'asse verticale possono spostare il motore. L'applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura
puo causare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Non utilizzare i segnali di uscita dell’inverter per controllare freni di
stazionamento esterni o freni dinamici per la sicurezza funzionale. Utilizzare un sistema conforme ai requisiti di sicurezza
funzionale. L’applicazione non corretta della funzione Disabilitazione sicura pu¢ causare lesioni gravi o mortali. | sistemi che
utilizzano i segnali di uscita dell’inverter (incluso il segnale EDM) per la sicurezza non sono sicuri perché i segnali di uscita
dell’inverter non sono componenti di sicurezza.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Collegare gli ingressi di Disabilitazione sicura ai dispositivi come
specificato nei requisiti di sicurezza. L’errato collegamento degli ingressi di Disabilitazione sicura puo causare lesioni gravi o
mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Per utilizzare gli ingressi di Disabilitazione sicura, rimuovere i jumper
tra i morsetti H1-HC e H2-HC. Il funzionamento non corretto del circuito di Disabilitazione sicura puo provocare lesioni gravi o
mortali.

A\ AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Quando si annulla la Disabilitazione sicura dell'ingresso, assicurarsi
che l'uscita di monitoraggio della Disabilitazione sicura funzioni correttamente come da specifiche per la funzione
Disabilitazione sicura. Il funzionamento non corretto del circuito di Disabilitazione sicura puo provocare lesioni gravi o mortali.

AN AVWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Esaminare con regolarita I'ingresso Disabilitazione sicura e tutti i
meccanismi di sicurezza installati. Il funzionamento non corretto di un sistema puo causare lesioni gravi o mortali.

AN AWERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. L'ispezione e la manutenzione dell’ingresso Disabilitazione sicura
possono essere effettuati solo da personale autorizzato con una conoscenza completa dell’inverter, munito di manuale delle
istruzioni e cavi conformi alle norme di sicurezza. Il coinvolgimento di personale non autorizzato puo causare lesioni gravi o
mortali.

AN AVERTENZA | Pericolo di movimento improvviso. Utilizzare il monitor Disabilitazione sicura (il morsetto di uscita
multifunzione impostato sulla funzione EDM) unicamente per monitorare lo stato Disabilitazione sicura, o per individuare
malfunzionamenti negli ingressi di Disabilitazione sicura. L'uscita monitor non e un’uscita di sicurezza. L'utilizzo non corretto del
monitoraggio della Disabilitazione sicura puo causare lesioni gravi o mortali.

Nota:
*Se si utilizza un inverter con funzione di sicurezza integrata, ¢ necessario sostituirlo a 10 anni dal primo uso a causa
dell'invecchiamento dei componenti elettronici.

*Dallo spegnimento dei morsetti H1 o H2 trascorrono al massimo 3 ms al passaggio dell'inverter allo stato “STO spegnimento sicuro di
coppia”. Impostare lo stato OFF per i morsetti H1 e H2 affinché sia mantenuto per almeno 3 ms. L'inverter potrebbe non essere in
grado di passare allo stato di "STO spegnimento sicuro di coppia" se i morsetti H1 e H2 rimangono aperti per meno di 3 ms.

«I1 cablaggio dell'ingresso Disabilitazione sicura non deve durare piu di 30 m (98 ft).

B Utilizzo della funzione Disabilitazione sicura

Circuito Disabilitazione sicura
1l circuito di Disabilitazione sicura ha due canali isolati (morsetti H1 e H2) che arrestano i transistor di uscita.
L'ingresso puo utilizzare 'alimentazione interna dell'inverter.

Impostare la funzione EDM su uno dei morsetti MFDO [H2-xx = 21 o 121] per monitorare lo stato della funzione
Disabilitazione sicura. Questa ¢ la "funzione uscita monitor Disabilitazione sicura".
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Alimentazione circuito principale

Uscita digitale multifunzione uscita
fotoaccoppiatore multifunzione (H2-xx =21 0 121)

)

Circuito di
controllo
Rele di sicurezza o HC +¥V
PLC con Funzione
Sicurezza ]
Segnale Uscita

retroazione sicurezza

H1

3
g@ Blocco porta 1 \
H2 —
- HE%@MM

SN v Modulo di
—_— potenza

Inverter 1

Figura 4.16 Esempio di cablaggio nella funzione Disabilitazione sicura

Abilitare e disabilitare l'uscita inverter ("STO spegnimento sicuro di coppia")
Per un esempio di funzionamento dell'inverter quando lo stato cambia da "STO spegnimento sicuro di coppia" al
funzionamento normale, fare riferimento a Figura 4.17.

Frequenza —  lImotore rallenta per inerzia fino all'arresto

di uscita ‘\\ Annullare il comando Run per
. sbloccare la funzione Sicurezza.

Inverter pronto

1
Comando Run Run ; | Stop

{OFF (Funzione
Morsetto ingresso ON (Funzione Sicurezza abilitata) |
H1, H2 Sicurezza disabilitata), !

Uscita inverter Funzionamento normaIeXSTO spegnimento sicuro di coppiaX Bloccobase (Non sicuro)

Figura 4.17 Funzionamento Disabilitazione sicura

Passare da Funzionamento normale a "STO spegnimento sicuro di coppia”
Spostare su OFF (aperto) 'ingresso di sicurezza del morsetto H1 o H2 per abilitare la funzione Disabilitazione
sicura. Quando la funzione Disabilitazione sicura ¢ abilitata mentre il motore ¢ in funzione, 'uscita inverter ¢ la
coppia del motore si disattivano e il motore si arresta sempre per inerzia. L'impostazione b/-03 [Selez. metodo
arresto] non ha effetto sul metodo di arresto.
Lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia" ¢ possibile solo con la funzione Disabilitazione sicura. Annullare il
comando Su/Giu per arrestare l'inverter. Disattivare l'uscita inverter (condizione bloccobase) # "STO spegnimento
sicuro di coppia".

Nota:

*Quando ¢ necessaria una rampa per arrestare il motore, non disattivare i morsetti H1 e H2 finché il motore non si ¢ completamente
arrestato. In questo modo si evita che il motore si arresti per inerzia durante il funzionamento normale.

* Dallo spegnimento dei morsetti H1 o H2 trascorrono al massimo 3 ms al passaggio dell'inverter allo stato "STO spegnimento sicuro di
coppia". Impostare lo stato OFF per far rimanere i morsetti H1 e H2 aperti almeno 3 ms. L'inverter potrebbe non essere in grado di
passare allo stato di "STO spegnimento sicuro di coppia” se i morsetti H1 e H2 rimangono aperti per meno di 3 ms.

Passare da "STO spegnimento sicuro di coppia” a Funzionamento normale
L'ingresso di sicurezza viene liberato solo quando non ¢ presente alcun comando Su/Giu.

¢ Durante l'arresto
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Quando la funzione Disabilitazione sicura viene attivata durante I'arresto, chiudere i circuiti tra i morsetti H1-
HC e H2-HC per disabilitare "STO spegnimento sicuro di coppia". Immettere il comando Su/Giu dopo che

'inverter si € arrestato correttamente.

* Durante il funzionamento

Se si attiva la funzione Disabilitazione sicura durante la marcia, annullare il comando Su/Giu, quindi chiudere il
circuito tra i morsetti H1-HC e H2-HC per disabilitare "STO spegnimento sicuro di coppia". Immettere il
comando Stop, quindi immettere il comando Su/Giu dopo aver attivato i morsetti H1 e H2.

Per rilasciare lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia", attivare (chiudere) i morsetti H1 e H2.

Quando si inserisce il comando Su/Giu prima che siano attivati i morsetti H1 e H2, il funzionamento dell'inverter
¢ diverso per le varie impostazioni L8-88 [Funzionamento Disabilitazione sicura]:

* Quando L8-88 = 0 [Modo 0 (Allarme On, Pronto Off)], € necessario eseguire il comando Su/Giu per avviare il

motore.

* Quando L8-88 = I [Modo 1 (Allarme Off, Pronto On)] (valore iniziale), l'inverter avvia il motore
immediatamente dopo il rilascio dello stato "STO spegnimento sicuro di coppia".

Quando L8-88 = 1, ¢ possibile utilizzare S6-16 [Selezione riavvio Bloccobase (BB)] per impostare il
comportamento dell'inverter quando i morsetti H1 e H2 si attivano e disattivano mentre il comando Su/Giu rimane

attivo.

* Quando S6-16 = 0 [Disabilitato] (valore iniziale), l'inverter non si riavviera e andra eseguito il comando Su/

Giu.

* Quando S6-16 = 1 [Abilitato], l'inverter si riavviera immediatamente quando vengono attivati i morsetti H1 e

H2.

Funzione uscita monitor Disabilitazione sicura e Display tastiera
Per informazioni sulla relazione tra lo stato del canale di ingresso, lo stato Uscite sicure del monitor e lo stato
dell'uscita inverter, fare riferimento a Tabella 4.17.

Tabella 4.17 Ingresso Disabilitazione sicura e stato morsetto Monitor dispositivo esterno (EDM).

ON (Chiudere il ON (Chiudere il
| 1 (H1-HC e o OFF (Apert OFF (Apert
Stato del canale ngresso 1 ( ) circuito) circuito) (Aperto) (Aperto)
d'ingresso n n o .
Ingresso 2 (H2-HC) ON éﬁgm:‘;’e it OFF (Aperto) ON ((:ﬁ'g:j“l{’:)’e il OFF (Aperto)
Morsetto MFDO OFF OFF OFF ON
Morsetto MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) Morsetto MFDO
N N N FF
(H2-xx = 121) o o o o
Morsetto MFDO OFF ON ON ON
Morsetto MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) Morsetto MFDO
(H2-xx = 158) ON OFF OFF OFF

Stato delle uscite inverter

Blocco base (Inverter
pronto)

Stato di sicurezza (STo)

Stato di sicurezza (STo)

Stato di sicurezza (STo)

Display tastiera

Normalmente visualizzato

SToF (Lampeggiante)

SToF (Lampeggiante)

STo (Lampeggiante)

Anello di stato LED

Pronto: illuminato

ALM/ERR: lampeggiante

ALM/ERR: lampeggiante

Pronto: lampeggiante

Registro MEMOBUS
0020 (Hex.)

bit C: 0
bit D: 0

bitC: 1
bit D: 0

bit C: 1
bit D: 0

bit C: 0
bitD: 1

Monitor di stato funzione Sicurezza

Le uscite sicure del monitor dell'inverter inviano un segnale retroazione sullo stato della funzione Sicurezza. Le
uscite sicure del monitor sono una delle impostazioni disponibili per i morsetti MFDO. In caso di danni al circuito
di Disabilitazione sicura, un controller (PLC o relé di sicurezza) deve leggere questo segnale come un segnale di
ingresso per mantenere lo stato "STO spegnimento sicuro di coppia". In questo modo ¢ possibile verificare le
condizioni del circuito di sicurezza. Per ulteriori informazioni sulla funzione Sicurezza, consultare il manuale del

dispositivo di sicurezza.

E possibile utilizzare le impostazioni della funzione MFDO per commutare la polarita del segnale Uscite sicure

del monitor. Fare riferimento a Tabella 4.17 per le istruzioni di impostazione.

Display tastiera

Se i due canali di ingresso sono OFF (Aperto), sul tastierino lampeggera il messaggio S7o [Safe Torque Off].

Se si verifica un danno al circuito di Disabilitazione sicura o all'inverter, sul tastierino lampeggera il messaggio
SToF [Hardware coppia sicura OFF] quando un canale di ingresso ¢ OFF (Aperto) e l'altro ¢ ON (Chiudere il
circuito). Se si utilizza correttamente il circuito di Disabilitazione sicura, il tastierino non mostrera S7ToF.
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In caso di danni all'inverter, il tastierino mostrera il messaggio SCF [Anomalia circuito di sicurezza] quando
l'inverter rileva un'anomalia nel circuito di Disabilitazione sicura. Per ulteriori informazioni, consultare il capitolo
sulla risoluzione dei problemi.

Convalida della funzione Disabilitazione sicura
Dopo aver sostituito le parti o eseguito la manutenzione dell'inverter, completare prima tutti i cablaggi necessari
per avviarlo, quindi verificare il funzionamento dell'ingresso Disabilitazione sicura seguendo i passaggi qui
riportati. Tenere un registro dei risultati del test.
Nota:
Questa convalida va eseguita almeno una volta ogni tre mesi per garantire i valori di specifica dei parametri di sicurezza.
1. Seidue canali di ingresso sono OFF (Aperto), verificare che sul tastierino lampeggi il messaggio S7o
[Coppia sicura OFF] ¢ assicurarsi che il motore non sia in funzione.
2. Monitorare lo stato ON/OFF dei canali di ingresso e assicurarsi che lo MFDO impostato sulla funzione EDM
funzioni come mostrato in Tabella 4.17.
Se una o piu di queste voci sono vere, lo stato ON/OFF dello MFDO potrebbe non essere visualizzato
correttamente sul tastierino:
* Le impostazioni parametri sono errate.
+ E presente un problema con un dispositivo esterno.
* Il cablaggio esterno ¢ in corto circuito o scollegato.
» L'apparecchio ¢ danneggiato.
Trovare la causa e risolvere il problema per visualizzare correttamente lo stato.
3. Assicurarsi che il segnale EDM funzioni durante il normale funzionamento, come mostrato in Tabella 4.17.

5 Espanol

€ Informacién general

No utilice este manual como alternativa al manual técnico.

Los productos y las especificaciones que se facilitan en este manual y el contenido del manual pueden cambiar sin
previo aviso con el fin de mejorar el producto y el manual.

Asegtirese de utilizar siempre la ultima version de este manual. Utilice este manual para instalar, cablear,
configurar y utilizar correctamente este producto.

Los usuarios pueden descargar el manual técnico de la web de documentacidon de Yaskawa que se indica en la
contraportada.

€ Cualificaciones del usuario previsto

Yaskawa ha creado este manual para los especialistas e ingenieros eléctricos con experiencia en la instalacion, el
ajuste, la reparacion, la inspeccion y el cambio de piezas de variadores de corriente alterna. Las personas sin
formacion técnica, los menores de edad, las personas con discapacidad o problemas mentales, las personas con
problemas de percepcion y las personas que llevan marcapasos no deben utilizar ni manejar este producto.

€ Seguridad

Lea todas las precauciones de seguridad antes de instalar, cablear o utilizar el variador.

B Explicacion de los términos indicativos
A PELIGRO Esta palabra de advertencia identifica un peligro que causara lesiones graves o la muerte si no se evita.

A\ ADVERTENCIA | Esta palabra de advertencia identifica un peligro que puede causar la muerte o lesiones graves si no se
evita.

A\ ATENCION La palabra indicadora identifica un peligro que puede causar lesiones leves o moderadas si no lo evita.
AVISO Esta palabra clave identifica un mensaje de dafios materiales no relacionado con lesiones personales.

B Instrucciones de seguridad generales

Yaskawa Electric fabrica y suministra componentes electronicos para distintas aplicaciones industriales. La
seleccion y aplicacion de los productos Yaskawa es responsabilidad del disefiador del equipo o del cliente que
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monta el producto final. Yaskawa no se hace responsable del modo en que nuestros productos se incorporan al
disefio final del sistema. En todos los casos, los productos de Yaskawa no deben incorporarse a un producto o
disefio como funcion exclusiva o tnica de control de seguridad. Todas las funciones de control estan disefiadas
para detectar de forma dinamica los fallos y para funcionar con seguridad sin excepcion. Todos los productos
disefiados para incorporar piczas fabricadas por Yaskawa deben proporcionarse al usuario final e incluir las
advertencias e instrucciones adecuadas con respecto a su uso y funcionamiento seguros. Todas las advertencias de
Yaskawa deberan enviarse sin demora al usuario final. Yaskawa ofrece garantias solo para la calidad de nuestros
productos, de acuerdo con las normas y especificaciones que se describen en el manual. Yaskawa no ofrece otras
garantias, explicitas o implicitas. Las lesiones, los dafios materiales y el lucro cesante ocasionados por un
almacenamiento o manipulacion incorrectos y un descuido negligente por parte de su empresa o de sus clientes
anularan la garantia del producto Yaskawa.

Nota:

El incumplimiento de los mensajes de seguridad contenidos en el manual puede ocasionar lesiones graves o mortales. Yaskawa no se
hace responsable de las lesiones o averias del equipo ocasionados por el incumplimiento de los mensajes de seguridad.
*Lea atentamente este manual cuando vaya a montar, utilizar y reparar variadores de corriente alterna.

*Observe todas las advertencias, notas de atencion y avisos.
* Todos los trabajos debe realizarlos personal autorizado.
«Instale el variador conforme a este manual y la reglamentacion local.

Peligro de descarga eléctrica. No examine, conecte ni desconecte el cableado de un variador
encendido. Antes de proceder al mantenimiento, desconecte la alimentacion del equipo y espere como minimo el tiempo
especificado en el rétulo de advertencia. El condensador interno permanece cargado después de apagar el variador. E/
indicador LED de carga se apaga cuando el voltaje del bus de CC disminuye por debajo de 50 Vcc. Cuando todos los
indicadores estén apagados, mida si hay tensiones peligrosas para verificar la sequridad del variador. Si trabaja en el variador
cuando esta encendido, se produciran lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No conecte el cableado de la fuente de alimentacion principal a los terminales U/T1,
V/T2 y W/T3 del motor. Conecte el cableado de la fuente de alimentacion principal a los terminales de entrada del circuito
principal R/L1, S/L2 y T/L3. Un cableado incorrecto puede causar lesiones graves o la muerte por incendio.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No modifique el variador ni los circuitos del variador. Las modificaciones
del variador y de los circuitos pueden causar lesiones graves o la muerte, provocara dafios en el variador y se anulara la
garantia. Yaskawa no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Solamente personal autorizado puede instalar, cablear, mantener,
examinar, cambiar piezas y reparar la unidad. Si el personal no esta aprobado, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Ponga siempre a tierra el terminal de puesta a tierra del lado del motor. Si
no conecta el equipo a tierra correctamente, puede causar lesiones graves o la muerte si toca la cubierta del motor.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No use ropa suelta ni joyas cuando trabaje en el variador. Apriete la ropa
suelta y quitese todos los objetos metalicos, por ejemplo, relojes o anillos. La ropa suelta puede engancharse en el variador y
las joyas pueden conducir electricidad y causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Antes de realizar el Autoajuste, retire todo el personal y los objetos del
area alrededor del variador, el motor y la carga. El variador y el motor pueden ponerse en marcha de forma repentina durante el
Autoajuste y ocasionar lesiones graves.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento brusco. Retire a todas las personas y objetos del area alrededor del variador, el
motor y la maquina y coloque las cubiertas, acoplamientos, chavetas de eje y cargas de la maquina antes de energizar el
variador. Si el personal esta demasiado cerca o si faltan piezas, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino. Asegurese de que el ascensor no esta ocupado cuando realice las
operaciones de prueba del ascensor o la configuracion del variador. Si las operaciones de prueba del ascensor o la
configuracién del variador son incorrectas, puede causar lesiones graves o la muerte si la cabina del ascensor no se detiene
correctamente.

A\ ADVERTENCIA Darios en el equipo. No aplique voltaje incorrecto en el circuito principal del variador. Utilice el variador
en el margen de especificaciones de tension de entrada que se indica en la placa de caracteristicas del variador. El voltaje
superior a la tolerancia permitida en la placa de caracteristicas puede provocar dafios en el variador.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No situe materiales inflamables o combustibles encima del variador y no instale el
variador cerca de materiales inflamables o combustibles. Ancle el variador a un soporte de metal u otro material incombustible.
Los materiales inflamables y combustibles pueden provocar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete correcto. Las
conexiones demasiado flojas o demasiado apretadas pueden provocar una operacion incorrecta y dafios en el variador. Las
conexiones incorrectas también pueden provocar un incendio con el consiguiente riesgo de lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Apriete los tornillos a un angulo dentro del margen especificado en este manual. Si
aprieta los tornillos a un angulo fuera del margen especificado, puede haber conexiones sueltas que pueden causar dafios en
el bloque de terminales o iniciar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.
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A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No provoque un cortocircuito en el circuito de salida del variador. Un
cortocircuito en la salida puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Cuando hay un componente de CC en el conductor de proteccion de
puesta a tierra, el variador puede provocar una corriente residual. Cuando un dispositivo de proteccion o supervision accionado
por corriente residual impida el contacto directo o indirecto, utilice siempre un monitor de corriente residual de tipo B o un
dispositivo de corriente residual (RCM/RCD) segtn se especifica en la norma IEC/EN 60755. Si no utiliza el RCM/RCD
correcto, puede causar lesiones graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte a tierra el punto neutro en la fuente de alimentacion de los
modelos de variador 4xxxB/C para cumplir la Directiva CEM antes de encender el filtro CEM. Si enciende el filtro CEM pero no
conecta a tierra el punto neutro, puede causar lesiones graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA Peligro de colisién. Pruebe el sistema para asegurarse de que el variador funciona de forma segura
después de cablear el variador y ajustar los parametros. Si no prueba el sistema, puede causar dafios al equipo o lesiones
graves o la muerte.

AN ADVERTENCIA | Peligro de descarga eléctrica. Después de que el variador funda un fusible o active un RCM/RCD, no
encienda inmediatamente el variador ni opere dispositivos periféricos. Espere el tiempo especificado en el rétulo de
advertencia como minimo y verifique que todos los indicadores estén apagados. A continuacion compruebe las
especificaciones del cableado y de los dispositivos periféricos para determinar la causa del problema. Si desconoce la causa
del problema, péngase en contacto con Yaskawa antes de encender la unidad o los dispositivos periféricos. Si no soluciona el
problema antes de utilizar el variador o los dispositivos periféricos, puede provocar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Instale una proteccién suficiente contra los cortocircuitos en el circuito de
bifurcacion segun lo especificado en los codigos pertinentes y en este manual. El variador es adecuado para circuitos que
suministran no mas de 31,000 RMS amperios simétricos, 240 Vca maximo (clase 200 V), 480 Vca maximo (clase 400 V). Una
proteccion incorrecta contra cortocircuitos en los circuitos de bifurcacion puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Retire el aislamiento de los extremos del cable de conexion hasta la longitud
indicada en "Longitud de pelado del cable". Si pellizca el aislamiento de los terminales de los cables, puede provocar lesiones
graves o la muerte por incendio.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Asegurese de que no haya hilos sueltos o deshilachados en el nucleo del cable una
vez finalizado el cableado. Los cables sueltos o deshilachados en el nticleo del cable pueden crear un cortocircuito y causar
lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica o incendio.

A ATENCION Peligro de accidente. Apriete los tornillos de la tapa de terminales y sujete la caja de forma segura
cuando mueva el variador. Si el variador o las cubiertas se caen, pueden causar lesiones moderadas.

A ATENCION Peligro de quemaduras. No toque el disipador de calor de un variador caliente. Apague el variador,
espere un minimo de 15 minutos y asegurese de que el disipador esté frio antes de cambiar los ventiladores. Si toca el
disipador de calor de un variador caliente, puede quemarse.

AVISO Darios en el equipo. Cuando toque el variador y las placas de circuito, asegurese de observar los
procedimientos correctos de descarga electrostatica (ESD). Si no sigue los procedimientos, puede causar dafios por ESD en
los circuitos del variador.

AVISO No interrumpa la conexion eléctrica entre el variador y el motor cuando el variador esté emitiendo
tension. Una secuenciacion incorrecta del equipo puede ocasionar dafios en el variador.

AVISO Dafios en el equipo. No realice una prueba de tension no disruptiva ni utilice un megéhmetro o megger
de aislamiento en el variador. Estas pruebas pueden dafiar el variador.

AVISO No opere un variador o equipo conectado que tenga piezas dafiadas o falten piezas. Puede provocar
dafios en el variador y en los equipos conectados.

AVISO Peligro de incendio. Instale un fusible y un dispositivo para la monitorizacién/deteccion de corriente
residual (RCM/RCD). Si no se instalan estos componentes pueden producirse dafios en el variador y en los equipos
conectados.

Darios en el equipo. Antes de conectar una opcion de frenado dinamico al variador, asegurese de que
personal cualificado lea y observe el manual de instalacién de la unidad de frenado y de la unidad de resistencia de frenado
(TOBPC72060001). Si no lee ni aplica el manual o si el personal no esta cualificado, pueden producirse dafos en el variador y
el circuito de frenado.

AVISO Asegurese de que todas las conexiones sean correctas después de instalar el variador y conectar los
dispositivos periféricos. Las conexiones incorrectas pueden provocar dafios en el variador.

AVISO No conecte condensadores de avance de fase, filtros de ruido LC/RC o interruptores de fuga (RCM/
RCD) al circuito del motor. Si conecta estos dispositivos a los circuitos de salida, pueden producirse dafios en el variador y en
los equipos conectados.

AVISO Utilice un motor-inversor o un motor vectorial con aislamiento reforzado y bobinados aplicables para su
uso con un variador de CA. Si el motor no tiene el aislamiento correcto, puede causar un cortocircuito o un fallo a tierra por el
deterioro del aislamiento.
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Nota:

*No utilice cable no blindado para el cableado de control. Utilice cables blindados de par trenzado y ponga a tierra el blindaje al
terminal de tierra del variador. Un cableado no blindado puede causar interferencias eléctricas y un rendimiento insatisfactorio del
sistema.

*No situar aparatos que emitan ondas electromagnéticas intensas, por ejemplo un transmisor de radio, cerca del variador. Si utiliza estos
aparatos cerca del variador, el variador puede funcionar de manera incorrecta.

B Uso previsto

El variador es un dispositivo eléctrico de uso comercial que controla la velocidad y la direccion de rotacion de un
motor. No utilice el variador para ningtn otro fin.

1. Lea atentamente el manual técnico.

2. Lea todas las precauciones de seguridad antes de instalar, cablear o utilizar el variador.

3. Cuando instale el variador, conéctelo y pongalo a tierra de acuerdo con todas las normas y precauciones de
seguridad aplicables.

4. Asegulrese de instalar correctamente todos los componentes y las cubiertas de proteccion.
5. Asegurese de utilizar el variador en las condiciones ambientales especificadas.
Nota:

Este producto no esta disefiado ni fabricado para utilizarlo en aparatos o sistemas de reanimacion.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No modifique el variador ni los circuitos del variador. Las modificaciones
del variador y de los circuitos pueden causar lesiones graves o la muerte, provocara dafios en el variador y se anulara la
garantia. Yaskawa no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario.

B Exclusion de responsabilidad

Yaskawa no se hace responsable de ningin dafio al producto, equipo o personas si este producto se utiliza de
cualquier otra manera distinta a la especificada en la seccion Uso previsto en la pagina 163.

€ Comprobacién del nimero de modelo y de la placa de caracteristicas

B Cuando reciba el variador

Examine estos elementos al recibir el variador:

» Examine si el variador presenta dafios. Pongase en contacto inmediatamente con el transportista si el variador
esta dafiado. La garantia de Yaskawa no cubre dafios de transporte.

* Examine el nimero de modelo del variador para comprobar si ha recibido el modelo correcto. Verifique el
numero de modelo en la seccion "MODEL" de la placa de caracteristicas del variador para comprobar si ha
recibido el modelo correcto.

* Si ha recibido el producto incorrecto o un producto defectuoso, péngase en contacto con Yaskawa o con su
representante de ventas mas cercano.
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B Placa de caracteristicas

/ N
cc : LATOXXXXXXXX REV :A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
| AC3PH 10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
ot I AC3PH8.1A
(1 50°%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8
H Eé(NONT : JOO?F?;éxxxxxxxx PRG : 0101 5
G BACKSIDE _ - [P20/TYPE1_ENCLOSURE e
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C ﬁ%ﬁ
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE IN JAPAN
S 2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )

A - Revision de hardware

B - Peso

G - Diseio de proteccion
H - Numero de serie

C - Version del software del variador I- Numero de lote
D - Direccion de las oficinas

centrales de Yaskawa Electric

Corporation
E - Normas de acreditacion
F - Temperatura del aire ambiente

J - Especificaciones de salida
K - Especificaciones de entrada
L - Modelo de variador

Figura 5.1 Ejemplo de datos de la placa de caracteristicas

B Corriente de salida nominal

Tabla 5.1 y Tabla 5.2 arroja los valores de corriente de salida nominal.

Nota:

*Estos valores de corriente de salida son aplicables para variadores que funcionan con especificaciones estandar.

*Reduzca la corriente en aplicaciones que aumenten la frecuencia portadora.

Tabla 5.1 Clase trifasico CA 200V

oo Salida maxima aplicable del motor Corrientg od:ﬁ?::;df]nomina' 50%;5’:;2&2322’;%?:2 Ide la
kW A A
2022 3.7 153 219
2031 5.5 219 313
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 525 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
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Salida maxima aplicable del motor

Corriente de salida nominal

50% tiempo de conexion de la

Modelo continua */ corriente de salida */
kw
A A
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Estos valores suponen que no hay reduccion de la frecuencia portadora.

Tabla 5.2 Clase trifasico CA 400 V

Salida maxima aplicable del motor

Corriente de salida nominal

50% tiempo de conexion de la

Modelo continua */ corriente de salida */
kw A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 394 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Estos valores suponen que no hay reduccion de la frecuencia portadora.

B Contenido y ubicacion del rétulo de advertencia

El rétulo de advertencia del variador se encuentra en la ubicacion que se muestra en la Figura 5.2. Utilice el
variador segun se especifica en esta informacion.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.

]

A - Rétulo de advertencia

Figura 5.2 Contenido y ubicacion del rétulo de advertencia

Para mostrar las advertencias sin un idioma especifico, utilice el rétulo de advertencia con pictogramas que se
incluye con el variador. Si utiliza el rétulo de advertencia con pictogramas, es posible que el variador no cumpla
las normas UL.

» Rotulo de advertencia con pictogramas (A): coloque el rotulo en la ubicacion del rétulo de advertencia que se
muestra en la Figura 5.2.

* Rotulos de advertencia de superficie caliente (B): coloque los rotulos en la parte superior o lateral del variador.

Tabla 5.3 Rétulos de advertencia con pictogramas

Modelos: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modelos: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

~
>
\
L.
~ == 5mn

[mporter in EU:
“s‘ YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,l Importer in UK:
e, . YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ == 5min ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd, 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

B

Figura 5.3 y Tabla 5.4 explican el significado de cada pictograma.
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AN\ © AGL A

Figura 5.3 Tipo de pictogramas

Tabla 5.4 Descripciones de cada pictograma

Pictograma Descripcion
A ADVERTENCIA
B Lea el manual antes de instalar el variador.

c Riesgo de descarga eléctrica.
Espere 5 minutos a que se descargue el condensador después de desconectar la corriente y abrir el interruptor manual entre el variador y el motor.

D Superficies calientes. Las superficies superior y laterales pueden calentarse. No tocar.

€ Vista general del teclado

B Componentes y funciones del teclado

‘ Vista frontal/lateral ‘ ‘ Vista posterior

A B C K L

LORE
AN

J | H G

Figura 5.4 Teclado
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Tabla 5.5 Componentes y funciones del teclado

Sln;bol Denominacién Funcién
* Se enciende para indicar que el variador esta accionando el motor.
» EILED se apaga cuando se para el variador.
* Parpadea para indicar que:
— El variador esta desacelerando hasta parar.
— El variador ha recibido un comando arriba/abajo con una referencia de velocidad de 0 Hz, pero el variador no esta ajustado para
control de velocidad cero.
LED RUN * Parpadea rapidamente para indicar que:
A k3
RUN — El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI y esta cambiando al modo REMOTO mientras se
encuentra en modo LOCAL.
— El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI cuando el variador no se encuentra en modo Variador.
— El variador ha recibido un comando de parada de emergencia.
— La funcion de seguridad corta la salida del variador.
@stor . . .
— Ha pulsado en el teclado durante el funcionamiento del variador en modo REMOTO.
* Se enciende cuando el variador detecta un fallo.
* Parpadea cuando el variador detecta:
ALM LED _ Alarma
B -
ALM — Errores de funcionamiento
— Un fallo o alarma durante la autosintonizacion
* La luz se apaga durante el funcionamiento normal del variador. No hay alarmas ni fallos.
c Ranura de insercion de El punto donde se introduce una tarjeta microSD.
tarjeta microSD
Teclas de funcion El ment que se muestra en el teclado define las funciones de las teclas de funcion.
F1,F2,F3 La denominacion de cada funcion se indica en la mitad inferior de la ventana de visualizacion.
D
Tluminado: El teclado controla el comando arriba/abajo (modo LOCAL).
OFF (DESACTIVADO): El terminal de circuito de control o el dispositivo de transmision en serie controla el comando arriba/abajo
(modo REMOTO).
LED LO/RE Nota:
E * LOCAL: Utilice el teclado para la operacion del variador. Utilice el teclado para introducir los comandos arriba/abajo y de parada,
asi como el comando de referencia de velocidad.
* REMOTO: Utilice los terminales del circuito de control o el dispositivo de transmision en serie para la operacion del variador.
Utilice la fuente de referencia de velocidad introducida en b1-01 [Selec Referencia Velocidad 1] y 1a fuente del comando arriba/
abajo seleccionada en b1-02 [Seleccion comando arriba/abajo 1].
Cambia el control del variador para el comando arriba/abajo y la referencia de velocidad entre el teclado (LOCAL) y una fuente externa
(REMOTO).
Tecla de seleccion LO/RE Nota:
F * La tecla de seleccion LOCAL/REMOTE permanece habilitada de forma continua después de pararse el variador en el modo
LORE Variador. Si la aplicacion no debe cambiar de REMOTO a LOCAL porque tendria un efecto negativo en el rendimiento del
sistema, ajuste 02-01 = 0 [Seleccion funcién tecla LO/RE = Deshabilitado] para deshabilitar Ui,
* El variador no cambiara entre LOCAL y REMOTO cuando reciba un comando arriba/abajo desde una fuente externa.
Detiene el funcionamiento del variador.
Nota:
Tecla STOP
®@stop Pulse para parar el motor. Esto también se aplica cuando un comando arriba/abajo (modo REMOTO) est¢ activo en una
. . L. STOP SN . . .,
fuente de comando arriba/abajo externa. Para deshabilitar prioridad, ajuste 02-02 = 0 [Seleccion funcion tecla STOP =
Deshabilitado].
Flecha izquierda * Desplaza el cursor hacia la izquierda.
* Vuelve a la pantalla anterior.
Flecha arriba/flecha abajo |+ Desplaza la pantalla hacia arriba o hacia abajo para mostrar el elemento siguiente o el elemento anterior.
Y * Seleccion de nimeros de parametro e incremento o decremento de los valores de ajuste.
H . .
Flecha derecha (REINICIO) Desplaza el cursor hacia la derecha.
* Continfia a la siguiente pantalla.
* Reinicia el variador para eliminar un fallo.
Tecla INTRO * Introduce valores y ajustes de parametros.
* Selecciona elementos del menu para desplazamiento entre visualizaciones del teclado.
* Selecciona cada modo, parametro y valor de ajuste.
Pone en marcha el variador en modo LOCAL.
Tecla RUN Inicia la operacion en modo Autosintonizacion.
Antes de utilizar el teclado para accionar el motor, pulse RV 1 el teclado para ajustar el variador en modo LOCAL.
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S"'c')bOI Denominacion Funcién
J Terminal USB Para el ajuste de fabrica
Se conecta al variador con un cable de extension de 8 clavijas RJ-45 directamente a través del cable de extension UTP CAT5e o el
K Conector RJ-45
conector del teclado.
Retire esta cubierta para instalar o cambiar la pila del reloj.
. . . Nota:
L Cubierta de la pila del reloj « Usted debe proporcionar la pila del reloj. Esta no se incluye con el teclado.
« Consulte el manual técnico para obtener mas informacion sobre la pila correcta y el procedimiento de instalacion.
Muestra el nimero de modelo del teclado y otra informacion
M - Nota:
Placa de caracteristicas « “REV” identifica la version de hardware y software del teclado.
* “FLASH” identifica la version de la memoria flash.

B Estados del indicador LED

El anillo LED de estado situado en la cubierta del variador indica el estado de funcionamiento del variador.

ooo
o O
aQo
Do A
AL /
=72\ O\
2
)
——)
LI
g
(o]
B
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Estado Descripcion
Encendido El variador detecta un fallo.
El variador detecta:
* Una alarma
* * Un error de ajuste de pardmetro oPE
A ALM/ERR Parpadeo */ T
* Un error de autosintonizacion
Nota:
El LED se enciende para identificar un fallo si el variador detecta un fallo y una alarma al mismo tiempo.
OFF . .
(DESACTIVADO) No hay fallos del variador ni alarmas.
Encendido El variador esta funcionando o esta listo para funcionar.
Parpadeo *] El variador esta en la condicion STo [Par seguro desactivado].
Parpadeo répido */ El voltaje de la fuente de alimentacion del circuito principal ha caido y solo la fuente de alimentacion externa de 24 V
B READY P P suministra energia al variador.
* El variador detecta un fallo.
OFF * No hay ningun fallo y el variador ha recibido un comando arriba/abajo pero no funciona. Por ejemplo, en el modo
(DESACTIVADO) -
Programacion o cuando RUN esta parpadeando.
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LED Estado Descripcion

Encendido El variador funciona con normalidad.

« El variador esta desacelerando hasta parar.

¢ El variador ha recibido un comando arriba/abajo con una referencia de velocidad de 0 Hz, pero el variador no esta

*
Parpadeo */ ajustado para control de velocidad cero.

« El variador ha recibido un comando de frenado por inyeccion CC.

« El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI y estda cambiando al modo REMOTO
mientras se encuentra en modo LOCAL.

« El variador ha recibido un comando arriba/abajo de los terminales MFDI cuando el variador no se encuentra en modo
Variador.

-

Parpadeo répido */ |, g variador ha recibido un comando de parada de emergencia.

* La funcion de seguridad corta la salida del variador.

* El usuario ha pulsado @stop en el teclado durante el funcionamiento del variador en modo REMOTO.

OFF El motor esta parado.
(DESACTIVADO)

*1  Consulte en Figura 5.5 la diferencia entre "parpadeo” y "parpadeo rapido".

1s R
ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO)
Parpadeo ! i | | |
ON ON ON ON
JIACTIVADO) JACTIVADO) (ACTIVADO) (ACTIVADO)
Parpadeo ! ; ) ! ]
rapido

Figura 5.5 Estados de parpadeo del LED

Velocidad de salida

del variador | - ‘ ‘
" RUN w ! TRUN
S0/ durante la ;)g;/adﬂ: :,STOP ! ‘|—| STOP
. b . . | |
Ajuste de velocidad % T i | l e ——
LED RUN | OFF (DESACT) | ON (ACTIVADO) |Parpadeo| OFF (DESACT) [parpadeo| OFF |

Figura 5.6 Relacion entre el LED RUN y el funcionamiento del variador

B Modo Teclado e indicaciones del menu

Nota:

*Encienda el variador con los ajustes de fabrica para mostrar la pantalla de configuracion inicial. Pulse [Inicio] para mostrar la
pantalla inicial.
—Seleccione [No] en el ajuste [Mostrar pantalla config inicial] para no mostrar la pantalla de configuracion inicial.

*Pulse en la pantalla inicial para mostrar los monitores del variador.

*Pulse @ para ajustar d-01 [Referencia 1] cuando la pantalla inicial muestra UI-01 [Referencia velocidad] en modo LOCAL.
*El teclado muestra [Rdy] cuando el variador esta en modo Variador. El variador esta preparado para aceptar un comando arriba/abajo.

* Ajuste b1-08 [Selec comando arriba/abajo en modo PRG] para aceptar o rechazar un comando arriba/abajo de una fuente externa en
modo Programacion.
—Ajuste b1-08 = 0 [Descartar RUN durante progr| para rechazar un comando arriba/abajo de una fuente externa en modo
Programacion (predeterminado).

—Ajuste b1-08 = 1 [Aceptar RUN durante progr] para aceptar el comando arriba/abajo de una fuente externa en modo Programacion.
—Ajuste b1-08 = 2 [Permitir progr solo en parada] para impedir cambios del modo Variador al modo Programacion cuando el variador
esta funcionando.

Tabla 5.6 Modos Variador, pantallas de menu y funciones

Modo Pantalla de menu Funcién
Parametros personalizados Muestra los parametros de usuario.
Modo Programacion | Parametros Cambia el ajuste de los parametros.
Param modif/registro fallo Muestra los parametros modificados y el historial de fallos.
Modo Variador Monitores Define los elementos del monitor que se deben mostrar.
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Modo Pantalla de menu Funcién

Autosintonizacion Sintoniza automaticamente el variador.

. . * Ajusta los registros de sefial y la retroiluminacion.
Herramientas diagnostico ; . L, .
» Ejecuta la solucion de problemas para la direccion de rotacion.

Modo Programacion
Respaldo/restaurar param Guarda los parametros en el teclado como respaldo.

S » Cambia la configuracion inicial.
Configuracion inicial

« Utiliza el asistente de configuracion para ajustar parametros basicos.

€ Instalacion mecanica

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. No situe materiales inflamables o combustibles encima del variador y no instale el
variador cerca de materiales inflamables o combustibles. Ancle el variador a un soporte de metal u otro material incombustible.
Los materiales inflamables y combustibles pueden provocar un incendio y causar lesiones graves o la muerte.

A ATENCION Peligro de accidente. Apriete los tornillos de la tapa de terminales y sujete la caja de forma segura
cuando mueva el variador. Si el variador o las cubiertas se caen, pueden causar lesiones moderadas.

AVISO Evite que objetos no deseados, como virutas de metal o recortes de alambre, caigan en el variador
durante su instalacién. Coloque una cubierta temporal sobre el variador durante la instalacion. Retire la cubierta temporal antes
de la puesta en marcha. Los objetos no deseados en el interior del variador provocar dafios en el variador.

Nota:
*Instale el variador segtin se especifica en las directrices de CEM. Si no observa las directrices de CEM, puede provocar un
funcionamiento incorrecto y dafios en los dispositivos eléctricos.

* No situe dispositivos periféricos del variador, transformadores u otros dispositivos electronicos cerca del variador. Blinde el variador
contra las interferencias eléctricas si los componentes tienen que estar cerca del variador. Las interferencias eléctricas pueden causar el
funcionamiento incorrecto del variador o de los dispositivos situados a su alrededor.

B Lugar de instalacién

El entorno de la instalacion es importante para la vida util del producto y para el rendimiento correcto del
variador. Asegurese de que el entorno de la instalacion coincida con estas especificaciones.

Entorno Condiciones

Zona de utilizacion Interior

Fuente de alimentacion | Categoria de sobrevoltaje 111

Tipo abierto IP20/UL: -10°C a +50 °C (14 °F a 122 °F)

* Cuando instale el variador en una caja, utilice un ventilador de refrigeracion o un acondicionador de aire para mantener la temperatura del aire

Temperatura ambiente interior dentro del margen permitido.

« Evite que el variador se hiele.

HR 95% o inferior

Humedad . . .
Evite que se forme condensacion en el variador.

Temperatura de -20 °C a+70 °C (-4 °F a +158 °F)
almacenamiento

Grado de contaminacion 2 o inferior

Instale el variador en un lugar exento de:

* Aceite nebulizado, gas corrosivo o inflamable o polvo

* Polvo metélico, aceite, agua u otros materiales no deseados
Alrededores * Materiales radioactivos o inflamables.

* Gases o liquidos nocivos

e Sal

¢ Luz solar directa

Mantenga la madera y otros materiales inflamables alejados del variador.

1000 m (3281 ft) como maximo
Nota:
Reduzca la corriente de salida un 1% por cada 100 m (328 ft) para instalar el variador a una altitud comprendida entre 1000 m y 4000 m (3281
fty 13123 ft).
No es necesario reducir el voltaje nominal en estas condiciones:
* Cuando instala el variador a 2000 m (6562 ft) o menos

* Cuando instala el variador a entre 2000 m y 4000 m (entre 6562 ft y 13123 ft) y pone a tierra el punto neutro o la fuente de alimentacion.
Pongase en contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano si no va a conectar a tierra el punto neutro.

Altitud

*« 10Hza20Hz: 1G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)
¢ 20HzaS55Hz:

Vibracion */
— 2022 a2225,4012 a4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)

— 2269 a 2519, 4225 a 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Orientacion de la instalacion | Instale el variador verticalmente de modo que haya suficiente flujo de aire para enfriar la unidad.
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*1  Este variador superd la prueba de vibraciéon con un barrido logaritmico tal y como especifican las normas EN 60068-2-6 y JIS
C60068-2-6. Si los componentes internos del variador vibran demasiado, pueden provocar dafios en el variador aunque la frecuencia
de vibracion esté dentro de la especificacion. Si los componentes del variador vibran, mejore el entorno de instalacion para disminuir
las vibraciones. Para mejorar el entorno de instalacion frente a las vibraciones, puede colocar el motor sobre una almohadilla de
goma o reforzar la estructura de la instalacion.

@ Instalacion eléctrica

Peligro de descarga eléctrica. No examine, conecte ni desconecte el cableado de un variador
encendido. Antes de proceder al mantenimiento, desconecte la alimentacion del equipo y espere como minimo el tiempo
especificado en el rotulo de advertencia. El condensador interno permanece cargado después de apagar el variador. El
indicador LED de carga se apaga cuando el voltaje del bus de CC disminuye por debajo de 50 Vcc. Cuando todos los
indicadores estén apagados, mida si hay tensiones peligrosas para verificar la seguridad del variador. Si trabaja en el variador
cuando estéa encendido, se produciran lesiones graves o la muerte por descarga eléctrica.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Desconecte la unidad y espere 5 minutos como minimo hasta que el LED
de carga se apague. Retire la cubierta frontal y la tapa de terminales para realizar trabajos en el cableado, las placas de circuito
y otras piezas. Utilice los terminales sélo para su funcién correcta. Un cableado incorrecto o una conexion a tierra incorrecta y
una reparacion incorrecta de las cubiertas protectoras puede ocasionar lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte a tierra correctamente el variador antes de encender el
interruptor del filtro EMC. Si toca un equipo eléctrico que no esta conectado a tierra, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Ultilice los terminales del variador solo para el uso previsto. Consulte el
manual técnico para obtener mas informacion sobre los terminales de E/S. El cableado y la conexién a tierra incorrectos o la
modificacién de la cubierta pueden danar el equipo o causar lesiones.

B Diagrama de conexioén estandar
Conecte el variador segun se especifica en la Figura 5.7.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Ajuste los parametros MFDI antes de cerrar los interruptores del
circuito de control. Los ajustes incorrectos de la secuencia del circuito de Marcha/Paro pueden causar lesiones graves o la
muerte por el movimiento del equipo.

A ADVERTENCIA Peligro de incendio. Instale una proteccion suficiente contra los cortocircuitos en el circuito de
bifurcacion segun lo especificado en los codigos pertinentes y en este manual. El variador es apropiado para circuitos que
suministran no mas de 100,000 RMS amperios simétricos, 240 Vca maximo (clase 200 V), 480 Vca maximo (clase 400 V). Una
proteccién incorrecta contra cortocircuitos en los circuitos de bifurcacién puede causar lesiones graves o la muerte.

AVISO Dafios en el equipo. Cuando la tension de entrada sea de 440 V o superior, asegurese de que la tension
de aislamiento del motor sea suficiente o utilice un motor de servicio inversor o un motor de servicio vectorial con aislamiento
reforzado. Pueden producirse fallos en el bobinado y el aislamiento del motor.

Nota:

No conecte la tierra del circuito de control de CA a la caja del variador. El incumplimiento de las precauciones puede ocasionar un
funcionamiento incorrecto del circuito de control.
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salida 24V, méx. 150 mA = o ! [Configuracion por defecto:
; | 1 Control contactor salida]
I I
777777777777777777 [ |
1 o ws | | Salida del relé multifuncion:
| .
Terminal de tierra blindado | L | gg%\é%“ "73’(»1 1AA
——————————————————— ! M6 | ! , Max.
Nl [ | .
: : Lo+V  Fuente de alimentacion ajuste velocidad 10.5 V (méx. 20 mA) ! ! | fa:gadmm‘fs VC(?: )10 mA
I (valor de referencia
[ [ | - : "
. | | Configuracion por defecto: Variador listo]
2kQ ‘O 1ov I Ly A1 Entrada analégica 1 | | 1 [Confg P !
} ! } [Configuracion por defecto: Referencia de velocidad] 1 | | N
[ -10-+10V (20 kQ)/0- 10V (20 kQ) [ e
[ o B
Polarizacié ;e auste de 0-10v [ ; | 1oA2 Entrada analogica 2 i ) .
de velocidad ocidad [N [Configuracién por defecto: No utilizado] I Salida 1 fotoacoplador multifuncion:
velocida b -10-+10V (20 kQ)/0- 10V (20 kQ) 1 48VCC, méx. 50 mA
[ 0-20mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) ; [Configuracion por defecto:
0-10V r } v . \~ Durante salida frecuencia]
— ; Entrada analégica 3/Entrada PTC |
| : | [Configuracién por defecto: No utilizado] | 3 —
1| cA -10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) : } Salida 2 fotoacoplador multifuncion:
44 = |} 48VCC, méx. 50 mA
| 1) [Configuracion por defecto: No utilizado]
I oV |
Entrada de I - N
alimentacion {L | 7V Fuente de alimentacion ajuste velocidad CC -10.5 V, max. 20 mA 1 L ,;: Mo ,BL -
g: x(;goc;r}:rcl T 0 PS  Entrada de alimentacion 24 VCC | 1 ,H/ LT "
. Y ________ ! ot
VEMOBUS A - LD+ i ' 111! Monitor analégico multfuncion salida 1
I I I
RS-485 / : ; 1 =71 Resistencia de terminacion | } | } | ; -10-+10 V/Q -1ov
Max. 115.2 kbps V ' | ! L (1200,12W) ! | Ll [Conﬁgu(acmn por defecto:
N ' “|~  Interruptor DIP S2 ! ' ! ' ! ! Vﬁo?dad de salida]
| ) ! Loy -
Inlerrup_wf 77777 Egéfgi/:ceién segura 1 | 1 | ﬁ 1‘ - = + i
de seguridad R e ! | ! e 4= 7 -1
I I \
h e 1 lﬁoﬁvﬁ | ; Monitor analégico multifuncion salida 2
o | | -10-+10V/0- 10V
l } i~ ’(’ )’ - [Configuracion por defecto:
! Corriente de salida;
Abjerto | reinicio/ - oV —( | s ]
realimentacion [ Y~ N\ | & ||| = 0l-mmmmmmmmmmmmm—m———————— ! R ke
o ! Z=F Indica cable blindado
Controlador =
de seguridad i i Tttt | 2 Indica cable de par trenzado biindado.

| Salida de monitor de
dispositivo electronico de seguridad

I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! @ Indica terminal del circuito principal.

O Indica terminal del circuito de control.

Figura 5.7 Esquema de cableado para cumplimiento de la Directiva de baja tension CE

5 Espaiiol

*1  Conecte las opciones periféricas a los terminales -, +1, +2, Bl y B2.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino. Asegurese de que la polaridad sea correcta antes de enviar un
comando arriba/abajo. Si el variador detecta incorrectamente la polaridad, el variador puede girar en la direccion opuesta
al comando arriba/abajo y causar lesiones graves o la muerte.

*2  Para la proteccion del circuito, el circuito principal estd separado de la caja de superficie que puede tocar el circuito principal.
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*3  El circuito de control es un circuito de seguridad de voltaje extra bajo. Separar este circuito de otros circuitos con aislamiento
reforzado. Asegurese de que el circuito de seguridad de voltaje extra bajo esté conectado como se especifica.

*4  El aislamiento reforzado separa los terminales de salida de otros circuitos. Los usuarios también pueden conectar circuitos que no
sean circuitos de seguridad de voltaje extra bajo si la salida del variador es de 250 Vca 1 A maximo o 30 Vcc 1 A maximo.

B Terminales del circuito de control

Secciones de los cables del circuito de control y pares de apriete

AVISO No permita que los blindajes de cables toquen otras lineas de sefial ni equipamiento. Aisle los blindajes
de cables con cinta eléctrica o tubo termorretractil. Si no aisla los blindajes de cables, puede causar un cortocircuito y dafiar el

variador.

Utilice cable blindado para el cableado del bloque de terminales del circuito de control. Utilice terminales en las
terminaciones de los cables para que la conexion del cableado sea mas sencilla y fiable.

Tabla 5.7 Secciones de los cables del circuito de control y pares de apriete

Cable desnudo Terminal
Medida Par de
Bloque de Terminal d apriete . . . . . .
terminales eina torn?llo Nern (Ibfi Seccién recom.: | Seccién aplicable | Seccién recom.: | Seccién aplicable
m (Ibfin) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG) mm?2 (AWG)
TB1 S1 - S8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
« Cable trenzado
TB2-2 M1, M2, M5 02 -1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Cable macizo (20) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, i
TB3 AM, AC, P1,C1, S9 (24-16)
TB4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
.5 - 1. 5-2 1.2
TB5 E(G) M3.5 05-10 05 > N
(4.4-8.9) (20 - 14) (12)
Terminales

Conecte un manguito aislado cuando utilice terminales.
Utilice la CRIMPFOX 6, una crimpadora fabricada por PHOENIX CONTACT.

¢d1T£ E:L‘U’dz
L

L

Figura 5.8 Dimensiones externas de los terminales

Tabla 5.8 Modelos y medidas de terminales

Seccion del cable
mm? (AWG) Modelo L (mm) L1 (mm) @d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
Al 0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
AT 0.5-80G

€ Puesta en marcha del variador

B Procedimiento de configuracion del variador

En la Figura 5.9 se muestra el procedimiento de configuracion basico. Esta seccion proporciona informacion sobre
los pasos que se deben tomar después de encender el variador.
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C Inicio D
[ Instalaciéon mecanica ]
( Cableado del circuito principal y del circuito de control )

I

Compruebe la seleccion de fuente de alimentacion del codificador.
(Solo CLV y CLV/IPM)

i

Encienda el variador.

I

Ajuste A1-02 [Seleccion del Método de Control].

Ajuste los parametros F1-xx [Opcién config. Codificador]
y examine la direccion de rotacién del codificador.
(Solo CLV y CLV/IPM)

'
Ajuste 01-12 [Unidades longitud].
Hay dos opciones para ajustar la mecanica del ascensor:
a. Utilice una relacion de velocidad:
Ajuste 01-18 [Velocidad de cabina ascensor] y
01-19 [Velocidad motor ascensor].
b. Utilice los datos mecanicos especificos de 01-12 [Unidades longitud],
01-20 [Diametro polea], 01-21 [Relacion cables] y
01-22 [Relacién mecanica transmision].
Después seleccione las unidades de visualizacion para la velocidad,
rampas de aceleracion/desaceleracion y caracteristicas de sacudida
en 01-03 [Selec unidad visualiz velocidad].

{

[ Realice la autosintonizacién para los parametros del motor y el desfase del codificador. ’1]

( )
[ Examine la direccion de rotacion del motor. )
( )

Ajuste b1-01 [Selec. de ref. velocidad 1] b1-01 = 0 [Teclado]

ara seleccionar la fuente de referencia de velocidad.

f

[ Ajuste d1-18 [Modo de selec. de ref. velocidad]. ]
b1-01 = 1 [Entrada analdgica] +
Ajuste los parametros H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx para asignar Ajuste los parametros H1-xx y H2-xx para asignar funciones
funciones a los terminales MFDI, MFDO, MFAl' y MFAO. a los terminales MFDI y MFDO.
Ajuste estos parametros: Ajuste estos parametros:
* C1-xx [Rampa acel y desacel] + d1-xx [Referencia de velocidad]
+ C2-xx [Caracteristicas sacudida] + C1-xx [Rampa acel y desacel]
+ C2-xx [Caracteristicas sacudida]

( Establezca la secuencia de la operacion de inspeccion. }
[ Ejecute una marcha de prueba. )
Ajuste estos ajustes para sintonizacion fina:

+ Ajustes para la secuencia de freno
+ C5-xx [Reg automatico vel (ASR)]
( El variador est4 listo para utilizar la aplicacion. )

Figura 5.9 Diagrama de flujo para el procedimiento de configuraciéon basico
*1  Para obtener mas informacion sobre la autosintonizacion, consulte el manual técnico.

Nota:

Cuando utilice las comunicaciones MEMOBUS/Modbus para ajustar parametros, ajuste H5-11 = 1 [Modo comando INTRO com = No
requiere comando INTRO)].

B Comprobacién antes de encender el variador
Compruebe estos elementos antes de encender el variador:

» Asegurese de que todos los cables estan conectados correctamente. Aseglrese también de que todas las etapas
del motor estén conectadas en la secuencia correcta.

» Asegurese de que no haya tornillos, terminales de cable sueltos ni herramientas en el variador.
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+ Si utiliza una tarjeta opcional de codificador, asegurese de que cablea correctamente el codificador y ajusta la
fuente de alimentacion en la tarjeta opcional conforme a la especificacion del codificador.

* Consulte la placa de caracteristicas del motor y registre la informacion en esta tabla.

Elemento Valor Elemento Valor
Potencia nominal motor kW Recuento polos motor Numero polos motor
Voltaje nominal motor \Y% Velocidad de rotacion base del motor min-! (r/min)
Corriente nominal motor (FLA) A Numero de pulsos de codificador del ppr
motor
Frecuencia nominal motor Hz
Frecuencia maxima motor Hz

B Asistente de configuracion

El asistente de configuracion prepara el variador para la operacion, incluyendo el ajuste de pardmetros bésicos y la
autosintonizacion. Consulte en el manual técnico informacion adicional acerca de esta funcion.

Después de encender el variador, el teclado muestra la pantalla de configuracion inicial. Si selecciona [No] en los
ajustes [Mostrar pantalla config inicial], el teclado muestra la pantalla inicial sin mostrar la pantalla de
configuracion inicial. Si se produce alglin fallo, alarma o error, consulte Solucion de problemas en la pagina 184.

Nota:
*Si el teclado no muestra la pantalla de configuracion inicial, pulse (Menu) para mostrar la pantalla de menus y a continuacion
pulse para seleccionar [Configuracion inicial].

* Abra la cubierta de la pila del reloj y coloque una bateria para utilizar las funciones del reloj. Seleccione una pila de dioxido de
manganeso-litio del tipo CR2016 con una tension nominal de 3 V.

B Seleccion del método de control

La primera vez que encienda el variador, seleccione uno de los cuatro métodos de control que sea apropiado para
la aplicacion. Las tarjetas de realimentacion del codificador son necesarias para los métodos de control de vector
de bucle cerrado. En esta tabla se muestran los posibles métodos de control dependiendo del tipo de motor y
muestra la tarjeta de realimentacion necesaria para el codificador.

Tipo de maquina Métodos de control Ajustes de A1-02 Tarjeta opcional de codificador
Control V/f 0 No se necesita tarjeta
Motor de induccion sin codificador
Control de vector de bucle abierto 2 No se necesita tarjeta
Motor de induceién con codificador Control de vector de bucle cerrado 3 PG-B3/PG-X3
incremental
Motor de iman permanente con Control d tor de bucl d
codificador EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 o | -8 ™ (% vector de bucte cctrado para 7 PG-F3
EnDat 2.2/22
Motor de iman permanente con Control de vector de bucle cerrado para 7 PG-E3
codificador ERN1387 motores PM
Motor IPM de Yaskawa con codificador Control de vector de bucle cerrado para
. 7 PG-X3
incremental motores PM
Motor de iman permanente con Control de vector de bucle cerrado para 7 PG-B3/PG-X3
codificador incremental motores PM

B Ajuste de la direccion de rotacion del motor

Dependiendo de la configuracion del sistema del ascensor, puede que sea necesario cambiar la direccion del motor
para que el ascensor suba cuando el variador recibe un comando arriba.
Cuando el variador recibe un comando arriba, suministra voltaje en la secuencia de fase U-V-W.
* Compruebe la rotacion del motor con esta secuencia de fase (para la mayoria de los motores, en el sentido de las
agujas del reloj viendo desde el lado del eje).
* Si una secuencia U-V-W al motor propulsa el ascensor en direccion arriba, ajuste b7-14 = 0 [Seleccion de
Orden de Fase = Estandar].
* Si una secuencia U-V-W al motor propulsa el ascensor en direccion abajo, ajuste b1-14 = 1 [Conmutar orden de
fases].
Nota:
Ejecute siempre la configuracion de la direccion de rotacion del motor antes de ajustar la direccion de rotacion del codificador.
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Si estos problemas se producen durante la marcha de prueba, utilice la funcion Solucioén de problemas direccion
de rotacion para facilitar su resolucion:

* Hay flujo de corriente, pero no rotacion del motor.

* El variador detecta un fallo dv3 [Deteccion de inversion], dv4 [Deteccion prevencion inversion], oL2
[Sobrecarga variador] o PGo [Pérdida realiment encod (PG)].

* El motor gira en una direccion diferente a la esperada.

Para utilizar la funcién Solucion de problemas direccion de rotacion, seleccione [Ment] > [Herramientas
diagndstico] > [Solucion de problemas direccion de rotacion] en la pantalla inicial. Seleccione un problema que
desee resolver y [Ejecutar solucion de problemas]; después, pulse @

Consulte en el manual técnico informacion adicional acerca de esta funcion.

B Ajuste del codificador (generador de pulsos)

Configuracién de la resolucién del codificador
Ajuste la resolucion del codificador (sefial incremental en caso de codificadores absolutos con pistas de seno/
coseno) en F1-01 [Recuento pulsos codif 1 (PPR)].

Configuracién de la direccién de rotacion del codificador
Ejecute estos pasos para garantizar que la direccion de rotacion del codificador se ajuste correctamente en el
variador.

* Cuando hay informacion disponible sobre la secuencia de seiiales del codificador:

— Compruebe la secuencia de las fases Ay B del codificador cuando el motor propulsa el ascensor en direccion
arriba.

— Si la fase A del codificador guia la fase B, ajuste F1-05 = 0 [Selec rotacion codificador 1 = Pulso A guia
direccion arriba].

— Si la fase B del codificador guia la fase A, ajuste F1-05 = 1 [Pulso B guia direccion arribaj.
* Cuando no hay informacion disponible sobre la secuencia de sefiales del codificador:

— Girar manualmente el motor en direccion arriba del ascensor mientras comprueba el valor de UZ-05
[Realimentacion velocidad)].

— Si el valor en UI-05 es positivo, la direccion del codificador es correcta.
— Si el valor en UI-05 es negativo, cambie la configuracion de F1-05.

Nota:

Ejecute siempre la configuracion de la direccion de rotacion del motor antes de ajustar la direccion de rotacion del codificador. Consulte
Ajuste de la direccion de rotacion del motor en la pagina 176.

B Seleccion de la unidad de visualizacion del teclado

Puede utilizar 07-03 [Selec unidad visualiz velocidad] para seleccionar entre diferentes unidades de visualizacion
para parametros y monitores relacionados con la velocidad, rampas de aceleracion y desaceleracion y
caracteristicas de sacudida. Utilice la tabla mas abajo para determinar el ajuste 0/-03 correcto para su aplicacion.

Unidad de visualizaciéon
Ajuste 01-03 Ajustes de rer;%rsir;gi_aege velocidad/ Rampa acel y desac Caracterist tirén
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Revoluciones por minuto 1 pm
(RPM)] 0.01s 0.01s
?I[J]J nidades usuario (01-10'y o1- Definidos por usuario
4 [Unidadl ascensor - m/s, s, s] 0.01 m/s
;gffidadz ascensor - m/(s, §°2, 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s?
SAEL)I]“ida“ ascensor - ft/(min,s"2, 0.1 f/min 0.01 fUs2 0.01 fs?

Si desea utilizar los ajustes 4 a 6, debe programar algunos datos mecanicos en el variador antes de cambiar 07-03.
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1. Ajuste correctamente los datos del motor. Asegtrese de que los ajustes para E1-04 [Frecuencia salida
maxima] y E2-04 [Recuento polos motor] o E5-04 [Recuento polos motor PM] estén correctos.

2. Ajuste la mecanica del ascensor:
a. Utilice datos mecanicos especificos:
i.  Ajuste el diametro de la polea de traccion en unidades de mm en 0/-20 [Diametro polea].
ii. Ajuste los cables correctos en 0/-21 [Relacion cables].

iii. Siutiliza una maquina con transmision, ajuste la relacion de transmision (Nmotor/Mpolea traccion) €N
01-22 [Relacion mecanica transmision]. Cuando utilice una maquina sin transmision, ajuste o/-
22=1.0.

iv. Ajuste 01-03 =4, 5 o 6. El variador cambiara automaticamente la unidad y los valores de ajuste
de los parametros relacionados.

b. Sino conoce los datos mecanicos, por ejemplo, en caso de modernizacion, puede utilizar la relacion de
velocidad para determinar la mecanica:

i. Ajuste la velocidad de la cabina del ascensor a 01-18 [Velocidad de cabina ascensor].
ii. Ajuste la velocidad del motor del ascensor a 0/-19 [Velocidad motor ascensor].

Nota:
Cuando utiliza la relacion de velocidad, el variador ignora los parametros mecanicos especificos (07-2x)

Consulte Parametros del variador en la pagina 178 para obtener mas informacion.

B Parametros del variador

Consulte la tabla siguiente para ajustar los parametros mas importantes.
Nota:
*Se pueden modificar los parametros que tienen "RUN" en la columna "N.°" durante el funcionamiento del variador.

* Los parametros que tienen "Experto" en la columna "N.°" solo estan disponibles en modo Experto. Ajuste A7-01 = 3 [Seleccion de
Nivel de Acceso = Nivel experto] para mostrar y ajustar los parametros del modo Experto en el teclado.

Nuam. Denominacién Descripcion
A1-00 Seleccion de Idioma Selecciona el idioma del teclado LCD.
RUN 0: Inglés, 1: Japonés, 2: Aleman, 3: Francés, 4: Italiano, 5: Espaiiol, 6: Portugués, 7: Chino, 8: Checo, 9: Ruso,

10: Turco, 11: Polaco, 12: Griego

A1-02 Seleccion del método de control | Ajusta el método de control para la aplicacion del variador y el motor.
0: Control V/f, 2: Vector de bucle abierto, 3: Vector de bucle cerrado, 7: Vector de bucle cerrado PM

A1-03 Inicializar Parametros Ajusta valores predeterminados de los parametros.
0: Sin inicializacion, 1110: Inicializacion usuario, 2220: Inicializacion 2 cables

b1-01 Selec. de ref. velocidad 1 Ajusta el método de entrada de la referencia de velocidad.
0: Teclado, 1: Entrada analdgica, 2: Comunicaciones Memobus/Modbus, 3: Médulo PCB

b1-02 Seleccion del comando arriba/ Ajusta el método de entrada del comando arriba/abajo.
abajo 1 0: Teclado, 1: Entrada digital, 2: Comunicaciones Memobus/Modbus, 3: Mdédulo PCB
b1-03 Seleccion método parada Ajusta el método para parar el motor después de eliminar un comando arriba/abajo o de introducir un comando de
parada.

0: Rampa a parada, 1: Inercia a parada, 4: Parada de emergencia del ascensor

Cl1-01 Rampa aceleracion 1 Ajusta el tiempo para acelerar de cero a la velocidad maxima de salida.

RUN

C1-02 Rampa desaceleracion 1 Ajusta la rampa para desacelerar de la velocidad de salida méaxima a cero.

RUN

C2-01 Sacudida en arranque acel Ajusta la sacudida al arrancar la aceleracion.

C2-02 Sacudida en fin acel Ajusta la sacudida al finalizar la aceleracion.

C2-03 Sacudida en arranque desacel Ajusta la sacudida al arrancar la desaceleracion.

C2-04 Sacudida en fin desacel Ajusta la sacudida al finalizar la desaceleracion.

C2-05 Sacudida bajo velocidad Ajusta la sacudida cuando la referencia de velocidad es inferior al ajuste Velocidad nivelacion.
nivelacion

C5-01 Ganancia proporcional ASR 1 Ajusta la ganancia para ajustar la respuesta ASR a alta velocidad.

RUN

C5-02 Tiempo integral ASR 1 Ajusta el tiempo integral ASR a alta velocidad.

RUN

C5-03 Ganancia proporcional ASR 2 Ajusta la ganancia para ajustar la respuesta ASR a baja velocidad.

RUN
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Num. Denominacioén Descripcion

C5-04 Tiempo integral ASR 2 Ajusta el tiempo integral ASR a baja velocidad.

RUN

Cs5-13 Ganancia proporcional ASR 3 Ajusta la ganancia para ajustar la respuesta ASR a la velocidad de nivelacion. El ajuste esta activo Unicamente para la

RUN desaceleracion.

Cs5-14 Tiempo integral ASR 3 Ajusta el tiempo integral ASR a velocidad de nivelacion. El ajuste esta activo unicamente para la desaceleracion.

RUN

C6-03 Frecuencia portadora Ajusta la frecuencia portadora.

d1-01 - d1-08 Referencia 1 a 8 Ajusta la referencia de velocidad en las unidades de 01-03 [Selec unidad visualiz velocidad].

RUN

d1-18 Modo de selec. de ref. velocidad | Ajusta el modo de la seleccion de referencia de velocidad mediante entradas digitales.
0: Modo 1 multivelocidad (d1-01 a 08), 1: La alta velocidad tiene prioridad,
2: La velocidad de nivelacion tiene prioridad, 3: Modo 2 multivelocidad (d1-02 a 08), 4: Sustitucion inteligente

di-19 Velocidad nominal Ajusta la referencia de velocidad intermedia cuando un terminal MFDI ajustado para HI-xx = 50 [Seleccion funcion

RUN MFDI = Velocidad nominal] esta activo.

d1-20 Velocidad intermedia 1 Ajusta la referencia de velocidad intermedia cuando un terminal MFDI ajustado para Hl-xx = 51 [Seleccion funcion

RUN MFDI = Velocidad intermedia] esta activo.

di-21 Velocidad intermedia 2 Ajusta la referencia de velocidad intermedia cuando los terminales MFDI ajustados para Hl-xx = 50, 51 y 52

RUN [Seleccion funcion MFDI = Velocidad nominal, Velocidad intermedia y Velocidad renivelacion] estan activos.

d1-22 Velocidad intermedia 3 Ajusta la referencia de velocidad intermedia cuando los terminales MFDI ajustados para HI1-xx = 51 y 52 [Seleccion

RUN funcion MFDI = Velocidad intermedia y Velocidad renivelacion] estan activos.

d1-23 Velocidad renivelacion Ajusta la referencia de velocidad de renivelacion cuando un terminal MFDI ajustado para HI-xx = 52 [Seleccion

RUN funcion MFDI = Velocidad renivelacion] esta activo.

di-24 Velocidad operacion inspeccion | Ajusta la velocidad de operacion de inspeccion cuando un terminal MFDI ajustado para HI-xx = 54 [Seleccion

RUN funcion MFDI = Operacion inspeccion] esta activo.

d1-25 Velocidad operacion rescate Ajusta la referencia de velocidad cuando un terminal MFDI ajustado para HI-xx = 55 [Seleccion funcion MFDI =

RUN Operacion rescate] esta activo.

d1-26 Velocidad nivelacion Ajusta la referencia de velocidad cuando un terminal MFDI ajustado para HI-xx = 53 [Seleccion funcion MFDI =

RUN Velocidad nivelacion] esta activo.

d1-28 Nivel deteccion velocidad Ajusta el nivel de referencia de velocidad al que el variador detecta la velocidad de nivelacion cuando d1-18 =00 3

nivelacion [Modo de selec. de ref. velocidad = Modo 1 multivelocidad (d1-01 a 08) o Modo 2 multivelocidad (dI1-02 a 08)]. Si la

referencia de velocidad seleccionada es inferior a este parametro, el variador utiliza la velocidad de nivelacion como
referencia de velocidad.

d1-29 Nivel deteccion velocidad Ajusta el nivel de referencia de velocidad a la que el variador detecta la velocidad de inspeccion cuando d/-18 =00 3

inspeccion [Modo de selec. de ref. velocidad = Modo 1 multivelocidad (d1-01 a 08) o Modo 2 multivelocidad (d1-02 a 08)]. Si la

referencia de velocidad seleccionada se encuentra entre d1-28 [Nivel deteccion velocidad nivelacion] y este
parametro, el variador utiliza la velocidad de inspeccion como referencia de velocidad y activa la secuencia de
operacion de inspeccion.

E1-01 Voltaje entrada aliment CA Ajusta el voltaje de entrada del variador.

E1-04 Frecuencia salida maxima Ajusta la frecuencia de salida maxima para la pauta V/f.

E1-05 Voltaje salida maximo Establece el voltaje de salida maximo para la pauta V/f.

E1-06 Frecuencia base Ajusta la frecuencia base para la pauta V/f.

E1-07 Frecuencia punto medio A Ajusta una frecuencia de salida media para la pauta V/f.

E1-08 Voltaje punto medio A Ajusta un voltaje de salida medio para la pauta V/f.

E1-09 Frecuencia salida minima Ajusta la frecuencia de salida minima para la pauta V/f.

E1-10 Voltaje salida minimo Ajusta el voltaje de salida minimo para la pauta V/f.

El-13 Voltaje base Ajusta el voltaje base para la pauta V/f.

Experto

E2-01 Corriente nominal motor (FLA) | Ajusta la corriente nominal del motor en amperios.

E2-02 Deslizamiento nominal motor Ajusta el deslizamiento nominal del motor.

E2-03 Corriente motor sin carga Ajusta en amperios la corriente sin carga para el motor cuando funciona a la frecuencia nominal y voltaje sin carga.

E2-04 Recuento polos motor Ajusta el nimero de polos del motor.

E2-05 Resistencia linea a linea motor Ajusta la resistencia linea a linea para los bobinados del estator del motor.

E2-06 inductancia fuga motor Ajusta la caida de voltaje de la inductancia de fuga del motor cuando el motor funciona a la frecuencia y corriente
nominales. Este valor es un porcentaje del voltaje nominal del motor.

E2-11 Potencia nominal motor Ajusta la potencia nominal del motor en las unidades de 01-58 [Selec unidad Potencia Motor].

F1-01 Recuento pulsos codif 1 (PPR) Ajusta el nimero de pulsos de salida para cada revolucion del motor.
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F1-05 Selec rotacion codificador 1 Ajusta la secuencia de salida para los pulsos Ay B del codificador, suponiendo que el motor funciona en direccion
arriba.
0: Pulso A guia direccion arriba, 1: Pulso B guia direccion arriba
F1-50 Tipo codificador opcion PG-F3 Ajusta el tipo de codificador conectado a la opcion PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat solo serie, 2: HIPERFACE
F1-52 Velocidad com codificador serie | Ajusta la velocidad de comunicacion entre la opcion PG-F3 y el codificador serie.
Experto 0: 1 M/9600 bps, 1: 500 k/19200 bps, 2: 1 M/38400 bps
H1-01 - H1-10 Seleccion funcion term S1a S10 | Ajusta las funciones para los terminales MFDI S1 a S10.
H2-01 Seleccion funcion term M1-M2 Establece la funcion de los terminales MFDO M1-M2.
H2-02 Seleccion funcion term M3-M4 Establece la funcion de los terminales MFDO M3-M4.
H2-03 Seleccion funcion term M5-M6 | Establece la funcion de los terminales MFDO MS5-M6.
H2-04 Seleccion funciéon term P1-C1 Establece la funcién del terminal MFDO P1-C1.
H2-05 Seleccion funcion term P2-C2 Ajusta la funcion del terminal MFDO P2-C2.
H3-01 Selec nivel sefial terminal Al Ajusta el nivel de sefial de entrada para el terminal MFAI A1.
0: 0 a 10 V (limite inferior a 0), 1: -10 a +10V (ref bipolar)
H3-02 Seleccion funcion terminal Al Ajusta la funcion del terminal MFAI A1.
H3-03 Ajuste ganancia terminal A1 Ajusta la ganancia de la entrada de sefial analogica al terminal MFAL A 1.
RUN
H3-04 Ajuste polarizacion terminal A1 | Ajusta la polarizacion de la entrada de sefial analogica al terminal MFAT Al.
RUN
H3-05 Selec nivel sefial terminal A3 Ajusta el nivel de sefial de entrada para el terminal MFAI A3.
0: 0 a 10 V (limite inferior a 0), 1: -10 a +10V (ref bipolar)
H3-06 Seleccion funcion terminal A3 Ajusta la funcion del terminal MFAI A3.
H3-07 Ajuste ganancia terminal A3 Ajusta la ganancia de la entrada de sefial analogica al terminal MFAT A3.
RUN
H3-08 Ajuste polarizacion terminal A3 | Ajusta la polarizacion de la entrada de sefial analogica al terminal MFAT A3.
RUN
H3-09 Selec nivel sefial terminal A2 Ajusta el nivel de sefial de entrada para el terminal MFAI A2.
0: 0 a 10 V (limite inferior a 0), 1: -10 a +10V (ref bipolar), 2: 4 a 20 mA, 3: 0 a 20 mA
H3-10 Seleccion funcion terminal A2 Ajusta la funcion del terminal MFAT A2.
H3-11 Ajuste ganancia terminal A2 Ajusta la ganancia de la entrada de sefial analogica al terminal MFAT A2.
RUN
H3-12 Ajuste polarizacion terminal A2 | Ajusta la polarizacion de la entrada de sefial analogica al terminal MFAT A2.
RUN
H3-13 Const tmpo filtro entr analogica | Define la constante de tiempo para los filtros de retardo primario en los terminales MFAIL
01-03 Selec unidad visualiz velocidad | Ajusta las unidades de visualizacion para la referencia de velocidad y la velocidad de salida.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: rpm unidades, 3: Unidades usuario (01-10 y o1-11),
4: Unidad] ascensor - m/s, s, s, 5: Unidad2 ascensor - m/(s, s"2, s*3), 6: Unidad3 ascensor - ft/(min,s"2,s"3)
ol-18 Velocidad de cabina ascensor Ajusta la velocidad de la cabina a la que se desplazara el ascensor (tal y como se especifica en el contrato entre el
arquitecto y el constructor del ascensor); normalmente es la velocidad nominal.
ol-19 Velocidad motor ascensor Ajusta la velocidad del motor que se corresponde con el valor ajustado en 01-18 [Velocidad de cabina ascensor].
0l-20 Diametro polea Ajusta el diametro de la polea de traccion para calcular las unidades de visualizacion.
ol-21 Relacion cables Ajusta la relacion de cables.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
0l-22 Relacién mecanica transmision Ajusta la relacién de la transmision instalada para calcular las unidades de visualizacion.
S1-01 Nivel velocidad cero en parada Ajusta la velocidad para empezar a aplicar inyeccién CC (o bloqueo de posicion) cuando b1-03 = 0 [Seleccion
método parada = Rampa a parada] como porcentaje de E1-04 [Frecuencia salida maximay].
S1-02 Corriente inyeccion CC en Ajusta la cantidad de corriente que se debe utilizar para la inyeccion CC en el arranque como porcentaje de la
arranque corriente nominal del variador.
S1-03 Corriente inyeccion CC en parada | Ajusta la cantidad de corriente que se debe utilizar para la inyeccion CC en la parada como porcentaje de la corriente
nominal del variador.
S1-04 Tiempo iny CC/bloqueo pos en Ajusta el tiempo durante el que el variador efectuara una inyeccién CC en el arranque. Cuando 47-02 =30 7
arranque [Seleccion del Método de Control = CLV o CLV/PM], este parametro ajusta el tiempo durante que el variador ejecuta
un bloqueo de posicion en el arranque. Este parametro estd deshabilitado cuando esté ajustado a 0.00 s.
S1-05 Tiempo iny CC/bloqueo pos en Ajusta el tiempo durante el que el variador efectuara una inyeccion CC en la parada. Cuando 47-02 =307

parada

[Seleccion del Método de Control = CLV o CLV/PM], este parametro ajusta el tiempo durante el que el variador
ejecuta un bloqueo de posicion en la parada. Este parametro esta deshabilitado cuando esta ajustado a 0.00 s.
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S1-06 Retardo liberacion freno Ajusta el retardo del tiempo que transcurre entre que se inicia una inyeccion CC/bloqueo de posicion y la activacion
de un terminal MFDO ajustada para H2-xx = 50 [Seleccion funcion MFDO = Control freno] para liberar el freno al
inicio del desplazamiento.

S1-07 Retardo cerrar freno Ajusta el retardo del tiempo que transcurre entre que se alcanza la velocidad cero ajustada en S1-01 [Nivel velocidad
cero en parada] y la desactivacion de un terminal MFDO ajustado para H2-xx = 50 [Seleccién funcion MFDO =
Control freno] para aplicar el freno al final del desplazamiento.

S1-12 Contactor salida durante Ajusta la funcion para activar automaticamente un terminal MFDO ajustado para H2-xx = 51 [Control contactor

autosintonizacion salida] cuando el variador inicia la autosintonizacion.

0: Deshabilitado, 1: Habilitado, 2: Habilitado durante autosintonizacion y STO

S3-02 Ganancia 2 de bloqueo de Ajusta el nivel de ganancia 2 para la funcion del bloqueo de posicion. El bloqueo de posicion en arranque compensa

RUN posicion en arranque el par motor para mantener la posicion de la cabina e impedir el retroceso cuando se libera el freno.

S3-03 Ganancia de bloqueo de posicion | Ajusta la ganancia del bloqueo de posicion en parada. El bloqueo de posicion en parada compensa el par motor para

RUN en parada mantener la posicion de la cabina hasta que el freno se aplica a fondo.

B Seleccion de la referencia de velocidad y seleccion del comando arriba/abajo

Seleccioén de la referencia de velocidad
El parametro b1-01 [Selec. de ref. velocidad 1] ajusta la fuente de referencia de velocidad.

Ajustes de b1-01 Fuente referencia Entrada de referencia de velocidad
0 (predeterminado) | Teclado El variador utiliza el teclado para introducir la referencia de velocidad.
1 Entrada analégica */ El vaﬁgdor utiliza los~ terminales MFAI A1 0 A2 para introducir una referencia de velocidad
analdgica con una sefial de entrada de voltaje o corriente.
s - El variador utiliza el puerto RS-485 de comunicacion serial para introducir la referencia de
2 Comunicacion serial *2 :
velocidad.
3 Tarjeta opcional *2 El variador utiliza una tarjeta opcional de comunicaciones o una tarjeta opcional de entrada
conectada al variador para introducir la referencia de velocidad.

*1  Cuando bI-01 = 1 [Entrada analdgica], el variador ajusta automaticamente d/-18 = 0 [Modo de selec. de ref. velocidad = Modo 1
multivelocidad (d1-01 a 08)].

*2  Cuando dI-18 = 1 0 2 [La alta velocidad tiene prioridad o La velocidad de nivelacion tiene prioridad], 1a referencia de velocidad
introducida desde los terminales MFDI tendra prioridad frente a otras referencias de velocidad.

Seleccion del comando arriba/abajo
El parametro b1-02 [Seleccion comando arriba/abajo 1] ajusta la fuente del comando arriba/abajo.

Ajustes de b1-02 Fuente comando arriba/abajo Entrada del comando arriba/abajo

0 Teclado El variador utiliza el teclado para introducir el comando arriba/abajo.

El variador utiliza los terminales del circuito de control para introducir el comando arriba/abajo.

1 (predeterminado) | Entrada digital Seleccione el método de entrada del comando arriba/abajo con un parametro H1-xx.
PR El variador utiliza el puerto RS-485 de comunicacion serial para introducir la referencia de
2 Comunicacion serial -
velocidad.
3 Tarjeta opcional El variador utiliza una tarjeta opcional de comunicaciones o una tarjeta opcional de entrada

conectada al variador para introducir la referencia de velocidad.

Arranque del desplazamiento

Para arrancar el ascensor en direccion arriba o abajo, aseglrese de que ejecuta los puntos siguientes:

* Seleccione una referencia de velocidad mayor que cero.

* Cierre las sefiales de desactivacion segura en los terminales H1 y H2.

* Ajuste una sefial de arriba o abajo en la fuente especificada en b7-02 [Seleccion comando arriba/abajo 1].

Parada del desplazamiento
El variador se para cuando:

* Elimina el comando arriba o abajo.

* Ajustadl-18 =1 0 2 [Modo de selec. de ref. velocidad = La alta velocidad tiene prioridad o La velocidad de
nivelacion tiene prioridad] y elimina la sefial arriba/abajo o Velocidad nivelacion (H1-xx = 53).

* Ajusta dl-18 = 3 [Modo 2 multivelocidad (d1-02 a 08)] y elimina todas las entradas de velocidad.
* El variador detecta un fallo. Hay diferentes métodos de paro para diferentes fallos y ajustes de los parametros.

* Las entradas de desactivacion segura se abren o se introduce una sefial de bloque base. Cuando se produce una
de estas acciones, el freno se aplica inmediatamente y la salida del variador se apaga.

B Secuencia de freno

La Figura 5.10 muestra la secuencia de freno y los parametros que se deben usar para el ajuste.

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 181



5 Espaiiol
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Figura 5.10 Secuencia de freno

B Funcién de comprobacion del par de freno

La funcion de comprobacion del par de freno comprueba el par de retencion del freno del motor.
El variador recibe la sefial MFDI ajustada para Solic par freno (HI-xx = 5D) y el comando arriba/abajo del PLC.
Cuando el comando arriba/abajo esta activado (cerrado) mientras que la sefial MFDI ajustada para Solic par freno
esta activada (cerrada) durante la deteccion de velocidad cero, el variador inicia la comprobacion del par de freno.
Ejecute la comprobacion del par de freno con 0% de carga y el freno cerrado. Si el ascensor se mueve durante la
comprobacion, el variador juzga que el freno se ha deteriorado, detecta un fallo br4 [Deterioro freno] y, después,
se para.

Nota:

*Solo puede utilizar esta funcion cuando A71-02 = 3 o 7 [Seleccion del Método de Control = CLV o CLV/PM].

*El variador no detecta el fallo PGo [Pérdida realiment encod (PG)], el fallo SE2 [Error corriente arranque] ni el fallo SE4 [Error
respuesta freno] durante la comprobacion del par de freno.

*El variador deshabilita esta funcion durante la operacion de rescate o la operacion de inspeccion.
Condiciones de operacion para utilizar la funcién de comprobacion del par de freno

» Antes de comenzar, ajuste S5-32 [Aplicacion par motor durante CPF] como valor de referencia de la
comprobacion del par de freno.

* No afiada peso a la cabina del ascensor.
» Utilice el comando arriba para activar el variador.
* Posicione la cabina del ascensor en un piso intermedio para reducir el efecto del peso en el cable.

Valor de ajuste de S$5-32

Reste el par arrastrado por el contrapeso en la operacion hacia arriba con una carga del 0% del par de freno
requerido. Utilice esta sustraccion como el valor para S5-32.

* (Ejemplo) Cuando el par de freno requerido es del 150% y el par arrastrado por el contrapeso es del 100%:
150% - 100% = 50%

85-32=50%
1. Cuando utiliza un monitor del variador para comprobar el par arrastrado por el contrapeso para ajustar S5-
32:

Ejecute un bloqueo de posicion (operacion hacia arriba) con el freno abierto y un 0% de carga y compruebe
el valor de UI-09 [Referencia par].

2. Cuando calcula el par de freno para ajustar S5-32:
Como el motor aplica el par en la misma direccion que el par de carga TL en operacion hacia arriba con un
0% de carga, cuando el motor se para, el par de freno Tb = par de carga TL x n.
El par de freno para parar el motor (para parar el ascensor) es:
Tb = par motor Tm + TL x
Por lo tanto, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / par motor nominal Tmjgo % 100
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Nota:
*TL: Par de carga (par arrastrado por el contrapeso) para operacion hacia arriba con 0% de carga

*n: Eficiencia de la maquina
*Tb: Par de freno

*Tm: Par motor

*Tmjgo: Par motor nominal

* (Ejemplo) Cuando la carga nominal del ascensor es de 600 kg, la velocidad es de 45 m/min, el par de freno
requerido es de 31 N'm, la eficiencia de la maquina es de 0.6, la velocidad nominal del motor es de 1750 min-!,
y el par motor nominal es de 20.19 N-'m:

Potencia requerida P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/min / (6120 x 110.6) = 3.676 kW
Par de carga TL (N'm) = (60 x 3.676 kW) / (2 x 1750 rpm-!) x 103 =20.06 N m
§5-32=(31 N'm - 20.06 N'm % 0.6) / 20.19 N-m x 100 = 147.4%

Secuencia de comprobacién del par de freno

H1-xx = 5D [Par freno req] |

Comando arriba

H2-xx = 5D [Durante compr par freno]

H2-xx = 5E [Compr par freno completada]

H2-xx = 0 [Durante la marcha]

H2-xx = 51 [Control contactor salida]

|
: ]
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E ]
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Figura 5.11 Secuencia de comprobacion del par de freno

Nota:

* La secuencia de freno después de la activacion del comando arriba/abajo es igual que antes, pero el variador no libera el freno.

* La frecuencia portadora se fija a 2 kHz y el método PWM se fija a modulacion trifasica durante la comprobacion del par de freno.

*El limite de par interno durante la comprobacion del par de freno es el valor ajustado en S5-32 [Aplicacion par motor durante CPF].

*Si §5-32 se ajusta mayor que el limite de par de la unidad, se producira un error oPE21 [Fallo ajuste parametros ascensor].

« El variador ejecuta internamente la operacion de parada de emergencia cuando la comprobacion del par de freno finaliza.

«Si la cabina del ascensor se desplaza mas alla del valor ajustado en S5-31 [Desplaz cabina en compr par freno], el variador detecta un

fallo brA [Deterioro freno].

La Figura 5.11 esta dividida en bandas temporales. En la tabla Tabla 5.9 se explica la secuencia en cada banda
temporal.

Tabla 5.9 Bandas temporales para la secuencia de comprobacion del par de freno

Banda oy
temporal Descripcién

Debe ajustar la desactivacion segura de los terminales HI-HC y H2-HC y debe deshabilitar el bloque base (entradas digitales ajustadas a Hl-xx =8 0 9).

tl Cuando el comando Par fieno req (HI1-xx = 5D) esta activado, el terminal MFDO emite la sefial Durante compr par freno (H2-xx = 5D).
Se emite el comando arriba.
El variador espera a que se emita la sefial Realimentacion contactor motor NO (H1-xx = 56).

© Si el variador no recibe la realimentacion del contactor del motor dentro de t2 o si la sefial de realimentacion esta activada antes de que el comando de control
del contactor se haya emitido, se dispara un fallo SE/ [Error respuesta contactor motor]. Si usted no utiliza una sefial de realimentacion del contactor del
motor, el variador espera a que concluya el tiempo de retardo para el arranque de la operacion ajustado en S7-10 [Retardo comando arriba/abajo] antes de
continuar al paso siguiente.
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teﬁ;gfal Descripcion
3 %1 Una vez que concluye el retardo ajustado en S7-10, el variador aplica corriente en el motor. Comienza el bloqueo de posicion.
El variador comienza a acelerar a la velocidad de comprobacion del par de freno (fijada al 3%).
t4 *¥2 %3 *4
El par incrementa al valor ajustado en S5-32 en el tiempo ajustado en S5-33 [Tiempo rampa subida par motor].
t5 *2 *4 El variador funciona como se ha definido en los ajustes de S5-35 [Tiempo ejec compr par freno] y S5-32 para comprobar el par de freno.
t6 *4 *3 Una vez que concluye el tiempo ajustado en S5-35, el par disminuye en el tiempo ajustado en S5-34 [Tiempo rampa bajada par motor] y el variador desacelera
para parar. Cuando el par de freno es normal, el variador emite la sefial Compr par freno completada (H2-xx = 5E).
7 5 La velocidad del motor alcanza el nivel de velocidad cero ajustado en S7-01 [Nivel velocidad cero en parada].
El variador continuta el bloqueo de posicion durante el tiempo ajustado en S7-05 [Tiempo iny CC/blogueo pos en parada].
Una vez que concluye el retardo para el contactor magnético ajustado en S1-11 [Retardo apertura contactor salida], el variador restablece el terminal de salida
. ajustado para Control contactor salida (H2-xx = 51). Ahora puede borrar las entradas de desactivacion segura y habilitar el bloque base.
t8 *5
Cuando el comando Par freno req (HI-xx = 5D) se desactiva después de que se desactiva el comando arriba, la sefial Durante compr par freno (H2-xx = 5D) y
la sefial Compr par freno completada (H2-xx = 5E) se desactivan.

*1  Durante la comprobacion del par de freno, Control freno (H2-xx = 50) no esta activado porque el variador ejecuta el bloqueo de
posicion con el freno cerrado.

*2  Cuando el variador funciona en modo Comprobacion del par de freno, b#TC [Durante compr par freno] parpadea en el teclado para
mostrar que esta en operacion.

*3  Lareferencia de velocidad multipaso se deshabilita durante la comprobacién del par de freno.

*4  Lareferencia de velocidad sera del 3% de la velocidad de salida maxima durante la comprobacion del par de freno.

*5  Cuando la comprobacion del par de freno finaliza correctamente, "brEnd" parpadea en el teclado. No se puede controlar el variador
desde el teclado mientras se visualice "brEnd".

B Operacion de inspeccion
Arranque en modo Inspeccion

El variador ejecuta la operacion de inspeccion cuando recibe una sefial de arriba o abajo cuando una de estas
condiciones son verdaderas:

* Los pardmetros d/-18 = 0 0 3 [Modo de selec. de ref. velocidad = Modo 1 multivelocidad (d1-01 a 08) o Modo
2 multivelocidad (d1-02 a 08)] y la velocidad seleccionada es superior a d/-28 [Nivel deteccion velocidad
nivelacion], pero inferior a d1-29 [Nivel deteccion velocidad inspeccion].

* El parametro d/-18 = 1 o 2 [La alta velocidad tiene prioridad o La velocidad de nivelacion tiene prioridad] y
una entrada digital programada para HI-xx = 54 [Operacion de inspeccion] esté habilitada.

El arranque de la inspeccion utiliza las mismas caracteristicas de aceleracion, secuencia de freno y secuencia de

contactor que la operacion normal. La frecuencia portadora esta ajustada a 2 kHz durante la operacion de

inspeccion, pero puede utilizar C6-21 [Frecuencia portadora en inspeccion] para cambiarla.

Parada en modo Inspeccion

Para parar el variador en modo Inspeccion, elimine la sefial de arriba o abajo o desactive la referencia de

velocidad de la operacion de inspeccion (las condiciones enumeradas para el arranque en modo Inspeccion deben

convertirse en falsas).

La parada de inspeccion puede utilizar una rampa de desaceleracion dependiendo del ajuste de C1-15 [Rampa

desaceleracion de inspeccion].

* Si CI-15 = 0 s, el variador acciona el freno inmediatamente, cierra la salida del variador y abre el contactor del
motor.

* SiClI-15 > 0s, el variador desacelera para parar, acciona el freno, cierra la salida del variador y abre el
contactor del motor.

€ Solucion de problemas

Si el variador o el motor no funcionan correctamente, compruebe el teclado del variador para obtener informacion
sobre fallos y alarmas.

¢ Para los fallos del variador:

— El teclado muestra el cddigo de fallo.

- y ALM/ERR en el anillo de estado LED estan encendidos continuamente.
— El variador cierra la salida y se activa la salida del relé de fallo. E1 motor funciona por inercia hasta pararse.
* Para las alarmas del variador:

— El teclado muestra el codigo de alarma.
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- y ALM/ERR en el anillo de estado LED parpadean.

— Por lo general, el variador continuara controlando el motor. Algunas alarmas permiten seleccionar un método
de paro del motor.

B Reinicio fallo

1. Elimine la causa del fallo o de la alarma.
2. Mientras el teclado muestra el codigo de fallo o alarma, pulse (REINICIO) o en el teclado.

En esta tabla se enumeran los fallos y las alarmas mas frecuentes con sus posibles causas y soluciones.

Consulte en el manual técnico una lista completa de los fallos y las alarmas.

Caodigo Denominacién Causa Subsanacién del fallo
bb Bloque base Se ha introducido un comando de bloque base Examine la secuencia externa y la sincronizacion de la entrada de
externo a través de uno de los terminales MFDI Sx | comandos del bloque base.
y la salida del variador se ha interrumpido como se
muestra en un comando de bloque base externo.
CrST No se puede reiniciar El variador ha recibido un comando de reinicio de Desactive el comando arriba/abajo y luego apague y vuelva a
fallo cuando un comando arriba/abajo estaba activo. | encender el variador.
dEv Desviacion velocidad La carga es excesiva. Reduzca la carga.
Las rampas de aceleracion y desaceleracion estan Incremente los valores ajustados en C1-01 a C1-08 [Rampas
ajustadas demasiado rapidas. aceleracion/desaceleracion].
Los ajustes de nivel de deteccion dEv son Ajuste FI-10 [Nivel detec desviacion velocidad] y F1-11
incorrectos. [Retardo detec desviacion vel].
La carga esta bloqueada. Examine la maquina.
El freno de retencion esta parando el motor. Libere el freno de retencion.
dv3 Deteccion de inversion E5-11 [Desfase pulso Z codificador] esta ajustado Ajuste correctamente el valor para A@ en E5-11 como especifican
incorrectamente. los valores de la placa de caracteristicas.
Hay un codificador nuevo o la direccion de rotacion | Ejecute la sintonizacion del codificador.
del motor ha cambiado.
Una fuerza externa en el lado de carga ha giradoel | * Asegurese de que el motor gire en la direccion correcta.
motor. * Busque y subsane los problemas en el lado de carga que
causan que el motor gire del lado de carga.
Interferencia de ruido a lo largo del cable del Conecte a tierra correctamente el cable blindado del cable del
codificador. codificador.
El cable del codificador esta desconectado o Compruebe si hay errores de cableado o cables desconectados en
conectado incorrectamente. el cable del codificador y repare los problemas.
El ajuste para F1-05 [Selec rotacion codificador 1] | Conecte correctamente el cableado del motor para cada fase (U,
es el opuesto a la direccion de la rotacion del motor. | V, W).
El variador detecto incorrectamente la posicion de Cuando U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, aumente n8-84
polo magnético del motor. [Corriente deteccion polaridad]. Consulte al fabricante del motor
para obtener informacion sobre los valores de ajuste maximos.
n8-84 [Corriente deteccion polaridad] es Aumente n8-84 desde el valor predeterminado. Consulte al
demasiada baja. fabricante del motor para obtener informacion sobre los valores de
ajuste maximos.
Error en la deteccion de la posicion del polo. Si utiliza un motor IPM, ejecute la autosintonizacion de la
inyeccion de alta frecuencia.
La opcion PG o el codificador del lado del motor Repare el cableado y vuelva a encender el variador, después,
estan dafiados. sustituya la tarjeta opcional PG o el PG si el problema persiste.
El variador detect6 incorrectamente la posicion de Cuando U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, ajuste n8-84
polo magnético del motor. [Corriente deteccion polaridad > Configuracion por defecto.
dv4 Deteccidn prevencion inversion Una fuerza externa en el lado de carga ha giradoel | * Aseglrese de que el motor gire en la direccion correcta.

motor.

* Busque y subsane los problemas en el lado de carga que
causan que el motor gire del lado de carga.

* Deshabilite la deteccion de este fallo en las aplicaciones en las
que el motor gira del lado de carga en la direccion contraria a
la referencia de velocidad. El variador no detecta este fallo si
F1-19 = 0 [Seleccion deteccion desviacion 4 =
Deshabilitado].

E5-11 [Desfase pulso Z codificador] esta ajustado
incorrectamente.

Ajuste correctamente el valor para A0 en £5-11 como especifican
los valores de la placa de caracteristicas.

Hay un codificador nuevo o la direccion de rotacion
del motor ha cambiado.

Ejecute la sintonizacion del codificador.

Interferencia de ruido a lo largo del cable del
codificador.

Conecte a tierra correctamente el cable blindado del cable del
codificador.

El cable del codificador esta desconectado o
conectado incorrectamente.

Compruebe si hay errores de cableado o cables desconectados en
el cable del codificador y repare los problemas.
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Cadigo Denominacion Causa Subsanacioén del fallo

El variador detect6 incorrectamente la posicion de Si el valor de U6-57 [PolePolarityDeterVal] es inferior a 819,

polo magnético del motor. incremente el valor ajustado en n8-84 [Corriente deteccion
polaridad]. Consulte al fabricante del motor para obtener
informacion sobre los valores de ajuste maximos.

El ajuste de n8-84 [Corriente deteccion polaridad] | Incremente el ajuste de n8-84 desde el valor predeterminado.

es demasiado bajo. Consulte al fabricante del motor para obtener informacion sobre
los valores de ajuste maximos.

Error en la deteccion de la posicion del polo. Si utiliza un motor IPM, ejecute la autosintonizacion de la
inyeccion de alta frecuencia.

La tarjeta opcional PG o el codificador del lado del | Repare el cableado y vuelva a encender el variador, después,

motor estan dafiados. sustituya la tarjeta opcional PG o el PG si el problema persiste.

dvé Sobresacudida ES5-11 [Desfase pulso Z codificador] esta ajustado Ajuste correctamente el valor para A0 en £5-11 como especifican

incorrectamente. los valores de la placa de caracteristicas.

Interferencia de ruido en el cable del codificador. Conecte a tierra correctamente el cable blindado del cable del
codificador.

El cable del codificador esta desconectado o Compruebe si hay errores de cableado o cables desconectados en

conectado incorrectamente. el cable del codificador y repare los problemas.

La tarjeta opcional PG o el codificador del lado del | Repare el cableado y vuelva a encender el variador, después,

motor estan dafiados. sustituya la tarjeta opcional PG o el PG si el problema persiste.

Cuando 47-02 = 7 [CLV/PM], los datos del motor | Consulte la placa de caracteristicas del motor o el informe de

ajustados en los parametros E5-xx [Ajustes motor prueba y ajuste E5-xx correctamente.

PM] son incorrectos.

dv8 Error deteccion posicion rotor PM Las caracteristicas del motor han cambiado. * Repita el proceso de configuracion.
] i *» Ejecute una autosintonizacion estacionaria o una

Los pardmetros que controlan la busqueda de polo autosintonizacion de bisqueda de polo inicial.

inicial estan ajustados incorrectamente (la

configuracion puede estar incompleta).

Los parametros para el codificador del motor estan

ajustados con los valores incorrectos (la

configuracion puede estar incompleta).

El freno se libera durante la busqueda de polo » Examine la secuencia de freno.

inicial o durante la pérdida de alimentacion. * Debe mantener el freno aplicado durante la bisqueda de polo

inicial y cuando la alimentacion se interrumpe.

No se puede ejecutar una busqueda de polo inicial Utilice una tarjeta opcional PG que sea compatible tanto con el

en el motor. variador y como con un codificador absoluto.

EF Error entrada comando arriba/abajo | Se ha introducido un comando arriba y un comando | Examine la secuencia de comandos arriba y abajo y corrija el
abajo al mismo tiempo durante mas de 0.5 s. problema.

EF3 - EF10 | Fallo externo (terminal Sx) El terminal MFDI Sx ha causado un fallo externoa | ¢ Localice el dispositivo que ha causado el fallo externo y
través de un dispositivo externo. elimine la causa.
Fallo externo [Hl-xx = 20 a 2B] esta ajustado a * Ajuste correctamente el MFDI.
terminal MFDI, pero el terminal no esta en uso.

FrL Falta referencia de velocidad El variador recibi6é un comando arriba/abajo d/-18 | * Examine los ajustes de d1-18'y HI1-03 to H1-10 [Seleccion
= 1 [Modo de selec. de ref. velocidad = La alta Sfuncion terminal S3 a S10] para asegurarse de que el método
velocidad tiene prioridad], Hl-xx # 53 [Seleccion de seleccion de velocidad seleccionado es apropiado para la
Suncién MFDI # Velocidad nivelacién] y no hay secuencia del controlador del ascensor.
ninguna velocidad seleccionada en el arranque. » Asegurese de que el controlador del ascensor esté conectado

correctamente.

* Asegurese de que el controlador del ascensor seleccione la
velocidad correctamente.

GF Fallo tierra El recalentamiento ha causado daflos en el motor o | Mida la resistencia de aislamiento del motor y cambie el motor si
el aislamiento del motor no es satisfactorio. hay conduccion eléctrica o aislamiento inservible.

El cable del circuito principal del motor esta en » Compruebe si el cable del circuito principal del motor esta
contacto con tierra para provocar un cortocircuito. dafiado y repare los cortocircuitos.

* Mida la resistencia entre el cable del circuito principal del
motor y el terminal de tierra. Si hay conduccion eléctrica,
cambie ¢l cable.

Un aumento de la capacitancia parasita del cabley | ¢ Si la longitud del cable es superior a 100 m, disminuya la

del terminal de tierra ha provocado un aumento de frecuencia portadora.

la corriente de pérdida. + Disminuya la capacitancia parasita.

Ha habido un problema con el hardware del Cambie la placa de control o el variador. Para obtener informacion

variador. sobre la sustitucion de la placa de control, pongase en contacto
con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
LF Pérdida fase salida El cable del circuito principal del motor esta Conecte el cable del circuito principal del motor. Corrija todos los
desconectado. errores de cableado en la alimentacion de entrada del variador del
circuito principal.

Hay una desconexion en el bobinado del motor. Si una bobina esta desconectada, mida la resistencia linea a linea
del motor y cambie el motor.

Los tornillos en los terminales de salida del variador | Apriete los tornillos de los terminales con el par de apriete

estan sueltos. correcto.

La corriente de salida nominal del motor es inferior | Examine la capacidad del variador o la salida del motor que se

al 5% de la corriente nominal del variador. deba aplicar.

Usted esta intentando utilizar un motor monofasico. | El variador no puede utilizar un motor monofasico.
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Codigo

Denominacién

Causa

Subsanacioén del fallo

El transistor de salida en el variador esta dafado.

Vuelva a encender el variador.

Si el error persiste, cambie la placa de control o el variador.
Para obtener informacion sobre la sustitucion de la placa de
control, pongase en contacto con Yaskawa o con su
representante de ventas mas cercano.

oC

Sobrecorriente

La carga es excesiva.

Mida la corriente que circula al motor.

Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad si el
valor de la corriente es superior a la corriente nominal del
variador.

Reduzca la carga o cambie a un variador mayor para evitar
variaciones repentinas del nivel de corriente.

El cable del circuito principal del motor esta en
contacto con tierra para provocar un cortocircuito.

Compruebe si el cable del circuito principal del motor esta
dafiado y repare los cortocircuitos.

Mida la resistencia entre el cable del circuito principal del
motor y el terminal de tierra. Si hay conduccion eléctrica,
cambie el cable.

Un cortocircuito o un fallo de puesta a tierra en el
lado de salida del variador ha provocado dafos en el
transistor de salida del variador.

Aseglirese de que no haya un cortocircuito en el terminal B1 y
en los terminales U/T1, V/T2 y W/T3. Asegtirese de que no
haya un cortocircuito en los terminales - y en los terminales U/
T1, V/T2,y W/T3.

Si hay un cortocircuito, péngase en contacto con Yaskawa o
con su representante de ventas mas cercano.

La rampa de aceleracion es demasiado rapida.

Calcule el par necesario durante la aceleracion en funcion de la
inercia de la carga y de la rampa de aceleracion especificada.

Incremente los valores ajustados en CI-01, C1-03, CI1-05 o
C1-07 [Rampas aceleracion] para obtener el par necesario.

Incremente los valores ajustados en C2-01 a C2-04
[Caracteristicas sacudida] para obtener el par necesario.

Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad.

El variador esta tratando de accionar un motor
especial o un motor de potencia mayor que la salida
maxima aplicable del motor del variador.

Examine la placa de caracteristicas del motor, el motor y el
variador para verificar que la corriente nominal del variador
sea mayor que la corriente nominal del motor.

Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad.

Los ajustes de la pauta V/f son incorrectos.

Examine las relaciones entre la frecuencia de la pauta V/fy el
voltaje. Reduzca el voltaje si es demasiado alto en
comparacion con la frecuencia.

Ajuste EI-04 a E1-10 [Parametros pauta V/f]. Para el motor 2,
ajuste £3-04 a E3-10.

La ganancia de compensacion de par es excesiva.

Reduzca el valor ajustado en C4-01 [Ganancia compensacion
par] para asegurar que el motor no se cale.

El variador ha recibido un comando arriba/abajo
mientras el motor gira por inercia.

Examine la secuencia e introduzca el comando arriba/abajo
cuando el motor se haya parado por completo.

oLl

Sobrecarga motor

La carga es excesiva.

Reduzca la carga.

Nota:
Reinicie oL cuando U4-16 [Nivel oL1 motor] < 100.

La sobrecarga se ha producido durante el
funcionamiento a baja velocidad.

Disminuya la carga cuando trabaje a baja velocidad.
Aumente la velocidad del motor.

Si el motor funciona con frecuencia a velocidad baja, cambielo
por un motor mayor o utilice un motor especifico para el
variador.

Nota:

En el caso de los motores de proposito general, la sobrecarga
puede producirse cuando se trabaja a baja velocidad y por
debajo de la corriente nominal.

L1-01 [Protec sobrecarga motor (oL1)] esta
ajustado incorrectamente.

Ajuste L1-01 segln se especifica para las cualidades de un motor
especifico para el variador.

La pauta V/f no se ajusta a las cualidades del motor.

Examine las relaciones entre la frecuencia de la pauta V/f'y el
voltaje. Reduzca el voltaje si es demasiado alto en
comparacion con la frecuencia.

Ajuste EI-04 a E1-10 [Parametros pauta V/f]. Para el motor 2,
ajuste £3-04 a E3-10. Reduzca los valores ajustados en E/-08
[Voltaje punto medio A] y E1-10 [Voltaje salida minimo].
Nota:
Si los valores ajustados en E1-08 y E1-10 estan demasiado
bajos, la tolerancia a la sobrecarga disminuye a velocidad
baja.

Un variador acciona mas de un motor.

Ajuste L1-01 = 0 [Protec sobrecarga motor (oL1) =
Deshabilitado], conecte el relé de sobrecarga térmica a cada
motor para evitar dafios del motor.

El protector térmico electronico esta funcionando a
un nivel incorrecto.

Ajuste E2-01 [Corriente nominal motor (FLA)] correctamente al
valor especificado en la placa de caracteristicas del motor.

oL2

Sobrecarga variador

La carga es excesiva.

Reduzca la carga.

Las rampas de aceleracion/desaceleracion o los
tiempos de ciclo son demasiado rapidos.

Compruebe las rampas de aceleracion/desaceleracion y las
frecuencias de arranque/parada del motor (tiempos de ciclo).

Incremente los valores ajustados en C1-01 a C1-08 [Rampas
aceleracion/desaceleracion].
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Cadigo Denominacion Causa Subsanacioén del fallo
La capacidad del variador es insuficiente. Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad.
La sobrecarga se ha producido durante el » Disminuya la carga cuando trabaje a baja velocidad.
funcionamiento a baja velocidad. » Cambie el variador por un modelo de mayor capacidad.
ov Sobrevoltaje La rampa de desaceleracion es demasiado rapiday | ¢ Incremente los valores ajustados en C1-02, C1-04, CI1-06 o
demasiada energia regenerativa circula de vuelta al C1-08 [Rampas desaceleracion].
variador. * Conecte una opcion de frenado dinamico al variador.
La rampa de aceleracion es demasiado rapida. * Asegurese de que la aceleracion repentina del variador no
provoque el fallo.

* Incremente los valores ajustados en C/-01, C1-03, C1-05 o
C1-07 [Rampas aceleracion].

* Incremente el valor ajustado en C2-02 [Tiempo sacudida en fin
acel].

La carga de frenado es demasiado grande. Conecte una opcion de frenado dinamico al variador.

Hay picos de voltaje en la fuente de alimentacion de | Conecte una reactancia de CC al variador.

entrada. .
Nota:
Si activa y desactiva los condensadores de avance de fase y
utiliza convertidores de tiristor en el mismo sistema de fuente
de alimentacion, puede haber picos de voltaje que
incrementen irregularmente el voltaje de entrada.

El voltaje de la fuente de alimentacion es Reduzca el voltaje de la fuente de alimentacion para que coincida

demasiado alto. con el voltaje nominal del variador.

El cable del codificador esta desconectado o Compruebe si hay errores de cableado o cables desconectados en

conectado incorrectamente. el cable del codificador y repare los problemas.

El motor pendulea. Ajuste n2-02 [Tiempo 1 regulador frec auto] y n2-03 [Tiempo 2

regulador frec auto].

El variador detecta ov [Sobrevoltaje] cuando A1-02 | Incremente el valor ajustado en #2-03 en incrementos de 50 ms.

=2 [OLV] y cuando: A Nota:

* Se acaba la aceleracion Aseglirese de que este ajuste de parametro sea: n2-02 <n2-03.

* Se inicia la desaceleracion

* La carga cambia repentinamente

oS Sobrevelocidad Se ha sobrepasado el valor. Reduzca C5-01 [Ganancia proporcional ASR 1] e incremente C5-

02 [Tiempo integral ASR 1].

El nivel de deteccion oS esté ajustado Ajuste F1-08 [Nivel detec sobrevelocidad] y F1-09 [Retardo
incorrectamente. detec sobrevelocidad].

PF Pérdida fase entrada Hay una pérdida de fase en la alimentacion de Corrija todos los errores de cableado con la fuente de
entrada del variador. alimentacion del circuito principal.
Cableado suelto en los terminales de alimentacion Apriete los tornillos con el par correcto.
de entrada.
El voltaje de alimentacion de entrada del variador » Examine si hay problemas en el voltaje de alimentacion.
esta cambiando demasiado. * Estabilice la alimentacion de entrada del variador.
Equilibrio insatisfactorio entre fases de voltaje. » Examine si hay problemas en el voltaje de alimentacion.

* Estabilice la alimentacion de entrada del variador.

* Siel voltaje de alimentacion es correcto, examine el contactor
magnético en el lado del circuito principal para detectar
problemas.

Los condensadores del circuito principal se han » Examine el tiempo de mantenimiento del condensador en
vuelto inservibles. monitor U4-05 [Mant condensador].

* Si U4-05 es superior al 90%, cambie el condensador. Pongase
en contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas
cercano para obtener mas informacion.

» Examine si hay problemas en el voltaje de alimentacion.

* Vuelva a encender el variador.

* Si la alarma permanece, cambie el circuito impreso o el
variador. Pongase en contacto con Yaskawa o con su
representante de ventas mas cercano para obtener mas
informacion.

PGo Pérdida realiment codif (PG) El cable del codificador estd desconectado o Compruebe si hay errores de cableado o cables desconectados en
conectado incorrectamente. el cable del codificador y repare los problemas.
El codificador no recibe alimentacion. Examine la fuente de alimentacion del codificador.
El freno de retencion esta parando el motor. Libere el freno de retencion.
rF Fallo resistencia freno La resistencia de la opcion de frenado dindmico Utilice una opcion de frenado dinamico adaptada al modelo y a
conectada al variador es demasiado baja. las caracteristicas del variador.
Hay conectado un convertidor regenerativo, una Ajuste L8-55 = 0 [Protec transistor DB interno = Deshabilitar].
unidad regenerativa o una unidad de frenado al
variador.
T Fallo transistor freno dindmico El circuito de control del variador esta dafiado. * Vuelva a encender el variador.
. . . * Si el error persiste, cambie la placa de control o el variador.
Hay una averia en el transistor interno de frenado Para obtener informacion sobre la sustitucion de la placa de
del variador. control, péngase en contacto con Yaskawa o con su
representante de ventas mds cercano.
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Codigo Denominacién Causa Subsanacioén del fallo
SCF Fallo circuito seguridad El circuito de seguridad esta interrumpido. Cambie la placa de control o el variador. Para obtener informacion
sobre la sustitucion de la placa de control, pongase en contacto
con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano.
SEl Error respuesta contactor motor Hay un problema con el contactor del motor o el Examine el contactor del motor, los interruptores auxiliares y el
interruptor auxiliar. cableado de la sefal de realimentacion del contactor.
SE2 Error corriente arranque El contactor del motor esta abierto. Compruebe si hay problemas en el contactor.
SE3 Error corriente salida El contactor del motor esta abierto. Compruebe si hay problemas en el contactor.
SE4 Error respuesta freno El contacto de realimentacion del freno esta Compruebe el contacto de realimentacion del freno y el cableado.
defectuoso o el cableado es incorrecto.
El circuito de control del freno no funciona Asegurese de que el freno del motor funciona correctamente con
correctamente. un comando de control del freno impartido desde el variador.
El contactor del motor o el relé para el freno esta * Compruebe si hay problemas en el contactor.
abierto. * Cuando S6-07 = I [Funcion monitorizacion respuesta freno =
Habilitado], compruebe el contactor del motor o el relé.
Cuando no haya problemas, ajuste S6-08 = I [Reinicio fallo
SE4 = Habilitado] para resetear el fallo.
STo Par seguro desactivado Las entradas de desactivacion segura HI-HC y H2- | « Asegurese de que la sefal de desactivacion segura sea
HC estan abiertas. introducida desde una fuente externa a los terminales HI-HC y
H2-HC.
* Cuando no se utilice la funcién de desactivacion segura,
conecte los terminales H1-HC y H2-HC.
Hay dafios internos en los dos canales de Cambie el circuito impreso o el variador. Para obtener
desactivacion segura. informacion sobre la sustitucion de la placa de control, pongase en
contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas
cercano.
SToF Par seguro desactivado Uno de los dos terminales H1-HC o H2-HC ha * Asegurese de que la sefal de desactivacion segura sea
recibido la sefial de entrada de desactivacion segura. introducida desde una fuente externa a los terminales H1-HC o
H2-HC.
Lachngl de entrada de desactivacion segura estd » Cuando no se utilice la funcién de desactivacion segura,
cableada incorrectamente. conecte los terminales H1-HC y H2-HC.
Hay dafios internos en un canal de desactivacion Cambie el circuito impreso o el variador. Para obtener
segura. informacion sobre la sustitucion de la placa de control, pongase en
contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas
cercano.

€ Instrucciones para el desecho

Deseche correctamente el variador, el material de embalaje, la bateria y la tarjeta microSD segun lo especificado
por las leyes y los reglamentos regionales, locales y municipales para este producto.

Nota:

» Extraiga la bateria y la tarjeta microSD del teclado antes de desechar el variador.

* Yaskawa recomienda que los clientes destruyan fisicamente la tarjeta microSD en una trituradora o utilicen un programa de eliminacion
de datos para borrar por completo la tarjeta.

B Directiva RAEE

El simbolo del contenedor de basura con ruedas en este producto, en el manual o en el embalaje indica que el
producto se debe reciclar al final de su vida util.

Se debe desechar el producto en un centro de recogida de aparatos eléctricos y electronicos (AEE). No deseche el
producto con la basura normal.

€ Normas europeas

Figura 5.12 Marca CE
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La marca CE identifica que el producto cumple las normas medioambientales y de seguridad de la Unién
Europea. Los productos fabricados, vendidos o importados en la Union Europea deben llevar la marca CE.

Las normas de la Unién Europea incluyen normas para aparatos eléctricos (Directiva de baja tension), normas
para perturbaciones eléctricas (Directiva CEM) y normas para maquinaria (Directiva de maquinaria).

Este producto lleva la marca CE de acuerdo con la Directiva de baja tension, la Directiva CEM y la Directiva de
maquinaria.

Tabla 5.10 Normas armonizadas

Directiva Europea Normas armonizadas

Directiva de baja tension
2014/35/EU

EN 61800-5-1 *I

Directiva CEM
2014/30/EU

EN 61800-3 */

Directiva d o + ENISO 13849-1:2015 (PL ¢ (Cat.3))
11 1 m mari
cetiva ¢e maquinana « IEC/EN IEC 62061 (méximo SIL3) */
2006/42/CE

- EN 61800-5-2 (SIL3) */

Restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas (RoHS)
2011/65/EU

EN IEC 63000 */

*1  Consulte la "Declaracion UE de conformidad" para obtener el afio de las normas armonizadas.
El cliente debe exhibir la marca CE en el dispositivo final que contenga este producto. Los clientes deben verificar
que el dispositivo final cumple las normas de la UE.

Tabla 5.11 Otras normas aplicables

Directiva Europea Normas aplicables

Directiva UE ErP El variador cumple los requisitos de eficiencia IE2 en conformidad con el Reglamento
2009/125/EC europeo 2019/1781.

Las pérdidas y clase de eficiencia han sido determinados en conformidad con la norma
IEC 61800-9-2.

B Cumplimiento de la Directiva de baja tension CE

Este producto ha sido probado de acuerdo con la norma IEC/EN 61800-5-1 y cumple la Directiva de baja tension
CE.

Las siguientes condiciones deben cumplirse para que las maquinas y dispositivos que incorporen este producto
cumplan la Directiva de baja tension CE.

Zona de utilizacion

Instale este producto en un lugar con Categoria de sobretension Il y grado de contaminacion 2 o inferior segin se
especifica en IEC/CE 60664.

Proteccidn contra residuos
Cuando instale variadores de tipo abierto IP20/UL (modelos: 2xxxxB, 4xxxxB), utilice una caja de panel eléctrico
que impida que entre material no deseado en el variador por arriba o por abajo.

Puesta a tierra

El variador esta disefiado para utilizarse en redes T-N (punto neutro puesto a tierra).

Cuando utiliza el variador en un sistema puesto a tierra en el que el neutro de la fuente de alimentacion y el
conductor de proteccion son comunes (TN-C), instale dispositivos de proteccion contra sobrecorriente.
Cuando instale el variador en otros tipos de sistemas puestos a tierra, pongase en contacto con Yaskawa o su
representante de ventas mas cercano para obtener instrucciones.

Seleccion de cables
Consulte Wire Selection en la pagina 363 para seleccionar los cables correctos para el cableado del circuito
principal.

Conecte un fusible y un RCM/RCD al lado de entrada (lado primario)

La proteccion del circuito del variador debe cumplir la norma IEC/EN 61800-5-1 para la proteccion contra un
cortocircuito y un fallo de puesta a tierra en el circuito interno. Conecte fusibles de proteccion de semiconductores
y un monitor de corriente residual/dispositivo de corriente residual (RCM/RCD) en el lado de entrada para
proteccion del circuito de bifurcacion. Consulte CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) en la pagina 360.
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A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Después de que el variador funda un fusible o active un RCM/RCD, no
encienda inmediatamente el variador ni opere dispositivos periféricos. Espere el tiempo especificado en el rétulo de
advertencia como minimo y verifique que todos los indicadores estén apagados. A continuacion compruebe las
especificaciones del cableado y de los dispositivos periféricos para determinar la causa del problema. Si desconoce la causa
del problema, péngase en contacto con Yaskawa antes de encender la unidad o los dispositivos periféricos. Si no soluciona el
problema antes de utilizar el variador o los dispositivos periféricos, puede provocar lesiones graves o la muerte.

B Directiva CEM

Los variadores con filtros CEM incorporados (modelos 4xxxC) han sido probados de acuerdo con la norma
europea EN 61800-3 y cumplen la Directiva CEM.

Utilice variadores con filtros CEM incorporados o instale filtros CEM externos en el lado de entrada del variador
para cumplir la Directiva CEM.

Instalacion de un variador para cumplir con la directiva CEM

Instale los modelos de variador 4xxxC con este procedimiento para cumplir la directiva CEM cuando el variador
sea una sola unidad o esté instalado en un dispositivo mayor.

1. Instale el variador en una placa de metal conectada a tierra.

2. Cablee el variador y el motor.

3. Habilite el filtro CEM interno.

4. Conecte a tierra el blindaje del cable en el lado del variador y del motor.

A - Variador D - Conducto metalico
B - 10 m (32.8 ft) como maximo E - Cable de puesta a tierra
C - Motor
Figura 5.13 Cableado del variador y del motor
Nota:
. Htgtigﬁc%n cable trenzado blindado para el cableado del variador y del motor o pase los cables a través de un conducto

«La longitud maxima de cableado entre el variador y el motor es de 10 m (32.8 ft). Mantenga el cable lo mas corto posible.
*Mantenga el cable de puesta a tierra lo mas corto posible.
*Poéngase en contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano para el cumplimiento de las normas EN
12015 e EN 12016.
5. Utilice una abrazadera de cable para conectar a tierra el cable del motor a la placa metalica.

Nota:
Asegurese de que el cable de puesta a tierra cumple las especificaciones técnicas y las normas de seguridad locales.

6. Conecte una reactancia CA o CC para reducir la distorsion armonica.

Nota:
Pdngase en contacto con Yaskawa o con su representante de ventas mas cercano para obtener informacion sobre la

seleccioén de reactancias CA o CC para el cumplimiento de la norma EN 12015.
Habilitacién del filtro CEM interno
En los modelos de variador 4xxxE, mueva el tornillo o tornillos para activar y desactivar (habilitar y deshabilitar)
el filtro CEM. El tornillo o tornillos del interruptor del filtro CEM se encuentran de manera predeterminada en la
posicion OFF (DESACTIVADO).
Asegurese de que se aplique la red de puesta a tierra simétrica y coloque el tornillo o tornillos en la posicion ON
(ACTIVADO) para habilitar el filtro CEM incorporado de acuerdo con la Directiva CEM.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Desconecte toda la alimentacién del variador, espere el tiempo
especificado en la etiqueta de advertencia y compruebe si hay voltajes peligrosos en el variador antes de retirar las cubiertas o
tocar los tornillos del filtro CEM. Si toca los tornillos cuando hay voltajes peligrosos, causara lesiones graves o la muerte.
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A\ ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. No retire las cubiertas ni toque los circuitos impresos mientras el variador
esté encendido. Sitoca los componentes internos de un variador encendido, pueden producirse lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte a tierra el punto neutro en la fuente de alimentacion de los
modelos de variador 4xxxB/C para cumplir la Directiva CEM antes de encender el filtro CEM. Si enciende el filtro CEM pero no
conecta a tierra el punto neutro, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de descarga eléctrica. Conecte el cable de tierra correctamente. Si toca un equipo eléctrico que
no esta conectado a tierra, puede causar lesiones graves o la muerte.

AVISO Para desactivar el filtro CEM interno, mueva los tornillos de ON a OFF y apriételos con el par
especificado. Si extrae por completo los tornillos o los aprieta con un par incorrecto, puede provocar fallos en el variador.

AVISO Mueva el tornillo o tornillos del interruptor EMC a la posicion OFF para redes que no estén conectadas a
tierra simétricamente. Si los tornillos no estan en la posicién correcta, el variador puede resultar dafiado.

Asegtirese de que se aplique la red de puesta a tierra simétrica y coloque el tornillo o tornillos en la posicion ON
para habilitar el filtro CEM incorporado de acuerdo con la Directiva CEM.
L1

L3 L2

Figura 5.14 Puesta a tierra simétrica

AVISO Danios en el equipo. Cuando utilice el variador con una red sin puesta a tierra, con puesta a tierra de alta
resistencia o con puesta a tierra asimétrica, coloque el o los tornillos del filtro CEM en la posicién OFF (desactivado) para
deshabilitar el filtro CEM incorporado. Si no deshabilita el filtro CEM incorporado, dafiara el variador.

Si pierde un tornillo del interruptor del filtro CEM, utilice Tabla 5.12 para buscar el tornillo de recambio correcto
y coloque los nuevos tornillos con el par de apriete correcto.

AVISO Utilice tnicamente los tornillos especificados en este manual. Si utiliza tornillos no homologados, puede
dafiar la unidad.

Tabla 5.12 Medidas y pares de apriete de los tornillos

Par ri

Modelo Medida de tornillo CUCUELL L
N-m

4012 - 4056 M4 x 20 10-13

€ Marcado de evaluacion de conformidad del Reino Unido

UK
CA

Figura 5.15 Marca UKCA

Informacién sobre el fabricante

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (fabricante)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japon
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (contacto UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Alemania
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (contacto Reino Unido)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Reino Unido
https://www.yaskawa.co.uk/

La marca UKCA identifica que el producto cumple las normas medioambientales y de seguridad del Reino Unido
(instrumentos legislativos).

Los productos fabricados, vendidos o importados en Gran Bretafia (Inglaterra, Gales y Escocia) deben llevar la
marca UKCA.
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Las normas del Reino Unido incluyen las normas (seguridad) de suministro de maquinas (maquinaria) para
fabricantes de maquinaria, las normas (seguridad) de equipos eléctricos (baja tension) para fabricantes de equipos
electronicos y las normas de compatibilidad electromagnética (CEM) para el control de interferencias.

Este producto lleva la marca UKCA de acuerdo con la Directiva de maquinaria, la Directiva de baja tension y la
Directiva CEM.
Tabla 5.13 Normas designadas

Instrumentos legislativos Normas designadas

EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
IEC/EN IEC 62061 (maximo SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Normas (seguridad) de suministro de maquinas
I. L. 2008 n.° 1597

Normas (seguridad) de equipos eléctricos (baja tension) EN 61800-5-1 */

I.L.2016 n.° 1101

Normas de compatibilidad electromagnética EN 61800-3 */

I.L.2016 n.° 1091

Normas de restricciones a la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas en EN IEC 63000 */

equipo eléctrico y electronico
I.L.2012 n.° 3032

*1  Consulte la "Declaracion RU de conformidad" para obtener el afio de las normas designadas.
El cliente debe exhibir la marca UKCA en el dispositivo final que contenga este producto. Los clientes deben
verificar que el dispositivo final cumple las normas del Reino Unido.

Tabla 5.14 Otras normas aplicables

Instrumentos legislativos Normas aplicables

El variador cumple los requisitos de eficiencia IE2 en conformidad con el I. L. 2021 n.°
L.L. 2021 n° 745 745.

Las pérdidas y la eficiencia han sido determinadas en conformidad con los requisitos
IEC 61800-9-2.

Normas de ecodisefio para productos relacionados con energia e informacion energética

B Instrucciones generales para la importacion en el Reino Unido

Este producto es un producto industrial destinado a ser incorporado y utilizado en equipos industriales solo por

profesionales.

Este producto esta disefiado para integrarse en los equipos y maquinas en los que se incorporan. Para cumplir con
la legislacion del Reino Unido, puede ser necesario aplicar precauciones adicionales al equipo y a la maquina. Las
instrucciones para el cumplimiento de la legislacion del Reino Unido son las mismas que las de la legislacion de
la UE. Consulte las precauciones descritas en la legislacion de la UE.

Los manuales mas recientes y otra informacion 1til se publican en nuestro sitio web.

€ Entrada de desactivacion segura
Esta seccion proporciona precauciones para respaldar la entrada de desactivacion segura. Pdngase en contacto con
Yaskawa para obtener mas informacion.

Tabla 5.15 Normas de seguridad y normas unificadas aplicadas

Normas de .
seguridad Normas unificadas

IEC/EN 61508 (SIL3)

Seguridad funcional IEC/EN IEC 62061 (maximo SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Seguridad de las ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)
maquinas
CEM IEC/EN 61000-6-7

Nota:

*SIL = Nivel de integridad de seguridad.
*SILCL = Limite de solicitud de SIL.
B Especificaciones de la desactivacion segura

La entrada de desactivacion segura proporciona la funcion de parada que cumple con "Par seguro desactivado"
segun se especifica en la norma IEC/EN 61800-5-2. La entrada de desactivacion segura cumple los requisitos de
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EN ISO 13849-1 e IEC/EN 61508. También dispone de un monitor de estado de seguridad para detectar errores en
los circuitos de seguridad.

Tabla 5.16 Especificaciones de la desactivacion segura

Elemento Descripcion

* Entrada: 2
Entrada de desactivacion segura (H1, H2)
. Nivel de seflal ON (ACTIVADO): 18 Vcc a 28 Vee
Entrada/Salida Nivel de sefial OFF (DESACTIVADO): -4 Vcc a +4 Vee
* Salida: 1
Salida de monitor de seguridad MFDO para monitor de dispositivo externo (EDM)

Tiempo de respuesta desde que se abre la entrada hasta que se para la salida del

. 3 ms o mend
variador § 0 Menos

Tiempo de respuesta desde que se abren las entradas de los terminales H1 y H2 hasta

que se activa la sefial EDM 20 ms o menos

Tiempo de mision */ 10 afios 20 afios

?/Iodo de solicitud de operacion menos PED = 9.00E-6 PFD = 1.79E-5
recuente

Probabilidad de fallo
Modo de solicitud de operacion frecuente

! PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
0 modo continuo
Nivel de rendimiento e
HFT (tolerancia a fallo de hardware) N=1
Tipo de subsistema Tipo B
MTTFD Alto (2681 afos)
DCavg Medio (90.53%)
*1  Parametro utilizado para el calculo estadistico exigido por las normas de seguridad funcional y que no esta vinculado al periodo de
garantia.
Nota:

EDM = Monitorizacion de dispositivos externos
PFD = Probabilidad de fallo a peticién
PFH = Probabilidad de fallo peligroso por hora

Peligro de movimiento repentino.. Al utilizar la funcién de desactivacion segura en el sistema de
seguridad de una maquina, realice una evaluacion completa de los riesgos del sistema para asegurarse de que todas las
partes del sistema cumplen las normas de seguridad aplicables. La aplicacién incorrecta de la funcién de desactivacién segura
puede causar lesiones graves o mortales.

Peligro de movimiento repentino.. Si el circuito de salida del variador esta dafiado y la funcién de
desactivacion segura apaga la salida del variador a un motor de imanes permanentes (PM), el motor puede rotar 180 grados
eléctricos. Evite dafios en el equipo y lesiones al personal durante esta condicion. El movimiento repentino del motor puede
causar lesiones graves o la muerte. En estas condiciones puede circular corriente por el bobinado del motor.

Peligro de descarga eléctrica. No puede depender de la funcién de desactivacion segura para evitar una
descarga eléctrica. Desconecte toda la alimentacién del variador y espere el tiempo especificado en la etiqueta de advertencia
antes de retirar las cubiertas. Compruebe si hay tensiones peligrosas en el variador antes de efectuar trabajos de
mantenimiento o de reparacion. Si trabaja en el variador cuando esta encendido y no hay ninguna cubierta sobre los circuitos
electronicos, ello puede causar lesiones graves o la muerte.

AN ADVERTENCIA | Peligro de movimiento repentino.. Aunque la funcion de desactivacion segura esté en funcionamiento, la
gravedad u otras fuerzas externas en el gje vertical pueden mover el motor. La aplicacién incorrecta de la funcién de
desactivacién segura puede causar lesiones graves o mortales.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. No utilice las sefiales de salida del variador para controlar frenos
dinamicos ni frenos de retencién externos para la seguridad funcional. Utilice un sistema que cumpla los requisitos de
seguridad funcional. La aplicacién incorrecta de la funciéon de desactivacién segura puede causar lesiones graves o mortales.
Los sistemas que utilizan sefiales de salida del variador (incluyendo EDM) para la seguridad, no son seguros porque las
sefiales de salida del variador no son componentes de seguridad.

A\ ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Conecte las entradas de desactivacién segura a los dispositivos tal y
como se especifica en los requisitos de seguridad. Si conecta incorrectamente las entradas de desactivacion segura, puede
causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Para utilizar las entradas de desactivacion segura, retire los puentes
entre los terminales H1-HC y H2-HC. Si el circuito de desactivaciéon segura no funciona correctamente, puede causar lesiones
graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Cuando borre la entrada de desactivacion segura, asegurese de que
la salida del monitor de desactivacion segura funcione correctamente como la especificacién para la funcion de desactivacion
segura. Si el circuito de desactivacion segura no funciona correctamente, puede causar lesiones graves o la muerte.
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A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Examine reqularmente la entrada de desactivacion segura y todas las
demas caracteristicas de seguridad. Un sistema que no funciona correctamente puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. La entrada de desactivacién segura solo pueden cablearla,
examinarla y mantenerla persona autorizado con pleno conocimiento del variador, el manual de instrucciones y las normas de
seguridad. Si el personal no esta aprobado, puede causar lesiones graves o la muerte.

A ADVERTENCIA Peligro de movimiento repentino.. Utilice unicamente el monitor de desactivacion segura (terminal de
salida multifuncion configurado con la funcion EDM) para monitorizar el estado de desactivacion segura o para detectar un
fallos en las entradas de desactivacion segura. La salida de monitorizacién no es una salida de seguridad. Si utiliza
incorrectamente el monitor de desactivacion segura, puede causar lesiones graves o la muerte.

Nota:
* Cuando utiliza un variador con una funcién de seguridad incorporada, debe sustituirlo al cabo de 10 afios desde su primer uso debido al

envejecimiento de los componentes electronicos.

*Desde la desactivacion de los terminales H1 o H2 hasta que el variador pasa al estado "Par seguro desactivado" transcurriran como
maximo 3 ms. Ajuste el estado de desactivacion de los terminales H1 y H2 a 3 ms como minimo. Es posible que el variador no pueda
pasar al estado "Par seguro desactivado" si los terminales H1 y H2 solo estan abiertos durante menos de 3 ms.

*El cableado de la entrada de desactivacion segura no debe superar los 30 m (98 ft).

B Uso de la funcién de desactivacion segura

Circuito de desactivacion segura

El circuito de desactivacion segura tiene dos canales aislados (terminales H1 y H2) que paran los transistores de
salida. La entrada puede utilizar la fuente de alimentacion interna del variador.

Ajuste la funcion EDM en uno de los terminales MFDO [H2 -xx = 21 o 121] para monitorizar el estado de la

funcion de desactivacion segura. Esta es la "funcion de salida de monitor de desactivacion segura”.
Alimentacion del circuito principal

Salida digital multifuncién o
salida de fotoacoplador multifuncién (H2-xx = 21 0 121)

)

Circuito
de control
Relé de seguridad o HC +%1V
PLC con funcién de
seguridad

Seguridad
Realimentacion | | salida

HA1

{1
g@ Bloque de puerta 1 \
H2 1
— Bloque de puerta 2
>§$ Modulo de

alimentacion

Variador J\ J\ L

Figura 5.16 Ejemplo de cableado de la funcion de desactivacion segura

Habilitaciéon y deshabilitacion de la salida del variador ("Par seguro desactivado")
Consulte Figura 5.17 para ver un ejemplo de funcionamiento del variador cuando el variador pasa del estado "Par
seguro desactivado” a funcionamiento normal.
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Frecuencia de salida——— El motor gira por inercia hasta pararse

Elimine el comando RUN para liberar
la funcion de seguridad.

\

Variador listo

¥

i
Comando RUN RUN ! | Parada

¥

{OFF (Funcion de

Terminal de entrada ON (Funcion de seguridad habilitada) |

H1, H2 seguridad deshabilitada)

Salida del variador  Funcionamiento normal X Par seguro desactivado X Bloque base (No seguro)

Figura 5.17 Operacion de desactivacion segura
Cambio de operacion normal a "Par seguro desactivado”
Desactive (abra) el terminal de entrada de seguridad H1 o H2 para habilitar la funciéon de desactivacion segura.
Cuando la funcion de desactivacion segura se habilita mientras el motor esta funcionando, la salida del variador y
el par motor se desactivan y el motor siempre gira por inercia hasta pararse. El ajuste b7-03 [Seleccion método
parada] no afecta al método de paro.

El estado "Par seguro desactivado” solo es posible con la funcion de desactivacion segura. Elimine el comando
arriba/abajo para parar el variador. Desactivacion de la salida del variador (condicidon de bloque base) # "Par
seguro desactivado".

Nota:

* Cuando sea necesario hacer una rampa a parada para parar el motor, no desactive los terminales H1 y H2 hasta que el motor se pare por
completo. De este modo evitard que el motor gire por inercia hasta pararse durante la operacién normal.

*Desde la desactivacion de los terminales H1 o H2 hasta que el variador pasa al estado "Par seguro desactivado" transcurriran como
maximo 3 ms. Ajuste el estado de desactivacion de los terminales H1 y H2 a 3 ms como minimo. Es posible que el variador no pueda
pasar al estado "Par seguro desactivado" si los terminales H1 y H2 solo estan abiertos durante menos de 3 ms.

Paso de "Par seguro desactivado" a operacion normal

La entrada de seguridad solo se liberara cuando no haya un comando arriba/abajo.

* Durante la parada
Cuando se active la funcion de desactivacion segura durante la parada, cierre el circuito entre los terminales H1-
HC y H2-HC para desactivar "Par seguro desactivado". Introduzca el comando arriba/abajo después de que el
variador se pare correctamente.

* Durante la marcha
Si activa la funcidn de desactivacion segura durante la marcha, elimine el comando arriba/abajo y, después,
cierre el circuito entre los terminales H1-HC y H2-HC para desactivar "Par seguro desactivado". Introduzca el
comando Parada, luego el comando arriba/abajo cuando los terminales H1 y H2 estén activados.

Para liberar el estado "Par seguro desactivado”, active (cierre) los terminales H1 y H2.

Cuando introduzca el comando arriba/abajo antes de los terminales H1 y H2, la operacion del variador es

diferente para los diferentes ajustes de L8-88 [Modo operacion desactivacion segura].

* Cuando L8-88 = 0 [Modo 0 (alarma activada, listo desactivado)], debe accionar una vez el comando arriba y el
comando abajo para arrancar el motor.

* Cuando L8-88 = 1 [Modo 1 (alarma desactivada, listo activado)] (predeterminado), el variador arranca el
motor inmediatamente después de que se libera el estado "Par seguro desactivado".

Cuando L§-88 = 1, usted puede utilizar S6-16 [Seleccion reinicio bloque base (BB)] para ajustar el
comportamiento del variador cuando los terminales H1 y H2 se activan y desactivan mientras el comando arriba/
abajo permanece activo.

* Cuando S6-16 = 0 [Deshabilitado] (predeterminado), el variador no arranca y usted debe accionar una vez el
comando arriba y el comando abajo.

* Cuando S6-16 = I [Habilitado], el variador arranca inmediatamente cuando los terminales H1 y H2 estan
activados.

Desactivacion segura de la funcion de salida del monitor y de la pantalla del teclado

Consulte Tabla 5.17 para obtener informacion sobre la relacion entre el estado del canal de entrada, el estado de la
salida del monitor de seguridad y el estado de la salida del variador.
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Tabla 5.17 Estado de los terminales de entrada de desactivaciéon segura y Monitor de dispositivo externo (EDM)

(H2-xx = 158)

Entrada1 (H1-Hc) | ON (ACTIVADO) (cierra | ON (ACTIVADO) (cierra | OFF (DESACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO)
Estado del canal de el circuito) el circuito) (abierto) (abierto)
entrada Entrada2 (H2-HC) | ON (ACTIVADO) (cierra | OFF (DESACTIVADO) | ON (ACTIVADO) (cierra | OFF (DESACTIVADO)
i) (abierto) el circuito) (abierto)
'rermmaIlVlFDO OFF (DESACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO) ON (ACTIVADO)
Terminal MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) -
T?ITI':T: I-M1';|1))o ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO)
TermmalleDo OFF (DESACTIVADO) ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO) ON (ACTIVADO)
Terminal MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) .
Terminal MFDO ON (ACTIVADO) OFF (DESACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO) | OFF (DESACTIVADO)

Estado de la salida del variador

Bloque base (variador listo)

Estado de seguridad (Sto)

Estado de seguridad (Sto)

Estado de seguridad (Sto)

Visualizacion teclado

Visualizacion normal

SToF (parpadeo)

SToF (parpadeo)

STo (parpadeo)

Anillo LED de estado

Listo: [luminado

ALM/ERR: Parpadeo

ALM/ERR: Parpadeo

Listo: Parpadeo

Registro MEMOBUS
0020 (hex.)

bit C: 0
bit D: 0

bitC: 1
bit D: 0

bit C: 1
bit D: 0

bit C: 0
bitD: 1

Monitor de estado de la funcion de seguridad

La salida del monitor de seguridad del variador envia una sefial de realimentacion sobre el estado de la funcion de
seguridad. La salida de monitor de seguridad es uno de los posibles ajustes disponibles para los terminales
MFDO. Si el circuito de desactivacion segura esta dafiado, un controlador (PLC o relé de seguridad) debe leer esta
sefal como sefial de entrada para mantener el estado "Par seguro desactivado". Esto ayudard a verificar el estado
del circuito de seguridad. Consulte el manual del dispositivo de seguridad para obtener mas informacion sobre la

funcioén de seguridad.

Puede utilizar los ajustes de la funcion MFDO para cambiar la polaridad de la sefial de salida del monitor de
seguridad. Consulte en Tabla 5.17 las instrucciones de configuracion.

Visualizacion teclado

Si los dos canales de entrada estan desactivados (abiertos), el teclado parpadeara S7o [Par seguro desactivado].

Si el circuito de desactivacion segura o el variador estan dafados, el teclado parpadea SToF [Hardware par seguro
desactivado] cuando un canal de entrada esta desactivado (abierto) y el otro esta activado (cierra el cortocircuito).
Cuando utilice el circuito de desactivacion segura correctamente, el teclado no mostrara S7ToF.

Si el variador esta dafnado, el teclado mostrara SCF' [Fallo circuito seguridad] cuando el variador detecte un fallo
en el circuito de desactivacion segura. Consulte el capitulo sobre solucion de problemas para obtener mas

informacion.

Validacién de la funcién de desactivacion segura

Después de cambiar piezas o realizar el mantenimiento del variador, primero complete todo el cableado necesario
para activar el variador y, a continuacion, pruebe la entrada de desactivacion segura con este procedimiento.

Mantenga un registro de los resultados
Nota:

de la prueba.

Esta validacion debe efectuarse por lo menos una vez cada tres meses para garantizar los valores de especificacion de los pardmetros de

seguridad.

1. Cuando los dos canales de entrada estén desactivados (abiertos), asegurese de que el teclado parpadee S7o
[Par seguro desactivado] y de que el motor no esté en marcha.

2. Observe el estado ON (ACTIVADO)/OFF (DESACTIVADO) de los canales de entrada y asegurese de que el
MFDO ajustado a la funcion EDM funcione como se muestra en Tabla 5.17.
Si uno o mas de estos elementos son ciertos, es posible que el estado ON (ACTIVADO)/OFF
(DESACTIVADO) del MFDO no se muestre correctamente en el teclado:

* Ajustes incorrectos de parametros.

* Un problema con un dispositivo

externo.

* El cableado externo tiene un cortocircuito o esta desconectado.

* El dispositivo esta dafiado.

Encuentre la causa y repare el problema para mostrar correctamente el estado.
3. Asegurese de que la sefial de EDM funciona durante la operacién normal como se muestra en Tabla 5.17.
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€ Vseobecné informace

Nepouzivejte tuto pfirucku jako alternativu k technické ptirucce.

Vyrobky a specifikace uvedené v této pfirucce a obsah ptirucky se z divodu zlepSovani vyrobku a pfirucky
mohou zménit bez predchoziho upozornéni.

Vzdy se presvédcte, ze pouzivate posledni verzi této piirucky. Tuto piirucku pouzivejte ke spravné instalaci,
zapojeni, nastaveni a obsluze tohoto vyrobku.

Technickou ptirucku si uzivatel mize stdhnout z webové stranky dokumentace spole¢nosti Yaskawa uvedené na
zadni strané obalky.

€ Kvalifikace pro uréeného uzivatele

Spolecnost Yaskawa napsala tuto ptirucku pro odborniky a techniky z oblasti elektriky, ktefi maji zkuSenosti s
instalaci, sefizovanim, opravou, kontrolou a vyménou dild pro stfidavé ménice. Osoby bez technického skoleni,
nedospélé osoby, invalidni osoby nebo osoby s mentalnim postizenim, osoby s problémy vnimani a osoby s
kardiostimulatorem nesmi tento vyrobek pouzivat nebo provozovat.

€ Bezpeénost

Pted instalaci, zapojovanim nebo obsluhou ménice si piectéte vsechna upozornéni.

B Vysvétleni signalnich slov

A NEBEZPECI Toto signalni slovo oznacuje nebezpeci, které zptisobi vazné zranéni nebo usmrceni, pokud mu nebude
zamezeno.

A VAROVANI Toto signalni slovo oznacuje nebezpedi, které muZe zpusobit usmrceni nebo vazné zranéni, pokud mu
nebude zamezeno.

A UPOZORNENi Toto signalni slovo oznacuje nebezpedi, které mize zplsobit lehka nebo stfedné tézka zranéni, pokud
mu nebude zabranéno.

-mml_ Tento signal oznacuje hlaseni o poskozeni majetku, které se netyka zranéni osob.

B Vseobecné bezpecnostni pokyny

Spolecnost Yaskawa Electric vyrabi a dodava elektronické soucastky pro rizné primyslové aplikace. Za volbu a
pouziti vyrobkl Yaskawa zodpovida projektant zafizeni nebo zakaznik, ktery kompletuje finalni vyrobek.
Spolecnost Yaskawa neni zodpovédna za to, jak se jeji vyrobky pouziji ve findlnim navrhu systému. Vyrobky
Yaskawa se ve vSech ptfipadech nesmi pouzivat ve vyrobku nebo projektu jako vyhradni nebo vylu¢na
bezpecnostni funkce fizeni. VSechny fidici funkce jsou navrzeny tak, aby dynamicky detekovaly poruchy a
pracovaly bezpecné€ bez vyjimky. VSechny vyrobky, které maji obsahovat dily vyrdbéné spolecnosti Yaskawa, si
musi zajistit kone¢ny uzivatel a pfipojit k nim fadné vystrahy a pokyny tykajici se jejich bezpecného pouziti a
provozu. VSechny vystrahy od spole¢nosti Yaskawa musi byt okamzité¢ piedany kone¢nému uzivateli. Spolecnost
Yaskawa poskytuje zaruky pouze na kvalitu svych vyrobki v souladu s normami a specifikacemi, které jsou
popsany v prirucce. Spole¢nost Yaskawa neposkytuje jiné zaruky, at’ uz jmenovité nebo predpokladané. Zranéni,
poskozeni majetku a ztrata obchodnich ptilezitosti zptisobenych nespravnym skladovanim nebo manipulaci a
prehlédnutim ze strany vasi spolecnosti nebo vaseho zékaznika bude mit za nasledek ztratu zaruky spolecnosti
Yaskawa na vyrobek.

Oznameni:

Nedodrzovani bezpecnostnich informaci uvedenych v pfirucce miize mit za nasledek vazné zranéni nebo usmrceni. Spole¢nost Yaskawa
neni zodpovédna za zranéni nebo $kody na zafizeni zptisobené ignorovanim téchto bezpecnostnich informaci.
* Kdyz budete montovat, provozovat a opravovat stiidavé ménice, peclivé si prectéte tuto prirucku.

* Dodrzujte vystrahy, varovani a upozornéni.
* V§echny prace musi provadét schvaleni pracovnici.
* Ménic nainstalujte podle této ptirucky a mistnich predpist.
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Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Neprovadéjte zkouSeni, zapojovani nebo odpojovani ménice,
pokud je pod napétim. Pred provadénim servisniho zakroku vypnéte napajeni zarizeni a pockejte minimalné po dobu, ktera je
uvedena na vystrazném stitku. Po vypnuti méni¢e kondenzator zistava nabity. Kontrolka LED zhasne, kdyZ DC napéti shérnice
klesne pod 50 VDC. KdyZ vSechny kontrolky budou zhasnuté, zmérte nebezpeéna napéti, aby bylo zaru¢eno, Ze ménic je
bezpecny. Pokud budete pracovat na ménici, kdyz je pod napétim, dojde k vaznému zranéni nebo usmrceni urazem
elektrickym proudem.

A VAROVANI Nebezpeci pozaru. Nepripojujte kabely napajeciho silového obvodu ke svorkam ménice U/T1, V/T2 a W/
T3. Pripojte kabely napajeciho zdroje ke svorkam silového obvodu R/L1, S/L2 a T/L3. Nespravné zapojeni miiZze zptsobit
vazné zranéni nebo usmrceni v disledku pozaru.

. A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Neprovadéjte zmény na télesu ménic¢e nebo jeho obvodech.
Upravy télesa ménic¢e a obvodu mohou zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni, poskozeni ménice a budou mit za nasledek
neplatnost zaruky. Spole¢nost Yaskawa nenese zodpovédnost za Upravy, které na vyrobku provede uZivatel.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Instalaci, zapojovani, udrzbu, zkousSeni, vyménu dilt a opravu
ménice smi provadét pouze opravnéné osoby. Pokud pracovnik obsluhy nebude opravnéna osoba, muze dojit k vaznému
zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. VZdy provedte uzemnéni zemnici svorky na strané motoru.
Pokud zafizeni nebude spravné uzemnéno, v pfipadé dotyku skfiné motoru mize dojit k vaznému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Pri praci s méni¢em nenoste volny odév nebo Sperky. Voiny
odév si utahnéte a sundejte si vSechny kovové pfedméty, napfiklad hodinky nebo prsteny. Volny odév se mizZe zachytit do
meénice a Sperky mohou vést elektricky proud a zptsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Pred automatickym ladénim odvedte vSechny osoby a odstrarite vSechny
prfedméty z prostoru kolem ménice, motoru a zatéze. Pfi automatickém ladéni se mize méni¢ a motor nahle spustit a zpusobit
vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Pfed zapnutim pohonu odstrarite z okoli pohonu, motoru a stroje v§echny
osoby a predméty a nasadte kryty, spojky, hfidelova pera a zatizeni stroje. Pokud se personal nachazi pfili§ blizko nebo pokud
chybi nékteré &asti, mize dojit k vaznému zranéni nebo smrti.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Pri provadéni zkusebnich operaci vytahu nebo nastavovani ménice se
ujistéte, Ze se ve vytahu nenachazi zadné osoby. Pokud zkuSebni operace vytahu nebo nastaveni ménice budou nespravné,
muZe v pripadé nespravného zastaveni kabiny vytahu dojit k vaZnému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Poskozeni zarizeni. Nepripojujte nespravné napéti k silovému obvodu méniée. Ménic provozujte v
pfedepsaném rozsahu vstupniho napéti uvedeném na typovém Stitku ménice. Napéti, které je vy$Si nez uvedené na typovém
Stitku, mdze zpusobit poskozeni ménice.

A VAROVANI Nebezpeci pozaru. Nepokladejte snadno vznétlivé nebo hoflavé materialy na horni éast ménice a
neinstalujte ménic v blizkosti snadno vznétlivych a hoflavych materiélt. Ménic¢ pfipevnéte ke kovovému nebo jinak nehoflavému
materialu. Horlavé a vznétlivé materialy mohou vyvolat pozar a zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci poZaru. Utahnéte vechny Srouby svorek spravnym utahovacim momentem. P¥ili$ volné
nebo prilis t&sné spoje mohou zpusobit nespravnou funkci a poskozeni méni¢e. Nespravné zapojeni miiZe také zptsobit
usmrceni nebo vazné zranéni v disledku pozaru.

A VAROVANI Nebezpedi poZéru. Srouby utahujte néstavcem Sroubovéaku $ikmo v pfedepsaném rozsahu uvedeném v
této pfirucce. Pokud Srouby utahnete nakfivo mimo pfedepsany rozsah, mohou se vytvofit volné spoje, které mohou zp(sobit
poskozeni svorkovnice nebo vyvolat pozar a zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Nezkratujte vystupni obvod ménice. Zkrat na vystupu muze
zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Pokud v ochranném zemnicim vodi¢i bude zapojena
stejnosmérna soucastka, menic mize zpusobit zbytkovy proud. Pokud ochranné nebo monitorovaci zafizeni ovliadané
zbytkovym proudem bude branit pfimému nebo neprimému kontaktu, vzdy pouZijte Monitor zbytkového proudu/Zarizeni
zbytkového proudu (RCM/RCD) typu B, jak je pfedepsano v IEC/EN 60755. Pokud nebudete RCM/RCD pouzivat spravné,
muze dojit k vdZznému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Aby byla spinéna smérnice EMC, u modeltt méni¢i 4xxxC pred
zapnutim filtru EMC uzemnéte nulovy bod napajeciho zdroje. KdyZ nastavite filtr EMC do stavu ON (Zapnuto), ale nulovy bod
nebude uzemnény, mize dojit k vaznému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci rozdrceni. Provedte testovani systému a presvédcte se, Ze po pfipojeni vodict a nastaveni
parametrti ménic pracuje spravné. Pokud neprovedete testovani systému, muze dojit k posSkozeni zafizeni nebo vaznému
zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Po prepaleni pojistky nebo rozpojeni RCM/RCD nepfipojujte
ihned napajeni k ménici ani nespoustéjte periferni zarizeni. Vyckejte minimalné dobu uvedenou na vystrazném Stitku a
presvédcte se, Ze vSechny indikatory jsou ve stavu OFF (Vypnuto). Pak zkontrolujte zapojeni a jmenovité hodnoty periferniho
zafizeni a zjistéte pfic¢inu problému. Pokud nebudete znat pri¢inu problému, pfed zapnutim napajeni ménice nebo perifernich
zafizeni se spojte se spolecnosti Yaskawa. Pokud problém neodstranite pfed provozovanim ménice nebo perifernich zarizeni,
muzZe to zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni
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A VAROVANI Nebezpeci pozaru. Nainstalujte dostateCnou ochranu obvodu proti zkratu tak, jak je pfedepsano podle
platnych predpist a v této prirucce. Ménic je vhodny pro obvody, které dodavaji maximaini efektivni symetricky proud 31,000 A,
240 VAC maximalné (tfida 200 V), 480 VAC maximalné (tfida 400 V). Nespravna ochrana obvodu odbocky proti zkratu mize
zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci pozéru. Odstrarite izolaci z koncu pfipojovacich vodi¢t na délku uvedenou v casti "Délka
odizolovani vodict". Pokud skfipnete izolaci ve svorkach vodi¢e, mize to zplsobit vazné zranéni nebo smrt v disledku pozaru.

A\ VAROVANI Nebezpeci pozaru. Po dokonceni zapojeni se ujistéte, Ze v jadru dratu nejsou volné nebo roztfepené
vodice. Volné splétané vodice nebo roztifepené vodice v jadru dratu mohou zpusobit zkrat a vazné zranéni nebo smrt v
dusledku urazu elektrickym proudem nebo poZaru.

A\ UPOZORNENI Nebezpeci rozmackéani. KdyZ budete ménit umisténi ménice, utahnéte Srouby krytu svorkovnice a kryt
bezpecné pridrzte. Pokud dojde k padu ménice nebo krytl, mize to zplsobit mirné zranéni.

A UPOZORNENI Nebezpeci popaleni. Nedotykejte se horkého chladi¢e ménice. Odpojte napajeni ménice, pockejte
minimalné 15 minut a pak pfed vyménou ventilatord se pfesvédcte, Ze chladic je chladny. Pokud se dotknete horkého chladi¢e
meénice, mizete se popalit.

m Poskozené zafizeni. Kdyz se budete dotykat ménice a desek obvodu, presvédCte se, Ze pri tom
dodrZujete spravné postupy pro vybiti elektrostatického naboje (ESD). Pokud nebudete dodrZzovat postupy, ESD mize zptsobit
poskozeni obvodu ménice.

m Neprerusujte elektrické spojeni mezi méni¢em a motorem, kdyz méni¢ na vystupu generuje napéti.
Nespravné poradi operaci muze zplsobit poskozeni ménice.

OZNAMENI Poskozené zarizeni. Neprovadéjte na ménici napétovy test nebo test méficem izolacniho odporu. Tyto
testy mohou poskodit ménic.

m Neprovozujte ménic nebo pfipojené zafizeni, které ma poskozené nebo chybéjici dily. Muzete zptsobit
poskozeni ménice a pripojeného zafizeni.

Nebezpeci pozaru. Nasadte pojistku a zafizeni pro monitorovani/detekci zbytkového proudu (RCM/
RCD). Pokud tyto soucastky nenainstalujete, mize dojit k poskozeni ménice a pfipojeného zafizeni.

Poskozené zafizeni. Nez budete k ménici pfipojovat dopinék dynamického brzdéni, dbejte na to, aby si
kvalifikovany pracovnik precetl a dodrzoval pfiru¢ku pro instalaci brzdné jednotky a jednotky s brzdnymi odpory
(TOBPC72060001). Pokud si neprectete prirucku nebo nebudete dodrzovat pokyny v ni, nebo pokud pracovnik nebude mit
potfebnou kvalifikaci, muZe dojit poskozeni méni¢e a obvodu brzdéni.

OZNAMENI Po instalaci ménice a pfipojeni perifernich zarizeni se pfesvédcte, Ze vSechna pripojeni jsou provedena
spravné. Nespravné zapojeni mize méni¢ poskodit.

Nepripojujte k obvodu motoru kondenzatory s pfedstihem faze, LC/RC odruSovaci filtry nebo jistice
svodového proudu (RCM/RCD). Pokud pfipojite tato zafizeni k vystupnim obvodum, mize dojit k poskozeni ménice a
pripojeného zafizeni.

m PouZzijte stridacovy motor nebo vektorové Fizeny motor se zesilenou izolaci a vinutimi pro pouZiti se
stridavym méni¢em. Pokud motor nebude mit spravnou izolaci, maZe dojit ke zkratu nebo zemni porude v disledku jejiho
opotfebeni.

Oznameni:

*Nepouzivejte pro zapojeni fidiciho obvodu nestinény vodi¢. Pouzijte stinénou kroucenou dvojlinku a stinéni pfipojte k zemnici svorce
ménice. Nestinény vodi¢ miize zplisobit elektrické ruseni a nevyhovujici vykon systému.

» Zatizeni, ktera mohou vyzatovat silné elektromagnetické vinéni, naptiklad radiovy vysila¢, nedavejte do blizkosti ménice. Pokud tato
zatizeni budete pouzivat v blizkosti ménice, méni¢ mlze pracovat nespravne.

B Urcené pouziti

Menic je elektrické zatizeni pro komeréni vyuziti, které fidi otacky a smér ota¢eni motoru. Nepouzivejte méni¢
pro jiné tucely.

Peclive si prectéte technickou piirucku.

Pted instalaci, zapojovanim nebo obsluhou ménice si piectéte vSechna upozornéni.

Kdyz budete ménic instalovat, zapojte ho a uzemnéte podle vSech platnych norem a bezpecnostnich opatieni.

Presvédcte se, ze vSechny soucasti a ochranné kryty jsou spravné nainstalovany.
Presvédcte se, ze meéni¢ pouzivate v pozadovanych podminkach prostiedi.

kW =

Oznameni:
Tento vyrobek neni urcen a vyroben pro pouZiti se stroji a systémy pro podporu zivotnich funkei.

: A\ VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Neprovadéjte zmény na télesu ménic¢e nebo jeho obvodech.
Upravy télesa ménice a obvodu mohou zptsobit vazné zranéni nebo usmrceni, poSkozeni ménice a budou mit za nasledek
neplatnost zaruky. Spolecnost Yaskawa nenese zodpovédnost za Upravy, které na vyrobku provede uZivatel.
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B Vylouceni zodpovédnosti

Spole¢nost Yaskawa nenese odpoveédnost za jakékoli Skody na vyrobku, zafizeni nebo osobach, pokud je tento
vyrobek pouzivan jinym zpiisobem, nez je uvedeno v dokumentu Urcené pouziti na strané 200.

& Cislo modelu a Typovy stitek

B Kdyz obdrzite ménic

Po obdrZeni ménice zkontrolujte nasledujici polozky:

*» Zkontrolujte, jestli ménic neni poskozeny. Pokud ano, ihned se spojte s pfepravni firmou. Zaruka spolecnosti
Yaskawa se nevztahuje poSkozeni vzniklé béhem piepravy.

+ Zkontrolujte ¢islo modelu ménice a ujistéte se, ze jste obdrzeli spravny model. Zkontrolujte ¢islo modelu v ¢asti
"MODEL" na vyrobnim $titku menice a ujistéte se, Ze jste obdrzeli spravny model.

* Pokud jste obdrzeli nespravny vyrobek nebo vyrobek s vadou, kontaktujte spole¢nost Yaskawa nebo nejblizsiho
obchodniho zastupce.

B Typovy stitek

~ N
cic : LATOXXXXXXXX REV :A A
L MODEL:  CIPR-LA7OXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Ui AC3PH 380 - 460V
DC 513- 679V
[ ACPH103A
K INPUT DC 126A
F 50/60Hz
U AG3PH0- 480V
Pmot 4.0k
J
OUTRUT ACPHTA
(| 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
I ———| ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8 “gEmgl©
H SIN-— 1 JO0BSXxKxxxXXXX PRG : — e ——————
FRONT :1P20
G BACKSIDE - [P20/TYPE_ENCLOSURE :
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C mwﬁﬂ
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION 1IADE I JAPAN D
21 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
- J
A - Revize hardwaru G - Provedeni kryti
B - Hmotnost H - Sériové cislo
C - Verze softwaru ménice I- Cislo série
D - Adresa sidla spole¢nosti J - Specifikace vystupu
Yaskawa Electric Corporation K - Specifikace vstupu
E - Certifikaéni normy L - Model ménice

F - Teplota okolniho vzduchu
Obrazek 6.1 Priklad informaci na typovém stitku
B Jmenovity vystupni proud
Hodnoty jmenovitého vystupniho proudu jsou uvedeny v Tabulka 6.1 a Tabulka 6.2.

Oznameni:
* Tyto hodnoty vystupniho proudu plati pro ménice, které pracuji pfi standardnich specifikacich.

* Snizte proud v aplikacich, které zvySuji nosnou frekvenci.
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Tabulka 6.1 Trida s tfifazovym stfidavym proudem 200 V

Maximalni pouzitelny vykon motoru

Souvisly jmenovit)'( vystupni proud

50% vystupniho proudu ED */

Model KW A A
2022 3.7 15.3 21.9
2031 5.5 21.9 31.3
2041 7.5 28.9 41.3
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Tyto hodnoty piedpokladaji, Ze neni snizena modula¢ni frekvence.

Tabulka 6.2 T¥ida s tfifazovym stridavym proudem 400 V

Model

Maximalni pouzitelny vykon motoru

Souvisly jmenovit)'( vystupni proud

50% vystupniho proudu ED */

kW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 394 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Tyto hodnoty piedpokladaji, ze neni snizena modulac¢ni frekvence.

B Obsah a umisténi vystrazného stitku

Vystrazny §titek ménice se nachazi v misté uvedeném v Obrazek 6.2.
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A\ WARNING

Risk of electric shock.

Read manual before installing. Wait 5 minutes for
capacitor discharge after removing power and opening
the manual switch between the drive and motor.

/\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique.

Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5
minutes aprés avoir coupé l'alimentation et déconnécte
la protection entre le driver et le moteur, pour
permettre la décharge des condensateurs.

Hot surfaces.

Top and Side surfaces may become
hot. Do not touch.

Failure to obey can cause damage.
Remove the keypad and the keypad
connector before removing or
attaching the drive front cover.

Surfaces chaudes.

Dessus et cotés du boitier peuvent

devenir chauds. Ne pas toucher.
A Risque d'endomagement

Retirez le clavier et Ie connecteur du

clavier avant de retirer ou de fixer le

capot avant du variateur.

A - Vystrazny stitek

0
00

000
g

Obrazek 6.2 Obsah a umisténi vystrazného stitku

Chcete-li zobrazit vystrahy bez konkrétniho jazyka, pouzijte vystrazny stitek s piktogramem, ktery je soucasti
jednotky. Pokud pouzijete vystrazny Stitek s piktogramem, nemusi jednotka spliiovat normy UL.

* Vystrazny titek s piktogramem (A): Stitek umistéte na misto pro vystrazny ititek uvedené v Obrazek 6.2.
« Vystrazné titky pro horké povrchy (B): Stitky umistéte na horni nebo boéni stranu jednotky.

Tabulka 6.3 Vystrazné stitky s piktogramy

Modely: 2022 - 2354, 4012 - 4325

Modely: 2432, 2519, 4380

A @ A G A

[mporter in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

400-146-288-001

400-146-289-001

A @ A G A

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 OLF, United Kingdom

B b

Obrazek 6.3 a Tabulka 6.4 vysvétluji vyznam jednotlivych piktogramti.
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AN D AGL A

Obrazek 6.3 Typ piktogramu
Tabulka 6.4 Popisy jednotlivych piktogramt

Piktogram Popis
A VYSTRAHA
B Pied instalaci tohoto ménice si prectéte prirucku.

c Nebezpeci trazu elektrickym proudem.
Po odpojeni napdjeni a otevieni ruéniho spinace mezi ménicem a motorem vyckejte 5 minut, nez se kondenzator vybije.

D Horky povrchy. Horni a bo¢ni plochy se mohou zahfivat. Nedotykejte se jich.

€ Piehled klavesnice

B Komponenty a funkce klavesnice

‘ Pohled zepfedu / z boku ‘ ‘ Pohled zezadu

A B C

K L

MODEL *”ﬂ*””"*”
* REV: ¥

g

i i
iHin YASIGSR,

LO/RE

Obrazek 6.4 Klavesnice

204 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



6 Cestina

Tabulka 6.5 Komponenty a funkce klavesnice

Symbol Nazev Funkce
* Rozsviti se jako indikace, ze méni¢ fidi motor.
* Kdyz se méni¢ zastavi, kontrolka LED zhasne.
* Bude blikat jako indikace, ze:
— Meénic zpomaluje do zastaveni.
— Meénic piijal povel Nahoru/Doli s referenénimi otd¢kami 0 Hz, ale neni nastaven na fizeni nulovych otacek.
LED RUN * Bude blikat rychle jako indikace, Ze:
A -
RUN — Meénic ptijal povel Nahoru/Dolu ze svorky MFDI a ptesel do médu REMOTE, pfi¢emZ je v médu LOCAL.
— Meéhnic prijal povel Nahoru/Dolt ze svorky MFDI, kdyz nebyl v Provoznim modu.
— Meénic obdrzel povel Nouzové zastaveni.
— Bezpecnostni funkce vypne vystup ménice.
.. . STOP .
— Na klavesnici bylo stisknuto , kdyz méni¢ pracoval v médu REMOTE.
e Sviti, kdyz méni¢ detekuje poruchu.
* BIlika, kdyZz méni¢ detekuje:
LED ALM _ Alam
B . .
— Chyby pii provozu
— Porucha nebo chyba béhem automatického ladéni
* Kontrolka zhasne béhem normalni ¢innosti ménice. Nejsou zadné poruchy nebo alarmy.
C Slot pro vlozeni karty Misto pro vloZeni karty microSD.
microSD
Funkeéni tlacitka Menu zobrazené na klavesnici nastavuje funkce funkénich tlacitek.
F1,F2,F3 Nézev kazdé funkce je ve spodni poloving okna displeje.
°
Sviti: Klavesnice fidi povel Nahoru/Doli (Mod LOCAL).
Nesviti: Svorka fidiciho obvodu nebo zafizeni pro sériovy pienos fidi povel Nahoru/Doli (méd REMOTE).
LED LO/RE : .
Oznameni:
E @ * LOCAL: Pro ovladani ménice pouzijte klavesnici. Pomoci klavesnice zadejte povely Nahoru/Doli a Stop a povel pro referenéni
otacky.
* REMOTE: Pro ovladani ménice pouzijte svorky fidiciho obvodu nebo sériovy pienos. Pouzijte zdroj referen¢nich otacek v b7-01
[Volba referencnich otacek 1] povelu Nahoru/Dolt zvolené v b1-02 [Volba povelu Nahoru/Dolii 1].
Piepina fizeni ménice pro povel Nahoru/Dolil a referenéni otacky mezi klavesnici (LOCAL) a externim zdrojem (REMOTE).
Oznimeni:
F Tlacitko volby LO/RE * Kdyz méni¢ zastavi v modu Provoz, tlacitko volby LOCAL/REMOTE =ziistane trvale aktivni. Pokud aplikace nesmi pfepinat z
LORE REMOTE na LOCAL, protoze by to mélo negativni vliv na vykon systému, nastavte 02-01 = 0 [Volba funkce tlacitka LO/RE =
Deaktivovano] aby se zakazalo LORE |
* Ménic¢ se nebude prepinat mezi LOCAL a REMOTE, kdyZ bude ptijimat povel Nahoru/Dolt z externiho zdroje.
Zastavi provoz ménice.
Tlagitko STOP Ozndmeni:
Stisknutim se motor zastavi. To plati také, kdyz povel Nahoru/Doli (méd REMOTE) je aktivni s externim zdrojem povelu
. . . STOP .
Nahoru/Doli. Cheete-li deaktivovat prioritu , nastavte 02-02 = 0 [Volba funkce tlacitka STOP = Dekativovano].
Tlacitko levé Sipky * Pfemisti kurzor doleva.
* Provede navrat na pfedchozi obrazovku.
Tlacitko Sipka nahoru/ * Provadi posuv nahoru a dolt a zobrazi nasledujici polozku nebo pfedchozi polozku.
tlacitko Sipka dold * Zvoli ¢isla parametru a inkrementuje nebo dekrementuje nastavené hodnoty.
(A
H
Tlagitko pravé Sipky * Pfemisti kurzor doprava.
(RESET) * Pokracuje na dalsi obrazovku.
¢ Resetovanim ménice se porucha smaze.
Tla¢itko ENTER * Zapise hodnoty a nastaveni parametru.
*  Zvolenim polozky menu se budete pohybovat mezi obrazovkami klavesnice.
¢ Zvoli jednotlivé mddy, parametry a nastavi hodnoty.
Spusti méni¢ v médu LOCAL.
Tlagitko RUN Spusti ¢innost v médu Autoladéni.
I Oznameni:
Nez budete pouzivat klavesnici k obsluze motoru, stisknutim LORE na klavesnici nastavte méni¢ do moédu LOCAL.
J Konektor USB Pro tovarni nastaveni
K Konektor RJ-45 Ptipoji méni¢ pomoci 8pinového konektoru RJ-45 piimo pies prodluzovaci kabel UTP CAT5e nebo konektor kldvesnice.
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Symbol Nazev Funkce

Odstraiite tento kryt a vlozte nebo vyméite baterii hodin.

Oznameni:

L Kyt baterie hodin « Baterii nelze recyklovat. Neni vloZzena do klavesnice.

* Vice informaci o spravné baterii a postupu instalace najdete v Technické pfirucce.

Uvadi ¢islo modelu klavesnice a dalsi informace

Oznameni:

M .
Typovy stitek + “REV” udavé verzi hardwaru a softwaru klavesnice.

* “FLASH” udava verzi paméti flash.

B Stavova kontrolka LED

Retézec stavovych LED na krytu méni¢e zobrazuje provozni status ménice.

]
C A
. ™=
& 2>
6\
£
B
s
A - ALM/ERR C - RUN
B - READY
LED Status Popis
Sviti M¢ni¢ detekuje poruchu.
Méni¢ detekuje:
¢ Alarm
- * Chyba nastaveni parametru oPE
A ALM/ERR Blika */

¢ Chyba automatického ladéni
Oznameni:
Pokud méni¢ detekuje poruchu a alarm soucasné, rozsvicena LED identifikuje poruchu.

OFF (Vypnuto) Méni¢ nehlasi zidné poruchy ani alarmy.

Sviti M¢nic je v provozu nebo je pfipraven na provoz.
Blika */ M¢énic¢ je ve stavu STo [Bezpecné vypnuti momentu].
Blika rychle */ Napéti napajeciho zdroje silového obvodu pokleslo a napajeni ménice zajistuje pouze externi zdroj 24 V.
B READY
¢ Meéni¢ detekuje poruchu.
* Porucha zadna neni a ménic pfijal povel Nahoru/Doli, ale méni¢ provoz nespusti. Napfiklad v rezimu Programovani,
OFF (Vypnuto)
k3
nebo kdyz RUN blika.
Sviti M¢ni¢ je v normalnim provozu.
¢ M¢ni¢ zpomaluje do zastaveni.
Blika */ * Meéni¢ piijal povel Nahoru/Dolu s referen¢nimi otackami 0 Hz, ale neni nastaven na fizeni nulovych otacek.
¢ M¢nic prijal povel DC brzdéni.
*  Meéni¢ piijal povel Nahoru/Dolu ze svorky MFDI a piesel do médu REMOTE, pfi¢emz je v médu LOCAL.
C RUN .

M¢ni¢ piijal povel Nahoru/Dolii ze svorky MFDI, kdyz nebyl v Provoznim modu.
Bliké rychle */ ¢ Meni¢ obdrzel povel Nouzové zastavem:
* Bezpecnostni funkce vypne vystup ménice.

@sToP

« Uzivatel na klavesnici stisknul , kdyZ méni¢ pracoval v médu REMOTE.

OFF (Vypnuto) Motor je v klidu.

*1  Rozdil mezi "blika" a "bliké rychle" viz Obrazek 6.5.
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Zadnuto Zadnuto
Bika — | |

Zapnuto| Zapnuto Zapnutol Zapnuto|

Blika
rychle

Obrazek 6.5 Stavy blikani LED

Vystupni otacky ménice

! " RUN | ! " RUN_|
v klidu f 1 STOP f— STOP
D/ B _vkidu i
D/ O 1 ; :
Nastaveni otadek —e | | l _—
LED RUN | OFF (Vypnuto)| ON (Zapnuto) Bika | OFF (Vypnuto) fpika | OFF |

Obrazek 6.6 Vztah mezi LED RUN a provozem ménice

B Moéd klavesnice a obrazovky menu

Oznameni:

* Pfipojte méni¢ v tovarnim nastavenim k napéti a zobrazi se obrazovka vychoziho nastaveni. Stisknutim [Domt] se vyvola
obrazovka HOME.
—Vybérem moznosti [Ne] v nastaveni [Zobrazit obrazovku pocate¢niho nastaveni] se obrazovka pocate¢niho nastaveni nezobrazi.

« Stisknutim @ na obrazovce Domtl se zobrazi monitory ménice.

» Stisknutim @ se nastavi parametr d1-01 [Reference 1], kdyz obrazovka Domil v médu LOCAL zobrazuje UI-01 [Referencni
otacky].
* Kdyz méni¢ bude v médu Meénic, na klavesnici se bude zobrazovat [Rdy]. Ménic je piipraven k pfijeti povelu Nahoru/Dold.
*Nastavenim b1-08 [Volba povelu Nahoru/Dolii v rezimu PRG] se v Programovacim médu pfijme nebo nepfijme povel Nahoru/Doll z
externiho zafizeni.
—Nastavenim b7-08 = 0 [Neprijmout RUN pri programovani] se v Programovacim modu (vychozi) povel Nahoru/Dolti z externiho
zdroje nepfijme.
—Nastavenim b7-08 = 1 [Prijmout RUN pri programovani] se v Programovacim médu (vychozi) povel Nahoru/Dolt z externiho
zdroje piijme.
—Nastavenim b1-08 = 2 [PovolProgramovaniJenPriZastaveni] a kdyZ méni¢ bude v provozu se zabrani pfechodu z Provozniho médu
do Programovaciho modu.

Tabulka 6.6 M6dy ménice, Obrazovky menu a Funkce

Méd Obrazovka menu Funkce
Uzivatelské parametry Zobrazi Uzivatelské parametry
Programovaci mod | Parametry Zméni nastaveni parametra.
Protokol upravenych parametr/poruch Zobrazuje upravené parametry a historii poruch.
Provozni mod Monitory Nastavi polozky monitoru, které se maji zobrazit.
Autoladéni Provede automatické ladéni ménice.

. . * Nastavuje protokoly dat a podsviceni.
Diagnostické néstroje A e A
*  Vykona Re$eni problému sméru otaceni.

Programovaci mod
Zalohovani/obnova parametra Ulozi parametry do klavesnice ovladaciho panelu jako zalohu.

, , , *  Zméni vychozi nastaveni.
Vychozi nastaveni e o . F o . o
¢ Pouzije Privodce nastavenim k nastaveni zakladnich parametra.

€ Mechanicka instalace

A VAROVANI Nebezpeli poZaru. Nepokladejte snadno vznétlivé nebo hoflavé materialy na horni ¢ast ménice a
neinstalujte ménic¢ v blizkosti snadno vznétlivych a hoflavych materialli. Méni¢ pripevnéte ke kovovému nebo jinak nehoflavému
materialu. Horflavé a vznétlivé materialy mohou vyvolat poZar a zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A UPOZORNENI Nebezpeci rozmackani. Kdyz budete ménit umisténi ménice, utahnéte Srouby krytu svorkovnice a kryt
bezpecné pridrzte. Pokud dojde k padu ménice nebo krytt, mize to zplsobit mirné zranéni.

OZNAMENI Dejte pozor, aby béhem instalace do ménice nespadly nezédouci predméty, napfiklad kovové hobliny
nebo odrezky drati. BEhem instalace vrsek ménice pfechodné zakryjte. Pred spusténim pfechodné zakryti odstrarite.
Nezadouci pfedméty uvnitf ménice mohou zplsobit jeho poskozeni.
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Oznameni:
* Nainstalujte ménic tak, jak je pfedepsano ve smérnicich EMC. Pokud nebudete dodrzovat smérnice EMC, mize dojit k nespravné
¢innosti a poskozeni elektrickych zatizeni.

*Nedavejte periferni zafizeni ménice, transformatory nebo jina elektronicka zafizeni do blizkosti ménice. Pokud komponenty musi byt v
blizkosti ménice, proved’'te stinéni menice od elektrického ruseni. Elektrické ruseni mize zplsobit, Ze meéni¢ nebo zafizeni kolem
ménice nebudou fungovat spravné.

B Prostredi pro instalaci

Prostiedi pro instalaci je diilezité pro Zivotnost vyrobku a pro ujisténi, Ze vykon ménice bude spravny. Presvédcte
se, ze prostiedi pro instalaci vyhovuje témto specifikacim.

Prostiedi Podminky
Oblast vyuziti Vnitini prostory
Napéajeni Prepéti kategorie I11
IP20/UL Rozpojeny typ: -10 °C az +50 °C (14 °F az 122 °F)
. * Kdyz budete méni¢ instalovat do rozvadécové skiing, pouzijte chladici ventilator nebo klimatiza¢ni jednotku, aby teplota vnitiniho vzduchu
Teplota okoli .
byla v povoleném rozsahu.
* Nenechavejte méni¢ zmrznout.
Vihkost 95 %RH nebo nizsi N ' '
Nedopust'te, aby na méni¢i dochazelo ke kondenzaci.
Skladovaci teplota -20 °C az +70 °C (-4 °F az +158 °F)
Stupeni znecisténi 2 nebo mensi
Meni¢ instalujte v mistech bez:
* Olejové mlhy, korozivnich nebo hoflavym plynt, nebo prachu
* Kovového prachu, oleje, vody nebo jinych nezadoucich materialt
Okolni prostor * Radioaktivnich nebo hoflavych materiald.
+ Skodlivych plynii nebo kapalin
* Soli
* Pfimého slunec¢niho svitu
Dfevo a jiné hoflavé materialy nenechavejte v blizkosti ménice.
Maximaln¢ 1000 m (3281 ft)
Oznameni:
Chcete-li méni¢ nainstalovat ve vyskach 1000 m az 4000 m (3281 ft az 13123 ft), vystupni proud sniZte o 1% na kazdych 100 m (328 ft).
Nadmofska vjska SniZeni jmenovitého napéti neni nutné v nasledujicich podminkach:
« Pfi instalaci ménice ve vysce 2000 m (6562 ft) nebo nizsi.
« Pfi instalaci ménice mezi 2000 m az 4000 m (6562 ft az 13123 ft) a uzemnéte nulovy bod na napajecim zdroji.
Pokud nebudete nulovy bod uzemiovat, kontaktujte spolenost Yaskawa nebo nejbliz§iho obchodniho zastupce.
* 10Hzaz20Hz: 1 G (9,8 m/s2, 32.15 ft/s?)
¢ 20Hzaz55Hz:
Vibrace */
— 2022 az2225,4012 az4188: 0,6 G (5,9 m/s2, 19,36 ft/s?)
— 2269 az 2519, 4225 az 4380: 0,2 G (2,0 m/s2, 6,56 ft/s2)
Orientace pii instalaci M¢ni¢ umistéte svisle, aby bylo zajisténo dostate¢né proudéni vzduchu pro jeho chlazeni.

*1  Tento méni€ prosel vibra¢ni zkouskou s logaritmickym rozptylem podle norem EN 60068-2-6 a JIS C60068-2-6. Pokud dochézi k
prilis velkym vibracim vnitfnich souéasti ménice, mize to zplsobit jeho poskozeni, i kdyz frekvence vibraci odpovida specifikaci.
Pokud soucasti ménice vibruji, zlepSete prostredi pro instalaci, aby se vibrace snizily. Chcete-li zlepsit prostiedi instalace z hlediska
vibraci, mlizete motor umistit na gumovou podlozku nebo zesilit konstrukei instalace.

@ Elektricka instalace

Nebezpedi urazu elektrickym proudem. Neprovadéjte zkouseni, zapojovani nebo odpojovani ménice,
pokud je pod napétim. Pred provadénim servisniho zakroku vypnéte napajeni zafizeni a pockejte minimalné po dobu, ktera je
uvedena na vystrazném Stitku. Po vypnuti méni¢e kondenzator zlstava nabity. Kontrolka LED zhasne, kdyZ DC napéti sbérnice
klesne pod 50 VDC. Kdyz vSechny kontrolky budou zhasnuté, zmérte nebezpecna napéti, aby bylo zaruceno, Ze ménic je
bezpecny. Pokud budete pracovat na ménici, kdyz je pod napétim, dojde k vaznému zranéni nebo usmrceni trazem
elektrickym proudem.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Odpojte méni¢ od napajeni a pockejte minimalné 5 minut, dokud
kontrolka (LED) nabijeni nezhasne. Abyste mohli provadét prace na kabelazi, deskach obvodu a ostatnich dilech, sundejte
pfedni kryt a kryt svorkovnice. PouZivejte svorky pouze pro jejich spravnou funkci. Nespravna kabelaz nebo uzemnéni a
nespravna oprava ochrannych kryti mize zpusobit usmrceni nebo vazné zranéni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Nez zapnete spinac filtru EMC, méni¢ spravné uzemnéte. Pokud
se dotknete neuzemnéného elektrického zafizeni, muze dojit k vaZnému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Svorky méni¢e pouZivejte pouze pro jejich zamysleny tcel. Vice
informaci o svorkach I/O najdete v technické priru¢ce. Nespravna kabelaz a uzemnéni nebo uprava krytu mize poskodit
zafizeni nebo zplsobit zranéni.
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B Standardni schéma zapojeni
Ménic zapojte podle Obrazek 6.7.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Parametry MFDI nastavte pfed sepnutim spinacu fidiciho obvodu.
Nespravné nastavené poradi spusténi/zastaveni obvodu muze zpusobit usmrceni nebo vazné zranéni pohybujicim se
zafizenim.

A VAROVANI Nebezpeci pozaru. Nainstalujte dostatecnou ochranu obvodu proti zkratu tak, jak je pfedepsano podle
platnych predpist a v této prirucce. Ménic je vhodny pro obvody, které dodavaji maximaini efektivni symetricky proud 100,000

A, 240 V stf. maximalné (tfida 200 V), 480 V stf. maximalné (tfida 400 V). Nespravna ochrana obvodu odbocky proti zkratu
muZe zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

m Poskozeni zarizeni. Pokud je vstupni napéti 440 V nebo vy$S$i, ujistéte se, Ze je izolacni napéti motoru
dostatecné, nebo pouZijte motor s invertorem nebo motor s vektorovym napajenim se zesilenou izolaci. M(ize dojit k poruse
vinuti a izolace motoru.

Oznameni:

Nepfipojujte zemnici svorku stiidavého ovladaciho obvodu k rozvadécové skiini menice. Jinak to mize zptisobit nespravnou ¢innost
ovladaciho obvodu.
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Hlavni vypina¢
RCM/RCD

Trifazové napajeni R —%~"—

200V az 400V, !

50060 Hz S
T—x-n—

Konektor dopliikové karty

<
©
=
O

CN5-C
CN5-B

- " Prepinac DIP S4
Ovlédaci obvod Al m PTC A3 volby analogového

vstupu/PTC vstupu [Al]

H

DIP prepinac S1
A2 volby napéti/proudu [V]

OFF I ON
PN — — DIP piepina¢ S2
Povel Up L St :@: % % Zakoncovaci odpor
! s §  ONOFF(oFA
Povel Down ! S2 j@ = N

Jmenovité otacky

Kontrolni provoz

Stfedni otacky

|
I
I
|
I
I
|
|
I
I
.
|
Multifunkéni digitalni Otacky dojezdu ! . ) N
vstup [tovami nastaven] | gggtbp Eyoruchov1e:o relé:
! str., max.
I
|
T
I
I
I
T
I
I
i
T
I
I
I

p 00§ 0§ § 0
:

Nepouzito s7 @ MB 30Vss, max. 1A
MC min. zatéz 5V ss, 10 mA
(referencni hodnota)
Zi S8
Nepouzito @ M1 Vystup multifunkéniho relé:
250V stf, max. 1A
Nepouzito S9 @ M2 30Vss, max. 1A
! Ty min. zatéz 5V ss, 10 mA
| (referencni hodnota)_
Nepouzito ! $10 E@ [Tovani nastaveni: Rizeni brzd]
|
o
|

250 V stf., max. 1A

} 30Vss, max. 1A
min. zatéZ 5V ss, 10 mA
(referenéni hodnota)
[Tovarni nastaveni:
Rizeni vystupniho stykace]

A

M:

Zdroj 24 V ss,
Vystup 24 V, max. 150 mA

Vystup multifunkéniho relé:

i N
| |
| |
| \
| |
| |
| i
| |
i |
| |
| |
| |
\ |
| |
| |
| |
| |
| |
|
| I Vystup multfunkéniho relé:
w waf !
|
| |
| |
| i
| |
| |
| |
| i
| |
| |
| |
| |
i |
| |
| |
| |
i |
| |
| |
| |
| |
|

|
|
Svorka uzemnéni stingni | M5 ggovv stf, ma?.; A
R M6 0 V58, max.
—L—Lo+V  Napéjeni pro nastaveni otacek 105 (max. 20 mA) min. zatéz 5 Vs, 10 mA
I (referenéni hodnota)
- ! | [Tovamni nastaveni: Ménic pfipraven
2kQ 9-10v I L 1 Lo A1 Analogovy vstup 1 [ P !
: ; ; [Tovarni nastaveni: Referenéni frekvence] N
o 10-+10V (20 kQ)0 - 10V (20 kQ) . —*4
[ I I
Bias P i g-1ov [ : } 1 A2 Analogovy vstup 2 ! T 14
otaCek | nastaveni otadek ; [ [Tovarni nastaveni: Nepouzito] } vystup 1
[ -10-+10V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ) | | 48V ss, max. 50 mA
1 : : 0-20mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q) ; [Tovarni nastaveni:
- [ Béhem frekvenéniho vystupu
9-10v [ } L Lo A3 Analogovy vstup 3/PTC : ystupu]
| } } [Tovarni nastaveni: NepouZito] ! o L
1 AC -10-+10V (20 kQ)/0 - 10V (20 kQ) . 1 } zvlsul\gfunkcm vysst;up Loloc\anku 2:
J37 < | ss, max. 50 m
| ') [Tovamni nastaveni: Nepouzito]
| ov :
|
JEPR— N~
;)Svlza‘;i?/m napéti T } -V Napajeni pro nastaveni otacek, -10.5 V ss, max. 20 mA ;, ,w: ' ,I jL -
|
Vstup 24 V700 mA T : PS  PS vstup napéjeni 24 V ss : ,}V/Ll _Z +, )
YN ______ i ! !
MEMOBUS /A . } : ! ; } | } Programovatelny analogovy vystup monitoru
| I .
RS-485 - ! =%~ Zakonovaci odpor I 11 Vistup
Max, 115.2 kbps V o i N\ 11200, 12w) ! Pioj-d0-+ovio-tov
— ; -~ DIP prepinag S2 | | 1 | : [Tovarni nastaveni: Vystupni frekvence]
| [
Bezpetnostni| [~ | 1 + l»:— - 7£ JPLRS,
- P A
spinas Bezpetnehovonui _ | ! i Gyt
| [
——————— ! ! Programovatelny analogovy vystup monitoru
: 1 Vystup: 2
1 w’E’(’G)’ ° -10-+10V/0-10V
I - P .
| H [Tovarni nastaveni: Vystupni proud]
Rozepnuto oV g 1 " A
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [DReSOu B
~ P
B N 7 ; — oznatuje stinény kabel.
ezpecnostni | L e __YX LB i kabel ki o dvolin
fidici jednotka 1 1 | 7 oznatuje kabel kroucené dvojlinky.
[l . . P . I
11 Vystup monitoru b e T ——————————-_ I @ oznatuje svorku silového obvodu.
! elektronického zafizeni
ST TTTTTITTIIIIIIIIIIIIC Pfipojeni k MFDO, vystupu multifunkéniho fotoclanku O oznacuje svorku oviddaciho obvodu.

Obrazek 6.7 Schéma zapojeni pro shodu se smérnici pro nizka napéti CE
*1  Svorky -, +1, +2, B1 a B2 jsou urCeny pro pfipojeni externich doplikd.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Nez odeslete povel Nahoru/Dold, pfesvédcte se, Ze polarita je
spravna. Pokud ménic¢ nespravné rozpozna polaritu, mize se otacet ve sméru opaéném nez povel Nahoru/Dolu a
zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

*2  Z divodu ochrany obvodu je silovy obvod oddélen od povrchu krytu, ktery by se mohl dotknout silového obvodu.
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*3  Ridici obvod je bezpeénostni obvod s extra nizkym napétim. Oddélte tento obvod od ostatnich obvodi pomoci zesilené izolace.
Ujistéte se, Ze bezpecnostni obvod s extra nizkym napétim je zapojen podle pokynti.

*4  Zesilena izolace oddéluje vystupni svorky od jejich obvodu. Pokud je vystup méni¢e maximalné 250 V stf. 1 A nebo maximalné 30
V ss 1 A, je mozno pfipojit i obvody, které nejsou bezpe¢nostnimi obvody s extra nizkym napétim.

B Svorky fidiciho obvodu
Prifezy vodi¢a silového obvodu a utahovaci momenty

Nedovolte, aby se stinéni vodict dotykalo jinych signalnich vedeni nebo zafizeni. Zaizolujte stinéni
vodicu elektrickou paskou nebo smrstovaci buzirkou. Pokud stinéni vodi¢i neodizolujete, muze dojit ke zkratu a poskozeni
ménice.

Kdyz budete zapojovat svorkovnici ovladaciho obvodu, pouzijte stinény drat. Aby zapojovani bylo snazsi a
spolehlivejsi, pouzijte na konci dratl zamackavaci dutinky.

Tabulka 6.7 Priifezy vodicu silového obvodu a utahovaci momenty

Holy vodi¢ Zamackavaci dutinka
Velikost Utahovaci
St BELE Sroubu momen.t EEESRIC S Pouzitelny priifez e b Pouzitelny prirez
N-m (Ibf-in) prafez 2 (AWG prafez 2 (AWG
mm2 (AWG) mRAWE) mm2 (AWG) TiF (U,
TBI S1-$8, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
* Splétané lanko
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 05 025-0.5
TB23 M3, M4, M6 . i (18) « Plny vodi& (20) (24 - 20)
02-1.5
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, B
TB3 AM, AC, P1, C1, S9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, HI, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2,S10
S- 1. 5-2 1.2
TBS E (G) M3.5 05-10 05 > - -
(44-89) (20-14) (12)
Zamackavaci dutinky
Kdyz budete pouzivat zamackavaci dutinky, nasad’te izola¢ni navlecku.
Jako zamackavaci nastroj pouzijte CRIMPFOX 6 vyrabény firmou PHOENIX CONTACT.
¢d1% :i( $d2
N !
L
Obrazek 6.8 Vnéjsi rozméry zamackavacich dutinek
Tabulka 6.8 Modely a velikosti zamackavaci dutinky
PraFez vodice Model L (mm) L1 (mm) d1 (mm) d2 (mm)
mm2 (AWG) v v
0.25 (24) A10.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
034 (22) AT 0.34-8TQ 12,5 8 0.8 2.0
AL0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 11 25
A10.5-80G

€ Uvedeni méniée do chodu

B Postup nastaveni ménice

Obrazek 6.9 zobrazuje zakladni postup nastaveni. V této ¢asti jsou uvedeny dalsi informace o krocich, které je
tieba provést po zapnuti meénice.
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C Start D)
[ Mechanicka instalace ]
1
( Zapojeni silového obvodu a ovladaciho obvodu )

i

Zkontrolujte volbu napajeni snimace polohy.
(pouze CLV a CLV/IPM)

i

Pfipojte méni€ k napéti.

{

Nastavte A1-02 [Volba zpUsobu fizeni].

( )
( Zkontrolujte smér otaceni motoru. )
( )

Nastavte parametry F1-xx [Nastaveni volby snimace polohy]
a zkontrolujte smér ota¢eni snimace polohy.
(pouze CLV a CLV/PM)

i

Nastavte 01-12 [Délkové jednotky].
Existuji dvé moznosti nastaveni mechaniky vytahu:
a. PouZijte pomér otacek:
Nastavte 01-18 [Rychlost kabiny vytahu] a 01-19 [Otacky motoru vytahul].
b. Pouzijte vyhrazené data mechaniky 01-12 [Délkové jednotky],
01-20 [Pramér kladky], 01-21 [Pfevodovy pomér lan],
a 01-22 [Pomér mechanického pfevodu].

Pak v parametru 01-03 [Volba jednotky zobrazeni frekv] zvolte jednotky
zobrazeni rychlosti, zrychleni/zpomaleni a charakteristiky trhani.

i

[ Provedte Autoladéni parametrii motoru a offsetu snimage polohy. ~ ** ]

Nastavenim b1-01 [Volba referenéni frekvence 1] b1-01 = 0 [Klavesnice]

zvolte zdroj referenénich otacek.

{

[ Nastavte d1-18 [Méd volby referennich otacek]. )
b1-01 = 1 [Analogovy vstup] +
Nastavenim parametrtl H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx pfifadte Nastavenim parametrd H1-xx a H2-xx pfifadte funkce
funkce pro svorky MFDI, MFDO, MFAI, a MFAO. pro svorky MFDI a MFDO.
Nastavte nasledujici parametry: Nastavte nasledujici parametry:
+ C1-xx [Rampa zrychleni a zpomaleni] + d1-xx [Referenéni otacky]
+ C2-xx [Charakteristiky Skubani] + C1-xx [Rampa zrychleni a zpomaleni]
+ C2-xx [Charakteristiky Skubani]

Nastavte sekvenci pro Kontrolni provoz.

—

Provedte zkusebni chod. )

i

‘ Upravte nasledujici nastaveni pro jemné ladéni:

+ Nastaveni pro sekvenci brzdy
+ C5-xx [Autom regulétor rychl(ASR)]

i

Ménic je pfipraven pro provoz aplikace. )

Obrazek 6.9 Blokové schéma postupu zakladniho nastaveni
*1  Dalsi informace o automatickém ladéni naleznete v technické ptirucce.

Oznameni:

Pokud k nastaveni parametri pouzivate komunikaci MEMOBUS/Modbus, nastavte H5-11 = I [Povelovy méd Comm ENTER = Povel
ENTER nevyzadovan].

B Kontrola pred pfipojenim napajeni ménice
Pfed zapnutim ménice zkontrolujte tyto polozky:

* Piesvédcte se, Ze jsou vSechny vodice spravné zapojeny. Zkontrolujte také, zda faze motoru jsou zapojeny ve
spravném potadi.
* PiesvédCte se, Ze v ménici nejsou Zadné Srouby, volné konce vodic¢a nebo nastroje.
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* Pokud pouzivate dopliikovou kartu snimace polohy, ujistéte se, ze snimac polohy je spravné zapojeny a je
nastaveno napajeni na ptidavné karté podle specifikace snimace.
* Podivejte se na vyrobni Stitek motoru a zaznamenejte udaje do nasledujici tabulky.

Udaj Hodnota Udaj Hodnota
Jmenovity vykon motoru kW Maximalni frekvence motoru Hz
Jmenovité napéti motoru v Pocet polt motoru Pocet poli motoru
Jmenovity proud motoru (FLA) A Otacky motoru pfi jmenovité frekvenci min-! (r/min)
Jmenovita frekvence motoru Hz Pocet pulsii snimace polohy motoru Pocet pulsii na otacku (PPR)

B Priavodce nastavenim

Priivodce nastavenim pfipravi ménic pro provoz, v¢etn¢ nastaveni zakladnich parametrii a provedeni Autoladéni.
Dalsi informace o této funkci najdete v technické ptirucce.

Po zapnuti ménice se na klavesnici zobrazi obrazovka Vychozi nastaveni. Kdyz v nastaveni [Zobrazit obrazovku

vychoziho nastaveni] zvolite [Ne], klavesnice zobrazi obrazovku HOME bez zobrazeni obrazovky Vychoziho
nastaveni. Pokud se objevi n¢jaké poruchy, alarmy nebo chyby, viz Odstrarnovani poruch na strané 221.

Oznameni:

* Pokud klavesnice nezobrazi obrazovku vychoziho nastaveni, stisknutim (Menu) vyvolejte obrazovku Menu a pak stisknutim

(A) zvolte [Vychozi nastaveni].
* Oteviete kryt baterii hodin a vlozte baterii, abyste mohli pouzivat funkce hodin. PouzZijte lithiovou baterii CR2016 s oxidem
manganicitym o jmenovitém napéti 3 V.

B Volba zplsobu fizeni

Pii prvnim zapnuti ménice vyberte jednu ze ¢tyf metod fizeni, ktera odpovida dané aplikaci. Pro metody
vektorového fizeni s uzavienou smyckou jsou nezbytné karty zpétné vazby snimace polohy. V této tabulce jsou
uvedeny mozné zplisoby fizeni v zavislosti na typu motoru a potiebna karta zpétné vazby snimace polohy.

Typ stroje

Zpusob fizeni

Nastaveni A1-02

Dopliikova karta snimace polohy

Indukéni motor bez snimace polohy

V/f tizeni

0

Neni nutna zadna karta

Vektorové fizeni bez zpétné vazby

2

Neni nutna zadna karta

Indukéni motor s inkrementalnim
snimacem polohy

Vektorové Fizeni se zpétnou vazbou

PG-B3/PG-X3

Motor s permanentnimi magnety se
snimac¢em polohy EnDat 2.1/01, EnDat
2.2/01, nebo EnDat 2.2/22

Rizeni podle vektoru se zpétnou vazbou
pro PM motory

PG-F3

Motor s permanentnimi magnety se
snimac¢em polohy ERN1387

Rizeni podle vektoru se zp&tnou vazbou
pro PM motory

PG-E3

Yaskawa IPM motor s inkrementalnim
snimacem polohy

Rizeni podle vektoru se zp&tnou vazbou
pro PM motory

PG-X3

Motor s permanentnimi magnety
inkrementalnim snimac¢em polohy

Rizeni podle vektoru se zp&tnou vazbou
pro PM motory

PG-B3/PG-X3

B Nastaveni sméru otaceni motoru
V zavislosti na konfiguraci systému vytahu mtize byt nutné zménit smér motoru, aby se vytah pohyboval nahoru,
kdyZ méni¢ obdrzi povel Nahoru.
Kdyz méni¢ obdrzi povel Nahoru, bude napéti vypinat v potadi fazi U-V-W.
* Zkontrolujte otaCeni motoru s timto pofadim fazi (u vétSiny motort ve sméru hodinovych rucicek pii pohledu ze

strany hridele).

* Pokud sekvence U-V-W motoru bude vytah pohanét ve sméru nahoru, nastavte b1-14 = 0 [Volba sledu fazi =

Standardni].

* Pokud sekvence U-V-W motoru bude vytah pohanét smérem dolt, nastavte b1-14 = 1 [Prepnuti sledu fazi].

Oznameni:

Pred nastavenim sméru ota¢eni snimace polohy vzdy proved’te nastaveni sméru otaceni motoru.

Pokud se tyto problémy vyskytnou pii zkusebnim provozu, pomiize vam je vyfesit funkce Reseni problémil sméru

otaceni:

* Proud protéka, ale motor se netoci.
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* M¢ni¢ detekuje poruchu dv3 [Detekce obraceni], dv4 [Detekce prevence obrdceni], oL2 [Pretizeni ménice],
nebo PGo [Ztrata zpétn vazby snimace polohy (PG)].

* Motor se otaci jinym nez ocekavanym smérem.
Chcete-li pouzit funkci Reégni problémut sméru otaceni, na obrazovce HOME vyberte polozky [Menu] >
[Diagnostické nastroje] > [ReSeni problémti sméru otaceni]. Zvolte feSeny problém a [Spustit feSeni problémi],

pak stisknéte @
Dalsi informace o této funkci najdete v technické ptirucce.

B Nastaveni snimace polohy (pulsni generator)

Nastaveni rozliSeni snimaée polohy
Nastavte rozliSeni snimace polohy (inkrementalni signal v pfipadé absolutnich snimacii s drahami Sin/Cos) v F'I-
01 [Pocet pulsii na otacku snimace polohy 1 (PPR)].

Nastaveni sméru otaéeni snimace polohy
Tyto kroky proved'te, abyste se ujistili, ze smér otaceni snimace polohy je v ménici spravné nastaven.
* Pokud jsou k dispozici informace o posloupnosti signalii snimace polohy:

— Zkontrolujte potadi fazi snimace polohy A a B, kdyZ motor pohani vytah ve sméru nahoru.

— Pokud faze A snimace polohy je pted fazi B, nastavte F1-05 = 0 [Volba otdceni snimace polohy 1 = Puls A
vede smérem Nahoru].

— Pokud faze B snimace polohy je pted fazi A, nastavte F/-05 = 1 [Puls B vede smérem nahoru].
* Pokud nejsou k dispozici informace o posloupnosti signalii snimace polohy:
— Pii kontrole hodnoty UlI-05 [Zpétna vazba rychlosti] otacejte rucné motorem ve sméru vytahu nahoru.
— Pokud hodnota v UI-05 bude kladna, smér snimace polohy je spravny.
— Pokud hodnota v UI-05 bude zaporna, nastaveni F/-05 zménte.

Oznameni:

Pfed nastavenim sméru otaceni snimace polohy vzdy provedte nastaveni sméru otaceni motoru. Viz Nastaveni sméru otaceni motoru na
strané 213.

B Volba jednotky displeje klavesnice

Pomoci 01-03 [Volba jednotky zobrazeni frekv] miZzete volit mezi riznymi jednotkami zobrazeni parametra a
monitora souvisejicich s rychlosti, rampami zrychlovani a zpomalovani a charakteristikami Skubani. Pomoci nize
uvedené tabulky urcete spravné nastaveni o/-03 pro vasi aplikaci.

Zobrazovana jednotka
01-03 Nastaveni NastavenilMo‘)qiétgg( ieterencnich Doba zrych a zpom Charakter. kfivky S
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Otacky za minutu (ot./min)] 1 otacka/min 0.01s 0.01s
3 [Uzivat jednotky (01-10 a 01-11)] Uzivatelem definované
4 [Jednotka vytahul- m/s, s, s] 0.01 m/s
;"gﬁd“‘”ka vitahu2 - m/(s, 52, 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
?};fdnmka vytahu3 - ft/(min, °2, 0.1 fymin 0.01 fi/s2 0.01 f/s?

Pokud chcete pouzit nastaveni 4 az 6, musite pred zménou na ménici naprogramovat urcitd mechanicka data o!-

03.

1. Spravné nastavte data motoru. Piesvédcte se, Ze nastaveni v E1-04 [Maximalni vystupni frekvence] a E2-04
[Pocet polit motoru] nebo E5-04 [Pocet polit PM motoru] jsou spravna.

2. Nastavte mechaniku vytahu:

a. Pouzijte vyhrazena data mechaniky:
i. Nastavte primér trakéni kladky v 01-20 [Primeér kladky].
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ii.

1ii.

1v.

b. Pokud neznate data mechaniky, naptiklad v pfipad¢ modernizace, mizete k ur¢eni mechaniky pouzit

Nastavte spravny pievodovy pomér lan v 01-21 [Prevodovy pomeér lan].

Kdyz budete pouzivat stroj s ptevodovkou, nastavte prevodovy pomer (nMotor/NTrakéni kladka) V

parametru o/-22 [Pomeér mechanického prevodu]. Kdyz budete pouZzivat stroj bez pfevodovky,

nastavte o/-22 = 1.0.

Nastavte 0/-03 = 4, 5, nebo 6. Méni¢ automaticky zméni jednotku a hodnoty nastaveni
souvisejicich parametru.

pomér otacek:

1.

ii.

Oznameni:

Nastavte rychlost vytahu na 01-18 [Rychlost kabiny vytahu].

Nastavte otacky motoru vytahu na o/-19 [Otacky motoru vytahu].

Pti pouziti poméru otaéek méni¢ bude vyhrazena data mechaniky (o/-2x) ignorovat

Dalsi informace viz Parametry ménice na strané 215.

B Parametry ménice

Pti nastavovani nejdulezitéjSich parametrti postupujte podle nasledujici tabulky.

Oznameni:

* Parametry, které béhem provozu ménice ve sloupci "C." maji nastaveno "RUN" mizete ménit.

* Parametry ve sloupci “Expert” ve sloupci "C". jsou k dispozici pouze v modu Expert. Nastavenim 47-01 = 3 [Volba priistupovych prav
= Urovern Expert] lze parametry na klavesnici zobrazovat a nastavovat v moédu Expert Mode.

C. Nazev Popis
A1-00 Volba jazyka Nastavi jazyk LCD klavesnice.
RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,
10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek
A1-02 Volba zpisobu fizeni Nastavi zpuisob fizeni pro aplikaci méni¢e a motoru.
0: V/f fizeni, 2: Vektor bez zpétné vazby, 3: Vektor se zpétnou vazbou, 7: Vektor se zpétnou vazbou pro PM
A1-03 Inicializace parametri Nastavi parametry na vychozi hodnoty.
0: Bez inicializace, 1110: Uzivatelska inicializace, 2220: 2vodi¢ova inicializace
b1-01 Volba referenéni frekvence 1 Nastavi zptisob zadavani pro referenéni otacky.
0: Klavesnice, 1: Analogovy vstup, 2: Komunikace Memobus/Modbus, 3: Doplitkova karta
b1-02 Volba zdroje spousténi 1 Nastavi zptisob zadani pro povel Nahoru/Dold.
0: Klavesnice, 1: Digitalni vstup, 2: Komunikace Memobus/Modbus, 3: Doplitkova karta
b1-03 Volba zpiisobu zastaveni Nastavi zptisob zastaveni motoru po zruSeni povelu Nahoru/Doli nebo zadani povelu Stop.
0: Dobéhova rampa, 1: Volny dobéh, 4: Nouzové zastaveni vytahu
Cl1-01 Doba zrychleni 1 Nastavi dobu nab&hu zrychleni z nuly na maximalni vystupni frekvenci.
RUN
C1-02 Doba zpomaleni 1 Nastavi dobu pro zpomaleni z maximalni vystupni frekvence na nulu.
RUN
C2-01 Skubani na zagatku zrychlovani | Nastavi $kubani p¥i spusténi zrychlovani.
C2-02 Skubani na konci zrychleni Nastavi §kubani na konci zrychleni.
C2-03 Skubani na za¢atku zpomaleni Nastavi skubani na po¢atku zpomaleni
C2-04 Skubéni na konci zpomalovani Nastavi §kubani po dokonéeni zpomalovani.
2C05 Skubani pod otatkami dojezdu Nastavi §kubani, které se pouzije, kdyZz otacky dojezdu budou niZsi, nez nastaveni dojezdovych otacek.
C5-01 Proporcionalni zisk ASR 1 Nastavuje zisk pro tpravu odezvy ASR pii vysokych otackach.
RUN
C5-02 Celkova doba ASR 1 Nastavi celkovou dobu ASR pfi vysoké rychlosti.
RUN
C5-03 Proporcionalni zisk ASR 2 Nastavuje zisk pro upravu odezvy ASR pii nizkych otackach.
RUN
C5-04 Celkova doba ASR 2 Nastavi celkovou dobu ASR pfi nizkych otackach.
RUN
C5-13 Proporcionalni zisk ASR 3 Nastavte zisk pro upravu odezvy ASR pii rychlosti vyrovnavani. Nastaveni je aktivni pouze pro zpomalovani.
RUN
C5-14 Celkova doba ASR 3 Nastavuje celkovou dobu ASR pfi otackach dojezdu. Nastaveni je aktivni pouze pro zpomalovani.
RUN
C6-03 Modulaéni frekvence Nastavi nosnou frekvenci.
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c. Nazev Popis
d1-01 - d1-08 Reference 1 az 8 Nastavuje referenéni otacky v jednotkach z 01-03 [Volba jednotky zobrazeni otdcek].
RUN
d1-18 Méd volby referen¢ni rychlosti Nastavuje rezim volby referencnich ota¢ek pomoci digitalnich vstupii.
0: Vicerychlostni mod1 (d1-01 az 08), 1: Prioritu budu mit vysoké otacky, 2: Prioritu budou mit otacky dojezdu,
3: Vicerychlostni moéd2 (d1-02 az 08), 4: Chytra vyména
d1-19 Jmenovité otacky Nastavi jmenovité otacky, kdyz svorka MFDI nastavena pro Hi-xx = 50 [Volba funkce MFDI = Jmenovité otacky]
RUN bude aktivni.
d1-20 Stiedni otacky 1 Nastavi stiedni referenéni otacky, kdyz svorka MFDI nastavena pro H/-xx = 51 [Volba funkce MFDI = Stiedni
RUN otdacky] bude aktivni.
d1-21 Stiedni otacky 2 Nastavuje referencni stfedni otacky, kdyz svorky MFDI nastavené pro Hl-xx = 50, 51 a 52 [Volba funkce MFDI =
RUN Jmenovité otacky, Stiredni otacky a Dorovnavaci otacky dojezdu] budou aktivni.
d1-22 Stiedni otacky 3 Nastavuje stfedni otacky, kdyZ jsou aktivni svorky MFDI nastavené pro HIl-xx = 51 a 52 [Volba funkce MFDI =
Stredni otacky a Dorovnavaci otacky dojezdu].
RUN
d1-23 Dorovnavaci otacky dojezdu Nastavuje referen¢ni dorovnavaci otacky dojezdu, kdyz svorka MFDI nastavena pro HI-xx = 52 [Volba funkce MFDI
RUN = Dorovnavaci otacky dojezdu] bude aktivni.
d1-24 Otacky kontrolniho provozu Nastavi otacky kontrolniho provozu, kdyz svorka MFDI nastavena pro Hl-xx = 54 [Volba funkce MFDI = Kontrolni
RUN provoz | bude aktivni.
d1-25 Otacky pro evakuaci Nastavuje referencni rychlost, kdyz je aktivni svorka MFDI nastavena pro H1-xx = 55 [Volba funkce MFDI =
RUN Evakuace].
d1-26 Otacky dojezdu Nastavte referencni otacky, kdyz svorka MFDI nastavena pro HI-xx = 53 [Volba funkce MFDI = Otacky dojezdu]
bude aktivni.
RUN
d1-28 Uroven detekee otadek dojezdu Nastavuje referenéni troven otacek, pii které meni¢ detekuje vyrovnavaci otacky, kdyz d1-18 = 0 nebo 3 [Mod volby
referencni rychlosti = Vicerychlostni modl (d1-01 az 08) nebo Vicerychlostni moéd2 (d1-02 az 08)]. Pokud jsou
zvolené referencni otacky nizsi nez tento parametr, ménic¢ jako referen¢ni ota¢ky pouzije vyrovnavaci otacky.
d1-29 Urove detekce otadek pro Nastavuje referen¢ni uroven otacek, pii které meéni¢ detekuje kontrolni otacky, kdyz d1-18 = 0 nebo 3 [Mod volby
kontrolu referencnich otacek = Vicerychlostni Mod1 (d1-01 az 08) nebo Vicerychlostni Mod2 (d1-02 az 08)]. Pokud zvolené
referencni otacky budou mezi d1-28 [Urover detekce otacek dojezdu] a timto parametrem, méni¢ pouZije otacky pii
kontrole jako referen¢ni otacky a aktivuje sekvenci kontrolnich operaci.
E1-01 Vstupni AC napédjeci napéti Nastavi vstupni napéti ménice.
E1-04 Maximalni vystupni frekvence Nastavi maximalni vystupni frekvenci pro prubéh U/f.
E1-05 Maximalni vystupni napéti Nastavi maximalni vystupni napéti pro prabéh U/f.
E1-06 Zakladni frekvence Nastavi zakladni frekvenci pro priabéh U/f.
E1-07 Sttedni frekvence bodu A Nastavi maximalni stiedni frekvenci pro pribéh U/f.
E1-08 Sttedni napéti bodu A Nastavi stiedni vystupni napéti pro priabéh U/f.
E1-09 Minimalni vystupni frekvence Nastavi minimalni vystupni frekvenci pro pribéh U/f.
E1-10 Minimalni vystupni napéti Nastavi minimalni vystupni napéti pro prubéh U/f.
E1-13 Zakladni napéti Nastavi zakladni napéti pro priubéh U/f.
Expert
E2-01 Jmenovity proud motoru (FLA) | Nastavi jmenovity proud motoru v ampérech.
E2-02 Jmenovity skluz motoru Jmenovity skluz motoru.
E2-03 Proud motoru naprazdno Nastavuje proud naprazdno pro motor v ampérech pii provozu na jmenovité frekvenci a napéti naprazdno.
E2-04 Pocet polt motoru Nastavi pocet poli motoru.
E2-05 Odpor vinuti mezi fazemi motoru | Nastavuje odpor statorového vinuti motoru mezi fazemi.
E2-06 Rozptylova indukénost motoru Nastavuje tbytek napéti ze svodové indukénosti motoru, kdyz motor pracuje pii jmenovité frekvenci a jmenovitém
proudu. Tato hodnota pfedstavuje procento jmenovitého napéti motoru.
E2-11 Jmenovity vykon motoru Nastavi jmenovity vykon motoru v jednotkach podle 01-58 [Volba jednotek vykonu motoru].
F1-01 Pocet pulst snimace polohy 1 Nastavuje pocet vystupnich impulst na kazdou otacku motoru.
(PPR)
F1-05 Volba otaceni snimace polohy 1 Nastavuje vystupni sekvenci pro impulsy A a B ze snimace polohy za piedpokladu, ze motor pracuje ve sméru
nahoru.
0: Puls A napfed ve sméru doptedu, 1: Puls B napfed ve sméru dopfedu
F1-50 Typ doplitku snimace polohy PG- | Nastavuje typ snimace polohy pfipojeného k doplitku PG-F3.
F3 0: EnDat Sin/Cos, 1: Pouze sériové EnDat, 2: HIPERFACE
F1-52 RychlKomunikSériovSnimacePo | Nastavi rychlost komunikace mezi volbou PG-F3 a sériovym snima¢em polohy.
Expert lohy 0: 1M/9600 bps, 1: 500k/19200 bps, 2: 1M/38400 bps
H1-01 - H1-10 Volba funkce svorky S1 az S10 Nastavi funkce pro MFDI svorky S1 az S10.
H2-01 Volba funkce svorky M1-M2 Nastavi funkci pro MFDO svorku M1-M2.
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c. Nazev Popis

H2-02 Volba funkce svorky M3-M4 Nastavi funkci pro MFDO svorku M3-M4.

H2-03 Volba funkce svorky M5-M6 Nastavi funkci pro MFDO svorku M5-M6.

H2-04 Volba funkce svorky P1-C1 Nastavi funkci pro MFDO svorku P1-C1.

H2-05 Volba funkce svorky P2-C2 Nastavi funkci pro MFDO svorku P2-C2.

H3-01 Volba urovné signalu svorky A1 | Nastavi Groveil vstupniho signalu pro MFAI svorku Al.

0: 0-10V (spodni limit na 0), 1: -10 az +10 V (bipolar reference)

H3-02 Volba funkce svorky Al Nastavi funkci pro MFAI svorku Al.

H3-03 Nastaveni zisku svorky Al Nastavi zisk vstupu analogového signalu na MFAI svorce Al.

RUN

H3-04 Nastaveni biasu svorky A1l Nastavi bias vstupu analogového signalu na MFAI svorce Al.

RUN

H3-05 Volba trovné signalu svorky A3 | Nastavi uroven vstupniho signdlu pro MFAI svorku A3.

0: 0-10V (spodni limit na 0), 1: -10 az +10 V (bipolar reference)

H3-06 Volba funkce svorky A3 Nastavi funkci pro MFAI svorku A3.

H3-07 Nastaveni zisku svorky A3 Nastavi zisk vstupu analogového signalu na MFAI svorce A3.

RUN

H3-08 Nastaveni biasu svorky A3 Nastavi bias vstupu analogového signalu na MFAI svorce A3.

RUN

H3-09 Volba Grovné signalu svorky A2 | Nastavi urovei vstupniho signalu pro MFAI svorku A2.

0: 0-10V (spodni limit na 0), 1: -10 az +10 V (bipolar reference), 2: 4 az 20 mA, 3: 0 az 20 mA

H3-10 Volba funkce svorky A2 Nastavi funkci pro MFAI svorku A2.

H3-11 Nastaveni zisku svorky A2 Nastavi zisk vstupu analogového signalu na MFAI svorce A2.

RUN

H3-12 Nastaveni biasu svorky A2 Nastavi bias vstupu analogového signalu na MFAI svorce A2.

RUN

H3-13 Casova konstanta filtru Nastavi ¢asovou konstantu pro filtry na MFAI svorkach.

analogového vstupu

01-03 Volba jednotky zobrazeni otacek | Nastavuje zobrazovaci jednotky pro referenéni otacky a vystupni otacky.

0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: jednotky min-! (r/min), 3: Uzivatelské jednotky (01-10 a 01-11),
4: Jednotka vytahul- m/s, s, s, 5: Jednotka vytahu2- m/(s, s*2, s"3), 6: Jednotka vytahu3- ft/(min,s"2,s"3)

ol-18 Rychlost kabiny vytahu Nastavuje rychlost kabiny, kterou bude vytah jezdit (jak je uvedeno ve smlouvé mezi architektem a vyrobcem
vytahu); obvykle Jmenovité otacky.

ol-19 Otacky motoru vytahu Nastavi otacky motoru, které odpovidaji hodnoté nastavené v parametru 0/-18 [Rychlost kabiny vytahu].

01-20 Pramér kladky Nastavuje pramér trakéni kladky pro vypocty jednotek na displeji.

ol-21 Pievodovy pomér lan Nastavte pievodovy pomér lan.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1

0l-22 Pomér mechanického pievodu Nastavuje pomér nainstalovaného pfevodu pro vypocty zobrazovacich jednotek.

S1-01 Nulova uroven otacek pfi Nastavuje otacky, pii kterych se zaéne aplikovat SS brzdéni (nebo Zamknuti polohy), kdyz 51-03 = 0 [Volba zpiisobu

zastaveni zastaveni = Dobéhova rampa] jako procento z E1-04 [Maximalni vystupni frekvence].

S1-02 Doba zastaveni ss brzdénim pfi Nastavuje velikost proudu, ktery se ma pouzit pro SS brzdéni pfi rozjezdu, jako procento jmenovitého proudu ménice.

spusténi

S1-03 Proud ss brzdéni pii zastaveni Nastavuje velikost proudu, ktery se ma pouzit pro SS brzdéni pfi zastaveni, jako procento jmenovitého proudu
ménice.

S1-04 Doba uzamknuti SS brzdéni/ Nastavte dobu, po kterou méni¢ bude provadét SS brzdeéni pii spusténi. Kdyz 41-02 = 3 nebo 7 [Volba zpiisobu Fizeni

Zamknuti polohy pfi startu = CLV nebo CLV/PM], tento parametr nastavi dobu, po kterou méni¢ bude provadét Zamknuti polohy pfi spusténi.
Tento parametr bude neaktivni, kdyz bude nastaven na 0,00 s.
S1-05 Doba SS brzdéni/Zamknuti Nastavte dobu, po kterou méni¢ bude provadét SS brzdéni pii zastaveni. Kdyz 47-02 = 3 nebo 7 [Volba zpiisobu
polohy pfi zastaveni Fizeni = CLV nebo CLV/PM], tento parametr nastavuje dobu, po kterou bude méni¢ provadét blokovani polohy pii
zastaveni. Tento parametr bude neaktivni, kdyz bude nastaven na 0,00 s.

S1-06 Doba uvolnéni sevieni brzdy Nastavuje dobu prodlevy mezi zaCatkem stejnosmérného brzdéni/ Zamknuti polohy a aktivaci svorky MFDO
nastavené pro H2-xx = 50 [Volba funkce MFDO = Rizeni brzdy] pro uvolnéni brzdy na zacatku jizdy.

S1-07 Doba prodlevy sevieni brzdy Nastavuje dobu prodlevy mezi dosazenim Nulovych otacek nastavenych v SI-01 [Nulova uroven oticek pri
zastaveni] a deaktivaci svorky MFDO nastavené pro H2-xx = 50 [Volba funkce MFDO = Rizeni brzd], aby se na
konci jizdy aktivovala brzda.

S1-12 Vystupni styka¢ béhem Nastavi funkci pro automatickou aktivaci svorky MFDO nastavené pro H2-xx = 51 [Rizeni vystupniho stykace], kdyz

Autoladéni méni¢ spusti Autoladéni
0: Deaktivovano, 1: Aktivovano, 2: Aktivovano béhem Autoladéni a STO
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c. Nazev Popis
S3-02 Zisk Zamknuti polohy 2 pfi Nastavi urovei zisku 2 pro funkci Zamknuti polohy. Zamknuti polohy pfi spusténi kompenzuje to¢ivy moment
RUN spusténi motoru, aby udrzel polohu kabiny a zabranil tak jejimu zpétnému pohybu po uvolnéni brzdy.
S3-03 Zisk zamknuti polohy pfi Nastavi zisk Zamknuti polohy pfi zastaveni. Zamknuti polohy pfi zastaveni kompenzuje to¢ivy moment motoru tak,
RUN zastaveni aby udrzel polohu kabiny az do uplné aktivace brzdy.

B Volba referenénich otacek a volba povelu Nahoru/Dolu

Volba referen€nich otacek
Parametr b1-01 [Volba referencni frekvence 1] nastavi zdroj referencnich otacek.

b1-01 Nastaveni Zdroj reference Vstup referenénich otacek
0 (tovarni nastaveni) |Klavesnice Meéni¢ zadava referenéni otaky pomoci klavesnice.
1 Analogovy vstup */ Méni¢ pouzivd svorky MFAI_ Al, nebo A2 pro vstup analogovych referen¢nich otacek s napétovym
nebo proudovym vstupnim signalem.
2 Sériova komunikace *2 Meéni¢ pouziva k zadavani referenénich otacek sériovy komunikacni port RS-485.
R * K zadavani referenc¢ni rychlosti méni¢ vyuziva komunikaéni dopliikovou kartu nebo vstupni
3 Doplitkovi deska *2 doplitkovou kartu pfipojenou k ménici.

*1  Kdyz b1-01 = 1 [Analogovy vstup], méni¢ automaticky nastavi d1-18 = 0 [Mod volby referencnich otacek = Vicerychlostni modl
(d1-01 az 08)].

*2  Kdyz dI-18 = I nebo 2 [Prioritu maji vysoké otacky nebo Otacky dojezdu], referencni otacky piivedené na svorku MFDI budou mit
prednost pfed referencnimi otackami.

Volba povelu Nahoru/Doli
Parametr 61-02 [Volba povelu Nahoru/Dolii 1] nastavuje zdroj povelu Nahoru/Dolu.

b1-02 Nastaveni VolbaZdrojeNahoru/Dolu Vstup povelu Nahoru/Dolu

0 Klavesnice K zadani povelu Nahoru/Doli méni¢ pouzivé klavesnici.

K zadani povelu Nahoru/Dolti ménic¢ pouziva svorky fidiciho obvodu. Zvolte zptsob zadani povelu

1 (tovami nastaveni) Nahoru/Doli pomoci parametru H7-xx.

Digitalni vstup

2 Sériova komunikace Ménic pouziva k zadavani referencnich otacek sériovy komunikacni port RS-485.
3 Doplitkové deska K zadévani referenéni rychlosti ménic¢ vyuziva komunikacni dopliikovou kartu nebo vstupni
dopliikovou kartu ptipojenou k ménici.
Start pohybu

Chcete-li spustit vytah ve sméru nahoru nebo dolti, proved'te tyto kroky:

* Zvolte referencni otacky vétsi nez nula.

» QOdstrante signaly Bezpe¢né vypnuti na svorkach H1 a H2.

* Nastavte signal Nahoru nebo Dolil u zdroje zadané¢ho v 61-02 [Volba povelu Nahoru/Dolii 1].

Doraz pohybu
Ménic se zastavi, kdyz:
* Smazete povel Nahoru nebo Dold.

* Nastavite d/-18 = I nebo 2 [Mod volby referencnich otacek = Prioritu maji Vysoké otacky nebo Otacky
dojezdu] a smazete signal Nahoru/Dolii nebo Otacky dojezdu (HI-xx = 53).

* Nastavite d1-18 = 3 [Viceotackovy rezim?2 (d1-02 az 08)] a smazete vSechny vstupy otacek.
* M¢ni¢ detekuje poruchu. Pro rizné poruchy a nastaveni parametrti existuji rizné metody zastaveni.

* Vstupy Bezpecného vypnuti jsou rozepnuté nebo je priveden signal Blokovani. Pokud nastane jedna z téchto
situaci, okamzit¢ se aktivuje brzda a vystup ménice se vypne.

B Sekvence brzdéni

Obrazek 6.10 zobrazuje sekvenci brzdéni a parametry pouZivané pro sefizeni.
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Obrazek 6.10 Sekvence brzdéni

B Funkce kontroly brzdného momentu

Funkce kontroly brzdného momentu kontroluje pfidrzny moment brzdy motoru.

Pohon pftijima signal MFDI nastaveny pro PozZadavek kontroly brzdného mmt (H1-xx = 5D) a Povel Nahoru/Dold
z PLC. Kdyz povel Nahoru/Dolt bude zapnuty (sepnuto) a signdl MFDI nastaveny pro Pozadavek kontroly
brzdného mmt bude béhem detekce nulovych otacek ve stavu ON (sepnuto), méni¢ spusti kontrolu brzdného
momentu.

Proved'te kontrolu brzdného momentu pti 0% zatizeni a seviené brzdé. Pokud vytah béhem kontroly vykona
pohyb, ménic usoudi, Ze se stav brzdy zhorsil, detekuje poruchu br4 [Zhorseni brzdy] a zastavi se.

Oznameni:
* Tuto funkci lze pouzit pouze v ptipadé, ze A1-02 = 3 nebo 7 [Volba zpiisobu rizeni = CLV nebo CLV/PM].

* Béhem kontroly brzdného momentu ménié nezjisti zavadu PGo [Ztrdta zpetné vazby snimace polohy (PG)], SE2 [Chyba rozbéhového
proudu] nebo SE4 [Chyba odezvy brzdy].

* Béhem evakuaéniho nebo kontrolniho provozu méni¢ tuto funkci deaktivuje.
Provozni podminky pro pouziti funkce kontroly brzdného momentu

* Pted zahajenim jako referen¢ni hodnotu kontroly brzdného momentu nastavte S5-32 [Pouziti brzd. momentu
KBM].

* Vytahovou kabinu nezatéZujte.
* Pro ovladani ménice pouzijte povel Nahoru.
* Umistéte kabinu vytahu do prostiedniho patra, aby se snizil vliv hmotnosti na lano.

Nastaveni hodnoty S5-32

Od pozadovaného brzdného momentu odectéte tocivy moment, ktery je tazen protizavazim pfi provozu nahoru s
0% zatizenim. Tento rozdil pouzijte jako hodnotu pro S5-32.

* (Ptiklad) Kdyz pozadovany brzdny moment bude 150 % a moment taZeny protizavazim je 100 %:
150% - 100% = 50%

8§5-32=50%
1. Kdyz pomoci monitoru pohonu budete kontrolovat kroutici moment tazeny protizavazim, abyste nastavili
S§5-32:

Proved'te Zamknuti polohy (provoz nahoru) s uvolnénou brzdou a pii 0% zat€zi a zkontrolujte hodnotu U/-
09 [Reference momentu].

2. Kdyz budete vypocitavat brzdny moment pro nastaveni S5-32:
Protoze motor pii provozu nahoru s 0 % zatiZenim vytvaii toivy moment ve stejném sméru jako zatézovy
moment TL, brzdny moment pfi zastaveni motoru bude Tb = zatézovy moment TL x n.
Brzdny moment pro zastaveni motoru (pro zastaveni vytahu) je:
Tb = brzdny moment motoru Tm + TL X n
Proto S5-32 (%) = (Tb - TL x 1)) / jmenovity moment motoru Tmjgo * 100
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Znameni:
f)TL: Zatézovy moment (kroutici moment tazeny protizavazim) pro provoz nahoru pii zatizeni 0 %.
+n: Utinnost stroje
*Tb: Brzdny moment
* Tm: Moment motoru
* Tmjgo: Jmenovity moment motoru

* (Priklad) Kdyz je jmenovité zatizeni vytahu 600 kg, rychlost 45 m/min, pozadovany brzdny moment 31 N-m,
ucinnost stroje 0,6, jmenovité otacky motoru 1750 min-! a jmenovity moment motoru 20,19 N-m:
Pozadovany vykon P (kW) =600 kg /2 x 45 m/min / (6120 x 110,6) = 3,676 kW
Zatézovy moment TL (N-m) = (60 x 3,676 kW) / (2x x 1750min-1) x 103 =20,06 N-m
85-32=(31 N'm - 20,06 N-m x 0,6) / 20,19 N-m x 100 = 147,4%

Sekvence kontroly brzdného momentu

H1- = 5D [Pozadavek kontroly brzdného mmt]

Povel Nahoru

H2-xx = 5D [Pfi kontrole brzdného momentu]

H2-xx = 5E [Kontrola brzd. momentu hotova]

H2-xx = 0 [B&hem chodu]

H2-xx = 51 [Rizeni vystupniho stykage]

! |
, ]
| ]
E ]
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' 1 I v 8533 ) §5-35 v S5:34 , | . . '
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R R N 5 6 S A
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Obrazek 6.11 Sekvence kontroly brzdného momentu
Oznameni:
* Sekvence brzdéni po aktivaci povelu Nahoru/Doli je stejna jako piedtim, ale méni¢ brzdu neuvolni.
*Modulaéni frekvence je stanovena na 2 kHz a metoda PWM je pti kontrole brzdného momentu stanovena na 3fazovou modulaci.

*Omezeni vnitiniho to¢ivého momentu béhem kontroly brzdného momentu je hodnota nastavena v S5-32 [PouZiti tocivého momentu
motoru béehem BTC].

*Pokud je S5-32 nastaveno vétsi neZ mezni kroutici moment jednotky, objevi se chyba oPE21 [Chyba nastaveni parametru vytahu].
*Po dokonceni kontroly brzdného momentu méni¢ interné provede Nouzové zastaveni.
* Pokud kabina vytahu vykona pohyb vétsi, nez je hodnota nastavena v S5-31 [Pohyb kabiny pri kontrole BrzdMmt], méni¢ detekuje
poruchu br4 [Opotiebeni brzdy].
Obrazek 6.11 je rozdélen do Casovych pasem. Tabulka 6.9 vysvétluje sekvenci v kazdém ¢asovém pasmu.

Tabulka 6.9 Casova pasma pro sekvenci kontroly brzdného momentu

i Popis
Je nutno nastavit svorky H1-HC a H2-HC na Bezpe¢né vypnuti a vypnout Blokovani (digitalni vstupy nastavené na H1-xx = 8 nebo 9).

tl Kdyz bude aktivni povel Pozadavek kontroly brzdného mmt (Hl-xx = 5D), svorka MFDO vysle signal Pii kontrole brzdného momentu (H2-xx = 5D).
Vysle se povel Nahoru
Méni¢ bude ¢ekat, az piijde signal Normalné vypnuta zpétna vazba stykace motoru (HI-xx = 56).

2 Pokud méni¢ neobdrzi zpétnou vazbu stykace motoru béhem t2 nebo pokud se signal zpétné vazby zapne dfive, nez byl vydan povel k ovladani stykace,
aktivuje se porucha SE1 [Chyba odezvy stykace motoru]. Pokud nepouzijete zpétnovazebni signal stykac¢e motoru, pohon pocka, az uplyne doba prodlevy
spusténi operace nastavena v S/-10 [Doba prodlevy povelu chodu], nez piejde k dal§imu kroku.

3 *1 Po uplynuti doby prodlevy nastavené v S7-10 méni¢ ptivede proud do motoru. Zacne Zamknuti polohy.
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Casové ;
pasmo Popis
M¢éni¢ zacne zrychlovat pfi otackach kontroly brzdného momentu (pevné nastavené na 3 %).
t4 *2 *3 %4

Moment se zvysi na hodnotu nastavenou v $5-32 za dobu nastavenou v S5-33 [Doba zrychl. krout. mmt motoru].

t5 %2 *4 M¢ni¢ pracuje podle nastaveni v S5-35 /Doba chodu kontroly mmt brzdy] a S5-32 pro kontrolu brzdného momentu.

16 *4 *5 Po uplynuti doby nastavené v §5-35 se to¢ivy moment snizi za dobu nastavenou v S5-34 [Doba zpomal. krout. mmt motoru] a pohon bude zpomalovat az do
zastaveni. Pokud brzdny moment bude normalni, ménic¢ vysle signal Kontrola brzd. momentu hotova (H2-xx = 5E).

Otacky motoru dosahnou nulové urovné otacek nastavené v S1-01 [Nulova uiroven otdacek pri zastaveni].

t7 %5
Meéni¢ pokracuje v Zamknuti polohy po dobu nastavenou v S1-05 [Doba SS brzdéni/Zamknuti polohy p¥i zastaveni].
Po uplynuti prodlevy magnetického stykace nastavené v SI-11 [Doba prodlevy rozpojeni vystupniho stykace] méni¢ resetuje vystupni svorku nastavenou pro
Rizeni vystupniho stykace (H2-xx = 51). Nyni muzete smazat Vstup Bezpe¢ného vypnuti a povolit Blokovani.

8 *5

Kdyz se povel Pozadavek kontroly brzdného mmt (HI-xx = 5D) vypne po vypnuti povelu Nahoru, signal Pri kontrole brzdného momentu (H2-xx = 5D) a signal
Kontrola brzd. momentu hotova (H2-xx = 5E) se vypnou.

*]  Béhem kontroly brzdného momentu neni zapnuta funkce Rizeni brzd (H2-xx = 50), protoze méni¢ provadi Zamknuti polohy pfi
seviené brzde.

*2  Zatimco méni€ pracuje v rezimu kontroly brzdného momentu, na klavesnici blika brTC [Pri kontrole brzdného momentu |, coz
indikuje, Ze je v provozu.

*3  Bé¢hem kontroly brzdného momentu je vicestupiiova reference otacek vypnuta.

*4  Referencni otaCky budou béhem kontroly brzdného momentu ¢init 3 % maximalnich vystupnich otacek.

*S  Pouspésném dokonceni kontroly brzdného momentu bude na klavesnici blikat "brEnd". Pokud se na displeji bude zobrazovat
"brEnd", ménié nelze z klavesnice ovladat.

B Kontrolni provoz

Spust'te ho v Kontrolnim médu
Meénic¢ vykona Kontrolni moéd, kdyz obdrzi signal Nahoru nebo Dol a je splnéna nektera z nasledujicich
podminek:

* Parametr d/-18 = 0 nebo 3 [Mod volby referencnich otacek = Viceotackovy Modl (d1-01 az 08) nebo
Viceotackovy Mod2 (d1-02 az 08)] a zvolené otacky budou vyssi nez d1-28 [Uroven detekce otacek pro dojezd],
ale niz8i nez d1-29 [Uroven detekce otacek pro kontrolu].

» Parametr d1-18 = I nebo 2 [Prioritu maji vysoké otacky nebo Otacky dojezdu]a digitalni vstup naprogramovany
na HI-xx = 54 [Kontrolni provoz] je povolen.

Pti kontrolnim spusténi se pouzivaji stejné charakteristiky zrychleni, potadi brzd a potadi stykaci jako pfi bézném
provozu. Modulaéni frekvence je béhem kontrolniho provozu nastavena na 2 kHz, ale pro jeji zménu mutizete
pouzit C6-21 [Modulacni frekvence pri kontrole].

Zastaveni v rezimu Kontroly

Chcete-li zastavit méni¢ v rezimu Kontroly, zruste signal Nahoru nebo Dol nebo deaktivujte Referenéni
frekvenci rezimu Kontroly (podminky uvedené pro spusténi v rezimu Kontroly musi byt nepravdiveé).

Pro kontrolni zastaveni je mozno pouZzit dobu zpomaleni v zavislosti na nastaveni CI-15 [Doba zpomaleni pro
Kontrolu].

* Pokud CI/-15 = 0 s, méni¢ okamzité zacne brzdit, odpoji vystup ménice a sepne styka¢ motoru.
* Pokud CI-15 > 0 s, méni¢ bude zpomalovat do zastaveni, zabrzdi, odpoji vystup ménice a sepne styka¢ motoru.

€ Odstranovani poruch

Pokud meéni¢ nebo motor nebude pracovat spravné, na klavesnici ménice zjistéte informace o poruse nebo alarmu.
* V piipad¢ poruchy ménice:

— Kléavesnice zobrazuje kod poruchy.

- a ALM/ERR v Retézci stavovych LED sviti nepfetrité.
— M¢nic vypne vystup a aktivuje se vystup poruchového relé. Motor dobéhne volné do zastaveni.
* V pfipad¢ alarmi ménice:

— Klavesnice zobrazuje kod alarmu.

- a ALM/ERR na fetézci stavovych LED budou blikat.

— Méni¢ obvykle bude dal tidit motor. N&které alarmy umoziuji zvolit zptisob zastaveni motoru.
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—

Reset poruchy

Odstraite pri¢inu poruchy nebo alarmu.

Kdyz se na klavesnici bude zobrazovat kdd poruchy nebo alarmu, stisknéte na klavesnici (RESET)
nebo (>,

V nasledujici tabulce jsou uvedeny nejcastejsi alarmy a poruchy s moznymi pfic¢inami a jejich feSenim.

Uplny seznam poruch a alarmi najdete v technické piirudce.

Kéd Nazev Pric¢ina Mozné feSeni
bb Blokovani Externi povel blokovani byl pfiveden pies nékterou | Zkontrolujte externi sekvenci a ¢asovani piichodu povelu
MEFDI svorku Sx a vystup ménice se zastavil, jak je | blokovani.
zadano externim povelem blokovani.
CrST Nelze resetovat M¢nic obdrzel povel pro resetovani poruchy, kdyz Vypnéte povel Nahoru/Dolii a pak vypnéte a zapnéte napajeni
byl aktivni povel Nahoru/Dolt. menice.
dEv Odchylka otacek Zatizeni je piili§ velké. Snizte zatizeni.
Rampy zrychlovani a zpomalovani jsou nastaveny | Zvyste hodnoty nastavené v C1-01 az CI1-08 [Rampy zrychleni/
pfilis rychlé. zpomaleni].
Nastaveni trovné detekce dEv jsou nespravna. Upravte Fi-10 [Uroveii detekce odchylky oticek] a F1-11 [Doba
prodlevy detekce odchylky otacek].
Zatizeni je zablokovano. Zkontrolujte stroj.
Piidrzna brzda brzdi motor. Uvolnéte ptidrznou brzdu.
dv3 Detekcee inverze E5-11 [Offset Z pulsu snimace polohy] je nastaven | Nespravné nastavena hodnota pro A0 v E5-11 je uréena
nespravne. hodnotami na vyrobnim §titku motoru.
Je zapojen novy snimac polohy nebo se zménil Proved'te ladéni snimace polohy.
smér otaceni motoru.
Motorem otacela vnéjsi sila na strané zatéze. » PfesvedCte se, Ze se motor otaci ve spravném sméru.
* Vyhledejte a opravte problémy na strané zatéze, které
zplisobuji otdCeni motoru ze strany zatéZze.
Ruseni Sumem na kabelu snimace polohy. Proved'te spravné uzemnéni stinéného vodice kabelu snimace.
Kabel snimace polohy je odpojeny nebo je zapojeny | Opravte chyby kabelaze nebo odpojené vodice v kabelu snimace
Spatné. polohy a problémy odstratite.
Nastaveni v F1-05 [Volba otdceni snimace polohy | Zapojte spravné kabelaz motoru pro kazdou fazi (U, V, W).
1] je opacné, nez smér otaceni motoru.
M¢ni¢ nespravné detekoval polohu magnetického Kdyz U6-57 [Hodnota urcend polaritou polu] < 819, zvyste nS-
polu motoru. 84 [Proud detekce polarity]. Informace o maximalnich hodnotach
nastaveni ziskate od vyrobce motoru.
n8-84 [Detekcni proud polarity] je prilis nizky. Zvyste n8-84 z vychoziho nastaveni. Informace o maximalnich
hodnotach nastaveni ziskate od vyrobce motoru.
Detekce polohy polu se nezdafila. Pokud pouzivate motor IPM, proved’te Autoladéni
vysokofrekvenéni injekéniho proudu.
Doplnék PG nebo snima¢ polohy na strané motoru | Opravte zapojeni a znovu zapnéte jednotku, a pokud problém
je poskozen. pretrvava, vyméite doplitkovou kartu PG nebo jednotku PG.
Meéni¢ nespravné detekoval polohu magnetického Kdyz U6-57 [Hodnota urcena polaritou polu] < 819, nastavte
polu motoru. tak, aby n8-84 [Detekcni proud polarity > vychozi nastaveni.
dv4 Detekce ochrany proti inverzi Motorem otacela vnéjsi sila na strané zatéze. + Presvédcte se, ze se motor otaci ve spravném sméru.
* Vyhledejte a opravte problémy na strané zatéze, které
zplsobuji otdCeni motoru ze strany zatéZze.
» Zakazte detekei této poruchy u aplikaci, které otaceji motorem
ze strany zatéze v opacném sméru, nez jsou referencni otacky.
Ménic¢ tuto poruchu nebude detekovat, pokud F1-19 = 0
[Volba detekce odchylky 4 = Deaktivovano].
E5-11 [Offset Z pulsu snimace polohy] je nastaven | Nespravné nastavena hodnota pro A0 v E5-11 je urena
nespravne. hodnotami na vyrobnim $titku motoru.
Je zapojen novy snima¢ polohy nebo se zménil Proved'te ladéni snimace polohy.
smér otaceni motoru.
Ruseni Sumem na kabelu snimace polohy. Proved'te spravné uzemnéni stinéného vodice kabelu snimace.
Kabel snimace polohy je odpojeny nebo je zapojeny | Opravte chyby kabelaZze nebo odpojené vodice v kabelu snimace
Spatné. polohy a problémy odstrarite.
M¢ni¢ nespravné detekoval polohu magnetického Pokud hodnota U6-57 [Hodnota urcend polaritou polu] bude
polu motoru. nizsi nez 819, zvétsete hodnotu nastavenou v n8-84 [Proud
detekce polarity]. Informace o maximalnich hodnotach nastaveni
ziskate od vyrobce motoru.
Nastaveni n8-84 [Proud detekce polarity] je piili§ Nastavte vyssi hodnotu n8-84, nez vychozi nastaveni. Informace o
nizké. maximalnich hodnotach nastaveni ziskate od vyrobce motoru.
Detekce polohy pélu se nezdafila. Pokud pouzivate motor IPM, proved'te Autoladéni
vysokofrekvenéni injekéniho proudu.
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Kéd Nazev Pri¢ina Mozné FeSeni
Je poskozena dopliikova karta PG nebo snima¢ na Opravte zapojeni a znovu zapnéte jednotku, a pokud problém
strané motoru. pretrvava, vyméite doplitkovou kartu PG nebo jednotku PG.

dv6 P1ilisné skubani E5-11 [Offset Z pulsu snimace polohy] je nastaven | Nespravné nastavena hodnota pro A8 v E5-11 je urCena
nespravne. hodnotami na vyrobnim Stitku motoru.

Ruseni Sumem na kabelu snimace polohy. Proved'te spravné uzemnéni stinéného vodice kabelu snimace.

Kabel snimace polohy je odpojeny nebo je zapojeny | Opravte chyby kabelaze nebo odpojené vodice v kabelu snimace

Spatné. polohy a problémy odstrarte.

Je poskozena doplitkova karta PG nebo snima¢ na Opravte zapojeni a znovu zapnéte jednotku, a pokud problém

strané motoru. pretrvava, vyméiite doplitkovou kartu PG nebo jednotku PG.

Kdyz 41-02 = 7 [CLV/PM], data motoru nastavena | Podivejte se na vyrobni §titek nebo zku$ebni protokol motoru a

parametrech E5-xx [Nastaveni PM motoru] jsou spravné nastavte E5-xx.

nespravna.

dv8 Chyba detekce polohy PM rotoru Charakteristiky motoru se zménily. * Proved'te proces nastaveni znovu.

o L i . * Proved'te Stacionarni Autoladéni nebo Autoladéni hledani

Parametry, které ¥idi Hledani vychoziho polu, jsou vychoziho polu.

nastaveny nespravné (nastaveni muze byt neuplné).

Parametry snimace polohy motoru jsou nastaveny

na nespravné hodnoty (nastaveni mize byt

neuplné).

Brzda se uvolnila béhem Hledéni vychoziho polu * Zkontrolujte sekvenci brzdy.

nebo pfi vypadku napajeni. * Béhem Hledani vychoziho polu a pii pieruseni napajeni musi

byt brzda seviena.

Na motoru nelze provadet hledani vychoziho polu. | Pouzijte dopliikovou kartu PG, ktera je kompatibilni s méni¢em i
se snimacem absolutni polohy.

EF Chyba vstupu povelu Nahoru/Dolti | Povel Nahoru a povel Dolti byly pfivedeny Zkontrolujte sekvenci povelu Nahoru a Doli a problém opravte.

soucasné po delsi dobu nez 0,5 s.

EF3 - EF10 Externi porucha (svorka Sx) Svorka Sx na MFDI zpusobila externi poruchu pies | ¢ Zjistéte, které zafizeni vyvolalo externi poruchu, a odstraiite
externi zafizeni. pricinu.

Externi porucha [HI-xx = 20 az 2F] na svorce * Nastavte MFDI spravné.

MFDI je nastavena, ale svorka se nepouziva.

FRL Chybi referenéni frekvence M¢ni¢ dostal Povel Nahoru/Dolti , kdyzdI-18 =1 | * Zkontrolujte nastaveni pro d/-18 a HI-03 az HI-10 [Volba
[Méd volby referencnich otacek = Prioritu budu mit funkce svorky S3 az S10], abyste se ujistili, Ze zvoleny zptsob
vysoké otacky], H1-xx # 53 [Volba funkce MFDI # volby rychlosti odpovida sekvenci ovladace vytahu.
royt:}fl]g; td{y ‘ezdu] a pfi startu neni zvolena Zidna * Presvédéte se, Ze ovladac vytahu je spravné zapojeny.

’ * Presvédcte se, ze ovladaé vytahu zvoli spravné otacky.
GF Porucha uzemnéni Prehiati zplsobilo poruchu motoru nebo izolace Zméite odpor izolace motoru a pokud zjistite elektricky svod nebo
motoru je nevyhovujici. neopravitelnou izolaci, motor vyméiite.

Kabel silového obvodu motoru se dotyka zemé a * Zkontrolujte kabel silového obvodu motoru, jestli neni

zpusobuje zkrat. poskozeny, a zkraty opravte.

*  Zmeéite odpor mezi kabelem silového obvodu motoru a
zemnici svorkou. Pokud zjistite elektricky svod, kabel
vyméiite.

Zvyseni rozptylové kapacity kabelu a zemnici * Pokud délka zapojeného kabelu bude vétsi nez 100 m, snizte

svorky zpiisobilo zvyseni svodového proudu. modulaéni frekvenci.

* Snizte rozptylovou kapacitu.

Vyskytl se problém s hardwarem ménice. Vymeéite Fidici desku nebo ménié. Informace k vymeéné fidici
desky si vyzadejte u spole¢nosti Yaskawa nebo u svého
nejblizsiho prodejniho zastupce.

LF Ztrata vystupni faze Kabel silového obvodu motoru je odpojeny. Piipojte kabel silového obvodu motoru. Opravte chyby v zapojeni
vstupniho napéjeni ménice silového obvodu.

Ve vinuti civky motoru doslo k rozpojeni. Pokud je civka odpojena, zméfte odpor motoru mezi fazemi a
motor vyméiite.

Srouby na vystupnich svorkdch ménice jsou Utahnéte Srouby svorek spravnym utahovacim momentem.

uvolnéné.

Jmenovity vystupni proud motoru je mensinez 5 % | Zkontrolujte kapacitu ménice nebo vykon motoru, ktery se ma

jmenovitého proudu ménice. pouzit.

Snazite se pouzit jednofazovy motor. M¢ni¢ nemiize pracovat s jednofazovym motorem.

Vystupni transistor v ménici je vadny. * Pfipojte méni¢ znovu k napéjeni.

* Pokud zavada pfetrvava, vyméiite fidici desku nebo ménic.
Informace k vyméné fidici desky si vyzadejte u spole¢nosti
Yaskawa nebo u svého nejbliz§iho prodejniho zastupce.

oC Nadproud Zatizeni je pfilis velké. * Zméite proud tekouci do motoru.

¢ Pokud hodnota proudu bude vyssi nez jmenovity proud
ménice, vymeéite meéni¢ za model s vétsim vykonem.

*  Zmensete zatéz nebo proved’te vyménu za vétsi ménic, aby
nedochazelo k ndhlym zménam v Grovni proudu.

Kabel silového obvodu motoru se dotyka zemé a
zplsobuje zkrat.

* Zkontrolujte kabel silového obvodu motoru, jestli neni
poskozeny, a zkraty opravte.

* Zmgite odpor mezi kabelem silového obvodu motoru a
zemnici svorkou. Pokud zjistite elektricky svod, kabel
vyméiite.
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Nazev

PrFic¢ina

Mozné feseni

Zkrat nebo porucha zemnéni na vystupni strané
ménice zplsobila poskozeni vystupniho transistoru
ménice.

* Piesvédcte se, ze nedochazi ke zkratu na svorce B1 a svorkach
U/T1, V/T2, a W/T3. Piesvédcte se, ze nedochazi ke zkratu na
svorkach - a svorkach U/T1, V/T2, a W/T3.

* Pokud ke zkratu nedoslo, kontaktujte spolecnost Yaskawa nebo
svého nejblizsiho prodejniho zastupce.

Rampa zrychleni je pfilis rychla.

*  Vypocitejte kroutici moment potiebny béhem zrychlovani
podle setrvacnosti zatéze a stanovené doby rozjedu.

* Zvyste hodnoty nastavené v C1-01, C1-03, C1-05, nebo C1-07
[Rampy zrychleni], aby bylo dosaZeno potiebného krouticiho
momentu.

* Zvyste hodnoty nastavené v C2-01 to C2-04 [Charakteristiky
Skubani], aby bylo dosazeno potiebného krouticiho momentu.

*  Vyméiite méni¢ za model s vy$§im vykonem.

Méni¢ se pokousi Fidit specializovany motor nebo
motor, ktery je vétsi, nez maximalni pouzitelny
vystup motoru ménice.

* Zkontrolujte $titek motoru, motor a méni¢, a pesvédcte se, ze
jmenovity proud ménice je vétsi, nez jmenovity proud motoru.

*  Vyméiite méni¢ za model s vy$§im vykonem.

Nastaveni U/f prib¢hu je nespravné.

* Zkontrolujte poméry mezi frekvenci a napétim prab&hu V/f.
Pokud pomér vhledem k frekvenci bude prilis velky, snizte ho.

* Upravte E1-04 az E1-10 [Parametry pribéhu V/f]. Pro motor 2
upravte E3-04 az E3-10.

Zesileni kompenzace momentu je pfilis velké.

Snizte hodnotu nastavenou v C4-01 [Zesileni kompenzace
momentu] a presvédEte se, Ze nedojde k vypnuti motoru.

Méni¢ piijal povel Nahoru/Dolt, kdyz motor volné
dobihal.

Zkontrolujte sekvenci a povel Nahoru/Dolu zadejte az po Giplném
zastaveni motoru.

oLl

Pretizeni motoru

Zatizeni je prilis velké.

Snizte zatizeni.
Oznameni:
Resetujte oL1, kdyz U4-16 [Uroveri motoru oL1] < 100.

Vyskytlo se pretizeni pfi nizkych otackach.

* Snizte zatizeni pfi nizkych otackach.
*  Zvyste otacky motoru.

* Pokud motor bude ¢asto provozovan pii nizkych otackach,
vyméite ho za vét§i motor nebo pouzijte motor uréeny pro
dany ménic.

Oznameni:

V piipadé univerzalnich motorti mize dojit k pfetizeni pti
chodu pii nizkych otackach béhem provozovani pod
jmenovitym proudem.

L1-01 [Ochrana proti pretizeni motoru (oL1)] neni
nastavena spravng.

Nastavte L1-01 podle vlastnosti motoru uréené¢ho pro meénic.

Pruibéh V/f nevyhovuje kvalitam motoru.

* Zkontrolujte poméry mezi frekvenci a napétim prab&hu V/f.
Pokud pomér vhledem k frekvenci bude pfili§ velky, snizte ho.

» Upravte E1-04 az E1-10 [Parametry pritbéhu V/f]. Pro motor 2
upravte £3-04 az E3-10. Snizte hodnoty nastavené v E/-08
[Stredni napéti bodu A] a E1-10 [Minimalni vystupni napeéti].

Oznameni:

Pokud hodnoty nastavené v E/-08 a E1-10 budou piili$ nizké,
tolerance pietiZeni se pii nizkych otackach snizi.

Jeden méni¢ obsluhuje vice nez jeden motor.

Nastavte L1-01 = 0 [Ochrana pretizeni motoru (oL1) =
Deaktivovano], ptipojte relé tepelného pietizeni ke kazdému
motoru, aby nedoslo k poskozeni motoru.

Elektronicka tepelna ochrana pracuje na nespravné
arovni.

Nastavte E2-01 [Jmenovity proud motoru (FLA)] spravné na
hodnotu ptedepsanou na $titku motoru.

oL2

Pietizeni ménice

Zatizeni je piilis velké.

Snizte zatizeni.

Rampy zrychleni/zpomaleni nebo doby cyklu jsou
piilis rychlé.

* Zkontrolujte rampy zrychleni/zpomaleni a Cetnosti spusténi/
zastaveni motoru (pocet cykli).

* Zvyste hodnoty nastavené v C1-01 az C1-08 [Rampy
zrychleni/zpomaleni].

Vykon ménice je piili§ maly.

Vyméite méni¢ za model s vy$sim vykonem.

Vyskytlo se pietizeni pti nizkych otackach.

* Snizte zatiZeni pii nizkych otackach.
*  Vyméiite méni¢ za model s vy$s§im vykonem.

ov

Prepéti

Dobé&hova rampa je piili§ rychla a do ménice tece
zpatky pfili§ mnoho regenerativni energie.

* Zvyste hodnoty nastavené v C1-02, C1-04, C1-06, nebo CI1-08
[Dobéhové rampy].

* Pfipojte k méni¢i doplnék dynamického brzdéni.

Rampa zrychleni je pfilis rychla.

» Presvédcte se, ze nahlé zrychleni ménice nezptisobi poruchu.
* Zvyste hodnoty nastavené v C1-01, C1-03, C1-05 nebo CI1-07
[Rozbéhové rampy].

* Zvyste hodnotu nastavenou v C2-02 [Doba Skubdni na konci
zrychlovani].

Zatéz brzdeéni je prilis velka.

Pripojte k ménic¢i dopln€k dynamického brzdéni.
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Kéd Nazev Pri¢ina Mozné FeSeni
Na vstupnim zdroji napéjeni jsou napétové Spicky. | Pripojte k ménici stejnosmérnou tlumivku.
Oznameni:
Pokud zapnete a vypnete kondenzatory pro fazovy piedstih a
pouzijete tyristorové ptevodniky ve stejném systému
napajeni, mizou se vyskytnout napétové $picky, které budou
nepravidelné zvySovat vstupni napé&ti.
Napajeci napéti je pfili§ vysoké. Snizte napajeci napéti, aby souhlasilo se jmenovitym napétim
ménice.
Kabel snimace polohy je odpojeny nebo je zapojeny | Opravte chyby kabelaze nebo odpojené vodice v kabelu snimace
$patné. polohy a problémy odstraiite.
Vyskytuje se kyvani motoru. Upravte n2-02 [Doba autom regulatoru frekvencel] a n2-03
[Doba autom reguldtoru frekvence2].
Meénic¢ zjisti ov [Prepéti], kdyz A1-02 = 2 [OLV] a | Zvyste hodnotu nastavenou v n2-03 v inkrementech 50 ms.
kdyz: Oznameni:
* se dokondi rozbéh Piesvédcte se, Ze nastaveni tohoto parametru je: n2-02 < n2-
*  Spusti se dobéh. 03.
* Zatéz se nahle zménila.
oS Piekroceni otacek Doslo k piejeti. Snizte C5-01 [Proporciondlni zisk ASR 1] a zvyste C5-02
[Celkovad doba ASR 1].
Urovei detekce oS je nastavena nespravné. Upravte FI1-08 [Uroveii pirekroceni otacek] a FI1-09 [Dobu
prodlevy detekce prekroceni otdcek].
PF Ztrata vstupni faze Na vstupnim napéti ménice doslo ke ztraté faze. Opravte chyby zapojeni napajeciho zdroje silového obvodu.
Ztrata kabelaze na svorkach vstupniho napéti. Utahnéte Srouby spravnym utahovacim momentem.
Vstupni napajeci napéti meénice se méni ptili§ moc. | * Zkontrolujte, jestli nejsou problémy s napajecim napétim.
* Zajistéte stabilni vstupni napajeni ménice.
Nevyhovujici vyvazeni mezi napétovymi fazemi. « Zkontrolujte, jestli nejsou problémy s napajecim napé&tim.
« Zajistéte stabilni vstupni napajeni ménice.
* Pokud napajeci napéti bude v pofadku, zkontrolujte
magneticky styka¢ na strané silového obvodu.
Kondenzatory silového obvodu uz nelze dal * Zkontrolujte ¢as udrzby kondenzatoru na monitoru U4-05
pouzivat. [Udrzba kondenzatoruj.
* Pokud U4-05 bude vyssi nez 90 %, kondenzator vyméiite.
Vyzadejte si dalsi informace od spolecnosti Yaskawa nebo
svého prodejniho zastupce,
*  Zkontrolujte, jestli nejsou problémy s napajecim nap&tim.
* Pfipojte méni¢ znovu k napajeni.
¢ Pokud alarm zGstava, vyméiite desku obvodi nebo ménic.
Vyzadejte si dalsi informace od spolecnosti Yaskawa nebo
svého prodejniho zastupce,

PGo Ztrata zpétné vazby snimace (PG) Kabel snimace polohy je odpojeny nebo je zapojeny | Opravte chyby kabelaZze nebo odpojené vodice v kabelu snimace

Spatné. polohy a problémy odstrarite.
Snima¢ polohy neni napajen. Zkontrolujte napajeni snimace polohy.
Pridrzna brzda brzdi motor. Uvolnéte piidrznou brzdu.

rF Porucha brzdného odporu Odpor doplitkového dynamického brzdéni, ktery je | Pouzijte moznost dynamického brzdéni, ktera odpovida modelu a
pfipojen k ménici, je ptilis nizky. pracovnimu zatizeni ménice.
K ménici je pfipojen rekupera¢ni pevodnik, Nastavte L8-55 = 0 [Vnitini ochrana transistoru DB =
rekuperacni jednotka nebo brzdova jednotka. Deaktivovano].

r Porucha transistoru dynamického Ovladaci obvod ménice je poskozen. * Pfipojte méni¢ znovu k napéjeni.

brzdéni . L, , . * Pokud zévada pfetrvavé, vyméiite fidici desku nebo ménic.

DQSlQ k poruse vnitiniho brzdového tranzistoru Informace k vyméné fidici desky si vyzadejte u spolecnosti
ménice. Yaskawa nebo u svého nejbliz§iho prodejniho zastupce.

SCF Porucha bezpeénostniho obvodu Bezpecnostni obvod je poskozeny. Vymeéitte Fidici desku nebo méni¢. Informace k vymeéné fidici
desky si vyzadejte u spole¢nosti Yaskawa nebo u svého
nejblizsiho prodejniho zastupce.

SE1 Chyba odezvy stykace motoru Je problém se stykacem motoru nebo pomocnym Zkontrolujte styka¢ motoru, pomocné spinace a zapojeni

spinacem. zpétnovazebniho signalu stykace.

SE2 Chyba spoustéciho proudu Styka¢ motoru je rozpojen. Zkontrolujte, jestli neni problém na stykaci.

SE3 Chyba vystupniho proudu Styka¢ motoru je rozpojen. Zkontrolujte, jestli neni problém na stykaci.

SE4 Chyba odezvy brzdy Kontakt zpétné vazby na brzd¢ je vadny nebo je Zkontrolujte kontakt zpétné vazby brzdy a zapojeni.

$patné zapojeny.

Obvod fizeni brzd nepracuje spravné.

Presvédcte se, ze brzda motoru funguje spravné ve spojeni s
fidicim povelem brzdy z ménice.

Styka¢ motoru nebo relé pro brzdu je rozpojeny.

* Zkontrolujte, jestli neni problém na stykaci.

* Kdyz S6-07 = 1 [Funkce monitoru odezvy brzdy =
Aktivovano], zkontrolujte styka¢ motoru nebo relé. Pokud
nebudou zadné problémy, nastavenim S6-08 = I [Reset chyby
SE4 = Aktivovano] provedete reset poruchy.
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Kéd Nazev Pric¢ina Mozné feSeni
STo Bezpe¢né vypnuti momentu Bezpecnostni vstupy H1-HC a H2-HC jsou * Pfesvédcte se, ze signal Bezpecné deaktivovat je pfiveden z
rozpojeny. externiho zdroje na svorku H1-HC a H2-HC.

» Kdyz funkci Bezpecné deaktivovat nebudete pouzivat, svorky
H1-HC a H2-HC spojte.

Na téchto dvou kandlech Bezpe¢ného vypnuti neni | Vyméiite fidici desku nebo méni¢. Informace k vymeéné fidici
zadné interni poSkozeni. desky si vyzadejte u spolecnosti Yaskawa nebo u svého
nejbliz§iho prodejniho zastupce.

SToF Bezpeéné vypnuti momentu Na jednu ze dvou svorek H1-HC nebo H2-HC » Pfesvédcte se, ze signal Bezpecné deaktivovat je pfiveden z
pfisel vstupni signal Bezpeéné vypnout. externiho zdroje na svorky H1-HC nebo H2-HC.
+ Kdyz funkci B ¢né deakti t t zivat k
Vstuppi sjgnél Bezpecéné deaktivovat je zapojen H‘ljﬂﬁc“: ;;_;&i:;}ffea ivovat nebudete pouzivat, svorky
nespravng.
Na nékterém kanalu Bezpeéné deaktivovat se Vyméiite fidici desku nebo méni¢. Informace k vyméné fidici
objevilo interni poskozeni. desky si vyzadejte u spole¢nosti Yaskawa nebo u svého

nejblizsiho prodejniho zastupce.

€ Pokyny k likvidaci

Zajistéte spravnou likvidaci ménice, obalového materialu, baterie a karty microSD podle specifikace regiondlnich,
mistnich a obecnich zakont a pfedpist pro tento vyrobek.

Oznameni:
* Pred likvidaci ménice vyndejte z klavesnice baterii a kartu microSD.

* Spolecnost Yaskawa doporucuje, aby zakaznici kartu microSD fyzicky zlikvidovali v drti¢ce nebo pouzili software pro smazani dat a
karta se tak GpIné smazala.

B Smérnice WEEE

Symbol sbérné nadoby na koleckach u tohoto vyrobku, v této prirucce nebo na obalu znamena, ze vyrobek se
musi na konci jeho Zivotnosti recyklovat.

Vyrobek je nutno zlikvidovat na piislusném sbérném misté pro likvidaci elektrického a elektronického zafizeni
(EEE). Nevyhazujte vyrobek spolecné s béznym odpadem.

C€

Obrazek 6.12 Znacka CE
Znacka CE oznacuje, Ze vyrobek splituje normy z hlediska Zivotniho prostiedi a bezpe¢nosti platné pro Evropskou
unii. Vyrobky vyrabéné, prodavané nebo dovazené do Evropské unie musi mit znacku CE.
Normy Evropské unie zahrnuji normy pro elektrické spottebice (smérnice pro nizka napéti), normy pro elektrické
ruseni (smérnice EMC) a normy pro strojirenstvi (smérnice pro stroje).
Na tomto vyrobku je znacka CE uvedena v souladu se smérnici pro nizka napéti, smérnici EMC a smérnici pro
stroje.

€ Evropské normy

Tabulka 6.10 Harmonizované normy

Evropska smérnice Harmonizované normy

Smérnice pro nizka napéti
2014/35/EU

EN 61800-5-1 *I

Smérnice EMC
2014/30/EU

EN 61800-3 */
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Evropska smérnice Harmonizované normy

Smérmice bro strore « ENTSO 13849-1:2015 (PL ¢ (Cat.3))
N1 T T
Pro SH0J « IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) *I
2006/42/EC *
« EN 61800-5-2 (SIL3) */

Omezeni pouzivani n€kterych nebezpecnych latek (RoHS)
2011/65/EU

EN IEC 63000 */

*1  Rok platnosti ur¢enych norem naleznete v ¢asti "Prohlaseni o shodé¢ ve Velké Britanii".
Na finalnim zafizeni obsahujicim tento vyrobek musi zakaznik uvést znacku CE. Zakaznik musi ovéfit, Ze finalni
vyrobek spliuje normy EU.

Tabulka 6.11 Ostatni platné normy

Evropska smérnice Platné normy
Smérnice EU ErP Meéni¢ spliluje pozadavky na uéinnost IE2 podle evropského natizeni 2019/1781.
2009/125/EC Ztraty a tiida ucinnosti byly stanoveny podle normy IEC 61800-9-2.

B Soulad se smérnici CE pro nizka napéti

Tento vyrobek je testovan podle normy IEC/EN 61800-5-1 a splituje pozadavky smérnice CE o nizkém napéti.
Aby byla splnéna smérice CE pro nizka napéti, stroje a zafizeni obsahujici tento vyrobek musi spliiovat
nasledujici podminky.

Oblast vyuziti

Instalaci tohoto vyrobku provadéjte na misté podle predpisti Piepéti Kategorie III a znecCisténi stupné 2 nebo
niz§im, jak je predepsano v IEC/CE 60664.

Ochrana pred neéistotami
Pfi instalaci diskd typu IP20/UL Open (modely: 2xxxxB, 4xxxxB) pouzijte panel krytu, ktery nepropusti
nezadouci material shora nebo zespodu.

Zemnéni

Meénic je urcen pro pouziti v sitich T-N (uzemnény nulovy bod).

Pouzivate-li méni¢ v uzemnéném systému, kde nulovy vodi¢ napajeciho zdroje a ochranny vodic jsou spolecné
(TN-C), nainstalujte nadproudova ochranna zatizeni.

Pii instalaci ménici do jinych typi uzemnénych systémi se obrat'te na spolecnost Yaskawa nebo na nejblizsiho
obchodniho zastupce a vyzadejte si pokyny.

Volba vodice
Pti volbé spravnych vodi¢i pro kabelaz silového obvodu postupujte podle Wire Selection na strané 363.

Pripojte pojistky a RCM/RCD ke vstupni strané (primarni strana)

Ochrana ménice méni¢e musi odpovidat norm& IEC/EN 61800-5-1 pro ochranu proti zkratu a zemnimu spojeni ve
vnitfnim obvodu. Na vstupni stran¢ piipojte polovodi¢ové ochranné pojistky a zafizeni pro monitorovani/detekci
zbytkového proudu (RCM/RCD) pro ochranu odbocky. Viz CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) na
strané 360.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Po pfepaleni pojistky nebo rozpojeni RCM/RCD nepfipojujte
ihned napéjeni k ménici ani nespoustéjte periferni zafizeni. Vyckejte minimainé dobu uvedenou na vystrazném Sstitku a
presvédcte se, Ze vsechny indikatory jsou ve stavu OFF (Vypnuto). Pak zkontrolujte zapojeni a jmenovité hodnoty periferniho
zafizeni a zjistéte pfi¢inu problému. Pokud nebudete znat pri¢inu problému, pfed zapnutim napajeni ménice nebo perifernich
zafizeni se spojte se spolecnosti Yaskawa. Pokud problém neodstranite pfed provozovanim ménice nebo perifernich zafizeni,
muzZe to zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni

B Smérnice EMC
Meénice s vestavénymi filtry EMC (modely 4xxxC) byly testovany podle evropské normy EN 61800-3 a spliiuji
pozadavky smérnice EMC.

Pouzijte ménice s vestavénymi filtry EMC nebo nainstalujte externi filtry EMC na vstupni stran¢ ménice, aby byla
splnéna smérnice EMC.

Nainstalujte méni¢ podle smérnice EMC
Kdyz méni¢ bude jako samostatna jednotka nebo bude nainstalovan ve vétSim zatizeni, modely ménice 4xxxC
nainstalujte podle tohoto postupu tak, aby spliiovaly smérnici EMC.

1. Méni¢ nainstalujte na uzemné&nou kovovou desku.

2. Provedte zapojeni méni¢e a motoru.
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3. Povolte interni filtr EMC.

4. Uzemnéte stinéni vodite na strané ménice a na strané motoru.

A - Ménic D - Kovovy kabelovod
B - 10 m (32.8 ft) maximalné E - Zemnici vodi¢
C - Motor

Obrazek 6.13 Zapojeni ménice a motoru.

Oznameni:
*Pro zapojeni méni¢e a motoru pouzijte stinény kabel s opletenim nebo vodi¢e umistéte do kovového kabelovodu.

*Maximalni délka kabeld mezi méni¢em a motorem je 10 m (32.8 ft). Kabel musi byt co nejkratsi.
*Zemnici vodi¢ musi byt co nejkratsi.

12015 a EN 12016.

5. Pro uzemnéni ménic¢e a motoru ke kovové desce pouzijte kabelovou pfichytku.

Oznameni:
Presvédcte se, ze ochranny zemnici vodi€ splfuje technické specifikace a mistni bezpe¢nostni normy.

6. Pro snizeni harmonického zkresleni zapojte stfidavou nebo stejnosmérnou tiumivku.

Oznameni:
Informace o vybéru stfidavé nebo stejnosmérné tlumivky pro zajisténi shody s normou EN 12015 vam poskytne spole¢nost

Aktivace vnitiniho filtru EMC

U modeli ménic¢t 4xxxC otoCte Sroub nebo Srouby do polohy ON nebo OFF a filtr EMC aktivujte nebo
deaktivujte. Sroub nebo Srouby piepinani filtru EMC jsou implicitné€ nastaveny do polohy OFF (Vypnuto).

Presvédcte se, ze se pouziva symetricka sit’ uzemnéni, a nastavenim Sroubu nebo Sroubti do polohy ON aktivujte
vestavény filtr EMC v souladu se smérnici EMC.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Odpojte od ménie veskeré napajeni, pockejte dobu uvedenou
na vystrazném S$titku a pfed otevienim krytl nebo nezZ se budete dotykat Sroubd filtru EMC, zkontrolujte, jestli na ménici neni
nebezpelné napéti. Pokud se dotknete Sroubu, kdyZ na nich bude nebezpecné napéti, dojde k vaznému zranéni nebo
usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Neodstrariujte kryty ani se nedotykejte desek obvodi ménice
pod napétim. Pokud se dotknete vnitfnich ¢asti ménice pod napétim, muze dojit k vaZnému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpedi urazu elektrickym proudem. Aby byla spinéna smérnice EMC, u modelt ménict 4xxxC pfed
zapnutim filtru EMC uzemnéte nulovy bod napajeciho zdroje. KdyZ nastavite filtr EMC do stavu ON (Zapnuto), ale nulovy bod
nebude uzemnény, mize dojit k vaznému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci urazu elektrickym proudem. Pripojte spravné zemnici kabel. Pokud se dotknete
neuzemnéného elektrického zafizeni, mize dojit k vaznému zranéni nebo usmrceni.

m Chcete-li deaktivovat interni EMC filtr, pfemistéte Srouby z polohy ON do polohy OFF a pak je utahnéte
predepsanym momentem. Pokud Srouby uplné odstranite nebo je utdahnete nespravnym momentem, mdzZe to zpdsobit poruchu
ménice.

V pfipadé siti, které nemaji symetrické uzemnéni, umistéte Sroub nebo Srouby EMC spinacée do polohy
OFF Pokud Srouby nebudou ve spravné poloze, mize dojit k poskozeni ménice.

Presvédcte se, ze se pouziva symetricka sit’ uzemnéni, a nastavenim Sroubu nebo Sroubti do polohy ON (Zapnuto)
se aktivujte vestavény filtr EMC v souladu se smérnici EMC.
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L1

L3 L2

Obrazek 6.14 Symetrické uzemnéni

m Poskozeni zafizeni. Kdyz budete pouzivat méni¢ bez uzemnéni, s vysokym zemnicim odporem nebo s
asymetrickou zemnici siti, umistéte Sroub nebo Srouby EMC filtru do polohy OFF (vypnuto), aby se vestaveny EMC filtr
deaktivoval. Pokud vestavény EMC filtr nevypnete, dojde k poskozeni ménice.

Pokud ztratite Sroub piepinani filtru EMC, pomoci Tabulka 6.12 najdéte spravny nahradni Sroub a nasroubujte ho
se spravnym utahovacim momentem.

OZNAMENI Pouzivejte pouze Srouby pfedepsané v této prirucce. Pokud budete pouZivat neschvalené Srouby, mize
dojit k poskozeni ménice.

Tabulka 6.12 Velikosti Sroubti a utahovaci momenty

Utahovaci moment
Model Velikost Sroubu vact
N‘m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ Oznaéeni shody pro Velkou Britanii

UK
CA

Obrazek 6.15 Znaceni UKCA

informace o vyrobci

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (vyrobce)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japonsko
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (zastupce pro Evropu)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Némecko
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (zastupce pro Velkou Britanii)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Velka Britanie
https://www.yaskawa.co.uk/

Znacka UKCA oznacuje, Ze vyrobek splituje normy z hlediska Zivotniho prostfedi a bezpecnosti platné pro
Velkou Britanii (Statutarni dokumenty).

Vyrobky vyrabéné, prodavané nebo dovazené do Velké Britanie (Anglie, Wales a Skotsko) musi byt oznaceny
znackou UKCA.

Normy Velké Britanie zahrnuji pfedpisy Supply of Machinery (Safety) Regulations (Machinery) pro vyrobce
stroju, Electrical Equipment (Safety) Regulations (Low voltage) pro vyrobce elektroniky a Electromagnetic
Compatibility Regulations (EMC) pro kontrolu hlu¢nosti.

Tento vyrobek je oznacen znackou UKCA v souladu se smérnici o strojnich zatizenich, smérnici o nizkém napéti
a smérnici o elektromagnetické kompatibilité.

Tabulka 6.13 Stanovené normy

Statutarni dokumenty Stanovené normy

Supply of Machinery (Safety) Regulations - Pfedpisy o dodavkach strojnich zatizeni EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
(bezpecnost) IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3) */
S.1. 2008 No. 1597 EN 61800-5-2 (SIL3) *I

Electrical Equipment (Safety) Regulations - Piedpisy pro elektricka zatizeni EN 61800-5-1 */
(bezpecnost)

S.1. 2016 No. 1101

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 229



6 Cestina

Statutarni dokumenty Stanovené normy

Electromagnetic Compatibility Regulations - Pfedpisy o elektromagnetické EN 61800-3 */

kompatibilité
S.I1. 2016 No. 1091

Nafizeni o omezeni pouzivani nékterych nebezpe¢nych latek v elektrickych a EN IEC 63000 */

elektronickych zafizenich
S.I. 2012 No. 3032

*1  Rok platnosti uréenych norem naleznete v ¢asti "Prohlaseni o shod€ ve Velké Britanii".
Na finalnim zafizeni obsahujicim tento vyrobek musi zakaznik uvést znacku UKCA. Zakaznik musi ovéfit, Zze

finalni vyrobek spliiuje normy UK.

Tabulka 6.14 Ostatni platné normy

Statutarni dokumenty Platné normy

Méni¢ spliiuje pozadavky na u¢innost IE2 podle S.1. 2021 No. 745.

Ekodesign vyrobku spojenych se spotfebou energie a nafizeni o energetickych
Ztraty a uéinnost byly stanoveny v souladu s pozadavky normy IEC 61800-9-2.

informacich
S.I. 2021 No. 745

B VsSeobecné pokyny pro vyvoz do Velké Britanie

Tento vyrobek je primyslovy vyrobek uréeny k zabudovani a pouziti v primyslovych zatizenich pouze
profesionalnimi pracovniky.

Tento vyrobek je uréen k zabudovani do zafizeni a stroji, jejichz je soucasti. Pro splnéni pozadavku britské
legislativy miiZze byt nutné zavést dalsi bezpecnostni opatieni na zatizeni a stroji. Pokyny pro dodrzovéni pravnich
predpist Velké Britanie jsou stejné jako pokyny pravnich predpistt EU. Dodrzujte bezpecnostni opatieni popsana
v pravnich predpisech EU.

Nejnovejsi prirucky a dalsi uzite¢né informace jsou zvefejnény na nasich webovych strankach.

€ Vstup bezpeéné deaktivace
V této kapitole jsou uvedena upozornéni vztahujici se ke Vstupu bezpecné deaktivace. Dalsi informace si

vyzadejte u spole¢nosti Yaskawa.
Tabulka 6.15 Pouzité bezpe¢nostni normy a unifikované normy

Bezpecénostni oo .
normy Unifikované normy

IEC/EN 61508 (SIL3)

Funkéni bezpe¢nost IEC/EN IEC 62061 (Maximum SIL3)

TIEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Bezpecnost stroje ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL ¢)

EMC IEC/EN 61000-6-7

Oznameni: ;
* SIL = Safety Integrity Level (Uroven integrity bezpecnosti).

*SILCL = Limit naroku SIL.

B Specifikace bezpecné deaktivace

Vstup bezpecné deaktivace zajist'uje funkci zastaveni, ktera je v souladu s “Bezpe¢nym vypnutim momentu” podle
specifikace v IEC/EN 61800-5-2. Bezpec¢nostni vstup splituje pozadavky normy EN ISO 13849-1 a IEC/EN
61508. Ma také monitor stavu bezpecnosti pro detekovani chyb bezpe¢nostniho obvodu.

Tabulka 6.16 Specifikace bezpecné deaktivace

Udaj Popis

* Vstup: 2

Bezpecnostni vstup (H1, H2)
. Urovet signalu ve stavu ON: 18 V ss az 28 V ss
Vstup//Vystup Uroveii signalu ve stavu OFF: -4 V ss az +4 V ss
* Vystup: 1

Bezpecénostni monitorovaci vystup MFDO pro externi monitor zatizeni (EDM)

Doba odezvy od rozpojeni vstupu do zastaveni vystupu ménice 3 ms nebo méné

Doba odezvy od rozpojeni svorky H1 a H2 do okamziku ¢innosti signilu EDM 20 ms nebo méné

Provozni doba */ 10 let 20 let
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Udaj Popis
Méné ¢asty mod pozadavku provozu PFD = 9.00E-6 PFD = 1.79E-5

Pravdépodobnost poruchy S:;;Ztgﬁ ;i, ﬂi’ggda‘/ku provozu nebo PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E.9
Uroveii vlastnosti e
HFT (hardware fault tolerance - Tolerance poruchy hardwaru) N=1
Typ podsystému Typ B
MTTED Vysoka (2681 let)
DCavg Stiedni (90.53%)

*1  Parametr pouzivany pro statisticky vypocet pozadovany normami funkéni bezpecnosti, ktery neni spojen se zaru¢ni dobou.

Oznameni:

EDM = External Device Monitoring (Monitor externiho zafizeni)

PFD = Probability of Failure on Demand (Pravdépodobnost poruchy na vyzadani)

PFH = Probability of Dangerous Failure per Hour (Pravdépodobnost zavazné poruchy za hodinu)

A NEBEZPECI Nebezpeci nahlého pohybu. PFi pouziti funkce Bezpecéného vypnuti v bezpeénostnim systému stroje
provedte Uplné posouzeni rizik systému, abyste se ujistili, Ze vSechny ¢asti systému splriuji platné bezpecnostni normy.
Nespravné pouZiti funkce Bezpecného vypnuti mize zptsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

Nebezpeci nahlého pohybu. Pokud dojde k poskozeni vystupniho obvodu ménice a funkce Bezpeéného
vypnuti vypne vystup méni¢e pro motor s permanentnimi magnety (PM), mize se motor otocit o 180 elektrickych stuprid.
Zabrarnite po$kozeni zarfizeni a zranéni personalu béhem tohoto stavu. Nahly pohyb motoru mize zpdsobit vazné zranéni nebo
usmrceni. Za téchto podminek muzZe vinutim motoru protékat proud.

Nebezpeci urazu elektrickym proudem. NemuZete se spoléhat na to, Ze funkce Bezpecného vypnuti
zabrani urazu elektrickym proudem. Pred sejmutim kryt( odpojte veSkeré napajeni ménice a vyckejte dobu uvedenou na
vystrazném Stitku. Pfed udrzbou nebo opravou ménice zkontrolujte, zda na ném neni nebezpeéné napéti. Pokud na ménici
pracujete, kdyZ je pod napétim a elektronické obvody nejsou zakryté, muZe to zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. | kdyz je funkce Bezpecného vypnuti zapnuta, gravitace nebo jiné vnéjsi
sily ve svislé ose mohou motorem pohybovat. Nespravné pouZziti funkce Bezpeéného vypnuti muze zplsobit vazné zranéni
nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Z divodu funkéni bezpeénosti nepouzivejte vystupni signaly ménice k
ovladani externich pridrznych brzd nebo dynamickych brzd. Pouzijte systém, ktery spliriuje poZadavky na funkéni bezpeénost.
Nespravné pouziti funkce Bezpeéného vypnuti mizZe zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni. Systémy, které pouZzivaji vystupni
signaly ménice (véetné EDM) pro zajisténi bezpecénosti, nejsou bezpecné, protoZe vystupni signaly ménice nejsou
bezpecnostni komponenty.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Pripojte vstupy Bezpeéného vypnuti k zafizenim podle bezpecnostnich
poZadavk(. Pokud vstupy Bezpeéného vypnuti pfipojite nespravné, mizZe to zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Chcete-li pouzit vstupy Bezpecného vypnuti, odstrante propojky mezi
svorkami H1-HC a H2-HC. Pokud obvod Bezpecéného vypnuti nefunguje spravné, muze zplsobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. KdyZ vstup Bezpecného vypnuti smaZete, ujistéte se, Ze vystup Monitor
Bezpecného vypnuti funguje spravné podle specifikace pro funkci Bezpec¢ného vypnuti. Pokud obvod Bezpeéného vypnuti
nefunguje spravné, mize zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Pravidelné kontrolujte vstup Bezpecného vypnuti a vdechny ostatni
bezpecnostni funkce. Systém, ktery nefunguje spravné, miize zpusobit vazné zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nédhlého pohybu. Zapojeni, kontrolu a udrZzbu vstupu bezpeéného vypnuti smi provadét
pouze opravnény personal, ktery je seznamen s méni¢em, navodem k obsluze a bezpecnostnimi normami. Pokud pracovnik
obsluhy nebude opravnéna osoba, mize dojit k vaZnému zranéni nebo usmrceni.

A VAROVANI Nebezpeci nahlého pohybu. Monitor bezpeéného vypnuti (multifunkéni vystupni svorka nastavena na
funkci EDM) pouzivejte pouze ke sledovani stavu Bezpeéného vypnuti nebo ke zji§téni poruchy na vstupech Bezpecného
vypnuti. Vystup monitoru neni bezpec¢nostnim vystupem. Pfi nespravném pouziti Monitoru bezpecného vypnuti mize dojit k
usmrceni nebo vaznému zranéni.

Oznameni:

* Pokud pouzivate ménic s vestavénou bezpe¢nostni funkei, musite jej po 10 letech od prvniho pouziti vyménit z divodu starnuti
elektronickych soucastek.

*Od okamziku, kdy se svorky H1 nebo H2 vypnou, do doby, kdy ménic ptejde do stavu "Bezpeéné vypnuti momentu", uplynou
maximalné 3 ms. Svorky H1 a H2 nastavte do stavu OFF (Vypnuto) alespoii na 3 ms. Pokud svorky H1 a H2 budou rozpojeny na kratsi
dobu nez 3 ms, méni¢ nemusi byt schopny prejit do stavu “Bezpecné vypnuti momentu”.

* Vstupni kabelaz pro bezpeéné vypnuti nesmi delsi nez 30 m (98 ft).
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B Pouziti funkce bezpeéného vypnuti

Obvod pro bezpeénou deaktivaci

Obvod pro Bezpecnou deaktivaci méa dva nezavislé kandly (svorka H1 a H2), které odpoji vystupni tranzistory.
Vstup muze pouzivat vnitini napajeci zdroj menice.

Aby bylo mozno monitorovat status funkce Bezpecné deaktivace, nastavte funkci EDM na né€které svorce MFDO

79

[H2-xx = 21 nebo 121]. Je to “funkce vystupu Bezpecné deaktivace monitorovani”.
Napajeci zdroj silového obvodu

Programovatelny digitalni vystup nebo
programovatelny vystup opto¢lenu (H2-xx = 21 nebo 121)

)

Ovladaci
obvod
+

Bezpecnostni relé nebo HC ﬁv

PLC s bezpecnostni

funkci

Bezpecnostni
Zpétna vazba vystup

H1

-
g@ Blok hradla 1 |
H2 -
— Hﬁ%‘ﬂhradlez
\
Silovy modul

Ménig J\ L L

Obrazek 6.16 Priklad zapojeni funkce Bezpeéné deaktivace

Aktivace a deaktivace vystupu ménice (“Bezpecéné vypnuti momentu”)
Priklad provozu ménice, kdyZ se status ménice zméni z "Bezpecného vypnuti momentu" na normalni provoz, viz
Obrazek 6.17.

Vystupni frekvence ———————————— Motor dob&hne volné do zastaveni

\\ / Smazanim povelu Chod bezpecnostni funkci zruste.

Méni¢ pfipraven

|
Povel Chod Chod ! | Zastavit
|

OFF (Bezpecnostni 4
Vstupni svorka ON (bezpecnostni funkce aktivovana) |
H1, H2 funkce vypnuta) ! i
Vystup ménice Normalni provoz X Bezpecné vypnuti momentuX Blokovani (neni bezpecné)

Obrazek 6.17 Provoz bezpeéné deaktivace
Prepnuti z normalniho provozu na “Bezpeéné vypnuti momentu”
Chcete-li aktivovat funkci Bezpecn¢ deaktivovat, vypnéte (rozpojte) svorku bezpecnostniho vstupu H1 nebo H2.
Kdyz bude funkce Bezpecné deaktivovat povolena a motor bude v ¢innosti, vystup méni¢e a moment motoru se
vypnou a motor se vzdy zastavi dobeéhnutim. Nastaveni b/-03 [Volba zpuisobu zastaveni] nema vliv na zptisob
zastaveni.
Status "Bezpecného vypnuti momentu" je mozny pouze s funkci Bezpecné deaktivovat. Smazanim povelu
Nahoru/Dolti méni¢ zastavite. Vypnuti vystupu ménice (podminka blokovani) # “Bezpe¢né vypnuti momentu”.
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Oznameni:
* Kdyz bude nutné zastavit motor po ramp¢€, nevypinejte svorky H1 a H2, dokud se motor Gpln¢ nezastavi. Zabrani se tim tomu, aby
béhem normalniho provozu motor zastavil dobéhem.

* Od okamziku, kdy se svorky H1 nebo H2 vypnou, do doby, kdy ménic ptejde do stavu "Bezpecéné vypnuti momentu", uplynou
maximalné 3 ms. Svorky H1 a H2 nastavte do stavu OFF (Vypnuto) alespon na 3 ms. Pokud svorky H1 a H2 budou rozpojeny na kratsi
dobu nez 3 ms, méni¢ nemusi byt schopny ptejit do stavu “Bezpeéné vypnuti momentu”.

Prechod z “Bezpecného vypnuti momentu” na normalni provoz

Bezpecnostni vstup se uvolni pouze v pripadg, ze neni vydan Povel Nahoru/Doli.

* B&hem zastaveni
Kdyz se funkce Bezpecné deaktivovat spusti béhem zastaveni, sepnéte obvod mezi svorkami H1-HC a H2-HC,
aby se “Bezpecné vypnuti momentu” deaktivovalo. Povel Nahoru/Doll zadejte az po spravném zastaveni
ménice.

* Béhem chodu
Pokud spustite funkci Bezpe¢ného vypnuti za chodu, zruste povel Nahoru/Doli a poté spojte obvod mezi

svorkami H1-HC a H2-HC, aby se funkce "Bezpecné vypnuti momentu" vypnula. Zadejte povel Stop, pak
zadejte povel Nahoru/Dolt, kdyz svorky H1 a H2 budou aktivovany.

Chcete-li zrusit stav “Bezpe¢né vypnuti momentu”, aktivujte (spojte) svorky H1 a H2.

Pokud zadate povel Nahoru/Dolu pted aktivaci svorek H1 a H2, ¢innost méni¢e se bude pro riizna nastaveni L§-

88 [Mod Bezpecného vypnuti chodu] lisit:

* Kdyz L8-88 = 0 [Modd 0 (Alarm-Zapnuto, Pripraven-Vypnuto)], pro spusténi motoru je nutné provést vypnuti a
zapnuti povelu Nahoru/Dolt.

* Kdyz L8-88 = 1 [Mode 1 (Alarm-Vypnuto, Pripraven-Zapnuto)] (vychozi nastaveni), méni¢ spusti motor ihned
po zruseni stavu “Bezpeéné vypnuti momentu”.

Kdyz L8-88 = 1, mizete pomoci S6-16 [Volba restartu zakladniho bloku (BB)] nastavit, jak se méni¢ bude chovat,
kdyz se aktivuji a deaktivuji svorky H1 a H2, zatimco povel Nahoru/Dola ztstava aktivni.

* Kdyz S6-16 = 0 [Deaktivovano] (vychozi nastaveni), méni¢ restart neprovede a je nutno provést vypnuti a
zapnuti povelu Nahoru/Dolt.

* Kdyz S6-16 = 1 Aktivovano, méni¢ provede restart hned, kdyz se svorky H1 a H2 aktivuji.

Funkce vystupu Bezpecné deaktivace monitorovani a zobrazeni klavesnice

Informace o vztahu mezi stavem vstupniho kanalu, stavem bezpe¢nostniho monitorovaciho vystupu a stavem
vystupu ménice viz Tabulka 6.17.

Tabulka 6.17 Status svorky bezpeénostniho vstupu a bezpe¢nostniho monitorovaciho vystupu (EDM)

Status vstupniho Vstup 1 (H1-HC) ON (Obvod sepnout) ON (Obvod sepnout) OFF (Rozepnout) OFF (Rozepnout)
el Vstup 2 (H2-HC) ON (Obvod sepnout) OFF (Rozepnout) ON (Obvod sepnout) OFF (Rozepnout)
Svorka l\fFDO OFF (Vypnuto) OFF (Vypnuto) OFF (Vypnuto) ON (Zapnuto)
Svorka MFDO b2l
(H2-xx = 21) Svorka MFDO
e ——— ON (Zapnuto) ON (Zapnuto) ON (Zapnuto) OFF (Vypnuto)
Svorka I\fFDO OFF (Vypnuto) ON (Zapnuto) ON (Zapnuto) ON (Zapnuto)
Svorka MFDO ibeeicat)
(H2-xx = 58) Svorka MFDO
(H2-xx = 158) ON (Zapnuto) OFF (Vypnuto) OFF (Vypnuto) OFF (Vypnuto)

Status vystupu ménice Blokovani (Meni¢ Status bezpecnosti (STo) Status bezpecnosti (STo) Status bezpecnosti (STo)

ptipraven)

Displej klavesnice Zobrazi se normalné SToF (Blika) SToF (Blika) STo (Blika)
Retézec stavovych LED Ready: Sviti ALM/ERR: Blika ALM/ERR: Blika Ready: Blika
Registr MEMOBUS bit C: 0 bitC: 1 bitC: 1 bitC: 0

0020 (Hex.) bit D: 0 bit D: 0 bit D: 0 bit D: 1

Monitor statusu funkce bezpeénosti

Bezpecnostni monitorovaci vystup odesle signaly zpétné vazby o stavu funkce bezpecnosti. Bezpe¢nostni
monitorovaci vystup je jedno z moznych nastaveni pro svorky MFDO. Pokud se objevi poskozeni obvodu
bezpecné deaktivace, fidici jednotka (PLC nebo bezpecnostni rel¢) musi tento signal nacist jako vstupni signal,
aby byl status “Bezpeéné vypnuti momentu” pfidrZzen. To pomiiZe pii ovéfeni stavu bezpeénostniho obvodu. Vice
informaci o funkci bezpec¢nosti najdete v pfirucce pro bezpecnostni zatizeni.

Pro piepnuti polarity signalu bezpecnostniho monitorovaciho vystupu miizete pouzit nastaveni funkce MFDO.
Pokyny pro nastaveni viz Tabulka 6.17.
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Displej klavesnice

Pokud tyto dva vstupni kanaly budou ve stavu OFF (Rozpojeno), na klavesnici bude blikat S7o [Bezpecné vypnuti
momentuyj.

Pokud se objevi poskozeni obvodu bezpe¢ného vypnuti nebo ménice, na klavesnici bude blikat SToF [Hardware
bezpecného vypnuti momentu], kdyz jeden vstupni kanal bude ve stavu OFF (Rozpojit) a druhy ve stavu ON
(Sepnout obvod). Kdyz budete obvod bezpecné deaktivace pouzivat spravné, na klavesnici se SToF' zobrazovat
nebude.

Pokud se objevi porucha menice, v ptipad€ Ze meénic zjisti poruchu v obvodu bezpecnostniho obvodu, klavesnice
bude zobrazovat SCF [Porucha bezpecnostniho obvodu]. Dalsi informace viz kapitolu Odstrafiovani poruch.

Potvrzeni funkce bezpecné deaktivace
Po vyméné dili nebo po udrzbé méni¢e dokoncete nejdiive veskeré zapojeni kabelll pro spusténi ménice a pak
nasledovné proved’te test vstupu bezpecné deaktivace. Vysledky testu si poznamenejte.

Oznameni:

Tato validace by se méla provadét nejméné jednou za tii mésice, aby byly zaru¢eny hodnoty bezpecnostnich parametrti podle
specifikace.

1. Kdyz dva vstupni kanaly budou ve stavu OFF (rozepnuto), presvédcte se, ze klavesnice blika S7o [Bezpecné
vypnuti momentu] a ze motor je v klidu.

2. Sledujte stav ON/OFF vstupnich kanal a presvédcte se, ze MFDO nastavené na funkci EDM pracuje tak, jak
je uvedeno v Tabulka 6.17.
Pokud je jedna nebo vice z téchto polozek pravdiva, nemusi se stav zapnuti/vypnuti MFDO na klavesnici
zobrazovat spravng:
* Nespravné nastaveni parametrti
* Problém s externim zatizenim.
* Na externi kabelazi je zkrat nebo kabely jsou odpojené.
 Zatizeni je poskozeno.
Najdéte pri¢inu a problém opravte, aby se stav zobrazoval spravné.

3. Presvédcte se, Zze EDM signal béhem normalniho provozu pracuje, jak je ukazano v Tabulka 6.17.

7 PolsKki

€ Informacje ogélne

Niniejsza instrukcja nie jest alternatywa dla Podrgcznika technicznego.

Produkty i specyfikacje podane w niniejszej instrukcji oraz jej tre$¢ moga ulec zmianie bez uprzedniego
powiadomienia w zwigzku z udoskonalaniem produktu i/lub instrukcji.

Nalezy zawsze korzysta¢ z najnowszej wersji niniejszej instrukcji. Instrukcja shuzy do prawidtowego
zamontowania, podlaczenia, ustawienia i obstugi produktu.

Uzytkownicy mogg pobra¢ Podrgcznik techniczny ze strony dokumentacji Yaskawa dostepnej pod adresem
umieszczonym z tyhu oktadki.

€ Kwalifikacje uzytkownika

Firma Yaskawa przygotowata niniejsza instrukcje dla specjalistow elektrykow oraz inzynierow
wykwalifikowanych w zakresie instalacji, regulacji, naprawy, inspekcji i wymiany czesci przemiennikow AC. Ten
produkt nie powinien by¢ uzywany ani obstugiwany przez osoby bez przeszkolenia technicznego, osoby
niepetnoletnie, osoby niepetnosprawne, osoby z zaburzeniami umystowymi lub zaburzeniami percepcji oraz
osoby korzystajace ze stymulatorow serca.

€ Bezpieczenstwo

Przed zainstalowaniem, podtaczeniem Iub uruchomieniem produktu zapoznaé si¢ ze wszystkimi srodkami
ostroznosci.

B Opis ostrzezen

A\ NIEBEZPIECZENSTWO I XYoLy informuje o zagrozeniu, ktore spowoduje powazne obrazenia ciata lub $mier¢ w
przypadku niepodjecia Srodkéw zapobiegawczych.
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A\ OSTRZEZENIE To oznaczenie informuje o zagrozeniu, ktére spowoduje $mier¢ lub powazne obrazenia ciata w
przypadku niepodjecia Srodkéw ostroznosci.

A UWAGA To stowo sygnalizuje zagrozenie, ktére moze spowodowac niewielkie lub umiarkowane
obrazenia, jesli nie zapobiegnie sie jego wystapieniu.

OGLOSZENIE To hasto ostrzegawcze wskazuje na komunikat o uszkodzeniu mienia niepowigzanym z
obrazeniami ciata.

B Ogodlne zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Firma Yaskawa Electric produkuje i dostarcza komponenty elektroniczne do wielu r6znych zastosowan
przemystowych. Wybdr i zastosowanie produktow firmy Yaskawa pozostaje obowigzkiem projektanta
wyposazenia lub klienta dokonujacego montazu produktu koncowego. Firma Yaskawa nie ponosi
odpowiedzialno$ci za sposob, w jaki jej produkty zostang uzyte w ostatecznym projekcie systemu. W zadnych
okoliczno$ciach produkty firmy Yaskawa nie powinny by¢ wykorzystywane w jakimkolwiek produkcie lub
projekcie jako wylaczny badz jedyny srodek bezpieczenstwa. Wszystkie funkcje sterowania zaprojektowano tak,
aby dynamicznie wykrywac usterki i zapewni¢ bezpieczne funkcjonowanie niezaleznie od warunkow. Wszystkie
produkty zaprojektowane z wykorzystaniem czg¢sci wyprodukowanych przez firme Yaskawa musza by¢
dostarczane uzytkownikowi konnicowemu z odpowiednimi ostrzezeniami oraz instrukcjami dotyczacymi
bezpiecznego uzytkowania i dziatania danej czesci. Wszelkie ostrzezenia podane przez firme¢ Yaskawa musza by¢
bezzwlocznie przekazane uzytkownikowi koncowemu. Firma Yaskawa gwarantuje jedynie jako$¢ swoich
produktéw zgodnie z normami i danymi technicznymi podanymi w niniejszej instrukcji. Firma Yaskawa nie
oferuje innych gwarancji wyraznych ani dorozumianych. Gwarancja firmy Yaskawa dotyczaca produktu nie
obowigzuje w przypadku zranienia, uszkodzenia wyposazenia i utraty perspektyw biznesowych na skutek
nieprawidlowego przechowywania lub obstugi i zaniedbania ze strony Panstwa firmy lub jej klientow.

Uwaga:

Zignorowanie ostrzezen zamieszczonych w niniejszej instrukcji moze spowodowaé powazne zranienie lub zgon. Firma Yaskawa nie
ponosi odpowiedzialno$ci za zranienia lub uszkodzenie wyposazenia na skutek ignorowania ostrzezen.
*Nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje w przypadku montazu, obstugi i naprawy przemiennikéw AC.

*Nalezy stosowac si¢ do wszystkich ostrzezen, przestrog i uwag.
» Wszystkie prace powinny by¢ wykonywane przez autoryzowany personel.
* Przemiennik nalezy instalowa¢ zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji oraz obowigzujacymi przepisami.

Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie wolno sprawdzac, podfgczac lub odfgczac
przewodow, gdy zasilanie falownika jest wigczone. Przed rozpoczeciem przegladu nalezy odifgczyc¢ wszelkie zasilanie

od urzgdzenia i poczekac co najmniej przez czas podany na etykiecie ostrzegawczej. Wewnetrzny kondensator pozostaje
natadowany po wytgczeniu zasilania falownika. WskazZnik LED zasilania jest wytgczany, gdy napiecie szyny pradu statego (DC)
spadnie ponizej 50 V DC. Gdy wszystkie wskazniki sg wytgczone, nalezy zmierzy¢ niebezpieczne napigcia, aby upewnic sie, ze
falownik jest bezpieczny. Praca z falownikiem pod napieciem spowoduje powazne obrazenia ciata lub $mier¢ w wyniku
porazenia pradem.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarowe. Nie podfgczac przewodbéw gtoéwnego zasilania do zaciskéw U/T1, V/T2
i W/T3 silnika przemiennika. Podtgczy¢ przewody gtéwnego zasilania do zaciskéw wejsciowych R/L1, S/L2 i T/L3 obwodu
gtownego. Nieprawidtowe potgczenia mogg spowodowac powazne obrazenia lub $mier¢ na skutek pozaru.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie modyfikowa¢ korpusu ani obwodéw
przemiennika. Modyfikowanie korpusu lub obwodéw przemiennika moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub $mieci
i bedzie skutkowac uniewaznieniem gwarancji. Firma Yaskawa nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek modyfikacje
produktu wprowadzone przez uzytkownika.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Tylko autoryzowany personel powinien
wykonywac prace zwigzane z instalacjg, okablowaniem, konserwacjg, sprawdzaniem, wymiang czes$ci i naprawg przemiennika.
Wykonywanie prac przez nieautoryzowanych pracownikbw moze spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nalezy zawsze uziemiac zacisk uziemiajgcy po
stronie silnika. Dotkniecie obudowy silnika moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc, jesli wyposazenie zostato
nieprawidfowo uziemione.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Podczas pracy z przemiennikiem nie nosic¢
luznej odziezy ani bizuterii. Przymocowac luzng odziez i usungc¢ wszelkie metalowe przedmioty, takie jak zegarki lub
pierscionki. Luzne elementy odziezy mogg zosta¢ pochwycone przez przemiennik, elementy bizuterii mogg przewodzi¢
elektryczno$¢, co moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Przed rozpoczeciem autotuningu nalezy upewnic sie, ze w poblizu
falownika, silnika i obcigzenia nie znajdujg sie postronne osoby i zbedne przedmioty. Podczas autotuningu falownik i silnik
mogag uruchomic sie niespodziewanie, co moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Przed wigczeniem zasilania falownika nalezy usung¢ wszystkie
osoby i przedmioty z obszaru wokot falownika, silnika i maszyny oraz zatozy¢ osfony, sprzegta, wpusty watow i obcigzenia
maszyny. Zbyt bliska obecnos¢ personelu lub brak cze$ci moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.
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A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie naglym ruchem. Nalezy upewnic sie, ze podczas wykonywania czynno$ci testowych
lub konfiguracji przemiennika w windzie nie znajdujg sie ludzie. Biedne wykonanie czynnosci testowych windy lub konfiguracji
przemiennika moze spowodowac powazne urazy lub $mier¢ w przypadku nieprawidtowego zatrzymania kabiny windy.

A\ OSTRZEZENIE Uszkodzenie sprzetu. Nie nalezy podawac nieprawidtowego napiecia do obwodu gtéwnego
przemiennika. Przemiennik uzytkowac wytgcznie z napigciem wejsciowym w zakresie wskazanym na tabliczce znamionowej.
Przekroczenie wartosci napiecia wskazanej na tabliczce znamionowej moze uszkodzic¢ przemiennik.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarem. Nie wolno umieszczac palnych lub tatwopalnych materiatéw na falowniku
i nie wolno instalowac falownika w poblizu palnych lub tatwopalnych materiatéw. Falownik nalezy przymocowac do wspornika
wykonanego z metalu lub innego materiatu niepalnego. tatwopalne i zapalne materiaty mogg by¢ zrédtem pozaru, co moze
spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarowe. Dokreci¢ wszystkie wkrety zaciskow z prawidtowym momentem
dokrecania. Zbyt luzne lub zbyt ciasne potgczenia mogg spowodowac nieprawidtowe dziatanie i uszkodzenie przemiennika.
Nieprawidtowe potgczenia mogg spowodowac takze powazne urazy lub $mier¢ na skutek pozaru.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarowe. Sruby dokrecaé pod katem mieszczacym sie w zakresie okre$lonym
w tej instrukcji. Dokrecenie $rub momentem poza wskazanym zakresem moze spowodowac poluzowanie potgczenia
i w konsekwencji uszkodzi¢ ptytke zaciskéw lub byc¢ zrédtem pozaru moggcego doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub
Smierci.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie wolno dopu$ci¢ do zwarcia w wyjsciowym
obwodzie falownika. Zwarcie na wyj$ciu moze spowodowac¢ powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. przemiennik moze wzbudzaé prad szczgtkowy,
jesli w przewodzie ochronnym PE jest obecna sktadowa stata sygnatu. Jesli réznicowo-prgdowe urzgdzenie zabezpieczajgce
lub monitorujgce ma zapobiegac bezpo$redniemu lub poSredniemu zwarciu, nalezy zawsze stosowac zabezpieczenie
réznicowo-pragdowe RCM/RCD zgodne z normg IEC/EN 60755. Niezastosowanie prawidtowego wytgcznika réznicowo-
pradowego (RCM/RCD) moze spowodowaé powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Przed wigczeniem filtra EMC nalezy uziemic
punkt zerowy zasilania modeli przemiennikoéw 4xxxC, aby zapewnic¢ zgodno$c¢ z dyrektywg EMC. Wigczenie (ON) filtra EMC
bez uziemienia punktu zerowego moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie zmiazdzeniem. Po podigczeniu przemiennika i skonfigurowaniu parametréw nalezy
przetestowac system, aby upewnic sie, ze przemiennik dziata w sposob bezpieczny. Nieprzetestowanie systemu moze
spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Po przepaleniu bezpiecznika przez przemiennik
lub zadziatania wytgcznika réznicowo-prgdowego (RCM/RCD) nie podtgczac natychmiast przemiennika do zasilania ani nie
uruchamiac urzgdzen peryferyjnych. Nalezy odczekac co najmniej przez czas okre$lony na etykiecie ostrzegawczej i upewnic
sie, ze wszystkie wskazniki sg WYLACZONE. Nastepnie nalezy sprawdzi¢ parametry znamionowe okablowania i wyposazenia
zewnetrznego, aby ustalic przyczyne problemu. Jesli przyczyna problemu jest nieznana, przed podigczeniem zasilania do
przemiennika i uruchomieniem urzgdzen peryferyjnych skontaktowac sie z firmg Yaskawa. Je$li problem nie zostanie
wyeliminowany przed uruchomieniem przemiennika lub urzgdzen peryferyjnych, moze to spowodowaé powazne obrazenia
ciata lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarem. Nalezy zainstalowac¢ odpowiednie zabezpieczenie odgatezienia obwodu
przed zwarciem zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i niniejszg instrukcjg. Falownik jest odpowiedni dla obwodow
0 wydajnosci nieprzekraczajgcej 31,000 A (wartos$¢ skuteczna) prad symetryczny, przy maksimum 240 V AC (klasa 200 V)
i maksimum 480 V AC (klasa 400 V). Zastosowanie niewfa$ciwego zabezpieczenia odgatezienia obwodu przed zwarciem moze
spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarem. Zdejmij izolacje z koncowek przewodu potgczeniowego do diugosci
wskazanej w sekcji "Dtugo$c zdejmowania izolacji". Sciniecie izolacji w koricowkach przewodéw moze spowodowac powazne
obrazenia lub $mier¢ w wyniku pozaru.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarem. Po zakonczeniu okablowania nalezy upewnic sie, ze w przewodzie nie ma
luznych lub postrzepionych zyt. Luzne Zyty lub postrzepione przewody w rdzeniu przewodu mogg spowodowac zwarcie i
powazne obrazenia lub $mier¢ w wyniku porazenia prgdem elektrycznym lub pozaru.

A UWAGA Zagrozenie zmiazdzeniem. Przed przemieszczeniem falownika dokreci¢ Sruby pokrywy
zaciskow, a falownik przenosi¢ bezpiecznie trzymajgc obudowe. Upadek pokrywy falownika moze spowodowac umiarkowane
obrazenia ciafta.

A UWAGA Zagrozenie oparzeniem. Nie wolno dotykac gorgcego radiatora. Przed wymiang wentylatorow
chtodzgcych nalezy wytgczyc¢ zasilanie falownika, poczekac co najmniej 15 minut i upewnic sie, ze radiator jest chtodny.
Dotkniecie gorgcego radiatora falownika moze spowodowac oparzenie.

OGLOSZENIE Uszkodzenie sprzetu. Podczas dotykania falownika i ptytek drukowanych nalezy stosowac sie
do procedur obchodzenia sie z wytadowaniami elektrostatycznymi. Niezastosowanie sie do procedury moze spowodowac
uszkodzenie obwodéw falownika wywotane wytadowaniami elektrostatycznymi.

OGLOSZENIE Nie roztgczaj potgczenia elektrycznego pomiedzy falownikiem a silnikiem, je$li falownik podaje
napiecie. Nieprawidfowa sekwencja wyposazenia moze spowodowac uszkodzenie falownika.

OGLOSZENIE Uszkodzenie sprzetu. Nie wykonywac prob wytrzymatosci napieciowej ani nie uzywacé
megaomomierza czy testow izolacji Meggera na falowniku. Testy te mogg spowodowac uszkodzenie falownika.
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OGLOSZENIE Nie obstugiwac falownika ani podtgczonego wyposazenia w przypadku uszkodzenia lub braku
czesci. Ryzyko uszkodzenia falownika i podtgczonego wyposazenia.

OGLOSZENIE Zagrozenie pozarem. Zainstaluj bezpiecznik i zabezpieczenie réznicowo-prgdowe (RCM/RCD).
Niezainstalowanie tych elementow stwarza ryzyko uszkodzenia falownika i podtgczonego wyposazenia.

Uszkodzenie sprzetu. Przed podtgczeniem opcjonalnego modutu hamowania dynamicznego do
przemiennika czestotliwos$ci nalezy upewnic sie, ze wykwalifikowani pracownicy zapoznali sie z Podrecznikiem montazu
modutu hamowania i modutu rezystora hamowania (TOBPC72060001) i bedg przestrzegac zawartych w nim wytycznych.
Zignorowanie wytycznych zawartych w instrukcji lub wykonywanie prac przez niewykwalifikowane osoby moze spowodowac
uszkodzenie przemiennika i uktadu hamowania.

OGLOSZENIE Po zainstalowaniu przemiennika i podigczeniu wyposazenia zewnetrznego nalezy sprawdzic,
czy wszystkie potgczenia zostaty wykonane prawidtowo. Nieprawidfowe podtgczenie wyposazenia moze spowodowac
uszkodzenie przemiennika.

OGLOSZENIE Do obwoddéw wyjsciowych nie wolno podfgcza¢ kondensatoréw przesuwajgcych faze, filtrow
przeciwzaktéceniowych LC/RC ani wytgcznikdéw réznicowo-prgdowych (RCM/RCD). Podtgczenie tych urzgdzen do obwodéw
wyj$ciowych stwarza ryzyko uszkodzenia przemiennika i podtgczonego wyposazenia.

OGLOSZENIE Stosuj silnik inwerterowy lub wektorowy ze wzmocniong izolacjg i uzwojeniem odpowiednim do
uzytkowania z przemiennikiem czestotliwos$ci pradu przemiennego AC. Zastosowanie silnika z nieprawidfowg izolacjg moze
doprowadzi¢ do zwarcia lub doziemienia w przypadku zniszczenia izolacji.

Uwaga:

*Do okablowania sterujacego nie wolno uzywac przewodow nieekranowanych. Nalezy stosowac skretki ekranowane i taczy¢ ekran
z zaciskiem uziemienia przemiennika. Podiaczenie nieekranowanych przewodow moze spowodowac zaklocenia elektryczne
1 ograniczenie sprawnosci systemu.

* W najblizszym otoczeniu przemiennika nie umieszczaé urzadzen emitujacych silne promieniowanie elektromagnetyczne, takich jak
nadajniki radiowe. Moga one zaktoci¢ prawidtowe dzialanie przemiennika.

B Zastosowanie

Przemiennik jest urzadzeniem elektrycznym do zastosowan komercyjnych sterujacym predkoscia i kierunkiem
obrotow silnika. Nie uzywac przemiennika do zadnych innych celow.

1. Doktadnie zapozna¢ si¢ z podrecznikiem technicznym.

2. Przed zainstalowaniem, podiaczeniem lub uruchomieniem produktu zapoznac¢ si¢ ze wszystkimi srodkami
ostroznosci.

3. Podczas instalowania przemiennika podlaczy¢ go i uziemic zgodnie ze wszystkimi obowigzujacymi normami
i z zachowaniem $rodkow ostroznosci.
4. Upewnic¢ sig, ze wszystkie elementy i pokrywy zostaly zamontowane prawidtowo.
5. Upewnic¢ si¢, ze przemiennik bedzie uzytkowany w odpowiednich warunkach otoczenia, okreslonych w
niniejszej instrukcji.
Uwaga:
Ten produkt nie zostal zaprojektowany ani wyprodukowany z przeznaczeniem do wykorzystywania w urzadzeniach lub systemach
podtrzymywania zycia.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie modyfikowaé korpusu ani obwodéw
przemiennika. Modyfikowanie korpusu lub obwodow przemiennika moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen lub $mieci
i bedzie skutkowac uniewaznieniem gwarancji. Firma Yaskawa nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje
produktu wprowadzone przez uzytkownika.

B Wylaczenie odpowiedzialnosci

Firma Yaskawa nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek uszkodzenia produktu, sprzetu lub obrazenia, jesli
ten produkt jest uzywany w sposob inny niz okre§lony w Zastosowanie na str. 237.

€ Oznaczenie modelu przemiennika i tabliczka znamionowa

B Podczas odbioru przemiennika

Podczas odbioru przemiennika czestotliwos$ci nalezy postgpowac zgodnie z nast¢pujaca lista:

* Sprawdzié, czy przemiennik nie jest uszkodzony. Niezwtocznie skontaktowac si¢ z firma przewoznika, jezeli
przemiennik jest uszkodzony. Gwarancja firmy Yaskawa nie obejmuje uszkodzen powstalych podczas
transportu.

* Sprawdzi¢ model przemiennika, aby upewnic¢ sie, ze dostarczono wlasciwy produkt. Model przemiennika
dostepny jest w sekcji ,MODEL” na tabliczce znamionowej urzadzenia.

* W przypadku otrzymania nieprawidtowego produktu lub produkt wadliwego, nalezy skontaktowac si¢ z firmg
Yaskawa lub najblizszym przedstawicielem handlowym.
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B Tabliczka znamionowa

/ N
cie : LATOXXXXXXXX REV A A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513-679V
[ AC3PH 10.3A
K INPUT DC 126A
F 50/60Hz
U AC3PH 0 - 480V
Pmot 4.0kW
J
iy ACRHBIA
(| 50%ED) (AC3PH 11.54)
F 0-200Hz
| ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k8 I —— B
H SN+ JO0BBxx0mK PRG : 0101 [ c
FRONT :IP20 PR AT
G BACKSIDE - IP20/TYPE1_ENCLOSURE «i' 4
F MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C [k
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
- J
A - Wersja sprzetowa G - Stopien ochrony
B - Masa H - Numer seryjny
C - Wersja oprogramowania I - Numer partii

przemiennika

D - Adres siedziby gtéwnej firmy
Yaskawa Electric Corporation

E - Standardy akredytacji

F - Temperatura powietrza
w otoczeniu

J - Dane techniczne wyjscia
K - Dane techniczne wejscia
L - Model przemiennika

Rysunek 7.1 Przyktad informacji na tabliczce znamionowej

B Znamionowy prad wyjsciowy
Tabela 7.1 1 Tabela 7.2 zawieraja warto$ci znamionowego pradu wyjsciowego.

Uwaga:
* Te wartosci pradu wyjsciowego maja zastosowanie do przemiennikéw dziatajacych w standardowej specyfikacji.
* Zmniejszy¢ prad w zastosowaniach, ktore zwickszaja czestotliwos$¢ nosna.

Tabela 7.1 Klasa trojfazowa AC 200 V

Maksymalna dopuszczalna moc Ciagty znamionowy prad wyjsciowy . o, *
Model wyjéciowa silnika ‘,"k')’ Prad wyjsciowy przy 50% ED */
kW A A

2022 3.7 153 219

2031 5.5 21.9 313

2041 7.5 28.9 41.3

2059 11 41.1 58.8

2075 15 52.5 75.0

2094 18.5 65.6 93.8

2110 22 77.0 110.0

2144 30 100.6 143.8

2181 37 126.9 181.3
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Maksymalna dopuszczalna moc

Ciagly znamionow prad wyjsciowy

Prad wyjsciowy przy 50% ED */

Model wyjsciowa silnika
kW A L
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Wartosci te zaktadaja brak zmniejszenia czgstotliwo$ci nosne;.

Tabela 7.2 Klasa tréjfazowa AC 400 V

Maksymalna dopuszczalna moc

Ciagly znamionow prad wyjsciowy

Prad wyjsciowy przy 50% ED */

Model wyjsciowa silnika
kW A a
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 22.5
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Wartosci te zaktadaja brak zmniejszenia czgstotliwo$ci nosne;.

B Tresc i lokalizacja etykiety ostrzegawczej

Etykieta ostrzegawcza przemiennika jest umieszczona w miejscu pokazanym na Rysunek 7.2. Przemiennika
nalezy uzywac zgodnie z tymi informacjami.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.
/*

(2]

A - Etykieta ostrzegawcza

Rysunek 7.2 Tresc¢ i lokalizacja etykiety ostrzegawczej

W celu ostrzezenia bez zastosowania okreslonego jezyka nalezy uzy¢ etykiety ostrzegawczej w formie
piktogramu dotaczonej do przemiennika. W przypadku uzycia etykiety ostrzegawczej w formie piktogramu
przemiennik moze nie by¢ zgodny z normami UL.

* Etykieta ostrzegawcza w formie piktogramu (A): umiesci¢ etykiete w miejscu pokazanym na Rysunek 7.2.
 Etykiety ostrzegajace o goracej powierzchni (B): umiescic etykiety na gorze lub z boku przemiennika.

Tabela 7.3 Etykiety ostrzegawcze w formie piktogramu

Modele: 2022-2354, 4012-4325 Modele: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

- 5m|n

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~ - Smm ‘
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany M A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G688 9LF, United Kingdom
|

B ]

Rysunek 7.3 I Tabela 7.4 objasniaja znaczenie kazdego piktogramu.
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A S A A

Rysunek 7.3 Rodzaje piktogramow

Tabela 7.4 Opis poszczegolnych piktograméw

Piktogram Opis
A OSTRZEZENIE
B Przed instalacja przemiennika przeczyta¢ instrukcje obstugi.
c Ryzyko porazenia pradem elektrycznym.
Po odlaczeniu zasilania i otwarciu przetacznika r¢cznego migdzy przemiennikiem a silnikiem odczekaé 5 minut na roztadowanie kondensatora.
D Gorace powierzchnie. Gorna i boczne powierzchnie moga si¢ nagrzewac. Nie dotykac.

€4 Omoéwienie klawiatury

B Podzespoly i funkcje klawiatury

‘ Widok z przodu / z prawej strony ‘ ‘ Widok z tytu

A B C K L

MQDEL: l‘!!!lll‘l‘"llIH@ €
REV: ¢

LO/RE
~

Rysunek 7.4 Klawiatura
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Tabela 7.5 Podzespoly i funkcje klawiatury

Symbol Nazwa Funkcja
» Ten wskaznik §wieci si¢, gdy przemiennik steruje silnikiem.
* Dioda LED gasnie, gdy przemiennik zostanie zatrzymany.
* Miga, aby zasygnalizowac, ze:
— Przemiennik zmniejsza predko$¢ do zatrzymania.
— Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z wartoscia predkosé¢ odniesienia wynoszaca 0 Hz, ale przemiennik nie jest
ustawiony na sterowanie predko$cig zerowa.
WskaznilcRUN LED Miga szybko, aby zasygnalizowac, ze:
A k3
RUN — Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z zaciskoéw MFDI i jest przelaczany w tryb sterowania zdalnego (REMOTE) z
trybu sterowania lokalnego (LOCAL).
— Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z zaciskoéw MFDI, ale nie jest przetaczony w tryb przemiennika.
— Przemiennik odebrat polecenie zatrzymania awaryjnego.
— Funkcja bezpieczenstwa wylaczyta wyjscie przemiennika.
NN © sTop . S . . .
— Naci$nigto na klawiaturze, gdy przemiennik znajdowat si¢ w trybie sterowania zdalnego (REMOTE).
» Ten wskaznik $wieci si¢, gdy przemiennik wykryje usterke.
*  Wskaznik miga, gdy przemiennik wykryje nastgpujace warunki:
Wskaznik ALM LED — Alarm
B -
ALM — Bledy dziatania
— Usterkg lub alarm podczas autotuningu
*  Wskaznik gasnie podczas normalnej pracy przemiennika. Nie ma zadnych alarméw ani usterek.
C Gniazdo karty microSD | Miejsce wktadania karty microSD.
Przyciski funkcyjne Menu wyswietlane na klawiaturze wskazuje funkcje przyciskow.
F1,F2,F3 Nazwa kazdej funkcji jest widoczna w dolnej czgsci wyswietlacza.
D
Swieci sie: poleceniem Do gbry/Na dét steruje klawiatura (tryb LOCAL).
Wylaczona: poleceniem Do gory/Na dot steruje zacisk obwodu sterujacego lub urzadzenie do transmisji szeregowej(tryb REMOTE).
Wskaznik LO/RE LED Uwaga:
E * LOCAL: do obstugi przemiennika uzywac¢ klawiatury. Korzystajac z klawiatury panelu sterowania, mozna wydawac polecenia Do
gory/Na dot i Zatrzymanie oraz ustawia¢ predkos¢ zadana.
* REMOTE: do obshugi przemiennika uzywacé zaciskow obwodu sterujacego lub transmisji szeregowej. Uzywac zrodta predkosé
zadanej okreslonego przez parametr b1-01 [Wybor predkosci zadanej 1] 1 zrédha polecenia Do gory/Na dot okreslonego przez
parametr b1-02 [Wybor polecenia Do géry/Na dot 1].
Umozliwia przelaczanie tryboéw sterowania przemiennikiem, w ktorych polecenia Do gory/Na dét i zmiany predkosci zadanej sa
wydawane przy uzyciu klawiatury panelu sterowania (LOCAL) lub zrédta zewngtrznego (REMOTE).
Uwaga:
F Przetacznik LO/RE * Przycisk wyboru LOCAL/REMOTE domyslnie jest aktywny po zatrzymaniu przemiennika w trybie normalnego dziatania. Jesli
LORE dla danego zastosowania przetaczanie trybu ma by¢ nieaktywne, ustawi¢ parametr 02-01 = 0 [Wybor funkcji przycisku LO/RE =
Wylgczone], aby wylaczy¢ przycisk LORRE 1
* Przetaczanie pomigdzy trybami LOCAL/REMOTE nie jest mozliwe gdy odbierane jest polecenie Do gory/Na dot ze zrodta
zewngtrznego.
Zatrzymanie przemiennika.
Uwaga:
Przycisk STOP
®@srop Nacisng¢ przycisk , aby zatrzymac silnik. Przycisk umozliwia zatrzymanie silnika réwniez gdy aktywne jest polecenie Do
. STOP .
gory/Na dot ze zrodta zewngtrznego (tryb REMOTE). Aby wytaczy¢ priorytet , ustawi¢ parametr 02-02 = 0 [Wybor funkcji
przycisku STOP = Wylgczone].
Przycisk strzalki w lewo |+ Przesunigcie kursora w lewo.
*  Powrét do poprzedniego ekranu.
Przycisk strzatki w gore/dot |« Przewijanie w gore lub w dot w celu wy$wietlenia nastgpnej lub poprzedniej pozycji.
Y *  Wybieranie numeréw parametrow oraz zwigkszanie lub zmniejszanie warto$ci ustawien.
H Przycisk strzatki w prawo |* Przesunigcie kursora w prawo.
(RESET) *  Wyswietlenie nastgpnego ekranu.
* Resetowanie przemiennika w celu wykasowania usterki.
Przycisk ENTER *  Wprowadzanie warto$ci parametrow i ustawien.
*  Wybér elementéw menu w celu przechodzenia przez odpowiednie ekrany ustawien.
* Wybor trybu, parametru i ustawionej wartosci.
Uruchamianie przemiennika w trybie sterowania lokalnego (LOCAL).
Przycisk RUN Uruchamianie w trybie autotuningu.
1 oo
Przed uzyciem klawiatury w celu obstugi silnika nacisnaé¢ przycisk LORE I klawiaturze, aby przetaczy¢ przemiennik w tryb
sterowania lokalnego (LOCAL).
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Symbol Nazwa Funkcja
J Ztacze USB Do regulacji fabrycznej
K Zlacze RJ-45 Polaczenie z przemiennikiem z wykorzystaniem 8-stykowego ztacza RJ-45 poprzez przewod UTP CAT5e lub ztacze klawiatury.
Aby wlozy¢ lub wymieni¢ bateri¢ zegara, zdjac t¢ pokrywe.
L Pokrywa baterii zegara !J lVBV:tg?i:c zegara nalezy dostarczy¢ samodzielnie. Nie jest ona dotaczona do klawiatury.
* Wigcej informacji na temat wlasciwej baterii i procedury instalacji mozna znalez¢é w Instrukcji techniczne;.
Zawiera numer modelu klawiatury i inne informacje
M Tabliczka znamionowa }J,,‘)}g;ig\:;" okresla wersjg sprzgtowq i programowa klawiatury.
« ,FLASH” okresla wersj¢ pamigci flash.

B LED-owy wskaznik stanu

LED-owy pierscien stanu na pokrywie przemiennika podaje stan dziatania przemiennika.

:f

A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
Wskaznik LED Stan Opis
Swieci sig Przemiennik wykryt usterke.
Przemiennik wykryt:
* Alarm
- * Blad oPE ustawienia parametru
A ALM/ERR Miga *I .
* Btlad autotuningu
Uwaga:
Wskaznik LED wiaczy sig, aby sygnalizowac usterke, jezeli przemiennik wykryje rownocze$nie usterke i alarm.
WYL. Brak alarmow i usterek przemiennika.
Swieci sig Przemiennik jest uruchomiony lub jest przygotowany do uruchomienia.
Miga *I Przemiennik jest przetaczony do stanu STo [Bezpieczne wyl. momentu obrotow.].
Szybko miga */ Napigcie zasilania obwodu glownego spadto i przemiennik jest zasilany tylko przez zewngtrzne zasilanie o napigciu 24
B READY -
¢ Przemiennik wykryt usterke.
* Nie wykryto usterki i przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot, ale nie mozna uruchomic¢ przemiennika.
WYL.
k3
Urzadzenie jest na przyktad w trybie programowania lub gdy miga dioda RUN X
Swieci sig Przemiennik dziata prawidtowo.
¢ Przemiennik zmniejsza predko$¢ do zatrzymania.
Mica *7 * Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z wartoscia pre¢dkos¢ odniesienia wynoszaca 0 Hz, ale przemiennik
g nie jest ustawiony na sterowanie predkoscia zerowa.
* Przemiennik odebrat polecenie hamowania pradem statym.
¢ Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z zaciskow MFDI i jest przelaczany w tryb sterowania zdalnego
c RUN (REMOTE) z trybu sterowania lokalnego (LOCAL).
* Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot z zaciskow MFDI, ale nie jest przetaczony w tryb przemiennika.
Szybko miga */ . Przem?ennik (')debra’r polecenie zatrzymfmia awa?"yjnfl:go.
* Funkcja bezpieczenstwa wyltacza wyjscie przemiennika.
. . . B © sTor . L . . . .
¢ Uzytkownik nacisnat przycisk na klawiaturze, gdy przemiennik znajdowat si¢ w trybie sterowania zdalnego
(REMOTE).
WYL. Silnik zostaje zatrzymany.

*1  Na Rysunek 7.5 przedstawiono réznice stanu w przypadku migajacego i szybko migajacego wskaznika.
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1s -
W W
Miga S
WEL. WL WEL. WL
Szybko
miga

Rysunek 7.5 Stany sygnalizowane migajgcym wskaznikiem LED

Predko$¢ wyjsciowa 3
przemiennika —podczas 7 RUN | | " RUN
o | | STOP STOP
o o zatrzymania__f i S
D/ 2T - L
Ustawienie predkosci ——— i | | —
Wskaznk RUNLED| Wyt | WL, | Miga | wve. | Miga | wwt |

Rysunek 7.6 Zaleznosci miedzy wskaznikiem RUN LED a dziataniem przemiennika

B Tryb klawiatury i wskazania menu

Uwaga:

* Wiaczy¢ zasilanie przemiennika z fabrycznymi ustawieniami domys$lnymi, aby wyswietli¢ ekran konfiguracji wstepnej. Nacisnaé
przycisk [Ekran gtéwny], aby wyswietli¢ ekran glowny.
—Wybrac¢ ustawienie [Nie] dla parametru [Wyswietlanie ekranu wst. konfig.], aby nie wyswietla¢ ekranu konfiguracji wstepne;.

*Nacisng¢ przycisk @ na ekranie gtdéwnym, aby wys$wietli¢ monitory przemiennika.

* Nacisng¢ przycisk @, aby ustawi¢ dI -01 [Wartos¢ odniesienia 1] gdy na ekranie gtownym widoczne jest UI-01 [Predkosci zadana]
w trybie sterowania lokalnego (LOCAL).
* Na panelu sterowania zostanie wy$wietlony komunikat [Rdy], gdy przemiennik bgdzie w trybie przemiennika. Przemiennik jest
gotowy do przyjecia polecenia Do gory/Na dot.
» Ustawi¢ b1-08 [Wybor w gore/w dot w trybie prog.], aby zaakceptowac lub odrzucié¢ polecenie Do géry/Na dot ze zrodta zewngtrznego
w trybie programowania.
—Ustawi¢ b1-08 = 0 [Ignoruj RUN podczas programow.], aby odrzucaé polecenie Do gory/Na dot ze zrodta zewnetrznego w trybie
programowania (ustawienie domyslne).
—Ustawi¢ b1-08 = 1 [Akceptuj RUN podczas programow.], aby akceptowac polecenie Do gory/Na dot ze zrodta zewngtrznego w trybie
programowania.

—Ustawi¢ b1-08 = 2 [Zezwdl na progr. tylko po zatrz.] , aby zapobiec przetaczaniu z trybu przemiennika do trybu programowania, gdy
przemiennik jest uruchomiony.

Tabela 7.6 Tryby przemiennika, ekrany menu i funkcje

Tryb Ekran menu Funkcja
Parametry niestand. uzytk. Wyswietla Parametry uzytkownika.
Tryb Parametry Zmiana ustawien parametrow.
programowania
Zmod. param./dziennik ust. Wyswietlanie zmodyfikowanych parametréw i historii usterek.
Tryb przemiennika | Monitory Ustawia wy$wietlane monitorowane parametry.
Autotuning Przeprowadzanie procedury autotuningu przemiennika.

L » Konfigurowanie archiwizacji danych i pod$wietlenia.
Narzgdzia diagnostyczne

Tryb * Rozwigzywanie problemow zwiazanych z kierunkiem obrotow.
programowania

Kopie zapasowe parametrow Zapisywanie parametrow w klawiaturze jako kopii zapasowej.

. * Zmiana ustawien wstgpnych.
Konfiguracja wstgpna

*  Wykorzystywanie kreatora konfiguracji, aby ustawi¢ parametry podstawowe.

€ Instalacja mechaniczna

A OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarem. Nie wolno umieszczac palnych lub tatwopalnych materiatéw na falowniku
i nie wolno instalowac falownika w poblizu palnych lub tatwopalnych materiatéw. Falownik nalezy przymocowac do wspornika
wykonanego z metalu lub innego materiatu niepalnego. tatwopalne i zapalne materiaty mogg by¢ zrédtem pozaru, co moze
spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A UWAGA Zagrozenie zmiazdzeniem. Przed przemieszczeniem falownika dokrecic Sruby pokrywy

zaciskow, a falownik przenosi¢ bezpiecznie trzymajgc obudowe. Upadek pokrywy falownika moze spowodowac umiarkowane
obrazenia ciata.
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Nie wolno dopuscic do przedostatnia sie zbednych przedmiotéw (np. metalowych wiérow

lub zaciskéw) do wnetrza przemiennika podczas instalowania przemiennika. Podczas instalacji nalezy umiescic¢ tymczasowg
pokrywe na przemienniku. Zdjgc¢ tymczasowg pokrywe przed uruchomieniem. Obecnos¢ niepozgdanych przedmiotéw
wewnatrz przemiennika moze spowodowac jego uszkodzenie.

Uwaga:

* Przemiennik nalezy zainstalowaé zgodnie z zaleceniami dotyczacymi zgodnosci elektromagnetycznej (EMC). Nieprzestrzeganie
wytycznych dotyczacych zgodnosci elektromagnetycznej (EMC) moze spowodowaé nieprawidlowe funkcjonowanie i uszkodzenie
urzadzen elektrycznych.

*Nie wolno umieszcza¢ wyposazenia zewngtrznego, transformatorow lub innych urzadzen elektronicznych w poblizu przemiennika.
Jezeli wyposazenie musi znajdowac si¢ w poblizu przemiennika, nalezy zabezpieczy¢ przemiennik ekranem przed zakloceniami
elektrycznymi. Zaklocenia elektryczne moga powodowac nieprawidtowe dzialanie przemiennika lub urzadzen wokot przemiennika.

B Srodowisko instalacji

Srodowisko instalacji jest wazne dla zywotnosci produktu i zapewnienia prawidtowej wydajnosci przemiennika.
Upewnic¢ sig, ze Srodowisko instalacji jest zgodne z tymi specyfikacjami.

Srodowisko Warunki
Miejsce eksploatacji Wewnatrz
Zasilanie Kategoria przepigciowa III

IP20/UL otwarta: -10°C to +50°C (14°F to 122°F)

Jezeli przemiennik jest zainstalowany w obudowie, nalezy uzy¢ wentylatora chtodzacego lub klimatyzatora, aby utrzymaé temperaturg

Temperatur: zeni .
emperatura otoczema w dopuszczalnym zakresie.

* Nie wolno dopusci¢ do zamarzania przemiennika.

. L. Wilgotno$¢ wzgledna 95% lub nizsza
Wilgotnos¢ X L., .. . .
Nie dopuscié, aby na przemienniku tworzyly si¢ skropliny.

Temperatura 0Od -20°C do +70°C (od -4°F do +158°F)
(przechowywanie)

Stopien zanieczyszczenia 2 lub nizszy

przemiennik nalezy zainstalowa¢ w lokalizacji, w ktorej nie wystgpuja nastgpujace materiaty lub czynniki:
« mgla olejowa, zracy lub tatwopalny gaz lub pyt,

« proszek metalowy, olej, woda lub inne niepozadane materiaty,

Otoczenie * materialy radioaktywne lub fatwopalne,

* gazy lub ciecze szkodliwe,

. s0l,

* bezposrednie §wiatto stoneczne.

Drewno oraz inne materiaty fatwopalne nalezy trzymac z dala od przemiennika.

Maksymalnie 1000 m (3281 ft)
Uwaga:
Aby zainstalowa¢ przemiennik na wysokosci od 1000 m do 4000 m (od 3281 ft do 13123 ft), nalezy zmniejszy¢ prad wyjsciowy o 1% na
kazde 100 m (328 ft).
Obnizanie napigcia znamionowego nie jest konieczne w nastgpujacych warunkach:
* Montaz przemiennika na wysokos$ci 2000 m (6562 ft) lub mniejszej

Wysoko$¢ n. p. m.

* Montaz przemiennika na wysokosci od 2000 m do 4000 m (od 6562 ft do 13123 ft) oraz uziemienie punktu neutralnego na zasilaczu.
W razie braku uziemienia z punktem zerowym nalezy skontaktowac si¢ z firma Yaskawa lub jej najblizszym przedstawicielem handlowym.

e Od 10 Hz do 20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s2)
¢ 0d20Hzdo 55 Hz:

Drgania */
— 0d 2022 do 2225, 0d 4012 do 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s?)
— o0d 2269 do 2519, od 4225 do 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)
Orientacja instalacji Aby zapewni¢ dostateczne chtodzenie powietrzem, przemiennik nalezy zainstalowa¢ pionowo.

*1  Ten przemiennik przeszedt test wibracji z logarytmicznym przemiataniem zgodnie z normami EN 60068-2-6 1 JIS C60068-2-6. Zbyt
silne wibracje wewngtrznych komponentéw przemiennika moga spowodowac jego uszkodzenie, nawet jesli czgstotliwos¢ wibracji
jest zgodna ze specyfikacja. Jesli komponenty przemiennika wibruja, nalezy poprawi¢ srodowisko instalacji, aby zmniejszy¢
wibracje. W celu poprawy srodowiska instalacji pod katem wibracji mozna umiesci¢ silnik na gumowej podktadce lub wzmocnic¢
konstrukcje instalacji.

€ Instalacja elektryczna

Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie wolno sprawdzac, podtgczac lub odigczac
przewodow, gdy zasilanie falownika jest wlgczone. Przed rozpoczeciem przeglgdu nalezy odfgczyc wszelkie zasilanie

od urzagdzenia i poczekac co najmniej przez czas podany na etykiecie ostrzegawczej. Wewnetrzny kondensator pozostaje
nafadowany po wytgczeniu zasilania falownika. Wskaznik LED zasilania jest wytgczany, gdy napiecie szyny pradu statego (DC)
spadnie ponizej 50 V DC. Gdy wszystkie wskazniki sg wytgczone, nalezy zmierzyc niebezpieczne napigcia, aby upewnic sie, ze
falownik jest bezpieczny. Praca z falownikiem pod napieciem spowoduje powazne obrazenia ciata lub smier¢ w wyniku
porazenia prgdem.
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A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Odfgcz zasilanie przemiennika i odczekaj co
najmniej 5 minut, az do zgasniecia diody fadowania. Aby przystapi¢ do prac nad przewodami, ptytkami drukowanymi lub innymi
czeSciami, zdejmij pokrywe przednig i pokrywe zaciskéw. Stosowac zaciski zgodnie z ich przeznaczeniem. Nieprawidtowe
potgczenia lub uziemienie i nieprawidtowa naprawa pokryw zabezpieczajgcych mogg spowodowac powazne zranienie lub
zgon.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem pragdem elektrycznym. Przed wigczeniem przetgcznika filtru EMC
nalezy prawidfowo uziemic przemiennik. Dotknigcie nieuziemionych elementéw pod napigeciem moze spowodowac powazne
obrazenia ciata lub $mier¢.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Do przemiennika stosowac zaciski wytgcznie
zgodnie z ich przeznaczeniem. Wigcej informacji na temat zaciskéw We/Wy zamieszczono w Podreczniku technicznym.
Nieprawidtowe podigczenie/uziemienie lub wprowadzanie modyfikacji do oston moze uszkodzi¢ sprzet i spowodowac obrazenia
ciata.

B Standardowy schemat potaczen
przemiennik nalezy podigczaé zgodnie ze schematem przedstawionym na Rysunek 7.7.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Przed zamknigciem przetgcznikdw obwodu sterujgcego ustawic
parametry MFDI. Nieprawidfowe ustawienie sekwencji obwoddw uruchamiania/zatrzymywania moze spowodowac powazne
obrazenia lub $mierc¢ na skutek uderzenia przez ruchome elementy wyposazenia.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie pozarowe. Nalezy zainstalowac odpowiednie zabezpieczenie odgatezienia obwodu
przed zwarciem zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i niniejszg instrukcjg. przemiennik jest odpowiedni dla obwodow
0 wydajnosci nieprzekraczajgcej 100 000 A (warto$¢ skuteczna) prad symetryczny, przy maksimum 240 V AC (klasa 200 V)
i maksimum 480 V AC (klasa 400 V). Zastosowanie niewfa$ciwego zabezpieczenia odgatezienia obwodu przed zwarciem moze
spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

OGLOSZENIE Uszkodzenie sprzetu. Gdy napiecie wejsciowe wynosi 440 V lub wigcej, nalezy upewnic sie, ze
napiecie izolacji silnika jest wystarczajgce lub uzyc silnika z falownikiem lub silnika wektorowego ze wzmocniong izolacjg. Moze
dojs¢ do uszkodzenia uzwojenia i izolacji silnika.

Uwaga:

Nie wolno podiaczaé uziemienia obwodu sterujacego AC do obudowy przemiennika. Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac
nieprawidtowe funkcjonowanie obwodu sterujacego.
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Rysunek 7.7 Schemat okablowania dla oznaczenia CE zgodnosci z dyrektywa niskonapieciowa

*]
A OSTRZEZENIE

Podlacz wyposazenie zewnetrzne do zaciskow -, +1, +2, B1 1 B2.

Zagrozenie nagtym ruchem. Przed wystaniem polecenia w gore/w dét upewnic sie, ze

biegunowoS$c¢ jest prawidtowa. Jesli przemiennik nieprawidtowo wykryje biegunowo$¢, moze obrocic sie w Kierunku
przeciwnym do polecenia w gére/w dét spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

*2
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*3  Obwdd sterujacy to obwod SELV. Obwod ten nalezy odizolowa¢ od innych obwodoéw za pomoca wzmocnionej izolacji. Upewnij sig,

ze obwod SELYV jest podtaczony zgodnie ze wskazaniami.
*4  Wzmocniona izolacja oddziela zaciski wyjSciowe od pozostatych obwodéw. Uzytkownicy moga tez podiacza¢ obwody inne niz
SELYV, o ile wyjscie przemiennika to maksymalnie 250 VAC 1 A lub maksymalnie 30 VDC 1 A.

B Zaciski obwodu sterujagcego

Przekroéj przewodow obwodu sterujgcego i momenty dokrecania

OGLOSZENIE Nie dopuscic, aby ostony przewodoéw dotykaty innych linii sygnatowych lub urzgdzen.
Zaizolowac ostony przewoddéw tasma elektryczng lub rurkg termokurczliwg. Jesli ostony przewoddéw nie zostang zaizolowane,

moze dojs$c do zwarcia i uszkodzenia przemiennika.

Do realizacji polaczen obwodu sterujagcego nalezy uzywaé przewodoéw ekranowanych. W celu tatwiejszego i
pewniejszego wykonania okablowania nalezy stosowa¢ koncoéwki zaciskowe na koncach przewodow.

Tabela 7.7 Przekrdj przewodow obwodu sterujagcego i momenty dokrecania

Przewéd nieizolowany Koncowka zaciskowa
Rozmiar Moment
Listwa zaciskowa Zacisk wkreta l:‘lOkrg;:r“;\ Zalecany przekroj Dor;l:zsezlfrzéajlny Zalecany przekroj Dogl:zs:frzéajlny
m “In
mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
TBI SI-88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
¢ Przewod linkowy
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 0.25-05
TB2-3 M3, M4, M6 ) ) (18) « Przewéd pelny (20) (24 - 20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, _
TB3 AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2,C2, 810
5-1. 5-2 12
TBS E(G) M3.5 05-10 03 > -
(44-8.9) (20 - 14) (12)
Koncoéwki zaciskowe
Podczas podiaczania koncowek zaciskowych nalezy umiesci¢ tuleje izolacyjna na przewodzie.
Nalezy uzywa¢ CRIMPFOX 6, narzedzia do zaciskania produkcji firmy PHOENIX CONTACT.
o ?W
L1
L
Rysunek 7.8 Wymiary zewnetrzne koncéwek zaciskowych
Tabela 7.8 Modele i rozmiary koncéwek zaciskowych
Przekroj d
rz':m:’zj 3::2’; “ Model L (mm) L1 (mm) od1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) AL0.25-8YE 12.5 8 038 2.0
034 (22) AT 0.34-8TQ 125 8 038 2.0
AL0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 11 25
A10.5-80G

€ Uruchamianie przemiennika

B Procedura ustawiania przemiennika

Rysunek 7.9 pokazuje podstawowa procedurg ustawiania. Czgs$¢ ta podaje wigcej informacji na temat czynnosci
wymaganych przed wlaczeniem zasilania przemiennika.

248 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



7 Polski

Uruchamianie

i

C
[ Instalacja mechaniczna
(

{

Okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujacego

I

Sprawdzi¢ wybér zasilania przetwornika.
(tylko CLV i CLV/PM)

{

Wiaczy¢ zasilanie przemiennika.

) U Y

I

Ustawi¢ A1-02 [Wybor metody sterowania].

( )
[ Sprawdzi¢ kierunek obrotow silnika. )
( )

Ustawi¢ parametry F1-xx [Konfig. opcji przetwornika] i sprawdzi¢
kierunek obrotoéw przetwornika.
(tylko CLV i CLV/PM)

'
Ustawi¢ 01-12 [Jednostki dtugosci].
Mechanike windy mozna skonfigurowa¢ na dwa sposoby:
a) Zastosowac wspotczynnik predkosci:
Ustawi¢ 01-18 [Predkos¢ kabiny windy] i 01-19 [Predko$¢ obr.
silnika windy].
b) Uzy¢ stosownych danych mechanicznych 01-12 [Jednostki dtugosci],
01-20 [Srednica krazka linowego], 01-21 [Przetozenie uktadu linowego]
i 01-22 [Przetozenie przektadni mechanicznej].
Nastepnie wybra¢ jednostki wy$wietlania predkosci, zbocza
przyspieszania/zwalniania i charakterystyki szarpania w
01-03 [Wybdr jednostki wy$wietlania predkosci].

{

[ Wykonac autotuning parametrow silnika i przesunigcia przetwornika. ! ]

Ustawié b1-01 [Wybor 1 predkosci zadanej], b1-01 = 0 [Klawiatura]

aby wybra¢ zrédto predkosci zadane;j.

f

[ Ustawi¢ d1-18 [Tryb wyboru predko$ci zadanej). ]
b1-01 = 1 [Wejécie analogowe]
Ustawi¢ parametry H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, aby przypisa¢ Ustawi¢ parametry H1-xx i H2-xx, aby przypisa¢
Funkcje do zaciskéw MFDI, MFDO, MFAI i MFAO. funkcje do zaciskéw MFDI i MFDO.
Ustawic nastepujace parametry: Ustawi¢ nastepujace parametry:

+ C1-xx [Zbocze przyspieszania/zwalniania] + d1-xx [Predkos¢ zadana]

+ C2-xx [Charakterystyki szarpania] + C1-xx [Zbocze przyspieszania/zwalniania]

+ C2-xx [Charakterystyki szarpania]

( Ustawi¢ kolejno$¢ czynnosci kontrolnych. }
[ Wykona¢ przebieg probny. )
Doktadnie wyregulowa¢ nastepujace ustawienia:

+ Ustawienia sekwencji hamowania
+ C5-xx [Automat. reg. pred. (ASR)]
( Przetwornik jest gotowy do uruchomienia zastosowania. )

Rysunek 7.9 Schemat blokowy podstawowej procedury ustawiania
*1  Wigcej informacji na temat autotuningu mozna znalez¢ w Instrukcji techniczne;j.

Uwaga:

W przypadku korzystania z komunikacji MEMOBUS/Modbus do ustawiania parametréw, ustawi¢ H5-11 = 1 [Tryb polecenia
komunikac. ENTER = Polecenie ENTER nie jest wymagane].

B Sprawdzenia przed wiaczeniem zasilania przemiennika
Przed wlaczeniem zasilania przemiennika nalezy wykona¢ nast¢pujace sprawdzenia:

* Upewnic si¢, ze wszystkie przewody sa prawidtowo podtaczone. Upewni¢ si¢ rowniez, ze fazy silnika sg
podiaczone w prawidlowej kolejnosci.
» Upewnic¢ si¢, ze w przemienniku nie pozostaty zadne wkrety, luzne koncowki przewoddéw ani narzgdzia.
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* W przypadku uzywania karty opcjonalnej przetwornika upewni¢ sie, ze przetwornik jest prawidtowo
podtaczony i ustawic¢ zasilanie na karcie opcjonalnej zgodnie ze specyfikacja przetwornika.

» Skorzysta¢ z tabliczki znamionowej silnika i zapisa¢ informacje w tej tabeli.

Czgstotliwos$é znamionowa silnika

Parametr Wartos¢ Parametr Wartos¢
Moc znamionowa silnika kW Maksymalna czgstotliwo$¢ silnika Hz
Napigcie znamionowe silnika \Y% Liczba biegunéw silnika Liczba biegunéw silnika
Prad znamionowy silnika (FLA) A Znamionowa predkos¢ obrotowa silnika min-! (obr./min)
Hz Liczba impulséw przetwornika silnika imp./obr.

B Kreator konfiguraciji

Kreator konfiguracji przygotowuje przemiennik do dziatania wraz z ustawieniem podstawowych parametrow i
przeprowadzeniem autotuningu. Wigcej informacji na temat tej funkcji mozna znalez¢ w Instrukcji techniczne;.
Po wlaczeniu zasilania przemiennika na klawiaturze wys$wietla si¢ ekran konfiguracji wstepnej. W przypadku
wyboru [Nie] z ustawien [Wyswietlanie ekranu wst. konfig.] klawiatura wyswietli EKRAN GEOWNY bez
pokazywania ekranu konfiguracji wstepnej. Jezeli wystepuja jakiekolwiek usterki, alarmy lub bledy, patrz
Rozwigzywanie problemow na str. 259.

Uwaga:

» Jezeli na klawiaturze nie zostanie wyswietlony ekran wstgpnej konfiguracji, nacisnaé przycisk =z (Menu) w celu wyswietlenia
ekranu menu, a nast¢pnie nacisng¢ przycisk , aby wybra¢ opcj¢ [Konfiguracja wstgpnal.

* Otworzy¢ pokrywe baterii zegara i wlozy¢ baterig, aby korzysta¢ z funkcji zegara. Nalezy uzy¢ baterii litowej CR2016 z dwutlenkiem
manganu o napi¢ciu nominalnym 3 V.

B Wybor metody sterowania

Podczas pierwszego wlaczania zasilania przemiennika wybra¢ jedna z czterech metod sterowania pasujaca do
zastosowania. Dla metod sterowania wektorem pola magnetycznego w petli zamknigtej konieczne sg karty
sprzezenia zwrotnego przetwornika. W tabeli przedstawiono mozliwe metody sterowania w zaleznos$ci od typu
silnika i konieczne karty sprzezenia zwrotnego przetwornika.

Ustawienie A1-02

Karta opcjonalna przetwornika

przetwornikiem przyrostowym

w petli zamknigtej dla silnikow PM

Typ maszyny Metoda sterowania
Sterowanie V/f 0 Zadna karta nie jest konieczna
Silnik indukcyjny bez przetwornika .
Sterowanie wektorem pola magnetycznego ) Zadna karta nie iest konieczna
w petli otwartej J
Silnik indukcyjny z przetwornikiem Sterowanie wektorem pola magnetycznego 3 PG-B3/PG-X3
przyrostowym w petli zamknigtej
Silnik z magnesem trwalym z Sterowanie wektorem pola magnetycznego
przetwornikiem EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/ i -xtorem po'a magnetyczneg 7 PG-F3
01 lub EnDat 2.2/22 w petli zamknigtej dla silnikow PM
Silnik z magnesem trwalym z Sterowanie wektorem pola magnetycznego 7 PG-E3
przetwornikiem ERN1387 w petli zamknigtej dla silnikow PM
Silnik IPM Yaskawa z przetwornikiem Sterowanie wektorem pola magnetycznego 7 PG-X3
przyrostowym w petli zamknigtej dla silnikoéw PM
Silnik z magnesem trwatym z Sterowanie wektorem pola magnetycznego 7 PG-B3/PG-X3

B Ustawienie kierunku obrotow silnika

W zaleznosci od konfiguracji systemu windy konieczna moze by¢ zmiana kierunku silnika, aby po odebraniu
przez przemiennik polecenia Do gory winda przemieszczala si¢ w gore.
Kiedy przemiennik odbiera polecenie Do gory wysyta napigcie wyjsciowe w kolejnosci faz U-V-W.

» Sprawdzi¢ obroty silnika przy tej kolejnosci faz (dla wiekszosci silnikow w kierunku ruchu wskazoéwek zegara,

patrzac od strony watu).

* Jezeli kolejnos¢ U-V-W silnika napgdza windg w kierunku do gory, ustawi¢ parametr b1-14 = 0 [Wybor
kolejnosci faz = Standard].
* Jezeli kolejnos¢ U-V-W silnika napgdza windg w kierunku w dot, ustawic¢ parametr b1-14 = I [Przelgcz

kolejnosc fazj.

Uwaga:

Przed ustawieniem kierunku obrotéw przetwornika zawsze ustawia¢ kierunek obrotow silnika.
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W przypadku wystapienia problemow podczas przebiegu probnego, pomoc w ich rozwigzaniu mozna uzyskac,
korzystajac z funkcji rozwigzywania problemoéw dotyczacych kierunku obrotow:

* Prad przeptywa, ale silnik nie obraca sig.

* Przemiennik wykrywa usterke dv3 [Wykrywanie inwersji], dv4 [Wykrywanie zapobiegania inwersji], oL2
[Przecigzenie przemiennika] lub PGo [Zanik sygnatu enkodera (PG)].

* Silnik obraca si¢ w kierunku przeciwnym do oczekiwanego.

Aby uzyé funkcji rozwiazywania probleméw dotyczacych kierunku obrotow, na EKRANIE GEOWNYM wybraé

[Menu] > [Narzedzia diagnostyczne] > [Rozwigzywanie probleméw kierunku obrotow]. Wybraé problem do

rozwigzania i pozycje [Rozwiaz problem], a nastgpnie nacisnaé przycisk @

Wigcej informacji na temat tej funkcji mozna znalez¢ w Instrukcji techniczne;.

B Konfiguracja przetwornika (generatora impulsow)

Konfiguracja rozdzielczosci przetwornika

Ustawi¢ rozdzielczos$¢ przetwornika (sygnat przyrostowy w przypadku przetwornikéw bezwzglednych ze
Sciezkami sin/cos) w parametrze F1-01 [Liczba imp. przetwornika 1 (imp./obr.)].

Konfiguracja kierunku obrotéw przetwornika

Aby upewnic sie, ze kierunek obrotéw przetwornika jest prawidtowo ustawiony w przemienniku, wykonaé
nastepujace czynnosci.

* Jezeli informacja na temat kolejnos$ci sygnaléw przetwornika jest dostepna:
— Sprawdzi¢ kolejnos¢ faz A i B przetwornika, kiedy silnik napedza wind¢ w kierunku do gory.

— Jezeli faza A przetwornika wyprzedza faze B, ustawi¢ parametr F1-05 = 0 [Wybor obrotow dla przetwornika
1 = Impuls A prowadzi w kierunku do gory].

— Jezeli faza B przetwornika wyprzedza fazg A, ustawié parametr F1-05 = 1 [Impuls B prowadzi w kierunku do
goryJ.
* Jezeli informacja na temat kolejnosci sygnalow przetwornika nie jest dostepna:
— Recznie obracac silnik w kierunku podnoszenia windy, rownocze$nie sprawdzajac wartos¢ parametru Ul-05
[Sprzezenie zwrotne predkosci].
— Jezeli warto$¢ parametru U/-05 jest dodatnia, kierunek przetwornika jest prawidtowy.
— Jezeli warto$¢ parametru U7-05 jest ujemna, zmieni¢ ustawienie parametru F7-05.

Uwaga:

Przed ustawieniem kierunku obrotow przetwornika zawsze ustawia¢ kierunek obrotow silnika. Patrz Ustawienie kierunku obrotow
silnika na str. 250.

B Wybor jednostek wyswietlania na klawiaturze

Aby wybiera¢ rozne jednostki wyswietlania parametrow i monitorow zwigzanych z predkoscia, zboczy
przyspieszania i zwalniania oraz charakterystyk szarpania, mozna uzy¢ parametru o/-03 [Wybor jednostek
wyswietl. predk.]. Aby okresli¢ prawidtowe ustawienie parametru 0/-03 dla danego zastosowania, skorzystac¢
Z ponizszej tabeli.

Jednostka wyswietlania
Ustawienie parametru 01-03 UstaWIenlaIlzr;c‘)jr;Irt‘:jfy predkosci Naras. przy. i zw. Charakter. szarp.
(d1xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Obroty na minutg] 1 obr./min 0.0ls 0.0ls
3 [Jednostka uzytk. (01-10 i 01-11)] Okre$lona przez uzytkownika
4 [Jednostka 1 windy - m/s, s, s] 0.01 m/s
§J§f]d“°“ka 2 windy - m/(s, "2, 0.01 m/s 0.01 m/s? 0.01 m/s®
ggj;d“"“ka 3 windy - ft/(min,s”2, 0.1 ftfmin 0.01 fi/s? 0.01 fi/s?

Jezeli zamierza si¢ uzy¢ ustawien 4 do 6, przed zmiang parametru o/-03 nalezy zaprogramowac pewne dane
mechaniczne w przemienniku.
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Prawidlowo skonfigurowa¢ dane silnika. Upewni¢ si¢, ze ustawienia parametrow E1-04 [Maksymalna
czestotliw. wyjsciowa] 1 E2-04 [Liczba biegunow silnika] lub E5-04 [Liczba biegunow silnika PM] sa
prawidlowe.

Ustawi¢ mechanike windy:
a. Uzy¢ odpowiednich danych mechanicznych:
i. Ustawi¢ $rednice krazka linowego w mm w parametrze 0l-20 [Srednica krgzka linowego].

ii. Ustawi¢ prawidtowe przetozenie uktadu linowego w parametrze 01-21 [Przelozenie uktadu
linowego].

iii. W przypadku uzywania maszyny z przekladnia, ustawic przetozenie przektadni (nsjinik/NKrazek
linowy) W parametrze ol-22 [Przelozenie przektadni mechanicznej]. W przypadku uzywania
maszyny bez przektadni, ustawic¢ parametr 0/-22 = [,0.

iv. Ustawi¢ 0/-03 = 4, 5 lub 6. Przemiennik automatycznie zmieni jednostki i ustawione wartosci
powiazanych parametrow.

b. Jesli dane mechaniczne nie sg znane, np. w przypadku modernizacji, do okreslenia mechaniki mozna
zastosowacé wspotczynnik predkosci:

i. Ustawi¢ predkos¢ kabiny windy na 01-18 [Predkos¢ kabiny windy].
ii.  Ustawi¢ predkos¢ obr. silnika windy na 01-19 [Predkos¢ obr. silnika windy].

Uwaga:
Przy zastosowaniu wspotczynnika pre¢dkosci przemiennik ignoruje okreslone parametry mechaniczne (0-2x)

Wiegcej informacji — patrz Parametry przemiennika na str. 252.

Parametry przemiennika

Podczas konfigurowania najwazniejszych parametréw nalezy korzysta¢ z ponizszej tabeli.

Uwaga:

Mozliwa jest zmiana parametrow, dla ktorych etykiete ,RUN” podano w kolumnie ,Nr” w czasie pracy przemiennika.

Parametry, dla ktorych w kolumnie ,Nr” podano etykiete ,Ekspert”, sa dostepne tylko w trybie eksperta. Aby wyswietla¢
i konfigurowaé z klawiatury parametry trybu eksperta, ustawi¢ A7-01 = 3 [Wybor poziomu dostgpu = Poziom eksperta].

Nr Nazwa Opis
A1-00 Wybdr jezyka Okresla wersje¢ jezykowa komunikatow na wyswietlaczu LCD klawiatury.
RUN 0: Angielski, 1: Japonski, 2: Niemiecki, 3: Francuski, 4: Wtoski, 5: Hiszpanski, 6: Portugalski, 7: Chinski, 8: Czeski,

9: Rosyjski, 10: Turecki, 11: Polski, 12: Grecki

Al1-02 Wybor metody sterowania Okresla metodg sterowania dla zastosowania przemiennika i silnika.

0: Sterowanie V/f, 2: Wektor pola magn. w petli otwar., 3: Wektor pola magn. w petli zamkn.,
7: Wekt. pola magn. w pet. zamk. PM

A1-03 Inicjalizacja parametrow Ustawia parametry zgodnie z nastawami domys$Inymi.
0: Brak inicjalizacji, 1110: Inicjalizacja uzytkownika, 2220: Inicjalizacja ster. dwuprzewod.

b1-01 Wybor predkosci zadanej 1 Okres$la metod¢ wprowadzania predkosci zadane;j.
0: Klawiatura, 1: Wejécie analogowe, 2: Komunikacja Memobus/Modbus, 3: Karta opcjonalna

b1-02 Wyboér polecenia Do gory/Na dot | Okresla metodg wprowadzania polecenia Do gory/Na dot.
1 0: Klawiatura, 1: Wejécie cyfrowe, 2: Komunikacja Memobus/Modbus, 3: Karta opcjonalna

b1-03 Wybor metody zatrzymania Okresla metodg zatrzymywania silnika po wycofaniu polecenia Do gory/Na dot lub wprowadzeniu polecenia
zatrzymania.

0: Zwalnianie do zatrzymania, 1: Hamowanie wybiegiem, 4: Zatrzymanie awaryjne windy

C1-01 Zbocze przyspieszania 1 Okresla zbocze przyspieszania od zera do maksymalnej predkosci wyjsciowe;.
RUN

C1-02 Zbocze zwalniania 1 Okresla zbocze zwalniania od maksymalnej predkosci wyjsciowej do zera.
RUN

C2-01 Szarpanie na poczatku Okresla szarpanie podczas rozpoczynania przyspieszania.

przyspieszania

C2-02 Szarpanie na koncu Okresla szarpanie podczas kofczenia przyspieszania.
przyspieszania

C2-03 Szarpanie na poczatku zwalniania | Okre$la szarpanie podczas rozpoczynania zwalniania.

C2-04 Szarpanie na koncu zwalniania Okresla szarpanie podczas kofczenia zwalniania.

C2-05 Szarpanie ponizej predkosci Okresla szarpanie w przypadku, gdy predkos¢ zadana jest nizsza niz ustawienie predkosci wyréwnywania.
wyrownywania

C5-01 \AVSzIr{n?cnienie proporcjonalne Okre$la wzmocnienie w celu dostosowania odpowiedzi regulatora ASR przy wysokiej predkosci.

RUN
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Nr Nazwa Opis
C5-02 Czas catkowania regulatora ASR | Okresla czas catkowania regulatora ASR przy wysokiej predkosci.
RUN
C5-03 Wzmocnienie proporcjonalne Okresla wzmocnienie w celu dostosowania odpowiedzi regulatora ASR przy niskiej predkosci.
ASR 2
RUN
C5-04 Czas catkowania regulatora ASR | Okresla czas catkowania regulatora ASR przy niskiej predkosci.
RUN
C5-13 Wzmocnienie proporcjonalne Okresla wzmocnienie w celu dostosowania odpowiedzi regulatora ASR przy predkosci wyréwnywania. Ustawienie
ASR 3 jest aktywne tylko dla zwalniania.
RUN
C5-14 Czas catkowania regulatora ASR | Okre$la czas catkowania regulatora ASR przy predkoéci wyrownywania. Ustawienie jest aktywne tylko dla
RUN zwalniania.
C6-03 Czestotliwo$¢ nosna Okresla czgstotliwosé nosna.
d1-01 —d1-08 Wartos¢ odniesienia 1 do 8 Okresla predkos¢ zadang w jednostkach okreslonych przez parametr 01-03 [Wybor jednostek wyswietl. predk.].
RUN
d1-18 Tryb wyboru predkosci zadanej Okresla tryb wyboru predkosci zadanej przez wejscia cyfrowe.
0: Tryb wielu predkosci 1 (d1-01 do 08), 1: Priorytet ma wysoka predkos$é, 2: Priorytet ma predkosé wyrownywania,
3: Tryb wielu predkosci 2 (d1-02 do 08), 4: Inteligentna wymiana
di-19 Predkos¢ nominalna Okresla zadang predko$¢ nominalng, kiedy zacisk MFDI ustawiony dla HI-xx = 50 [Wybor funkcji MFDI = Predkos¢
RUN nominalna] jest aktywny.
d1-20 Predkosé posrednia 1 Okresla zadang predko$¢ posrednia, kiedy zacisk MFDI ustawiony dla Hl-xx = 51 [Wybor funkcji MFDI = Predkosé
RUN posrednia] jest aktywny.
di-21 Predkosé posrednia 2 Okres$la zadang predko$¢ posrednia, kiedy zaciski MFDI ustawione dla HI-xx = 50, 51 i 52 [Wybor funkcji MFDI =
RUN Predkos¢ nominalna, predkosc posrednia i predkos¢ ponownego wyréwnywania] sa aktywne.
d1-22 Predkosé posrednia 3 Okresla zadang predko$¢ posrednia, kiedy zaciski MFDI ustawione dla HI-xx = 51 i 52 [Wybor funkcji MFDI =
RUN Predkos¢ posrednia i predkos¢é ponownego wyréwnywania] sa aktywne.
d1-23 Predkos¢ ponownego Okresla zadang predko$¢ ponownego wyréwnywania kiedy zacisk MFDI ustawiony dla HI-xx = 52 [Wybor funkcji
RUN wyréwnywania MFDI = Predkos¢ ponownego wyrownywanie] jest aktywny.
d1-24 Predkos¢ czynnos$ci kontrolnych | Okresla predkosé czynnosci kontrolnych, kiedy zacisk MFDI ustawiony dla HI-xx = 54 [Wybor funkcji MFDI =
RUN Dziatanie kontrolne] jest aktywny.
d1-25 Predkos¢ pracy ratunkowej Okresla predko$¢ zadang kiedy zacisk MFDI ustawiony dla HI-xx = 55 [Wybor funkcji MFDI = Praca ratunkowa]
RUN jest aktywny.
d1-26 Predkos¢ wyrdwnywania Okresla predkos¢ zadang kiedy zacisk MFDI ustawiony dla HI-xx = 53 [Wybor funkcji MFDI = Predkos¢
RUN wyrownywania] jest aktywny.
d1-28 Poziom wykrywania predkosci Okresla poziom predkosci zadanej, przy ktorej przemiennik wykrywa predko$¢ wyrownywania kiedy d/-18 = 0 lub 3
wyréwnywania [Tryb wyboru predkosci zadanej = Tryb wielu predkosci 1 (d1-01 do 08) lub Tryb wielu predkosci 2 (d1-02 do 08)].
Jezeli wybrana predkos¢ zadana jest mniejsza niz ten parametru, przemiennik uzywa jako predkosci zadanej
predkosci wyrownywania.
d1-29 Poziom wykrywania predkosci Okresla poziom predkosci zadanej, przy ktorej przemiennik wykrywa predkoscé kontroli, kiedy d7-18 = 0 lub 3 [Tryb
kontroli wyboru predkosci zadanej = Tryb wielu predkosci 1 (d1-01 do 08) lub Tryb wielu predkosci 2 (d1-02 do 08)]. Jezeli
wybrana pr¢dkos¢ zadana miesci si¢ w zakresie pomigdzy d1-28 [Poziom wykrywania predkosci wyréwnywania] a
tym parametrem, przemiennik uzywa jako predkosci kontroli predkosci zadanej i aktywuje kolejno$¢ czynno$ci
kontrolnych.
E1-01 Wejsciowe napigcie zasilania AC | Okresla napigcie wejsciowe przemiennika.
E1-04 Maksymalna czgstotliw. Okresla maksymalng czgstotliwosé wyjsciowa dla zaleznosci V/f.
wyjsciowa
E1-05 Maksymalne napigcie wyjsciowe | Okresla maksymalne napigcie wyjsciowe dla zaleznosci V/f.
E1-06 Czgstotliwos¢ podstawowa Okresla czestotliwos¢ podstawowa dla zaleznosci V/1.
E1-07 Srednia czestotliwosé punktu A | Okresla $rednig czestotliwosé wyjsciowa dla zaleznosci V/f.
E1-08 Srednie napigcie punktu A Okresla $rednie napigcie wyjsciowe dla zaleznosci V/£.
E1-09 Minimalna czgstotliw. wyjsciowa | Okresla minimalng czgstotliwo$é wyjsciowa dla zalezno$ci V/Af.
El-10 Minimalne napigcie wyjsciowe Okresla minimalne napigcie wyjsciowe dla zaleznosci V/f.
E1-13 Napigcie podstawowe Okresla napigcie podstawowe dla zaleznosci V/f.
Ekspert
E2-01 Prad znamionowy silnika (FLA) | Okres$la prad znamionowy silnika w amperach.
E2-02 Poslizg znamionowy silnika Okresla poslizg znamionowy silnika.
E2-03 Prad jalowy silnika Okresla prad jatlowy silnika w amperach podczas pracy z czgstotliwoscia znamionowa i napigciu jalowym.
E2-04 Liczba biegunow silnika Okresla liczbg biegunow silnika.
E2-05 Rezystancja migdzyprzew. silnika | Okresla rezystancj¢ migdzyprzewodowa uzwojen stojana silnika.
E2-06 Indukeyjnoéé uptywu silnika Okresla spadek napiecia z powodu pojemnosci uptywowej silnika podczas pracy silnika z czgstotliwoscia

znamionow3 i pradzie znamionowym. Ta warto$¢ stanowi procent napigcie znamionowego silnika.
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uruchamianiu

Nr Nazwa Opis
E2-11 Moc znamionowa silnika Okres$la moc znamionowsa silnika w jednostkach okre§lonych przez parametr 0/-58 [Wybor jednostek mocy silnika].
F1-01 Liczba imp. kodera 1 (imp./obr.) | Okresla liczbe impulsow wyjsciowych na kazdy obrot silnika.
F1-05 Wybor obrotow dla kodera 1 Okresla kolejnos¢ wyjsciowa impulsow A i B przetwornika przy zatozeniu, ze silnik pracuje w kierunku podnoszenia.
0: Impuls A w kierunku do gory, 1: Impuls B w kierunku do gory
F1-50 Typ przetwornika opcji PG-F3 Okresla typ przetwornika podtaczonego do opcji PG-F3.
0: Sin/Cos danych kodera, 1: Tylko szeregowe dane kodera, 2: Interfejs HIPERFACE
F1-52 Predko$¢ komunik. szereg. Okresla predkos¢ komunikacji migdzy opcja PG-F3 a przetwornikiem szeregowym
Ekspert przetwornika 0: 1M/9600 b/s, 1: 500k/19200 b/s, 2: 1M/38400 b/s
H1-01 - H1-10 Wyboér funkeji zaciskow S1-S10 | Okresla funkcje zaciskow MFDI S1 do S10.
H2-01 Wybor funkeji zaciskow M1-M2 | Okresla funkcjg zaciskow M1-M2 wielofunkcyjnych wyjs¢ cyfrowych.
H2-02 Wyboér funkceji zaciskow M3-M4 | Okresla funkcjg zaciskow M3—-M4 wielofunkcyjnych wyjsé cyfrowych.
H2-03 Wybor funkcji zaciskow M5-M6 | Okresla funkcjg zaciskow M5—M6 wielofunkcyjnych wyjs¢ cyfrowych.
H2-04 Wybdr funkeji zaciskow P1-C1 Okresla funkcje zaciskow P1-C1 wielofunkcyjnego wyjscia cyfrowego.
H2-05 Wyboér funkeji zaciskow P2-C2 Okresla funkcje¢ zaciskow P2-C2 wielofunkcyjnego wyjscia cyfrowego.
H3-01 Wybor poziomu sygnatu zacisku | Okresla poziom sygnatu wejsciowego dla zacisku A1 wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
Al 0: 0-10 V (dolna war. gr. 0), 1: od -10 do +10 V (odnies. dwub.)
H3-02 Wybor funkcji zacisku A1l Okresla funkcjg zacisku A1 wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
H3-03 Ustawienie wzmoc. dla zacisku | Okresla wzmocnienie analogowego sygnatu wejsciowego dla zacisku A1 MFAL
RUN Al
H3-04 Ustawienie przes. dla zacisku A1 | Okresla przesunigcie analogowego sygnatu wejsciowego dla zacisku A1 MFAL
RUN
H3-05 Wybdr poziomu sygnatu zacisku | Okre$la poziom sygnatu wejsciowego dla zacisku A3 wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
0: 0-10 V (dolna war. gr. 0), 1: od -10 do +10 V (odnies. dwub.)
H3-06 Wybor funkcji zacisku A3 Okresla funkcje zacisku A3 wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
H3-07 Ustawienie wzmoc. dla zacisku | Okresla wzmocnienie analogowego sygnatu wejsciowego dla zacisku A3 MFAL
RUN
H3-08 Ustawienie przes. dla zacisku A3 | Okresla przesunigcie analogowego sygnatu wejsciowego dla zacisku A3 wielofunkcyjnego wejécia analogowego.
RUN
H3-09 Wybor poziomu sygnatu zacisku | Okresla poziom sygnatu wejsciowego dla zacisku A2 wielofunkcyjnego wejécia analogowego.
A2 0: 0-10 V (dolna war. gr. 0), 1: od -10 do +10 V (odnies. dwub.), 2: od 4 do 20 mA, 3: od 0 do 20 mA
H3-10 Wybdr funkeji zacisku A2 Okresla funkcje zacisku A2 wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
H3-11 Ustawienie wzmoc. dla zacisku | Okresla wzmocnienie analogowego sygnalu wejsciowego dla zacisku A2 MFAI
RUN
H3-12 Ustawienie przes. dla zacisku A2 | Okresla przesunigcie analogowego sygnatu wejsciowego dla zacisku A2 MFAI
RUN
H3-13 Stata czasowa filtr. wej. anal. Okresla statg czasowa dla glownych filtrow opoznienia na zaciskach MFAL
01-03 Wybor jednostek wyswietl. predk. | Okresla jednostki wyswietlania predkosci zadanej i predkosci wyjsciowe;.
0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: Jednostki min-! (obr./min), 3: Jednostka uzytk. (01-10 i 01-11),
4: Jednostka 1 windy - m/s, s, s, 5: Jednostka 2 windy - m/(s, $*2, s"3), 6: Jednostka 3 windy - ft/(min,s"2,s"3)
0l-18 Predkos¢ kabiny windy Ustawia predkosé, z jaka kabina windy bgdzie si¢ poruszac (okreslong w umowie migdzy architektem
a konstruktorem windy); zazwyczaj jest to pr¢dkos¢ nominalna.
ol-19 Predkosé obr. silnika windy Ustawia predkos¢ obr. silnika odpowiadajaca warto$ci ustawionej w 01-18 [Predkos¢ kabiny windy].
0l-20 Srednica krgzka linowego Okresla $rednicg trakcyjnego krazka linowego do obliczen jednostek wyswietlania.
ol-21 Przetozenie uktadu linowego Okresla przetozenie uktadu linowego.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1, 4: 4:1
ol-22 Przetozenie przektadni Okresla przetozenie zamontowanej przektadni do obliczen jednostek wyswietlania.
mechanicznej
S1-01 Poziom predkosci zerowej przy Okresla predkos¢ rozpoczynania hamowania pradem statym (lub blokady potozenia), kiedy b1-03 = 0 [Wybor metody
zatrzymaniu zatrzymania = Zwalnianie do zatrzymania] jako warto$¢ procentowa E1-04 [Maksymalna czestotliw. wyjsciowa].
S1-02 Hamowanie pradem statym przy | Okresla warto$¢ pradu stosowanego podczas hamowania pradem statym przy uruchamianiu jako warto$¢ procentowa
uruchamianiu pradu znamionowego przemiennika.
S1-03 Hamowanie pradem statym przy | Okresla warto$¢ pradu stosowanego podczas hamowania pradem statym przy zatrzymywaniu jako warto$é
zatrzymywaniu procentowa pradu znamionowego przemiennika.
S1-04 Ham. pr. statym/Blok. pot. przy | Okresla czas, przez ktory przemiennik b¢dzie wykonywa¢ hamowanie pradem stalym podczas uruchamiania. Kiedy

A1-02 = 3 lub 7 [Wybor metody sterowania = CLV lub CLV/CLV], parametr ten okresla czas, przez ktory przemiennik
bedzie wykonywacé blokade potozenia podczas uruchamiania. Ten parametr jest wytaczony w przypadku ustawienia
na 0,00 s.
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Nr Nazwa Opis
S1-05 Ham. pr. statym/Blok. pot. po Okresla czas, przez ktory przemiennik bgdzie wykonywa¢ hamowanie pradem statym po zatrzymaniu. Kiedy 47-02 =
zatrzymaniu 3 lub 7 [Wybor metody sterowania = CLV lub CLV/CLV], parametr ten okresla czas, przez ktory przemiennik bgdzie
wykonywac¢ blokade¢ potoZenia po zatrzymaniu. Ten parametr jest wylaczony w przypadku ustawienia na 0,00 s.
S1-06 Czas opo6znienia zwolnienia Okresla czas opdznienia pomigdzy rozpoczgciem funkcji hamowanie pradem statym/blokada potozenia a wlaczeniem
hamulca zacisku MFDO ustawionego dla H2-xx = 50 [Wybor funkcji MFDO = Sterowanie hamulcem] w celu wlaczenia
hamulca podczas rozpoczynania jazdy.
S1-07 Czas opoznienia zamknigcia Okresla czas opdznienia pomigdzy osiagni¢ciem pr¢dkosci zerowej ustawionej w S7-01 [Poziom predkosci zerowej
hamulca przy zatrzymaniu] a wytaczeniem zacisku MFDO ustawionego dla H2-xx = 50 [Wybor funkcji MEDO = Sterowanie
hamulcem] w celu wlaczenia hamulca po zakonczeniu jazdy.
S1-12 Stycznik wyjsciowy podczas Ustawia funkcj¢ automatycznego wiaczenia zacisku MFDO ustawionego dla H2-xx = 51 [Sterowanie stycznikiem
autotuningu wyjsciowym], kiedy przemiennik rozpoczyna autotuning.
0: Wylaczone, 1: Wiaczone, 2: Wiaczone podczas autotuningu i STO
S3-02 Wzmocnienie 2 blokady Ustawienie poziomu 2 wzmocnienia dla funkcji blokady potozenia. Blokada potozenia przy uruchamianiu
RUN potozenia przy uruchamianiu kompensuje moment obrotowy silnika w celu utrzymywania potozenia wozka i zapobiegania cofnigciu po zwolnieniu
hamulca.
$3-03 Wzmocnienie blokady potozenia | Okresla wzmocnienie blokady potoZenia przy zatrzymaniu. Blokada potozenia przy zatrzymaniu kompensuje moment
RUN przy zatrzymaniu obrotowy silnika w celu utrzymywania potozenia wozka do momentu petnego wiaczenia hamulca.

B Wybor predkosci zadanej i wybor polecenia Do gory/Na dot
Wybor predkosci zadanej
Parametr 57-01 [Wybor 1 predkosci zadanej] okresla zrodto predkosci zadane;.

Ustawienia
parametru b1-01

Zrédto odniesienia

Wejscie predkosci zadanej

0 (domyslnie)

Klawiatura

Przemiennik wykorzystuje klawiaturg¢ do wprowadzenia predkosci zadane;j.

1

Wejscie analogowe */

Przemiennik wykorzystuje zaciski MFAI Al i A2 do wprowadzania analogowej predkosci zadanej
przy uzyciu wejsciowego sygnatu napigciowego lub pradowego.

Komunikacja szeregowa *2

Przemiennik wykorzystuje komunikacj¢ szeregowa przez porte RS-485 do wprowadzenia predkosci
zadanej.

3

Karta opcjonalna *2

Przemiennik wykorzystuje opcjonalna kart¢ komunikacyjnej lub wej$ciowa podtaczona do
przemiennika do wprowadzenia predkosci zadane;j.

*1  Kiedy b1-01 = 1 [Wejscie analogowe], przemiennik automatycznie ustawia d1-18 = 0 [Tryb wyboru predkosci zadanej = Tryb wielu
predkosci 1 (d1-01 do 08)].

*2

Kiedy di-18 = 1 lub 2 [Priorytet ma wysoka predkosé lub Priorytet ma predkos¢ wyrownywania], predko$é zadana wprowadzona

z zaciskow MFDI bedzie miala priorytet nad innymi predkosciami zadanymi.

Wybér polecenia Do géry/Na doét
Parametr b1-02 [Wybor polecenia Do gory/Na dot 1] okreSla zrodto polecenia Do gory/Na dot.

Ustawienia
parametru b1-02

Zrédto polec. géra/dot

Wejscie polecenia Do géry/Na dot

0

Klawiatura

Przemiennik wykorzystuje klawiature do wprowadzenia polecenia Do gory/Na dot.

1 (domyslnie)

Wejscie cyfrowe

Przemiennik wykorzystuje zaciski obwodu sterujacego do wprowadzenia polecenia Do gory/Na dot.
Wybor metody wprowadzania polecenia Do gory/Na dot przy uzyciu parametru H/7-xx.

Komunikacja szeregowa

Przemiennik wykorzystuje komunikacje szeregowa przez porte RS-485 do wprowadzenia predkosci

zadanej.
3 Karta opcjonalna Przemiennik wykorzystuje opcjonalng lgagtq komunikacyjnej lub wejsciowa podiaczona do
przemiennika do wprowadzenia predkosci zadane;j.
Rozpoczynanie jazdy

Aby uruchomi¢ winde w kierunku do géry lub w dot, nalezy wykona¢ nastgpujace czynnosci:

* Wybra¢ predkos¢ zadang wigksza od zera.
» Zamkna¢ sygnaty bezpiecznego wylaczania na zaciskach H1 i H2.
» Ustawi¢ sygnal Do gory i Na dot w zrédle podanym w parametrze b1-02 [Wybor polecenia Do gory/Na dot 1].

Zatrzymywanie jazdy
Przemiennik zatrzymuje si¢ w nast¢pujacych przypadkach:

* Skasowanie polecenia Do gory/Na dot.

» Ustawienie d1-18 = I lub 2 [Tryb wyboru predkosci zadanej = Priorytet ma wysoka pre;dkosc lub Priorytet ma
predkos¢ wyrownywania] 1 skasowanie sygnatu Do gory/Na dot lub Predkosci wyrownywania (HI-xx = 53).

» Ustawienie d/-18 = 3 [Tryb wielu predkosci 2 (d1-02 do 08)] i wykasowanie wszystkich wej$¢ predkosci.
* Przemiennik wykrywa usterke. Istniejg rozne sposoby zatrzymywania dla roznych usterek i ustawien

parametrow.
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* Wejscia bezpiecznego wylaczania sg otwarte lub wysylany jest sygnat odcigcia wejscia. W przypadku
wystapienia jednego z powyzszych standw hamulec zostaje uruchomiony natychmiast, a wyjscie przemiennika

wylacza sie.

B Sekwencja hamowania

Rysunek 7.10 pokazuje sekwencje hamowania i parametry stuzace do regulacji.

$1-10 S1-11
[Czas opdznienia polecenia [Czas opdznienia otwarcia
Do géry/Na déf] stycznika wyj$ciowego]

| ! | ! | |
| | S1-04 | Wybrana predko$¢ | $1-05 -

| \[Ham. pr. statym/Blok., . [Ham. pr. statym/Blok. |
! 'pot. przy uruchamianiu]! d1-26 ! pot. po zatrzymaniu] ! !
I 1 hamowanie pradem ! [Predkos¢ | Hamowanie pradem | |
'  statym/Blokada polozenia | wyréwnywania] | statym/Blokada potozenia | '
! '_przy uruchamianiu ! ! ! po zatrzymaniu !

Predkost —! ‘ \-
' ;<—>: ' ' ;<—>: ' '
! 1 S$1-06 | ! $1-01 18107 ! !
' [Czas | ! [Poziom predkosci ' [Czas |
1opoznienia; zerowej przy  1opéznienia,
i  Zwolnienia! | zatrzymaniu]  izamknigcia! [
! } hamuica] : ! .  hamuica] ! -
RUN @ | ‘ i ! ! b
Polecenie Do gory/Na dot [T 1 : \ : : .
Sterowanie hamulcem | | ! ‘ ‘ | Lo
(H2-xx = 50) ! ! ! ! ! | ! !
[ Waczone

Rysunek 7.10 Sekwencja hamowania

B Funkcja sprawdzania momentu obrotowego hamowania

Funkcja sprawdzania momentu obrotowego hamowania sprawdza moment obrotowy utrzymywania hamulca
silnika.

Przemiennik odbiera sygnat MFDI ustawiony dla parametru Wymagany mom. obr. hamowania (HI-xx = 5D) i
polecenie Do gory/Na dot ze sterownika PLC. Kiedy polecenie Do gory/Na dot jest wlaczone (zamknigte) przy
sygnale MFDI ustawionym dla parametru Wymagany mom. obr. hamowania wtaczonym (zamknigtym) podczas
wykrywania predko$ci zerowej, przemiennik zaczyna sprawdzanie momentu obrotowego hamowania.
Wykona¢ sprawdzanie momentu obrotowego hamowania przy obcigzeniu 0% i zamknigtym hamulcu. Jezeli
winda porusza si¢ podczas sprawdzania, przemiennik ocenia zuzycie hamulca, wykrywa usterke brd [Zuzycie
hamulca], a nastepnie zatrzymuje sie.

Uwaga:

* Funkcji tej mozna uzywac tylko wtedy, gdy parametr 41-02 = 3 lub 7 [Wybor metody sterowania = CLV lub CLV/PM].

*Podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania przemiennik nie wykryje usterki PGo [Zanik sygnatu enkodera (PG)], usterki
SE2 [Blqd prgdu rozruchowego] ani usterki SE4 [Blgd odpowiedzi hamulca].

*Podczas pracy ratunkowej lub dziatania kontrolnego przemiennik wylacza t¢ funkcje.
Warunki dziatania wymagane do uzycia funkcji sprawdzania momentu obrotowego hamowania

* Przed rozpoczgciem, ustawic¢ jako warto$¢ odniesienia momentu obrotowego hamowania parametr S5-32
[Stosowanie mom. obr. silnika podczas BTC].

* Nie dodawac cig¢zaru do wozka windy.
* Uruchomi¢ przemiennik za pomocg polecenia Do gory.
* Aby zmniejszy¢ wplyw cigzaru na ling, ustawi¢ wozek windy na srodkowym pigtrze.

Ustawianie wartosci parametru S5-32.

Odja¢ moment obrotowy pociaggania przez przeciwwagg podczas jazdy w gore z obcigzeniem 0% od wymaganego
momentu obrotowego hamowania. Uzy¢ tej r6znicy jako wartosci parametru S5-32.

* (Przyktad) Kiedy wymagany moment obrotowy hamowania wynosi 150%, a moment obrotowy pociggania
przez przeciwwagg wynosi 100%.
150% - 100% = 50%
S§5-32=50%
1. Korzystanie z monitora przemiennika do sprawdzania momentu obrotowego pociggania przez przeciwwage
w celu ustawienia parametru S5-32:

Wykona¢ blokade potozenia (podczas jazdy w gore) przy otwartym hamulcu i obcigzeniu 0%, a nastgpnie
sprawdzi¢ warto$¢ parametru UI-09 [Moment obr. odnies.].
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2. Obliczanie momentu obrotowego hamowania w celu ustawienia parametru S5-32:

Poniewaz silnik generuje moment obrotowy w tym samym kierunku co moment obrotowy od obcigzenia

TL podczas jazdy w gore z obcigzeniem 0%, przy silniku zatrzymanym moment obrotowy hamowania Tb =

moment obrotowy od obcigzenia TL x 1.

Moment obrotowy hamowania powodujacy zatrzymanie silnika (zatrzymanie windy) wynosi:
Tb = moment obrotowy silnika Tm + TL x

Dlatego §5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / znamionowy moment obrotowy silnika Tmjgg x 100

Uwaga:

* TL: moment obrotowy od obcigzenia (moment obrotowy pociagania przez przeciwwagg) podczas jazdy w gore z obcigzeniem 0%

*1: sprawnos¢ maszyny

* Tb: moment obrotowy hamowania

* Tm: moment obrotowy silnika

*Tmjgo: znamionowy moment obrotowy silnika

* (Przyktad) Kiedy znamionowe obcigzenie windy wynosi 600 kg, predko$¢ wynosi 45 m/min, wymagany

moment obrotowy wynosi 31 Nm, sprawno$¢ maszyny wynosi 0,6, znamionowa predkos¢ silnika wynosi 1750

min-!, a znamionowy moment obrotowy silnika wynosi 20,19 Nm:

Wymagana moc P (kW) =600 kg /2 x 45 m/min / (6120 x 110,6) = 3,676 kW

Moment obrotowy od obcigzenia TL (Nm) = (60 x 3,676 kW) / (2 x 1750min-1) x 103 = 20,06 Nm
§5-32=(31 Nm - 20,06 Nm x 0,6) / 20,19 Nm x 100 = 147,4%

Sekwencja sprawdzania momentu obrotowego hamowania

H1-xx = 5D [Wymagany mom. obr. hamowania] |

Polecenie Do géry

H2-xx = 5D [W czasie
sprawdzania mom. obr. hamowania]

H2-xx = 5E [Sprawdzanie mom.

obr. hamowania zakoriczone]

H2-xx = 0 [W czasie pracy]

H2-xx = 51 [Sterowanie

|
: ]
| ]
5 ]
X =51 [Sterc : . | b
stycznikiem wyjsciowym] : : X T : v
. 1$1-10, WYL 1 1 S1-11 [
H2-xx = 50 [Sterowanie hamulcem] T ; E : ; E : —
Predk. obr sinka + 2! : - Do
. ) ) 10 mm:! ! ! ! ! b
Wielkos¢ przemieszczenia wézka r : T . T ] T
A i : Do b
oo $5-32 | b Do
Moment obr. odnies. * ; * T \ e T * . . L
' . ' v S5-33 S5-35 ! S5-34 | , ' H 1 !
. E E Blokada E ' E 0 S ' E Blokada E E E .
Predkos¢ zadana (predkosc wyjéciowa | ' ! poloZenia / ! gk maksymalne] \ polozenia | Do
po fagodnym rozruchu) ' ' ! ' ¢ - h - , Lo
: ! ' 8104 1C1-01 ' ; C1-09: S1-05 | ! -
Wyswietl. przy Klawiaturze E E E | Migajace wskazanie ,brTC” Migajace wskazanie ,brEnd” | !
Wskaznik RUN LED | IZwaInianiei ' ] Uruchomienie ' ! Blokada |
R - S A "R t5 ; t6 Lo s ;
: Wiaczone

Rysunek 7.11 Sekwencja sprawdzania momentu obrotowego hamowania

Uwaga:
* Sekwencja hamowania po wlaczeniu polecenia Do gory/Na dot jest taka sama, ale przemiennik nie zwolni hamulca.

*Podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania czgstotliwo$¢ nosna jest ustalona na 2 kHz, a metoda PWM jest ustalona na

modulacje 3-fazowa.

* Wewnetrzne ograniczenie momentu obrotowego podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania to warto$¢ ustawiona w

parametrze S5-32 [Stosowanie mom. obr. silnika podczas BTC].

» Jezeli ustawiona warto§¢ parametru S5-32 jest wigksza niz warto$¢ graniczna momentu obrotowego jednostki, wystapi btad oPE2]

[Usterka ustawienia parametrow windy].
* Po zakonczeniu sprawdzania momentu obrotowego hamowania przemiennik wykonuje wewngtrzne zatrzymanie awaryjne.

« Jezeli przemieszczenie wozka windy jest wigksze niz ustawiona wartos¢ parametru S5-31 [Ruch wozka przy sprawdz. mom. obr.
hamowania], przemiennik wykrywa usterke brd [Zuzycie hamulca].

Rysunek 7.11 jest podzielony na strefy czasowe. Tabela 7.9 wyjasnia sekwencje w kazdej strefie czasowe;.
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Tabela 7.9 Strefy czasowe dla sekwencji sprawdzania momentu obrotowego hamowania
Strefa .
czasowa OPIS
Nalezy wykona¢ bezpieczne wylaczanie zaciskow H1-HC i H2-HC, a takze nalezy wytaczy¢ odcigeie wyjscia (wejscia cyfrowe ustawione na Hl-xx = 8 lub 9).

i Kiedy polecenie Wymagany mom. obr. hamowania (H1-xx = 5D) jest wtaczone, zacisk MFDO wysyta sygnat Podczas kontroli mom. obr. hamowania (H2-xx =

5D).
Wysytane jest polecenie Do gory.
Przemiennik oczekuje na wystanie sygnatu N.O. sygnal zwrotny stycznika silnika (HI-xx = 56).

0 Jezeli przemiennik nie odbierze sygnatu zwrotnego stycznika silnika w ciagu czasu t2 lub jezeli sygnat zwrotny jest wiaczony przed wystaniem polecenia
sterowania stycznikiem, generowana jest usterka SE/ [Blqd odpowiedzi stycznika silnika]. Jezeli sygnat zwrotny stycznika silnika nie jest uzywany,
przemiennik oczekuje przez czas opdznienia uruchomienia ustawiony w parametrze SI-10 [Czas opéznienia polecenia Do gory/Na dot] przed przejsciem do
nastegpnego etapu.

3% Po uplywie czasu opdznienia ustawionego w parametrze S/-/0 przemiennik podaje prad do silnika. Rozpoczyna si¢ blokada potozenia.
Przemiennik rozpoczyna przyspieszanie do predkosci sprawdzania momentu obrotowego hamowania (ustalonej na 3%).
“ Moment obrotowy rosnie do wartosci ustawionej w parametrze S5-32 przez czas ustawiony w parametrze S5-33 [Czas narastania momentu obrotowego
silnikaj.
(5 %2 *4 Aby sprawdzi¢ moment obrotowy hamowania, przemiennik dziata w sposob okreslony w ustawieniach S5-35 [Czas przebiegu sprawdzania mom. obr.
hamowania] i S5-32.
Po uplywie czasu ustawionego w parametrze S5-35 moment obrotowy zmniejsza si¢ przez czas ustawiony w parametrze S5-34 [Czas zmniejszania momentu
t6 *4 *5 obrotowego silnika], a naped zwalnia do zatrzymania. Kiedy moment obrotowy hamowania jest prawidlowy, przemienni wysyta sygnat Sprawdzanie mom. obr.
hamowania zakoniczone (H2-xx = 5E).
7 %5 Predkosc¢ silnika osiaga poziom predkosci zerowej ustawiony w S1-01 [Poziom predkosci zerowej przy zatrzymaniu].
Przemiennik kontynuuje blokowanie potozenia przez czas ustawiony w S1-05 [Ham. pr. stalym/Blok. pol. po zatrzymaniu].
Po uplywie czasu opdznienia stycznika magnetycznego ustawionego w S1-11 [Czas opoznienia otwarcia stycznika wyjsciowego] przemiennik resetuje zacisk
wyjsciowy ustawiony na Sterowanie stycznikiem wyjsciowym (H2-xx = 51). Teraz mozna wykasowa¢ wejscia bezpiecznego wylaczania i wlaczy¢ odcigeie
* wyjscia.
8 *5
Kiedy polecenie Wymagany mom. obr. hamowania (H1-xx = 5D) jest wylaczone, sygnat Podczas kontroli mom. obr. hamowania (H2-xx = 5D) i sygnat
Sprawdzanie mom. obr. hamowania zakonczone (H2-xx = 5E) sa wylaczone.
*1  Podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania parametr Sterowanie hamulcem (H2-xx = 50) nie jest wiaczony, poniewaz
przemiennik nie wykonuje blokady polozenia przy zamknigtym hamulcu.
*2  Kiedy przemiennik dziata w trybie sprawdzania momentu obrotowego hamowania na klawiaturze miga wskazanie br7TC [Trwajgce
sprawdzanie mom. obr. hamowania] w celu sygnalizacji, ze tryb ten jest aktywny.
*3  Podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania wielostopniowa predkos$¢ zadana jest wytaczona.
*4  Podczas sprawdzania momentu obrotowego hamowania predkos¢ zadana wynosi 3% maksymalnej prgdkosci wyjsciowe;.
*5  Po udanym zakonczeniu sprawdzania momentu obrotowego na klawiaturze miga wskazanie ,brEnd’. Kiedy wyswietlane jest
wskazanie ,brEnd’, nie mozna obstugiwac przemiennika z klawiatury.
B Dzialanie kontrolne

Uruchamianie w trybie kontroli

Przemiennik nie wykonuje dziatania kontrolnego, kiedy odbiera sygnatl do gory lub w dol, a jeden z ponizszych

warunkow jest spetniony:

» Parametr d1-18 = 0 lub 3 [Tryb wyboru predkosci zadanej = Tryb wielu predkosci 1 (d1-01 do 08) lub Tryb
wielu predkosci 2 (d1-02 do 08)], a wybrana predkosc¢ jest wyzsza niz d1-28 [Poziom wykrywania predkosci
wyrownywania], ale nizsza niz d1-29 [Poziom wykrywania predkosci kontroli].

» Parametr d1-18 = I lub 2 [Priorytet ma wysoka predkos¢ lub Priorytet ma predkos¢ wyrownywania] 1 wtaczone
jest wejscie cyfrowe zaprogramowane dla H/-xx = 54 [Dziatanie kontrolne].

Uruchamianie kontroli wykorzystuje te same charakterystyki przyspieszania, sekwencje hamowania i sekwencje
stycznikoéw jak podczas normalnego dziatania. Czgstotliwo$¢ nosna podczas dziatania kontrolnego jest ustawiona
na 2 kHz, ale mozna uzy¢ parametru C6-21 [Czestotliwos¢ nosna podczas kontroli], aby ja zmienié.

Zatrzymywanie w trybie kontroli

Aby zatrzymac¢ przemiennik w trybie kontroli, usuna¢ sygnat do gory lub na dét lub wylaczy¢ predkos¢ zadana
dziatania kontrolnego (warunki podane dla uruchamiania w trybie kontroli muszg sta¢ si¢ nieprawdziwe).

Podczas zatrzymywania kontroli mozna uzywac zbocza zwalniania w zaleznos$ci od ustawienia parametru C/-15
[Zbocze zwalniania kontroli].

 Jezeli CI-15 = 0 s, przemiennik natychmiast wlgcza hamulec, wytacza wyjscie przemiennika i otwiera stycznik

silnika.

 Jezeli CI-15 > 0 s, przemiennik zwalnia do zatrzymania, wlacza hamulec, wylacza wyjscie przemiennika i
otwiera stycznik silnika.
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€ Rozwigzywanie probleméw

W przypadku nieprawidlowego dziatania przemiennika lub silnika, sprawdzi¢ informacje na temat usterki i
alarmu na panelu sterowania przemiennika.

* Usterki przemiennika:

— Na panelu sterowania wys$wietlany jest kod usterki.

- , a ALM/ERR na wskazniku stanu LED §wieci w sposob ciagly.

— Przemiennik wylacza wyijscie i aktywuje wyjscie przekaznika usterki. Silnik hamuje wybiegiem.

* Alarmy dotyczace przemiennika:

— Na klawiaturze wys$wietlany jest kod alarmu.

- , a wskaznik stanu LED ALM/ERR miga.

— Zazwyczaj przemiennik bedzie kontynuowat sterowanie silnikiem. Niektore alarmy umozliwiaja wybranie

metody zatrzymania silnika.

B Kasowanie usterki

1. Usuna¢ przyczyng usterki lub alarmu.
2. Gdy panel sterowania wyswietla kod usterki lub alarmu, nacisnaé (RESET) lub [ > na klawiaturze

panelu sterowania.

Ponizsza tabela zawiera list¢ najczestszych usterek i alarmoéw wraz z mozliwymi przyczynami i rozwigzaniami.

Pelng listg usterek i alarméw zamieszczono w Instrukceji techniczne;.

Kod Nazwa Przyczyna Dziatanie naprawcze
bb Odcigcie wyjscia Wprowadzono polecenie zewngtrznego odcigcia Sprawdzi¢ zewngtrzng sekwencje i czas podania polecenia

wyjscia poprzez jeden z zaciskow Sx MFDI, co odcigcia wyjscia.
spowodowalo zatrzymanie wyjscia przemiennika
zgodnie ze wskazaniem polecenia zewngtrznego
odcigcia wyjscia.

CrST Nie mozna resetowac Przemiennik odebrat polecenie zresetowania Wytaczy¢ polecenie Do gory/Na dot, a nastgpnie wylaczy¢ i
usterki, gdy aktywne byto polecenie Do gory/Na wlaczy¢ zasilanie przemiennika.
dot.

dEv Odchytka predkoscei Zbyt duze obcigzenie. Zmniejszy¢ obciazenie.
Zbyt szybkie ustawione zbocza przyspieszania i Zwigkszy¢ warto$ci ustawione w parametrach C1-01 do CI1-08
zwalniania. [Zbocza przyspieszania/zwalniania].
Nieprawidtowe ustawienia poziomu wykrywania Dostosowaé parametry F1-10 [Poziom wykryw. odchyltki predk.] i
dEv. F1-11 [Opdznienie wykr. odchytki predk.].
Obciazenie jest zablokowane. Sprawdzi¢ maszyng.
Hamulec utrzymujacy zatrzymuje silnik. Zwolni¢ hamulec utrzymujacy.

dv3 Wykrywanie inwersji Parametr E5-11 [Przesunigcie impulsu Z kodera] Prawidlowo ustawi¢ warto$¢ AO w parametrze E5-11, zgodnie z

jest ustawiony nieprawidtowo.

warto$ciami na tabliczce znamionowej silnika.

Zamontowano nowy przetwornik lub zmieniono
kierunek obrotow silnika.

Wykona¢ tuning przetwornika.

Obracanie silnika przez sit¢ zewngtrzng przyltozona
po stronie obcigzenia.

* Upewnic¢ sig, ze silnik obraca si¢ w prawidlowym kierunku.

* Odnalez¢ i rozwigzaé problemy po stronie obcigzenia, ktore
powoduja obroty silnika od strony obciazenia.

Zaktécenia wzdtuz przewodu przetwornika.

Prawidlowo uziemi¢ przewod ekranowany kabla przetwornika.

Przewdd przetwornika jest odtaczony lub
niewlasciwie podiaczony.

Sprawdzi¢, czy w okablowaniu przetwornika nie ma btgdow lub
odtagczonych przewodow, i usunaé problemy.

Ustawienie parametru F'1-05 [Wybor obrotow dla
kodera 1] jest przeciwne do kierunku obrotow
silnika.

Prawidlowo podtaczy¢ przewody silnika dla kazdej fazy (U, V,
W).

Przemiennik nieprawidtowo wykryt potozenie
bieguna magnetycznego silnika.

Kiedy U6-57 [Ust. wart. biegunow.] < 819, zwigkszy¢ n8-84
[Prad wykrywania biegunowosci]. Informacje na temat
maksymalnych warto$ci ustawien mozna uzyskac¢ od producenta
silnika.

Parametr n8-84 [Prqd wykrywania biegunowosci]
ma zbyt niska warto$¢.

Zwigkszy¢ warto$¢ parametru n8-84 powyzej wartosci domyslnej.
Informacje na temat maksymalnych warto$ci ustawien mozna
uzyska¢ od producenta silnika.

Niepowodzenie wykrywania potozenia bieguna.

W przypadku uzywania silnika IPM , wykona¢ autotuning iniekcji
wysokiej czestotliwosci.
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Kod Nazwa Przyczyna Dziatanie naprawcze
Uszkodzona opcja PG lub przetwornik po stronie Naprawi¢ okablowanie i wlaczy¢ zasilanie przemiennika, a jezeli
silnika. problem wystgpuje nadal wymieni¢ kartg opcjonalng PG lub PG.
Przemiennik nieprawidlowo wykryt potozenie Kiedy U6-57 [Ust. wart. biegunow.] < 819, ustawi¢ n8-84 [Prqd
bieguna magnetycznego silnika. wykrywania biegunowosci > ustawienie domysine].

dv4 Wykrywanie zapobiegania inwersji | Obracanie silnika przez sil¢ zewngtrzna przytozona | * Upewni¢ sig, Ze silnik obraca si¢ w prawidlowym kierunku.
po stronie obcigzenia. * Odnalez¢ i rozwigzaé¢ problemy po stronie obcigzenia, ktore

powoduja obroty silnika od strony obcigzenia.

*  Wylaczy¢ wykrywanie tej usterki dla zastosowan, ktore
obracaja silnikiem od strony obciazenia w kierunku
przeciwnym do predkosci zadanej. Przemiennik nie bedzie
wykrywac tej usterki, jezeli F1-19 = 0 [Wybor wykrywania
odchyltki 4 = Wylgczone].

Parametr E5-11 [Przesunigcie impulsu Z kodera] Prawidlowo ustawi¢ warto$¢ A@ w parametrze E5-11, zgodnie z
jest ustawiony nieprawidtowo. warto$ciami na tabliczce znamionowe;j silnika.
Zamontowano nowy przetwornik lub zmieniono Wykona¢ tuning przetwornika.
kierunek obrotow silnika.
Zaklocenia wzdtuz przewodu przetwornika. Prawidtowo uziemi¢ przewod ekranowany kabla przetwornika.
Przewod przetwornika jest odlaczony lub Sprawdzié¢, czy w okablowaniu przetwornika nie ma btgdow lub
niewlasciwie podiaczony. odtaczonych przewodow, i usuna¢ problemy.
Przemiennik nieprawidlowo wykry! polozenie Jezeli warto§¢ U6-57 [Ust. wart. biegunow.] jest mniejsza niz
bieguna magnetycznego silnika. 819, zwigkszy¢ wartos¢ ustawiong w parametrze n8-84 [Prqd
wykrywania biegunowosci]. Informacje na temat maksymalnych
warto$ci ustawien mozna uzyskaé od producenta silnika.
Ustawienie n8-84 [Prqd wykrywania biegunowosci] | Zwigkszy¢ warto$¢ parametru n8-84 powyzej wartosci domyslne;.
ma zbyt niska warto$¢. Informacje na temat maksymalnych warto$ci ustawien mozna
uzyska¢ od producenta silnika.
Niepowodzenie wykrywania potozenia bieguna. W przypadku uzywania silnika IPM , wykona¢ autotuning iniekcji
wysokiej czestotliwosci.
Uszkodzona karta opcjonalna PG lub przetwornik Naprawi¢ okablowanie i wlaczy¢ zasilanie przemiennika, a jezeli
po stronie silnika. problem wystepuje nadal wymieni¢ kartg opcjonalna PG lub PG.
dvé Nadmierne szarpanie Parametr E5-11 [Przesunigcie impulsu Z kodera] Prawidlowo ustawi¢ warto$¢ AB w parametrze E5-11, zgodnie z
jest ustawiony nieprawidtowo. warto$ciami na tabliczce znamionowe;j silnika.
Zaklocenia w przewodzie przetwornika. Prawidlowo uziemi¢ przewdd ekranowany kabla przetwornika.
Przewod przetwornika jest odlaczony lub Sprawdzi¢, czy w okablowaniu przetwornika nie ma btgdow lub
niewlasciwie podtaczony. odfaczonych przewodow, i usuna¢ problemy.
Uszkodzona karta opcjonalna PG lub przetwornik Naprawi¢ okablowanie i wiaczy¢ zasilanie przemiennika, a jezeli
po stronie silnika. problem wystepuje nadal wymienic¢ kartg opcjonalng PG lub PG.
Kiedy A1-02 = 7 [CLV/PM], dane silnika ustawione | Skorzysta¢ z tabliczki znamionowe;j silnika lub raportu z testow i
w parametrach E5-xx [Ustawienia silnika PM] sa prawidtowo ustawi¢ E5-xx.
nieprawidtowe.
dv8 Blad wykrywania potozenia wirnika | Zmieniono charakterystyki silnika. * Przeprowadzi¢ konfiguracje¢ ponownie.
M . R . *  Wykona¢ autotuning stacjonarny lub autotuning poczatkowego
Parametry sterujace poczatkowym wyszukiwaniem wyszukiwania biegunow.
biegundw sa ustawione nieprawidtowo
(konfiguracja moze by¢ niepetna).
Parametry przetwornika silnika maja nieprawidtowe
wartosci (konfiguracja moze by¢ niepeina).
Hamulec zwolniony podczas poczatkowego * Sprawdzi¢ sekwencj¢ hamowania.
wyszukiwania biegun6w lub zaniku zasilania. *  Wiaczony hamulec nalezy utrzymywac¢ podczas poczatkowego
wyszukiwania biegunéw i podczas zaniku zasilania.
Nie mozna wykona¢ poczatkowego wyszukiwania | Uzy¢ opcjonalnej karty PG kompatybilnej z przemiennikiem i
biegunoéw w silniku. przetwornikiem bezwzglgdnym.
EF Btad wejscia polecenia Do géry/Na | Polecenia Do gory i Na dot zostaty wprowadzone Sprawdzi¢ sekwencje polecenia Do gory i Na dot i usunaé
dot jednoczes$nie przez czas dhuzszy niz 0,5 s. problem.
EF3 —EF10 | Usterka zewngtrzna (zacisk Sx) Zacisk Sx MDFI spowodowat usterkg zewngtrzna * Odnalez¢ urzadzenie, ktore spowodowato usterkg zewngtrzng i
za posrednictwem urzadzenia zewngtrznego. usunaé przyczyne.
Parametr Usterka zewnetrzna [Hl-xx = 20 do 2F] * Prawidtowo skonfigurowa¢ MFDI.
jest ustawiony na nieuzywany zacisk MFDI.
FrL Brak pregdkosci zadanej Przemiennik odebrat polecenia Do gory/Na dot, * Sprawdzi¢ ustawienia d/-18 1 HI-03 do H1-10 [Wybor funkcji
kiedy d1-18 = 1 [Tryb wyboru predkosci zadanej = zaciskow S3 do S10], aby upewnic sig, ze wybrana metoda
Priorytet ma wysoka predkosc], Hl-xx # 53 [Wybor wyboru predkosci jest zgodna z sekwencja sterownika windy.
Sfunkcji MFDI # Predkos¢ wyrownywania] i nie . n e - ; :
wybtano predkosci podezas uruchamiania. Upewn¥c ng, ze sterownfk w¥ndy jest plrawldlowo ]?odiqczony.

» Upewnic sig, ze sterownik windy prawidtowo wybiera

predkos¢.
GF Usterka uziemienia Przegrzanie doprowadzito do uszkodzenia silnika Zmierzy¢ opor izolacji silnika, wymieni¢ silnik w przypadku
lub izolacja silnika nie jest wystarczajaca. przewodzenia lub niesprawnej izolacji.
Glowny przewdd silnika jest zwarty z uziomem. * Sprawdzi¢ glowny przewdd silnika pod katem uszkodzen i
usun przyczyng zwarcia.

* Zmierzy¢ rezystancj¢ pomigdzy gtownym przewodem silnika a
zaciskiem uziemienia. W przypadku przewodzenia wymieni¢
przewdd.
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Kod Nazwa Przyczyna Dziatanie naprawcze

Zwigkszona pojemno$¢ pasozytnicza przewodu i « Jesli dlugos¢ przewodu przekracza 100 m, zmniejsz

zacisku uziemienia doprowadzita do zwigkszenia czestotliwo$e nosng.

natgzenia pradu uptywowego. ¢ Zmniejszy¢ pojemno$¢ pasozytnicza.

Wystapit problem ze sprzgtem przemiennika. Wymieni¢ ptyte sterujaca lub przemiennik. Informacje na temat
wymiany plyty sterujacej mozna uzyskac¢ w firmie Yaskawa lub
od najblizszego przedstawiciela handlowego.

LF Brak fazy na wyjsciu Przewod obwodu gtéwnego silnika jest odlaczony. | Podiaczy¢ przewod obwodu gtéwnego silnika. Usunaé wszystkie
bledy okablowania w glownym obwodzie zasilania wej$ciowego
przemiennika.

Brak polaczenia w uzwojeniu silnika. Jezeli uzwojenie jest odtaczone, zmierzy¢ rezystancjg
migdzyprzewodowa silnika i wymieni¢ silnik.

Poluzowane wkrety zaciskow wyjsciowych Dokregci¢ wkrety zaciskow, stosujac prawidlowy moment

przemiennika. dokrecania.

Znamionowy prad wyjsciowy silnika jest nizszy niz | Sprawdzi¢ wymagang moc przemiennika lub silnika.

5% pradu znamionowego przemiennika.

Proba uzycia silnika jednofazowego. Przemiennik nie moze sterowa¢ silnikiem jednofazowym.

Uszkodzony tranzystor wyjsciowy przemiennika. * Ponownie wlaczy¢ zasilanie przemiennika.

e Jesli usterka jest wcigz aktywna, wymieni¢ plytke sterujaca lub
przemiennik. Informacje na temat wymiany plyty sterujacej
mozna uzyska¢ w firmie Yaskawa lub od najblizszego
przedstawiciela handlowego.

oC Przetezenie Zbyt duze obcigzenie. ¢ Zmierzy¢ prad plynacy do silnika.

*  Wymieni¢ przemiennik na model o wigkszej mocy, jesli
warto$¢ pradu jest wigksza niz prad znamionowy
przemiennika.

* Zmniejszy¢ obciazenie lub zastap wigkszym przemiennikiem,
aby zapobiec nagtym zmianom poziomu pradu.

Glowny przewdd silnika jest zwarty z uziomem. * Sprawdzi¢ glowny przewdd silnika pod katem uszkodzen i

usun przyczyng zwarcia.

e Zmierzy¢ rezystancj¢ pomig¢dzy gtdéwnym przewodem silnika a
zaciskiem uziemienia. W przypadku przewodzenia wymieni¢
przewdd.

Zwarcie lub usterka uziemienia po stronie * Sprawdzi¢, czy na zacisku B1 i zaciskach U/T1, V/T2 i W/T3

wyj$ciowej przemiennika spowodowata nie ma zwarcia. Sprawdzi¢, czy na zaciskach - i zaciskach U/

uszkodzenie tranzystora wyjsciowego T1, V/T2 i W/T3 nie ma zwarcia.

przemiennika. * W przypadku wystapienia zwarcia nalezy skontaktowac si¢ z

firma Yaskawa lub najblizszym przedstawicielem handlowym.

Zbocze przyspieszania jest zbyt szybkie. * Obliczy¢ moment obrotowy niezbgdny podczas przyspieszania

w zaleznosci od inercji obciazenia i okreslonego zbocza
przyspieszania.

* Zwigkszy¢ wartosci ustawione w C1-01, CI1-03, C1-05 lub CI-
07 [Zbocza przyspieszania], aby uzyskaé¢ niezbgdny moment
obrotowy.

*  Zwigkszy¢ wartosci ustawione w C2-01 do C2-04
[Charakterystyki szarpania], aby uzyska¢ niezbgdny moment
obrotowy.

*  Wymieni¢ przemiennik na model o wigkszej mocy.

Przemiennik stara si¢ obstugiwac * Sprawdzi¢ tabliczk¢ znamionowa silnika, silnik i przemiennik,

wyspecjalizowany silnik lub silnik, ktory aby upewni¢ sig¢, ze prad znamionowy przemiennika jest

przekracza maksymalng dopuszczalng moc silnika wigkszy niz prad znamionowy silnika.

dla danego modelu. *  Wymieni¢ przemiennik na model o wigkszej mocy.

Ustawienia zaleznosci V/f sa niepoprawne. * Sprawdzi¢ proporcj¢ migdzy czgstotliwoscia a napieciem dla

zalezno$ci V/f. Zmniejszy¢ napigcie, jesli jest ono zbyt
wysokie w stosunku do czgstotliwosci.

* Dostosowac E1-04 to E1-10 [Parametry zaleznosci V/f]. W
przypadku silnika 2 dostosowaé¢ E3-04 do E3-10.

‘Wzmocnienie kompensacji momentu obrotowego Zmniejszy¢ warto$¢ ustawiona w C4-01 [Wzmocnienie kompen.

jest za duze. momentu obr.] aby zapewni¢, ze silnik nie zatrzyma sig.

Przemiennik odebrat polecenie Do gory/Na dot Sprawdzi¢ sekwencje i wprowadzi¢ polecenie Do gory/Na dot po

podczas wybiegu silnika. catkowitym zatrzymaniu silnika.

oL1 Przeciazenie silnika Zbyt duze obcigzenie. Zmniejszy¢ obciazenie.
Uwaga:
Zresetowac oL1, gdy U4-16 [Poziom oLl silnika] < 100.

Wystapito przeciazenie podczas pracy z mala * Zmniejszy¢ obciazenie podczas pracy z malg predkoscia.

predkoscig. »  Zwigkszy¢ predkosc¢ obrotowa silnika.

« Jedli silnik pracuje czgsto na niskich obrotach, nalezy
wymieni¢ go na wigkszy lub zastosowac silnik przeznaczony
do danego przemiennika.

Uwaga:

W przypadku silnikéw uniwersalnych moze doj$¢ do
przeciazenia podczas pracy z niska predkoscia obrotowa, przy
pracy ponizej wartosci pradu znamionowego.

Parametr L1-01 [Zabezp. przecigzen. siln. (oL1)] Ustawi¢ L/-01 z wlasciwosciami dla silnika przeznaczonego do

jest ustawiony nieprawidtowo. przemiennika.
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Kod Nazwa Przyczyna Dziatanie naprawcze
Zalezno$¢ V/f nie odpowiada wlasciwosciom * Sprawdzi¢ proporcj¢ migdzy czgstotliwoscia a napigciem dla
silnika. zaleznosci V/f. Zmniejszy¢ napigcie, jesli jest ono zbyt

wysokie w stosunku do czgstotliwosci.

* Dostosowa¢ EI1-04 to EI1-10 [Parametry zaleznosci V/f]. W
przypadku silnika 2 dostosowa¢ E3-04 do E3-10. Zmniejszy¢
warto$ci ustawione w E1-08 [Srednie napigcie punktu A] oraz
E1-10 [Minimalne napiecie wyjsciowe].

Uwaga:
Jesli wartosci ustawione w E1-08 oraz E1-10 sa zbyt niskie,
tolerancja przecigzenia zmniejszy si¢ przy niskich

predkosciach.
Jeden przemiennik obstuguje wigcej niz jeden Ustawi¢ L1-01 = 0 [Zabezp. przecigzen. siln. (oL1)n =
silnik. Wylgczone], podtaczy¢ termiczny przekaznik przecigzenia do

kazdego silnika, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne dziata na Ustawi¢ E2-01 [Prqd znamionowy silnika (FLA)] prawidlowo na
niewlasciwym poziomie. warto$¢ podang na tabliczce znamionowe;j silnika.

oL2 Przecigzenie przemiennika Zbyt duze obciazenie. Zmniejszy¢ obciazenie.

Zbocza przyspieszania/zwalniania lub czasy cyklu | * Sprawdzi¢ zbocza przyspieszania/zwalniania oraz

sg zbyt szybkie. czestotliwosci wlaczania/wylaczania silnika (czasy cyklu).

»  Zwigkszy¢ warto$ci ustawione w parametrach C/-01 do CI1-08
[Zbocza przyspieszania/zwalniania].

Przemiennik ma zbyt mata moc. Wymieni¢ przemiennik na model o wigkszej mocy.
Wystapito przecigzenie podczas pracy z mata * Zmniejszy¢ obciazenie podczas pracy z mata predkoscia.
predkoscia. *  Wymieni¢ przemiennik na model o wigkszej mocy.

ov Przepigcie Zbocze zwalniania jest zbyt szybkie i zbyt duzo »  Zwigkszy¢ warto$ci ustawione w CI-02, C1-04, CI1-06 lub C1-
energii regeneracyjnej sptywa z powrotem do 08 [Zbocza zwalniania].
przemiennika.

* Podlaczy¢ opcj¢ dynamicznego hamowania do przemiennika.

Zbocze przyspieszania jest zbyt szybkie. * Upewnic sig, ze nagle przyspieszenie przemiennika nie
powoduje usterki.

*  Zwigkszy¢ wartosci ustawione w C1-01, C1-03, C1-05 lub C1-
07 [Zbocza przyspieszania].

»  Zwigkszy¢ warto$§¢ ustawiona w C2-02 [Czas szarpania przy

zak. przys.].
Obcigzenie hamowania jest zbyt duze. Podtaczy¢ opcje dynamicznego hamowania do przemiennika.
W zasilaniu wejsciowym wystepuja napiecia Podtaczy¢ dtawik pradu DC do przemiennika.
przepigciowe. Uwaga:
W przypadku wiaczania i wytaczania kondensatorow
przesunigcia fazy i uzywania tyrystorowych konwerterow w
tym samym systemie zasilania, moga pojawic si¢ napigcia
przepigciowe, ktore nieregularnie zwigkszaja napigcie
wejsciowe.
Napigcie zasilania jest zbyt wysokie. Zmniejszy¢ napigcie zasilania, aby dopasowac je do napigcia
Znamionowego przemiennika.
Przewod przetwornika jest odtaczony lub Sprawdzi¢, czy w okablowaniu przetwornika nie ma btedéw lub
niewlasciwie podiaczony. odtaczonych przewodow, i usuna¢ problemy.
Wystgpuje niestatecznos¢ silnika (oscylacje Dostosowac n2-02 [Czas autom. regulatora czest. 1] oraz n2-03
predkosci wokot predkosci zadane). [Czas autom. regulatora czest. 2].

Przemiennik wykrywa ov [Przepigcie], kiedy A1-02 | Zwigkszy¢ warto$¢ ustawiong w n2-03 w odstgpach co 50 ms.
=2 [OLV] ikiedy:

* Przyspieszanie konczy si¢

Uwaga:

Upewni¢ sig, ze to ustawienie parametrow jest: n2-02 <n2
* Zwalnianie rozpoczyna si¢ -03.

* Obcigzenie zmienia si¢ nagle

oS Nadmierna predkosé Wystegpuje chwilowe przetezenie Zmniejszy¢ C5-01 [Wzmocnienie proporcjonalne ASR 1] i
zwigkszy¢ C5-02 [Czas catkowania regulatora ASR 1].

Nieprawidlowo ustawiony poziom wykrywania oS. | Dostosowac parametry F'1-08 [Poziom wykryw. nadmiernej
predk.] 1 F1-09 [Opoznienie wykr. nadmier. predk.].

PF Brak fazy na wejsciu Zanik fazy zasilania wejsciowego przemiennika. Usuna¢ wszystkie bledy okablowania w glownym obwodzie
zasilania.
Poluzowane przewody na zaciskach zasilania Dokrgci¢ wkrety, stosujac prawidlowy moment dokrgcania.
wejsciowego.

Zbyt duze wahania napigcia zasilania wejsciowego | ¢ Upewnic sig, ze napigcie zasilania jest prawidtowe.

przemiennika. + Ustabilizowa¢ moc wejsciowa przemiennika.

Asymetria migdzy fazami napiecia. » UpewniC sig, ze napigcie zasilania jest prawidtowe.
» Ustabilizowa¢ moc wejsciowa przemiennika.

+ Jesli napigcie zasilania jest prawidlowe, upewnij sig, ze
stycznik magnetyczny po stronie obwodu glownego jest
sprawny.
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Kod Nazwa Przyczyna Dziatanie naprawcze
Kondensatory obwodu gléwnego sa niezdatne do * Sprawdzi¢ czas serwisowania kondensatoréw w monitorze U4-
uzytku. 05 [Serwis. kondensatora].

e Jesli warto$¢ U4-05 jest wyzsza niz 90%, wymieni¢
kondensator. Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, nalezy
skontaktowac si¢ z firmg Yaskawa lub najblizszym
przedstawicielem handlowym.

* Upewni¢ sig, ze napigcie zasilania jest prawidlowe.

* Ponownie wiaczy¢ zasilanie przemiennika.

+ Jesli alarm jest weigz aktywny, wymienic¢ ptytk¢ z obwodami
drukowanymi lub przemiennik. Aby uzyska¢ dodatkowe
informacje, nalezy skontaktowac si¢ z firma Yaskawa lub
najblizszym przedstawicielem handlowym.

PGo Zanik sygnatu enkodera (PG) Przewdd przetwornika jest odtaczony lub Sprawdzi¢, czy w okablowaniu przetwornika nie ma btedow lub
niewlasciwie podtaczony. odlaczonych przewodow, i usungé problemy.

Przetwornik nie odbiera zasilania. Sprawdzi¢ zasilanie przetwornika.
Hamulec utrzymujacy zatrzymuje silnik. Zwolni¢ hamulec utrzymujacy.

rF Usterka rezystora hamujacego Zbyt niska rezystancja opcji hamowania Uzy¢ opcji hamowania dynamicznego dostosowanej do modelu i
dynamicznego podtaczonej do przemiennika. obcigzen znamionowych przemiennika.
Do przemiennika podtaczono konwerter Ustawi¢ L8-55= 0 [Zabezp. wewn. tranz. ham. dynam. =
regeneracyjny, jednostke regeneracyjng lub Wylgczone].
jednostke hamujaca.

o Usterka tranz. hamow. dynamicz. Uszkodzony obwod sterujacy przemiennika. * Ponownie wlaczy¢ zasilanie przemiennika.

R e Jesli usterka jest weigz aktywna, wymieni¢ plytke sterujaca lub
Usterka wewngtrznego tranzystora hamowania przemiennik. Informacje na temat wymiany plyty sterujacej
przemiennika. mozna uzyska¢ w firmie Yaskawa lub od najblizszego
przedstawiciela handlowego.

SCF Usterka obwodu zabezpieczajacego | Obwod bezpieczenstwa jest przerwany. Wymieni¢ plyte sterujaca lub przemiennik. Informacje na temat
wymiany plyty sterujacej mozna uzyskac¢ w firmie Yaskawa lub
od najblizszego przedstawiciela handlowego.

SE1L Blad odpowiedzi stycznika silnika | Wystgpil problem ze stycznikiem silnika lub Sprawdzi¢ stycznik silnika, przetaczniki pomocnicze i

przetacznikiem pomocniczym. okablowanie sprz¢zenia zwrotnego stycznika.

SE2 Btad pradu rozruchowego Otwarty stycznik silnika. Sprawdzi¢ stycznik pod katem jakichkolwiek problemow.

SE3 Btad pradu wyjsciowego Otwarty stycznik silnika. Sprawdzi¢ stycznik pod katem jakichkolwiek problemow.

SE4 Btad odpowiedzi hamulca Styk sprzgzenia zwrotnego hamowania jest Sprawdzi¢ styk sprzg¢zenia zwrotnego hamowania i okablowanie.
uszkodzony lub podtaczenie jest nieprawidtowe.

Obwdd sterujacy hamulca nie dziata prawidtowo. Upewnic si¢, ze hamulec silnika dziata prawidtowo zgodnie

z poleceniem sterowania hamowaniem z przemiennika.

Otwarty stycznik silnika lub przekaznik hamulca. * Sprawdzi¢ stycznik pod katem jakichkolwiek problemow.

» Kiedy S6-07 = 1 [Funkcja monitorowania odpowiedzi
hamulca = Wlgczone], sprawdzi¢ stycznik lub przekaznik
silnika. Jezeli nie wystgpuja zadne problemy, ustawi¢ S6-08 =
1 [Resetowanie usterki SE4 = Wlgczone] w celu zresetowania
usterki.

STo Bezpieczne wyl. momentu obrotow. | Wejscia HI-HC i H2-HC bezpiecznego wytaczania | < Upewnic sig, Ze sygnatl bezpiecznego wylaczania jest

sg otwarte. podawane ze zrodta zewngtrznego na zacisk HI-HC i H2-HC.
 Jesli funkcja bezpiecznego wylaczania nie jest
wykorzystywana, polacz zaciski H1-HC i H2-HC.
Wystepuja wewnetrzne uszkodzenia dwoch Wymieni¢ ptyte lub przemiennik. Informacje na temat wymiany
kanalow bezpiecznego wytaczania. plyty sterujacej mozna uzyska¢ w firmie Yaskawa lub od
najblizszego przedstawiciela handlowego.

SToF Bezpieczne wyl. momentu obrotow. | Jeden z dwoch zaciskéw H1-HC lub H2-HC »  Upewni¢ sig, ze sygnal bezpiecznego wylaczania jest
otrzymat sygnat bezpiecznego wyltaczania podawany z zewngtrznego zrodta na zaciski H1-HC lub H2-
momentu. HC.

| weidcia bezpi 1 .  Jesli funkcja bezpiecznego wylaczania nie jest
Sygnal wejscia bezpiecznego wylaczania jest wykorzystywana, potacz zaciski H1-HC i H2-HC.
podtaczony nieprawidtowo.
Wewngtrzne uszkodzenia kanatu bezpiecznego Wymieni¢ ptyte lub przemiennik. Informacje na temat wymiany
wylaczania. plyty sterujacej mozna uzyska¢ w firmie Yaskawa lub od
najblizszego przedstawiciela handlowego.

€ Zalecenia dotyczace utylizacji

Nalezy prawidtowo utylizowac zuzyty przemiennik, material uzywany do pakowania, bateri¢ i kartg microSD
zgodnie z regionalnymi, lokalnymi i komunalnymi przepisami dotyczacymi tego produktu

Uwaga:

* Przed utylizacja zuzytego przemiennika nalezy wyjac bateri¢ i kart¢ microSD z klawiatury.

*Zgodnie z zaleceniami firmy Yaskawa klienci powinni fizycznie zniszczy¢ karty microSD w niszczarce lub korzystaé
z oprogramowania umozliwiajacego calkowite skasowanie danych z kart.
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B Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE)

Symbol kubta na $mieci umieszczony na niniejszym produkcie, w podreczniku uzytkownika lub na opakowaniu
stanowi informacje, ze produkt, po zakonczeniu czasu swojego uzytkowania, musi by¢ poddany recyclingowi.

Produkt nalezy wyrzuci¢ w przewidzianym do tego punkcie zbiorki sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Nie
wyrzucaé tego produktu razem ze standardowymi $mieciami pochodzacymi z gospodarstwa domowego.

C€

Rysunek 7.12 Oznaczenie CE

Oznaczenie CE oznacza, ze produkt spelnia normy $rodowiskowe i bezpieczenstwa w Unii Europejskiej.
Produkty wytwarzane, sprzedawane lub importowane w Unii Europejskiej musza by¢ opatrzone znakiem CE.

Normy Unii Europejskiej obejmuja normy dotyczace urzadzen elektrycznych (dyrektywa niskonapigciowa),
normy dotyczace hatasu elektrycznego (dyrektywa EMC) oraz normy dotyczace maszyn (dyrektywa maszynowa).
Ten produkt jest oznaczony znakiem CE zgodnie z dyrektywa niskonapieciows, dyrektywa EMC i dyrektywa
maszynowa.

€ Normy europejskie

Tabela 7.10 Normy zharmonizowane

Dyrektywa europejska Normy zharmonizowane
Dyrekt ie niskich napigé
yrektywa w sprawie niskich napigé EN 61800-5-1 */
2014/35/EU
Dyrekt ke tybilno$ci elekt 15 j
yrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EN 618003 *1
2014/30/EU
* ENISO 13849-1:2015 (PL e (kat. 3))
Dyrektywa maszynowa . %
» IEC/EN IEC 62061 (maksymalnie SIL3) */
2006/42/EC *
* EN 61800-5-2 (SIL3) */
Dyrekt i ie st ia niektorych substancji niebezpi h (RoHS
: Oylrle/é;;/az ograniczenie stosowania niektorych substancji niebezpiecznych (RoHS) EN IEC 63000 *I

*1  Patrz ,Deklaracja zgodnosci UE” dla roku norm zharmonizowanych.
Klient jest zobowigzany umiesci¢ oznaczenie CE na urzadzeniu koncowym zawierajacym niniejszy produkt.
Klienci muszg sprawdzi¢, czy urzadzenie koncowe jest zgodne z normami UE.

Tabela 7.11 Inne obowigzujace normy

Dyrektywa europejska Obowigzujace normy

Przemiennik spetnia wymagania sprawnosci IE2 zgodnie z rozporzadzeniem
europejskim 2019/1781.
Straty i klasa sprawnosci zostaly okre§lone zgodnie z norma IEC 61800-9-2.

Dyrektywa ErP UE
2009/125/EC

B Oznaczenie CE zgodnosci z dyrektywa niskonapieciowag

Ten produkt zostat przetestowany zgodnie z norma IEC/EN 61800-5-1 i jest zgodny z dyrektywa niskonapieciowa
CE.

Maszyny i urzadzenia, w ktorych sktad wchodzi produkt musza spetnia¢ nastepujace warunki zgodnosci

z wymogami oznaczenia CE Dyrektywy niskonapigciowe;.

Miejsce eksploatacji

Produkt zamontowa¢ w miejscu o kategorii przepiecia 1l i stopniu zanieczyszczenia 2 lub mniejszym, zgodnie

z klasyfikacjg IEC/CE 60664.
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Ochrona przed odtamkami

W przypadku instalacji przemiennikéw typu otwartego IP20/UL (modele: 2xxxxB, 4xxxxB) nalezy zastosowaé
panel obudowy, ktory nie pozwala na przedostanie si¢ niepozgdanych materiatdéw z goéry lub z dotu.

Uziemienie

Przemiennik jest przeznaczony do uzytku w sieciach T-N (uziemionym punktem neutralnym).

W przypadku uzywania przemiennika w systemie uziemionym, w ktérym przewdd neutralny zasilania i przewod
ochronny sg wspdlne (TN-C), nalezy zamontowac urzadzenia zabezpieczajace przed przetezeniem.

W przypadku montazu przemiennika w systemach uziemionych innych typow, nalezy skontaktowac si¢ z firma
Yaskawa lub najblizszym przedstawicielem handlowym w celu otrzymania dodatkowych instrukc;ji.

Wybor przewodow
Aby wybra¢ odpowiednie przewody do okablowania obwodu glownego, patrz Wire Selection na str. 363.

Podtaczyé¢ bezpiecznik i monitor/wytacznik réznicowopradowy RCM/RCD po stronie wejscia (stronie
pierwotnej)

Zabezpieczenie obwodu przemiennika powinno by¢ zgodne z wymogami normy I[EC/EN 61800-5-1 dla
zabezpieczen zapobiegajacych zwarciom i zwarciom doziemnym obwodow wewnetrznych. Podtaczy¢
potprzewodnikowe bezpieczniki ochronne i monitor/wytacznik réznicowopradowy RCM/RCD po stronie wejscia
w celu zabezpieczenia uktadu hamowania. Patrz CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side) na str. 360.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Po przepaleniu bezpiecznika przez przemiennik
lub zadziatania wytgcznika réznicowo-prgdowego (RCM/RCD) nie podfgczac natychmiast przemiennika do zasilania ani nie
uruchamiac urzgdzen peryferyjnych. Nalezy odczekac co najmniej przez czas okreslony na etykiecie ostrzegawczej i upewni¢
sie, ze wszystkie wskazniki sg WYLACZONE. Nastepnie nalezy sprawdzi¢ parametry znamionowe okablowania i wyposazenia
zewnetrznego, aby ustali¢ przyczyne problemu. Jesli przyczyna problemu jest nieznana, przed podtgczeniem zasilania do
przemiennika i uruchomieniem urzgdzen peryferyjnych skontaktowac sie z firmg Yaskawa. Jesli problem nie zostanie
wyeliminowany przed uruchomieniem przemiennika lub urzgdzen peryferyjnych, moze to spowodowac powazne obrazenia
ciata lub $mierc.

B Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej

Przemienniki z wbudowanymi filtrami EMC (modele 4xxxC) zostaty przebadane pod katem zgodnosci

z wymogami normy EN 61800-3 i spelniajg wymagania dyrektywy EMC.

Uzy¢ przemiennika z wbudowanymi filtrami EMC albo zainstaluj zewngtrzne filtry EMC po stronie wejscia
przemiennika, aby zapewni¢ zgodnos$¢ z dyrektywa EMC.

Instalacja przemiennika zgodnie z dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej

Jesli przemiennik stanowi pojedyncza jednostke albo jest zainstalowany w wigkszym urzadzeniu, model 4xxxC
nalezy instalowac zgodnie z tg procedurg w celu zapewnienia zgodnosci z dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej

1. Przemiennik instalowa¢ na uziemionej ptycie metalowej.
2. Podtaczyé przemiennik i silnik.

3. Wiaczyé wewnetrzny filtr EMC.
4.

Podtgczyc¢ ekran przewodu do uziemienia po stronie przemiennika i po stronie silnika.

A - przemiennik D - Metalowy przewod
B - maksymalnie 10 m (32.8 ft) E - Przewéd uziemiajacy
C - Silnik

Rysunek 7.13 Przewody przemiennika i silnika
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Uwaga:
* Przewody przemiennika i silnika powinny by¢ wykonane jako kabel z oplotem ekranujgcym lub kabel w metalowym kanale.

*Maksymalna dtugo$¢ przewodu pomiedzy przemiennikiem a silnikiem wynosi 10 m (32.8 ft). Przewdd powinien by¢ jak
najkrotszy.

*Przewdd uziemiajgcy powinien by¢ jak najkrotszy.

» Skontaktuj sie z firmg Yaskawa lub najblizszym przedstawicielem handlowym, aby zapewni¢ zgodnos$¢ z normami EN
12015i EN 12016.
5. Zapomoca zacisku kablowego wykona¢ uziemienie przewodu silnika z ptyta metalowa.

Uwaga:
Upewni¢ sig, ze przewdd ochronny uziemienia spetnia wymogi specyfikacji technicznej oraz lokalnych norm
bezpieczenstwa.

6. Podtacz dtawik pradu AC lub DC, aby ograniczyé znieksztatcenie harmoniczne.

Uwaga:

Skontaktuj sie z firmg Yaskawa lub najblizszym przedstawicielem handlowym w celu uzyskania informacji o dtawiku pradu
AC lub DC, aby zapewni¢ zgodnos$¢ z normg EN 12015.

Wiaczanie wewnetrznego filtra EMC

W przypadku modeli 4xxxC operowa¢ $ruba/érubami, aby wlaczy¢ (ON) i wytaczyé (OFF) filtr EM C. Sruba/
sruby przetacznika filtra EMC sa domyslnie instalowane w potozeniu OFF (Wytl).

Upewnij sig, Ze sie¢ uziemiajaca jest symetryczna i zainstaluj §rube/$ruby w potozeniu ON (W), aby umozliwié
dziatanie wbudowanego filtra EMC zgodnie z dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetyczne;.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Przed zdjeciem oston lub dotknieciem Srub filtra
EMC nalezy odfgczy¢ wszystkie zrédta zasilania falownika, pozostawi¢ sprzet na czas wskazany na etykiecie ostrzegawczej i
sprawdzic falownik pod katem obecno$ci niebezpiecznie wysokiego napiecia. Dotkniecie $rub pod niebezpiecznie wysokim
napieciem moze spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Nie zdejmowac pokryw ani nie dotykac ptyt
drukowanych, jesli przemiennik jest pod napieciem. Dotknigcie wewnetrznych elementéw przemiennika pod napieciem moze
spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Przed wigczeniem filtra EMC nalezy uziemic
punkt zerowy zasilania modeli przemiennikéw 4xxxC, aby zapewnic¢ zgodno$c¢ z dyrektywg EMC. Wigczenie (ON) filtra EMC
bez uziemienia punktu zerowego moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Prawidtowo podtgczyc przewdd uziemiajgcy.
Dotkniecie nieuziemionych elementow pod napieciem moze spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

OGLOSZENIE Aby wytgczyc¢ wewnetrzny filtr EMC, przestaw $ruby z pozycji WE. na WYt., a nastepnie dokre¢
Jje odpowiednim momentem. Catkowite wykrecenie $rub lub dokrecenie ich niewtasciwym momentem moze spowodowac
uszkodzenie falownika.

OGLOSZENIE W przypadku sieci bez symetrycznego uziemienia ustaw $rube/Sruby przetgczania EMC w
potozenie WYt. Nieprawidtowe potozenie Srub moze uszkodzic falownik.

Upewnic¢ sig, ze sie¢ uziemiajaca jest symetryczna i zainstaluj srube/Sruby w potozeniu ON (W1.), aby umozliwic¢
dzialanie wbudowanego filtra EMC zgodnie z dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetyczne;.
L1

L3 L2

Rysunek 7.14 Symetryczne uziemienie

OGLOSZENIE Uszkodzenie sprzetu. W przypadku uzytkowania przemiennika bez uziemienia, z uziemieniem o
wysokim oporze lub z asymetryczng siecig uziemiajgcg nalezy przestawi¢ $rube/Sruby filtra EMC w pofozenie WYt., aby
wytgczy¢ wbudowany filtr EMC. Niewytgczenie wbudowanego filtra EMC spowoduje uszkodzenie napedu.

W razie utraty $ruby filtra EMC, nalezy skorzysta¢ z Tabela 7.12, aby zidentyfikowa¢ zamiennik. Nowe sruby
dokreci¢ odpowiednim momentem.

OGLOSZENIE Stosowac wytgcznie $ruby wskazane w instrukcji. Stosowanie niedopuszczonych $rub moze
uszkodzic falownik.
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Tabela 7.12 Rozmiary srub i momenty dokrecenia

M t dok i
Model Rozmiar wkreta oment dokrecania
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

€ Znak oceny zgodnosci w Wielkiej Brytanii

UK
CA

Rysunek 7.15 Oznaczenie UKCA

Informacje o producencie

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Producent)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japonia

http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (dane kontaktowe w UE)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Niemcy

http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (dane kontaktowe w Wielkiej Brytanii)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Wielka Brytania
https://www.yaskawa.co.uk/

Oznaczenie UKCA jest umieszczane na produktach spelniajacych normy ochrony $rodowiska i bezpieczenstwa
obowigzujagce w Wielkiej Brytanii (przepisy ustawowe).
Wyroby produkowane lub sprzedawane w Wielkiej Brytanii (Anglia, Walia i Szkocja) muszg posiada¢ oznaczenie
UKCA.
Normy obowigzujace w Wielkiej Brytanii obejmuja przepisy (bezpieczenstwa) dostawy maszyn (maszyny) dla
producentdw maszyn, przepisu (bezpieczenstwa) urzadzen elektrycznych (niskiego napigcia) dla producentéw
elektroniki i przepisy dotyczace zgodnosci elektromagnetycznej (EMC) w celu ograniczania zaktocen.
Niniejszy produkt posiada oznaczenie UKCA zgodnie z Dyrektywa maszynowa, Dyrektywa w sprawie niskich
napie¢ i Dyrektywg w sprawie kompatybilnos$ci elektromagnetyczne;.

Tabela 7.13 Okreslone normy

Dokumenty obowigzkowe Okreslone normy

EN ISO 13849-1:2015 (PL e (kat. 3))
IEC/EN IEC 62061 (maksymalnie SIL3) */
EN 61800-5-2 (SIL3) */

Przepisy dostarczania maszyn (bezpieczenstwa)
S.I. 2008 No. 1597

Przepisy (bezpieczenstwa) osprzetu elektrycznego EN 61800-5-1 */

S.I. 2016 No. 1101

Przepisy dotyczace kompatybilno$ci elektromagnetycznej EN 61800-3 *I

S.I. 2016 No. 1091

Dyrektywa w sprawie ograniczenie stosowania niektorych substancji niebezpiecznych | EN IEC 63000 */
w sprzgcie elektrycznym i elektronicznym

S.1. 2012 No. 3032

*1  Patrz ,Deklaracja zgodnosci UK” dla roku norm zharmonizowanych.
Klient jest zobowigzany umiesci¢ oznaczenie UKCA na urzadzeniu koncowym zawierajacym niniejszy produkt.
Klienci sa zobowigzani upewnic si¢, ze urzadzenie koncowe spetnia wymogi norm UK.

Tabela 7.14 Inne obowigzujgce normy

Dokumenty obowigzkowe Obowiazujace normy

Przemiennik spetnia wymagania sprawnosci IE2 zgodnie z S.1. 2021 No. 745.
Straty sprawnosci zostaty okreslone zgodnie z norma z wymaganiami normy IEC
61800-9-2.

Ekoprojektowanie dla produktow zwiazanych z energia i przepisy dotyczace informacji
o energii
S.I. 2021 No. 745

B Ogodlne instrukcje dotyczace importu do Wielkiej Brytanii
Ten produkt jest wyrobem przemystowym przeznaczonym do montazu i uzytkowania w urzadzeniach
przemystowych wytacznie przez profesjonalistow.
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Jest on przeznaczony do wbudowania w urzadzenia i maszyny, w ktorych sa one zainstalowane. Zachowanie
zgodnosci z przepisami obowiagzujacymi w Wielkiej Brytanii moze wymaga¢ wprowadzenia w urzadzeniach
i maszynach dodatkowych srodkéw zabezpieczajacych. Instrukcje dotyczace zgodnosci z przepisami Wielkiej
Brytanii sg takie same, jak instrukcje dotyczace przepisow UE. Nalezy zapoznac si¢ ze srodkami ostroznosci
opisanymi w przepisach UE.

Najnowsze instrukcje i inne przydatne informacje sa publikowane na naszej stronie internetowe;j.

€ Wejscie bezpiecznego wylaczania

W tej sekcji przedstawiono $rodki ostroznosci dotyczace obstugi wejscia bezpiecznego wytgczania. W celu
uzyskania dodatkowych informacji prosimy o kontakt z firma Yaskawa.

Tabela 7.15 Majace zastosowanie normy i normy ujednolicone

Normy . .
bezpieczenstwa Normy ujednolicone
IEC/EN 61508 (SIL3)
Bezpicczenistwo IEC/EN IEC 62061 (maksymalnie SIL3)
funkcjonalne
TEC/EN 61800-5-2 (SIL3)
Bezpieczenstwo ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL e)
maszyn
Kompatybilno$¢ IEC/EN 61000-6-7
elektromagnetyczna
Uwaga:

*SIL = Poziom integralnosci bezpieczenstwa.
*SILCL = limit roszczen SIL.

B Specyfikacje bezpiecznego wytaczania

Wejscie bezpiecznego wytaczania realizuje funkcje zatrzymania zgodng z procedurg ,Bezpieczne wytaczanie
momentu obrotowego” wskazang w normie IEC/EN 61800-5-2. Wejscie bezpiecznego wylaczania spetnia
wymogi norm EN ISO 13849-1 i IEC/EN 61508. Posiada rowniez monitor stanu bezpieczenstwa do wykrywania
btedow obwodu bezpieczenstwa.

Tabela 7.16 Specyfikacje bezpiecznego wylaczania

Parametr Opis
* Wejscie: 2
Wejscie bezpiecznego wylaczenia (H1, H2)
Poziom sygnatu wiaczenia: od 18 V DC do 28 V DC
Wejscie/wyjscie Poziom sygnatu OFF (wylaczenia): od -4 V DC do +4 V DC
* Wyjscie: 1
Wyjscie monitora bezpieczenstwa MFDO do zewngtrznego monitora urzadzenia
(EDM)
Czas reakeji od otwarcia wej$cia do zatrzymania wyjécia przemiennika 3 ms lub mniej
Czas reakcji od otwarcia wej$cia zacisku H1 i H2 do zadziatania sygnatu EDM 20 ms lub mniej
Czas misji */ 10 lat 20 lat
Tryb zadania pracy z mniejsza PED = 9.00E-6 PFD = 1.79E-5
czgstotliwoscig
Prawdopodobienstwo awarii ) ) -
Tryb Zadania pracy z duza czgstotliwoscia PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
lub tryb ciagly
Poziom wydajnosci e
HFT (sprzgtowa tolerancja btedow) N=1
Typ podsystemu Typ B
MTTFD Wysoki (2681 lat)
DCavg Srednia (90.53%)

*1  Parametr uzywany do obliczen statystycznych wymaganych przez normy bezpieczenstwa funkcjonalnego i nie jest powigzany
z okresem gwarancji.
Uwaga:
EDM = Monitorowanie urzadzen zewngtrznych
PFD = Prawdopodobienstwo awarii na zadanie
PFH = Prawdopodobienstwo niebezpiecznej awarii na godzing
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Zagrozenie nagtym ruchem. W przypadku uzywania funkcji bezpiecznego wytgczenia w
systemie bezpieczeristwa maszyny nalezy przeprowadzi¢ petng ocene ryzyka dla systemu, aby upewnic sie, ze wszystkie
czesci systemu spetniajg obowigzujgce normy bezpieczenstwa. Nieprawidfowe zastosowanie funkcji bezpiecznego wytgczenia
moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

Zagrozenie naglym ruchem. Jezeli obwod wyjsciowy falownika zostanie uszkodzony, a funkcja
bezpiecznego wytgczenia wytgczy wyjscie napedu na silnik z magnesem trwatym (PM), silnik moze obrécic sie o 180 stopni
elektrycznych. Zapobiegac uszkodzeniom sprzetu i obrazeniom personelu podczas tego stanu. Nagty ruch silnika moze
spowodowac powazne obrazenia lub $mierc. W tych warunkach mozliwy jest przeptyw pradu przez uzwojenie silnika.

Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym. Aby zapobiec porazeniu pragdem, nie mozna
polegac na funkcji bezpiecznego wytgczenia. Odigczyc cate zasilanie falownika i przed zdjeciem oston odczekac czas podany
na etykiecie ostrzegawczej. Przed rozpoczeciem prac serwisowych lub naprawczych nalezy sprawdzi¢, czy w napedzie nie
wystepujg niebezpieczne napiecia. Wykonywanie prac przy falowniku, gdy znajduje sie on pod napieciem i nie ma osfony na
obwodach elektronicznych, moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Pomimo dziatania funkcji bezpiecznego wytgczenia grawitacja lub
inne sity zewnetrzne w osi pionowej mogg poruszac silnikiem. Nieprawidtowe zastosowanie funkcji bezpiecznego wytgczenia
moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Majgc na wzgledzie bezpieczeristwo funkcjonalne, nie wolno
wykorzystywac sygnatow wyjsciowych falownika do sterowania zewnetrznymi hamulcami przytrzymujgcymi lub hamulcami
dynamicznymi. Nalezy stosowac system, ktory spetnia wymagania bezpieczenstwa funkcjonalnego. Nieprawidfowe
zastosowanie funkcji bezpiecznego wytgczenia moze spowodowaé powazne obrazenia lub $mierc. Systemy, ktore
wykorzystujg sygnaty wyjsciowe falownika (w tym EDM) na potrzeby bezpieczenstwa, nie sg bezpieczne, poniewaz sygnaty
wyjsciowe napedu nie sg elementami bezpieczenstwa.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Podfgczyc wejscia bezpiecznego wytgczenia do urzgdzen zgodnie
z wymogami bezpieczenstwa. Nieprawidtowe podigczenie wej$¢ bezpiecznego wytgczenia moze spowodowac powazne
obrazenia lub $mier¢.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Aby uzy¢ wej$¢ bezpiecznego wytgczania, nalezy usungc¢ zworki
miedzy zaciskami H1-HC i H2-HC. Jezeli obwéd bezpiecznego wytgczenia nie dziata prawidtowo, moze spowodowaé powazne
obrazenia lub $mier¢.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Po skasowaniu wejscia bezpiecznego wytgczenia nalezy upewnic
sie, ze wyjscie monitora bezpiecznego wytgczenia dziata prawidfowo, zgodnie ze specyfikacjg funkcji bezpiecznego
wytgczenia. Jezeli obwdd bezpiecznego wytgczenia nie dziata prawidtowo, moze spowodowac powazne obrazenia lub $Smierc.

A\ OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Regularnie sprawdzac wejscie bezpiecznego wytgczenia i
wszystkie inne zabezpieczenia. System, ktory nie dziata prawidtowo, moze spowodowac powazne obrazenia lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Wejscie bezpiecznego wytgczenia moze byc¢ podtgczane,
sprawdzane i konserwowane tylko przez upowazniony personel, ktory zna naped, instrukcje obstugi i normy bezpieczenstwa.
Wykonywanie prac przez nieautoryzowanych pracownikow moze spowodowac powazne obrazenia ciata lub $mierc.

A OSTRZEZENIE Zagrozenie nagtym ruchem. Monitora bezpiecznego wytgczania (wielofunkcyjny terminal
wyjsciowy ustawiony na funkcje EDM) nalezy uzywac tylko do monitorowania stanu bezpiecznego wytgczenia lub do
stwierdzenia usterki wej$¢ bezpiecznego wytgczenia. Wyjscie monitorujgce nie jest wyj$ciem bezpieczenstwa. Nieprawidtowe
uzycie monitora bezpiecznego wytgczania moze spowodowac $mierc¢ lub powazne obrazenia.

Uwaga:
* W przypadku uzywania przemiennika z wbudowang funkcja bezpieczenstwa, nalezy go wymieni¢ po 10 latach od pierwszego uzycia
ze wzgledu na starzenie si¢ elementdéw elektronicznych.

*Maksymalny czas od odcigcia zacisku H1 lub H2 do przejscia przemiennika do statusu ,Bezpieczne wytaczanie momentu obrotowego”
wynosi 3 ms. Ustawi¢ stan OFF (wylaczenia) dla zaciskow H1 i H2 na co najmniej 3 ms. Przejicie przemiennika do statusu
~Bezpieczne wylgczanie momentu obrotowego” moze by¢ niemozliwe, jesli zaciski H1 i H2 sg otwarte przez czas krotszy niz 3 ms.

* Dlugos$¢ okablowania wej$cia bezpiecznego wyltaczenia nie powinna przekracza¢ 30 m (98 stop).

B Korzystanie z funkcji bezpiecznego wytgczenia

Obwdéd bezpiecznego wytaczania

Obwadd bezpiecznego wytaczania jest wyposazony w dwa izolowane kanaty (zaciski H1 i H2) zatrzymujace
tranzystory wyjscia. Wejscie moze korzysta¢ z wewnetrznego zasilania przemiennika.

Ustawi¢ funkcje¢ EDM na jeden z zaciskow MFDO [H2-xx = 21 lub 121] w celu monitorowania statusu funkcji
bezpiecznego wytaczania. Stanowi to ,funkcje wyjscia monitorujgcego bezpiecznego wytaczania.”
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Zasilanie obwodu gtéwnego

Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe albo
wielofunkcyjne wyjscie transoptora (H2-xx = 21 lub 121)

)

‘ Obwod

Przekaznik sterujgcy
bezpieczenstwa lub
sterownik PLC z funkcjg HC +¥V

bezpieczenstwa

Sprzezenie Bezpieczenstwo
zwrotne wyjscie

H1

1
g@ Blok zasuwy 1 ‘
H2 —
— HE%‘MMW

SN v

Modut zasilania

Falownik J\ L L

Rysunek 7.16 Przykladowy schemat obwodu dla funkcji bezpiecznego wytaczania

Wiaczanie i wylaczanie wyjscia przemiennika (,,Bezpieczne wytaczanie momentu obrotowego”)
Na ponizszym rysunku Rysunek 7.17 przedstawiono przyklad zachowania przemiennika podczas przejscia z trybu

,Bezpiecznego wylgczania momentu obrotowego” w tryb normalnej pracy.
Czestotiwos¢ =~ ——— Silnik hamuje wybiegiem

wyjsciowa \ Skasuj polecenie uruchomienia,
. aby zwolni¢ funkcje bezpieczenstwa.

AN Falownik gotowy

Polecenie Uruchomienie | Zatrzymanie
uruchomienia IWyt. (funkcja
- 1bezpieczenstwa
Zacisk wejsciowy ON (Funkcja Wtagzona) |
H1, H2 bezpieczenstwa ; {
wylgczona) ! |
Wyijscie falownika Normalna praca XBezpieczne wyt. momentu obrotowX Odciecie wyjscia (niebezpieczenstwo)

Rysunek 7.17 Dziatanie bezpiecznego wytaczania
Przechodzenie z trybu normalnej pracy w tryb ,,Bezpieczne wylgczanie momentu obrotowego”
Aby wlaczy¢ funkcje bezpiecznego wytaczania, wylacz (otworz) zacisk bezpiecznego wytaczania H1 lub H2. W
przypadku wlgczenia funkcji bezpiecznego wylaczania podczas pracy silnika, wyjscie przemiennika i moment
obrotowy silnika wylaczg sig, a silnik w kazdym wypadku zahamuje wybiegiem. Ustawienie b1-03 [Wybor
metody zatrzymania] nie ma wplywu na sposéb zatrzymania.

Stan ,Bezpiecznego wylaczania momentu” jest mozliwy tylko w przypadku uzycia funkcji bezpiecznego
wylaczania. Skasowac polecenie Do gory/Na dot, aby zatrzymac przemiennik. Wylaczanie wyjscia przemiennika
(warunek czasu odciecia) # ,Bezpieczne wylaczanie momentu obrotowego”.
Uwaga:
« Jesli wymagane jest zwalnianie do zatrzymania silnika, nie nalezy wylaczaé¢ zaciskow H1 i H2 az do catkowitego zatrzymania silnika.
Zapobiegnie to hamowaniu wybiegiem podczas normalnej pracy.

*Maksymalny czas od odcigcia zacisku H1 lub H2 do przejécia przemiennika do statusu ,Bezpieczne wylaczanie momentu obrotowego”
wynosi 3 ms. Ustaw utrzymywanie statusu Wyt. dla zaciskow H1 i H2 przez co najmniej 3 ms. Przejscie przemiennika do statusu
~Bezpieczne wylgczanie momentu obrotowego” moze by¢ niemozliwe, jesli zaciski H1 i H2 sg otwarte przez czas krotszy niz 3 ms.

Przejscie z trybu ,,Bezpiecznego Wylagczania Momentu Obrotowego” w tryb normalnej pracy
Wejscie bezpieczenstwa jest zwalniane tylko, jesli polecenie Do gory/Na dot nie jest aktywne.

* Podczas zatrzymania
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W przypadku aktywacji funkcji bezpiecznego wytaczania podczas zatrzymania, zamknij obwdd migdzy
zaciskami H1-HC i H2-HC, aby wylaczy¢ ,Bezpieczne wytaczanie momentu obrotowego”. Wprowadzi¢
polecenie Do gory/Na dot po prawidtowym zatrzymaniu przemiennika.

* W czasie pracy
W przypadku aktywacji funkcji Bezpieczne wylaczenie w czasie pracy, skasowaé polecenie Do géry/Na dot, a
nastepnie zamkna¢ obwod pomigdzy zaciskami H1-HC i H2-HC, aby wylaczy¢ ,Bezpieczne wylaczanie
momentu obrotowego”. Wprowadzi¢ polecenie STOP, a nastepnie wprowadzi¢ polecenie Do gory/Na dot gdy

zaciski H1 1

H2 sg aktywowane.

Aby zwolni¢ ,Bezpieczne wylaczanie momentu obrotowego”, wlaczy¢ (zamknac) zaciski H1 i H2.

W przypadku wprowadzenia polecenia Do gory/Na dot przed wiaczeniem zaciskow H1 1 H2 praca przemiennika
jest inna dla r6znych ustawien L8-88 [Tryb dziatania bezpiecznego wytgczanial:

* Kiedy L8-88 = 0 [Tryb 0 (Alarm-wi., Gotowosc-wyt.)], nalezy przetaczy¢ polecenie Do gory/Na dét w celu
uruchomienia silnika.

» Kiedy L8-88 = 1 [Tryb 1 (Alarm-wyt., Gotowosé-wt.)] (domyslnie), przemiennik uruchamia silnik natychmiast
po zwolnieniu stanu ,Bezpieczne wyt. momentu obrotow.”.

Kiedy L8-88 = I, mozna uzy¢ S6-16 [Wybor restartu odcigcia wyjscia (BB)] w celu okreslenia zachowania

przemiennika, kiedy zaciski H1 i H2 sg wlaczane i wylaczane, kiedy polecenie Do gory/Na dot pozostaje

wlaczone.

* Kiedy S6-16 = 0 [Wylgczone] (domyslnie), przemiennik nie uruchomi si¢ ponownie i nalezy przetaczy¢
polecenie Do gory/Na dot.

» Kiedy S6-16 = I [Wigczone], przemiennik uruchomi si¢ ponownie natychmiast po wiaczeniu zaciskow H1 i

Funkcja wyjscia monitorujgcego bezpiecznego wytaczania i wyswietlacz klawiatury

Informacje na temat zaleznos$ci pomigdzy stanem kanatow wejsciowych, wyjscia monitorujgcego bezpieczenstwo
oraz statusu wyjscia przemiennika czestotliwosci przedstawiono w Tabela 7.17.

Tabela 7.17 Status terminala wejscie bezpiecznego wylaczania i monitora urzadzenia zewnetrznego (EDM)

Wejscie 1 (H1-HC) ON ‘(,Zbﬁ'gl‘jfcie ON gﬁm‘gﬂfde OFF (Otwarcie) OFF (Otwarcie)
Status kanatu wejscia . .
Wejscie 2 (H2-HC) ON gzbm'gﬂ)‘?c'e OFF (Otwarcie) ON ((,Zbiv"c‘,'f,’l“')‘?"'e OFF (Otwarcie)
Ztacze MFDO WYL. WYL. WYL We.
Ztacze MFDO (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) Ztacze MFDO
WE. WE. WE. WYL.
(H2xx = 121)
Ztacze MFDO WYL We. We. We.
Ztacze MFDO (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) Ztacze MFDO
(H2xx = 158) WE. WYL. WYL WYL.

Status wyjscia przemiennika

Odcigcie wyjscia
(przemiennik gotowy)

Status bezpieczenstwa
(STo)

Status bezpieczenstwa
(STo)

Status bezpieczenstwa
(STo)

Wyswietl. przy klawiaturze

Normalnie wy$wietlane

SToF (miga)

SToF (miga)

STo (miga)

Wskazniki stanu LED

Gotowos¢: swieci

ALM/ERR: miga

ALM/ERR: miga

Gotowos¢: miga

Rejestr MEMOBUS

0020 (szesn.)

bit C: 0
bit D: 0

bitC: 1
bit D: 0

bitC: 1
bit D: 0

bit C: 0
bit D: 1

Monitor statusu funkcji bezpieczenstwa

Wyjscie przemiennika skonfigurowane jako monitor bezpieczenstwa dostarcza informacji na temat aktualnego
stanu funkcji bezpieczenstwa. Monitor bezpieczenstwa to jedna z funkcji, dostepnych do ustawienia dla wyjs¢

MFDO przemiennika. Jezeli obwod bezpiecznego wytaczania jest uszkodzony, sterownik (PLC lub przekaznik
bezpieczenstwa) musi odczytac ten sygnat jako sygnat wejsciowy, aby podtrzymac stan ,Bezpiecznego
wylaczenia momentu”. Dziatanie to pomoze zweryfikowaé stan obwodu bezpieczenstwa. Szczegdtowe informacje
na temat funkcji bezpieczenstwa mozna znalez¢ w instrukcji zabezpieczenia.

Za pomocg ustawien funkcji MFDO mozna przetaczac¢ biegunowos¢ sygnatu wyjsciowego monitora
bezpieczenstwa. Instrukcje ustawiania — patrz Tabela 7.17.

Wyswietl. przy klawiaturze

Jesli oba kanaty wejSciowe sa wytaczone (otwarte), na wy$wietlaczu bedzie migat komunikat S7o [Bezpieczne
wyl. momentu obrotow.].
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W przypadku uszkodzenia przemiennika lub obwodu bezpiecznego wylaczania, na panelu sterowania bedzie
migal komunikat SToF' [Sprzet bezp. wyt. STO], jesli jeden kanat wyjscia jest wylagczony (otwarty) a drugi
wlaczony (zamkna¢ obwod). Prawidlowe uzytkowanie obwodu bezpiecznego wytgczania nie wywoluje
komunikatu S7ToF na wyswietlaczu.

W przypadku uszkodzenia przemiennika panel sterowania bedzie wyswietlal komunikat SCF [awaria obwodu
bezpieczenstwa], gdy przemiennik wykryje awari¢ w obwodzie bezpiecznego wylaczania. Wigcej informacji
zamieszczono w rozdziale Rozwigzywanie problemow.

Weryfikowanie dziatania funkcji bezpiecznego wytaczania
Po wymianie czg$ci lub przeprowadzeniu prac konserwacyjnych na przemienniku nalezy najpierw podtaczy¢
wszystkie przewody niezbedne do uruchomienia przemiennika, a nastepnie przetestowac wejscie bezpiecznego
wylaczania w nastepujacych krokach. Wyniki testu nalezy zapisac.
Uwaga:
Aby gwarantowac podane w specyfikacji warto$ci parametrow bezpieczenstwa, weryfikacje t¢ nalezy przeprowadza¢ co najmniej raz na
trzy miesigce.
1. Gdy oba kanaly wejSciowe sg wylaczone (rozwarte), upewnic si¢, ze na panelu sterowania miga S7o
[Bezpieczne wyl. momentu obrotow.] i ze silnik nie pracuje.
2. Obserwujac stan kanatow wejsciowych (WL/Wyl.), upewni¢ sie¢, ze wyjscie MFDO skonfigurowane na
funkcje EDM zachowuje si¢ zgodnie ze sposobem przedstawionym w Tabela 7.17.
Jezeli co najmniej jeden z ponizszych warunkow jest spetniony, stan odpowiedniego wyjscia MFDO moze nie
by¢ wyswietlany prawidtowo na panelu sterowania:
* Nieprawidlowe ustawienia parametrow.
* Problem z urzadzeniem zewnetrznym.
» Zwarcie lub roztaczenie przewodu zewnetrznego.
* Uszkodzenie urzadzenia.
Ewentualny problem nalezy zidentyfikowac i usunac, aby status byt wyswietlany prawidlowo.

3. Upewnic sig¢, ze sygnat EDM podczas normalnej pracy zmienia si¢ zgodnie z danymi przedstawionymi w
Tabela 7.17.

8 Turkge

€ Genel Bilgi

Bu kilavuzu, Teknik Kilavuza alternatif olarak kullanmayn.

Uriinii veya kilavuzu iyilestirmek icin bu kilavuzda belirtilen iiriinler, iiriinlerin 6zellikleri ve kilavuzun igerigi
haber vermeden degistirilebilir.

Her zaman bu kilavuzun son siiriimiinii kullandiginizdan emin olun. Bu kilavuzu, bu iirlinii kurmak, kablajin1
yapmak, ayarlamak ve ¢aligtirmak i¢in kullanin.

Kullanicilar, arka kapakta yazili Yaskawa dokiimantasyon web sitesinden Teknik Kilavuzu indirebilirler.

€ Hedef Kullanicida Aranan Niteliklikler

Yaskawa bu kilavuzu AC siiriicii kurulumu, ayarlanmasi, onarimi, incelenmesi ve parca degisimi konusunda
deneyim sahibi olan elektrik uzmanlar1 ve miithendisleri i¢in hazirlamigtir. Teknik egitimi olmayan kisiler, resit
olmayanlar, bedensel veya zihinsel engeli olanlar, algi sorunu olanlar ve kalp ritmi diizenleyicisi takanlar bu iriinii
kullanamaz ve isletemez.

€ Giivenlik

Siiriicliyii kurmadan, kablolarin1 gekmeden veya calistirmadan once tiim gilivenlik tedbirlerini okuyun.

B Sinyal Kelimelerinin Agiklamasi

A TEHLIKE =1 sinyal kelimesi, 6nlem almadiginiz takdirde ciddi yaralanmaya veya 6llime yol acacak bir tehlikeyi
tanimlar.

A UYARI Bu sinyal kelimesi, 6nlemediginiz takdirde, ciddi diizeyde yaralanmalara veya éliime neden olabilecek bir
tehlikeyi belirtir.
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A DIKKAT Bu sinyal s6zcligii, 6nlem almadiginiz takdirde hafif veya orta derecede yaralanmalara neden olabilecek bir
tehlikeyi tanimlar.

DUYURU Bu sinyal kelimesi, kigisel yaralanma ile ilgili olmayan bir cihaz hasari mesajini belirler.

B Genel Glivenlik Talimatlar

Yaskawa Elektrik muhtelif endiistriyel uygulamalar i¢in elektronik bilesenler {iretir ve tedarik eder. Yaskawa
iirlinlerinin se¢imi ve uygulamasi, son iiriinii toplayan ekipman tasarimecisinin veya miisterinin sorumlulugudur.
Yaskawa nihai sistem tasarimina iiriinlerimizin nasil dahil edildigi konusunda sorumlu degildir. Her durumda,
Yaskawa triinleri bir {irline veya tasarima miinhasir veya tek giivenlik kontrol islevi olarak dahil edilmemelidir.
Tiim kontrol fonksiyonlari, arizalar1 dinamik olarak tespit etmek ve istisnasiz olarak giivenli bir sekilde ¢alismak
lizere tasarlanmigtir. Yaskawa tarafindan liretilen pargalari icerecek sekilde tasarlanan tiim tiriinler son kullaniciya
saglanmali ve giivenli kullanimlar1 ve ¢alistirilmalari ile ilgili uygun uyarilar1 ve talimatlari icermelidir.
Yaskawa'dan gelen tiim uyarilar derhal son kullaniciya bildirilmelidir. Yaskawa, kilavuzda agiklanan standartlara
ve spesifikasyonlara uygun olarak yalnizca iiriinlerimizin kalitesi i¢in garanti sunar. Yaskawa acik veya zimni
bagka garanti sunmamaktadir. Sirketiniz veya miisterileriniz tarafinda uygunsuz depolama veya tasima ve gozetim
ihmali nedeniyle olusan yaralanma, cihaz zarar1 ve kayip is firsatlar1 iiriin i¢in Yaskawa'nin garantisini gegersiz
kilacaktir.

Not:

Giivenlik ikazlarma uyulmamasi ciddi yaralanmalara veya 6liime neden olabilir. Yaskawa giivenlik ikazlarinin goz ardi edilmesiyle
olusan yaralanmalardan veya ekipman hasarlarindan sorumlu degildir.
* Kurulumda, ¢alismada ve AC siiriiciilerin onariminda bu kilavuzu okuyun.

* Tiim ikazlara, ihtarlara ve uyarilara uyun.
* Tlim ¢aligmalar yetkili personel tarafindan yapilmalidir.

*Bu kilavuza ve yerel tiiziiklere gore siiriiciiyii kurun.

Elektrik Soku Tehlikesi. Gl¢ verilmig siiriiciiniin kablosunu kontrol etmeyin, baglamayin ve ¢ikarmayin. Bakim
éncesinde ekipmanlarin tiim gli¢ baglantilarini ayirin ve en az uyari etiketlerindeki siire kadar bekleyin. Sdriiciiniin enerjisi
kesildikten sonra dabhili kapasitér sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altina diistiigiinde sarj gésterge LED'i séner. Tiim
gostergeler KAPALI iken stirticiiniin glivenli oldugundan emin olmak icin gerilim 6l¢iimii yapin. Enerji verildiginde sdiriicii
tizerinde calisiyorsaniz, elektrik sokundan ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olacaktir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Sdriiciiniin motor terminalleri U/T1, V/T2 ve W/T3'e ana gii¢ kaynagini baglamayin. Ana
glic kaynagini ana devre giris terminalleri R/L1, S/L2 ve T/L3'e baglayin. Yanlis kablolama yangin sebebiyle ciddi yaralanmaya
veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicti gbvdesini veya sliriicii devresini dedistirmeyin. Siiriicii gévdesine ve
devresine ybnelik modifikasyonlar ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir, siiriiciide hasara yol agabilir ve garantiyi
gecersiz kilabilir. Yaskawa, kullanici tarafindan driinde yapilan degisikliklerden sorumlu degildir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Yalnizca onayli personelin kurulumu yapmasina, kablolari cekmesine, bakimi
yapmasina, pargalari degistirmesine ve siiriicliyli tamir etmesine izin verin. Personel onaylanmazsa, ciddi yaralanmaya veya
6ltime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Daima motor tarafindaki toprak terminalini topraklayin. Ekipmani dogru bigimde
topraklamazsaniz, motor kasasina dokunmaniz halinde ciddi yaralanmaya veya 6lliime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriiciide galisirken bol kiyafet veya miicevher kullanmayin. Bol kiyafeti degistirin
veya daraltin ve tiim metal objeleri ¢ikarin, érnedin saatler veya yiiziikler. Bol kiyafetler siirlicliye takilabilir ve miicevher
elektrigi iletebilir ve ciddi yaralanma veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Otomatik Ayarlama yapmadan 6nce, siriicti, motor ve yiik etrafindaki alandan tiim
personeli ve nesneleri ¢ikarin. Otomatik Ayarlama esnasinda slir(icli ve motor aniden c¢alisabilir ve ciddi yaralanmaya veya
6liime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Inverter siiriiciisiine enerji vermeden énce tiim personeli ve nesneleri inverter
stirtictisti, motor ve makine etrafindaki alandan uzaklastirin ve kapaklari, kaplinleri, saft anahtarlarini ve makine yiiklerini takin.
Personel ¢ok yakinsa veya eksik pargalar varsa, ciddi yaralanma veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Asansoér test islemleri veya tahrik kurulumu yaparken asansériin dolu olmadigindan
emin olun. Asansér test islemleri veya tahrik kurulumu yanlissa, asansér kabini dogru sekilde durmazsa ciddi yaralanma veya
6liime neden olabilir.

A UYARI Ekipmana Hasar. Siriiciiniin ana devresine yanlig voltaj uygulamayin. Siriiciiyi sdriicii deger plakasindaki
belirli giris gerilimi araliginda ¢alistirin. Izin verilen deger plakasi toleransindan daha yiiksek olan gerilimler sirticiiye zarar
verebilirler.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Siiriiciiniin lizerine yanici ve parlayici maddeler koymayin ve sdriicliyli yanici ve parlayici
maddelerin yakinina yerlestirmeyin. Siirlicliy(i metal veya diger tutusmayan malzemelerin lizerine monte edin.. Alev alabilir ve
yanici malzemeleri bir yangin baslatabilir ve ciddi yaralanmaya veya éliime neden olabilir.
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A UYARI Yangin Tehlikesi. Tiim terminal vidalari dogru sikistirma torkunda sikistirin. Cok gevsek veya ¢ok siki
bagdlantilar hatali calismaya ve sliriicliniin hasar gérmesine neden olabilir. Yanhs baglanti da yangin nedeniyle ciddi
yaralanmalara veya 6liime de neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Bu kilavuzda gésterilen belirli araliktaki agida vidalari sikistirin. Vidalari belirlenen aralikta
olmayan bir agida sikistirirsaniz, terminal blogunda zarara neden olabilecek veya bir yangin baglatabilecek veya ciddi
yaralanmaya veya 6liime neden olabilecek gevsek baglantilariniz olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicti ¢ikis devresinde kisa devreye neden olmayin. Cikista bir kisa devre ciddi
yaralanmaya veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Koruyucu topraklama iletkeninde bir DC bilesen varsa, slirticl bir artik akima neden
olabilir. Bir artik akimla ¢alistirilan koruyucu veya izleme cihazi dogrudan veya dolayli temasi 6nlerse, her zaman IEC/EN
60755 tarafindan belirtilen sekilde bir tip B Artik Akim Monitérii/Artik Akim Cihazi (RCM/RCD) kullanin. Dogru RCM/RCD'yi
kullanamazsaniz, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. EMC filtresini agmadan 6nce, EMC Direktifine uymak igin 4xxxC sdiriicii modellerinin
glic kaynaginda nétr ucunu topraklayin. EMC filtresini ON duruma getirirseniz, ancak nétr ucu topraklamazsaniz, ciddi
yaralanmaya veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Ezilme Tehlikesi. Sistemi stirticliyli kablodiktan ve parametreleri ayarladiktan sonra stiriiciiniin giivenli
bigimde calistigindan emin olmak igin test edin. Sistemi test etmezseniz, ekipmana zarar verebilir veya ciddi yaralanmaya ya da
6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sdiriicii bir sigortayi yaktiktan veya bir RCM/RCD'yi tripledikten sonra, stiriicliye
derhal enerji vermeyin veya cevre cihazlari calistirmayin. En az uyari etiketinde belirtilen siire kadar bekleyin ve tiim
gostergelerin KAPALI oldugundan emin olun. Sonra problemin sebebini bulmak igin kablolarin ve gevresel cihazlarin degerlerini
kontrol edin. Sorunun nedenini bilmiyorsaniz, siriiciiye veya ¢evre cihazlara enerji vermeden Yaskawa ile iletisime gegin.
Siiriicliyii veya gevre cihazlari ¢alistirmadan 6nce sorunu onarmadiysaniz, ciddi yaralanmaya veya é6liime neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. ligili kurallar ve kilavuzdaki gibi kisa devre énleyici yeterli bransman hatti kullanin. Siriicii
31,000 RMS simetrik amper, 240 Vac maksimum (200 V Sinif), 480 Vac maksimum (400 V Sinif) degerlerinden ¢ok olmayan
devrelere uygundur. Yanlis devre pargasi kisa devre korumasi ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Baglanti kablosu uglarindaki yalitimi "Tel Siyirma Uzunlugu” béliimiinde gésterilen
uzunlukta ¢ikarin. Kablo terminallerindeki yalitimi sikigtirirsaniz, ciddi yaralanmalara veya yangin nedeniyle éliime neden
olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Kablolama tamamlandiktan sonra kablo ¢ekirdeginde gevsek telli kablolar veya yipranmig
kablolar olmadigindan emin olun. Kablo ¢ekirdegindeki gevsek telli teller veya yipranmis teller kisa devre olusturabilir ve elektrik
garpmasi veya yangin nedeniyle ciddi yaralanma veya 6liime neden olabilir.

A\ DIKKAT  Ezilme Tehlikesi. Terminal kapak vidalarini sikistirin ve stirticliyl hareket ettirirken kasayi glivenli bicimde
tutun. Siirlicli veya kapaklar diiserse, orta diizeyde yaralanmaya neden olabilir.

A DIKKAT Yanma Tehlikesi. Sicak stiriicii sogutucusuna dokunmayin. Sdriiciiniin enerjisini kesin, en az 15 dakika
bekleyin, ardindan sogutma fanlarini degistirmeden énce sogutucunun sogudugundan emin olun. Bir sicak sdirticli
sogutucusuna dokunursaniz, sizi yakabilir.

DUYURU Ekipmana Hasar. Siirticliye ve devre kartlarina dokunursaniz, dogru elektrostatik desarj prosedtirlerine (ESD)
uydugunuzdan emin olun. Prosedirleri izlemezseniz, siiriicii devresinde ESD zararina neden olabilir.

DUYURU Sirticti gerilim verirken stir(icli ve motor arasindaki elektrik baglantisini kesmeyin. Yanlis ekipman siralamasi
strtictide arizaya yol acabilir.

DUYURU Ekipmana Hasar. Bir gerilim testine dayanmayin veya stirticiide bir megohmmetre veya megger yalitim test
cihazini kullanmayin. Bu testler stirticliye zarar verebilir.

DUYURU Hasar gérmiis veya eksik pargalari olan bir siiriicliyli veya baglantili ekipmani ¢alistirmayin. Siriici ve
baglantili ekipmanda hasara neden olabilirsiniz.

DUYURU Yangin Tehlikesi. Artik akim izleme/tespiti igin bir sigorta ve ekipman takin (RCM/RCD). Bu bilesenleri
kurmazsaniz, siriicii ve baglantili ekipmanda hasara neden olabilirler.

DIV Ekipmana Hasar. Stiriiciiye dinamik bir fren se¢enegini baglamadan 6nce, nitelikli personelin Fren Unitesi ve
Fren Direng Unitesi Kurulum Kilavuzunu (TOBPC72060001) okudugundan ve uydugundan emin olun. Kilavuzu okumazsaniz
ve uymazsaniz veya personeliniz nitelikli degdilse, stiriicliye ve fren devresine zarar verebilirler.

DUYURU Sdriictiyti kurduktan ve gevre cihazlari bagladiktan sonra, tiim baglantilarin dogru oldugundan emin olun.
Yanlig baglantilar, siiriicliye zarar verebilir.

DUYURU Faz ilerletici kapasitérieri, LC/RC parazit filtrelerini veya sizinti kesicileri (RCM/RCD) motor devresine
badglamayin. Bu cihazlari ¢ikis devrelerine baglarsaniz, siiriicii ve baglantili ekipmanda hasara neden olabilir.

DUYURU Bir invertér motorunu veya vektér motorunu bir AC sdirticiiyle kullanim igin uygun takviyeli yalitimla ve
bobinlerle birlikte kullanin. Motor dogru yalitima sahip dedilse, bir kisa devreye veya yalitim bozulmasindan toprak hatasina
neden olabilir.
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Not:
» Kontrol kablajinda ekransiz kablo kullanma. Korumali, burgulu ¢iftli kablo kullanin ve ekrani siiriiciiniin toprak terminaline baglayin.
Korunmamus kablo, elektrik parazitlenmesine ve kabul edilemez sistem performansina neden olabilir.

* Giiglii elektromanyetik dalgalar1 yayan cihazlari siirficiiniin yanina koymayin, 6rnegin telsiz ileticileri. Siiriicliniin yaninda bu cihazlar
kullanirsaniz, siiriicii yanlis bigimde ¢alisabilir.

B Kullanim Amaci

Siiriicii, bir motorun hizini ve rotasyon yoniinii kontrol eden ticari amacl bir elektrikli cihazdir. Siirticiiyli diger
bir amagla kullanmayin.

1. Teknik kilavuzu dikkatlice okuyun.

2. Siiriicliyli kurmadan, kablolarini gekmeden veya calistirmadan dnce tiim giivenlik tedbirlerini okuyun.

3. Siiriicliyli kurdugunuzda, tiim gegerli standartlara ve giivenlik tedbirlerine gore kablosunu ¢ekin ve
topraklayin.

4. Tum bilesenleri ve koruma kapaklarini dogru bigimde taktiginizdan emin olun.
5. Siriiciiyii belirtilen ¢evresel kosullarda kullandiginizdan emin olun.
Not:

Bu cihaz yasam destek cihazlarinda veya sistemlerinde kullanilmak iizere tasarlanmamis ve iiretilmemistir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siriicli gbvdesini veya sliriicii devresini dedistirmeyin. Siiriicli gévdesine ve
devresine ybnelik modifikasyonlar ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir, siiriiciide hasara yol agabilir ve garantiyi
gecersiz kilabilir. Yaskawa, kullanici tarafindan driinde yapilan degisikliklerden sorumlu degildir.

B Yikiamlilik istisnasi

Yaskawa bu Uriin Kullanim Amact, sayfa 275 kapsaminda belirtilenin diginda bir sekilde kullanilirsa iiriine,
ekipmana veya kisilere yonelik hasarlardan sorumlu tutulamaz.

4 Model Numarasi ve isim Plakasi Kontrolii

B Siiricuyi Aldiginizda
Siirticiiyii aldiktan sonra liitfen sunlar1 kontrol edin:

* Hasara kars siiriiciiyll inceleyin. Siiriicli hasarliysa derhal nakliye sirketi ile temasa gecin. Yaskawa garantisi
nakliyeden kaynakli hasar1 karsilamaz.

* Dogru modeli aldiginizdan emin olmak igin siiriicii model numarasini kontrol edin. Dogru modeli aldiginizdan
emin olmak i¢in etiketindeki "MODEL" boliimdeki model numarasini kontrol edin.

* Yanlis iiriin veya kusurlu bir iiriin aldiysaniz, Yaskawa veya en yakin satis temsilciniz ile iletisime gegin.
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B Cihaz Etiketi

4 )
‘e - R
cie : LATOXXXXXXXX REV :A A
L oeL:~ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX
Uin AC3PH 380 - 480V
DC513- 679V
I AC3PH10.3A
K INPUT DC 12.6A
F 50/60Hz
U AC3PH0 - 480V
Pmot 4.0k
J TPUT
Ut ACPHATA
(| 50%ED) (AC3PH 11.58)
F 0- 200Hz
I ON : 6W30S0-2-100 NASS : 38K
H SN oG PRG. 000 LTy
FRONT - 1P20 Py
G BACKSIDE _ : IP20ITYPE1_ENCLOSURE e
F MAX SURROUNDING AR TEMPERATURE : 50°C ek
E
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION MADE N JAPAN D
21 Kurosak-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan )
- J
A - Donanim revizyonu G - Koruma tasarimi
B - Agirhik H - Seri numarasi
C - Siriicii yazilim siriimii |- Lot numarasi
D - Yaskawa Elektronik Sirketi J - Cikig 6zellikleri
merkezinin adresi K - Girig 6zellikleri
E - Akreditasyon standartlar L - Siiriicii modeli
F - Ortam sicakligi
Sekil 8.1 Cihaz Etiketi Bilgileri Ornegi
B Nominal Cikis Akimi
Tablo 8.1 ve Tablo 8.2 nominal ¢ikis akim1 degerlerini verir.
Not:
*Bu ¢ikis akimi degerleri standart spesifikasyonlarda galisan siiriiciiler i¢in gegerlidir.
* Tasiyict frekansini artiran uygulamalarda akimi azaltin.
Tablo 8.1 Ug Faz AC 200 V Sinifi
Model Maksimum Gegerli Motor Cikisi Siirekli Nominal Cikis Akimi */ %50 ED Cikig Akimi */
kw A A
2022 37 153 21.9
2031 5.5 21.9 313
2041 75 28.9 413
2059 11 41.1 58.8
2075 15 525 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0

276 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



8 Tiirkce

Maksimum Gegerli Motor Cikisi

Siirekli Nominal Cikig Akimi */

%50 ED Cikis Akimi */

Model KW A A
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  Budegerler, tastyici frekansinda azalma olmadigini varsayar.

Tablo 8.2 Ug Faz AC 400 V Sinifi

Maksimum Gegerli Motor Cikisi

Siirekli Nominal Cikig Akimi */

%50 ED Cikis Akimi */

Model KW A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 55 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 225
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 394 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1  Budegerler, tasiyict frekansinda azalma olmadigini varsayar.

B Uyarn Etiketi igerigi ve Konumu

Siiriicli uyar etiketi Sekil 8.2 icinde gdsterilen konumdadir. Siiriiciiyii bu bilgide belirtilen sekilde kullanin.
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A WARNING Hot surfaces.
- ; Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.
Read manual before installing. Wait 5 minutes for Failure to obey can cause damage.
capacitor discharge after removing power and opening Remove the keypad and the keypad
the manual switch between the drive and motor. connector before removing or
attaching the drive front cover.
A\ AVERTISSEMENT S
Dessus et cotés du boitier peuvent
Risque de choc électrique_ devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant l'installation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé 'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.

]

A - Uyar etiketi

Sekil 8.2 Uyar Etiketi igerigi ve Konumu

Uyarilar belirli bir dil olmadan gdstermek i¢in, siiriicii ile birlikte verilen piktogram uyar etiketini kullanin.
Piktogram uyar1 etiketini kullanirsaniz, siiriicii UL standartlarina uygun olmayabilir.

» Piktogram uyarn etiketi (A): Etiketi Sekil 8.2 kapsaminda gosterilen uyar etiketi konumuna yerlestirin.
* Sicak yiizey uyari etiketleri (B): Etiketleri siiriicliniin {istiine veya yan kenarina yerlestirin.

Tablo 8.3 Piktogram Uyar Etiketleri

Modeller: 2022 - 2354, 4012 - 4325 Modeller: 2432, 2519, 4380

400-146-289-001

~
Ay
A Y
)
400-146-288-001 ’
.
~ == 5min

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
,I Importer in UK:
/ 5 YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
~a
Importer in EU: ‘
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany N A
Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 ILF, United Kingdom

B ]

Sekil 8.3 ve Tablo 8.4 her bir piktogramin anlamin1 agiklayn.
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AN D A A

Sekil 8.3 Piktogramlarin Tipi
Tablo 8.4 Her Bir Piktogramin Acgiklamalar

Piktogram Tanim
A UYARI
B Siirticiiyii kurmadan 6nce kilavuzu okuyun.
c Elektrik ¢arpmast riski.
Giicii kestikten ve siiricii ile motor arasindaki manuel anahtari agtiktan sonra kondansatoriin bogalmast igin 5 dakika bekleyin.
D Sicak yiizeyler. Ust ve yan yiizeyler 1smabilir. Dokunmayin.

€ Tus Takimina Genel Bakis

B Tus takimi Bilesenleri ve Fonksiyonlar

‘ On/Yan Gériinim ‘ ‘ Arka gorinim

K L

MODEL l‘!!!lll‘l‘"lllﬂ
RITTITIT] @ €
HE REV: ¢

i P e 7
i vasicaw -

LO/RE

Sekil 8.4 Tus takimi
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Tablo 8.5 Tus takimi Bilesenleri ve Fonksiyonlar

Sembol Ad Fonksiyon
* Siiriiciiniin motoru siirdiigiinii gostermek i¢in yanar.
* Siiriici durdugunda, LED kapanir.
* Asagidakileri gostermek igin yanip soner:
— Siiriicii durmak i¢in yavasliyor.
— Siriicti 0 Hz iz referansh bir Yukari/Asagi komutu aldi, ancak siirticii sifir hiz kontrolii igin ayarlanmadi.
RUNLED * Asagidakileri gostermek igin hizlica yanip soner:
A ___
RUN — Siriicii MFDI terminallerinden bir Yukari/Asagi komutu ald1 ve siiriicii LOCAL Moddayken REMOTE Moduna gegiyor.
— Siiriicii, Siiriicii Modunda degilken, siiriicii MFDI terminallerinden RUN komutu aldi.
— Siriicii bir Acil Durdurma komutu aldi.
— Emniyet fonksiyonu siiriicii ¢tkisini kapatti.
STOP
- @ Siirtici REMOTE moddayken, STOP tusuna basild..
 Siiriicii hata tespit ettiginde yanar.
* Siiriicii sunlar1 tespit ettiginde yanip soner:
ALM LED _ Alarm
B =
— Calisma Hatalar1
— Otomatik ayar esnasinda bir hata veya alarm
* Normal siiriicii galigmasinda 151k soner. Higbir alarm veya hata yok.
C mikroSD Kart Yuvasi mikroSD Kart i¢in girig noktasi.
Fonksiyon Tuslart Tus takiminda gosterilen menii fonksiyon tuslari igin fonksiyonlari ayarlar.
F1,F2,F3 Her bir fonksiyonun ad: ekran penceresinin alt yarisindadir.
D
Yanikken: Tus takimi Yukari/Asagi komutunu kontrol eder (LOCAL Mod).
OFF: Kontrol devresi terminali veya seri iletim cihazi Yukari/Asagi (RUN) komutunu kontrol eder (REMOTE Modu).
LO/RE LED Not:
E * LOCAL: Siiriiciiyti ¢alistirmak igin tus takimini kullanin. Yukari/Asag: ve Durdurma komutlarini ve hiz referans: komutunu
girmek i¢in tug takimini kullanin.
* REMOTE: Siiriiciiyli ¢aligtirmak i¢in kontrol devresi terminallerini veya seri iletim cihazini kullanin. 51-01 [Hiz Referans Segimi
1]'de girilen hiz referans kaynagini ve b1-02 [Yukari/Asagi Komut Seg¢imi 1]'de segilen Yukari/Asagi komut kaynagini kullanin.
Yukari/Asag1 komutu ve hiz referansi igin siiriici kontroliinii tus takimi (LOCAL) ve harici bir kaynak (REMOTE) arasinda degistirir.
Not:
LO/RE Segim Tusu * LOCAL/REMOTE Se¢im Tusu, siiriicii Siiriicii Modunda durduktan sonra siirekli olarak etkinlestirilmis kalir. Uygulama sistem
F
LORE performansinda olumsuz etki nedeniyle REMOTE — LOCAL geg¢isini yapmayacaksa, [LO/RE Se¢im Tusu] LORE devredist
birakmak i¢in 02-01 = 0 yapin [LO/RE Tus Fonksiyonu Se¢imi = Devredisi].
* Siirticii, harici bir kaynaktan Yukar/Asagi komutu alirken LOCAL ve REMOTE arasinda gegis yapmayacaktir.
Siiriiciiniin galigmasini durdurur.
Not:
G STOP Tusu @
STOP . L .
@sTopr tizerine basin ve motoru durdurun. Bu, harici bir Yukari/Asagi komut kaynaginda bir Yukari/Asagi komutu (REMOTE
. . STOP o ..
Modu) etkin oldugunda da gegerli olacaktir. onceligini devre dist birakmak igin 02-02 = 0 yapilmalidir [DUR Tus
Fonksiyonu Se¢imi = Devredist].
Sol Ok Tusu + Imleci sola hareket ettirir.
+ Onceki ekrana geri gider.
Ust Ok/Alt Ok Tuslart « Sonraki veya onceki dgeyi gostermek i¢in asag1 yukari kayar.
/ \Y4 * Parametre numaralarini secer ve ayar degerlerini artirir veya azaltir.
H ; . ..
Sag Ok Tusu (SIFIRLA) Imleci saga hareket ettirir.
Sonraki ekrana geger.
* Bir hatay1 temizlemek igin siiriicliyii sifirlar.
GIRIS Tusu * Parametre degerlerini ve ayarlar girer.
@ * Tus takimi ekranlari arasinda kaydirmak igin menii dgelerini seger.
* Mod, parametre ve ayar degeri seger.
Siiriiciiytt LOCAL Modda baglatir.
RUN Tusu Otomatik Ayar modunda ¢alismayi baglatir.
1 e
Motoru ¢alistirmak igin tus takimini kullanmadan 6nce, tus takiminda LORE tizerine basin. Boylece siiriiciiyii LOCAL Moda
ayarlar.
J USB Terminali Fabrika ayari igin
K RJ-45 Konektorii Bir UTP CAT5e uzatma kablosu veya tus takimi konektorii iginden 8 pimli diiz bir RJ-45 kullanarak siiriiciiye baglanilir.
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Sembol

Ad

Fonksiyon

L Saat Pil Kapagi

Not:

Saat pilini kurmak veya degistirmek i¢in bu kapagi ¢ikarin.

* Saat pili saglamalisimiz. Tus takimina dahil edilmez.
* Dogru pil ve kurulum prosediirii hakkinda daha fazla bilgi i¢in Teknik Kilavuza bagvurun.

M Cihaz Etiketi

Not:

Tus takimmin model numarasini ve diger bilgileri gosterir.

« “REV” tug takiminin donanim ve yazilim siiriimiinii belirler.
* “FLASH” flag bellegin siiriimiinii belirler.

B LED'in Gosterge Durumu

Siirticii kapagindaki Dairesel LED Gosterge siiriicliniin ¢aligsma durumunu gosterir.

ooo
o O
oQo
Deo c A
\ /
I=72N SER>
— 2
)
 E— |
READY
£,
(o]
A - ALM/ERR C- RUN
B - READY
LED Durum Tanim
Yaniyor Siirticii bir hatay tespit eder.
Siiriicti agagidakileri tespit etti:
e Alarm
. % * oPE parametre ayar hatasi
A ALM/ERR Yanip sénme */ . .
* Bir Otomatik Ayarlama hatas1
Not:
Siiriicii ayn1 anda bir ariza ve bir alarm tespit ederse arizay1 tanimlamak i¢in LED yanacaktir.
KAPALI Higbir siiriicii hatast veya alarmi yok.
Yaniyor Siiriicii ve motor ¢alismasinda veya ¢alismaya hazir.
Yanip sonme */ Stiriicti STo [Giivenli Tork KAPATMA] modunda.
Hizli Yanip Sénme */ | Ana devre gii¢ kaynaginin gerilimi diistii ve sadece harici 24 V gii¢ kaynag: siiriiciiye gii¢ sagliyor.
B READY
 Siiriicii bir hatay! tespit eder.
KAPALL * Hata yok ve siiriicii bir Yukari/Asag: komutu ald, ancak siiriicii alisamiyor. Ornegin, Programlama Modunda veya
yanip sonerken.
Yantyor Siirticii normal ¢aligmasinda.
 Siiriicii durmak i¢in yavasliyor.
Yanip sénme */ * Siirticti 0 Hz hiz referansli bir Yukari/Asagi komutu aldi, ancak siiriicii sifir hiz kontrolii i¢in ayarlanmadi.
* Siiriicii bir DC Enjeksiyon Frenleme komutu ald1.
* Siiriicii MFDI terminallerinden bir Yukar/Asag1 komutu aldi ve siiriici LOCAL Moddayken REMOTE Moduna
c RUN gegiyor.
* Siiriicii, Stirticii Modunda degilken, siiriici MFDI terminallerinden RUN komutu aldi.
Hizli Yanip Sénme *] | Siriicti bir Acil Durdurma komutu aldi.
* Emniyet fonksiyonu siiriicii ¢ikisint kapatti.
* Siirlici REMOTE modunda galisirken kullanici tus takimindan STOP tusuna bast.
KAPALI Motor durdu.

*1
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1sn -
L ACIK L AGIK
Yanip S P
sdnme § § § i i
Hizl AGIK ACIK ACIK ACK
yanip ) ; !
sénme
Sekil 8.5 LED'in Yanip S6nme Durumlan
Siiriicii Gikis Hizi 2UN | , O
dururken | { STOP | f——— STOP
2D/ B nren i
D/ o 2T - L
Hiz Ayari —e | | l —
RUN LED | KkaPAUl ] AGIK | Jamo | KkAPALI | Jame | kapal]

Sekil 8.6 RUN LED’i ve Siiriicii Operasyonu iligkisi

B Tus Takimi Modu ve Menii Ekranlari

Not:

* Baglangi¢ kurulum ekranini gérmek igin siirliciiyii fabrika varsayilanlari ile enerjilendirin. Basin BASLANGIC ekranini
gostermek i¢in [Baslangic].
—Ana Kurulum ekranini géstermemesi i¢in [Ana Kurulum Ekranin1 Goster] seceneginden [Hayir]'t segin.

* Siiriicli ekranlarin1 gostermesi i¢in Baglangi¢ ekraninda @ 0gesine basin.

. @ tusuna dI -01 [Referans 1] ayarlamak i¢in Ana Ekranda UI-01 [Frekans Referansi] LOCAL Modda gosterdiginde basin.
* Tus takimu, siiriicii Siiriici Modundayken, [Rdy] gosterecektir. Siiriicii, bir Yukari/Asagi komutunu kabul etmeye hazirlanir.

* Programlama Modundayken harici bir kaynaktan gelen Yukari/Asag1 komutunu kabul etmek veya reddetmek i¢in b/-08 [PRG
Modunda Yukari/Asagi Se¢imi] ayarini yapin.
—Programlama Modundayken (varsayilan) harici kaynagin RUN komutunu reddetmek i¢in b7 -08 = 0 [Programlamada RUN Kmt
Yoksay] olarak ayarlayin.

—Programlama Modundayken harici kaynagin RUN komutunu reddetmek b7 -08 = I [Programlamada RUN Kmt Kabul et] olarak
ayarlayin.

—Siiriicii ¢alisirken Siiriicii Modunda Programlama Moduna gegisi engellemek icin b1-08 = 2 [Sadece Durda Programlama LzniVer]
olarak ayarlayin.

Tablo 8.6 Siiriicii Modlari, Menii Ekranlari ve Fonksiyonlari

Mod Menii Ekrani Fonksiyon
Kullanictya Ozel Parametre Kullanic1 Parametrelerini gosterir.
Program Modu Parametreler Parm. Ayarlarini Degistir
Degisen Param/Ariza Kaydi Degisen parametreleri ve hata tarihgesini gosterir.
Siiriicii Modu izlemeler Goriintiilenecek monitor dgelerini ayarlar.
Otomatik Ayar Siiriiciiyii Otomatik-Ayarlar.

. . *  Veri loglarini ve arka 15181 ayarlar.
Diyagnostik Araglar1 R . . .
* Doniis Yonii Sorun Giderme Islemini Yapar.

Program Modu
Parm. Yedekle/Yenile Parametreleri yedek olarak tus takimina kaydeder.

* Baslangig ayarlarini degistir
Bagslangi¢ Kurulumu yangle ay £

* Temel parametreleri ayarlamak igin Kurulum Sihirbazini kullanir.

€ Mekanik Kurulum

A UYARI Yangin Tehlikesi. Strticliniin (izerine yanici ve parlayici maddeler koymayin ve stirticliyl yanici ve parlayici
maddelerin yakinina yerlestirmeyin. Siirticliyii metal veya diger tutusmayan malzemelerin (izerine monte edin.. Alev alabilir ve
yanici malzemeleri bir yangin baglatabilir ve ciddi yaralanmaya veya 6lliime neden olabilir.

A DIKKAT  Ezilme Tehlikesi. Terminal kapak vidalarini sikistirin ve stiriiclyl hareket ettirirken kasayi glivenli bicimde
tutun. Siirlicli veya kapaklar dliserse, orta diizeyde yaralanmaya neden olabilir.

DUYURU Sdirticii kurulumunda érnedin metal talaslari veya tel pargalari gibi istenmeyen nesnelerin stiriiciiniin igine
diismesine izin vermeyin. Kurulum esnasinda slirticli izerine gegici bir kapak yerlestirin. Calistirmadan énce gecici kapagdi
kaldirin. Strticintin igindeki istenmeyen nesneler sliriicliye zarar verebilir.
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Not:
« Siirticiiyii EMC Rehberindeki gibi takin. EMC Rehberlerine uymazsaniz, yanlis ¢alismaya ve elektrikli cihazlarda hasara neden olabilir.

« Stirticii ¢evre aygiti, transformatdr veya diger elektronikleri siirliciiniin yakinina koymayin. Bilesenler siiriicii yaninda olmak
zorundaysa, siiriiciiyii elektriksel parazite karsi koruyun. Elektriksel parazit siiriiciiniin veya siiriicii etrafindaki cihazlarin yanlis
bigimde ¢alismasina neden olabilir.

B Kurulum Ortami

Kurulum ortama iiriiniin kullanim émrii ve siiriicii performansinin dogru olmasini saglamak i¢in 6nemlidir.
Kurulum ortaminmin bu 6zelliklere uydugundan emin olun.

Ortam Sartlar
Kullanim Alani Kapali Ortam
Giig¢ Kaynagi Asir Voltaj Kategorisi I11

IP20/UL Agik Tip: -10°C ila +50 °C (14 °F ila 122 °F)
Ortam Sicaklig1 « Siiriiciiyii muhafaza igine kurarken, igerideki hava sicakligini izin verilen deger araliginda tutmak i¢in fan veya sogutucu kullanin.

 Siiriiciiniin donmasina izin vermeyin.

N %95 Bagil Nem veya daha az
em
Siirliciide yogugsmanin olugmasina izin vermeyin.

Depolama Sicakligi -20 °Cila +70 °C (-4 °F ila +158 °F)

Kirlilik Seviyesi 2 veya daha az

Siiriciiyii sunlarin olmadig: alana kurun:

¢ Yag buhari, korozif veya parlayici gaz veya toz

¢ Metal tozu, yag, su veya diger istenmeyen malzemeler
Ortam * Radyoaktif veya yanict materyaller.

e Zararh gaz veya sivilar

¢ Tuz

* Dogrudan giines 15131

Ahsap veya diger yanic1 malzemeleri siiriicliden uzak tutun.

1000 m (3281 ft) maksimum
Not:
Siiriiciiyii 1000 m ila 4000 m (3281 ftila 13123 ft) arasindaki rakimlara kurmak i¢in her bir 100 m (328 ft) i¢in ¢ikis akimini %1 oraninda
distirtin.
Bu kosullarda nominal voltaji azaltmak gerekmez:
* 2000 m (6562 ft) veya daha diigiik rakima siiriiciiyti kurdugunuzda

* 2000 m ila 4000 m (6562 ft ila 13123 ft) arasinda siiriiciiyli kurdugunuzda ve gii¢ kaynaginda notr noktada toprakladiginizda.
Notr noktada topraklama yapmadiginizda Yaskawa veya daha yakin sati temsilcisi ile iletisime gegin.

Yiikseklik

* 10Hzila20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s2)
e 20Hzila55Hz

— 2022 ila 2225,4012 ila 4188: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s2)
— 2269 ila 2519, 4225 ila 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s2)

Titresim */

Kurulum Oryantasyonu | Siiriiciiyii sogutmak i¢in yeterli hava akisina izin vermek iizere siiriiciiyii dikey olarak kurun.

*1  Busiiriicli, EN 60068-2-6 ve JIS C60068-2-6 tarafindan belirtilen logaritmik tarama ile titresim testini gegmistir. Siiriictiniin dahili
bilesenleri ¢ok fazla titresirse, titresim frekansi spesifikasyon dahilinde olsa bile siiriiciide hasara neden olabilir. Siiriicii bilesenleri
titresiyorsa, titresimi azaltmak i¢in kurulum ortamini iyilestirin. Titresim i¢in kurulum ortamini iyilestirmek igin, motoru kauguk bir
ped iizerine koyabilir veya kurulumun yapisini giiclendirebilirsiniz.

@ Elektriksel Kurulum

Elektrik Soku Tehlikesi. Gli¢ verilmis siiriiciiniin kablosunu kontrol etmeyin, baglamayin ve ¢ikarmayin. Bakim
6ncesinde ekipmanlarin tiim gii¢ baglantilarini ayirin ve en az uyari etiketlerindeki siire kadar bekleyin. Siiriiciiniin enerjisi
kesildikten sonra dabhili kapasitér sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altina dlistiigiinde sarj gésterge LED'i séner. Tiim
gbstergeler KAPALI iken sdrticiiniin glivenli oldugundan emin olmak igin gerilim 6lgiimii yapin. Enerji verildiginde sdiriicl
tizerinde calisiyorsaniz, elektrik sokundan ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olacaktir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sdriictiniin elektrigini kesin ve Sarj LED’i sénene kadar en az 5 dakika bekleyin.
Kablajda, devre kartlarinda ve diger parcalarda ¢alismak icin 6n kapagdi ve terminal kapagini ¢ikarin Terminalleri yalnizca dogru
fonksiyonlari igin kullanin. Yanhs kablaj, yanlis toprak badlantilari ve koruyucu kapaklarin yanhs onarimi 6llime veya ciddi
yaralanmaya neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. EMC filtre anahtarini agmadan énce stiriicliyli dogru bigimde topraklayin.
Topraklanmamis elektrikli ekipmana dokunursaniz, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicti igin terminalleri yalnizca tasarlanan amaclari icin kullanin. G/C terminalleri
hakkinda daha fazla bilgi i¢in teknik kilavuza basvurun. Yanlis bicimde kablolama ve topraklama veya kapagi degistirme
ekipmana zarar verebilir veya yaralanmaya neden olabilir.
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B Standart Baglanti Semasi
Sekil 8.7'de belirtildigi gibi siiriiciiyli baglayin.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Kontrol devresi anahtarlarini kapamadan énce MFDI parametrelerini ayarlayin. Yanhs
Calistirma/Durdurma devre sekansi ayarlari hareket eden ekipmandan ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. ligili kurallar ve kilavuzdaki gibi kisa devre énleyici yeterli bransman hatti kullanin. Siriicii
100,000 RMS simetrik amper, 240 Vac maksimum (200 V Sinif), 480 Vac maksimum (400 V Sinif) degerlerinden ¢cok olmayan
devrelere uygundur. Yanlis devre pargasi kisa devre korumasi ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

DUYURU Ekipmanlarda Hasar. Giris gerilimi 440 V veya daha yliksek oldugunda, motor yalitim geriliminin yeterli
oldugundan emin olun veya gliclendiriimis yalitima sahip bir invertér gérev motoru veya vektér gérev motoru kullanin. Motor
sargisi ve izolasyon arizasi meydana gelebilir.

Not:
AC kontrol devresi topragini siiriicii muhafazasina baglamayin. Buna uyulmamasi hatali kontrol devresi ¢aligmasina yol agabilir.

284 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



8 Tiirkce

Ana Anahtar
RCM/RCD
Ug fazl R—% ~MN—
glic kaynagi !
200ila 400y ST% "
50/60 Hz T—

Yukari Komutu

B1 B2

CN5-A

CN5-C
CN5-B

Kontrol Devresi Al PTC

KAPALID AGIK

]

Asagl Komutu

Nominal Hiz

inceleme Iglemi

p o 0§ 0§ 90
:

i

Ara Hiz
Cok-fnksynlu Esitleme Hizi
dij girigleri
[varsayilan ayar]
Kullaniimiyor
Kullaniimiyor
Kullanilmiyor
Kullaniimiyor

DC 24 V Glig kaynagdi Cikis
24 V, maks. 150 mA

+V  Hiz ayan gli¢ kaynagi, -10,5 V, maks. 20 mA)

9-10V N

Analog Giris 1

A1
[Varsayilan ayar: Hiz Referansi]

-10-+10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ)

2kQ /
Hiz Hlfaygrll . 0-10V N
Bayas: | Potansiyometre

A2 Analog Giris 2
[Varsayilan ayar: Kullaniimaz]
=10 - +10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ)
0 - 20mA (250 Q)/4 - 20 mA (250 Q)

[Varsayilan ayar: Kullaniimaz]
410 - +10 V (20 kQ)/0 - 10 V (20 kQ)

DC 24 V Kontrol

-V Hiz ayarn glig kaynagi, DC -10,5 V, maks. 20 mA

G Girigi

24 V700 mA

PS DC 24V glg kaynag! girisi

MEMOBUS
RS-485 Maks.

Sonlandirma direnci

115.2 Kbps

(120 Q, 112 W)

Givenlik
anahtari

Sifirla/
geribildirim _
girisi
Giivenlik
kontrol6ri

DIP anahtar 2

*1
Ana Devre

Opsiyon karti konektori

DIP switch S4
A3 analog girig/
PTC giris segimi [Al]

DIP switch S1
A2 voltaj/akim segimi [V]

DIP switch S2
Sonlandirma direnci
ACIK/KAPALI [KAPALI]

*3

|
|
|
|
1
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
I

M1
M2

Hata rolesi ¢ks:

AC 250 V, maks. 1A
DC 30V, maks. 1A
min. yiik DC 5V, 10 mA
(referans degeri)

Cok-fnksynlu réle gks:
AC 250V, maks. 1A
DC 30V, maks. 1A
min. ylik DC 5V, 10 mA
(referans degeri)

[Varsayilan ayar: Fren Kontrolii]

DC 30V, maks. 1A
min. ylik DC 5V, 10 mA
(referans degeri)
[Varsayilan ayar:

Cks Kntktr Kntrl]

} AC 250 V, maks. 1A

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

!

: Cok-fnksynlu role ¢ks:
I

I

I

I

I

I

I

I

|

I

I Cok-fnksynlu role cks:

1| AC 250V, maks. 1A

1 [ DC 30V, maks. 1A

'J min. yiik DC 5V, 10 mA

1 (referans degeri)

, [Varsayilan ayar: Siriicii Hazir]
I
I

— %4

Cok fonksiyonlu fotokuplér gikisi 1:
DC 48 V, maks. 50 mA

[Varsayilan ayar:

Frekans Cikisi Esnasinda]

Cok fonksiyonlu fotokuplér gikisi 2:
DC 48V, maks. 50 mA
[Varsayilan ayar: Kullaniimaz]

1 -10-+10V/0-10V
| [Varsayilan ayar: Cikis Hizi]
I

Coklu fonksiyon analog monitér
cikis 2

-10-+10V/0-10V
[Varsayilan ayar: Cikig Akimi]

Fo
! ﬂ_ﬁ koruyuculu kabloyu belirtir.

! =7 koruyuculu bikamli kabloyu belirtir.

I
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! @ ana devre terminalini belirtir.

O Kontrol devre terminalini belirtir.

Sekil 8.7 CE Diisiik Gerilim Direktifi Uyumu i¢in Kablaj Diyagrami

*]
A UYARI

Cevresel opsiyonlari -, +1, +2, B1 ve B2 terminallerine baglaym.

Ani Hareket Tehlikesi. Yukari/Asagdi komutu géndermeden énce polaritenin dogru oldugundan emin

olun. Siiriicii polariteyi yanlis algilarsa, siirticli Yukari/Asadi komutunun tersi ydnde dénebilir ve ciddi yaralanma veya

6liime neden olabilir.
*)
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*3  Kontrol devresi, Glivenlik Ekstra-Diisiik Gerilimli bir devredir. Bu devreyi takviyeli yaliimla diger devrelerden ayirin. Giivenlik
Ekstra-Diigiik Gerilimli devrenin belirtilen sekilde baglandigindan emin olun.

Takviyeli yalitim, ¢ikis terminallerini diger devrelerden ayirir. Kullanicilar, siiriicii ¢ikist 250 Vac 1 A maksimum veya 30 Vdc 1 A
maksimum ise, Glivenlik Ekstra-Diisiik Voltajli devreler olmayan devreleri de baglayabilirler

*4

B Kontrol Devresi Terminalleri
Kontrol Devresi Kablo Kalinligi ve Sikigtirma Torklari

DUYURU Kablo koruyucularinin diger sinyal hatlarina veya ekipmana dokunmasina izin vermeyin. Kablo koruyucularini
elektrikli bant veya 1siyla daralan makaronla yalitin. Kablo koruyucularini yalitmazsaniz, bir kisa devreye neden olabilir ve

sdrtictiye zarar verebilir.

Kontrol devresi terminal blogunu baglamak i¢in ekranli kablo kullanin. Daha kolay ve giivenilir kablolama
prosediirii i¢in kablo uglarinda sikma bagliklar1 kullanin.

Tablo 8.7 Kontrol Devresi Kablo Kalinligi ve Sikistirma Torklari

. Sikistirma Ciplak Kablo Ucg Basligi
Terminal Blogu Terminal Vida Torku ; :
9 Boyutu N'm (b Onerilen Kalinlik | Uygun Kalinliklar | Onerilen Kalinlik | Uygun Kalinliklar
m (lbring) mm? (ORT) mm? (ORT) mm? (ORT) mm? (ORT)
TBI S1 - 88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC
« Biikiimlii kablo
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24-18) 0.5 025-0.5
TB2-3 M3, M4, M6 (18) « Tek kablo (0) (24 - 20)
02-15
+V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, B}
TB3 AM, AC, P1,C1, S9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, HI, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2, S10
85 (G M3 05-1.0 05-2 1.25 )
(44-39) (20 - 14) (12)
Klips Pullari
Klips pullarini kullandiginizda yalitimli bir kilif baglayin.
PHOENIX CONTACT tarafindan yapilan bir kivirma aleti CRIMPFOX 6’y1 kullanin.
W fdz
,LJ
L
Sekil 8.8 Klips Pullarinin Dig Boyutlari
Tablo 8.8 Klips Pulu Modelleri ve Boyutlari
Kablo Kesiti
mm? (ORT) Model L (mm) L1 (mm) @d1 (mm) ¢d2 (mm)
0.25 (24) AT0.25-8YE 125 8 0.8 2.0
0.34 (22) AI0.34-8TQ 125 8 0.8 2.0
AT0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 11 25
A1 0.5-80G

€ Siiriicii Calistirma

B Sirici Kurulum Prosediirii

Sekil 8.9 temel kurulum prosediiriinii gosterir. Bu boliimde, stiriiciiye enerji verdikten sonra atilacak adimlar
hakkinda daha fazla bilgi verilmektedir.
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C Baslat D
!

[ Mekanik Kurulum ]
'

( Ana devre ve kontrol devresi kablaji )

I

Enkoder gii¢ kaynagi segimini inceleyin.
(Sadece CLV ve CLV/PM)

i

Sirticuye enerji verin.

I

A1-02 [Kontrol Yéntemi Segimi] ayarlayin.

( )
[ Motor dénls yonunu inceleyin. )
( )

F1-xx [Enkoder Seg¢enegi Kurulumu] parametrelerini
ayarlayin ve enkoder dénus yonini inceleyin.
(Sadece CLV ve CLV/PM)

f

01-12 [Uzunluk Birimleri] ayarlayin.
Asansér mekaniklerini ayarlamak icin iki segenek bulunur:

a. Bir hiz rasyosu kullanin:

01-18 [Asansér Kabini Hizi] ve 01-19 [Asansér Motor Hizi]
ayarlarini yapin.

b. 01-12 [Uzunluk Birimleri], 01-20 [Kasnak Capi],
01-21 [Halat Orani] ve 01-22 [Mekanik Disli Orani]
6zel mekanik verilerini kullanin.

Daha sonra 071-03'te [Hiz Géserge Unitesi Segimi] hiz,
hizlanmal/yavaslama rampalari ve sarsinti ézellikleri igin
ekran birimlerini segin.

1

[ Motor parametreleri ve enkoder ofseti igin Auto-Tuning yapin.*? ]

f

b1-01 [Hiz Referans Segimi 1]'i b1-0

1 =0 [Klavye]

hiz referans kaynagini segmek

f

icin ayarlayin.

(

d1-18 [Hiz Referans Seg¢im Modu] ayarlayin.

b1-01 = 1 [Analog Girig]

1

MFDI, MFDO, MFAI ve MFAO terminallerine islev atamak igin
H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx parametrelerini ayarlayin.

MFDI ve MFDO terminallerine islev atamak igin
H1-xx ve H2-xx parametrelerini ayarlayin.

i

Bu parametreleri ayarlayin:
» C1-xx [Hizlanma & Yavaslama Zmni]
* C2-xx [Cekme Karakterisikleri]

Bu parametreleri ayarlayin:

* d1-xx [Hiz Referansi]

» C1-xx [Hizlanma & Yavaslama Zmni]
* C2-xx [Cekme Karakterisikleri]

( Inceleme Iglemi sirasini ayarlayin.

—

[ Bir test calistirmasi yapin. )

I

ince ayar igin bu ayarlari yapin:
« Fren sirasi igin ayarlar
* C5-xx [Oto Hiz Regiilatérii (ASR)]

I

(Motor parametreleri ve enkoder ofseti i¢in Auto-Tuning gergeklestirin)

Sekil 8.9 Temel Kurulum Prosediirii i¢in Akis Semasi
*1  Otomatik Ayarlama hakkinda daha fazla bilgi i¢in Teknik Kilavuza bakin.

Not:

Parametreleri ayarlamak igin MEMOBUS/Modbus iletisimini kullandiginmizda, H5-11 = I [Comm ENTER Komut Modu = ENTER

Komutu Gerekli Degil] olarak ayarlayin.

B Siiriiciiye Enerji Vermeden Once Kontrol Edin

Siiriicliye enerji vermeden dnce bu 6geleri inceleyin:

* Tiim kablolarin dogru baglandigindan emin olun. Ayrica motor fazlarmin dogru sirada baglandigindan emin

olun.
* Siiriiciide vida, gevsek kablo ucu veya alet bulunmadigindan

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction
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* Bir enkoderde opsiyon karti kullaniyorsaniz, enkoderi dogru sekilde bagladiginizdan ve opsiyon kartindaki giic
kaynagini enkoder 6zelliklerine gore ayarladiginizdan emin olun.

* Motor etiketine bakin ve bilgileri bu tabloya kaydedin.

Oge Deger Oge Deger
Motor Nominal Gii¢ kW Motor Maksimum Frekansi Hz
Motor Nominal Voltaj \Y% Motor Kutup Sayisi Motor Kutup Sayist
Motor Nominal Akimi (FLA) A Motor Baz Doniis Hizi dak-! (d/dak)
Motor Nominal Frekans Hz Motor Encoder Darbe Sayis1 ppr

B Ayar Sihirbazi

Kurulum Sihirbazi, temel parametrelerin ayarlanmasi ve Otomatik Ayarlama yapilmasi dahil olmak tizere
siiriicliyii calismaya hazirlar. Bu islev hakkinda daha fazla bilgi i¢cin Teknik Kilavuza bagvurun.

Siiriiciiye enerji verdikten sonra, tus takimi Ilk Kurulum ekranini gosterecektir. [k Kurulum Ekranini1 Goster]
ayarlarmdan [Hayir] 6gesini sectiginizde, tus takimi Ilk Kurulum ekranini géstermeden HOME ekranim
gosterecektir. Herhangi bir hata, alarm veya sorun olusursa, Sorun Giderme, sayfa 296 kapsamina bakin.

Not:

* Eger tug takim1 Baslangi¢c Kurulum ekranini géstermez ise, iizerine basin Menii ekranin1 gormek i¢in, sonrasinda basin
[Baslangi¢c Kurulumu] segmek i¢in iizerine basin.

*Saat pil kapagini agin ve saat fonksiyonlarini kullanmak {izere bir pil takin. Nominal 3 V'luk gerilime sahip bir CR2016 manganez
dioksit lityum pilini kullanin.

B Kontrol Metodu Seg¢imi

Siirticiiye ilk enerji verdiginizde, uygulamaya uygun dort kontrol yonteminden birini se¢in. Kapali Cevrim Vektor
Kontrol yontemleri i¢in enkoder geri besleme kartlar1 gereklidir. Bu tabloda motor tipine bagli olarak olas1 kontrol
yontemleri ve gerekli enkoder geri besleme kart1 gosterilmektedir.

Makine Tipi Kontrol Yontemleri A1-02 Ayari Encoder Opsiyon Karti

V/f Kontrol 0 Kart gereksiz

Enkodersiz endiiksiyon motoru
Kapali Cevrim Vektor Kontroli 2 Kart gereksiz

Artimli enkoderli endiiksiyon motoru Kapali Cevrim Vektor Kontrolii 3 PG-B3/PG-X3

EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 veya EnDat | PM motorlar i¢in Kapali Cevrim Vektor 7 PG-F3

2.2/22 enkoderli sabit miknatisli motor Kontrolii

ERN1387 enkoderli sabit miknatish motor | LM motorlar igin Kapal Cevrim Vek(6r 7 PG-E3
Kontrolii

Artimli enkoderli Yaskawa IPM motor PM moto rlar igin Kapalt Cevrim Vektr 7 PG-X3
Kontrolii

Artiml1 enkoderli sabit miknatislt motor I})(I\(:In?rlglt i(i) rlar igin Kapali Cevrim Vektor 7 PG-B3/PG-X3

B Motor Doniis Yoniiniin Ayarlanmasi

Asansoriin sistem konfigiirasyonuna bagli olarak, siiriicli bir Yukar1 komutu aldiginda asansoriin yukart hareket
etmesini saglamak i¢in motor yOniinii degistirmek gerekebilir.
Siirticii bir Yukar1 komutu aldiginda, U-V-W faz sirasina gore voltaj verir.

* Motor doniisiinii bu faz sirasi ile inceleyin (¢ogu motor i¢in, saft tarafindan bakildiginda saat yoniinde).

* Motora giden bir U-V-W dizisi asansorii Yukar1 yonde calistirtyorsa, b1-14 = 0 [Faz Sirast Se¢imi = Standart]
olarak ayarlayin.

* Motora giden bir U-V-W dizisi asansorii Asag1 yonde galistirtyorsa, b1-14 = I [Faz Swrasini Degistir] olarak
ayarlayin.
Not:
Enkoder doniis yoniinii ayarlamadan dnce daima motor doniis yonii ayarini yapin.
Test calismasinda bu sorunlar ortaya ¢ikarsa, bunlar1 ¢ozmeye yardimci olmast i¢in Doniis Y6nii Sorun Giderme
islevini kullanin:
* Akim akis1 var, ancak motor doniisii yok.

* Siiriicii bir dv3 [Inversiyon Algilama], dv4 [Inversiyon Onlemeyi Algilama], oL2 [Siiriicii Asir1 Yiiklemesi] veya
PGo [Enkoder (PG) Geri Bildirim Kaybi] hatasi algilar.
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* Motor beklenenden farkli bir yonde doniiyor.

Doniis Yoni Sorun Giderme islevini kullanmak i¢in, ANA ekrandan [Menii] > [Diyagnostik Araglar] > [Doniis
Yonii Sorun Giderme] 6gelerini segin. Coziilecek bir sorun segin ve [Sorun giderme iglemini yiiriit] diigmesine,

ardindan @ basin.
Bu iglev hakkinda daha fazla bilgi i¢in Teknik Kilavuza basvurun.

B Enkoderin Ayarlanmasi (Puls Ureteci)

Enkoder Coziiniirliikk Ayari
Enkoder ¢6ziiniirliigiinii (Sin/Cos izli mutlak enkoderlerde artan sinyal) F1-01 [Enkoder 1 Darbe Sayisi (PPR)]
altinda ayarlayn.

Enkoder D6niig Yonii Ayari
Kodlayici doniis yoniiniin siiriiciide dogru ayarlandigindan emin olmak i¢in agsagidaki adimlari uygulayin.
» Kodlayicinin sinyal dizisi hakkinda bilgi mevcut oldugunda:

— Motor asansorii Yukart yonde hareket ettirirken A ve B enkoder fazlarimin sirasini kontrol edin.

— Enkoder A faz1 B fazin1 yonlendiriyorsa, F1-05 = 0 [Enkoder 1 Déniis Se¢imi = Darbe A Yukar: Yonde
yonlendirir] olarak ayarlaym.

— Enkoder B faz1 A fazin1 yonlendiriyorsa, F1-05 = 1 [Darbe B Yukar: Yonde yonlendirir] olarak ayarlayn.
* Kodlayicinin sinyal dizisi hakkinda bilgi mevcut olmadiginda:

— Ul-05 [Hiz Geri Beslemesi] degerini kontrol ederken motoru manuel olarak asansor Yukari yoniinde
dondiiriin.

— Ul-05"eki deger pozitifse, kodlayict yonii dogrudur.
— Ul-05"eki deger negatifse, F'7-05'in ayarin1 degistirin.

Not:

Enkoder doniis yoniinii ayarlamadan 6nce daima motor doniis yonii ayarini yapin. Motor Doniis Yoniiniin Ayarlanmasi, sayfa 288
kapsamina bakin.

B Tus Takimi Ekran Birimi Segimi

Hizla ilgili parametreler ve monitdrler, hizlanma ve yavaslama rampalari ve sarsint1 6zellikleri i¢in farkl
goriintiileme birimleri arasinda se¢im yapmak lizere 0/-03 [Hiz Gériintiileme Birimi Se¢imi] 0gesini
kullanabilirsiniz. Uygulamaniz i¢in dogru o/-03 ayarmni belirlemek i¢in asagidaki tabloyu kullanin.

Goriintil Birimi

3 [Kullanict Birimi (01-10 & o1-
1)

Kullanict Tanimlh

o1-03 Ayari Hiz Referansi Ayarlari/Monitorleri Hizl. & Yavagl. Artisi Ani Hrkt Karakteristikleri
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [Devir/Dakika (RPM)] 1 rpm 0.01s 0.01 s

s*3)]

4 [Asansor Birimil - m/s, s, s] 0.01 m/s
SA[31§]sansﬁr Birimi2 - m/(s, s"2, 0.01 m/s 0.01 m/s2 0.01 m/s?
6 [Asansor Birimi3 - ft/(dk, s*2, 0.1 f/dk 0.01 ft/s2 0.01 ft/s3

Ayar 4 ila 6'y1 kullanmak istiyorsaniz, o/-03' degistirmeden Once siiriiciiye belirli mekanik verileri

programlamaniz gerekir.

1. Motor verilerini dogru sekilde ayarlayin. E1-04 [Maksimum Cikis Frekansi] ve E2-04 [Motor Kutup Sayisi]
veya E5-04 [PM Motor Kutup Sayisi] ayarlariin dogru oldugundan emin olun.

2. Asansor mekaniklerini ayarlayim:

a. Ozel mekanik verileri kullanin:

i. Cekis kasnagi capint mm biriminde 0/-20 [Kasnak Capt] olarak ayarlayin.

ii. Dogru halatlamay1 0/-21 [Kementleme Orani/'na ayarlayin.
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iii.

1v.

Disli bir makine kullandiginizda, disli oranini (nmotor/NCekis Kasnagt) 01-22 [Mekanik Disli Orani]
olarak ayarlayin. Dislisiz bir makine kullandiginizda, 0/-22 = 1.0 olarak ayarlayn.

01-03 =4, 5 veya 6 olarak ayarlayin. Stiriicii otomatik olarak birimi ve ilgili parametrelerin ayar
degerlerini degistirecektir.

b. Mekanik verileri bilmiyorsaniz, 6rnegin modernizasyon durumunda, mekanigi belirlemek i¢in hiz oranini
kullanabilirsiniz:

L

ii.

Not:
Hiz oranini kullandiginizda, siiriicti 6zel mekanik parametreleri (0/-2x) yok sayar

Asansor kabininin hizin1 01-18 [Asansér Kabininin Hizi] olarak ayarlayin.

Asansor motor hizimi 01-19 [Asansor Motor Hizi] olarak ayarlaym.

Daha fazla bilgi i¢in Siiriicii Parametreleri, sayfa 290 kapsamina bakin.

B Siirici Parametreleri

En 6nemli parametreleri ayarlamak i¢in asagidaki tabloya bakin.

Not:
« Siiriicii ¢aligmasi esnasinda “No.” siitununda “RUN” komutuna sahip Parametreleri degistirebilirsiniz.

*"No." siitununda "Uzman" yazan parametreler yalnizca Uzman Modunda kullanilabilir. Tug takiminda Uzman Modu parametrelerini
gostermek ve ayarlamak i¢in 41-01 = 3 [Erisim Seviyesi Se¢cimi = Uzman Seviyesi] olarak ayarlayin.

No. Ad Tanim

A1-00 Lisan Segimi LCD tus takiminda lisan1 ayarlar.

RUN 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,
10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek

Al1-02 Kontrol Metodu Se¢imi Siiricii uygulamasi ve motor igin Kontrol Metodunu ayarlar.
0: V/f Kontrol, 2: A¢ik Cevrim Vektor, 3: Kapali Cevrim Vektor, 7: PM Kapali Cevrim Vektor

Al1-03 Parametreleri Sifirla Parametreleri varsayilan degerlerine ayarlar.
0: Baglatma Yok, 1110: Kullanici1 Baglatma, 2220: 2-Kablolu Baslatma

b1-01 Hiz Referansi Segimi 1 Hiz referans igin giris yontemini belirler.
0: Tus takimi, 1: Analog Giris, 2: Memobus/Modbus Haberlesme, 3: PCB opsiyonu

b1-02 Yukari/Asagi Komut Segimi 1 Yukari/Asagi komutu igin giris yontemini ayarlar.
0: Tus takimu, 1: Dijital Giris, 2: Memobus/Modbus Haberlesme, 3: PCB opsiyonu

b1-03 Durma Yontemi Segimi Yukari/Asagi iptali veya Dur komutunun girilmesinin ardindan motor i¢in Dur yontemini belirler.
0: Rampal1 Durus, 1: Bosta Durus, 4: Asansor Acil Durdurma

C1-01 Hizlanma Artis1 1 Sifirdan maksimum ¢ikis hizina hizlanmak igin artis1 ayarlar.

RUN

C1-02 Yavaslama Azalis1 1 Maksimum ¢ikis hizindan sifira yavaslamak igin azalisi ayarlar.

RUN

C2-01 Hizlanma Baginda Sarsint1 Hizlanma baslangicinda sarsintiy1 ayarlar.

C2-02 Hizlanma Sonunda Sarsinti Hizlanmanin sonunda sarsintiy1 ayarlar.

C2-03 Yavaslamanin Baslangicinda Yavaglama baglangicinda sarsintiy1 ayarlar.

Sarsint1

C2-04 Yavaslamanin Sonunda Sarsinti Yavaslamanin sonunda sarsintiy1 ayarlar.

C2-05 Esitleme Hiz1 altinda sarsinti Hiz referans: esitleme hizi ayarindan daha diisiik oldugunda sarsintiy1 ayarlar.

C5-01 ASR Oransal Kazang 1 ASR yanitin1 yiiksek hizda ayarlamak i¢in kazanci ayarlayin.

RUN

C5-02 ASR Integral Zamani 1 Yiiksek hizda ASR integral siiresini ayarlar.

RUN

C5-03 ASR Oransal Kazang 2 ASR yanitin1 diisiik hizda ayarlamak igin kazanci ayarlaym.

RUN

C5-04 ASR Integral Zamani 2 Diisiik hizda ASR integral siiresini ayarlar.

RUN

C5-13 ASR Oransal Kazang 3 ASR yanitini esitleme hizinda ayarlamak i¢in kazanci ayarlayimn. Ayar sadece yavaslama igin etkindir.

RUN

C5-14 ASR Integral Zamani 3 Esitleme hizinda ASR integral siiresini ayarlar. Ayar sadece yavaglama i¢in etkindir.

RUN

C6-03 Tas1yict Frekans Tastyict frekansini ayarlar.

d1-01 - d1-08 Referans 1 ila 8 ol -03 [Hiz Gésterge Birimi Segimi] ile hiz referansinin birimlerini ayarlar.
RUN

290
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No. Ad Tanim
d1-18 Hiz Referansi Se¢im Modu Dijital girisler tarafindan hiz referansi se¢giminin modunu ayarlar.
0: Coklu hiz Modul (d1-01 ila 08), 1: Yiiksek hiz dnceligi, 2: Esitleme hiz1 6ncelige sahiptir,
3: Coklu hiz Modu2 (d1-02 ila 08), 4: Akilli Degisim
d1-19 Nominal Hiz Hl-xx = 50 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Nominal Hiz] igin ayarlanmus bir MFDI terminali etkin oldugunda nominal
RUN hiz referansini ayarlar.
d1-20 Ara Hiz 1 Hl-xx = 51 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Ara Hiz] i¢in ayarlanmis bir MFDI terminali etkin oldugunda ara hiz
RUN referansini ayarlar.
d1-21 Ara Hiz 2 Hl-xx = 50, 51 ve 52 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Nominal Hiz, Ara Hiz ve Yeniden Seviyelendirme Hizi] igin
RUN ayarlanmis MFDI terminalleri etkin oldugunda ara hiz referansini ayarlar.
d1-22 Ara Hiz 3 Hl-xx = 51 ve 52 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Ara Hiz ve Yeniden Esitleme Hizi] igin ayarlanan MFDI terminalleri
RUN etkin oldugunda ara hiz referansini ayarlar.
d1-23 Yeni.Esitleme Hizi: Hl-xx = 52 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Ara Hiz] i¢in ayarlanmis bir MFDI terminali etkin oldugunda hiz referansini
RUN ayarlar.
d1-24 Inceleme Islem Hiz1 HI-xx = 54 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Inceleme Islemi] igin ayarlanmis bir MFDI terminali etkin oldugunda
RUN inceleme islem hizini ayarlar.
d1-25 Kurtarma Isl. Hiz1 HlI-xx = 55 [MFDI Fonksiyon Se¢imi = Kurtarma Islemi] igin ayarlanmus bir MFDI terminali etkin oldugunda hiz
RUN referansini ayarlar.
d1-26 Esitleme Hiz1 Hl-xx = 53 [MFDI Fonksiyon Secimi = Ara Hiz] i¢in ayarlanmis bir MFDI terminali etkin oldugunda hiz referansini
RUN ayarlar.
d1-28 Esitleme Hiz1 Algilama Seviyesi |dI-18 = 0 veya 3 [Hiz Referansi Se¢im Modu = Coklu hiz Modul (d1-01 ila 08) veya Coklu hiz Modu?2 (d1-02 ila
08)] oldugunda siiriiciiniin esitleme hizini algiladig1 hiz referans seviyesini ayarlar. Segilen hiz referans: bu
parametreden daha diisiikse, siiriicti hiz referansi olarak esitleme hizini kullanir.
d1-29 inceleme Hiz1 Algilama Seviyesi |dI-18 = 0 veya 3 [Hiz Referanst Se¢im Modu = Coklu hiz Modul (d1-01 ila 08) veya Coklu hiz Modu?2 (d1-02 ila
08)] oldugunda siiriictiniin denetim hizini algiladigi hiz referans seviyesini ayarlar. Segilen hiz referansi d7-28
[Esitleme Hizi Algilama Seviyesi] ile bu parametre arasindaysa, siiriicii hiz referansi olarak denetim hizini kullanir ve
denetim islem sirasini etkinlestirir.
E1-01 AC Besleme Vol Girisi Siiriicii girig geriliminin ayarlar.
E1-04 Maksimum Cikis Frekans V/f grafigi i¢in maksimum ¢ikis frekansini ayarlar.
E1-05 Maksimum Cikis Voltaji V/f grafigi i¢in maksimum ¢ikis gerilimini ayarlar.
E1-06 Baz Frekans V/f grafigi igin baz frekansi ayarlar.
E1-07 Orta Nokta A Frekansi V/f grafigi igin orta ¢ikis frekansini ayarlar.
E1-08 Orta Nokta A Voltaji V/f grafigi i¢in orta ¢ikis voltajini ayarlar.
E1-09 Minimum Cikis Frekansi V/f grafigi i¢in minimum ¢ikis frekansini ayarlar.
E1-10 Minimum Cikis Voltaji V/f grafigi i¢in minimum ¢ikis voltaji ayarlar.
El1-13 Baz Gerilim V/f grafigi igin baz voltaji ayarlar.
Uzman
E2-01 Motor Nominal Akimi (FLA) Motor nominal akimi amper cinsinden ayarlanur.
E2-02 Motor Nominal Kayma Motor nominal kaymasini ayarlar.
E2-03 Motor Yiiksiiz Akimi Nominal frekansta ve yiiksiiz voltajda ¢alisirken motor igin yiiksiiz akimi amper cinsinden ayarlar.
E2-04 Motor Kutup Sayist Motor kutup sayisini ayarlar.
E2-05 Motor Fazlar Arasi Direnci Motor stator sargilari igin fazlar arasi direncini ayarlar.
E2-06 Motor Kagak Endiiktansi Motor nominal frekans ve nominal akimda galisirken motor kagak endiiktansindan kaynaklanan voltaj diistisiinii
ayarlar. Bu deger Motor Anma Geriliminin bir yiizdesidir.
E2-11 Motor Nominal Giig 01-58 [Motor Gii¢ Birimi Se¢imi] arasindaki birimlerde motor anma ¢ikisini ayarlar.
F1-01 Encoder 1 Pulse Sayisi (PPR) Her motor devri i¢in ¢ikis pulse'larinin sayisini ayarlar.
F1-05 Encoder 1 Doniis Segimi Motorun yukar1 yonde ¢alistig1 varsayilarak, enkoderden gelen A ve B darbeleri igin ¢ikis sirasini ayarlar.
0: Pulse A, Yukar1 Yonde ilerler, 1: Pulse B, Yukar1 Yonde ilerler
F1-50 PG-F3 Ops Encoder Tiirii PG-F3 segenegine bagli enkoder tipini ayarlar.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Sadece Seri, 2: HIPERFACE
F1-52 Seri Encoder Haberlesme Hizi PG-F3 enkoder karti ile seri enkoder arasindaki iletisim hizini ayarlar.
Uzman 0: 1M/9600bps, 1: 500k/19200bps, 2: 1M/38400bps
HI1-01 - HI-10 Term S1 - S10 slev Segimi MFDI terminalleri S1 ila S10 igin islevleri ayarlar.
H2-01 M1-M2 Terminal Fonksiyon MFDO M1-M2 terminal fonksiyonlarini ayarlar.
Segimi
H2-02 M3-M4 Terminal Fonksiyon MFDO M3-M4 terminal fonksiyonlarini ayarlar.
Secimi
H2-03 M5-M6 Terminal Fonksiyon MFDO M5-M6 terminal fonksiyonlarini ayarlar.

Secimi
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No. Ad Tanim

H2-04 P1-C1 Terminali Fonksiyon MFDO PI1-C1 terminal fonksiyonlarin ayarlar.

Secimi
H2-05 P2-C2 Terminali Fonksiyon MFDO P2-C2 terminal fonksiyonlarini ayarlar.
Seg¢imi

H3-01 Al Terminali Sinyal Seviyesi MFAI Al terminali igin giris sinyal seviyesini ayarlar.

Segimi 0: 0 ila 10V (Diisiik Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref)

H3-02 A1 Terminali Fonk Se¢imi MFALI Al terminali igin fonksiyonu ayarlar.

H3-03 A1 Terminali Kazang Ayar1 MFAI Al terminali analog sinyal giris kazancini ayarlar.

RUN

H3-04 Al Terminali Bayas Ayari MFALI Al terminali analog sinyal girig sapmasini ayarlar.

RUN

H3-05 A3 Terminali Sinyal Seviyesi MFALI A3 terminali i¢in giris sinyal seviyesini ayarlar.

Segimi 0: 0 ila 10V (Diisiik Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref)

H3-06 A3 Terminali Fonksiyonu Segimi | MFAI A3 terminali i¢in fonksiyonu ayarlar.

H3-07 A3 Terminali Kazang Ayar1 MFAI A3 terminali analog sinyal giris kazancini ayarlar.

RUN

H3-08 A3 Terminali Bayas Ayar1 MFAI A3 terminali analog sinyal giris sapmasini ayarlar.

RUN

H3-09 A2 Terminali Sinyal Seviyesi MFAI A2 terminali i¢in giris sinyal seviyesini ayarlar.

Segimi 0: 0 ila 10V (Diisiik Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref), 2: 4 ila 20 mA, 3: 0 ila 20 mA

H3-10 A2 Terminali Fonk Se¢imi MFALI A2 terminali i¢in fonksiyonu ayarlar.

H3-11 A2 Terminali Kazang Ayar1 MFAI A2 terminali analog sinyal giris kazancini ayarlar.

RUN

H3-12 A2 Terminali Bayas Ayari MFAI A2 terminali analog sinyal giris sapmasini ayarlar.

RUN

H3-13 Analog Giris Filtre Zaman Sabiti | MFAI terminallerindeki ana gecikme filtreleri i¢in zaman sabitini ayarlar.

01-03 Hiz Gosterge Birimi Segimi Hiz referansi ve ¢ikis hizi igin ekran birimlerini ayarlar.

0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: dak-! (d/dak) birimi, 3: Kullanict Brmlri (01-10 & o1-11),
4: Asansor Birimil - m/s, s, s, 5: Asansor Birimi2 - m/(s, s"2, s*3), 6: Asansor Birimi3 - ft/(min,s"2,s"3)

ol-18 Asansor Kabini Hizi Asansoriin hareket edecegi kabin hizini belirler (mimar ve asansor yapimeisi arasindaki sdzlesmede belirtildigi gibi);
genellikle Nominal Hiz.

ol-19 Asansor Motor Hizi 01-18 [Asansor Kabini Hizi] i¢inde ayarlanan degere karsilik gelen motor hizini ayarlar.

ol-20 Kasnak Cap1 Gosterge birimi hesaplamalari i¢in takilan kasnagin oranini ayarlar.

ol-21 Halatlama Orani Halatlama oranini ayarlar.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1, 4: 4:1

0l-22 Mekanik Disli Orant Gosterge birimi hesaplamalari igin takilan dislinin oranini ayarlar.

S1-01 Durdurmada Sifir Hiz Seviyesi b1-03 = 0 [Durdurma Yéntemi Se¢imi = Rampali Durug] oldugunda DC Enjeksiyonu (veya Pozisyonu Kilitleme)
uygulamaya baslamak i¢in hiz1 E1-04 [Maksimum Cikis Frekansi] ytzdesi olarak ayarlar.

S1-02 Baglatmada DC Enj. Akimi Kalkigta DC Enjeksiyon i¢in kullanilacak akim miktarini siiriicti nominal akiminin yiizdesi olarak ayarlar.

S1-03 Durdurmada DC Enj. Akimi Durusta DC Enjeksiyon i¢in kullanilacak akim miktarini siiriici nominal akiminin yiizdesi olarak ayarlar.

S1-04 Kalkista DC Enj./Pozisyon Kilidi | Kalkista DC Enj.da kullanim i¢in akim miktarini belirler. 47-02 = 3 veya 7 [Kontrol Yontemi Se¢imi = CLV veya

Siiresi CLV/PM] oldugunda, bu parametre siiriiciiniin dururken Pozisyon Kilidi yapacag: siireyi ayarlar. Bu parametre 0.00 s
olarak ayarlandiginda devre disidr.

S1-05 Durugsta DC Enj./Pozisyon Kilidi | Durusta DC Enj.da kullanim igin akim miktarini belirler. A7-02 = 3 veya 7 [Kontrol Yontemi Se¢imi = CLV veya

Siiresi CLV/PM] oldugunda, bu parametre siiriiciiniin dururken Pozisyon Kilidi yapacagt siireyi ayarlar. Bu parametre 0.00 s
olarak ayarlandiginda devre disidir.

S1-06 Fren A¢gma Gecikme Zamant DC enjeksiyonunun/Pozisyon Kilidinin baslangici ile H2-xx = 50 [MFDO Fonksiyon Seg¢imi = Fren Kontrolii] igin
ayarlanmig bir MFDO terminalinin siiriisiin baslangicinda freni serbest birakmak tizere etkinlestirilmesi arasindaki
gecikme stiresini ayarlar.

S1-07 Fren Kapama Gecikme Zamani S1-01 [Durusta Sifir Hiz Seviyesi]'nde ayarlanan Sifir Hiza ulagma ile siirisiin sonunda fren uygulamak igin A2-xx =
50 [MFDO Fonksiyon Se¢imi = Fren Kontrolii] igin ayarlanan bir MFDO terminalinin devre dis1 birakilmasi
arasindaki gecikme siiresini ayarlar.

S1-12 Otomatik Ayar Sirasinda Cikis Siirticii Otomatik Ayarlamaya basladiginda H2-xx = 51 [Cikis Kontaktor Kontrolii] igin ayarlanmis bir MFDO

Kontaktori terminalini otomatik olarak etkinlestirmek i¢in fonksiyonu ayarlar.
0: Devre Disi, 1: Etkin, 2: Otomatik Ayarlama ve STO sirasinda etkin

S3-02 Baslangi¢ Pozisyon Kilidi Konum Kilidi fonksiyonu i¢in kazang seviyesi 2'yi ayarlar. Baslangi¢ta Konum Kilidi, fren birakildiginda geri

RUN Kazanci 2 kagmay1 6nlemek igin kabin konumunu korumak iizere motor torkunu dengeler.

S3-03 Durusta Pozisyon Kilidi Kazanc1 | Durusta Pozisyon Kilidi kazancini ayarlar. Durusta Pozisyon Kilidi, fren tamamen uygulanana kadar kabin konumunu

RUN korumak igin motor torkunu dengeler.
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B Hiz Referansi Se¢imi ve Yukari/Asagi Komut Segimi

Hiz Referansi Se¢imi

Parametre b1-01 [Hiz Referansi Se¢imi 1] hiz referans kaynagini ayarlar.

b1 -01 Ayarlari Referans Kaynak Hiz Referansi Girisi
0 (varsayilan) Tus takimi Siiriicti hiz referansini girmek i¢in tus takimimi kullanin.
- Siirticii bir voltaj veya akim giris sinyali ile bir analog frekans referansini girmek i¢in MFAI
1 Analog giris */ terminalleri Al veya A2’yi kullanir.
2 Seri iletigim *2 Siiriicii, hiz referansini girmek i¢in RS-485 seri iletisim portunu kullanir.
3 Opsiyonlu pano *2 Eﬁlrll:]&rzllll; hiz referansini girmek igin siiriicitye bagl bir iletisim opsiyon kart1 veya girig opsiyon karti

*1  bI-01 =1 [Analog Girig] oldugunda, siiriicli otomatik olarak dI-18 = 0 [Hiz Referans Se¢im Modu = Coklu hiz Modul (d1-01 ila

08)] olarak ayarlanacaktir.

*2  dI-18 = 1 veya 2 [Yiiksek hiz onceliklidir veya Esitleme hizi onceliklidir] oldugunda, MFDI terminallerinden girilen hiz referansi

diger hiz referanslarina gore oncelige sahip olacaktir.

Yukari/Asagi Komut Segimi

Parametre b1-02 [Yukari/Asagr Komut Se¢imi 1] Yukari/Asagi komut kaynagini ayarlar.

b1 -02 Ayarlari Ykr/Asg Komut Kaynagi Yukari/Asag: Komut Girisi
0 Tus takimi Siirticii Yukar1/Asag1 komutu girmek i¢in tus takimini kullanir.
1 (varsayilan) Dijital giris 1§urucu Yu'kar{/A$ag1 komutunu girmek i¢in kontrol devresi terminallerini kullanir. Yukari/Asagt
omutu igin girig yontemini bir H7-xx parametresi ile se¢in.
2 Seri iletigim Siiriicii, hiz referansini girmek i¢in RS-485 seri iletisim portunu kullanir.
3 Opsiyonlu pano E:lllrll::]lll;hlz referansini girmek igin siiriiciiye bagl bir iletisim opsiyon kart1 veya girig opsiyon kart

Seyir Baslangici

Asansorii Yukari veya Asagi yonde calistirmak icin asagidaki maddeleri yaptiginizdan emin olun:

* Sifirdan biiyiik bir hiz referans1 segin.

* H1 ve H2 terminallerindeki Giivenli Devre Dig1 Birakma sinyallerini kapatin.
* b1-02 [Yukari/Asagi Komut Se¢imi 1]'de belirtilen kaynaktan bir Yukar1 veya Asag1 Sinyali ayarlayin.

Seyir Durusu
Siiriicii asagidaki durumlarda durur:

* Yukar1 veya Asag1 komut sinyalini temizleyin.

* dI-18 = 1 veya 2 [Hiz Referans Secim Modu = Yiiksek hiz énceliklidir veya Yanasma hizi énceliklidir] olarak
ayarlayin ve Yukari/Asag1 veya Yanasma Hizi sinyalini temizleyin (HI-xx = 53).

* dI-18 = 3 [Coklu-hiz Modu?2 (d1-02 ila 08)] ayarlayip tiim hiz girislerini temizleyin.
» Siiriicti, bir hatay1 tespit eder. Farkli hatalar ve parametre ayarlari i¢in farkli durdurma yontemleri vardir.
* Giivenli Devre Dig1 Birakma girisleri agilir veya bir Baseblock sinyali girilir. Bunlardan biri gerceklestiginde,

fren hemen uygulanir ve siiriicii ¢ikis1 kapanir.

B Fren Sirasi

Sekil 8.10 fren sirasini ve ayar i¢in kullanilacak parametreleri gosterir.
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$1-10
[Yukari/Asagi Komut

S1-11
[Cikis Kontaktor Agma

Gecikme Siiresi] Gecikme Zamani]

] - L e Em— ] -
| | $1-04 | Segilen Hiz | $1-05 -
| [Balatmada DC Enj./ | [Durugta DC Enj./ |
' i Konum Kilidi Stresi] | i Konum Kilidi Stresi] | '
Lo : a6 Lo
1 DC Enjeksiyon Frenleme/ 1 [Esitleme Hizi)  + Durusta DC Enjeksiyonu/ i
! Baglangicta Pozisyon Kildi w | PozisyonKiidi
Hiz — ! 3\' A
' ;<—>: i 1 ;<—>: i i
! ! S1-06 | ! $1-01 + 8107 | ! !
' [Fren | ! [Durusta Sifir ' [Fren .
1 Birakma | Hiz Seviyesi] '+ Kapatma
. 1Gecikme! | | 1 Gecikme ! b
| Siresi] - l | 1 Soresi] b
RUN || i ! ! b
Yukari/Asagi Komutu [T w : \ : 1 .
Fren Kontrolii (H2-xx=50) | | [ ‘ ‘ I Lo
[ Etkin

Sekil 8.10 Fren Sirasi

B Fren Tork Kontrol Fonksiyonu

Fren torku kontrol fonksiyonu, motor freninin tutma torkunu kontrol eder.

Siirticii, PLC'den Fren Trk Tlp (HI-xx = 5D) ve Yukari/Asagi komutu i¢in ayarlanmis MFDI sinyalini alir. Sifir
hiz tespiti sirasinda Fren Trk Tlp icin ayarlanan MFDI sinyali aktif (kapali) iken Yukari/Asagi komutu aktif
(kapal1) konuma getirildiginde, siiriicii fren torku kontroliinii baglatir.

Fren tork kontroliinii %0 yiik ve fren kapaliyken yapin. Kontrol sirasinda asansor hareket ederse, siiriicii frenin
bozulduguna karar verir, bir brA [Fren Bozulmasi] hatasi tespit eder ve ardindan durur.

Not:
* Bu fonksiyonu yalmzca 41-02 = 3 veya 7 [Kontrol Yontemi Se¢imi = CLV veya CLV/PM] oldugunda kullanabilirsiniz.

» Siiriicii, fren torku kontrolii sirasinda PGo [Enkoder (PG) Geri Besleme Kaybi] hatasi, SE2 [Baslatma Akimi Hatasi] hatasi veya SE4
[Fren Tepki Hatasi] hatas1 algilamayacaktir.

» Stirticti, Kurtarma Operasyonu veya Revizyon Operasyonu sirasinda bu islevi devredis1 birakar.

Fren Torku Kontrol Fonksiyonunu Kullanmak i¢in Caligma Kosullari

* Baglamadan 6nce, S5-32’yi [BTC Swrasinda Motor Torkunun Uygulanmasi]'u fren tork kontrolii referans degeri
olarak ayarlayin.

* Asansor kabinine agirlik eklemeyin.
* Siriiciiyii ¢calistirmak i¢in Yukart komutunu kullanin.
* Agirligin kablo tizerindeki etkisini azaltmak i¢in asansor kabinini orta birkata yerlestirin.

S$5-32 Degerini Ayarlama
Gerekli fren torkundan %0 yiik ile yukart dogru ¢aligmada kars1 agirlik tarafindan gekilen torku ¢ikarin. Bu farki
S§5-32 i¢in deger olarak kullanin.

* (Ornek) Gerekli fren torku %150 ve kars1 agirlik tarafindan cekilen tork %100oldugunda:
%150 - %100 = %50

S$5-32 = %50
1. §5-32'yi ayarlamak iizere kars1 agirlik tarafindan ¢ekilen torku kontrol etmek i¢in bir tahrik monitorii
kullandiginizda:

Fren agikken ve %0 yiikte Pozisyon Kilitleme (yukar1 dogru ¢alisma) yapin ve UI-09 [Tork Referansi]
degerini kontrol edin.

2. §5-32'yi ayarlamak i¢in fren torkunu hesapladiginizda:
Motor, %0 yiik ile yukar1 dogru ¢alismada torku yiik torku TL ile ayn1 yonde ¢ikardigindan, motor
durduruldugunda fren torku Tb = yiik torku TL X 1 olur.
Motoru durdurmak igin fren torku (asansorii durdurmak i¢in):
Tb = motor torku Tm + TL x
Bu nedenle, $5-32 (%) = (Tb - TL X% 1) / motor nominal torkuTmjo x 100
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Not:

*TL: %0 yiik ile yukart dogru ¢alisma i¢in yiik torku (kars1 agirliktarafindan gekilen tork)
*n: Makine verimliligi

*Tb: Fren torku

*Tm: Motor torku

*Tmjgo: Motor nominal torku

« (Ornek) Asansér nominal yiikii 600 kg, hiz 45 m/dak, gerekli fren torku 31 N-m,makine verimliligi 0,6, nominal
motor hizi 1750 min-! ve motornominal torku 20,19 N-m oldugunda:
Gerekli gii¢c P (kW) = 600 kg / 2 x 45 m/dak / (6120 x 110,6) = 3,676 kW
Yiik torku TL (N-m) = (60 x 3,676 kW) / (2m x 1750min-!) x 103 =20,06 N-m
8§5-32=(31 N'm - 20,06 N'm x 0,6) /20,19 N-m x 100 =% 147,4

Fren Torku Kontrol Sirasi

H2-xx = 5D [Fren Trk Kontrolii sirasinda]

H2-= 5E [Fren Torku Kontrol Tamamlandi]

H2-xx = 51 [Cikis Kontaktor Kontrolu]

H1-xx = 8D [Fren Trk Tip]

Yukari komutu

H2-xx = 0 [Calisma sirasinda]

! |

, ]

| i

E ]

s - |

| -— | P — I

L s1-10! : 1S1-111 b

H2-xx = 50 [Fren Kontrolii] : ; E KAPALI : E t ; :
Motor Hizi o2 : — Do

o 10mm! \ ; ; : L

Arag hareketi miktari T 0 T " T ! T
AR r . Lo Do

! | | S5-32 ! | H o

Tork referansi . : T - . . ' L

' 1 ' v S5-33 S5-35 ! S5-34 | , ' H 1 '

1 E ' Konum Kilidi /i E maksimum gikis frekansinin %3' E’\E Konum Kilidi E E 1

Hiz referansi : ! X ! ' i ' v ! : —

limla baslangict kighizi) | .~ ; ————— b
(yaziimla baglangigtan sonra gikis hizi) : : "~ s104 o101 : : Croo - s105 : Do
Tus takimi ekrani . ' ' | “brTC” yanip sénme “brEnd” yanip sénme__. |

RUN LED ekrani , |Dece|i ! ! Run i g ' Interlock |
iR B t5 6 S YA

[T Etkin

Not:

Sekil 8.11 Fren Torku Kontrol Sirasi

* Yukari/Asag1 komutu ACIK konuma getirildikten sonra fren sirasi1 6ncekiyle aynidir, ancak siiriicii freni birakmayacaktir.

*Fren torku kontrolii sirasinda tastyici frekanst 2 kHz'de ve PWM yontemi 3 fazli modiilasyonda sabitlenmistir.

* Fren torku kontrolii sirasinda dahili tork limiti, S5-32 /BTC Swrasinda Motor Torkunun Uygulanmasi] iginde ayarlanan degerdir.

*S5-32, tinitenin tork limitinden daha biiyiik ayarlanirsa, bir oPE21 [Asansér Parametre Ayar Hatasi] hatas1 meydana gelecektir.

* Fren tork kontrolii tamamlandiginda siiriicii dahili olarak Acil Durdurma islemini gergeklestirir.

* Asansor kabini, S5-31 [Kabin Hareketi @ Fren T Kontrolii] i¢inde ayarlanan degerden daha fazla hareket ederse, siiriicli bir br4 [Fren
Bozulmasi] hatasi algilar.

Sekil 8.11 zaman bolgelerine ayrilir. Tablo 8.9 her bir zaman bolgesindeki siray1 agiklar.

Tablo 8.9 Fren Torku Kontrol Sirasi i¢cin Zaman Bolgeleri

Zaman
Bolgesi Tanim
H1-HC ve H2-HC terminallerini Giivenli Devre Dis1 Birak olarakayarlamaniz ve Baseblock'u devre dis1 birakmaniz gerekir(dijital girisler H/-xx = 8 veya 9
olarak ayarlanir).
tl Fren Tork Istegi komutu (HI-xx = 5D) ACIK konumagetirildiginde, MFDO terminali Fren Tork Kontrolii Sirasinda sinyalini (H2-xx = 5D) verir.
Yukar1 komutu verilir.
Siiriicti, Motor Kontaktorii Geri Besleme N.O. sinyalinin (H]-xx = 56) verilmesini bekler.
©2 Siiriici, t2 i¢inde motor kontaktorii geri beslemesi almazsa veyakontaktor kontrol komutu verilmeden 6nce geri besleme sinyaliACIK ise, bir SE7 [Motor
Kontaktérii Yanit Hatasi] hatasitetiklenir. Bir motor kontaktorii geri besleme sinyalikullanmazsaniz, siirticii bir sonraki adima ge¢gmeden 6nce S7-10 [Yukari/
Asagi Komutu Gecikme Siiresi] iginde ayarlanangalisma baslatma gecikme siiresinin gegmesini bekler.
3 *1 S1-10'da ayarlanan gecikme siiresi gegtikten sonra, siiriiciimotora akim verir. Pozisyon Kilidi baslar.
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Zaman

Bolgesi Tanim

Siirticii, fren torku kontrol hizinda (%3'te sabit) hizlanmayabaslar.

t4 *2 *3 *4
Tork, S5-33 [Motor Torku Rampa Yukar: Siiresi]'ndeayarlanan siirede S5-32'de ayarlanan degere yiikselir.

t5 *2 *4 Siirticii, fren torkunu kontrol etmek igin S5-35 [Fren Torku Kontrolii Calisma Siiresi] ve S5-32'deki ayarlarlabelirtilen sekilde galisir.

16 *4 *5 §5-35'te ayarlanan siire gegtikten sonra, tork S5-34"te [Motor Torku Rampa Asag: Siiresi] ayarlanan siirede azalirve siiriicii durmak i¢in yavaslar. Fren torku
normal oldugunda,siiriicti Fren Torku Kontrolii Tamamland: sinyalini verir (H2-xx = 5E).

Motor hiz1 S1-01 [Durdurmada Sifir Hiz Seviyesi]'ndeayarlanan sifir hiz seviyesine ulagir.

t7 %5
Siirticii, S7-05 [DC Enj/Durusta Konum Kilidi] igindeayarlanan siire boyunca Pozisyon Kilidine devam eder.
Manyetik kontaktor i¢in S7-11 [Cikis Kontaktorii Agik Gecikme Siiresi]'nde ayarlanan gecikme gectikten sonra, siiriicli Cikis Kontaktorii Kontrolii (H2-xx = 51)
i¢inayarlanan ¢ikig terminalini sifirlar. Artik Giivenli Devre DigiBirakma Girislerini temizleyebilir ve Baseblock'uetkinlestirebilirsiniz.

t8 *5

Yukart komutu KAPALI konuma getirildikten sonra Fren Trk Istk komutu (HI-xx = 5D) KAPALI konumagetirildiginde, Fren Tork Kontrolii Sirasinda sinyali
(H2-xx = 5D) ve Fren Tork Kontrolii Tamamlandisinyali (H2-xx = 5E) KAPALI konuma getirilir.

*1  Fren torku kontrolii sirasinda Fren Kontrolii (H2-xx = 50) ACIKkonuma getirilmez ¢iinkii siiriicii Konum Kilidini fren kapaliyken
yapar.

*2  Siriicii fren torku kontrol modunda calisirken, brTC [Fren Torku Kontrolii Sirasinda] tus takiminda yanip soénerek ¢alistigini gosterir.

*3  Fren torku kontrolii sirasinda ¢ok adimli hiz referansi devre disibirakilir.

*4  Hiz referansi, fren torku kontrolii sirasinda maksimum ¢ikis hizinin %3"iolacaktir.

*5  Fren tork kontrolii basariyla tamamlandiginda, Tus takiminda "brEnd"yanip sénecektir. "brEnd" goriintiilenirken siirticliyii tus
takimindangalistiramazsiniz.

B inceleme islemi

inceleme Modu Baslatma
Siiriicti, bu kosullardan biri dogruyken bir Yukar1 veya Asag1 sinyali aldiginda inceleme islemini gerceklestirir:
* Parametre d/-18 = 0 veya 3 [Hiz Referans Se¢im Modu = Coklu hiz Mod1 (d1-01 ila 08) veya Coklu hiz Mod2

(d1-02 ila 08)] ve segilen iz, d1-28 [Esitleme Hizi Algilama Seviyesi] degerinden yliksek ancak d/-29
[Inceleme Hizi Algilama Seviyesi] degerinden diisiik.

* Parametre d1-18 = 1 veya 2 [Yiiksek hiz onceliklidir veya Esitleme hizi énceliklidir] ve HI-xx = 54 [Esitleme
Islemi] igin programlanmis bir dijital girig etkin.

Inceleme baslatmasi, normal ¢calismadaki ayni hizlanma &zelliklerini, fren sirasini ve kontaktor sirasini kullanir.

Tastyici frekansi inceleme iglemi sirasinda 2 kHz olarak ayarlanir, ancak bunu degistirmek i¢in C6-21 [Tasiyict

Frekans: @ Inceleme] diigmesini kullanabilirsiniz.

inceleme Modu Baslatma

Siiriiciiyii Inceleme Modunda durdurmak i¢in Yukari veya Asagi sinyalini kaldirin veya Inceleme Calisma Hizi
Referansini devre dig1 birakin (Inceleme Modunda Baglat igin listelenen kosullar dogru olmamalidir).

Inceleme durdurma, CI-15 [Inceleme Yavaslama Rampasi] ayarma bagh olarak bir yavaslama rampasi
kullanabilir.

* CI-15 = 0 s ise, siiriicii derhal fren uygular, siiriicii ¢ikigini kapatir ve motor kontaktoriinii acar.
* CI-15 > 0 s ise, siiriicii durmak icin yavaslar, fren uygular, siiriicii ¢ikisini kapatir ve motor kontaktoriinii acar.

€ Sorun Giderme
Siiriicli veya motor dogru bi¢imde ¢alismazsa, hata ve alarm bilgisi i¢in siiriicii tug takimina bakin.
* Siiriicii arizalari igin:

— Tus takimi hata kodunu gosterir.

- ve ALM/HATA Dairesel LED Gostergesinde yanik kalir.
— Siirticii ¢1kis1 kapatir ve hata rolesi ¢ikisini etkinlestirir. Motor bosta durur.
* Siiriicii alarmlar1 i¢in:

— Tus takimi1 alarm kodunu gosterir.
- ve ALM/HATA Dairesel LED Gostergesinde yanip soner.

— Genellikle, siiriicii motoru ¢alistirmaya devam edecektir. Baz1 alarmlar bir motor durdurma yéntemini
se¢cmenize izin verir.
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B Ariza Sifirlama
1. Alarm veya ariza nedenini ortadan kaldirin.
2. Tus takimi hatay1 veya alarmi gosterirken, tus takiminda (SIFIRLA) veya [ > iizerine basn.

Bu tablo en sik goriilen alarm ve arizalari muhtemel sebep ve ¢oziimleriyle gosterir.

Ariza ve alarmlarin tam listesi i¢in Teknik El Kitabina bakin.

Kod Adi Neden Diizeltme iglemi
bb BaseBlock Bir harici baseblock komutu, MFDI terminalleri Baseblock komut girisinin dis akisini ve zamanlamasini inceleyin.
Sx’ten biri yoluyla girildi ve siiriicii ¢ikis1 harici
baseblock komutu tarafindan gosterilen sekilde
durduruldu.
CrST Sifirlanamaz Bir Yukari/Asag1 komutu aktifken siiriicii bir hata Yukari/Asag1 komutunu kapatin, ardindan siiriictiniin enetjisini
sifirlama komutu ald1. kesin ve yeniden verin.
dEv Hiz Sapmasi Yiik ¢ok agir. Yiikii azaltin.
Hizlanma ve yavaslama rampalari ¢ok hizli C1-01 ila C1-08 [Hizlanma/Yavaslama Rampalari] iginde
ayarlanmus. ayarlanan degerleri artirin.
dEv algilama seviyesi ayarlar1 yanlis. F1-10 [Hiz Sapmas: Algilama Seviyesi] ve F1-11 [Hiz Sapmasi
Algilama Gecikme Siiresi] ayarlarini yapin.
Yiik kilitlendi. Makineyi inceleyin.
Tutucu fren motoru durduruyor. Tutucu freni serbest birakin.
dv3 Evirme Belirleme E5-11 [Kodlayicit Z-Darbe Ofseti] yanlis Motor plakasindaki degerleri belirtildigi gibi A0'den E5-11'e kadar
ayarlanmus. dogru sekilde ayarlayin.
Yeni bir enkoder var veya motor doniis yonii Enkoder Ayarlamasini Yapin.
degisti.
Yiik tarafindaki harici bir kuvvet, motoru *  Motorun dogru yénde dondiigiinden emin olun.
dondiirmiistir. * Motorun yiik tarafindan dénmesine neden olan yiik tarafindaki
sorunlart bulun ve onarin.
Enkoder kablosu boyunca giiriiltii karigmasi. Enkoder kablosunun blendajini dogru sekilde topraklayn.
Enkoder kablosu yanlis bigimde sokiilmiis veya Encoder tablosunda kablaj hatalarin1 veya sokiilmiis kablolari
kablolanmis. inceleyin ve sorunlari diizeltin.
F1-05 [Enkoder 1 Doniig Se¢imi] ayari motor doniis | Her faz i¢in motor kablolarint dogru sekilde baglaymn (U, V, W).
y6niiniin tersidir.
Siiriicii, motor manyetik kutup konumunu yanlig U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819 oldugunda, n8-84 [Polarite
algiladi. Algilama Akimi] degerini artirin. Maksimum ayar degerleri
hakkinda bilgi i¢in motor iireticisine danigin.
n8-84 [Polarite Algilama Akimi] gok diisiik. Varsayilandan n8-84'li artirin. Maksimum ayar degerleri hakkinda
bilgi i¢in motor iireticisine danisin.
Kutup Konumu Algilama basarisiz. Bir IPM motor kullaniyorsaniz, Yiiksek Frekansli Enjeksiyon
Otomatik Ayar1 yapin.
PG secenegi veya motor tarafindaki enkoder hasarli. | Kablolari onarin ve siiriiciiye yeniden enerji verin, ardindan sorun
devam ederse PG opsiyon kartini veya PG'yi degistirin.
Siirticii, motor manyetik kutup konumunu yanlig U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819 oldugunda, n8-84 [Polarite
algiladi. Algilama Akimi > varsayilan ayarin ayarlayin.
dv4 Evirme Onleme Belirleme Yiik tarafindaki harici bir kuvvet, motoru *  Motorun dogru yénde dondiigiinden emin olun.

dondirmistiir.

* Motorun yiik tarafindan donmesine neden olan yiik tarafindaki
sorunlar bulun ve onarin.

* Motoru yiik tarafindan hiz referansinin ters yoniinde dondiiren
uygulamalar i¢in bu hatanin algilanmasini devre dig1 birakin.
F1-19 = 0 [Sapma 4 Algilama Se¢imi = Devre Digi] ise siriicii
bu hatay1 algilamayacaktir.

E5-11 [Enkoder Z-Darbe Ofseti] yanlig ayarlanmis.

Motor plakasindaki degerleri belirtildigi gibi A8'den E5-11'e kadar
dogru sekilde ayarlaymn.

Yeni bir enkoder var veya motor doniis yonii
degisti.

Enkoder Ayarlamasini Yapin.

Enkoder kablosu boyunca giiriiltii karismasi.

Enkoder kablosunun blendajini dogru sekilde topraklayin.

Enkoder kablosu yanlis bigimde sokiilmiis veya
kablolanmus.

Enkoder kablosunda kablaj hatalarini veya sokiilmiig kablolar:
inceleyin ve sorunlari diizeltin.

Siiriicii, motor manyetik kutup konumunu yanlis
algiladi.

U6-57 [PolePolarityDeterVal] igin deger 819'dan diisiikse, n8-84
[Polarite Algilama Akimi] iginde ayarlanan degeri artirin.
Maksimum ayar degerleri hakkinda bilgi i¢in motor iireticisine
danigim.

n8-84 [Polarite Algilama Akimi] ayari ¢ok diisiik.

n8-84 ayarini varsayilandan yiikseltin. Maksimum ayar degerleri
hakkinda bilgi i¢in motor iireticisine danisin.

Kutup Konumu algilama basarisiz.

Bir [PM motor kullaniyorsaniz, Yiiksek Frekansli Enjeksiyon
Otomatik Ayar1 yapin.

PG opsiyon kart1 veya motor tarafindaki enkoder
hasarl1.

Kablolar onarin ve siiriiciiye yeniden enetji verin, ardindan sorun
devam ederse PG opsiyon kartin1 veya PG'yi degistirin.
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Kod Adi Neden Diizeltme iglemi
dvé Asirt Sarsinti ES5-11 [Enkoder Z-Puls Ofseti] yanhs ayarlanmig. Motor plakasindaki degerleri belirtildigi gibi A8'den E5-11'e kadar
dogru sekilde ayarlaymn.

Enkoder kablosunda giiriiltii paraziti. Enkoder kablosunun blendajini dogru sekilde topraklayn.

Enkoder kablosu yanlis bigimde sokiilmiis veya Enkoder kablosunda kablaj hatalarini veya sokiilmiis kablolart

kablolanmus. inceleyin ve sorunlari diizeltin.

PG opsiyon kart1 veya motor tarafindaki enkoder Kablolar1 onarin ve siiriiciiye yeniden enerji verin, ardindan sorun

hasarl1. devam ederse PG opsiyon kartin1 veya PG'yi degistirin.

Al1-02 = 7 [CLV/PM] oldugunda, E5-xx [PM Motor | Motor plakasina veya test raporuna bakin ve E5-xx'i dogru sekilde

Ayarlari] parametrelerinde ayarlanan motor verileri | ayarlayin.

yanlistir.

dv8 PM Rotor Konumu Algilama Hatasi | Motor 6zellikleri degisti. * Kurulum islemini tekrar yapin.

. * Doénmeden Otomatik ayar veya ilk kutup arama otomatik ayar

Ilk Kutup Aramasini kontrol eden parametreler yapin.

yanlig ayarlanmig (kurulum tamamlanmamig

olabilir).

Motor enkoderi i¢in parametreler yanlis degerlere

ayarlanmig (kurulum tamamlanmamis olabilir).

[k Kutup Arama sirasinda veya gii¢ kaybi sirasinda | *  Fren sirasini inceleyin.

fren serbest birakildi. + Ik Kutup Arama sirasinda ve gii¢ kaynaginda bir kesinti

oldugunda freni basili tutmalisiniz.

Motor iizerinde Ilk Kutup Aramasi yapamazsiniz. Hem siiriicii hem de mutlak enkoder ile uyumlu bir PG opsiyon
kart: kullanin.

EF Yukari/Asag1 Komut Giris Hatas1 Bir Yukar1 komutu ve bir Asagi komutu ayni anda Yukar1 ve Asag1 komut dizisini inceleyin ve sorunu diizeltin.

0,5 saniyeden daha uzun siire girilmistir.

EF3 - EF10 | Harici Hata (Term Sx) MFDI terminali Sx bir harici cihaz yoluyla harici * Harici hataya neden olan cihazi bulun ve nedenini giderin.
bir hataya neden oldu. *  MFDI'y1 dogru bigimde ayarlayin.

Harici Hata [H1-xx = 20 ila 2F] MFDI terminaline

ayarlanmistir, ancak terminal kullanimda degildir.

FrL Hiz Referansi Eksik dI-18 = 1 [Hiz Referans Se¢im Modu = Yiiksek hiz | * Segilen hiz se¢im yonteminin asansor kontrol iinitesi
onceliklidir], Hl-xx # 53 [MFDI Fonksiyon Se¢imi siralamastyla uyumlu oldugundan emin olmak i¢in d7-18 ve

# Esitleme Hizi] oldugunda siiriicii bir Yukari/Asag: HI-03 ila HI-10 [Terminal S3 ila S10 Fonksiyonu Se¢imi]

komutu ald1 ve baglangigta hi¢bir hiz segilmedi. ayarlarmni inceleyin.

* Asansér kumandasinin dogru baglandigindan emin olun.
*  Asansor kumandasinin hizt dogru segtiginden emin olun.
GF Toprak Hatast As1r1 1sinma motora zarar vermistir veya motor Motor yalitimi direncini 6l¢iin ve elektrik iletkenligi veya
yalitim yeterli degildir. onarilamayan yalitim varsa, motoru degistirin.

Motor ana devre kablosuna topraklama baglantisi * Motor ana devre kablosunu hasara karg1 inceleyin ve kisa

yapilarak kisa devre olusturulmustur. devreleri onarin.

* Motor ana devre kablosu ve toprak terminali arasindaki direnci
Ol¢tin. Bir elektrik iletkenligi varsa, kabloyu degistirin.

Kablonun ve topraklama terminalinin parazit + Kablonun kablaj uzunlugu, 100 m’den fazlaysa, tastyict

kapazitansinda bir artis kagak akimda bir artisa frekansini azaltin.

neden oldu. * Parasit kapazitansini azaltin.

Siiriicii donanimu ile ilgili bir sorun oldu. Kontrol panosunu veya siiriiciiyii degistirin. Kontrol panosunu
degistirme hakkinda bilgi i¢in, Yaskawa veya en yakin satig
temsilciniz ile iletisime gegin.

LF Cikis Faz Kaybi Motor ana devre kablosunun baglantis1 kesilmis. Motor ana devre kablo tesisatin1 baglayin. Ana devre siiriicli giris
giiciindeki kablolama hatalarini diizeltin.

Motor bobini sargisinda bir kopukluk var. Bir bobinin baglantisi kesilmigse, motor Fazlar aras1 Direncini
6l¢lin ve motoru degistirin.

Siirliciiniin ¢ikis terminalleri tizerindeki vidalar Terminal vidalar1 dogru sikistirma torkunda sikistirin.

gevsek.

Motorun nominal ¢ikis akimu, siiriicli nominal Siiriicii kapasitesini veya uygulanacak motor ¢ikisini inceleyin.

akiminin %5'inden azdur.

Tek fazli bir motor kullanmaya galistyorsunuz. Siirticii tek fazli bir motoru ¢alistiramaz.

Siirticiideki ¢ikis transistorii hasar gormiis. * Siiriiciiye yeniden enerji verin.

* Arnza devam ederse, kontrol kartini veya siiriiciiyii degistirin.
Kontrol panosunu degistirme hakkinda bilgi i¢in, Yaskawa
veya en yakin satis temsilciniz ile iletisime gegin.
oC AsiriAkim Yiik ¢ok agir. * Motora giden akimi dlgiin.

* Akim degeri siirlicii nominal akimindan daha yiiksekse, daha
genis kapasiteli bir modelle degistirin.

* Yiikii azaltin veya akim diizeyinde anlik degisiklikleri
onlemek i¢in yiiksek kapasiteli siiriicliyle degistirin.

Motor ana devre kablosuna topraklama baglantisi
yapilarak kisa devre olugturulmustur.

* Motor ana devre kablosunu hasara karg1 inceleyin ve kisa
devreleri onarin.

* Motor ana devre kablosu ve toprak terminali arasindaki direnci
Olgtin. Bir elektrik iletkenligi varsa, kabloyu degistirin.
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Kod

Adi

Neden

Diizeltme iglemi

Siirticii ¢ikis tarafinda bir kisa devre veya
topraklama hatasi, siiriiciiniin ¢ikis transistoriinde
zarara neden olmugtur.

Terminal B1 ve terminal U/T1, V/T2 ve W/T3 iginde bir kisa
devre olmadigindan emin olun. Terminallerde ve terminal U/
T1, V/T2 ve W/T3 iginde bir kisa devre olmadigindan emin
olun.

Bir kisa devre olursa, Yaskawa veya en yakin sati temsilciniz
ile iletisime gegin.

Hizlanma rampa siiresi ¢ok kisa.

Yiik ataleti ve belirli hizlanma artis1 ile ilgili hizlanma
sirasinda gerekli torku hesaplayin.

Gerekli torku almak i¢in C1-01, C1-03, CI1-05 veya C1-07
[Hizlanma Artiglari] 6gesinde ayarlanan degerleri artirin.

Gerekli torku almak i¢in, C2-01, C2-04 [Sarsinti
Karakteristikleri] igindeki degerleri artirin.

Siiriiciiyii daha genis bir kapasite modeliyle degistirin.

Siirticii, 6zel bir motoru veya siiriictiniin
uygulanabilir maksimum motor ¢ikisindan daha
biiyiik bir motoru ¢alistirmaya catalistyor.

Siirtici nominal akimi motor nominal akimindan daha
biiyiikse, motor etiketini, motoru ve siiriiciiyii inceleyin.

Siiriiciiyii daha genis bir kapasite modeliyle degistirin.

V/f grafigi yanlis ayarlanmis.

V/f grafiginde frekansi ve voltaj1 arasindaki oranlari inceleyin.
Frekansa gore ¢ok yiiksekse, voltaji azaltin.

E1-04 to E1-10 [V/f Grafigi Parametreleri] dgelerini
ayarlayin. Motor 2 i¢in, E3-04 ila E3-10 dgelerini ayarlayn.

Tork kompanzasyon kazanci gok bityiiktiir.

Motorun stall olmamast igin C4-01 [Tork Kompanzasyon
Kazanci] iginde ayarlanan degeri diisiiriin.

Siiriicii, motor bosta giderken bir Yukari/Asag:
komutu ald1.

Siray1 inceleyin ve motor tamamen durduktan sonra Yukari/Asagi
komutunu girin.

oLl

Motor Asir1 Yiik

Yiik ¢ok agir.

Yiikii azaltin.

Not:

U4-16 [Motor oL1 Diizeyi] < 100 oldugunda, oL/ hatasini
resetleyin.

Diisiik hizda calisirken asirt yiik olustu.

Diisiik hizda ¢alisirken yiikii azaltin.

Motor hizini artirin.

Motor siklikla diisiik hizlarda ¢alistirilirsa, motoru daha biiyiik

bir motor ile degistirin veya siirliciiye 6zel bir motor kullanin.
Not:

Genel amagli motorlar igin, anma akiminin altinda
calistiginda diisiik hizda galisirken agirt yiik olusabilir.

L1-01 [Motor Asirt Yiik (oL1) Korumasi] yanlis
ayarlanmis olabilir.

L1-01'i siiriictiye 6zel bir motor igin motor nitelikleri tarafindan
belirtilen sekilde ayarlayin.

V/f grafigi motor niteliklerine uymuyor.

V/f grafiginde, frekansi ve voltaj1 arasindaki oranlari inceleyin.

Voltaj,frekansa gore ¢ok yiiksekse voltaji azaltin.

E1-04 to E1-10 [V/f Patern Parametreleri] parametrelerini
ayarlayin. motor 2 igin, £3-04 ila E3-10 parametrelerini
ayarlayin. E1-08 [Mid Point A Voltage] ve E1-10 [Minimum
Output Voltage] parametresinde ayarlanan degerleri azaltin.
Not:

E1-08 ve E1-10 iginde ayarlanan degerler ¢ok diisiikse, asir1
yiik toleransi diigiik hizlarda azalacaktir.

Bir siiriicii birden fazla motoru ¢alistiriyor.

L1-01 = 0 [Motor Overload (oL1) Protection = Disabled] olarak
ayarlayin, motora yonelik zarar1 onlemek i¢in termal asir1 yiik
rolesini her bir motora baglayin.

Elektronik termal koruyucu yanlis seviyede
calistyor.

E2-01 [Motor Rated Current (FLA)] parametresini Motor etiketi
tarafindan belirtilen degere dogru bigimde ayarlayin.

oL2

Stirticii Asirt Yiik

Yiik ¢ok biiytiktiir.

Yiikii azaltin.

Hizlanma/yavaslama rampa siireleri veya dongit
siireleri ¢ok kisadir.

Hizlanma/yavaslama rampalarini ve motor baslatma/durdurma
frekanslarini (dongii siireleri) inceleyin.

C1-01 ila C1-08 [Hizlanma/Yavaslama Rampalari] iginde
ayarlanan degerleri artirin.

Siiriicii kapasitesi ¢ok kiigiik.

Siirticiiyii daha yiiksek bir kapasite modeliyle degistirin.

Diisiik hizda calisirken asirt yiik olustu.

Diisiik hizda calisirken yiikii azaltin.
Siiriiciiyii daha yiiksek bir kapasite modeliyle degistirin.

ov

Asir1Voltaj

Yavaslama rampa siiresi ¢ok kisadir ve gok fazla
rejeneratif enerji olusuyor.

C1-02, C1-04, C1-06 veya CI1-08 [Yavaslama Azalislari]
parametresinde ayarlanan degerleri artirin.

Siiriiciiye bir dinamik frenleme opsiyonu baglayn.

Hizlanma rampa siiresi ¢ok kisa.

Ani siiriicii hizlanmasinin hataya neden olmadigindan emin
olun.

C1-01, C1-03, C1-05 veya C1-07 [Yavaslama Azalislari]
Ogesinde ayarlanan degerleri artirin.

C2-02 [Hizl Sonunda Cekme Siiresi] iginde ayarlanan degeri
artirin.

Frenleme yiikii ¢ok biiyiiktiir.

Siiriiciiye bir dinamik frenleme opsiyonu baglayin.
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Kod Adi Neden Diizeltme iglemi

Giris gii¢ kaynaginda ani voltaj dalgalanmalart Bir DC reaktorii siiriiciiye baglayin.

olabilir. Not:
Aym gii¢ kaynag: sisteminde faz ilerletme kapasitorlerini
ACIK ve KAPALI konuma getirir ve tristor doniistiiriiciiler
kullanirsaniz, girig gerilimini diizensiz bir sekilde artiran agir
gerilimler olabilir.

Giig kaynagi gerilimi gok yiiksek. Siirlicii nominal voltajini eslestirmek igin gii¢ kaynagi voltajini

azaltin.

Encoder kablosu yanlis bigimde sokiilmiis veya Encoder tablosunda kablaj hatalarini veya sokiilmiig kablolar:

kablolanmus. inceleyin ve sorunlar diizeltin.

Motor gezmesi var. n2-02 [Oto Frekans Regiilatr Zmn 1] and n2-03 [Oto Frekans

Regiilatr Zmn 2] parametrelerini ayarlayn.

Siirticii A7-02 = 2 [OLV] oldugunda ve asagidaki n2-03'te ayarlanan degeri 50 ms'lik artiglarla artirm.
durumlarda ov [Asur1 Voltaj] algilar: Not:
* Hizlanma tamamlandiginda Bu parametre ayarmin su sekilde oldugundan emin olun: n2-
*  Yavaslama basladiginda 02 <n2-03.
* Yiik aniden degistiginde
oS Asir1 Hiz Limit agimi var. C5-01 [ASR Oransal Kazang 1] degerini azaltin ve C5-02 [ASR
Integral Siiresi 1] degerini artirin.
oS algilama seviyesi yanlis ayarlanmis. F1-08 [Asir1 Hiz Algilama Seviyesi] ve F1-09 [Asir1 Hiz Algilama
Gecikme Siiresi] ayarlarmi yapin.
PF Girig Faz Kayb1 Stiriicii giris beslemesinde bir faz kaybi var. Ana devre beslemesindeki tiim kablolama hatalarin diizeltin.
Giris besleme terminallerinde gevsek kablolalama Vidalart dogru sikistirma torkunda sikistirin.
olabilir.
Siiriicii giris gii¢ voltaji ¢ok fazla degisiyor. * Sorunlar i¢in kaynak gerilimini inceleyin.
» Siiriicii girig gliclinii kararl hale getirin.
Gerilim fazlar1 arasinda voltaj dalgalanmasi olabilir. | « Sorunlar i¢in kaynak gerilimini inceleyin.

» Siriicii girig glictinii kararl hale getirin.

» Kaynak gerilimi iyiyse, sorunlar i¢in ana devre tarafinda
manyetik kontaktori inceleyin.

Ana devre kondansatorleri kullanilamaz hale geldi. | « U4-05 [Kondansator Bakimi] monitdriinde Kondansator
bakim zamanini inceleyin.

*  U4-05 %90’dan daha fazlaysa, kondansatorii degistirin. Daha
fazla bilgi i¢in Yaskawa veya en yakin sati temsilciniz ile
iletisime gegin.

* Sorunlar igin kaynak gerilimini inceleyin.

+ Siiriiciye yeniden enerji verin.

* Alarm devam ederse, devre kartin1 veya siiriicliyli degistirin.
Daha fazla bilgi igin Yaskawa veya en yakin satis temsilciniz
ile iletisime gegin.

PGo Enkoder (PG) GeriBil Kayb1 Enkoder kablosunun baglantisi kesilmis veya Encoder kartinda kablaj hatalarini veya sokiilmiis kablolari

baglantis1 yanlis yapilmis. inceleyin ve sorunlari diizeltin.
Enkodere enerji gitmiyor olabilir. Enkoder gii¢ kaynagini inceleyin.
Fren, motoru durduruyor. Freni serbest birakin.

rF Fren Direnci Hatas1 Siiriiciiye bagl olan dinamik frenleme segeneginin | Siiriiciiniin modeline ve uygulamaniza uygun bir dinamik
direnci ¢ok diisiik. frenleme segenegi kullanin.
Siiriiciiye bir rejeneratif konvertor, rejeneratif tinite | L8-55 = 0 [Dahili DB Transistor Korumast = Devre Disi] olarak
veya frenleme Unitesi baglanmistir. ayarlayin.

r Dinamik Fren Trans Hatast Siiriicii kontrol devresi hasarl1. * Siiriiciiye yeniden enerji verin.

. . . . * Ariza devam ederse, kontrol kartin1 veya siirliciiyii degistirin.

Siirliciiniin dahili frenleme transistoriinde bir ariza Kontrol panosunu degistirme hakkinda bilgi igin, Yaskawa
var. veya en yakin satis temsilciniz ile iletisime gegin.

SCF Emniyet Devresi Hatas1 Giivenlik devresi bozuk. Kontrol panosunu veya siiriiciiyii degistirin. Kontrol panosunu
degistirme hakkinda bilgi i¢in, Yaskawa veya en yakin satis
temsilciniz ile iletisime gegin.

SE1 Motor Kontaktor Tepki Hatast Motor kontaktorii veya yardimcei anahtar ile ilgili bir | Motor kontaktoriinii, yardimei salterleri ve kontaktor geri besleme

sorun oldu. sinyalinin kablo baglantilarini inceleyin.

SE2 Baslangi¢ Akim Hatas1 Motor kontaktorii agik. Sorunlar i¢in kontaktorii kontrol edin.

SE3 Cikis Akim Hatas1 Motor kontaktorii agik. Sorunlar i¢in kontaktdrii kontrol edin.

SE4 Fren Yanit Hatast Fren tizerindeki geri besleme kontakt1 hatali veya Fren geri besleme kontaktini ve kablajini kontrol edin.

kablaj yanlis.

Fren kontrol devresi dogru galismiyor. Motor freninin siiriiciiden gelen bir fren kontrol komutu ile dogru
sekilde galistigindan emin olun.

Fren i¢in motor kontaktorii veya rolesi agik. » Sorunlar i¢in kontaktorii kontrol edin.

* S6-07 = 1 [Fren Tepkisi Izleme Fonksiyonu = Etkin]
oldugunda, motor kontaktériinii veya rolesini kontrol edin.
Herhangi bir sorun olmadiginda, arizay: sifirlamak i¢in S6-08
= ] [SE4 Ariza Sifirlama = Etkin] olarak ayarlayin.
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Birakma Girisi sinyali aldu.

Giivenli Devredig1 Birakma Girisi sinyali yanlis
bigimde kablolanmustir.

Kod Adi Neden Diizeltme iglemi
STo Torku Giivenli Kapatma Giivenli Devredisi birakma girisleri HI-HC ve H2- | « Giivenli Devredis1 birakma sinyalinin dig bir kaynaktan
HC agik. terminal H1-HC ve H2-HC'ye giris yapildigindan emin olun.
* Giivenli Devredisi birakma islevi kullanilmadiginda, H1-HC
ve H2-HC terminallerini baglayim.
Giivenli Devredigi Birakma giriglerinde donanimsal | Karti veya siirliciiyii degistirin. Kontrol panosunu degistirme
olarak bir hasar bulunmaktadir. hakkinda bilgi i¢in, Yaskawa veya en yakin satig temsilciniz ile
iletisime gegin.
SToF Torku Giivenli Kapatma HI1-HC veya H2-HC'den biri Giivenli Devredist * Giivenli Devredis1 Birakma sinyalinin harici bir kaynaktan

terminal H1-HC veya H2-HC'ye giris yaptigindan emin olun.

* Giivenli Devredisi birakma islevi kullanilmadiginda, HI-HC
ve H2-HC terminallerini baglaym.

Giivenli Devredis1 Birakma girislerinde donanimsal
olarak bir hasar bulunmaktadir.

Kart1 veya siirticiiyti degistirin. Kontrol panosunu degistirme
hakkinda bilgi i¢in, Yaskawa veya en yakin satig temsilciniz ile
iletisime gegin.

4 imha Talimatlan

Stirticliyii, ambalaj malzemesini, pili ve mikroSD karti bu iiriin i¢in bolge, yerel ve belediye yasa ve
yonetmelikleri tarafindan belirtilen sekilde dogru bigimde atin.

Not:

* Siirlicliyli atmadan tug takimindan pili ve mikroSD karti ¢ikarin.

* Yaskawa miisteriye mikroSD kart1 fiziken kirpma makinesinde imhay1 veya tamamen silmek i¢in veri silme yazilimi kullanmay1 onerir.

B WEEE Direktifi

Bu iiriin, kilavuzu veya ambalaji iizerindeki tekerlekli ¢op kutusu sembolii, bunu {iriin 6mriiniin sonunda geri

doniistiirmeniz gerektigini belirtir.

Uriinii elektrikli ve elektronik ekipman (EEE) i¢in gecerli bir toplama noktasina atmalisiniz. Uriinii normal atik

sistemine atmayin.

€ Avrupa Standartlan

C€

Sekil 8.12 CE isareti

CE Isareti, iiriiniin Avrupa Birligi'nde gevre ve giivenlik standartlarmi karsiladigin1 belirtir. Avrupa Birligi'nde

iiretilen, satilan veya ithal edilen iiriinler CE isaretini goriintiilemelidir.

Avrupa Birligi standartlari, elektrik cihazlari i¢in standartlar1 (Diisiik Gerilim Direktifi), elektrik paraziti i¢in
standartlar1 (EMC Direktifi) ve makine standartlarini (Makine Direktifi) igerir.

Bu iiriin, Diistik Gerilim Direktifi, EMC Direktifi ve Makine Direktifi dogrultusunda CE isaretini goriintiiler.

Tablo 8.10 Uyumlastiriimisg Standart

Avrupa Direktifi

Uyumlastinimis Standart

Diisiik Gerilim Direktifi

EN 61800-5-1 */

2014/35/EU
EMC Direktifi
EN 61800-3 */
2014/30/EU
. o * ENISO 13849-1:2015 (PL ¢ (Cat.3))
Makine Direktifi . %
» IEC/EN IEC 62061 (Maksimum SIL3) */
2006/42/EC

+ EN 61800-5-2 (SIL3) */

2011/65/EU

Belirli tehlikeli maddelerin (kullaniminin sinirlandirilmast (RoHS)

EN IEC 63000 */
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*1  Uyumlastirilmis Standartlar igin yila iliskin “AB Uygunluk Bildirimine” bagvurun.
Miisteri, bu iiriinii iceren son cihazda CE Isaretini gdstermelidir. Miisteriler, son cihazin AB standartlarina
uydugunu dogrulamalidir.

Tablo 8.11 Diger Gegerli Standartlar

Avrupa Direktifi Gegerli Standartlar

EU ErP Direktifi Siiriicii 2019/1781 say1li Avrupa yonetmeligine gore IE2 verimliligine iliskin
2009/125/EC gereklilikleri karsilar.

Kayiplar ve verimlilik sinifi IEC 61800-9-2 dogrultusunda tespit edilmistir.

B CE Diisiik Gerilim Direktifi Uyumu

Bu iirlin IEC/EN 61800-5-1'e gore test edilmistir ve CE Algak Gerilim Direktifi ile uyumludur.
Asagidaki kosullar CE Diisiik Gerilim Direktifine uymak i¢in bu {irlinii igeren makineler ve cihazlar igin
kargilanmalidir.

Kullanim Alani

Bu tiriinii Asir1 Gerilim Kategorisi III ve IEC/CE 60664 ’te belirtilen sekilde kirlilik derecesi 2 veya daha diisiik bir
konuma takin.

Artiga kargi Koruma
IP20/UL Agik sasi siiriiciiler (modeller: 2xxxxB, 4xxxxB) kurdugunuzda, istenmeyen materyalin yukaridan veya
asagidan siirlicliye girmesine izin vermeyen bir muhafaza paneli kullanin.

Topraklama

Siirticii, T-N (topraklanmig notr nokta) sebekelerinde kullanilmak {izere tasarlanmustir.

Stiriiciiyti, glic kaynaginin nétr ucu ile koruyucu iletkenin ortak (TN-C) oldugu toprakli bir sistemde
kullandigimizda, asir1 akim koruyucu cihazlar takin.

Siirticiiyti diger tip toprakli sistemlere kurdugunuzda, talimatlar i¢in Yaskawa veya size en yakin satis temsilcisi
ile iletisime gecin.

Kablo Se¢imi

Ana devre kablaji i¢in dogru kablolar1 se¢gmek i¢in Wire Selection, sayfa 363 kapsamina bakin.

Girig Tarafina bir Sigorta ve RCM/RCD Baglayin (Birincil Taraf)

Siiriicti devre korumasi, dahili devrede bir kisa devreye ve toprak arizasina karsi koruma i¢in IEC/EN 61800-5-1
ile uyumlu olmalidir. Brangman devresi korumasi i¢in giris tarafina yari iletken koruma sigortalar1 ve bir Kagak
Akim Monitorii/Kalan Akim Cihaz1 (RCM/RCD) baglayin. CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side), sayfa
360 kapsamina bakin.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sdriicii bir sigortayi yaktiktan veya bir RCM/RCD'yi tripledikten sonra, stirticliye
derhal enerji vermeyin veya cevre cihazlar ¢alistirmayin. En az uyar etiketinde belirtilen stire kadar bekleyin ve tim
gostergelerin KAPALI oldugundan emin olun. Sonra problemin sebebini bulmak igin kablolarin ve gevresel cihazlarin degerlerini
kontrol edin. Sorunun nedenini bilmiyorsaniz, siiriiciiye veya gevre cihazlara enerji vermeden Yaskawa ile iletisime gegin.
Stirticliyli veya gevre cihazlari ¢alistirmadan 6nce sorunu onarmadiysaniz, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

B EMC Direktifi
Dahili EMC filtrelerine sahip siiriiciiler (model 4xxxC) Avrupa standardi EN 61800-3 dogrultusunda test
edilmigtir ve EMC Direktifine uyarlar.

Dahili EMC filtreleri olan siiriiciileri kullanin veya EMC Direktifine uymak i¢in siiriicli girig tarafina harici EMC
filtreleri takin.

EMC Direktifine Uygun Bir Siiriicii Kurma
Siiriicii tek bir birim oldugunda veya daha biiylik bir cihaza kuruldugunda 4xxxC modellerini EMC Direktifine
uygun kurun.

1. Sirtctyu topraklanmis bir metal plakaya kurun.
2. Siriciiyl ve motoru kablolayin.
3. ¢ EMC Filtresini etkinlestirin.
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4. Siiriici tarafinda ve motor tarafinda kablo korumasini topraklayin.

A - Siiruci D - Metal kanal
B - Maksimum10 m (32.8 ft) E - Topraklama teli
C - Motor

Sekil 8.13 Siirucuyii ve Motoru Kablolama

Not:
« Sirlci ve motor kablolamasi igin 6rguli korumali bir kabloyu kullanin veya kablolari metal bir kanal iginden gegirin.

«Sirlci ve motor arasindaki maksimum kablolama uzunlugu, 10 m (32.8 ft). Kabloyu mimkin oldugunca kisa tutun.
» Topraklama telini mimkin oldugunca kisa tutun.
*<EN 12015 ve EN 12016 standartlarina uymak i¢in Yaskawa veya size en yakin satis temsilcisi ile iletisime gegin.

5. Motor kablosunu metal plakaya topraklamak igin bir kablo kelepgesi kullanin.

Not:
Koruyucu topraklama telinin teknik 6zelliklere ve yerel glivenlik standartlarina uydugundan emin olun.

6. Harmonik bozulmayi azaltmak igin AC veya DC reaktériinii baglayin.

Not:
EN 12015 uyumlulugu igin AC veya DC reaktor secimi hakkinda bilgi almak igin Yaskawa veya size en yakin satis temsilcisi
ile iletisime gecin.

ic EMC Filtresini etkinlegtir

4xxxC siiriicii modellerinde, EMC filtresini ACMAK ve KAPAMAK (etkinlestirmek ve devredisi birakmak) igin
viday1 veya vidalar hareket ettirin. EMC filtre anahtar1 vidasi veya vidalari, varsayilan olarak KAPALI
pozisyonda kurulurlar.

Simetrik topraklama sebekesinin uygulandigindan emin olun ve EMC direktifi ile uyumlu bigimde yerlesik EMC
filtresini etkinlestirmek i¢in ACIK pozisyonda viday1 veya vidalari takin.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sdriictiden tiim giicii kesin, uyari etiketinde belirtilen siire boyunca bekleyin ve
kapaklari ¢ikarmadan veya EMC filtre vidalarina dokunmadan énce stirticiiyii kontrol edin. Tehlikeli gerilimlerin bulundugu
vidalara dokunursaniz, ciddi yaralanmaya veya 6llime neden olacaktir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sdriicli enerji verilmis haldeyken, kapaklari gcikarmayin veya devre kartlarina
dokunmayin. Enerji verilmis bir siirtictiniin i¢ bilesenlerine dokunursaniz, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. EMC filtresini agmadan énce, EMC Direktifine uymak icin 4xxxC sdiriicti modellerinin
glic kaynadinda nétr ucunu topraklayin. EMC filtresini ON duruma getirirseniz, ancak nétr ucu topraklamazsaniz, ciddi
yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Topraklama kablosunu dogru bicimde baglayin. Topraklanmamis elektrikli ekipmana
dokunursaniz, ciddi yaralanmaya veya 6llime neden olabilir.

DUYURU I¢ EMC filtresini devredisi birakmak igin, vidalari ACIK durumdan KAPALI duruma alin ve ardindan belirtilen
torkta sikistirin. Vidalari tamamen c¢ikarirsaniz veya vidalari yanls bir torkla sikigtirirsaniz, sdriicliniin arizalanmasina neden
olabilir.

DUYURU EMC anahtar vidasini veya vidalarini simetrik olarak topraklanmamig olan aglar igin KAPALI pozisyona
getirin. Vidalar dogru pozisyonda degilse, siriicliye zarar verebilir.

Simetrik topraklama sebekesinin uygulandigindan emin olun ve EMC direktifi ile uyumlu bi¢cimde yerlesik EMC
filtresini etkinlestirmek i¢in ACIK pozisyonda viday1 veya vidalari takin.

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction 303



8 Tiirk¢e

L1

L3 L2

Sekil 8.14 Simetrik Topraklama

DUYURU Ekipmana Hasar. Topraklama yapilmamis, yliksek direncli topraklama veya asimetrik topraklama sebekesine
sahip stirticlyi kullandiginizda, yerlesik EMC filtresini devre digi birakmak igin EMC Filtresi vidasini veya vidalarint KAPALI
pozisyona alin. Tiimlesik EMC filtresini devre disi birakmazsaniz, bu sliriiclide hasara neden olacaktir.

Bir EMC filtresi anahtar vidasini1 kaybederseniz, dogru degistirme vidasin1 bulmak ve dogru sikistirma torkuyla
yeni viday1 takmak i¢in Tablo 8.12 kullanin.

DUYURU Yalnizca bu kilavuzda belirtilen vidalari kullanin. Onayli olmayan vidalar kullanirsaniz, sticlicliye zarar
verebilir.

Tablo 8.12 Vida Boyutlari ve Sikistirma Torklari

Sikigtirma Tork
Model Vida Boyutu st u
N-m
4012 - 4056 M4 x 20 10-13

@ Birlesik Krallik Uygunluk Degerlendirmeli isaretleme

Sekil 8.15 UKCA Isareti

Uretici hakkinda Bilgi

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (Uretici)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japonya
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (AB Irtibatr)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Almanya
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (Birlesik Krallik irtibatr)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, Birlesik Krallik
https://www.yaskawa.co.uk/

UKCA Isareti, iiriiniin Birlesik Krallik’ta cevre ve giivenlik standartlarini karsiladigini (Yasal Belgeler) belirtir.

Birlesik Krallik’ta (Ingiltere, Galler ve Iskogya) iiretilen, satilan veya ithal edilen iiriinler UKCA isaretini
goriintiilemelidir.

Birlesik Krallik standartlar1 arasinda makine iireticileri icin Makine Tedariki (Giivenlik) Y &netmelikleri (Makine),
elektronik iireticileri i¢in Elektrikli Ekipman (Giivenlik) Yo6netmelikleri (Diisiik voltaj) ve giiriiltiiyii kontrol
etmek i¢in Elektromanyetik Uyumluluk Yo6netmelikleri (EMC) bulunmaktadir.

Bu iiriin, Makine Direktifi, Algak Gerilim Direktifi ve EMC Direktifine uygun olarak UKCA Isaretini gosterir.
Tablo 8.13 Belirlenmis Standartlar

Yasal Belgeler Belirlenmis Standartlar
Makine Tedarik (Giivenlik) Yonetmelikleri EN ISO 13849-1:2015 (PL e (Cat.3))
S.1. 2008 No. 1597 IEC/EN IEC 62061 (Maksimum SIL3) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

Elektrikli Ekipman (Giivenlik) Yonetmelikleri EN 61800-5-1 *I
S.1.2016 No. 1101
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Yasal Belgeler Belirlenmig Standartlar

Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmelikleri EN 61800-3 */

S.1. 2016 No. 1091

Elektrikli ve Elektronik Ekipman Yonetmeliklerinde Belirli Tehlikeli Maddelerin EN IEC 63000 */

Kullaniminin Kisitlanmast
S.1. 2012 No. 3032

*1  Belirlenmis Standartlar i¢in y1la iliskin Birlesik Krallik Uygunluk Bildirimine” bagvurun.
Miisteri, bu iiriinii iceren son cihazda UKCA Isaretini gdstermelidir. Miisteriler, son cihazin Birlesik Krallik
standartlarina uydugunu dogrulamalidur.

Tablo 8.14 Diger Gegerli Standartlar

Yasal Belgeler Gegerli Standartlar

Siiriicii, S.I. 2021 No. uyarinca IE2 verimlilik gereksinimlerini karsilamaktadir. 745
Kayiplar ve verimlilik IEC 61800-9-2 gerekliliklerine uygun olarak belirlenmistir.

Enerji ile Ilgili Uriinler i¢in Ekolojik tasarim ve Enerji Bilgi Y&netmelikleri
S.I. 2021 No. 745

B Birlesik Krallik’a ihracat icin Genel Talimatlar
Bu iirlin, yalnizca profesyoneller tarafindan endiistriyel ekipmanlara dahil edilmek ve kullanilmak iizere

tasarlanmis endiistriyel bir tirlindiir.

Bu {iriin, i¢ine dahil edildikleri ekipman ve makinelere yerlestirilmek iizere tasarlanmistir. Birlesik Krallik
mevzuatina uymak i¢in ekipmana ve makineye ek dnlemler uygulamak gerekebilir. Birlesik Krallik mevzuatina
uyum talimatlart AB mevzuati talimatlar ile aynidir. AB mevzuatinda agiklanan 6nlemlere bakin.

En son kilavuzlar ve diger faydali bilgiler web sitemizde yayinlanmaktadir.

€ Giivenli Devredisi Birakma Girisi
Bu béliimde Giivenli Devredisi Birakma Girigini destekleyecek dnlemler verilmektedir. Daha fazla bilgi i¢in
Yaskawa ile iletisime gecin.

Tablo 8.15 Uygulanan Giivenlik Standartlar ve Birlestirilmis Standartlar

sgﬂ‘é‘:ﬂ:gn Birlestirilmig Standartlar

TEC/EN 61508 (SIL3)

Fonksiyonel Giivenlik | IEC/EN IEC 62061 (Maksimum SIL3)

IEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Makine Giivenligi ISO/EN ISO 13849-1:2015 (Cat.3, PL e)
EMC IEC/EN 61000-6-7
Not:

* SIL = Giivenlik Biitiinliik Diizeyi.
+SILCL = SIL istem Sinir1.

B Giivenli Devredisi Birakma Ozellikleri

Giivenli Devredis1 Birakma girisi IEC/EN 61800-5-2 standardinda belirtilen sekilde “Giivenli Tork Kapali”
durumuna uyan durdurma fonksiyonunu saglar. Giivenli Devredisi Birakma Girigi EN ISO 13849-1 ve IEC/EN
61508 standartlariin gerekliliklerini karsilar. Ayrica, glivenlik devresi hatalarini tespit etmek igin bir giivenlik
durumu monitdriine de sahiptir.

Tablo 8.16 Giivenli Devredigi Birakma Ozellikleri

Oge Tanim

* Giris: 2
Giivenli Devredigi Birakma girisi (H1, H2)
Sinyal ACIK seviyesi: 18 Vdc ila 28 Vdc
Sinyal KAPALI seviyesi: -4 Vdc ila +4 Vdc
e Cikis: 1
Harici cihaz monitorii igin MFDO giivenlik monitdrii ¢ikist (EDM)

Giris/Cikis

Girigin agilma zamanindan siiriicii ¢ikiginin durma zamanina kadar yanit zamani 3 ms veya daha kisa

H1 ve H2 terminali girislerinin a¢ildig1 zamandan, EDM sinyalinin galisti§1 zamana 20 ms veya daha kisa
kadar yanit zamant

10 y1l 20 yil

Gorev siiresi */
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Oge Tanim

Daha az sik ¢alisma istegi modu PFD = 9.00E-6 PFD = 1.79E-5
Ariza olasihigt

Sik caligma istegi modu veya siirekli mod PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9
Performans diizeyi e
HFT (donanim hata toleranst) N=1
Alt sistem tipi Tip B
MTTFD Yiiksek (2681 yil)
DCavg Ortam (%90.53)
*1  Fonksiyonel giivenlik standartlarinin gerektirdigi istatistiksel hesaplama i¢in kullanilan parametre ve bu garanti/garanti siiresi ile

baglantili degildir.
Not:

EDM = Harici Cihaz izleme
PFD = istege Bagh Ariza Olasilig
PFH = Saat basgina Tehlikeli Hata Olasilig1

VUGN Ani Hareket Tehlikesi. Bir makinenin glivenlik sisteminde Gtlivenli Devre Digi birakma fonksiyonunu
kullandiginizda, tiim sistem parcalarinin gecerli glivenlik standartlarina uymasini saglamak icin sistemde tam bir risk
degerlendirmesi yapin. Giivenli Devre Disi Birakma fonksiyonunun yanlis uygulamasi ciddi yaralanmaya veya éliime neden
olabilir.

Ani Hareket Tehlikesi. Sdirtictiniin ¢ikis devresi hasar gortiir ve Giivenli Devre Digi Birakma fonksiyonu kalici
miknatish (PM) motora siiriicii ¢ikigini kapatirsa, motoru 180 elektrik derecesi déndlirebilir. Ekipmana ybnelik hasari ve bu
sartlarda personele yénelik yararlanmayi énleyin. Ani motor calistirma, ciddi yaralanmaya veya éliime neden olabilir. Bu
kosullarda motor sargisi yoluyla akimin akisi mimkdnd(ir.

Elektrik Soku Tehlikesi. Elektrik sokunu énlemek igin Giivenli Devre Digi Birakma fonksiyonuna
glivenemezsiniz. Ekipmanlarin tiim gli¢ baglantilarini ayirin ve kapaklari ¢citkarmadan 6nce en az uyari etiketlerindeki stire kadar
bekleyin. Servis veya onarim isi yapmadan 6nce tehlikeli gerilimler igin slirticiiy(i kontrol edin. Enerji verildiginde ve elektronik
devreler lizerinde kapak olmadiginda stiriicliyi ¢alistirirsaniz, ciddi yaralanma veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Glivenli Devre Dig1 Birakma fonksiyonu ¢alisir durumda olsa da, dikey eksendeki
yergekimi veya diger harici kuvvetler motoru hareket ettirebilir. Giivenli Devre Disi Birakma fonksiyonunun yanlis uygulamasi
ciddi yaralanmaya veya éliime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Fonksiyonel glivenlik i¢in harici tutus frenlerini veya dinamik frenleri kontrol etmek igin
sdrticti ¢ikig sinyallerini kullanmayin. Fonksiyonel giivenlik gerekliliklerine uyan bir sistemi kullanin. Glivenli Devre Disi Birakma
fonksiyonunun yanlig uygulamasi ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir. Glivenlik igin strticl ¢ikig sinyallerini kullanan
(EDM dahil) sistemler, siirticii ¢ikis sinyallerinin glivenlik bilegsenleri olmamasi nedeniyle glivenli degildir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Glivenlik gereklilikleri tarafindan belirtilen sekilde Glivenli Devredisi Birakma girislerini
bagdlayin. Givenli Devredisi Birakma giriglerini diizglin bigimde baglarsaniz, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Giivenli Devredisi Birakma giriglerini kullanmak igin, H1-HC veya H2-HC arasindaki
atlaticilari kaldirin. Glvenli Devre Disi Birakma devresi diizgiin bigcimde ¢alismiyorsa, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden
olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Glivenli Devredisi Birakma girisini temizlediginizde, Glivenli Devredisi Birakma
cikisinin Giivenli Devredisi Birakma fonksiyonuna iliskin fonksiyon gibi diizgiin bigimde ¢alistigindan emin olun. Giivenli Devre
Digi1 Birakma devresi diizgiin bicimde ¢calismiyorsa, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Glivenli Devredisi Birakma girigini ve tiim diger giivenlik ézelliklerini diizenli olarak
inceleyin. Diizgiin bigimde ¢alismiyorsa, ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilen bir sistem.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Sadece siiriict, talimat el kitabi ve giivenlik standartlari kablosu hakkinda bilgi sahibi
olan onayli personeli Giivenli Devredisi Birakma Girigini kontrol etmesine ve bakim yapmasina izin verin. Personel
onaylanmazsa, ciddi yaralanmaya veya 6éliime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Glivenli Devredigi Birakma durumunu izlemek veya Giivenli Devredisi Birakma
giriglerinde bir arizayi bulmak i¢in sadece Glvenli Devredigi Birakma Monitériint (EDM fonksiyonuna ¢ok fonksiyonlu ¢ikis
terminali) kullanin. Monitér ¢ikisi bir glivenlik ¢ikigi degildir. Glivenli Devre Disi Birakma Monitériinii yanlighkla kullanirsaniz,
oliime veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

Not:
* Giivenlik fonksiyonunda tiimlesik bir siiriicliyii kullandiginizda, elektronik bilesenlerinin yaslanmasi nedeniyle ilk kullanimdan 10 yil
sonra bunu degistirmelisiniz.

* Terminaller H1 veya H2 kapatildiginda siiriicii “Giivenli Tork Kapali” durumuna geginceye kadar maksimum 3 ms gegecektir. En az 3
ms tutmak i¢in H1 ve H2 terminalleri i¢in KAPALI durumunda ayarlayin. Siiriicii, terminal H1 ve H2 yalnizca 3 ms’den daha kisa bir
slire boyunca agiksa “Giivenli Tork Kapali” durumuna gegemeyebilir.

*Giivenli Devre Dis1 Birakma giris kablolar1 30 m'den (98 ft) uzun olmamalidir.
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B Giivenli Devredisi Birakma Fonksiyonunu Kullanma
Giuvenli Devredisi Birakma Devresi

Giivenli Durdurma devresinde, ¢ikis transistorlerini durduran iki izole kanal (terminaller H1 ve H2) bulunur.

Giris, stirliciiniin dahili gii¢ kaynagini kullanabilir.

Giivenli Durdurma fonksiyonunun durumunu izlemek i¢in MFDO terminallerinden [H2-xx = 21 or 121] birine
EDM fonksiyonunu ayarlayin. Bu, “Giivenli Devredisi birakma monitorii ¢ikis fonksiyonu”dur.

Ana devre gug¢ kaynagi

Cok islevli dijital ¢ikis veyagok
islevli fotokaplin gikisi (H2-xx = 21 veya 121)
Kontrol devresi
Gilvenlik rolesi veya HC +%1V
Guvenlik iglevli PLC
Givenlik
Geri besleme cikist
HA1 —
g@ Kapi blogu 1 \
H2 —
F@ Kapi blogu 2
SN v L |
K
Suricu

Gili¢c modulu

I

Sekil 8.16 Giivenli Devredisi Birakma Fonksiyonu Kablolama Ornegi

Siiricii Cikigini Etkinlestirme ve Devredigi Birakma (“Guvenli Tork Kapatma”)

Siiriicti “Giivenli Tork Kapatma” durumundan normal ¢aligmaya gecerken, siirlicii ¢alismasina ait bir 6rnek i¢in

Sekil 8.17'y1 inceleyin.

Cikis frekansi Motor bosta durur

\
\
N
N
N

Guvenlik fonksiyonunu agmak igin
run komutunu temizleyin.

Sdrtct hazir

Y

|
Run ;

RUN komutu | Dur
_ 'KAPALI (Givenlik 4
H1, H2 ACIK (Guvenlik fonksiyonu etkin) |
Girig Terminali fonksiyonu devre disi) | !
Siricu gikis Olagan galisma X Guvenli Tork Kapali X Baseblock (Guvenli degil)

Sekil 8.17 Giivenli Devredisi Birakma Caligsmasi

Normal Calismadan “Giivenli Tork Kapatma” durumuna gegis

Giivenli Durdurma fonksiyonunu etkinlestirmek i¢in giivenlik giris terminali H1 veya H2'yi KAPATIN. Motor
caligirken Giivenli Durdurma islevi etkinlestirildiginde, siiriicii ¢ikigi ve motor torku kapanir ve motor her zaman
serbest durus yapar. b1-03 [Durdurma Yontemi Se¢imi] ayari, durdurma yontemine herhangi bir etki yapmaz.

“Giivenli Tork Kapatma” durumu, yalnizca Giivenli Durdurma fonksiyonu ile miimkiindiir. Siiriictiyti durdurmak
icin Yukari/Asagi komutunu temizleyin. Siiriicti ¢ikigini kapama (bir baseblock kosulu) # “Giivenli Tork

Kapatma”.
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Not:
* Motoru durdurmak i¢in rampa yapilmasi gerektiginde, motor tamamen durana kadar H1 ve H2 terminallerini kapatmayin. Bu,normal
caligma sirasinda motorun serbet durug yapmasini 6nleyecektir.

*H1 veya H2 terminallerinin kapanmasindan siiriicii "Giivenli Tork Kapatma" durumuna gegene kadar maksimum 3 ms gececektir. H1
ve H2 terminalleri i¢in KAPALI durumunu en az 3 ms tutacak sekilde ayarlayin. Siiriicii, terminal H1 ve H2 yalnizca 3 ms’den daha
kisa bir siire boyunca agiksa “Giivenli Tork Kapali” durumuna gegemeyebilir.

“Giivenli Tork Kapatma” durumundan Normal Calismaya Gegis

Giuvenlik girisi yalnizca higbir Yukari/Asagi komutu olmadiginda serbest kalacaktir.

* Durus Sirasinda
Durdurma sirasinda Giivenli Durdurma islevi tetiklendiginde, "Giivenli Tork Kapatma'y1 devre dis1 birakmak
icin H1-HC ve H2-HC terminalleri arasindaki devreyi kapatin. Siiriicii dogru bigimde durduktan sonra Yukari/
Asag1 komutunu girin.

* Calisirken
Caligtirma sirasinda Giivenli Durdurma islevini tetiklerseniz, Yukari/Asagi komutunu temizleyin ve ardindan
"Gtivenli Tork Kapatma"y1 devre dist birakmak i¢in H1-HC ve H2-HC terminalleri arasindaki devreyi kapatin.
Dur komutunu girin, ardindan H1 ve H2 terminalleri etkinlestirildiginde Yukari/Asagi komutunu girin.

"Gilivenli Tork Kapatma" durumundan ¢ikmak i¢in H1 ve H2 terminallerini etkinlestirin (kapatin).

H1 ve H2 terminalleri etkinlestirilmeden 6nce Yukari/Asagi komutunu girdiginizde, farkli L8-88 [Giivenli Devre

Dust Birakma Calisma Modu] ayarlart igin siiriicti caligsmasi farklidir:

* L8-88 = 0 [Mod 0 (Alarm A¢ik, Hazir-Kapaly)] oldugunda, motoru baglatmak i¢in Yukari/Asagi komutunu
girmeniz gerekir.

* L8-88 =1 [Mod I (Alarm-Kapali, Hazir-A¢ik)] (varsayilan) oldugunda, siiriicii "Giivenli Tork Kapatma"
durumu serbest kaldiktan hemen sonra motoru baslatir.

L8-88 = 1 oldugunda, Yukari/Asagi komutu aktif kalirken H1 ve H2 terminalleri etkinlestirildiginde ve devre dis1
birakildiginda siiriiciiniin nasil davranacagini ayarlamak i¢in S6-16 [BaseBlock (BB) Yeniden Baglatma Secimi]'ni
kullanabilirsiniz.

* S§6-16 = 0 [Devre Disi] (varsayilan) oldugunda, siiriicii yeniden baslatilmaz ve Yukari/Asagi komutunu
girmeniz gerekir.
* 8§6-16 = 1 [Etkin] oldugunda, H1 ve H2 terminalleri etkinlestirildiginde siiriicii hemen yeniden baslatilir.

Giivenli Devredigi Birakma Monitori Cikis Fonksiyonu ve Tug takimi Ekrani

Giris kanali durumu, Giivenlik monitdrii durumu ve siiriicli ¢ikis durumu arasindaki iliski hakkinda bilgi i¢in
Tablo 8.17'e bakin..

Tablo 8.17 Giivenli Devredigi Birakma Giris ve Cikis Aygit (EDM) Monitorii Terminal Durumu

Girig 1 (H1- HC) ACIK (Devreyi kapat) ACIK (Devreyi kapat) KAPALI (Agik) KAPALI (Agik)
Girig Kanali Durumu
Girig 2 (H2- HC) ACIK (Devreyi kapat) KAPALI (Acik) ACIK (Devreyi kapat) KAPALI (Acik)
MFDO Terminali
erminatt KAPALI KAPALI KAPALI ACIK
MFDO Terminali (H2-xx = 21)
(H2-xx = 21) MFDO Terminali
(H2-xx = 121) ACIK ACIK ACIK KAPALI
MFDO Terminali
erminatt KAPALI ACIK ACIK ACIK
MFDO Terminali (H2-xx = 58)
(H2-xx = 58) MFDO Terminali
(H2-xx = 158) ACIK KAPALI KAPALI KAPALI
Siirticti Cikis Durumu Baseblock (Siiriicii hazir) Giivenlik durumu (STo) Giivenlik durumu (STo) Giivenlik durumu (STo)
Tus takimi Ekrani Normal olarak gériintiilenir SToF (Yanip sénme) SToF (Yanip sonme) STo (Yanip sonme)
Dairesel LED Gosterge Hazir: Yanar ALM/ERR: Yanip sénme ALM/ERR: Yanip sénme Hazir: Yanip sonme
MEMOBUS Kayd: bit C: 0 bit C: 1 bitC: 1 bit C: 0
0020 (Hex.) bit D: 0 bit D: 0 bit D: 0 bit D: 1

Giivenlik Fonksiyonu Durum Monitorii

Stiriicii glivenlik monitdrii ¢ikisi Giivenlik fonksiyonunun durumu hakkinda bir geri bildirim sinyalini gonderir.
Giivenli Durdurma devresinde bir hasar varsa, bir kontrolor (PLC veya giivenlik rolesi) "Giivenli Tork Kapatma"
durumunu korumak i¢in bu sinyali bir giris sinyali olarak okumalidir. Bu, giivenlik devresinin durumunu
dogrulamaya yardime1 olacaktir. Giivenlik fonksiyonu hakkinda daha fazla bilgi i¢in gilivenlik cihazina iligkin
kilavuza basvurun.

Giivenlik monitor ¢ikis sinyalinin polaritesini anahtarlamak icin MFDO fonksiyon ayarlarini kullanabilirsiniz.
Ayar talimatlar i¢in Tablo 8.17'e bakin.
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Tus takimi Ekrani
Iki giris kanali KAPALI (Acik) ise , tus takimi STo [Giivenli Tork KAPALI] durumunda yanip sonecektir.

Giivenli Durdurma devresi veya siiriiciisii zarar goriirse, tus takimi bir girig kanali KAPALI (A¢ik) iken ve diger
ACIK (Devreyi kapat) iken, SToF [Giivenli Tork KAPALI Donanim] yanip sonecektir. Giivenli Durdurma
devresini dogru bi¢cimde kullandiginizda, tus takim1 SToF arizasini gostermeyecektir.

Siirlicii zarar gérmiisse, siiriicli Glivenli Durdurma devresinde bir arizay1 tespit ederse, tus takimi SCF [Giivenlik
Devresi Arizasi] gosterecektir. Daha fazla bilgi i¢in Sorun Giderme konulu boliime bakim.

Givenli Durdurma Fonksiyonunu Dogrulama

Siiriiclide pargalar1 degistirdikten veya bakim yaptiktan sonra, dnce siiriiciiyii baglatmak i¢in gerekli tiim kablolar1

tamamlayin, ardindan bu adimlarla Giivenli Devre Dis1 Birakma girisini test edin. Test sonuglarinin kaydini tutun.
Not:

Bu dogrulama, giivenlik parametrelerinin spesifikasyon degerlerini garanti etmek i¢in en az ii¢ ayda bir yapilmalidir.

1. Iki giris kanali KAPALI (A¢ik) oldugunda, tus takimimin STo [Giivenli Tork KAPALI] olarak yanip
sondiigiinden ve motorun ¢alismadigindan emin olun.

2. Giris kanallarinin ACIK/KAPALI durumunu izleyin ve EDM fonksiyonuna ayarlanan MFDO'nun Tablo 8.17
icinde gosterilen sekilde ¢alistigindan emin olun.
Bu 6gelerin bir veya daha fazlas1 dogruysa, MFDO’nun ACIK/KAPALI durumu tus takiminda dogru bigimde
goriintiilenmeyebilir:
* Yanlis parametre ayarlari.
* Harici bir cihazda bir sorun.
* Harici Kablolamada kisa devre yapmis veya bagli degil.
* Cihaz zarar gormiistiir.
Durumu dogru bigimde goriintiilemek i¢in nedeni bulun ve sorunu diizeltin.
3. EDM sinyalinin normal ¢alisma esnasinda Tablo 8.17 icinde gosterilen sekilde ¢alistigindan emin olun.

9 Pycckun

¢ O6was nidopmaums

He cnenyer paccmarpuBarh HacTosIIee PyKOBOACTBO KaK abTEPHATUBY TEXHUIECKOMY PYKOBOJICTBY.

HaunmenoBanus n XapaKTEPUCTUKHN HSﬂCHHﬁ, a TaK)KE ApYyrue Mar€puaiibl, IPpUBECACHHBIC B HACTOAIEM PYKOBO/I-
CTBC, MOTYT MCHATBHCA 0e3 YBEAOMJICHHS B LICJIAX IMOBBINICHUA KaUYCCTBA U3AC/IMA U PYKOBOJACTBA.

Cnez[yeT HCIOJIB30BATh CAMYIO IMOCJICAHIO0 BEPCUIO HACTOALICTO PYKOBOACTBA. I[aHHOG PYKOBOACTBO IIpEAHA3HA-
YCHO OJIdA HpaBPIJIBHOP'I YCTaHOBKH, IMOAKIIOYCHHA, HaCTpOﬁKH 1 UCIIOJIB30BaHMs DTOT'O yCTpOﬁCTBa.

[Tonb30BaTenu MOTyT 3arpy3uTh TexHHUECKOE PYKOBOACTBO C BeO-caiiTa ¢ JoKyMeHTaiuei Yaskawa, KOTopblii
HareyaTaH Ha 3a/IHeH O0OIIOKKe.

€ Keanudwukaums nonb3oBarens

Kopnopamus Yaskawa cocraBuia HacTosllee pyKOBOACTBO ATl CHIEIMATNCTOB-3JIEKTPUKOB U HHKECHEPOB, HMEIO-
LIUX ONBIT MOHTAaXka, HACTPOUKH, PEMOHTA, OLICHKH COCTOSTHUS M 3aMEHBI JieTallell IPUBOJOB IIEPEMEHHOTIO TOKA.
K ncnonp30BaHuIO M 9KCIUTyaTallMi HACTOSIIIIETO U3/AEINS HE CIeqyeT AOIYCKaTh JIMI 0€3 TEXHUYECKOH MOATO-
TOBKH, HECOBEPIICHHOJIETHHX, JIUL C OTPAaHUYEHHBIMH (PU3UUECKUMH U YMCTBEHHBIMH BO3MOKHOCTSIMH, JIMLI C
poGaeMaMu BOCIIPUATHS, a TAKXKe JIUL, TPUMEHSIOUINX KapIHOCTUMYIISATOPHI.

€ Be3onacHocTb

Hepen MOHTaXOM, IMOJKJIIFOYCHHUEM U Ha4aJIOM 3KCHHyaTaHI/II/I HpI/IBO)Z[a BHUMATCJIIBHO HpOT-ITI/ITe BCC HpaBI/IJIa TCX-
HUKHN 0€30I1aCHOCTH.

B 3HauyeHue cUrHanbHbIX CNOB

A ONACHOCTb 3mo ¢r1080 yka3bleaem Ha oriacHOCMb, KOmMopasi, ecriu ee He npedomepamumb, MOXem rpuse-
Ccmu K cepbe3Hol mpasme unu cMepmu.

A MPEQYMPEXAEHWE | 5mo crioeo ykasbieaem Ha oriacHOCMb, KOmopasi, eCriu ee He npedomepamuma, MOXem rpuee-
CMu K cepbe3HbIM mpasmam unu cMepmu.
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A BHAMAHME LaHHoe cueHarbHoe Cr1080 yKasbigaem Ha 0facHOCMb, Komopasi, ecriu ee He npedomespamuma,
MOXem ripusecmu K mpasmam marol u cpedHel cmerneHu mskecmu.

YBEOOMJIEHUE 3mo cuzHarbHoe ¢10680 onpedesisiem coobueHue, CesI3aHHOE C MOBPEXOeHUEM UMylujecmea
6e3 npuyuHeHUs mpasm.

B OO6wme npaBuna TeEXHUKU 6e30MaCHOCTH

Kopriopanust Yaskawa Electric m3rotaBnuBaet 1 MoCTaBISAET JICKTPHUSCKUE KOMITIOHEHTHI [Isl TIPUMEHEHHS B
pa3nuuHBIX chepax mpombIuieHHOCTH. OTBETCTBEHHOCTH 3a BHIOOp M MPUMEHEHNE u3ienuii Yaskawa HeceT mpo-
EKTHPOBIIMK 000PYIOBAaHHS WM 3aKa34HK, OCYHIECTBIAIONMH cOOpKy KoHeuHoro u3nenus. Kopnopamus Yaskawa
HE HECeT OTBETCTBEHHOCTH 3a TO, KaK e¢ U3JICIIHsI BHEAPSIIOTCSA B KOHEUHYIO KOHCTPYKITHIO cUCTeMbl. Hu B Koem
cilydae MpoAyKThl Yaskawa He JTOJDKHBI UCIIOJIB30BAThCS B IPOAYKTE MM KOHCTPYKIMHU B KAY€CTBE UCKIIOUUTENb-
HOH WM eAWHCTBEHHON (DYHKIIMH KOHTPOJISI Oe30TTacHOCTH. Bee 6e3 uckimoueHus GyHKIMH YIIPaBJICHUS TIpeaHA3-
Ha4yeHbl I ANHAMHYECKOTr0 0OHapYKEHHsI HEHCIIpaBHOCTEH 1 Oe3onacHoi paboTsl. Bee mpoaykThl, B cocTa
KOTOPBIX BXOJIAT A€Tallv, IPOU3BeIcHHBIe Yaskawa, TOIKHBI OBITh MPEI0CTaBICHBl KOHEYHOMY TTOJIb30BATEI0 U
BKJTIOYaTh COOTBETCTBYIONIME MPEAYIPEKICHNS U HHCTPYKIIUK OTHOCUTENLHO MX OE30MACHOTO UCIIOJIb30BAHUS U
aKcIITyatanun. Bee npenynpexnenus Yaskawa qOKHBI OBITH HE3aMEAIUTENBHO JOBEACHBI 10 KOHEYHOTO
nojbp3oBareis. Yaskawa npeocTapisier rapaHTHH TOJBKO Ha KaY€CTBO HAIlleH MPOIYKIIMH, COOTBETCTBYIOIICH
CTaHJapTaM U crielu(uKausM, ONMUCaHHBIM B HHCTpYKunH. Koprnopamus Yaskawa He npenocTaBiseT HUKaKuX
JPYTUX TapaHTH, HU SIBHBIX, HH TI0/IpasyMeBaeMbIX. TpaBMbI, TIOBpEXKICHHE UMYIIIECTBA U YTpaTa KOMMEPUECKUX
BO3MOXKHOCTEH, BEI3BAHHBIC HEHA/ITICIKAIUM XPAHCHUEM WITM O0pallleHUEM, a TAK)Ke HEOPEIKHOCTHIO CO CTOPOHBI
Ballleil KOMIIAHUH WM BALIMX 3aKa3UMKOB, SBJISIOTCS IPUUMHON aHHYJIMPOBAHUS TapaHTHU Kopropauun Yaskawa
Ha H3JIeNne.

IIpumeuanmue:

HecoGmonenue onucanHbIx Mep 0€30MacHOCTH, KOTOPBIE COAEPIKATCS B HACTOSIIIEM PYKOBOJICTBE, MOJKET NIPUBECTH K TSKEIBIM TPaB-

MaM win cMepTH. Koprioparus Yaskawa He HeceT OTBETCTBEHHOCTH 3a TPaBMBI JIIOZEH M MOBPEXACHHST 000pYI0BaHNs, BO3HUKIINE B

pe3yJbTaTe HTHOPHPOBAHUS MHCTPYKIHMH 10 0€30MacHOCTH.

*Ilepen MOHTa)KOM, Ha4aJIOM SKCILTyaTallid U MIPOBEAECHUEM PEMOHTA MPUBOJIOB MIEPEMEHHOTO TOKA HEOOXOIUMO BHUMATEIBHO TPO-
94ECTh HACTOAIIEE PyKOBOJCTBO.

*CnienyeT CTporo coONIoaaTh BCe OMMCAHHBIC MEPBI IPEIOCTOPOKHOCTH.
*Bce paboThl JOKHBI BBIOIHATHCS TONBKO KBATH(HUIIMPOBAHHBIM [IEPCOHATIOM.

* YcraHoBUTE MIPUBO/ B COOTBETCTBUHU YKAa3aHUAMHU B HACTOAILIEM PYKOBOACTBE U MECTHBIMHU IIpaBUJIAMH.

OnacHocmb nopaxkeHusi arnekmpuYyeckum mokom. He cnedyem nposepsime, nodcoeduHsImb u
0mcoeduHSIMb 311eKMpPornpoeooKy, Koeda npueod Haxodumcs nod HanpskeHueM. [Neped nposedeHuem obcyxusaHusi He0bXo-
OumMo omk4YUMBb 8ce numadue, nodasaemoe Ha obopydosaHue, U 8bX0ampb 8pPEMS, yKazaHHOE Ha rnpedynpedumernsHoU
amukemke. [locrne obecmoyusaHus npugoda coxpaHsiemcsi 3apsi0 8HympeHHe20 koHOeHcamopa. CeemoduodHbIli UHOUKamop
3apsida eacHem, Koe0a HanpskeHUe WUHbI TOCMOSIHHO20 MokKa ornyckaemcsi Huxe 50 V nocm. moka. Kozda noezacHym ece
UHOUKamopkl, U3Mepbme onacHoe HanpsikeHue, Ymobbl obecnedums 6esonacHocme rpusoda. BeinonHeHue pabom ¢ npuso-
O0oM 100 HanpsKeHUeM MoXem rnpusecmu K Cepbe3Hol mpasme Usu cMepmu 8 pesysibmame rnopaxeHus 37eKmpuUYeckumM
mokowm. lNocrne obecmoyugaHusi npugoda Ha 8HYMPEHHUX KOHOeHcamopax coxpaHsaemcs 3apsio.

A MPEAYMNPEXAEHWUE  OnacHocms noxapa. He crnedyem nodcoeduHsimb npo8ooKy aneKkmponumaHus K kinemmam 08u-
e2amens npusoda U/T1, V/T2 u W/T3. lNposodky anekmponumaxus criedyem nodcoeO0uHsmsb K 8X00HbIM knemmam R/L1, S/L2 u
T/L3 enasHou yenu. HernpagurbHbIl MOHMaX nposodo8 MoXxem npusecmu K cepbe3HbiM mpasmam usiu cMepmu 8 pesyrib-
mame roxapa.

A MPEAYMNPEXAEHWUE = OrnacHocms nopaxeHus anekmpudeckum mokom. He criedyem usmeHsims kopryc npueoda, a
makke e2o uenu ynpaeneHus. Modugbukayuu e Kopriyce usu cxeme rnpusoda Mo2ym rpusecmu K cepbe3Hol mpasme unu
cmepmu, nospexx0eHuro npueoda, a makxe aHHynupoeaHuro 2apaHmuu. Kopriopayusi Yaskawa He Hecem omeemcmeeHHOCMU
3a Modugbukayuu u3dernusi, BHeCeHHbIe Monb308amernem.

A MPEAYMNPEXAOEHWUE  OnacHocme nopaxeHus anekmpudeckum mokom. [Mopyyams nposedeHue pabom rno MoHmMaxy,
nodcoeduHeHUo, NposepKe, peMoHMY fpuesoda U 3aMeHe e20 Y3108 U azpeaamoe criedyem mosibKo yriofIHOMOYEHHbIM fTUyam.
HaxoxdeHue nepcoHarna criuwkom 6usko om npugoda, a makxe omcymcmeue demarsneli MOXXem rnpusecmu K cepbe3Hol
mpasme unu cMepmu.

A NPEQYNPEXAEHUE = OnacHocms ropaxxeHusi aniekmpudeckum mokom. ObsizamernbHo criedyem 3azemsisims 060pydo-
g8aHuUe Ha cmopoHe dguzamers. Ecnu npasunbHo He 3asemiumes 0b6opydosaHue, rpu KacaHUU Kopryca sriekmpodgueamerisi
B03MOXHO MOSTyHeHUE Cepbe3HOl mpasMbl Uilu CMEPMU.

A NPEQYNPEXAEHWE = Onactocms ropaxxeHus1 ariekKmpu4YeckuM mokom. Bo epemsi pabom c npusodom He criedyem
Hocumb c80600HYH0 00eXX0y UMuU ro8ernupHbie ykpaweHuss. Ceo600HO cudsiuyro 00ex0y HeobxodumMo 3amsiHymb, a Hapy4YHble
vacel, Konbya u Opyeue Memarnnudeckue npedmMemsl — CHSIMb. BbinonHeHue pabom c npugodom rod HanpsikeHUeM Moxem
rpusecmu K cepbe3HOl mpasme unu CMepmu 8 pesysibmame opaxeHusi 31eKMPUYECKUM MOKOM.

A NPERYNPEXAEHUE = OnacHocms eHe3anHo20 duxeHus.. lpexde yem Hayamb agmomMamu4ecKyro HacmpoUKy, Heob-
Xxodumo ydanums U3 30HbI fpueoda, 08uzamerisi U Opy2020 ModKIo4YeHHO20 obopydosaHusi ecex nitodel u ece npedmemsi. Bo
epemsi asmomamuyeckol HacmpoUiku npusod u dsueamerib MO2ym 6He3arHoO Npulmu 8 08UXeHUE, YmMo MoXem rpueecmu K
mspkenoli mpasme unu cMepmu.
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A NPEQYNPEXOEHWUE | OnacHocmb eHe3amnHoz0 A8LKEeHUsI. lNeped nodayeli HanpsixeHUs Ha npeobpaszosameribHbIU
npueod, 0suezamerib U MawuHy ydanume 8echk NepCcoHasl U nocmopoHHUE npedmemsi U3 30HbI BOKPYe2 rnpeobpasosamerts,
3aKpenume KOXyxu, Mygmbl, K/K04U 8arna U 2py3bl MawuHbl. Ecriu nepcoHan Haxodumcs cauwkom 6u3ko uiu omeym-
cmeyrom demarnu, 3mo Moxem fpusecmu K cepbe3HbIM mpasmam unu cMmepmu.

A MPEAYIMPEXAEHWE | OnacHocmb eHesanHo2o dsuxxeHusi. Y6edumechk, Ymo 8 kabuHe nughma HUKo20 Hem, Kkoada 6bl
8bIMOSIHSIEME orepayuu nPo8epKU siughma unu Hacmpouky npueoda. HenpasusibHbie onepayuu nposepku aughma unu
Hacmpolka npuesoda Mo2ym rpueecmu K cepbe3Hol mpasme unu cmepmu, ecriu kabuHa nughma He ocmaHo8umcs OO/KHbIM
obpasom.

A NPEQYNPEXOEHVE lNospexdeHue obopydosaHus. He nodasalime HernoOxodsujee HanpsykeHue Ha cemesol 8x00
npusoda. [Mpusod paspewaemcs 3KCIyamuposams 0OmM UCMOYHUKa 8X0OHO20 HarpsiXkeHUs1 8 Ouana3oHe, yKka3aHHoU Ha
mabnuyke ¢ HOMUHaIbHbIMU Xapakmepucmukamu npusoda. HanpsikeHusi, npesbiwarowjue 00nycmuMbie ypOSHU, yKa3aHHbIe
Ha mabrnuyke ¢ HOMUHalbHbIMU Xapakmepucmukamu, Mo2ym rpueecmu K nospexoeHuto rnpusoda.

A NMPEQYIMPEXAEHWE | OnacHocmb noxapa. He criedyem nomeuwiams Ha rpueo0 /1e2K080CTIIaMeHSIFoUUECS] U 02HEO-
rnacHble sewecmesa, kak U ycmaraenueams rpugod pssdom ¢ HUMU. [pusod Heob6Xx0OUMO Kpenums C MOMOWbLI0 apMamypb| U3
Memarina u Opyaux He2oproyux eeujecms. [oproyue Mamepuaribl MO2Ym 6bl38amb 80320paHUe, KOMOoPOoe MOXem npueecmu K
msiKkesiol mpasme unu cmepmu.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms noxapa. 3amsiHume ece 8UHMbI KITEMM C cOOMa&emcemayouum momeHmom. Cna-
603amsiHymbie unu nepemsiHymsble KOHmMakmsl Mo2ym npusecmu K HerpasusisHo pabome usu rnospexxoeHuro rnpusooa.
HenpasurnbHoe ebinonHeHuUe coeduHeHULl makxe MOXem rpueecmu K HaHeCeHUK MsKeslbiX mpasmM Usiu NMpUYUHeHU cMepmu
8 pe3synbmame 60320paHUsl.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms noxapa. BuHmsi ciedyem 3amsizaueamsb nod yaioMm, Haxodswumcesi 8 npedernax dua-
rnasoHa, ykazaHHO20 8 Hacmosiuiem pykogodcmee. B criyyae 3amsikku 6UHMOB Mod yarioM, Komopbil HaxoOumcs 8He yKa3aH-
HO20 Quana3oHa, COeOQUHEHUSsT Mo2ym 0CriabHymb, 4mo MoXem fpueecmu K oepexx0eHuro KIeMMHOU KOPOBKU unu Hadarsny
noxapa, Komopabili MOXXem cmamab MPUYUHOU Cepbe3HbIX mpasm Uiu cMepmu.

A NPEQYNPEXOEHUE | Onacrocms ropaxxeHus sreKkmpu4yeckuM mokom. He criedyem ebi3bieamb KOPOMKOe 3aMbiKa-
Hue 8 8bIx00HOU uenu npusoda. Kopomkoe 3amMbiKaHUE Ha 8bIX00e MOXem rMpueecmu K cepbe3Hol mpasme usinu cmMepmu.

A MPEQYMNPEXAOEHWE | OnacHocme nopaxeHus anekmpud4eckum mokom. [pu Hanud4uu KOMoHeHma rnocmosiHHO20
moka 8 rpoeode 3aujumHo20 3a3eMreHus npueod Mmoxem ebipabambigams OughghepeHyuarnbHbIl mok. Ecriu yecmpolcmeo
KOHmMpons unu 3awumsi om dugbchepeHyuarnbHbIX MOKO8 He obecriequsaem rpsMou unu HerpsaMol KoHmakm, ece2da ucrnorsb-
3ytime Y30/BAT, kak npednucaHo cmaHdapmom IEC/EN 60755. Ucnonb3oearusi Hernodxodsiuezo Y30/BAT moxem npusecmu
K cepbe3HoU mpasme unu cMepmu.

A NPEQYNPEXOEHWE | Onacrocms ropaxxeHus srekmpuyeckum mokom. lpexde Yem 8krodamp 3r1eKmpomacHUMHbIL
¢unbmp, 3azemnaume HellmparbHyK MOYKY arekmpornumanus npugodoe modesnel 4xxxC, ymobbi obecrnedums cobrirodeHue
mpeb6osaHuli Jupekmuebi 06 ar1ekmpoMacHUMHoOU cosmecmumocmu. Ecnu ekio4dums anekmpomMagHUmMHbIL ¢punbmp, HO He
3a3eMnume HelimparsbHy MOYKY, 3mM0O MOXXem fpusecmu K cepbe3Hol mpasme uniu cMepmu.

A NPEQYNPEXOEHWE | Onacrocms obpyweHnusi. [posepbme cucmemy, ymobel ybedumscs 8 besonacHol pabome npu-
800a r1ocrie 8bIMOMHEHUSI 3TEKMPOMOHMaa rpusoda u HacmpoUKu napamempos. Ecriu He nposepums cucmemy, 3mo Moxem
npusecmu K nospexo0eHur o6opydosaHuUsi, cepbe3Hol mpasme unu cMmepmu.

A NPEAYNPEXAEHUE | OnacrHocmb ropaeHusi anekmpudyeckum mokom. Ecnu e npusode nepezopesn npedoxpaHumersb
unu cpaboman Y30/BAT, He crniedyem cpasy xe nodagamp HarnpskeHUe Ha rnpueod usu Ucrnosb308ame nepughepuliHbie
ycmpoticmea. Heobxo0umo no0oxoamb Kak MUHUMYM 8 meqeHUe 8peMEHU, yKa3aHH020 Ha npedynpedumeribHol SmuKemke,
u ybedumbcsi 8 moM, Ymo rio2acniu ece UHOUKamopsbl. 3amem criedyem npoeepumb HOMUHarbI 311eKmMpPornpo8odKu u nepugpe-
puliHbix ycmpoticms, Ymobbl orpedeump MpuUYUHYy 803HUKHOBEHUST HeucnpasHocmu. Ecnu npuyuHa HeucrnpagHocmu Heus-
secmHa, obpamumech 8 KomrnaHur Yaskawa, npexde yem nodasame numaHue Ha npueod unu nepugepuliHbie ycmpolicmea.
Ecnu He ycmpaHums ripobnemy neped ucronb3o0e8aHueM npueoda uu nepughepuliHbix ycmpolicms, 3mo Moxem fnpusecmu K
cepbesHol mpasme uu cmepmu.

A MPEAYIMNPEXAEHWE | OnacHocmeb noxapa. Heobxodumo ycmaHosums rnodxoodsiwjue cpedcmea 3aujumsl uenel om
Kopomkoeo 3ambikaHusl. [pueod nodxodum 0nisi yened, crnocobHbix 8bipabambisams He 6bonee 31,000 cpedHeksadpamuyHbIX
cuMMempuUYHbIX amrnep, Makcumym 240 B nocmosiHHo2o moka (knacc 200 B), makcumym 480 B nocmosiHHo20 moka (knacc 400
B). HenpasurnbHasi paboma 3awjuma om KOpOmKO20 3aMbiKaHUsI CXeMbl OMeemesieHUs1 Moxem rpusecmu K cepbesHol
mpaeme unu cmepmu.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms eoszopaHusi. CHUMUME U30ASIUUI C KOHU08 COEOUHUMESTbHBIX MPo80008 Ha OrUHY,
yKa3aHHyo 8 pa3sdene "[JnuHa 3a4ucmku npogodos”. 3awemneHue u3onsayuu 8 KneMmmax rnpoesodos Moxem npusecmu K cepb-
€3HbIM mpasmam usu cMepmu om rioxapa.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms eoszopaHusi. [Nocie 3asepuweHusi nodkoYeHuUs: ybedumech, 4mo 8 Xuse Hem ceo-
600HbIX unu nepemepmeix Mpoodos. Ceob0dHbIe CKPyYeHHbIE UMU nepemepmsie rposoda 8 xuse Moaym rnpusecmu K
KOPOMKOMY 3aMblKaHUIO U 8b138aMb CEPbE3HbIE MPasMbl UsIU CMEPMb OM OPaXeHUsT [IeKMPUYECKUM MOKOM UsIU roxapa.

A BHAMAHUE OnacHocmb 0bpyweHusi. 3amsiHUMe 8UHMbI KPbIWKU KITeMM U Ha0exHO 0epxKume Koprlyc 60
spemsi nepemeuseHus npueoda. lNadeHue npueoda Unu KpbILEK MOXem MpUuYuHUMb mpaeMbl cpedHel msxecmu.

A BHAMAHUE OnacHocmb oxoea. He cnedyem npukacambcsi kK 2opsiyemy paduamopy rnpugoda. Ymobbi 3ame-
HUMb 8EHMUIISIMOPbI cCUCMEeMbI OXn1axk0eHUs], cnedyem obecmovyumsb rpugod, nodoxdams He meHee 15 muHym u y6edumscs
8 mom, Ymo paduamop ocmbin. B cryqae npuKocHOB8eHUsI K 2opsiHeMy paduamopy npugoda MOXHO rOTyHuUMmb OXoe.
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YBEOOMJIEHUE lMospexdeHue obopydosaHus. B criydae KOHMakmos ¢ rpueodoM U UernsiMu yrpasneHusi cobrito-
Odatime Hadnexauwue rpoyedypbi 018 3awumbl OM cmamu4eckozo ariekmpudecmeaa. HecobrrodeHue amux rnpouedyp mMoxem
rpueecmu K noapexoeHuro yened yrpaeneHusi npueodom ariekmpocmamuyeckum pa3psiooMm

YBEOOMIJIEHUE He pa3spsbigalime anekmpudeckoe coeduHeHue Mmexdy npusodom u anekmpodsuzamernem, kozoa
npusod ebidaem 8bIX00HOE HarnpskeHue. HernpasurnbHoe 8koyeHUe 060py0o8aHus 8 Uerb MOXem rpusecmu K rnogpexoe-
HUo npusoda.

YBEOOMIJIEHUE lMospexdeHue obopydosaHusi. He criedyem rposodums 8 OmHoweHuUU npusoda ucrsimaHue o0ns
onpedesieHus1 8bI0ePXXUBAEMO20 HaNPsHKEHUS U 3aMepbl CONPOMUEeHUs U3onsayuu srnekmpuyeckoll yenu. 3mu nposepku
Moaym rpueecmu K rnospexx0eHuro rnpueooa.

YBEOOMJIEHUE He ucnonb3ytime npusod unu nodkoyeHHoe obopydosaHue ¢ MospexOeHHbIMU UIUu omcym-
cmeyrowumu demansamu. Bawu delicmeusi Mmo2ym npusecmu K nospexxo0eHuro npugoda u noOKIHHEHHO20 K HEMY
obopydosaHusi.

YBEOOMIJIEHUE OnacHocmb noxapa. Yemarosume npedoxpaHume u obopydosaHue Orisi KOHMPOsis/pacnos-
HagaHus dughgpeperyuanbHo2o0 moka (Y30/BAT). Ecniu He ycmaHo8UMb 3mu KOMIOHEHMbl, B03MOXHO rospexoeHue rnpusoda
U rOOKITHHYEHHO20 K HeMy 060py0o8aHUsI.

lNospexdeHue obopydosaHusi. [lpexde yem nodkmo4ame K npugody dononHuUmernsHoe obopydo-
8aHue 05151 OUHaMUYEeCKO20 MOPMOXEHUS, NepCoHaIly Halnexum 03HakoMumbCsi ¢ cooepxxaHueM pykogodcmea o ycmaHoeke
mopmMo3Ho20 br10ka u mopmo3Ho20 pesucmopa (TOBPC72060001) u cobrirodams 8cex U3roxXeHHbIX 8 HeM yka3aHull. Heco-
br0deHue U3NoXeHHbIX 8 3MOM pykosoOcmee ripasusi unu HedocmamoyHasi keanughukayusi nepcoHasna Moxem rnpueecmu K
rospexx0eHuto npusoda u MopmMo3HoU uenu.

YBEOOMIJIEHUE lNocrie moHmaska npusoda u nodcoeduHeHuUs nepughepuliHbix ycmpolcme Heobxodumo rpose-
pumb rpasuibHOCMb 8cex coeduHeHuUl. HenpasurbHoe MOJKIYeHUE MOXem Mpu8ecmu K ospexxo0eHuro npusoda.

YBEOOMIJIEHUE He cnedyem nodcoeduHsimb gpazocdsuzaroujue KoHdeHcamopsl, punbmps! LC/RC u ebikoya-
menu ¢ gpyHKyuel sauwumsl npu ymeyke Ha 3emmro (Y3O/BAT) k yenu dsuzamens. Ecnu nodkmoyums smu ycmpoticmea K
8bIXOOHBIM UErsiM, 803MOXHO rogpexx0eHue rpusoda U rnodKIHYEeHHO20 K HeMy 060pydo8aHusi.

Ucnonb3ylime uHeepmopHbIli anekmpodsuzamerib Ulu 8eKMOPHbIL ariekmpodsuzameris C ycu-
TIeHHBIMU U30ISIUUSIMU U 06MomKaMu, Komopble nodxodsim A5 ucronb308aHusi ¢ npusodom nepeMeHHo20 moka. Ecnu npume-
Hsiemasi uzonsyus e 0suzamere HEGEPHas], MO MOXem PUBECMU K KOPOMKOMY 3aMbIKaHUIO Uil 06pbi8Yy 3a3eMIIeHUs 8
pesynbmame CmapeHUsi U3onsiyuu.

Ilpumeyanue:

*He cnexyer npuMeHSATh HEAKPAHUPOBAHHBIE KaOEIH AT SIEKTPOIIPOBOAKH yIpaBiaeHUs. Heo6xoanmo mpuMeHsTh SKpaHUPOBAHHbIE
ka0eny THma "BHTAs mMapa M 3a3eMIIATH SKpaH Ha KJIEMMY 3a3eMJICHHs ITpuBoja. HesxpaHnnpoBaHHBIE IIPOBOA MOTYT IPUBECTH K BO3-
HUKHOBEHHIO JIEKTPHIECKUX ITOMEX U CTaTh NPUYMHON HEYJIOBIETBOPUTEIBHOIN PabOThI CHCTEMEL.

*He yCTaHaBJ’IHBaﬁTC yCTpOﬁCTBa, CO31ar0MME€ MONIIHOEC DJIEKTPOMArHUTHOE U3JIYYCHHUE, HAIPUMED paIluOoONEpeaaTINKU, PSAOM C IPUBO-
JIOM. HpI/I HUCII0JIb30BAHUH HO[[O6HLIX yCTpOﬁCTB pPAAOM C IPUBOAOM IIPUBOJ MOXKET pa6OTaTI) HCIPABUIIBHO.

B HasHauyeHue

[IpuBox mpencTaBisieT OO0 MEKTPHICCKOE YCTPOHCTBO KOMMEPUECKOTO UCTIOB30BaHUS, TTPEIHA3HAUYCHHOE IS
YIPaBJICHUS CKOPOCTHIO M HAMIPABICHUEM BPAILIEHHUS JIEKTPUUECKOTO ABUTraTels. He ucnonssyiite mpuBox 11
TOOBIX APYTHX IEIICH.

1. BHUMAaTETbHO MPOYTUTE TEXHUIECKOE PYKOBOJCTBO.

2. Ilepen MOHTa)KOM, IOAKITFOUYCHHEM U HAYaJIOM SKCIUTyaTalliy IPHUBOIa BHUMATEIBHO MMPOYTHTE BCE IPaBUIa
TEXHUKUA OE30ITaCHOCTH.

3. Tlpu MOHTa)ke, MOJKITFOYCHUH U 3a3€MIICHUH TIPUBO/IA COOITIOAiTe BCe JCHCTBYIOIINE CTAHAAPTHI U MPaBUia
TEXHUKHA OE30ITaCHOCTH.

4. Caenure 3a TeM, 9YTOOBI BCE KOMIIOHEHTHI U 3aIIMTHBIE KPBIIIKH OBUIH YCTaHOBIJICHBI IPABUIILHO.
5. MHcnone3ylTe NpUBOJ IPH YKA3aHHBIX YCIOBHSIX OKPYKAIOIIEH CPEABI.
IIpumeuanmue:

Hacrosmiee u3nenue He NpeaHasHa4Y€HO U HE U3TOTOBJICHO TSI IPUMEHCHUS B COCTaBE O60py}10BaHI/I${ U CHUCTEM KM3HEOOECITeUeHNSI.

A MPEAYIMNPEXAEHWUE = OrnacHocme nopaxeHusi anekmpudeckum mokom. He criedyem usmeHsimb kopryc npugooa, a
makke e2o uenu ynpaeneHus. Modughukayuu e Kopriyce usu cxeme rnpusoda Mo2ym rnpusecmu K cepbe3Hol mpasme unu
cmepmu, nospexx0eHuro npueoda, a makxe aHHynupoeaHuro 2apaHmuu. Kopriopayusi Yaskawa He Hecem omeemcmeeHHOCMU
3a modugbukayuu u3desiusi, BHECEHHbIE M0JIb308aMeEM.

B Otka3 oT OTBEeTCTBEHHOCTHU

Komnanus Yaskawa He MOXeT HECTH OTBETCTBEHHOCTD 332 HAHECEHUE M3JIEJINI0, 000PYIOBAHUIO MIIH JIOISIM
nro6oro ymep0a B pe3yabraTe NpUMEHEHUs U3/eIHsl TF0ObIM HHBIM CI0cO00M, IIOMUMO YKa3aHHBIX B Hasnauenue
Ha cmpanuye 312.
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€ lposepka HoOMepa MoAenu U AaHHbIX NO NacnopTHON Tabnuuke

B [pwu nonyyYyeHuun npuBoAaa

[IpunsB npuBOA, IPOBEPHTE CIEAYIOLICE:

* BuzyansHO IIpoBephTE MPUBO/] HA HATMYHNE MTOBPEXACHAN. Ecin MpuBoj okazascs MoBpeXAeH, He3aMeIIH-
TETHLHO 00PaTUTECh B TPAHCIIOPTHYIO KoMmaHuIo. ['apanTus Yaskawa He paciipocTpaHsSeTCs Ha TIOBPEKICHUS,

IIOJIy4EHHBIE IIPU TPAHCIIOPTUPOBKE.

* [IpoBepbTe HOMEpP MOJIEIH IPUBO/IA HA COOTBETCTBHUE 3aKa3aHHOW Monenu. [IpoBepbTe HOMEp MOJIEIH IPUBOA,

ykazanHbIi B pazaene «MODEL» nacnopTHOM TaOJUYKH, Ha COOTBETCTBUE 3aKa3aHHOW MOJIEIH.

* Ecnu nocrasnena He Ta MoJenb WM 0OHapyXeH Opak, oOparaiiTech B KOMIIaHuio Yaskawa win B Ommkaiiiiee

TOPTroBO€ NPCACTABUTEIILCTBO.

B MMacnopTtHas Tabnuuka

&

nmoO I_

cic : LATOXXXXXXXX

REV :A

WooEL: _ CIPR-LATOXXXXXXXX-XXXXXX-XXXX

Uin

AC3PH 380 - 480V
DC513-679V

|
INPUT

AC3PH10.3A
DC126A

F

50/60Hz

U

AC3PHO0 - 480V

ourpur |-

4.0k

[
(| 50%ED)

ACIPHB.1A
(ACSPH 11.54)

F

0-200Hz

ON : 6W3050-2-100 MASS : 38k
SN+ JO0B5XxxxxKKKXX PRG

:IP20) &
MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C %

FRONT
BACKSIDE _ : IP20/TYPE1_ENCLOSURE

i T

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION NADE N JAPAN
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan

A - Bepcus annapaTHoOM YacTtu

B - Bec

C - Bepcus nporpaMmmHoro o6ecne-

YyeHusa npuBoaa

D - Apgpec ueHTpanbHOro oguca
kopnopauuun Yaskawa Electric

E - CtaHgapTbl akkpeguTaumm
F - TemnepaTtypa okpyxatoLiero

Bo3gyxa

G - CteneHb 3awWmThbl

H - Homep cepumn

|- Homep naptum

J - BbIXxoaHble XapaKTepucTUKn
K - BxogHble xapakTepucTuku

L - Mogenb npuBoaa

PucyHok 9.1 Mpumep nHcpopmaLmm B nacnopTHON Tabnuuke

B HomuHanbHbIN TOK Ha BbiXoae

B Tab6numa 9.1 u Tabnuma 9.2 nmpuBeAeHP HOMHUHAIBHEBIC 3HAYCHHUS BHIXOTHOTO TOKA.

IIpumeuanmue:

*JTH 3HAYCHUS TOKA Ha BEIXOAE OTHOCATCS K OpUBOJaM, KOTOPBIC SKCIIIIYaTUPYIOTCA B CTAHAAPTHBIX pa60‘II/IX YCIOBUAX.

*Ecimm HECyIIas 4acToTa BBILIC, TO HOMHHAJIBHBINA TOK JTOJDKEH OBITH HIKE.
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Tabnuua 9.1 Knacc Tpexd)a3Horo uctouyHuka nepemeHHoro Toka 200 B

Marc. nonegian sepxomian uou: | Henbopuimas soumanL | 50% suxoavoro o ED 7
kBT A A
2022 3.7 153 219
2031 5.5 21.9 31.3
2041 7.5 28.9 413
2059 11 41.1 58.8
2075 15 52.5 75.0
2094 18.5 65.6 93.8
2110 22 77.0 110.0
2144 30 100.6 143.8
2181 37 126.9 181.3
2225 45 157.5 225.0
2269 55 188.1 268.8
2354 75 247.6 353.8
2432 90 302.4 432.0
2519 110 363.2 518.8

*1  JlaHHBIE 3HAUEHUS MIPEANONATalOT OTCYTCTBHE MOHIKEHUSI HOMUHAIBHBIX TAPaMETPOB M3-3a YaCTOTHI HECYILEH.

Tabnuua 9.2 TpexdasHbii nepeMeHHbIn Tok 400 B

Marc. nonegian suixomian uou: | HenbepuiBes KOUMATLALI | 50% suoanoro Tora ED
kBT A A
4012 4.0 8.1 11.5
4019 5.5 13.0 18.5
4023 7.5 15.8 225
4030 11 21.0 30.0
4039 15 27.1 38.8
4049 18.5 34.1 48.8
4056 22 39.4 56.3
4075 30 52.5 75.0
4094 37 65.6 93.8
4114 45 79.6 113.8
4140 55 98.0 140.0
4188 75 131.3 187.5
4225 90 157.5 225.0
4270 110 189.0 270.0
4325 132 227.5 325.0
4380 160 266.0 380.0

*1 I[aHHI)Ie 3HA4YCHU MPEAIIOIaral0oT OTCYTCTBUE IMIOHWMKCHUSA HOMUHAJIBHBIX ITApaMETPOB MU3-3a YaCTOTHI HCCyHICﬁ.

L Co.qep)KaHMe n pacnoroxeHue npep,ynpep,MTeanoﬁ 9TUKETKUN

MecTo pacmofioKeHHUs IpeayIpeIuTETbHON ITUKETKY IIPUBO/IA MIOKA3aHO Ha WiLTocTpanuu PucyHok 9.2. Mcmons-
30BaTh MPHUBO]I CJICTYET B COOTBETCTBUH C 3TOI HH(PpOpMAITHEH.
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/\ AVERTISSEMENT

Hot surfaces.
A WARNlNG Top and Side surfaces may become
Risk of electric shock. hot. Do not touch.

Read manual before installing. Wait 5 minutes for
capacitor discharge after removing power and opening
the manual switch between the drive and motor.

Failure to obey can cause damage.
Remove the keypad and the keypad
connector before removing or
attaching the drive front cover.

Surfaces chaudes.
Dessus et cotés du boitier peuvent

Risque de choc électrique. devenir chauds. Ne pas toucher.
Lire le manuel avant lnstallation. Attendre 5 A Risque d'endomagement
minutes aprés avoir coupé I'alimentation et déconnécte Retirez le clavier et Ie connecteur du
la protection entre le driver et le moteur, pour clavier avant de retirer ou de fixer le
permettre la décharge des condensateurs. capot avant du variateur.

g
g
00

DU

aco

A - MNMpenynpeauTenbHasa aTUKeTKa

PucyHok 9.2 CopepxaHue n pacnonoxeHue npeaynpeautenbHON 3TUKETKN

Urto0bl 0TOOpaXKkaTh MpeaynpexacHus 6e3 ompeaeCHHOTO A3bIKa, HCIIOIb3YHTE PeAyPEeKAAIONIYI0 ITHKTO-
rpaMMy, IpujaraeMyro K 0puBoAy. ECiM BBl HCIIOJIB3yETE NPEAYNPEKAAIOILYIO TIUKTOIPaMMY, IPUBOJ MOXKET HE

COOTBETCTBOBaTh cranaapram UL.

* llpenynpexnaromas nukrorpamma (A): [lomecTute STHKETKY B MECTO, yKa3aHHOE Ha puc. PucyHok 9.2.
* DTHKETKH C IpeaynpekaeHueM o ropsiuei moBepxaoctu (B): PazmectuTe sTHKETKH CBEpXY HIIH COOKY

MpUBOJA.

Ta6bnuua 9.3 MNpeaynpexparowme 3TUKETKM C NUKTOrpaMMamMm

Mopenu: 2022 - 2354, 4012 - 4325

Mopenu: 2432, 2519, 4380

400-146-288-001

A QA G A

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 9LF, United Kingdom

343

400-146-289-001

A @ A G A

Importer in EU:
YASKAWA Europe GmbH, Philipp-Reis-Str.6, 65795 Hattersheim am Main, Germany

Importer in UK:
YASKAWA Electric UK Ltd., 1 Hunt Hil, Glasgow G68 OLF, United Kingdom

Ha Pucynok 9.3 u B Tabnuma 9.4 mosicHsIETCS 3HAYCHUE KaXKI0H MUKTOTPAMMBL.
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AN © AGL A

PucyHok 9.3 Tun nukTorpamm

Tabnuua 9.4 OnucaHue KaXXAoW NUKTOrpamMMbl

I'qu'ro;paMM- OnucaHue
A [IPEYIIPEXXIEHUE
B IIpouruTe pyKOBOJICTBO, HPEXk/IE YEM YCTAHABINBATD MIPUBOL.
C OHaCHOCTB TIOpaXKEHUS DJICKTPUICCKHUM TOKOM.
TlomoxauTe 5 MHHYT, TOKa KOHACHCATOP Pa3pSAANTCS, IOCIIE OTKIIOUCHHS TUTAHUS U Pa3MbIKAaHUS PyYHOTO HEPEKIIIOYaTENs MeX Y IPUBOJOM H JABUTATEIIEM.
D rOpH‘H/IC HOBCpXHOCTH. Beprﬂﬂ u 60KOBB]C HOBCPXHOCTH MOFyT CHJIBHO Hal"peBaTBCﬂ. HpH HpHKaCaﬁTCCB.

€ 0630p nynbTa ynpasneHus

B NMynbT ynpaBneHus: anemMeHTbl U (hyHKUUK

‘ Bug cnepegn/cboky ‘ ‘ Bug c3agm

A B C

K L

MODEL:#¥EEEEAARE L C @

[}

LORE

N
J | H G

PucyHok 9.4 MynbT ynpaBneHus
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9 Pycckun

Ta6bnuua 9.5 MynbT ynpaBneHusi: anemMeHTbl U PYHKLUU

CumBo-

o HasBaHue DYHKUMNA
* Cserutcs, KOrJa NpUBOJ yIPABIISIET IBUraTEIEM.
¢ TacHer, korza pUBOJ] OCTAHABINBACTCSL.
* Muraer, korjaa:
— TPHBOJ 3aMeJUISETCS 10 OCTAaHOBKH.
— TIpuBox nomyunn komany «Beepx/Buns» ¢ 3amannem ckopocty 0 I'li, HO He HACTPOGH Ha YIIpaBIECHHE HYIEBOI CKOPOCTBIO.
. .
Unanxatop RUN Brictpo muraert, korna:
A - — HPHBOJ MOJIYYHI OT KJIEMM MHOTO(YHKIIMOHAIBHOTO HM(PPOBOro BXoAa KoManay «Beepx/BHu3» 1 iepexoqut u3 pexxuMa yaaineH-
RUN HOTO YNPaBJICHHUs B PEKUM JIOKAILHOTO YIIPaBJIEHHS.
— TIpuBOA MOMyYHIT OT KJIIEMM MHOTO(YHKIHOHAIBLHOTO I(POBOTO BXOa KoMaH Ty «BBepx/BHu3», Koria He Obl BEIOPaH PEKUM
HPUBOJIA.
— TlpuBox momyums KOMaHIy « ABapHIHBINH OCTaHOBY.
— Tlonaya HanpsKeHHs Ha BBIXOJL IPUBO/IA OTKIIIOUEHA 3aIUTHON (yHKIHMEH.
&@sror
— Be1 naxanu Ha yJIbTe YIPABICHHS, KOI/a IPUBOJ paboTal B peKUME « YIaICHHOY.
« Cerurcs, KOrja NpUBOJOM OOHAPYXKEH OTKa3.
* Muraer, Koria IpuBoJIOM OOHapYysKeHa:
Wnaukarop ALM N
A oD — ABapHiiHBIH CHTHAT
B -
ALM — Onmbku B pabore
— OTka3 WM aBapHifHbIH CUTHAI B X0/I€ aBTOMATUYECKOI HACTPOHKH
* VHpuKkaTOp racHeT, KOT/ia IPUBOJ paboTaeT HopMallbHO. HeT HU aBapHifHBIX CUTHANIOB, HU COOEB.
c T'He3110 17151 yCTaHOBKM Croza BcTaBIsIeTcst KapTa namsaTu microSD.
KapThl HaMATH microSD
DyHKIHOHANbHbIC KaBuInK | HasHaueHue (yHKIMOHAIBHBIX KIIABUII 3aBUCHT OT MEHIO, 0TOOPAKaeMOT0 Ha IyJIbTEe YIPABICHHUS.
F1,F2,F3 HazBanust GpyHKIMiT 0TOOpakaroTCs B HIDKHEI 4aCTH dKpaHa.
D
Topur: ynpasiieHHe BBOAOM KOMaH/1bl «BBepx/BHHU3» ocylieCcTBIseTCs € My/bTa yrpaBieHHs (JIOKAIbHBINA PEKUM).
He ropur: ynpaBieHne BBOZOM KOMaH bl « BBepx/BHI3» OCYILIECTBIAETCS ¢ KIEMMBI LIS YIPABICHHS WIH yCTPOMCTBOM TOCIIE0BA-
TEJILHOM Tepeiaun JIaHHbIX (YAAJICHHBIH PeXuM).
Wnpnkatop LO/RE Ipumeyanue:
E * Pexxnm JIOKAJIBHO: npuBoz paboTaeT Moj yrnpasiieHHEeM ¢ ImyJbTa. cronb3yiiTe myssT oneparopa Juist BBoja KoMan «Bsepx/
Buuzy n «Crom».
* Pexxum YIAJIEHHO: ynipaBnenue paboToii mpHBO/ia OCYIIECTBISCTCS Yepe3 KIEMMBI LeTTH YIIPaBICHHS WM yCTPOHCTBOM I0CIIe-
JI0BaTeIIbHON Hepeaayn. Mcronb3yeTcs HCTOYHHK 3aJaHNsT 9acTOTHI, ONpe/ielIeHHbIN 3HaueHneM napamerpa b/-01 [Boibop ucm.
3adanus ckopocmu 1], 1 MICTOYHUK KOMaH/1b!l «BBepx/BHu3y, 3a1aHHbli 3Ha4eHHeM napamerpa b1-02 [Buibop komanowl «Beepx/
Brusy 1].
ITo3BossieT BEIOPATh, Kak OyaeT nojxaBarbes koManaa «BBepx/BHu3» 1 3a1aHue CKOPOCTH: ¢ IMyJbTa yrpasieHus («JIokaabHOY») WK U3
BHEIIIHETO HCTOYHHKA («YIAIICHHON).
Mpumeuanne:
* Knapnmra Bei6opa LOCAL/REMOTE ocTaeTcst MOCTOSHHO BKJIIOYEHHOHN MOC/IE OCTAaHOBKM MPHBOJA B pexkuMe npuBoaa. Ecin
Kiaumia Beidopa LO/RE
F - TIPUIIOKEHUE He JOJKHO nepekitodatees 13 pexxiuma YIAJIEHHO B pexum JIOKAJIBHO, nockonbKy 3TO OTpUIIATENIBHO CKa-
ORE JKETCsI Ha IPOU3BOANTEIBHOCTH CHCTEMBI, ycTaHoBHTE 02-01 = 0 [Paboma krasuwu LO/RE = omknoueno], 4To0bl OTKIIFOYUTH
* [IpuBoO/ HE HEPEKIIIOYACTCS MEXKY peKUMaMu «JIoKanbHO» U « YIaIeHHO», €CIIM MoTy4yaeT KoManay «Bepx/BHus» oT BHeLIHero
UCTOYHHKA.
OcraHapiuBaeT paboTy MpHUBOJA.
Ipumeuanne:
Knomnka CTOII ©
G STOP
@STOP Hasxmure knasumry Haxxmure nist ocranoBku gsuratens. To ke camoe MPOMCXOANT, eciu koManaa « Beepx/Buus» (B
@sTorP
pexume YJAJIEHHO) akTHBHA Ha BHEIIHEM UCTOYHHKE KOMaH/bI «BBepx/BHu3y. UTOOBI OTKIIOUUTH MPHOPUTET KHOIKH A
ycranosure 02-02 = 0 [Paboma knonku CTOII = Boixuioueno].
Knasuma co crpesnkoit * Ilepememiaer Kypcop BiI€BO.
BICBO * Bo3Bpar K npebIIyLeMy OKHy.
Knasuma co crpenkoit *  BbInonHsAET NPOKPYTKY ISt OTOOPAXKESHHS CIETYIOIIEr0 HIIM MPEIBIIYIIEro MyHKTa MEHIO.
BBer/KﬂK?;ianzo CTPCI- |+ Tlo3BomseT BEIGHPATH HOMEPA TAPAMETPOB, MOMIATOBO YBEIMUHBATH H YMEHBIIATH UX 3HAUCHHUS.
H (A

Knaswumra co cTpenkoii
srpaso (RESET)

* TlepememiaeT Kypcop BIIpaBo.
 Tlepexon K clemyromeMy OKHY.
* Tlo3BousieT Hepe3alyCTUTh IIPUBOJ, YTOObI YCTPAHHTD OTKA3.

Kiasuma ENTER

* ObecnieunBaeT BBOJI 3HAYECHUI 1 TTApaMETPOB.
¢ Ilo3Boiser BEIOMPATh ITyHKTBI MEHIO IS IEPEX0/1a MKy OKHAMH IyJIbTa yIIPaBICHHUS.

* Tlo3BossieT BLI6]/lpaTB PEXHUMBI, ITapaMETPHI U 3a1aBaTh 3HAYCHUA.
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CumBo- Hassanue DyHKUMA

3anyc1<aeT MIPUBOJ B PEXKUME «JIokanpHOY.

Knasuma RUN 3al'lyCKaeT npoueaypy onpeaeieHus napaMeTpoB ABUTraTelIsl B pEKUME ABTOMATUYECKOM HACTPOUKH.
IIpumeyanue:

I <ORUN p

IIpex e ueM UCHOB30BATh MyJIBT YIPABICHHU JUIsL YIIPABJICHHS JJIEKTPOBHIaTeIeM, HAKMHUTE KIIABHILY LO/RE ¥ IyJbTe yrpa-
BJICHHSI, YTOOBI IEPEBECTH NIPUBOA B PEXKUM «JIOKaIbHOY.

J TTopr USB Jlns 3aBOJCKON PEryaupoBKU

K Passem RJ-45 Vcnionp3yercst s MOAKITIOUSHHUS TIPUBOJIA € TOMOLIBIO MIPSIMOTO 8-KOHTAKTHOTO paszbema RJ-45 yepes yanununtenshsiit kabeas UTP
CATS5e nnmu pazbeM Ha ITyJIbTe OIepaTopa.

CHHUMHTE KPBIIIKY, YTOOBI yCTAHOBHTH MIIM 3aMEHHTh OaTapeiiky JUIs 4acoB.

L Kpsimika oTceka Oarapeiiku Ipumeyanue:
JUISl 4YacoB * barapeiika Juis 4acoB IIPUOOPETACTCS CAMOCTOSATENBHO. B KOMIUICKTAIMIO ITyJIbTA YIIPABICHUS OHA HE BXOJIUT.

* [TonpoGHbIe cBeAEHUs O TOAOOPE U MOPSAAKE YCTAHOBKH OaTapelku CM. B TEXHUYECKOM PYKOBOZICTBE.

3nech YyKa3aH HOMEp MOJICJIM U TIPCJICTABIICHBI APYTUE CBEACHUS O IYJIBTE YIIPABJICHUA.

Ipumeuanue:

M IMacnopthas Tabnuuka
(4 . Ha}mncmo «REV» OGOZSHa‘{aCTCSI BEPCHS ITYNbTa YIIPABJICHHUSA U €ro IPpOrpaMMHOTro 06CCHC‘JCH"${.

* Hagnucrsto «FLASH» o603Havaercs Bepcus ¢uiem-namsaTu.

B CocTosiHusa cBeTOAMOAHOro MHAMKaTopa

WNnaukarop cocTOSHYS, HAXOASIIUICS Ha KPBIIIKE MPUBOJA, OTOOpakaeT pabodee COCTOSHUE MPUBOIA.

]

A - ALM/ERR (ABapus/Own6ka) C - RUN (Xopn)
B - READY (lloToB)
WHpukaTop CocTosiHue OnucaHue
Toput ITpuBoOM OOHAPYKEH OTKAa3.

IpuBogom obHapykeHa:

* Tpesora
A ALM/ERR (ABapus/ M %] ¢ OmmnbKka HaCTPOIKN mapaMeTpoB oPE
uraer
Omndka) ¢ OmnbKa aBTOHACTPOHKH
Ipumeyanue:
VHAMKaTOp CBETUTCS, yKa3bIBask HA HAJIMUME OTKa3a, KOT/a MPUBOJ OOHAPYIKII OHOBPEMEHHO OTKA3 U TPEBOTY.
BBIKJI He cBeTHTCS: OTKa3bl WM CHTHAJIBI TPEBOTH TIPUBOJIA OTCYTCTBYIOT.
Topur IpuBoza paboTaeT MK TOTOB K paboTe.
Muraet */ [puBoxn Haxoxutcs B pexxume STo [BesonacHoe omkaouenue kpymsuwe2o MOMeHmayj.

Muraer 6sicTpo */ | B Ii1aBHOI 1ieny yrajio HanpsKeHHe, a MMTaHUE Ha MPUBOJ TOJAETCS TONBKO M3 BHEIIHEr0 MCTOUHMKA 24 V.

B READY (ToroB)
* IIpuBomoM 0OHApYXKEH OTKa3.

¢ OTKa3bl OTCYTCTBYIOT, @ IIPUBOJL MOJTy4YHII KOMaHay «BBepx/BHu3», HO He MOXKeT ee BhlosHUTh. Harpumep, oH Haxo-
BBIKJI
e 3

JUTCA B PEXKUME MMPOTrpaMMHUPOBAHUS WIA MUTACT.
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WHpunkaTop CocTosiHue OnucaHue

Topur IpuBoxa paboTaeT HOPMAIBHO.

e IIpuBoj 3amMeI€TCs 10 OCTAHOBKH.

* TIpuBox nomyumn komauy «Beepx/Bru3s» ¢ 3ananuem ckopoctr 0 ', Ho He HACTPOEH Ha yIPaBJICHNE HyJIEBOK

Muraet */
CKOPOCTBIO.

. anBO]:[ TIOJTyYHII KOMaHy Ha TOPMOKEHHUE TTOCTOSHHBIM TOKOM.

*  NpPHBOJI HOJNYYHI OT KJIEMM MHOTO(YHKIIMOHAILHOTO IM(POBOro BXoja KoMaH1y «Beepx/BHI3» 1 MepexomT 13

RUN (Xon) PEKHUMA yIAIeHHOTO YIIPABIEHHUS B PEXKUM JIOKATBLHOTO YIPABIEHHUS.

* TIpuBox momy4mt oT KJIeMM MHOTO(MYHKIIMOHAIBHOTO I POBOTo BX0J1a KoMaH 1y «BBepx/BHu3», Korna He ObLI
BBIOpAH PEXUM IPUBOJA.

¢

Muraer Geictpo *1 |, IpuBoa nosy4ns KoMan1y «ABapuiiHbIN OCTaHOBY.

. 33.LI.[I/ITHaﬂ ¢)yHKL[l/lﬂ OTKIJIIOUHJIA TIOMaYy HAIIPSKECHUA Ha BBIXOI IIPUBOJA.

STOP
* Tlomp30BaTenb HaXai KJIaBUILLY Ha ITyJITE YIIPaBJICHHUS, KOIla MPUBOJ pa60'ran B PEKUME «YrIaneHHOY.

BBIKJI JlBurarenb OCTaHOBIICH.

OT1nryre 0OBIYHOTO MUTAHUS OT OBICTPOTO CM. Ha WIocTpanuu PucyHok 9.5.

1s -
BN . BKn
Muraet i
BKN BKN BKN BKN
Muraet i
6bICTPO ! ! ! | |

PucyHok 9.5 CocTosiHus Murarowiero nHaukaTopa

BbixoaHas ckopocTb

npueopa BoBpema  + RUN (Xon) RUN (Xog)
. 0 ‘ ! ;
Hactpoitka ckopoctn ~ ——2—1 e R ——

/ OCTaHoBKM | eOCTAHOB‘ —0CTAHOB

WHankatop RUN ‘ BbIKN i BKI Muraet ‘ BbIKN ‘ Muraet ‘ BbIKN ‘

PucyHok 9.6 CBasb mexay uHaukatopom RUN (Pa6oTa) u paboTton npuBoaa

B Pexum nynkTa ynpaBreHUs U COCTaB MeHI0

IIpnmeuanue:
*YT10o0BI BBI3BaTh 3KpaH HaYaJIbHOM HACTPOMKH, MOaiiTe Ha MPUBOA HAIIPSKEHUE C 3aBOJCKHMHU HACTPOWKAMH, UCTIOIb3YEMbIMHU T10

yMonuanuto. Haxxmure xinaBuiry [omoit], 9TOOBI BEI3BATH JOMAIIHUIT SKpaH.
—UT0o0bI HE OTKPHIBATH OKHO HAYAILHOW HACTPOMKH, IPUCBOHTE apameTpy [OTKpBITh OKHO HauaJIbHOW HAcTpoiku] 3HaueHue [Her].

* Haxxmure kimaBumry Ha JOMAIITHEM JKpaHe, YTOOBI TPOCMOTPETH MOHUTOPHI IPHBOJIA.

* Haxxmure xinaBuiry @, 9T0OBI HACTPOUTH HapaMeTp d/-01 [3adanue 1], xoraa Ha JOManIHEM 3KpaHe otobpaxkaercs Ul-01 [3adanue
ckopocmu] B pexuMe «JIoKabHOY.

* Korza npuBos OyaeT HaXogUThCS B peXKKUMe TIPUBOJA, HA MyIIbTE yIpaBIeHUs 0ToOpasuTcs Haanuch «l'oToBy. IIpuBO rOTOB NPUHSTH
xomaHzy «Baepx/Buus».

*Hactpoiite napametp b1-08 [Boibop «Bsepx/Bnuszy ¢ pescume IIPOIP.], 4ToObI IPUHUMATH MM OTKJIOHATH KOMaHay «BBepx/BHu3»
13 BHEIIHEro NCTOYHHKA B PEXKUME POrPaMMHUPOBaHHSL.
—UYro651 koMaHa «BBepx/BHU3» OT BHEIIHEr0 HCTOYHMKA B PEXKUME IIPOrpaMMUPOBaHHs OTKIIOHSIIACH, IIPUCBOITE apameTpy b1-08
snauenue 0 [Henopuposamv XO/[ npu npozpammup.] (110 yMOITYaHHUIO).

—Uro6sl koMaH/a «BBepx/BHU3» U3 BHEIIIHETO HCTOYHUKA B PSIKUME IIPOrPAMMUPOBAHUS PUHUMAIIACh, IPUCBOWTE Mapamerpy b1-08
snauenue 1 [TIpunumamo XOL npu npocpammup.].

—UYTo6bI IpeOTBPAaTHTh MEPEXO U3 PeXMMa IIPHBOJIA B PEXKHUM IIPOrPaMMHUPOBAHUS BO BpeMst pabOTHI IPUBOJIA, TIPHCBOMTE
napametpy b1-08 snauenue 2 [Paspew. npocp. moivko npu 0Cman. J.

Ta6bnuua 9.6 PexuMbl paboThbl NpUBOAA, OKHA MeHIo, PYHKL UK

Pexum OKHO MeHIo DyHKLMNA
IMonb30BaTenbCKHE TTAPAMETPBI OrobpaskeHue I0b30BaTeNbCKUX NaPaMeTPOB
P ITapameTpe! Hi3MeHeHne HACTPOCK TapaMeTpoB
MPOrpaMMHUPOBAHUS
JKypHas n3MeHeHHs TapaMeTpOB/0TKa30B OTo0paskeHre N3MEHEHHBIX TAPaMETPOB M IPOM3OLICAIINX OTKA30B.
Pexxum npusosa | MOHUTOPSI Br160p oTCrexKMBaEMbIX HOKa3aTeleii s 0To0paKeHus.
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Pexum OKHO MeHIo ®yHKUMA

ABTOHaCTpOﬁKa ABTOMaTHYECKAS HaCTpOﬁKa puBoJa.

*  BbIOOp 5KypHAJIOB JaHHBIX M PEKHMA OJICBETKH.
Cpencrsa IMarHOCTHKU

. YCTpaHeHHS HCUCIPAaBHOCTH HAIIPaBJICHUs BpallCHUS

Pexum

NpOrpaMMHUpPOBaHUs | Pe3epBHOE KOMMPOBAaHUE / BOCCTAaHOBJICHHE CoxpaHeHHe pe3epBHON KOITHU apaMeTPOB B MyJbT YIPABICHHUSL.
TapaMeTpoB

- * lI3MeHeHHE HAYaIbHBIX HACTPOCK ITapaMeTpOB.
HavanpHast HacTpoHKa

* Hcnonw3oBaHue MacTepa HaCTpOﬁKH I HaCTpOﬁKH.

€ MexaHN4YecKui MOHTax

A NPERYNPEXAEHUE = Onactocms noxapa. He cnedyem nomeuwams Ha npueod fie2Ko80CIaMeHSIIOULUECS U 02HEO-
racHble sewecmea, Kak U ycmaraenueams rpueod pssdom ¢ HUMu. pueod HeobxodUMO Kpenums C MOMOLWLI apmMamypbl U3
Memarna u Opyaux He2optoyux sewecms. [oprodue Mamepuaribl MO2ym 6bl36amb 80320paHUe, KOmopoe MoXem rnpueecmu K
msixenol mpaeme unu cMepmu.

A BHUMAHUE OnacHocmb 06pyweHusi. 3amsaHume 8UHMbI KPbILWKU KIeMM U HadexHO depxume Koprlyc 60
epems nepemeujeHusi npueoda. lNadeHue npusoda Unu KpbILUEK MOXem MpUYUHUMb mpasmbl cpedHel msxkecmu.

He donyckatime nadeHust 6Hympb rpueoda Memarnau4eckoli CmpyxKu, CKOb KpernneHus seK-
mpornpoeodKuU u Apyaux MOCMOPOHHUX rMpedMemos 8 xode MoOHmMaxka rpusoda. Ha epemsi MoHmaxa Ha npueod HeobxoouMo
ycmaHo8UMmb 8PeMeHHY0 KpbIWwKy. [Teped 3amycKoM 8peMeHHY0 KpbiwKy criedyem cHamb. HexenamernbHbie 06bekmeol
8Hympu rpusoda Moaym rpueecmu K rnogpexoeHuto npueooa.
[pumeyanue:
* MoHTa) IpHBO/A CIIEIYeT BBINOJIHATH B COOTBETCTBHU ¢ npaBuiaMu obecnedenns DMC. Hecobmtoenue yka3aHui 1Mo 3JeKTpoMar-
HUTHOW COBMECTUMOCTH 3TUX YCIOBHIA MOXKET MIPUBECTH K cOOSIM B pabOTE U MOBPEXKICHUIO SIMEKTPUIECKUX YCTPOMUCTB.

*He crnenyer pa3mernars psiioM ¢ IPUBOIOM HepudepriiHble yCTPOHCTBa, TPaHCHOPMATOPBI U APYTOE SIEKTPUUECKOe 000pYI0BaHHE.
Ecnu npucyTcTBHE KOMIOHEHTOB PSZIOM C TIPHBOJIOM 0053aTeNbHO, HEOOXOHMO 3alIUTHTh IIPUBOJ OT NMEKTPUUECKHX MOMEX. DIIeK-
TPUYECKHE TIOMEXH MOTYT BBI3BaTh COOM B paboTe MPUBOJA WITH PACTIONOKEHHBIX PSIIOM C HUM YCTPOMCTB.

B Cpepa ycTaHOBKMU

Br10op momxozsiiei cpepl Ui yCTaHOBKY OYEHBb BayKSH JJIS IPOAJICHUST CPOKa CITYKObI MPOAYyKTa 1 obecrede-
HUS IPAaBWIIBHON pabOTHI IPUBO/A. YOEAUTECh B TOM, YTO Cpefla yCTAHOBKH COOTBETCTBYET TaHHBIM
XapaKTEPUCTUKAM.

Ycnosusa XapakTepucTukmn

O6uacth ucnonb3oBanus | BHyTpu nomerenus

Ycrounuk nuraHus IIpeBbinenue 1o HanpsbkeHuto 1o kareropu 111

Kopmyc otkpertoro tuna IP20/UL: ot -10 °C o +50 °C (ot 14 °F no 122 °F)

TeMnepaTypa OKpYyXKaro- * Ecmm MIPpUBOJ MOHTHPYETCA B 3aKPBITOM KOPITyCE, HCHOHL3yﬁTe OXJ'Ia)K}:[alOILII/Iﬁ BEHTHUIIATOP U KOHAULUOHED, 4TOOBI TEMIIEpaATypa BO3ayXa
IIETO BO3ayXa BHYTpPH OCTaBaJIaCh B JOITYCTUMBIX IpEACIax.

e He nomyckaiite 3aMep3aHus IPUBOAA.

He 6omnee 95 %, OTHOCHTEITbHAS
BraxuocTh
He crnenyer nomyckars 00pa3oBaHusi KOHIEHCATA HA IPUBOJIE.

Temneparypa xpanenust | o -20 10 +70 °C (ot -4 10 +158 °F)

Crenens 3arpsa3HeHus 2 WIH HIKe

VcraHaBiuBaiiTe IPUBOJL B MECTE, I/I¢ OTCYTCTBYIOT:

* MacJIsHBI TyMaH, KOPPO3HOHHBII M BOCTUIAMEHSIOLMNCS I'a3 WIIH MbUIb;
*  METAUIMYECKHUH IIOPOIIOK, MACJIO0, BOAA U JPyrUe OCTOPOHHHE BEILICCTBA;
OkpyKaromias 30Ha *  paJMOAKTHBHBIC WU TOPIOYNE MATEPHAIIbI;

*  BpCIHbIC I'a3bl ¥ )KHAKOCTH;

* coub;

*  [pPSAMOM COJHEYHBIH CBET.

Z[Cp)KI/ITC JAPEBECUHY M JIPYTHEC JICTKOBOCTUIAMCHAIOIHUEC MaTEpHaIbl ITOAAJIBIIC OT MPUBOAA.

He 6oxnee 1000 m (3281 ft)
ITpumeuanne:

Jlns kaxasix gonoaHuTensHbix 100 M (328 ¢dyToB) Hax ypoBHeM Mopsi B anamnasoHe BeicoT oT 1000 1o 4000 m (ot 3281 o 13123 dyros)
HOMHHAJIBHBIH BBIXOJHOH TOK HEOOXOMMO yMEHBIIHTB Ha 1%.

Beicora B CIIEAYIOIHUX ClTy4dasX HE HY’KHO IOHUKaTh HOMUHAJIbHOE HAIIPSKEHUE!

» Ecin MecTo MOHTaxa IpHuBoja pacmosoxeHo He Bbiure 2000 M (6562 dyTa) Hag ypoBHEM MOps

« [Ipu ycranoBke nprBoxa Ha Bbicote oT 2000 10 4000 M (ot 6562 10 13123 (yTOB) Hax ypoBHEM MOPS U 3a3€MJICHHU HEHTPAIbHOIN TOUYKH
HCTOYHHKA IUTaHUSL.
Eciu BbI He IIaHUPYETE 3a3eMIITh HEHTPATbHYIO TOUKY, 00paTHTECh B KOMIIAHHIO Yaskawa HiH K OmipkaifiiieMy TOProBOMY IPEICTaBHTEIIIO.
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Ycnosus XapakTepucTukm

¢ ot 10 1020 I': 1 G (9.8 m/c2, 32.15 dyt/c2)
e Or20m055T:

— 0r12022 10 2225, o1 4012 10 4188: 0.6 G (5.9 M/c2, 19.36 dyT/c?)
— 012269 10 2519, o1 4225 10 4380: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Bub6pauns */

Opl/leHTaLlldﬂ [P MOHTAa)e le/lBO,H HeOGXOﬂMMO MOHTHPOBATh B BEPTUKAJIbHOM I10JI0KEHHH, 4TO0BI 00ECTIEUYNTH )J,OCTaTO‘{HbIﬁ IIOTOK BO3/1yXa JJId OXJIaXKACHUSA.

*1  DTOT mpHBOJ NPOIIIEN HCHBITAaHHE Ha BUOPAIHIO C JIorapu()MHIECKOH pa3BepTKoH, kak ykazaHo B crangaprax EN 60068-2-6 u JIS
C60068-2-6. Ecniu BHyTpeHHHE KOMIIOHEHTHI TIPUBO/IA CIHMILIKOM CHIIBHO BUOPUPYIOT, 3TO MOXKET IIPUBECTH K OBPEXKICHUIO IIPH-
BOJIa, JaXKe €CJIM YacTOTa BUOpALUK HAXOAUTCA B IOMYCTHMBIX Tpesenax. Eciu KoMIIOHEHTHI MPUBOIa BUOPHUPYIOT, U3MEHHUTE YCIIO-
BUSI yCTAaHOBKH, YTOOBI yMEHBIIHNTH BUOPAIHI0. UTOOH! YIIyqIIUTE Cpely YCTAHOBKH C TOUKH 3PEHHS BHOPAUH, MOXKHO HOJIOXKUTD
JBUTATEh Ha PE3MHOBYIO MOAYIIKY WM YCHIUTH KOHCTPYKIHIO YCTAaHOBKH.

€ DrneKkTpUYecKUin MOHTaX

OnacHocmb riopaxeHusi ariekmpuyeckum mokom. He criedyem nposepsims, nodcoeduHsms u
omcoeduHsIMb 351eKmporpo8odKy, koeda rnpusod Haxodumcs nod HanpskeHuem. lNeped nposedeHuem o0bcryxusaHusi He0bxo-
Aumo omKJo4HUMBb 8ce numaHue, nodasaemoe Ha 0bopydosaHue, U 8bx0amb 8peMs, yka3aHHOe Ha npedynpedumesnsHol
amukemke. [Nocne obecmoyusaHusi npusoda coxpaHsemcsi 3apsi0 8HympeHHe20 KoHOeHcamopa. CeemoOuoOHbIl UHOUKamop
3apsida 2acHem, ko20a HarpskeHue WUHbI MOCMOSHHO20 mokKa onyckaemcs Huxe 50 V mocm. moka. Koe0a noz2acHym ece
UHOUKamopkl, U3Mepbme ornacHoe HanpskeHue, Ymobel obecrieyums be3onacHocms rpugoda. BbinonHeHue pabom ¢ npueo-
Oom rod HanpsiKeHUeM MOoXem Mpueecmu K cepbe3HoU mpasme usiu CMepmu 8 pe3ysibmame ropaxeHusi 31eKmMpuYecKuUM
mokom. lNocne obecmoyusaHusi npusoda Ha 8HYMPEHHUX KOHOeHcamopax coxpaHsiemcs 3apsio.

A NPEQYNPEXAEHWUE | Onacrocms ropaxxeHusi anekmpuyeckum mokom. Omkrroyume npueod u nodoxoume He MeHee
5 MuHym 8o mex nop, noka He nozacHem uHoukamop Charge LED. CHuMume riepedHIH KPbILWKY U KPbIWKY KIEMMHOU
Kopobku 0nsi docmyna K npogodam, nevYammHbiM riamam u opyeum 0emansim. Knemmbl HEO6X00UMO UCMOIb308amb MOILKO 10
HasHa4YeHUto 8 coomeememeuu ¢ ux ¢yHkyusMmu. HenpasunsHoe nodcoeduHeHUe 3rekmponpoeoOKU U 3a3eMeHuUs], Kak u
HernpasusibHasi ycmaHo8Ka 3aujUmHbIX KpbILWEK, MOXem rpusecmu K msixxesiol mpasme unu cMmepmu.

A MPEQYNPEXAOEHWE | OnacHocmb nopaxeHus anekmpudeckum mokom. [pexde yem ekmodames husibmp 351eKmpo-
Maz2HUMHbIX TOMeX, He06X00UMO npasusibHO 3a3emMaums npueod. KacaHue He3azemneHHo20 obopydosaHusi MOXem npusecmu
K cepbe3HoU mpasme usu cMepmul.

A NPEQYNPEXOEHWUE | Onacrocmb ropaXXeHusl 31eKmMpUYeCKUM MoKoM. Mcrionb3yl KieMmbl npueoda mosibKo o
Ha3Ha4yeHuto. boree nodpobHyto uHopmayuto o Krnemmax 88oda-ebigo0a CM. 8 MexXHUYECKoOM pykogodcmee. HernpasurbHasi
posodKa U 3a3emsieHue uninu Mooughukayusi KpbILKU MOXEem rpusecmu K rnospexoeHuro ob6opydosaHusi unu mpasme.

B CraHgapTHasa cxema coegUHEeHUn
BrimonauTe OAICOEAMHEHNE SIEKTPOIPOBOIKHM K PUBOY, KaK IMOKa3aHO Ha wuTIocTpanuu PucyHok 9.7.

A NPEQYNPEXOEHUE | OnacHocmb eHe3anHoz0 d8UKeHUs.. lNpex0e Yem 3amMbiKamb riepexoydamenu 8 Uenu ynpaere-
Husi, Hacmpoutime napamempsl MFDI. HenpasunsHas Hacmpolika napamempos yernu xoda u ocmaHoea Moxem npusecmu K
HaHeCeHUI0 mMsXesbIX mpasm uniu NpUYUHeHUo cmepmu 08uxXyuumcss obopydosaHuem.

A NMPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms noxapa. Heobxodumo ycmaHosume nooxodsuwue cpedcmesa 3aujumsi uenet om
KOpomkoeo 3ambikaHus. [pueod nodxodum Ons yened, criocobHbix ebipabambisame He 6onee 100,000 cpedHekgadpamuyHbIX
CUMMemMPUYHbLIX amnep, Makcumym 240 B nepem. moka (knacc 200 V), makcumym 480 B nepem. moka (knacc 400 V). Henpa-
suribHas paboma sawumsl Om KOPOMKO20 3aMblKaHUsI CXeMbl 0MeemesieHUsI MoXXem Mpusecmu K cepbe3Hol mpasme uniu
cmepmu.

YBEOOMITEHUE lNoepexxdeHue obopydosaHusi. Ecnu exoOHoe HanpsixkeHue cocmaernsiem 440 B u ebiwe, y6edu-
mecb, YMO HanpskeHue u3onauuu 0guzamerss 00CmMamoYHO, Uu UCrob3ylme UH8ePMOPHbIU UU 86KMOPHbLIU 08ueamerib ¢
ycuneHHoU usonsayuel. BoamoxHo nospexdeHue obMomKu U usonsayuu 0gueamerisi.

IIpumeyanue:

He cnemyet mopcoetuHATH 3a3eMII€HHE LIETIN YIIPABICHHS IEPEMEHHBIM TOKOM K KOpITycCy NpHBoAa. HeBbImomHeHne 3Toi HHCTPYKIINU
MOXKET IPHBECTH K HETIPAaBUIILHON paboTe IenH yIpaBIeHNs.
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PucyHok 9.7 Cxema noaknioyeHus Ansa obecnevyeHus cootTseTcTBusa TpedbosaHmam AupektuBe EC no HU3KOBONLTHOMY
obopynoBaHuio

*1  INopkirounTe TONONHHUTENIBHOE IepUdepHitHoe 000pyI0BaHUE K KiIeMMaM -, +1, +2, B1 u B2.
A NMPEQYINPEXAEHWE | OnacHocmb eHesanHoeo dsuxxeHust. [pexde yem omnpaensimb komaHOy «Beepx/BHU3»,
yb6edumech 8 mom, Ymo rnosnsipHocmb onpederneHa npasusibHo. Ecru npusod HernpagusibHO onpedenum nonAspPHOCMb, Mo

MpuBod MoXem epaujamsCs 8 HarpasieHuU, MPOMUeONoNoXHOM KomaHde «Beepx/BHU3», 4mo MoXem rpueecmu K
cepbesHol mpagme unnu CMepmu.
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*2  JIns 3aIIMTHI HENH I1aBHAs LeNb OTAETICHA OT MOBEPXHOCTH KOPITyca, KOTOPBIH MOXKET CONPUKACATHCS C ITIABHOM IICTIBIO.

*3  llems ynpaBiieHHS IPEACTABISIET COO0 3alIUTHYIO IIEMb CBEPXHHU3KOTO HAMIPSHKCHUS. ITY IeMb HEOOXOIUMO OTJEITUTD OT JPYTHX
ernei ¢ MOMOIIIBI0 YCUIICHHOM U30ISIMU. YOCUTECh, UTO 3aIlUTHAS IIeTTh CBEPXHHU3KOT0 HAMPSKCHUS MOJKITIOUEHA TaK, KaK
YKa3aHo.

*4  BpIXOJHBIC KJIEMMBI OT/EIEHBI OT APYTHX LETNel ¢ MOMOLIBIO YCHIICHHOH n3oisuuu. [lonp30Barenu Takke MOTYT MOJKIIOUNTH LIETIH,
KOTOpBIE HE SIBJIAIOTCS 3alIUTHBIMU LEMSIMH CBEPXHU3KOT0 HAIPSHKEHUS, €CJIM BBIXOAHOE HaIlpsDKEHHeE NMpuBoAa coctasisieT 250 B
nepeMeHHoro Toka, makc 1 A, wiu 30 B nocT. Toka, nnu makcumyM 30 B mocT. Toka pu 1 A.

B Knemmbl uenu ynpaBneHus
CeueHusn npoBOoAOB U MOMEHTbI 3aTAXKU Lenu ynpaBneHus

YBEOOMITEHUE He donyckalime cornpukocHo8eHuUs1 06MomKu nposodoes ¢ Opy2oli cugHasibHOU nPoe8odkol U ¢
obopydosaHueM. BoinonHume usonayuto obMomku rnposo0os u3oneHmou unu mepmoycadodHbiMu mpybkamu. HapyweHue
u3onayuu 06Momku npoeodos MoXxem rnpueecmMuU K KOpOMKOMY 3aMblKaHUIO U r108pexx0eHuro npueoda.

K xemMMHOIM KOJIO/KE 1IETIH YIIPABICHUS MTOICOSANHSIIIOTCS TOIBKO SKpaHUPOBaHHBIE MTpoBoa. st obnerdenus
MIPOKJIAIKH TPOBOJIKY U TIOBBIIICHHUS €€ HaJIe)KHOCTH IMOJIb3yHTeCh 00)KMMHBIMA HAKOHEYHHKAMH Ha KOHI[aX
MPOBOZAOB.

Ta6nuua 9.7 CeuyeHusi NPOBOAOB M MOMEHTbI 3aTSXKKU Lienu ynpasreHus

MomeHT OroneHHbIW NpoBoOA O6XNMMHOW HAKOHEYHUK
K P 3aTAXKKN
NEMMHAA Knemma a3MeP | Hom (qynTel- | PexomeHayemoe |  flonyctumoe | Pekomenayemoe | [lonyctumoe
KOOk EEERE | S ceueHme ceueHve ceveHue ceyeHmne
Aoihm) mMm2 (AWG) Mm2 (AWG) Mm2 (AWG) Mm2 (AWG)
TBI1 S1- 88, SN, SC, SP
TB2-1 MA, MB, MC « Crpyemmsiit
IPOBOJL
TB2-2 M1, M2, M5 02-1.0
0.75 (24 -18) 0.5 0.25-0.5
i M3, M4, M6 (18) + Crmomoii (20) (24-20)
B3 +V, AC, -V, Al, A2, A3, FM, oY
AM, AC, P1, C1, $9 (24-16)
B4 E (G), SN, HC, H1, H2, PS, AC,
D+, D-, P2, C2, S10
TBS E(G) M35 0.5-1.0 05-2 1.25
: (44 -8.9) (20 - 14) 12)

OGXMMHbIe HAaKOHEYHUKN
[Ipu ycTaHoBKe 00KMMHBIX HAKOHEYHHKOB HEOOXOIMMO BCET/Ia HAJeBaTh N3OJSIIIMOHHYIO OTIETKY.
Pexomennyercst npumensts o0xkumuaoi nHcrpyMenT CRIMPFOX 6 npoussoncrsa PHOENIX CONTACT.

od1 { o2

— ]|
Ml

L

PucyHok 9.8 HapyxHble pazamepbl 06KMMHbIX HAKOHEYHUKOB

Ta6bnuua 9.8 Mogenu u pasmepbl 06XXMMHbIX HAKOHEYHUKOB

CeyeHue npoBoaa
Mopenb L (mm L1 (mm d1 (Mm d2 (mm
e A (mm) (vm) od1 (mm) 002 (Mw)
0.25 (24) A10.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) AT0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
AT0.5-8WH,
0.5 (20) 14 8 1.1 2.5
AI0.5-80G

€ 3anyck npuBoaa

B MNpoueaypa HacTpoWKK NpuBoaa

[pouenypa HacTpoiiku mokazana Ha PucyHok 9.9. B aToM paszerne conepKuTcs TONOTHUTENbHAS HHGOPMAIIHSI O
HEOOXOJUMBIX EHCTBHUAX MOCIE MMOIauy MUTAHUS Ha IPHBO,.
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Hayano

i

MexaHuueckuit MOHTaxX

i

OneKTponpoBO/Ka rMaBHOM Lienu 1 Lienu ynpasneHus

A M O
) U Y

MposepbTe BbIGPaHHbII UCTOUHIK MATAHINS SHKOAEPa.
(Tonbko CLV n CLV/PM)

i

[MopaiTe Ha npuBoL, HanpsxeHue.

{

HacTpoiite napametp A1-02 [Bbibop MeToaa ynpaBnenms].

( )
( MpoBepbTe HanpasneHe BpalLeHUs ABuraTens )
( )

Hacrpolite napameTpbl F1-xx [HacTpoiika fon. aHkoaepa)] u npoeepbTe
HanpaBneHue BpaLLeHusi BHKofepa.
(Tonbko CLV n CLV/PM)

f
3apaiite 01-12 [eAnHULbI ANWHBI).
CylLecTBYtOT iBa BapuaHTa HacTPOKu MexaHukv nudra:

a. Mcnonb3oBaTb COOTHOLLEHME CKOPOCTEIA:
YcraHosute 01-18 [CkopocTb kabuHbl nudTa) u
01-19 [CkopocTb aBuratens nudra).

6. Wcnonb3oBaTb crieLuanbHble MexaHuyeckue fanHble: 01-12 [Eaunmubl
Anukbl], 01-20 [Anametp wwkwsa], 01-21 [CooTHOLIEHWE 3anacoBku] u
01-22 [[NepenaToyHOe OTHOLLEHME MEXaHNYECKOro peaykTopa).

3aTeMm BblbepuTe eAvHNULbI 0TOBPaXeHNs Anst CKOPOCTH, NIMHENHOTO
YCKOPEHHS 1 3aMeANeHMs, a TaKkKe XapakTepucTukm pbiska B 01-03 [BbiGop
eANHuL, 0TOBpaxeHs CKOPOCTH].

{

[ Bbinonxute aBTOHaCTpOIhKy N4 napameTpoB Apuratens v CMeLleHns KO}JVIpOBLLLI/IKa: 1]

Hactpoitre napametp A1-01 [BriGop 3apaHusi ckopoctut 1], b1-01 = 0 [TyneT oneparopa]

4T0BbI BbIGPATH UCTOYHMK 3a[3aHNS CKOPOCTH.

{

[ Hacrpoitte napameTp d1 -18 [Pexum BbiBopa 3agaHus CKopocm]J
b1-01 = 1 [AHanoroBbIi BX0A] +
Hactpoiite napametpbl H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, 4to0b! HasHauTb (yHKUM | | Hacrpoiite napametpbi H1-xx i H2-XX, 4T0Bb! HasHa UL (yHKLI

A5t KITeMM MHOTOGYHKLIOHATBHOTO LivthpOBOro BXOAE/BBIXOAA, NS KeMM MHOroghyHKLIMOHaNbHOTO LipoBOro BXOAA/BbIXOAA.
MHOTOGhYHKLIMOHAMbHOTO aHaNoroBoro BXoAa/Bbixoaa. +
. Hactpoitte a1 napameTpb:
HactpoitTe 311 napameTpsi: + d1-xx [3a5aHue ckopocTu]
* C1-xx [Iueiivoe yckoperve u samennerite] + C1-xx [JluHeitHoe yckopeHue 1 3ameanexme]
+ C2-xx [XapakTepucTiki pbiBKa] « C2-xx [XapaKTepucTukit poiekal

!

HacTpoiite nocneaoBaTensHOCTb OnepaLy NpoBepKi.

i

BbinonHuTe TEKCTOBbIN 3anyck. )

i

‘ OtperynupyiTe 3T napaMeTpbl Ans TOHKOA HACTPONKN:

—

+ [apameTpb! N5 NOCNEA0BATENLHOCTA TOPMOXEHMS
+ C5-xx [ABTOM. peryn. ckop. (APC)]

i

TPMBOZ rOTOB K paboTe. D

PucyHok 9.9 Bnok-cxema npoueaypbl HACTPOMKHU

*1  JlomomHUTENBHBIE CBECHUS 00 aBTOHACTPOHKE CM. B TEXHUYECKOM PYKOBOJICTBE.

[Ipumeuanmue:

Ecnu st HacTpoiiku mapameTpoB ucnonb3yercst uarepdeiic MEMOBUS/Modbus ycranoure HS5-11 = 1 [Tpebosanue komanovt BBO/]
= Komanoa BBO/] ne mpebyemcsy].

B [poBepka nepea nogaye NUTaHUSA Ha NPUBOL,
Ilepen nmonayelt muTaHUs HAa TPUBOJ MPOBEPHTE CIEAYIOLIEE:

M y6CI[I/ITCCI:, 4TO BCC MPOBOJAa NOAKIIFOYCHEI ITPABUJIBHO. Taxxe y6CI[I/IT€CI>, 4qTo (1)213]:1 JABHUIaTeCjisd NOJAKIOYCHBI B
HpaBHJ’IBHOfI IOCICA0BATCIIBHOCTH.

* YbenuTech B OTCYTCTBHH BHHTOB, HE3aKPEIUICHHBIX KOHIIOB IIPOBOJIOB WIIM HHCTPYMEHTOB BHYTPH MPHUBO/A.

324 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



9 Pycckun

* Ecau B HCIIOJIB3YETC AOMMOJHUTEIBbHYIO IIATY SHKOACPA, IIPOBEPHTE NMPABUIIbHOCTD MMOAKIIOYCHUA S9HKOACpa U
HaCTpOfITe HWCTOYHUK IIMTAaHHUA Ha I[OHOJ]HI/ITCHI)HOI\/'I 1aTe B COOTBETCTBHH CO CHCHI/I(bPIKaHI/ICP'I OHKOZCpa.

* OOparuTech K MaCIOPTHOM TaOIMuKe JBUTATENs U 3aHECUTE JaHHBIC B 9Ty TaOIUILy.

MapameTtp 3HaueHue NapameTp 3HauyeHue
HoMuHanbHast MOIIIHOCTb JIBUTATEIIS KBt Kom4uecTBO MOJTFOCOB JIBUTATEIS KosmaecTBo 1momocoB gBUraTess
HomuHanbHOe HanpsbKeHne ABUraTes B HomuHanbHast CKOpOCTb BpaleHUs muH-! (06/MuH)
JIBHTATEIIS
HomunanbHbli Tok aBuratess (FLA) A
KomnmdecTBO MMITYIILCOB SHKOZIEPA numI/o6
HomuHanpHas 4acTOTa ABUTaTENs I'n ABUraTeis
MakcuManbHast 4acToTa ABHTaTells I'm

B MacTtep HacTpoMKku

MacTtep HaCTpOWKH MOATOTABIUBAET MIPUBOA K paboTe, BKII0UYas HACTPONKY OCHOBHBIX ITAPAaMETPOB U BBITIOIHE-
HUE aBTOHACTPOUKH. J[ONOTHUTEIBHYI0 HHPOPMAIIHIO 00 3TOH (YHKIMU CM. B TEXHHUECKOM PYKOBOJICTBE.
[Tocne BrIIOUEHHS IPUBOJA HA MYJIBTE OIepaTopa 0TOOPa3nuTCs SKpaH HaualbHOU HacTpoiiku. Eciu BeIOpats 3Ha-
yenne [Het] B HacTpoiikax [[loka3aTh skpaH HauaIbHON HACTPOWKH|, HAa MYyNBTE OMEpaTopa 0TOOPA3UTCS TNIaBHBIH
9KpaH 0e3 oToOpakeHHs SKpaHa HayaabHOW HacTpouku. [1pu BOZHUKHOBEHHH JTFOOBIX HEUCIIPABHOCTEH, CHTHAIIOB
TPEBOTH WU OMIUOOK cM. [louck u ycmpanenue neucnpaguocmell na cmpanuye 334.

IIpumeyanmue:

* Ecin 9kpaH HavyanpHOM HACTPOMKH Ha ITyJIbTE YIIPABICHUS HE 0TOOpa)kaeTcsl, HOKMUTE KIIABHIILY (MeH10), YTOOBI OTKPHITH

OKHO «MeHI0», T0CIIe YeTO HaXKMUTE u BeIOepuTe MyHKT [HavanpHas HacTpoika).

* [Toip30BaThCs YacaMu, OTKPOMTE KPBIMIKY OaTapeiHOTO OTceKa M BCTaBbTE TyAa Oarapeiiky. [IpuMeHsIoTCS MapraHieBO-IMTHEBbIC
Oarapeiiku CR2016 ¢ HOMHHAIBHBIM HanpshkeHHEM 3 B.

B Bbi6bop meToaa ynpaBneHus

[pu nepBoii momaue nuTaHus Ha MPUBOJ] BEIOEPUTE OJUH U3 YETHIPEX METOJOB YIIPABJICHHUS B COOTBETCTBHH C
obnacTbio npuMeHeHus. i NCHoIbp30BaHNs BEKTOPHOTO YIPABICHUs ¢ OOpaTHOW CBSI3bI0 TPEOYIOTCS ILIaThI
9HKOJZIepa ¢ 00paTHOI cBsA3bl0. B 3TOl Tabnuie nokazaHbl BO3MOXKHBIE METO/BI YIIPaBICHHS B 3aBUCUMOCTH OT
THUIIa ABUTATEJIs, a TAK)KE HEOOX0ANMas! KapTa OOpaTHOM CBSI3U SHKOAEPA.

Tun mawmHbl Cnoco6bl ynpaBneHus Mapametp A1-02 [JononHutenbHas nnara aHKogepa
YacroTHOE ynpasiieHHEe 0 ITnara He TpeGyercs
ACHHXPOHHBIN ABHraTesb 6e3 SHKoAepa BeKTOPHOG VIIhaBICHHE 63 0GpaTHOM
PHOE yIIp: P 2 Ilnara ne TpeGyercs
CBSI3H
ACHHXPOHHBII1 JIBUTATE/Ib C MTHKPEMEHT- BexTopHoe ynpapieHue ¢ o6paTtHOM
P! - P PHOC yIIp: P 3 PG-B3/PG-X3
HBIM DHKOJIEPOM CBSI3bIO
JIBUraTelb ¢ MOCTOSIHHBIMU MarHUTamMu ¢ | BekTopHoe ynpasiieHue ¢ 06patHoit
sukogepom EnDat 2.1/01, EnDat 2.2/01 CBSI3BI0 VIS JBUTaTENICH ¢ IOCTOSHHBIM 7 PG-F3
wmm EnDat 2.2/22 MarHuTOM
Bexropa: TIpaBIeHU aTHOM
Apurarests ¢ OCTOAHHEIMU MaTHHTAMHU © c:mli(r)) uzi{}}/lnaraTZneg g gggTOﬂ:HLIM 7 PG-E3
sHkoznepom ERN1387
MarHuTOM
BekTopHoe ynpaieHue ¢ o6paTtHOH
BUTaTeNbh Yask IPM ¢ HHKpeMeHT- ™
HApurarens Yaskawa ¢ peMe CBS3bIO IS ABUTATENEHN C IOCTOSHHBIM 7 PG-X3
HBIM DHKOJIEPOM
MarHuToM
JlBuraresns ¢ MOCTOSHHBIMU MarHUTaMu ¢ Bexroproe ynpasjieue ¢ obparHoii
CBSI3bIO IS IBUTATENeH C TOCTOSIHHBIM 7 PG-B3/PG-X3
WHKPEMEHTHBIM SHKOJICPOM MATHITOM

B HacTtpoWka HanpaBneHus BpalleHus aBuraTens

B 3aBrcumocTu ot KOH(I)I/IpraI_II/II/I CUCTCMbI HHq)Ta MOXET HOTp€6OBaTLC$I HU3MCHUTH HAIIPABJICHUC BpallICHUA

JIBUTATEJIS, YTOOBI TUQT JBUTAJICS BBEPX, KOT/Ia IPUBOJ NOJIy4YaeT koMaHay «BBepx».

Korz[a OpUBO/ MOJYYaCT KOMAaHAY <<BBCpX», OH BbIAACT HANPSKCHUC B IMTOCJICA0BATCIIBHOCTHU (1)3,3 U-V-W.

* IIpoBepbTe BpallleHUe IBUTATEINS C 3TOH MOCIEA0BaTENFHOCTRIO (pa3 (7151 OOJBIIMHCTBA IBUTATENIEH TT0 YaCOBOM
CTpEIIKE, €CITH CMOTPETH CO CTOPOHBI BaJia).
* Ecnu npu nocnenosarensHOCTH (pa3 U-V-W mist nBurarens TudT IBUKETCS BBEPX, YCTAHOBUTE MapaMeTp bl-
14 = 0 [Bwibop nopsoxa ¢paz = Cmanoapmubwiil].
* Ecnu npu nocnenoparenbrocT haz U-V-W nist nBuraress TudT IBUKETCS BHU3, yCTAHOBUTE NapameTp bi1-14
= [ [Cmenums ouepeornocmo gas].
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[Ipumeuanue:
Bcerna BeImonHsiTe HACTPOIKY HANPaBICHUS BPAIIECHNS ABUIATENS IIEpe] yCTAHOBKOM HAIPaBIEHHs BPAILICHUS SHKOZEPa.

Ecau 3ti mpoGrieMbl BOSHUKAIOT BO BPEMs TECTOBOT'O 3aITyCKa, HCIIONIB3YHTe (yHKIUIO « YCTpaHEHNE HETIOIa 10K
HanpaBieHHs BPALIEHUs», YTOOBI PELIUTD UX:

* Tox €CTb, HO ABUI'AaTCJIb HE BPAIacTCA.

* [IpuBox oOHapyxui omuOKy dv3 [Obnapysicenue unsepcuu], dv4 [Obuapyscenue npedomepauseHus
ungepcuu], oL2 [Tlepecpysxka npusoda] nnu PGo [Ilomeps obpammuoii cesasu ¢ anxooepom (I'H)].

 JIBurarens BpaliaeTcs He B TOM HAIIPaBICHUH, B KOTOPOM OXKHATOCH.

Uto0b! HCITONTE30BaTh (DYHKIIMIO YCTPAHEHUS HETIOJIaJ0K HAIPABJICHHS BPAIllEHUs, Ha TIIABHOM 3KpaHe BhIOepUTE
[Mento] > [CpencTBa nHarHOCTHKH | > [ YcTpaHEeHHE HETOIAA0K HAMIPaBJICHI BpalleHus|. Beibepure mpobiaemy,
KOTOPYIO HEOOXOIMMO PEIUTh, U [ BHITOTHUTH yCTpaHeHHEe HEMOMAIOK |, 3aTeM HaXMHUTE /.

HomomauTensHy 0 nHOOpMAIHIO 00 3Toi QYHKINH cM. B TeXHUIECKOM PYKOBOJICTBE.

B HacTpowka aHKkoaepa (reHepaTopa UMNYbLCOB)

HacTpoiika paspelueHus aHKogepa

YcraHoBHTE paspelieHue dHKoepa (MHKPEMEHTATbHBIM CUTHAI B CITy4ae aOCONOTHBIX YHKOJEPOB € IOPOKKAMU
Sin/Cos) B F1-01 [Kon-60 umn. 31uxo00. 1 (umn/o6)].

HacTpoiika HanpaBneHus BpalleHuUsi aHKoAepa

BremonauTe 3TH 11arH, YTOOB! YOSTUTHCS, YTO HANIPaBIIEHHE BPAIICHNS YHKO/Iepa MPAaBIIIFHO HACTPOSHO B
MIPUBOJIC.

* Korga noctynna nndgopmManus o nocjief0BaTeJJbHOCTH CUTHAJIOB JHKOAepa:
— [IpoBeprre nocnenoBarenbHOCTh Ga3 A u B sHKOzmepa, Korna ABUraTens HalpaBiseT TU(T BBEPX.

— Ecmu ¢aza sHKomepa A omepexkaet (azy B, ycranosute F1-05 = 0 [Bpawenue oas snxooepa 1 = aMIryise A
MOCTyIaeT NEPBHIM NP ABMKEHUH BBEPX].

— Ecnu dasa B sukozgepa onepexaer dazy A, ycranosure napametp F1-05 = 1 [Hunynvc B nocmynaem nep-
8bIM NPU OBUIICEHUU 86€PX].

* Korna undopmanus o mocjieoBaTeIbHOCTH CUTHAJIOB YHKO€Pa HEJOCTYITHA:

— Bpyunyro moBepHHTE NBHUTATENh TU(TA BBEPX U OMHOBPEMEHHO NpoBepbTe 3Hauenune U/-05 [Obpamuas
CBA3b NO CKOPOCMU].

— Ecnu 3nagenne B U/-0) OIOXKATEIHHOE, HAITPABJICHIE dHKOIEPA MPAaBUILHOE.
— Ecnu 3nagenne B U/-05 oTpuniatenbHOe, U3BMEHUTE HACTPOUKY F1-03.

IIpumeuanmue:

Bcerna BrInosnHANRTE HACTPOMKY HalpaBlIeHUs BpallleHUs IBUraTelis Iepe]] yCTaHOBKOW HallpaBlIeHHs BpalleHus sHKoxepa. CM.
Hacmpoiika nanpaenenus epawenus osueamens na cmpanuye 325.

B Bbi6op egunHuUL oTOGpaxeHus Ans AUCNIen Ha NynkLTe onepaTtopa

MoskHO ucTons30BaTh napamerp ol-03 [Buibop edunuy omobpasicenus ckopocmi], 4To0bl BBIOpaTh OAHU U3 €IH-
HUII 0TOOPaXXEHUsI 1apaMeTPOB U MOHUTOPOB, OTHOCSIIUXCS K CKOPOCTH, JINHEHHOMY YCKOPEHHIO U 3aMEUICHUIO,
a TaKXKe XapaKTEePUCTHK pbIBKa. Bocmonb3yiitecs npuBeeHHON HIKE TaOIMLei, YTOOB! ONPEAeIUTh NPaBIIIbHYIO
HACTPOUKY 01-03 1yist Baiei 001acTH IPUMEHEHHMS.
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EAnHuubl oToGpaxeHus
Hactpoitka 01-03 HachoﬁKI:n:;‘zﬂi:::Icmpocml JIMHeiHbIN Pa3roH 1 TOPMOXeHNe MapameTpb! pLIBKOB
(d1-xx, U1-01, U1-02,...) (C1-xx) (C2-xx)
0[0.01 Hz] 0.01 Hz
1[0.01% (100% = E1-04)] 0.01%
2 [O6opoToB B MutyTy (00/MHH)] 1 06/MuH 0.0l ¢ 0.0l ¢
?O[]l_f?gb;ooﬁzl_ﬂe{;]]’c“"e CHMHALBL OnpeensioTest MoIb30BaTeeM
4 [Enunuust mudra 1 - m/c, ¢, c] 0.01 m/c
@%’j‘"“”m" mdra 2 - w(e, ¢*2, 0.01 w/e 0.01 M/c? 0.01 M/c>
SA[;:?';?]““ mi¢ra 3 - dyr/(vum, 0.1 dyr/vum 0.01 pyr/c? 0.01 pyr/c?

UTo0bI KCII0JIB30BaTh HACTPOHKH C 4 110 6, HEOOXOAUMO 3aPOrPaAMMHUPOBATh ONPEICIICHHBIC MEXaHUUCCKHUE TaH-
HbIE JUISl IPUBOJIA, TIPEXKE YEM U3MEHSTh 0/-03.

1. TlpaBuimsHO HacTpoiiTe manueie nurareiis. [IpoBepsre HacTpoiiku E1-04 [Maxcumanvhas 6bix00HAs
yacmoma] n E2-04 [Konuuecmeo nontocos osucamens] v E5-04 [Konuuecmeo nonrocos JIIM].

2. Hacrpoiite Mmexanuky nudra:
a. MHcnonp3yliTe crienuaibHble MEXaHUYECKUE TaHHBIE:
1. YcTaHOBHUTE MUaMETp BEAYIIETO IMIKWBA B MIUDIUMETpPaxX B mapametpe ol-20 [/luamemp wixusaj.

ii. [IpaBUIIBLHO HACTPOWTE COOTHONLICHUE 3aMIaCOBKU B mapameTpe ol-21 [Coomuoutenue
3anacosKu].

iii. Ecnm ucmonp3yeTcs MpUBOJ ¢ PEyKTOPOM, HACTPOITE MEPeaTOYHOE COOTHOIICHHE PEYKTOpa
(npigurarens/NKanarosenymuii mxus) B Iapamerpe 0l-22 [Ilepedamounoe omuoueHue Mexanuiecko2o
pedykmopa]. Ecmu ucnonbs3yetcs mpuBof 0e3 peaykropa, HacTpoirte o/-22 = 1.0.

iv. 3amaiite 0/-03 = 4, 5 unu 6. [IpuBox aBTOMaTUYECKH H3MEHUT €IUHHUIIBI U3MEPCHUS U 3HAYCHUS
HACTPOMKHU COOTBETCTBYIOLINX MapaMETPOR.

b. Ecinu He U3BECTHBI MEXAHUUECKUE JaHHBIC, HAIIPUMCED, B ClIydac MOACpHU3alUHU, NJIA OIIPEACIICHUA MEXa-
HUKH MOXHO UCIIOJIB30BATh NCPECAATOYHOC YUCIIO:

i. YcTaHOBHUTE CKOPOCTH KaOMHBI THdTa paBHYIO 0/-18 [Cropocmb 0suecamens augpmaj.

ii. YcTaHOBUTE CKOPOCTH ABUTaTeNs dra paBHyIo 0/-19 [Cropocms dsucamens augpmal.

IIpumeuanue:
Korza BbI ncniosnp3yeTe nepeaToqHoe YHCIIO, IPUBO HTHOPHPYET CHELHATbHbIE MEXaHHIEeCKUe TapaMeTpsl (07-2x)

Bbonee moapobHyro nHpopMaIuio cM. B pazzaeine [lapamempot npusoda na cmparnuye 327.

B MMapameTpbl npuBoaa
st HacTpoiiku HanboJee BaKHBIX ApaMETPOB CM. CIEIYIONIYIO TaONIuILy.

IIpumeyanue:

* [TapameTpsl, [ist KOTOPBIX B cTonOne «HoMepy mpucyTcTByeT ciioBo «Xom», MOYKHO H3MEHSTh BO BpeMsi paboThI PUBO/IA.

« [TapameTpbl ¢ MOMETKOM «IKCepT» B cTonoOIe «HoMep» TOCTYMHBI TOJIBKO B peKUME dKcriepTa. 3anaiite napametp A1-01 = 3 [Buibop
yposusa docmyna = Oxcnepmuulii], 4TOO0bI 0TOOPA3UTh U HACTPOUTH MAPAMETPHI PEKUMA IKCIIEPTa Ha MyJIBTE ONepaTopa.

Koa HasBaHue OnucaHue
A1-00 Bri6op s13bIka Br160p si3bIka st BiBoAA nHpopMarmu Ha JKK-mucmeil mysnbra ynpaBneHus.
RUN (Xon) 0: English, 1: Japanese, 2: German, 3: French, 4: Italian, 5: Spanish, 6: Portuguese, 7: Chinese, 8: Czech, 9: Russian,
10: Turkish, 11: Polish, 12: Greek
A1-02 BrI60p MeTona yripaBneHus Br160p criocoba ynpaBieHHs B COOTBETCTBUM C JIBUTATEIEM U c(epoii NPUMEHEHHS IPHBOJIA.
0: YactoTHOE ynpasieHue, 2: BektropHoe ynpaneHue 6e3 06paTHOii cBsi3H,
3: BexTopHOe ynpaBieHHe ¢ 00paTHOH CBA3bI0, 7: BekTopHoe ynpaBnenue asurarensmu I[IM ¢ o6paTHOI CBs3bIO
Al1-03 [MapameTpsl HHULMATM3ALUHT TTapamerpam npucBanBarOTCs 3HAYEHHs1, UCHIOJIB3YEMBbIE 110 YMOITYaHHUIO.
0: be3 nanumanuzaunn, 1110: Manimanusanus none3osarenem, 2220: MHuimanu3anus 2-npoBoHON CXeMbI
b1-01 Bsi60p 3aanus yacTorsl 1 Bei6op criocoba BBozia 3a1aHUsI CKOPOCTH.
0: ITyneT ynpasnenus, 1: Ananorossriii Bxox, 2: MaTepdeiic Memobus/Modbus, 3: Tlnara BHemHero naTepdeiica
b1-02 Bsi6op koman il «BBepx/Buuz» | Beibop criocoba BBoia koMaH 1b1 «BBepx/BHu3».
0: ITynsT ynpasienus, 1: mudposoii Bxox , 2: MaTepdeiic Memobus/Modbus, 3: ITnara BHemuero natepdeiica
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TOKa

Kogn HasBaHue OnucaHue
b1-03 Br160p MeTOa OCTaHOBKH Bri60p crioco6a ocTaHOBKH JBHUTaTels MOC/IE OTMEHbI KOMaH bl «BBepx/BHU3» 1 BBoia KoMaH bl « OCTaHOBY.
0: 3ameyIeHUE 10 OCTAaHOBKH, 1: JIBU>KEHHUE 110 MHEPLUHU JI0 OCTAaHOBKH, 4: ABapuiiHas 0cTaHOBKa Iu(Ta
C1-01 Jluneitnoe yckopenue 1 HacTtpoiika nMHEHHOTO YCKOPEHHUS OT HYJIE€BOH 10 MAKCUMAaIbHON BBIXOHOH CKOPOCTH.
RUN (Xom)
C1-02 JluneitHoe 3amemienue 1 Hactpoiika nuHeitHOro 3aMeUIeHns OT MAaKCUMaJlbHOM BBIXOJHOM CKOPOCTH 10 HyJIsl.
RUN (Xom)
C2-01 PrIBOK B Hauae yckopeHust 3a7aeT pHIBOK B HAYaje yCKOPECHHS.
C2-02 PrIBOK B KOHIIE YCKOpPEHHS 3ajaeT PHIBOK MOCIIE 3aBEPIICHHS YCKOPEHHSI.
C2-03 PrIBOK B Hauase 3aMe/lIeHus 3aj1aeT pHIBOK B HAYaJle 3aMEUICHHS.
C2-04 PBIBOK B KOHIIE 3aMe UICHUS 3aj1aeT PHIBOK MOCIIE 3aBEPILCHUS 3aMEITCHHS.
C2-05 PBIBOK HUKE CKOPOCTH 3anaer phIBOK, KOI/ia 3aJaHHe CKOPOCTH HUXKE HACTPOHKHM CKOPOCTH BbIPABHUBAHUS.
BBIPABHUBAHUS
Cs5-01 TIponopu. ycunenue 1 juist APC | Hactpoiika ko duimenTa ycuneHus juist usmeHeHust peakiut APC npu BBICOKOH CKOPOCTH.
RUN (Xom)
C5-02 Wnrerpaneras coct. 1 1us APC | Hactpoiika nHTerpanbHoi coctasistomei uist APC npu BEICOKO# CKOPOCTH.
RUN (Xom)
C5-03 Tponopu. ycunenue 2 st APC | Hactpoiika ycunenus s usmenenust peakiun APC npu HH3Koi ckopocTu.
RUN (Xom)
C5-04 Murerpanshas coct. 2 juis APC | Hactpoiika unTerpansHoit coctasisitonieit a1 APC Ha manoit ckopocTy.
RUN (Xom)
C5-13 Tponopu. KY 3 nns APC Hactpoiika koa¢dunuenta ycuenus 1y u3Menenus peakiin APC Ha ckopocTH BbIpaBHHBaHUs. JlaHHAs HACTPOiiKa
RUN (Xon) AKTHBHA TOJIBKO /I 3aMeUICHHUSL.
C5-14 Wurerpanbhas coct. 3 it APC | Hactpoiika unTerpansHoit cocrasisitonieit 111 APC npu ckopocTu BelpaBHUBaHHUS. JlaHHAsS HACTPOKKA aKTHBHA
RUN (Xon) TOJIBKO /151 3aME/TICHUSL.
C6-03 Hecyuias yacrora Hactpoiika Hecy1eii 4acToThl.
d1-01 - d1-08 3ajaHHbIe 3HaUYeHus ¢ 1 1o 8 Hacrpoiika 3a1aHusi CKOPOCTH B eAMHHIAX U3 01-03 [Buibop edunuy omobpadicenus ckopocmuy].
RUN (Xom)
d1-18 Perxxum BbIOOpa 3a1aHuUs Hacrpoiika pexxnma BbIOOpa 3aiaHKsl CKOPOCTH 110 IU(POBBIM BXOJAM.
cKopoct 0: Muorockopoctroit pexxunm 1 (d1-01 no 08), 1: TIproputeT BBICOKOI CKOpOCTH,
2: TIpropuTeT CKOPOCTH BBIpaBHUBaHMS, 3: MHOTOCKOpOCTHOM pexknm 2 (d1-02 mo 08), 4: YMHas 3amMeHa
d1-19 HomuHanbHas ckopocThb HacTpoiika 3a1aHus HOMHHAJIBHON CKOPOCTH, KOI/Ia MOJACTCs HAIPSIKEHHUE HA KIEMMY MHOTO(YHKIIMOHATLHOTO
RUN (Xon) uudpoBoro Bxoaa, 3agaHuyo 1t Hl-xx = 50 [Beibop @yHryuu MHO2OGyHKYUOHATbHO2O YUPP0o8o2o exoda = Homu-
HANbHASL CKOPOCMIb].
d1-20 TIpomesxyTodnas ckopocTh 1 HacTpoiika 3a1aHus IPOMEKyTOYHOM CKOPOCTH, KOT/Ia IT0/IaeTCsl HAPSDKEHHS Ha KJIEMMY MHOTO(MYHKIIHOHAIBHOTO
RUN (Xon) wrpoBoro Bxoja, 3axanuyio st Hl-xx = 51 [Beibop ¢hynxyuu Mno2o@ynkyuonansHo2o yudposozo 6xoda = npome-
JICYMOUHASL CKOPOCMIb].
d1-21 TIpomesxyTouHas cKOpocTh 2 HacTpoiika 3a/1aHus IPOMEKyTOUHOI CKOPOCTH, KOT/Ia TI0/IaeTCsl HAaNpsHKEHHE Ha KJIEMMbI MHOTO(YHKIIHOHAIEHOTO
RUN (Xon) u(ppoBOro BXoAa, 3a1aHuble It Hl-xx = 50, 51 u 52 [Beibop ghynryuu mno2odynkyuonansho2o yugpoeozo exoda
= HOMUHATIbHAS CKOPOCIMb, NPOMEICYMOUHAS CKOPOCIb U CKOPOCIb NOGMOPHO20 6bIPASHUBAHU].
d1-22 IIpomerxyTouHas ckopocTs 3 Hacrpoiika 3a1aHus IpoMeKyTOUHOH CKOPOCTH, KOT/Ia MOJAeTCsl HANPsDKEHHE HA KIEMMbI MHOTO(YHKIIMOHAIBHOTO
RUN (Xox) urdpoBoro BXoaa, 3aganusie 11t HI-xx = 51 u 52 [eébibop yrryuu MHOLODYHKYUOHATHOO YUDPOBO2O 8X00a =
NPOMEDICYMOUHAS CKOPOCHb U CKOPOCHb NOBMOPHO20 8bIPABHUBAHUL] .
d1-23 CKOpoCTh HOBTOPHOTO HacTpoiika 3aianusi CKOPOCTH IIOBTOPHOT'O BHIPABHUBAHHS, KOT/Ia I0JACTCS HAIPSKCHHUE HA KIEMMY MHOTO(YHKIIHO-
RUN (Xom) BBIPABHUBAHUS HaJIbHOTo HuQpoBoro Bxoaa aust napamerpa Hl-xx = 52 [Bei6op (hyHKYyuU MHO2OQYHKYUOHATbHO2O YUPPOBO2O 6X00a
= Ckopocmb no6mopHo20 6bIPaGHUBAHUA].
d1-24 CKopoCTb JUIsl OTepaluy HacTpoiika cKopocTH ISt OTepaliy MPOBEPKH, KOT/Ia OJAeTCsl HAIIPsDKEHNE Ha KIIeMMY MHOTO(YHKIIMOHATBHOTO
RUN (Xox) MPOBEPKH 1ppoBOro BXoja, 3a1aHHYI0 Ul tapamerpa HI-xx = 54 [Bulbop gynkyuu MHO20PYHKYUOHANLHO20 YUPPO8O2O
6x00a = Onepayus nposepku].
d1-25 CKOpOCTB JUISl OTIEpALUH Hacrpoiika 3aaHusi CKOPOCTH, KOT/Ia IIOAAETCs HATIPSDKEHNE Ha KIIGMMY MHOTO(YHKI[MOHAIBHOTO LIM(POBOTO BXOT,
RUN (Xon) CIaceHus 3a7aHHyI0 Juist TapameTpa Hl-xx = 55 [Boibop @ynxyuu mHoeo@ynkyuonansio2o yugposozo éxooa = Onepayus
cnacenusi].
d1-26 CKOpOCTb BbIPaBHHUBAHHUS Hacrpoiika 3a1auus CKOpOCTH, KOTZa IIOAAETCs HANPSKEHNE Ha KIIEMMY MHOTO(YHKIIMOHAIBHOTO IM(POBOro BXoa,
RUN (Xon) 3afaHHyo Juist mapamerpa Hl-xx = 53 [Buibop ¢hyHkyuu MHO20GYHKYUOHATLHO20 Yuposozo éxoda = Cropocmb
BbIPABHUBAHUA] .
d1-28 VYpoBens obHapyxeHust ckopoct | Hactpolika ypoBHS 3aJaHHsl CKOPOCTH, IIPY KOTOPOM HPHBOJ Paclo3HAeT CKOPOCTh BbIpaBHUBaHUs, korna d-18 = 0
BbIPABHUBAHUS unu 3 [Peoxcum evibopa 3a0anus ckopocmu = Mnozockopocmuoil pexcum 1 (d1-01 no 08) unu Muozockopocmmoi
pedxcum 2 (d1-02 no 08)]. Ecnu BeIOpaHHOE 3aJaHKHE CKOPOCTH MEHBIIIE 3TOTO apaMeTpa, IPUBO UCIIOJIb3YeT CKO-
POCTb BHIPAaBHHBAHMS B KQU€CTBE 3aJaHUS CKOPOCTH.
d1-29 YpoBenb oGHapyxeHus ckopocti | HacTpoiika ypoBHS 3aJaHUsI CKOPOCTH, IIPU KOTOPOM MPHBOJL PACIIO3HAET CKOPOCTH MPOBEPKH, Korna d/-18 = 0 uau 3
TIPOBEPKH [Pedicum svibopa 3adanus ckopocmu = MuoeockopocmHoui pexcum 1 (d1-01 no 08) unu Mroeockopocmuoti pescum 2
(d1-02 no 08)]. Ecnu Be1OpaHHOE 3a/1aHUE CKOPOCTH HAXOMUTCS B Auanasone ot d1-28 [Vposenwv o6napyscerus cko-
pocmu evipasHueansA] 10 JAHHOTO TTAPaMeTpa, IPUBOJ] HCTIONE3yeT CKOPOCTh MPOBEPKH B KaUeCTBE 3aJaHHA CKOPO-
CTH ¥ aKTHBUPYET IOCIIEI0BATEIbHOCTD OMEPALHil 110 IIPOBEpPKE.
E1-01 BxozH. HanpsK. MUTaH. epeM. Hacroiika BXOHOTO HanpspKeHUs IPUBOJA.

328
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Koa HasBaHue OnucaHue
E1-04 MaxcumasbHast BEIXOHAS Hacrpoiika MakCHMaJIbHOI BBIXOIHOI YaCTOTHI BOJIBT-YaCTOTHON XapaKTEPUCTHKH.
4acToTa
E1-05 MakcuManbHOE BBIXOJJHOE Hacrpoiika MakCHMalIbHOTO BBIXOJJHOTO HAIPSDKEHUS ISl YACTOTHOTO PEryJIMPOBaHUS.
HanpsDKeHHe
E1-06 HomunaneHas yactora Hactpoiika HOMHHAIBHON YaCTOTHI BOJIBT-YaCTOTHON XapaKTEePHCTUKH.
E1-07 Cpennsis yacToTa B TOUKe A Hactpoiika cpenneii BBIXOJHOI 4aCTOTBI BOJIBT-4AaCTOTHOH XapaKTePUCTUKH.
E1-08 Cpennee HanpsbkeHne B Touke A | HacTpoiika cpesiHero BBIXOIHOTO HANPsDKSHUS BOJIBT-4aCTOTHOM XapaKTePUCTHKH.
E1-09 MpuHnMmanbHas BEIXOAHAs yacToTta | HacTpoiika MUHIMaNbHOH BBIXOTHOI 9aCTOTHI BOJIBT-YaCTOTHON XapaKTEePUCTUKH.
E1-10 MuHMMaIbHOE BBIXOJJHOE Hacrpoiika MUHUMaJILHOTO BBIXOJIHOT'O HAIPSKEHUS BOJIBT-4aCTOTHOW XapaKTePUCTHKH.
HanpsHKeHue
El1-13 HomunaneHoOe HanpsxeHue Hactpoiika 0CHOBHOTO HaNPsKEHUs BOJIBT-UACTOTHOM XapaKTepPUCTHKH.
DKCIIePTHBIH
E2-01 HomunanbHBIH TOK ABUTATEIS HacTtpoiika HOMHHAIBHOTO TOKA JIBUTraTells B aMIIepax.
(FLA)
E2-02 HomuHaneHOE CKONBXK. Hacrpoiika HOMHHATIBHOTO CKOJIBKECHHS IBUTATEIIS.
JIBUTATEINs
E2-03 Toxk X0J10CTOro Xo/1a ABUraTes Hacrpoiika ToKa X0JI0CTOr0 X0Jia IBHTaTells B aMIiepax IpH paboTe Ha HOMHHAIBHON YaCTOTE M HAIIPSHKEHUH XOJI0-
CTOrO X0/1a.
E2-04 KomuuecTBo momocos asurarenst | Hactpoiika konuuecTBa MomocoB ABUraTess.
E2-05 Mesxyda3Hoe COpOTHBIL. Hacrpoiika Mexyda3sHoro conpotTusieHusi 0OMOTOK CTaTOpa JABUIaTelIs.
JIBUTATES
E2-06 WHAYKTUBHOCTD PAacCesH. Hacrpoiika majieHus! HaNPSHKCHUS M3-3a NHAYKIUH PACCeSTHUS JIBUTATEIs, KOT/IA JIBUTaTeNb paboTaeT ¢ HOMHHAIBHON
JIBUTATEINs YacTOTOIf 1 HOMUHAJBHBIM TOKOM. JIaHHOE 3HA4YCHHE BHIPAXKACTCS B POLICHTaX OT HOMHHAIBHOTO HAIPSHKCHHS
JIBUTATEIS.
E2-11 HomuHaneHas MOIHOCTH 3ajaHne HOMHHAIBHOI BEIXOIHOH MOIIHOCTH ABHTaTels B €ANHHIAX, YKA3aHHBIX B apamerpe 0l-58 [Bvibop edunuy
JIBHTATEINS MOwHOCmU dgueamensy.
F1-01 Kou-Bo umi. suKox. 1 (Mmi/o6) Hacrpoiika koMuecTBa BHIXOIHBIX UMITYJILCOB JUISl KaX10ro 000poTa ABUraTels.
F1-05 Bpamenne mist saKogepa 1 Hacrpoiika BEIXOZHOH ITOCIIEI0BATEIFHOCTH AT UMITY/ILCOB A U B 0T aHKOZEpa, HCXOIS U3 IPEINONI0KEHHS, YTO
JIBUTATEIb 00ECIIeYNBACT ABIKCHHIE B HAIIPABICHNH BBEPX.
0: mmynbc A cOOTBETCTBYET HANPaBICHHUIO BBEpPX, 1: MiMmynbe B cooTBeTCTBYeT HanpaBIeHUIO BHH3
F1-50 Tun nomn.sHkoznepa PG-F3 Hacrpoiika tina sHKo/Iepa, NOIKIIIOYEHHOTO K JIOIOJHUTENbHOMU ruiate PG-F3.
0: EnDat Sin/Cos, 1: EnDat Tonsko nocienos., 2: HIPERFACE
F1-52 CKOpOCTb CBSA3H 3HKOJIEPA Hacrpoiika ckopocTu cBsA3M MEX /1y A0N0IHUTENbHOI maToi PG-F3 1 nocieioBarenbHbIM SHKOAEPOM.
OKCHepTHBIH 0: 1 M/9600 6ut/c, 1: 500 K/19200 6ut/c, 2: 1 M/38400 6ut/c
HI1-01 - HI-10 Bsi6op ¢ynkumu kiiemm ¢ S1 o | Hacrpoiika dynkuuii kinemm S1—S10 MHOrodyHKIHOHATBHBIX IH(POBBIX BXOIOB.
S10
H2-01 Bsi6op ¢ynkunn ktemm M1-M2 | Bei6op dynknmu kaemm M1-M2 MHOrO(GyHKIHOHATBHOTO HH(PPOBOTO BBIXOAA.
H2-02 Boi6op dynximu knemm M3-M4 | Bei6op dyrkimu kiemm M3-M4 MHOrodyHKIMOHAIBHOTO LH(BPOBOrO BBIXOMA.
H2-03 Br160p dyHKImii knemmer MS- Bri60p dyrkimii kireMmmbl M5-M6 MHOTO(GYyHKIIMOHAIBHOTO IU(POBOTO BHIXO/A.
M6
H2-04 Bri6op ¢yuxuuu kiemmsl P1-C1 | Boibop ¢ynkunu kinemm P1-C1 MHorodyHkunoHaisHOro upoBoro BbIXoaa.
H2-05 Bri6op dynximu knemmel P2-C2 | Bei6op dynkimu kiemM P2-C2 MHOTO(MYHKIMOHAIBHOTO IIU(QPOBOTO BHIXOJIA.
H3-01 VYposens curnana Ha knemme Al | Hactpoiika ypoBHSI BXOZHOTO CHTHAJA, OCTYIIAMOIIETO Ha KIeMMy Al MHOTO(YHKIIMOHATIEHOTO aHATIOTOBOTO BXO/A.
0: 0-10 B (nwoxnwuii npenen = 0), 1: ot -10 go +10 B (Gunonsphas 3agaHHas BEIUYUHA)
H3-02 Bei6op ¢yHkmun xiemmsr Al Bri6op dysxumm knemMmsl Al MEOTO()YHKIHOHAIBHOTO QaHAJIOTOBOTO BXO/A.
H3-03 Hacrpoiika ycunenue s Hacrpoiika koaddunmenra ycuaeHus aHanoroBoro CUruaa, mocTynarouero Ha kiieMMmy Al MHOro()yHKIHOHAIBLHOTO
RUN (Xon) KIeMMbI Al aHaJIOTOBOTO BXOJA.
H3-04 Hacrpoiika cmeruenust s Hacrpoiika cMelieHns aHaJIoroBOro CUrHaia, MoCTyNaoIiero Ha KiieMMy Al MHOTO(YHKIIMOHATIBHOTO aHAJIOTOBOTO
RUN (Xom) KIeMMbI Al BXOJA.
H3-05 VYposens curnana Ha knemme A3 | Hactpoiika ypoBHSI BXOZHOTO CHTHAJIA, OCTYIIAIOIIETO Ha KIeMMY A3 MHOTO(YHKIMOHAJIBHOIO aHAIOTOBOTO BXO/A.
0: 0-10 B (amoxnmii npenen = 0), 1: ot -10 no +10 B (6unomnsipHas 3agaHHas BEIMIAHA)
H3-06 Bei6op ¢yHkuun kiemmsr A3 Bri6op dysxumn kinemMmbl A3 MHOro()YHKIMOHAILHOTO @aHAJIOTOBOTO BXO/A.
H3-07 Hacrpoiika ycunenue s Hacrpoiika koo duieHTa yCuieHns aHaloroBoro CHrHaa, MoCcTynamomero Ha kiieMmy A3 MHOrodyHKIHOHAIEHOTO
RUN (Xor) Ki1eMMbl A3 aHaJIOrOBOTO BXOJA.
H3-08 Hacrpoiika cmerenust s Hacrpoiika cMelieH s aHAJIOrOBOTr0 CUIHAJIA, TIOCTYMAIOIIEro Ha KIeMMY A3 MHOTO(YHKI[HOHAIBHOTO aHAJIOTOBOTO
RUN (Xon) KineMMbl A3 BXO/4.
H3-09 ‘Yposenb curHana Ha kinemme A2 | Hactpoiika ypoBHs BXOJHOTO CHI'HAJIA, TOCTYIAIOLIEr0 Ha KiIeMMy A2 MHOrO(YHKIHOHAIBHOTO aHAJIOrOBOIO BXO/A.

0: 0-10 B (amxumii npenen = 0), 1: ot -10 1o +10 B (6unonspHas 3aganHas BenudauHa), 2: ot 4 10 20 MA,
3: 01 0 10 20 MA

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction

329



9 Pycckun

Kop HassaHnue Onucanue
H3-10 Bri6op GyHKuun knemmsr A2 Boi6op ¢yHKiun kneMMsl A2 MHOTO(YHKIMOHAIBHOTO aHATIOTOBOTO BXOJA.
H3-11 Hacrpoiika ycunenune s Hactpoiika ko3¢ duiienTa ycHIeH!s aHaI0r0BOro CUrHaA, HOCTYIIAONIEro Ha KieMMy A2 MHOrO(GYyHKIIHOHAILHOTO
RUN (Xon) KIIeMMbI A2 aHAJIOTOBOTO BXO/IA.
H3-12 Hacrpoiika cmemienns s Hacrpoiika cMeIeHu!s aHaJIOroBOro CUrHaja, MOCTYIAOIIETO Ha KIIeMMy A2 MHOTO(YHKIMOHAIEHOTO aHAIOTOBOTO
RUN (Xon) KIeMMbI A2 BXOJa.
H3-13 Tocrostruoe Bpemst ¢punbrparun | Hactpoiika mOCTOSHHOI BpeMEHH UL OCHOBHBIX (DUIBTPOB 33[SPKKU Ha KIEMMaX MHOTO(YHKIMOHATEHOTO aHaAIo-
AHAJIOTOBBIX BXOJUIIIMX CUTHAJIOB | TOBOTO BXOJA.
01-03 Br160op exuHuL 0TOOpaXKeHHUsI Hacrpoiika eJuHULl 0TOOPAKEHHS 3aJaHNsI CKOPOCTH U BBIXOJIHOM CKOPOCTH.
cKopoct 0:0.01 Hz, 1: 0.01% (100% = E1-04), 2: Eqnnauist Mun-! (06/mMun), 3: Ions3oB. eaunust (01-10 1 01-11),
4: Enunnnst udral - M/c, ¢, ¢, 5: Equnnust audra2 - M/(c, ¢*2, ¢*3), 6: Equanus mudral - ¢pyr/(Mun,c2,c"3)
ol-18 CxopocTb KabuHbI THdTa YcraHaBIuBaeT CKOPOCTb, ¢ KOTOPO# OyzieT ABUrarbes kabuua mudra (Kak yka3aHO B KOHTPAKTE MEXKIY apXHUTEKTO-
poMm u crpoutenem iudra); 0ObIYHO HOMHHAIIBHASL CKOPOCTb.
ol-19 Ckopoctb Burares udra ‘YeraHoBHTE CKOPOCTB ABHTaTess paBHyto 0l-18 [Ckopocmb kabumnvt augmaj.
ol-20 JluameTp IKHUBa Hacrpoiika gnamMeTpa KaHaTOBEIYILETrO MIKUBA I PACYETOB eJUHULl OTOOPAKEHHS.
ol-21 COOTHOILIEHHE 3aIIaCOBKH Hacrpoiika cooTHOIIEHHS 3aITaCOBKH.
1:1:1,2:2:1,3: 3:1,4: 4:1
0l1-22 Ilepenarounoe uncio mexanuye- | Hactpolika nepeiaroyHoro 4ucia yCTaHOBIGHHOTO PelyKTOpa JUlsl pacyera eIMHUL OTOOPaKeHHS.
CKOI'O IIPUBOJIA
S1-01 YpoBeHs HyseBoii ckopocTu ipu | HacTpoiika ckopocT st Hauasa MoJadn MOCTOSHHOTO ToKa (Wi GJIOKUPOBKH MOJIOXKEHHs), Korna b1-03 = 0 [Buibop
OCTaHOBKE Memoda ocmanosku = JIunetin. usmen. ckop. 00 ocmanos.] B IpoleHTax oT 3HaueHus £1-04 [Makcumanvnas v1xo0-
nas wacmomayj.
S1-02 ToK IIpH TOPM. HOCT. TOKOM OT HacTpoiika BeInYUHBI IyCKOBOTO IIOCTOSHHOTO TOKA B MPOLIEHTAX 0T HOMUHAIBHOTO TOKA IPHBOJA.
IyCKOBOTO TOKa
S1-03 TTocT. TOK pH OCTAHOBKE 3a/1aeT BeIMUMHY OCTOSIHHOTO TOKA, UCIIONIb3YEMYIO IIPH OCTAHOBKE B IPOIEHTaX OT HOMHUHAJIBHOTO TOKA PUBOJIA.
S1-04 Bpewmst 6nokuposku nonoxkenus | Hactpoiika nponomKUTenbHOCTH TOAAYH ITIOCTOSIHHOTO TOKa Ha npuBoJ npu mycke. Kormna A7-02 = 3 wau 7 [Buibop
BO BpEMs MOJIa4H MOCT.TOKA IPU | Memoda ynpasienus = Bexmoproe ¢ o6pamnoii cea3vio unu Bekmopnoe c 00p. césasvio ¢ IIM], naHHbIi napameTp
mycKe 3a/1aeT BpeMs, B TeIEHHE KOTOPOTo MPHBOJ OIIOKHPYET MoJIoXKeHHe IpH mycke. Ecnu 3anano 3nadenue 0,00 ¢, TaHHBIH
HapamMeTp OTKIIIOYCH.
S1-05 Bpewmst 6nokupoBky nonokenuss | Hactpolika AnnuTeNbHOCTH MOAAYH MOCTOSHHOTO TOKA MPUBOJOM Ipu octaHoBke. Korna 47-02 = 3 unu 7 [Buibop cno-
TIpH HOflaue MOCT.TOKA TIPH OCT. coba ynpaenenuss = BekmopHoe ¢ 0bpamHoil césa3vio uau Bekmoproe ¢ 06p. ceasvio ¢ [IM], naHHbIi mapaMeTp 3aaeTt
TIPOJIOJKUTENIBHOCTD BPEMEHH, B TEUCHHE KOTOPOTO TIPUBO/T BEITOIHSET OJIOKUPOBKY TOJIOKEHHUS BO BPEMs OCTa-
HoBkH. Eciu 3aaHo 3Hauenue 0,00 ¢, naHHBII NapaMeTp OTKIIIOYEH.
S1-06 3aepKKa OTKIIOYCHHS Hacrtpoiika 3agepXku Mex Iy Ha4aIoM [MOJa4u [IOCTOSHHOTO TOKA/GIIOKHPOBKOM MONOKEHUS ¥ IOJaueii CUrHaia Ha
TOPMOKEHHS KJIEMMY MHOTO(QYHKIIHOHAIBHOTO HHU(POBOTO BBIXO/A, HACTPOCHHYO At H2-xx = 50 [hynryus muocodynxkyuonans-
HO20 YUPP06020 6bIX00A = YnpasieHue mopmodiceHuem] Iis OTKIIFOYESHHS TOPMO3a B HadaJle JBHKCHNS.
S1-07 3ajiepKKa IpH CMbIKAaHUH Hacrpoiika BpeMeHH 3aJiepKK1 M1y JIOCTHKEHUEM HYJICBOH CKOPOCTH, YCTaHOBJIEHHOI B napamerpe S/-01 [Vpo-
TOPMO30B 6€Hb HYNe60U CKOPOCHU NPU OCMAaHOo8e], U IeaKTHBALMEH KIeMMbI MHOTO(YHKIHOHATFHOTO HH(POBOTO BEIXOA,
yCTaHOBIEHHO# w1 H2-xx = 50 [Beibop ¢ynxyuu MFDO = ynpasnenue mopmo3om], Juisi BKIIOYEHHUS TOPMO3a B
KOHIIE MOC3/IKH.
S1-12 Bbixo/Hoii koHTaKkTOp BO Bpemst | Hactpoiika (yHKIHH aBTOMATHYECKON aKTHBALIMH KJIEMMbI MHOTO(YHKIIHOHAJIBHOTO LH(POBOro BbIXOJA, yCTAHO-
ABTOHACTPOMKU BIICHHOU 111 H2-xx = 51 [Vnpasnenue 6bixo0nvim Konmakmopom], Korjaa IpuBOJ 3aIlyCKaeT aBTOHACTPOHKY.
0: BeixitroueHo, 1: BkitoueHo,
2: BKIIIOYEHO BO BPeMsI aBTOHACTPONKHU M 6E30MaCHOr0 OTKIIIOUECHHUS KPYTAIEI0 MOMEHTa
$3-02 VYeunenne 610kupoBkH nonoke- | Hactpoiika ypoBust ycunenus 2 1 GpyHKIME OIOKHPOBKU MOJOXKEHHS. BIOKNpPOBKa MOI0KEHHS TIPU My CKe KOMIICH-
RUN (Xon) HUSA 2 TIPU TyCKe CHpYeT KPYTAIIMi MOMEHT JABHTaTelsl, YTOObI COXPAHUTh MOJI0XKEHHE KaOMHBI HEH3MEHHBIM U PEAOTBPATUTh OTKAT
NIPH OTITyCKaHUM TOPMO3a.
S3-03 Veunenne Gnokuposku nonoxke- | Hacrpoiika koadduimenta ycunenus 6J0KMPOBKH I0JIOKEHUS BO BpeMsi OCTAHOBKHU. B10KMPOBKa OJIOKEHHS BO
RUN (Xox) HUSI TIPH OCTAHOBKE BpEMsi OCTAHOBKU KOMIICHCHPYET KPY TSI MOMEHT JBUTATeIIsl, YTOOBI COXPAHUTD MOI0KCHUE KAOHUHbI HEH3MCHHBIM

J10 TIOJTHOTO BKIIKOYEHUSI TOPMO3a.

B Bbi6op 3agaHusA CKOPOCTU U KOMaHAbl «BBepx/BHu3"

Bb16op 3agaHusa ckopocTu
HcTouHrK 3a1aHus CKOPOCTH 3aJ1aeTCsl ¢ MOMOIIBI0 napamerpa b1-01 [Bwibop 3ad0anus ckopocmu 1].

MapameTtpbi b1-01

UcTouHuk 3apaHuns

BBopA 3aAaHusl CKOPOCTU

0 (1o yMon4aHuI0)

ITynbr ynpaBnenus

I[J'Iﬂ BBOJA 3a/TaHHs CKOPOCTH B IIPUBOJ MCIIOJIB3YCTCS KJIaBHaTypa.

Amnanorosslit Bxo */

Hﬂﬂ BBOJ]a aHAJIOOBOIr'0 CUIrHalla 3aJaHusA CKOPOCTH C IOMOIIBIO BXOAHOI'O CUIHalla HAIPSIKEHUS
WJIM TOKA IIPUBOJ] UCTIOJIB3YET KJIEMMbl MHOTO(YHKIMOHATIBHBIX aHAJIOTOBBIX BX0Z0B Al 1 A2.

2 TlocnenosarenbHblii nuTepdeiic *2 Jlist BBOZIA 3a1aHUsI CKOPOCTH MPHBOJL UCIIOJIB3YET NMOPT TOCIISA0BATEIbHOTO HHTepdeiica RS-485.
3 TlomonHuTensHAR maTa *2 IIpunTep HCHOIB3yeT TONOIHUTENBHYIO ATy HHTEpdelica WK BXOAHOH pa3beM JOMOIHUTEILHON
TIIaThI AJ1s1 BBOJA 3aJaHUSA CKOPOCTH.
*1 Kornma b1-01 = 1 [Ananozosviii 6xo0], mpuBox aBroMatudecku 3aaaet d1-18 = 0 [Peswcum evibopa 3adanus ckopocmu = Pexcum
Heckonvkux ckopocmeii 1 (d1-01 no 08)].
*2  Korma dI-18 = I unu 2 [IIlpuopumem evicoxoii ckopocmu uau I[lpuopumem ckopocmu evipaguusanusi], 3aJaHue CKOPOCTH, BBEICHHOE

C KJIIEMM MHOFO(i)yHKHI/IOHaHLHOFO III/I(i)pOBOl"O BXOJa 6y/:[eT UMETH IIPUOPUTET IO CPABHCHUIO C APYTUMHU 3aJaHUAMU CKOPOCTH.
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Bbi6op komaHabl «BBepx/BHU3»

C momomipro apamerpa b1-02 [Boibop komarOwl

«Beepx/Bru3zy» 1] 3anaercs ncTouHnK koMaH[ « BBepx/BHU3».

MapameTpbl b1-02

WUcT-k K-abl BBEPX/BHU3

BBop komaHaa «BBepx/BHU3»

0

IMynsT ynpasneHus

Jlnst BBoza komMau bl «BBepx/BHU3» MPHBOA HCTIOIB3YETCS TyJIbT YIPABICHUS.

1 (o ymom4aHuIo)

Hudposoii Bxox

Jlns BBOzIa KoMaH bl «BBepx/BHU3» IPHBOIA HCIOB3YIOTCS KIEMMBI el yIpaBieHus. BoiGepure
crnioco0 BBOsIa KOMaH (bl «BBepX/BHuU3» ¢ nmomolibio napamerpa H/-xx.

2

TMocnenoBatenbHbIil HHTEPDETiC

Jli1st BBOZIa 3a1aHHsI CKOPOCTH MPUBOJ HCIIONB3YET MOPT MOCIEA0BaTeIbHOroO HHTepdeiica RS-485.

I[OHOJTHI/ITCHBH&?[ Tiara

TIpunTep HCHONB3yeT TOMOIHUTEIBHYIO IUIATy HHTEepdelica I BXOTHON pa3beM JOMOIHUTEIbHOM
IUTaThI U151 BBOJIA 3a1aHUSI CKOPOCTH.

Hauano nepemelueHusn
Yr00EI 3allyCTUTh ABUKCHUA J'II/I(I)Ta B HAIIPABJICHHUU BBCPX WUJI BHU3, BBIIIOJHUTC CIICAYIOMINC HeﬁCTBHH.

* BriOepure 3amanue CKOpOCTH OOJIBIIIE HYJIA.

* 3aMKHHTE CUTHaJIBI Oe30macHoi OMOKMpoBKH Ha kiemmax H1 n H2.
* 3anaiite curnan «Beepx» win « BHH3» B HCTOUHUKE, YKa3aHHOM B napametpe b1-02 [Bvibop komanoa «Bsepx/

Bruz» 1]

OcTaHoBKa nepegBuXeHUSA
[IpuBOx OCTaHABIMBAETCS, KOTIA!

* OtMmensieTcst komaHaa «BBepx» umu « BHU3Y.

* Bamaerca dI-18 = 1 uau 2 [Peoicum svibopa 3a0anusa ckopocmu = [lpuopumem gvicoxou ckopocmu unu Ilpuopu-
mem CKOpocmu 8blpasHueanus] u oTMeHseTcs komanna «Beepx» mu « Buus» win curaan Ckopocms
svipasnusanus (HI1-xx = 53).

* 3anaercsa komaHna d1-18 = 3 [Peowcum ¢ neckonvkumu ckopocmsamu 2 (d1-02 no 08)] m ynansrotcs Bce BBEICH-
HbIC 3HAYCHHUS CKOPOCTH.

* [IpuBomom oOHapyxeH oTKa3. CyLecTBYIOT pa3IMuHbIE METOABI OCTAHOBKH ISl Pa3IMYHBIX BUAOB COOEB U
HAacTPOEK IapamMeTpoB.

* Pa3mbIkaroTcs BX0bl 0€301acHOM OJIOKMPOBKY MM MOJIACTCS CUTHAJ OOKUpOBKH. Korna mpoucxXoauT OaHO U3
3THUX COOBITHH, HEMEIJICHHO BKJIFOUAETCSI TOPMO3 M BBIXOJ] IIPUBOJIA OTKITFOYACTCSI.

B MMocnepoBaTenbHOCTbL TOPMOXEHUA

Ha Pucynok 9.10 nokazaHa nocjeaoBaTeIbHOCTh TOPMOXKEHUS ¥ TapaMeTPhl, UCTIOIb3yEMbIE SISl HACTPOUKH.

CKOpOCTb ! ] L

1 S106 | ; st01” 1 s107 Lo

! " [3anepxia | ! [YpoBeHb Hynesoi ! [3aaepika ! !

o OTI0NH, ! CKOPOCTU MpM 1 3aMbIKaHMS | Coo

i1 Topwosa] ! | OCTaHoBke] 1 TopMoza] ! Coo

RUN(Xon) | | ; 1 ! ;

Komarna «Bsepx/BHua] | 5 i ; : i 1 ]
YrpaBneHue TopMo3oM | | l 1 } 1 l Lo
H2-xx=50) | | ! | ‘ | ! b

—

S1-10
[3anepxka komaHabl
«BBepx/BHu3»)
. B — ]

$1-04 !
[Bpems nogaum nocr. |
TOKa/6MOKMpOBKM !

|
1 OMOXEHMs: npyt nycke] :
‘TOpMOXEHME NOCTORHHbIM TOKOM/

6nq><wgom<a NOMNOXeHus npu I'Iyg)(

S1-11
[3anepxka pasmblkaHus
BbIXO[JHOTO KOHTaKTOpa]

| |
-

$1-05

-
BbifpaHHas ckopocTb

d1-26
[CkopocTb

TOKa/BrOKMPOBKI MONOXEHNS !

|
|
|
| [Bpems nopaum noct.
|
i npy 0CTaHoBKe] !

BbIpaBHUBaHWS] ! Mopaya noct.Toka/6rokvposka!

i \__MOMNOXEeH!A Npn 0CTaHOBKE |
|

[ BkritoueHo

PucyHok 9.10 lNMocneaoBaTenbHOCTbL TOPMOXKEHUA

B ®yHKUMA NPOBEPKU TOPMO3HOIO MOMEHTA

OyHKIHSA TPOBEPKH TOPMO3ZHOTO MOMEHTA MPOBEPSIET yASP >KUBAIOIINH MOMEHT TOPMO3a JIBUTATEIIA.

VYeTpoicTBO MOTy4aeT CUrHaI MHOTO(YHKIMOHAILHOTO U(POBOTo BXOAA, 3aJaHHbIN A7 mapaMeTpa 3anpoc
mopmosHozo momenma (H1-xx = 5D), u komanay «BBepx/BHU3» OT mporpamMmMupyemoro koHTposuiepa. Korna
koMaHa «BBepx/BHU3» BKIIIOUeHA (3aMKHYTa) M IIPY 3TOM CHTHaJl MHOTO(QYHKIIHOHAIEHOTO IU(POBOTO BXO/A,
3aJaHHBIN A7 3anpoca mopmo3no2o MoMeHma, BKIIOYEH (3aMKHYT) BO BpeMsl OOHapyKEHHS HyJIEBOH CKOPOCTH,
MIPUBOJ, HAYMHAET NTPOBEPKY TOPMO3HOTO MOMEHTA.
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BrmonasiiTe mpoBepKy TOPMO3HOTO MOMEHTA C Harpy3kor 0% 3aMKHYTHIM CUTHaJIOM TopMo3a. Eciu mudT neu-
JKETCsI BO BpeMsl TPOBEPKH, TO MPUBOJ] CYMTAET, YTO TOPMO3 HEUCTIPABEH, pErUCTpUpyeT oubky brd [Heucnpas-
HOCMb MOpMO3a], a 3aTeM OCTaHaBIINBACTCH.

[Ipumeuanmue:
* DTy (YHKIUIO MOXKHO UCIIOIB30BaTh, TONBKO Korna A71-02 = 3 unu 7 [Bvibop memooa ynpaenenus = CLV unu CLV/PM].

*[IpuBox He pacro3HaeT HeucnpaBHOCTs PGo [Tlomeps 06p. ceasu ¢ anxoo. (['H)], SE2 [Owubka nyckosozo moka] wmm SE4 [Owubka
peaxyuu mopmo3aj BO BpeMs IIPOBEPKH TOPMO3ZHOTO MOMEHTA.

* [IpuBoj OTKIIOUAET 3Ty (QPYHKIMIO Ha BpeMsI IPOBEPKHU WM IIPOBEACHHUS CIIACATEILHON ONepaIHH.

YcnoBusi ucnonb30BaHUA (PyHKLUN NPOBEPKU TOPMO3HOIO MOMEHTa

* Ilpexxne uem Havyath, HacTpouTe SI-32 [Coobwenue mopmosHo2co MoMeHma 80 8pems NPOBEPKU MOPMO3HO20
Momenma] B KauecTBe 3HAUCHHS 3aJaHUs MPOBEPKH TOPMO3HOTO MOMEHTA.

* He yBenmnuuBaiiTe Maccy kaOWHBI TAdTA.
* Beenute komaHny «BBepx» U1g ynpaBieHns: IPUBOAOM.
* YcranoBuTe KaOWHY TH(Ta B MKy dTaXKaMH, YTOOBI YMEHbIINTH (KT Beca Kades.

YcTtaHOBKa 3Ha4YeHua S5-32

BeratuTe KpyTSIUii MOMEHT, CO3/1aBaeMblii IPOTHBOBECOM IPH JIBUKCHUU BBEpX C Harpy3kor 0 %, u3 tpedye-
MOTO TOPMO3HOTO KPYTSIIIIEro MOMEHTa. VICIIoNB3yiTe 3Ty pa3HUIly B KaueCTBE 3HAUYCHUA mapameTpa SI-32.

* (IIpumep) Korna tpeGyemblit TOpMO3HOI MOMEHT cocTaBisieT 150%, a KpyTALuii MOMEHT, CO37aBaeMblil TPOTH-
BoBecoM, coctaniser 100%:
150% - 100% = 50%
S§5-32=50%

1. Korna Bbl HCIIONIB3yE€TE€ MOHUTOP MPUBOAA ISl IPOBEPKU KPYTAILIEr0 MOMEHTA, CO34aBAEMOTO TPOTUBOBE-
COM, 4YTOOBI YCTAaHOBUTH SI-32:
BrimonanTe 6:10KMpOBKY NONOKEHHS (IBUYKEHUE BBEPX) MIPU Pa30MKHYTOM TOpMO3¢e U Harpy3ke 0% u mpo-
BephTe 3HaueHue mapamerpa Ul-09 [3adanue kpymauezo momenmayl.

2. Ilpu pacdere TOpMO3HOTO MOMEHTA JJIsI yCTAaHOBKHU SI5-32:
ITockosbKy IBUraTellb BBIAAECT KPYTAIIMM MOMEHT B TOM K€ HallpaBJIEHUH, YTO U MOMEHT Harpy3ku TL mpu
JBIDKCHUH BBEPX ¢ Harpy3koi 0%, Koraa ABUTaTellb OCTAaHOBJICH, TOPMO3HOH MOMEHT Tb = MOMEHT
Harpy3ku TL x 0.
TopMO3HO# MOMEHT IS OCTAHOBKH JIBUTATEIS (11T OCTAaHOBKH JH(TA):
Tb = xpyTsammit momeHnT Tm + TL x
CrenosarenbHo, S5-32 (%) = (Tb - TL x 1) / HOMUHaNBHBIH KPYTAIUI MOMeHT Auraresst Tmigo x 100

Ipumeuanue:

* TL: MmomeHT Harpy3ku (MOMEHT, CO3/JaBaeMBIi ITPOTHBOBECOM) IS ABVDKCHUS BBEpX 1pH Harpyske 0%

*n: KIIQ

* Tb: TopMO3HOI MOMEHT

*Tm: kpyTAIUI MOMEHT JABUTATEIs]

* Tmioo: HOMUHAJILHBIA KPYTAIIUNA MOMEHT JIBUTATEIIS

* (IIpumep) mpu HOMUHANBHOW Harpy3ke audTa 600 K1, ckopocTh 45 M/MHH, TpeOyeMOM TOPMO3HOM MOoMeHTe 3 1
H-m, KI1J] 0,6, HoMHHAIBHOM YacTOTe BpalieHus apurareis 1750 MuH-! 1 HOMHHAJIBHOM KPYTSIIIEM MOMEHTE
nBurarens 20,19 H-m:

Heo0xonumast momiaocts P (kBt) = 600 kr/ 2 % 45 M/Mun / (6120 x 10,6) = 3,676 kBT
Kpytsmmit Mmoment Harpy3ku TL (H-m) = (60 x 3,676 kBt) / (21 x 1750 mun-1) x 103 =20,06 H-m
S§5-32=31Hw™m-20,06 Hw™ x 0,6) /20,19 Hm x 100 = 147,4%
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MocnepoBaTenbHOCTb NPOBEpPKMN TOPMO3HOIro MOMeHTa

H1-xx = 5D [3anpoc TopMO3HOro MoMeHTa)

KomaHpa «Bsepx»
H2-xx = 5D
[Bo Bpems npoBepk\ TOPMO3HOTO MOMEHTa]

H2-xx = 5E
[MpoBepka TOPMO3HOrO MOMEHTa 3aBepLUeHa]

H2-xx = 0 [Ha xoay]

H2-xx = 51
[YnpaBnenue BbIXOAHBIM KOHTAKTOPOM]

.

|

: ]

| ]

E ]

5 - | .

h | -~ I

\ 1$1-10; BLIKA : 1 $1-111 o

H2-xx = 50 [Ynpasnetvte Topmozom] T ; E ; E T —
10y, ) : i ' Lo

CkopocTb fjuratenst " 0 T | | ' Lo

10w | : ; : : s

BennunHa nepemelLyeHms kabubl r T T " T 1 T
AR r . Lo Do

! | | S5-32 ! | H o

3ay1aHye KpyTALLErO MOMEHTa - . . : > y : ; —

' 1 ! v S5-33 S$5-35 1 8534 , | . 1 '

' ' ! BrokupoBKa ! ' Lo " i ¢ Browposia | E L

3apaHvie ckopocTH | ' ! NONOXeHVs / :Sﬁligg:g;ﬁggﬂgx”: \ nonoxexus ' | Co

(BbIXO/HAS CKOPOCTB NMOCIIE MATKOro cTapTa) ' ' ' ! : ' ' - ! T
| ' \ $1-04 :C1-01 ' C1-09: S1-05 ' Vo

[vcnnel nyribTa onepatopa E E E | Vinguiatop <brTCy waraer ! Wraukatop «brEnd» Muraer: !
CaetoauoaHbiit avcnneit RUN ! |3ame,tui|euwe i i Xon g ] ' broktposka | |
R - S R A S 5 6 R VAR

:l BkntoueHo

PucyHok 9.11 MNocnepoBaTenbHOCTbL NPOBEPKU TOPMO3HOIO MOMEHTA

IIpumeyanue:
*[TocneroBaTeNbHOCTH TOPMOXKEHHS TTOCTIE BKJIIOUSHHUSI KOMaHb! « BBepx/BH13) Takas e, Kak U paHbIIIe, HO IPUBOA HE OTKIIFOYAeT
TOPMO3.

* Hecymas gacrora ¢ukcupyercsa Ha ypoBHe 2 k[ 11, a meton LLIVIM ¢ukcupyercst Ha 3-pa3Hoil MOTYSAIMU BO BpeMsI TPOBEPKU TOPMO3-
HOTO MOMEHTA.

* BHyTpeHHee orpaHr4eHHe KPYTAIIEr0 MOMEHTA BO BPEMSI TPOBEPKU TOPMO3HOTO KPYTSMIETO MOMEHTA — 3TO 3HAUCHHUE, YCTAHOBICHHOE
B §5-32 [Coobujenue mopmo3no2o momenma 80 epems npo8epKu MopmMo3HO20 MOMeHma].

* Ecnint 3HaueHue mapametpa S3-32 Gosbliie mpeebHOrO KPYTSIIEro MOMEHTa YCTPOUCTBA, BOSHUKHET omuoka oPE2] [Owubka
Hacmpouxu napamempos augpmaj.

* [IpHBOJI BHITIOJTHSAET ONEPAIMIO ABAPUITHOTO OCTAHOBA TIOCIIE 3aBEPUICHHUS TIPOBEPKH TOPMO3HOTO MOMEHTA.
* Eciiit kabuHa nudra mepeMennactcs 00Jbliie, 4eM omnpenesieHo B 3HaueHun SI3-31 [IIposepka mopmosno2o momenmaj, To IPUBOI 0TOO-
paxaet ommOKy brd [Heucnpasrnocms mopmosaj.
Pucynoxk 9.11 paznenen Ha wacoBsie osica. B Tabmuma 9.9 noscHseTcs mocie10BaTebHOCTh B KQKIOM 4aCOBOM
I1os5C€e.

Tabnuua 9.9 YacoBble nosica Ansi nocnefoBaTeNibHOCTU nNpoBepPKN TOPMO3HOIoO MOMeHTa

Yacoson
e OnucaHue
Heobxonumo HacTpouTh KieMMbl 6ezonacHoro orkimtodenuss H1-HC u H2-HC, a taxoke oTKII04UTE OI0KMPOBKY (LH(POBEIE BXOAB! YCTaHOBIEHBI HA H-xx = &
unu 9).
tl Korna komanna 3anpoc mopmosnozo momenma (HI1-xx = 5D) BKIIOYCHA, HA KIIEMME MHOTO()YHKIIMOHAIBHOTO IIU(POBOTO BHIXOZA BHIBOAUTCS CHTHANI Bo
6pemsi nposepku mopmosno2o momenma (H2-xx = 5D).
Brinana xomanna «Beepx».
IMpuBo OXHMAAET Tofa4u curtana Obpamnas cészb konmakmopa ogueamens H3 (Hl-xx = 56).
© Ecni puBOA He TOJTy4aeT 0OpaTHYIO CBsI3b OT KOHTAKTOpA JBUTaTes B TGUSHHE t2 UM €CIIM CHrHAJI 0OpaTHOM CBSI3M BKIIOYAETCS O MOAAYM KOMaH/BI yIpa-
BJICHHS KOHTAKTOPOM, Bo3HHKaeT onbka SE! [OQuiubka omxauka konmaxmopa osucamensi]. Eciv Bbl He HCTIONB3yeTe CUTHAT 00PATHOM CBSI3M KOHTAKTOpa
JIBUTATENs, IPHBOJ 0XKUIACT B TEUCHHE BPEMEHH 3aICPKKH Havalia paboThl, yCTAHOBJICHHOTO B IapameTpe S7-10 [Bpems 3adepoicku komanowl «Beepx/Buus»],
HPEK/Ie YeM NEPeHTH K CIIC/yONIeMy IIary.
3 * ITo ucTeyeHnH BpeMeHH 3a1ePIKKH, 3a1aHHON B mapamerpe S7-1(, NpuBOJ MOAAET TOK Ha JBUrarens. HaunHaeTcs GIOKHPOBKA MOIOXKEHHS.
TIpuBoz HaYMHAET Pa3rOH CO CKOPOCTHIO MPOBEPKH TOPMO3HOIO MOMEHTA (KOTOpasi yCTAHOBIICHA Ha ypOBHE 3%).
t4 *2 *3 *4
MOMeHT yBeTH4YMBAeTCs 10 3HAYCHHS, 33JaHHOTO B apaMeTpe S5-32, B TeUeHHe BPEMEHH, 3aJITaHHOTO B napametpe S5-33 [Bpemsa ysenuuenus kpymaue2o
MomeHma 0gueamensi].
t5 *2 %4 IIpuBon paboTaer B COOTBETCTBHHU ¢ HAacTpoiikamu S5-35 [Bpems nposepku mopmosnozo momenmal u S5-32 1151 IpOBEPKU TOPMO3ZHOTO MOMEHTA.
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YacoBon

nosic OnucaHue

TTo ucTeyeHNH BpeMEHH, yCTAaHOBICHHOTO B MapaMeTpe S5-35, KpyTALIMi MOMEHT YMEHBIIAETCS B TCUEHHE BPEMEHH, YCTAaHOBIEHHOTO B mapaMerpe S5-34
6 *4 *5 [Bpema ymenvuenus kpymsawe2o momenma dgueamens], i IPHBOJ 3aMeJIIAETCA JI0 TIOJTHOK 0CTaHOBKHU. Eciti TOpMO3HOIT MOMEHT B HOpME, IPUBOJI BBIIAET
curHai [Iposepka mopmosno2o momenma 3aeéepuiena (H2-xx = 5E).

CKOpOCTb JIBUTATEINs! JOCTUTAET yPOBHS HYJIEBOH CKOPOCTH, YCTaHOBICHHOTO B napametpe SI-01 [Yposens nynesoii ckopocmu npu ocmanose].

*
t7 %5 TpuBox noiepKUBaeT GIOKUPOBKY MOJIOKEHUS B TSIEHHE BPEMEHH, YCTAHOBJICHHOTO B IapameTpe S7-05 [Bpemst nooauu nocm. moka 0iist O10KUpOSKU nojio-
JHCenHust npu ocmanosxe].
ITo ucTeueHnH BpeMEeHH 3aA€PKKHU I MATHUTHOTO KOHTAKTOPA, yCTAaHOBICHHOTO B mapamertpe S1-11 [3adepoicka pasmuikanus 661x00H020 KoHmakmopaj, npu-
BOJI TPOM3BOJIUT COPOC CHTHAJIA HA BHIXOAHOM KJIEMME, YCTAHOBIICHHOI JUISl ynpasnenust 6olxo0Hsim konmakmopom (H2-xx = 51). Ternepb BbI MOKETE OTKIIIO-
8 *5 YUTH CHUTHAJIBI Ha BXOJIaX 6€30MacHOl OJIOKUPOBKU U BKIIFOUHTH OJIOKHPOBKY.
Ecnu xomanna 3anpoc mopmosno2o momenma (HI-xx = 5D) OTKIIOYATCS TOCIE OTKITIOYESHHSI KOMAH/Ibl, CUTHAT BO 8pems npoeepKiu mopmo3Ho20 MOMeHma
(H2-xx = 5D) u curnan [Iposepka mopmosnozo momernma 3agepuwera (H2-xx = 5E) 0TKIII09a0TCSL.
*1  Bo BpeMs IPOBEPKH TOPMO3HOTO MOMEHTa KOMaHa Ynpasaenue mopmozom (H2-xx = 50) He BKIIOYAETCS, TIOCKOIBKY IPUBOJL

BBITIOJIHAET OJOKMPOBKY MOJIOKEHHUS C TIOMOIIbIO CMBIKAHHS TOPMO3a.

*2  Korza npuBoj paboTaeT B pexnuMe IIPOBEPKH TOPMO3HOIO MOMEHTA, Ha IyibTe yrpasneHus muraet brTC [Bo epems nposepku mop-
MO3H020 MOMeHmA], TOKa3bIBasl, UTO OH PabOTaeT.

*3  Bo BpeMs IPOBEPKH TOPMO3HOTO MOMEHTa MHOTOIIIArOBOE 33laHUE CKOPOCTH OTKIIFOYAETCSL.

*4  3agaHue cKOpPOCTH OyHeT COCTaBIATH 3% OT MAaKCHMAJIbHOW BBIXOIHOI CKOPOCTH BO BPEMSI ITPOBEPKH TOPMO3HOTO MOMEHTA.

*5  Ilocne ycnenrHoro 3aBepIeHHUsI IPOBEPKU TOPMO3HOTO MOMEHTA Ha KilaBHaType Oynet murath «brEndy». Korna otobpaxkaercs
«brEndy yrpaBieHre IpUBOJIOM C ITyJIbTa OIepaTopa HEBO3MOXKHO.

B Onepauusa npoBepKu
3anycTute npuBoA B peXXume npoBepku

[IpuBOA BRIMIONHSIET OTIEPAIMIO TPOBEPKH MPH MOIYISHNN CUTHANA «BBepx» ninn « BHU3», KOT/Ia BRIITOIHAETCS
OJTHO U3 CJIEIYIONINX YCIOBUI:

* TMapametp di1-18 = 0 unu 3 [Pexcum evibopa 3a0anus ckopocmu = Muozockopocmuoi pexcum 1 (d1-01 oo 08)
unu Muozocxkopocmuoti pescum 2 (d1-02 do 08)] v BeiOpaHHasi CKOPOCTH BhIIIIe 3HaUeHus d/-28 [Yposenv o6Ha-
DYIHCEHUSI CKOPOCMU GbIPAGHUBAHUA], HO TIPU 3TOM HMKe 3HaueHus d1-29 [Vposenus obnapysicenusa ckopocmu
nposepxi].

* BriOpan napamerp d1-18 = 1 unu 2 [IIpuopumem svicoxou ckopocmu unu Ilpuopumem cxopocmu
6blpasHUeansl] M BKITIOUCH MUPPOBOH BXOJ, 3aIPOTpaMMHUPOBAHHEIN 11t HI-xx = 54 [Onepayus nposepxu].

Jlist 3amycka mpoBEpKH MCIONB3YIOTCS TE KE XapaKTEPUCTHKH YCKOPEHHUS, TIOCIIEI0BATENILHOCTh TOPMOYKEHHUS 1
MOCIIEI0BATEILHOCTh KOHTAKTOPa, YTO M TMPH HOpMaJbHOH paboTe. Hecymias gactora ycranapiuBaercs Ha 2 kI 11
BO BpeMsI IPOBEPKHU, HO BBl MOXKETE U3MEHUTH €€ ¢ TToMOIIbIo tapametpa C6-21 [Hecywas yacmoma 6o épemsi
nposepxu].

OCTaHOB B peXuMe NPoBepPKU

UToObI OCTAaHOBUTH IIPUBOJI B PEIKUME MPOBEPKHU, OTKIFOUNTE CUTHAI «BBepx» min « BHU3» WK IcaKTUBUPYHTE
3aJlaHie CKOPOCTH PaboThI (yCIOBUS, MEPEUUCIICHHBIC IS 3aITyCKa B PEXKHUME MPOBEPKH, JTOJDKHBI TIEPECTaTh
BBITIOJTHATHCS ).

J1s1 ocTaHOBKH BO BpeMsI POBEPKU MOXKET HCIOIB30BaThCS JIMHEHHOE 3aMe/IJICHUE, B 3aBUCUMOCTH OT
HacTpouku mapamerpa Cl-15 [Jluneiinoe 3amednenue 60 8pems nposepkiL].

* Eciu C1-15 = 0 ¢, npuBOJ MTHOBEHHO BKJIFOUAET TOPMO3, OTKIIIOYAET BBIXO MPUBOJA U Pa3MBIKAE€T KOHTAKTOP
JIBUTATEIS.

* Ecnu CI-15 > 0 ¢, npuBOJ1 3aMeIJISI€TCA J10 OCTAHOBKH, BKJIFOYAET TOPMO3, OTKIIFOYAET BBIXOJ] IIPUBO/IA U pa3-
MBIKAC€T KOHTAKTOP ABUI'aTCIIA.

@ Mouncku yCcTpaHeHue HeMCﬂpaBHOCTeﬁ

Ecnu nmpuBon vy gBUrareib padboTaloT HEKOPPEKTHO, TO Ha dKpaH MyJbTa YIPaBICHUS IPHBOIOM BBIBOIUTCS
nH(popMaIys o cOoe WK aBapuitHOM CHTHAJIE.

* B cimydae c6oeB B paboTe mpuBoaa:

— Ha skpan nmynbTa ynpaBieHus! BHIBOAUTCS KOJ cOOS.

— @R a uHMKaTope COCTOSAHUS CBETHTCS , a Takxke cekTop ALM/ERR (ABapus/Ommnbka).

— IIpuBo 0OecTounBaeT BBIXO/I, 4 C pejie MU CUTHAIM3AIlUN OTKa3a MOAaeTCsl BRIXOAHOHM curHail. J{Burarens
BpaIaeTcs o HHEPIMH 10 OCTAHOBKH.

B ciydac aBapHﬁHBIX CUTHAJIOB, OTHOCAIIUXCA K ITPUBOAY:

— Ha 3kpaH nyinbTa ynpasiIeHUs. BBIBOAUTCS KO aBAPUHHOTO CUTHAaa.
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- , a Ha uHauKarope cocrosiaus muraer cektop ALM/ERR (ABapus/OmnOka).

— Kak npaBuiio, npuBo/I MPOIODKUT YIPaBIATH paboToil nBuratens. HekoTopbie aBapuilHbIC CUTHAIIBI TTO3BO-
JISTFOT BBIOMPATH CIIOCO0 OCTaHOBKH JIBUTATEJIS.

B Copoc oTtkasa

—_—

YcrpaHuTe NpUYMHY OTKa3a MM TPEBOTH.

2. Korzaa Ha sKpaHe mysbTa ypapieHUs MOSABISIETCS KOA cO0s MM aBapUIHBIA CUTHAI, HAXKMUTE

(CBPOC) nmmn

Ha ITYJIbTC YIIPaBJICHUA.

B sToit Ta6J'II/II_Ie NEepeUNCIICHBL HauboJee pacnpoCTpaHCHHBIC coou u aBaprIHI:Ie CUTHAJIbl, ©X BO3MOXXHBIC IIPH-
YUHBI U CITOCOOBI YCTpaHCHUA.

IlonubIit MEPEYCHL OTKA30B U TPEBOI' CM. B TexauueckoM PYKOBOACTBC.

Kon HasBaHue MpuunHa YcTpaHeHue NpU4vHbI
bb broknpoBka TToctynuna komManza BHeLHe#H 61okupoBkyu yepe3 | IIpoBepbTe BHEIIHIOW MOCICAOBATENBHOCTD H CHHXPOHH3ALHUIO
o/MH 13 BX010B Sx nHTepdeiica MFDI, 1 BbIBOX BXOJIa KOMaH/{ GJIOKHPOBKH.
HAIPSHKCHHS IPUBOJIA MIPEKPAIICH B COOTBETCTBUH
C YKa3aHHUSIMU KOMaH/[bl BHEIIHEH GJI0KMPOBKH.
CrST COpoc HEBO3MOKEH Ha npuBoa nocrynmia komanaa copoca Heucnpas- | Otkimounte KoManay «Beepx/BHus», 3aTeM BHIKIIOUUTE U CHOBA
HOCTH IIPH aKTUBHOM koMaHze «BBepx/BHu3zy. BKJIFOUHTE MIPHBOJL.
dEv OTKJIOHEHUE CKOPOCTH Cruiikom Gosbliast HarpysKa. ‘VYMeHbIINTE Harpy3Ky.
3a/1aHo CIMILIKOM OOJBIIOE TMHEHHOE YCKopeHHe | YBennubTe 3HaueHus napamerpoB CI1-01 — C1-08 [JTunetinoe
3aMeIIeHHeE. yckoperue/mopmodicenue].
HenpaBuibHble HACTPOHKK YPOBHS OOHAPYKEHHs Hacrpoiite napamerpst F1-10 [Vposensv obnapyscenus omxione-
dEv. Hus ckopocmu] u F1-11 [3adepoicka o6napyscenuss omxaoneHus
ckopocmu].
Harpy3ka 3a0okupoBaHa. TIpoBepbre MalMHY.
JIBUraTenb yaep:KUBACTCS CTOMOPHBIM TOPMO30M. OTKIJII0YUTE CTOMOPHBII TOPMO3.
dv3 OGHapy»KeHHEe HHBEPCHI 3uauenue napamerpa E5-11 [Cuewenue Z- IIpaBuibHO HacTpoiiTe 3HaueHue it AO B mapamerpe E5-11, kak
UMNYIbCa IHKOOepa] 3aJJaHO HEBEPHO. YKa3aHO B TaOJIMYKe ABUTATENIs.
VIMeeTcst HOBBIH SHKOJIEP WII M3MEHUIIOCH HaNpaB- | BBIMOIHUTE HACTPOIKY SHKOAEpA.
JICHHE BPAICHHUS IBUTATEIS.
JlBurarens Bpauiaics noj JeHCTBUEM BHEIIHEH ¢  VY6enurech B TOM, 4TO JABUraTesb BPAILIACTCS B HY)KHOM
CHJIBI CO CTOPOHBI HATPY3KH. HAIpaBICHUH.
* Haiinure 1 ycrpanute npoGieMbl CO CTOPOHbI HATPY3KH, H3-32
KOTOPBIX JABHIaTelIb BPAILIAETCs CO CTOPOHbI HATPY3KH.
KaGenb sHKOZIEpa TOABEPraeTCsl BO3ACHCTBUIO TIpaBHIbHO 3a3eMITHTE SKPAHUPOBAHHBIN KabeIb YHKOAEpA.
TIoMex.
KaGenb snKozmepa 0TCOeIMHEH HIIN HEPAaBUILHO IIpoBepbTe MPaBUILHOCTL U HANEKHOCTD TOAKIIOUEHHS IPOBO-
TIPOJIOJKEH. JI0B Ka0eIs 9HKoJIepa M YCTPAHNUTE HEIOJIAIKHU.
Hacrpoiika napamerpa F1-05 [Bvibop épawenus TIpaBHIIbHO MOAKIIFOYHMTE BBIBOJIBI IBUTATENS TSl KOXKIOH (ha3bl
sHKoOepa 1] cooTBETCTBYeT Hanpasiienuto, npotu- | (U, V, W).
BOIOJIOKHOMY HAIPABICHUIO BPALICHHUS IBUTATES.
TIpuBox HenpaBUIIBHO pacno3Han nonoxkenne Mar- | Korma U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, yBennubre 3Ha4eHHE
HUTHOTO TIOJIFOCA JIBUTaTesl. napametpa n8-84 [Tox o6napyacenus noasprnocmu]. TIpOKOHCYIb-
THPYHTECH C IPOU3BOAUTEIIEM JIBUTATEIIS IS HOTydeHUs HHOP-
MalM{ O MAKCUMAJIbHBIX 3HAUYEHHSX HACTPOECK.
CiuIKoM Hu3Koe 3HaueHue napamerpa n8-84 [Tox | YBennubTe 3HaUCHHE 718-84 OTHOCHTENBHO YKA3aHHOTO IO YMOJI-
0OHAapyICeHUs NOTAPHOCIL] . yaHu10. [IpOKOHCYNBTHPYITECH C TPOM3BOANTENEM JBUTATEIS JUIS
HOJTydeHUs: NHPOPMAIMK 0 MAKCHMAaJbHBIX 3HAYEHHAX HACTPOCK.
He ynanoch 06HapyXHTh MOJIOKEHHE MOJIIOCOB. Ecnn BbI Hcnionp3yiite 1BUraTesb Ha BHYTPEHHHUX IIOCTOSHHBIX
MAarHUTaX, BBINOIHATE aBTOHACTPOHKY MOJAauH BBICOKOH YaCTOTHI.
ToBpe:xiena ononuuTenbHas miara 'Y niy sHKo- | OTpeMOHTHpYITE IIPOBOJIKY M CHOBA IOJIaliTe MUTaHUE HA NPH-
JIep Ha CTOPOHE JIBUTATENs. BOJI, 3aTEM 3aMEHHUTE JA0NOIHHTENbHYI0 Tiary I'W umu I'U, ecin
npobiemMa He UCUE3HET.
TIpuBox HenpaBUIIBHO pacno3Han nonoxkenue Mar- | Korma U6-57 [PolePolarityDeterVal] < 819, 3anaiite n8-84 [Tox
HUTHOTO TIOJIFOCA JIBHTaTelIs. 00HApYIICEHUs NOTAPHOCIIU > 3HAYEHUS NO YMOTYAHUIO.
dv4 OGHapyKeHHe PeI0TBPAILCHHs JlBurareins Bpauaics noj JeHcTBUEM BHEIHEH *  VYGenurech B TOM, YTO JABUraTe/b BPAILACTCS B HY)KHOM
HMHBEPCHU CHJIBI CO CTOPOHBI HATPY3KH. HAIpaBICHUH.
* Haiinure n ycrpanuTe npo0ieMsl CO CTOPOHBI HArPy3KH, H3-3a
KOTOPBIX JIBUTaTelb BPALIACTCs CO CTOPOHbI HATPY3KH.
*  OTKIIOUHTE OOHAPY)KEHHE 3TON HEHCIIPABHOCTH JUISl CUTYa-
1M, KOI/1a IBUTATElb BPAILAETCS CO CTOPOHBI HAIPY3KH B
HarpaBJIeHUH, TIPOTHBOIIOIOKHOM 3a1aHuIo ckopocTH. Ipu-
BOJ He OyeT pacro3HaBarh 3Ty HEHCIIPABHOCTb, eciu F1-19 =
0 [Boibop obHapysicenus omkioHenuss 4 = OMKAYeHo].
3nauenue napamerpa E5-11 [Cuewenue Z- TIpaBuibHO HacTpoiite 3HaYeHue Uit AO B mapamerpe ES5-11, kak
umMnybea suKoOepaj 3a1aHo HEBEPHO. YKa3aHO B TaOJIMYKe IBHTaTelIs.
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Kop Hassanue MpuynHa YcTpaHeHue NpUymnHbI
ViMeeTcst HOBBIH 9HKOJEp WIIH U3MEHHIIOCh Hampas- | BBINONHKUTE HACTPOIKY SHKOAEpA.
JICHHUE BPAILCHUS JABUTATEIIs.
Kabenb sHKOIEpA ITO/1BEpraeTcsi BO3ACHCTBHIO [paBuiibHO 3a3eMIITE SKPAHUPOBAHHBIH Kabesb FHKOIEpa.
IOMEX.
Kabeb sHKOZIEpA OTCOSIMHEH MM HENIPaBUIBHO ITpoBepbTe MPaBHIBHOCT U HAIGKHOCTD TTOAKITIFOUCHHS IPOBO-
HPOJIOKEH. JI0B Kabellsl SHKOJIEPA M yCTPAHHUTE HETOJNAIKH.
[IpuBoa HenpaBUIIBHO pacno3Hai mojoxeHue mMar- | Ecmu 3Hauenue s napamerpa U6-57 [PolePolarityDeterVal]
HHTHOTO IOJII0CA BHTaTelIs. Menbie 819, yBenuubTe 3HAUYCHHE, 3a1aHHOE B rmapamerpe nd-84
[Tox o6napyarcenus noasaprocmu]. IIpOKOHCYIBTHPYHTECH € TPO-
W3BOAUTEIIEM JIBUTATEIS IS OMyYCHUs] HHPOPMAIMK 0 MaKCH-
MaJIbHBIX 3HAYCHUSX HACTPOCK.
CruikoM HU3KOE 3HaueHue napamerpa n8-84 [Tox | YBenuubTe 3HaYeHHe mapamerpa n8-84 OTHOCUTEIBHO HACTPOHKU
00HapydIceHUs NOIAPHOCIUL] . 10 YMOJTYaHHIO. IIPOKOHCYIBTUPYHTECH ¢ IPOU3BOUTEIIEM ABH-
rarens JUIsl TOTyYeHHs! HHPOPMAIIMH O MaKCHMAJIBHBIX 3HAYEHUSX
HACTPOCK.
He ynanocs 0GHapyKUTb [OJI0KCHHE IIOIOCOB. Ecin BbI HCIIONB3YHiTE ABUTATEb HAa BHYTPEHHNUX OCTOSHHBIX
MAarHHMTaxX, BBIIOJIHATE aBTOHACTPONHKY MOJAYH BBICOKOH YaCTOTHI.
TToBpexieHa gononHuTenbHas wiara I'N nim sHK0- | OTpeMOHTHPYFTE IPOBOJKY U CHOBA MOJIAliTe IIUTAHKE Ha IIPH-
Jiepa co CTOPOHbI IBUTATEIIs. BOJI, 3aTEM 3aMEHUTE JOHONHUTENbHYI0 Iiaty I'M wmm I'H, ecim
npobiema He HCYE3HET.
dve HM36bITOUHOE YCKOpEHHE 3nauenue napamerpa E5-11 [Cuewenue Z- IMpaBunbHO HacTpoiiTe 3HaYeHue A AO B mapamerpe E5-11, kak
umMnyIbea SuKodepa] 3a1aHo HEBEPHO. YKa3aHO B TaOJIMYKE JBHTaTeIIs.
KaGerb sHKOZEpa [OABEPracTCs BO3ACHCTBHIO I1paBHIbHO 3a3eMIINTE YKPAHHUPOBAHHBIN KaOeib SHKOAEPA.
HIOMEX.
KabeJb HKOZICpA OTCOCIMHEH HIIM HENPaBHUIbHO ITpoBepbTe MPaBHIIBHOCTh U HA/IGKHOCTD TTOAKIIFOUCHHS IIPOBO-
TIPOJIOKEH. JIOB Kabellsl SHKOZIEpa M yCTPAHHUTE HETONAIKH.
Ioepexnena nononuurtenbHas mwiata ['W ninu sHK0- | OTpeMOHTHpYITE IPOBOAKY M CHOBA ITOJaiiTe MUTAHHE HA PH-
JIepa CO CTOPOHBI JBUTaTEIs. BOJI, 3aT€M 3aMEHHTE JonoaHuTenbHyto miary 'Y nin I'H, ecnn
npobiiemMa He UCYE3HET.
Korna A1-02 = 7 [CLV/PM], nauubie gBuraress, CM. TabIMuKy JABUraTess Win OTYET 110 TECTUPOBAHUIO U 1Ipa-
3a7aHHbIe B napamerpax ES5-xx [Tlapamempul BUJIHO 3aJiaiiTe rapamerp E£5-xx.
JIIM], yka3zaHbl HEBEPHO.
dv8 Ommbka pacrno3HaBaHus MOJNOKE- XapaKTepUCTUKH JBUTATEIs] H3MCHUIIHC. + TloBTOpHTE IPOLIECC HACTPONKH.
Hust potopa JIIM *  BHINONTHHTE ABTOMATHYECKYO HACTPOIIKY 6e3 BpaIleH s HiIH
[TapameTpsl, ynpaBIsiomye HadalbHbIM TOHUCKOM aBTOHACTPOIKY MePBOHAYAILHOTO TIOUCKA TTOJTIOCOB.
TOJTI0CA, YCTAHOBJIEHBI HEMPABHIIBHO (HACTPOHKa
MOKET OBITh HETIOJIHOM).
JUi1s1 mapaMeTpoB SHKOEPa ABUIaTels yCTAHOBICHBI
HENpPaBHIIBHbIC 3HAYCHNUS (BO3MOMKHO, HACTPOIKa
ObLI1a HETOJIHOM ).
TopMo3 GBI OTKIIFOYEH BO BPEMsl IIEpBOHAYAIbHOTO | * IIpoBephTe MOCIEI0BATEIBHOCTh TOPMOXKEHHMSL.
Eﬂﬁgﬁl ;0”’0005 WM BO BpEMSl Npoliafiatus * Heo6xomuMo, 4TOOBI BO BpeMs IIEPBOHAYATIBEHOTO TTOMCKA
: TIOJIFOCOB, a TAKKe BO BpeMs Mepebost B ofade MATaHUs TOp-
MO3 OCTABaJICs BKIIFOUCHHBIM.
HeBo3MOXHO BBINOIHUTE NepBOHAYANbHbINA ouck | Mcenons3ylite nononanurensuyto miary ['M, coBmMectumyto ¢ mpu-
TIOJIFOCOB HA ABHTaTeEIIe. BOZIOM M aDCOIIOTHBIM YHKOAEPOM.
EF Omnbka BBOJa KoMaH bl «BBepx/ B reuenue Goiee 0,5 ¢ oqHOBpEeMEHHO TojaBaiikch | IIpoBepbTe mocienoBarebHOCTh KoMaHa «Bepx» 1 « BHI3» 1
Buus» KoMaH bl «BBepx» 1 «BHU3». YCTPaHUTE HEUCTIPABHOCTb.
EF3 - EF10 Breurnuii c60ii (kiiemma Sx) Ipousomen c60oit B paboTe BHEIIHEro ycTpoiicTBa, | * Haiing ycTpoiicTBO, H3-3a KOTOPOTO MPOHM30LIEN BHEITHHH
TOJKITIOYEHHOTO K OZTHOMY M3 MHOTO(YHKIIHOHAIb- c00if, ycTpaHUTE IPUYHMHY HETIONAIKH.
HBIX [TH(POBBIX BXOZIOB SX. * IlpaBuiibHO HACTPONTE MHOTO(YHKIMOHATBHBIN H(POBOH
Brewnssa owubka [Hl-xx = 20 no 2B] nactpoeHa BXOJI.
Ha KJIEMMY MHOTO()YHKIIHOHAJIBHOTO LIU(pOBOTO
BXOJIa, OJIHAKO KJIEMMa HE HCIIOJIb3yeTCs.
FrL OTCyTCTBYET 3a/1aHHE CKOPOCTH IpuBoa nomyunn komanny «Beepx/Buusy, korna » Ilpocmorpure HacTpoiiku ast d1-18 u H1-03 to HI-10
dI-18 = 1 [Peswcum evibopa 3a0anus ckopocmu = [knemmut ¢ S3 no S10 05 evibopa Gyrkyuu], aTo6b yoe-
IIpuopumem gvicokoii ckopocmuf, Hl-xx # 53 JIMTBCSI, 4TO BEIOPAHHBIIT METOJ 3aJaHHs CKOPOCTH COTJIa-
[8v160p PyHKyUU MHO2OPYHKYUOHANLHO20 YUPPO- cyeTcs € MOC/IeI0BaTeIbHOCTBIO KOHTpOJLIepa TUdTa.
6020 axodg #p eey.f%up o6ae CKopocm], a cko- * Ybemutech B TOM, 4TO KOHTPOILIEP JIH(PTa MOAKIIOUEH
PocTh He OblIa BEIOpaHa HPH IIyCKe. NIPABHIILHO.
* YbemuTech B TOM, 4TO KOHTpOILIEp JIH(Ta IPABUIBHO BHIOH-
paeT CKOpOCTb.
GF Ortka3 3a3eMIeHHs B pesynbrare neperpesa ABHraTelb ObLI IIOBpE- 3aMepbTe CONPOTUBIICHNE N30JIAIMH JBUTATEIs, a TIPH HATHYHI
KJICH HIIH €T0 H30JISIUS HEeYOBICTBOPHTEIEHOTO SIIEKTPUYECKOTO 3aMbIKaHHS HIIM HEPEMOHTHPYEMOTO TIOBPEXKIe-
Ka4ecTBa. HHS U30JIALUH 3aMEHHTE JIBUTATEITb.
BO3HMKIIO KOPOTKOE 3aMBIKaHME Ha 3eMJII0 Kabenss | ©  OcMoTpeB kabenb IIIaBHOI LIENH ABHTaTeNs Ha MPeaMeT
IVIaBHOM LICTIH IBUTATEIIS. MOBPEXACHHIA, YCTPAaHUTE KOPOTKHE 3aMbIKAHHS.
* 3amMepbTe CONMPOTHBICHHE MEX/y KaOeneM IIaBHOM LIeIH ABH-
raTesst ¥ KIeMMOH 3a3eMiIeHus. IIpH HaTM4IuH 3IIEKTPHYECKOTo
COCJIMHEHHS 3aMEHHTE Kabelb.
VBenuueHne KOHCTPYKTHBHOW eMKOCTH Kaberns 1 * Ecnu pymna nponokenHoro kabess npesbimaer 100 M, yMeHb-
KJICMMBI 3a3¢MJICHNS IPUBEIIO K YBEINYCHHUIO TOKA LINTE 9aCTOTY HECYIICH.
YTEUKH. *  VYMeHbIIUTE KOHCTPYKTHBHYIO €MKOCTb.
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Kop HasBaHue MpuunHa YcTpaHeHue NpU4UHbI
Bo3HuKIIa anmnapaTHasi HEHCIIPAaBHOCTb TIPUBOJA. 3aMeHHTE TUIaTy YIPaBICHHUS WIIH MPUBOA. JIJIst IOy dYeHus
HH(MOPMALIUH O 3aMEHE TUIAThI YIPaBIEHUs 00paTUTECh B KOMITa-
Huto Yaskawa Ml K GIinkaiflieMy TOProBoMy IIpe/ICTaBHTEIIIO.
LF OOpBIB BBIXOAHOI (a3l Kabenb raBHOI 1I€NU ABUraTes OTKIIOYEH. Tloncoenuuure xabens rmaBHOU Lenu apuraress. Vcnpasbre
omMUOKH MOACOSAUHEHHS HIEKTPOIPOBOIKI HA BXOJE HEKTPOIH-
TaHMs [IAaBHOM IICMH Ha BXOJE TIPUBOA.
Bo3HuK 06pbIB IPOBOJKH OOMOTKH IIPHBOJIA. Ecii Bo3HHK 06pBIB 0OMOTKH, H3MEPBTE MEKTy(pa3HOE COMPOTH-
BJIEHHE OOMOTOK JABHraTesIs M 3aMEHHTE JBUraTelb.
Ocnabiu BUHTBI Ha KJIGMMaX BBIXOJHOTO HANpPsDKe- | 3aTSHUTE BUHTHI KJIEMM C COOTBETCTBYIOIIMM MOMEHTOM.
HHUS IPUBO/IA.
HomuHanbHbIH BEIXOJHOI TOK ABUraTesst cocTa- IIpoBepsTe MOLIHOCTD MPUBO/IA HIIH BHIXOAHOE HAMPSDKEHHE,
BIIsIeT MeHee 5% OT HOMMHAJILHOTO TOKA NIPHBOZA. | KOTOpOE HEOOXOAMMO MOJATh HA MIEKTPOIABHIATEb.
BbI mbITaeTech HCHOIb30BaTh OAHO(A3HBIH TIpuBOI HE MOXKET YIPaBIsITh OHO(MA3HBIM JABHIATEIICM.
JIBUTATEIb.
IToBpeskaeH BHIXOAHOI TPaH3UCTOP B IIPHBOJIE. ¢ Eme pa3 nojaiite HanpspKeHHE Ha IPHBOJ.
* Ecnu curnan omm6KK COXpaHUTCS, 3aMEHHTE NEYaTHYIO IUIaTy
WM pUBOJL. J11st ostyuenus MHPOPMAIMK O 3aMEHE ILIaThl
yIpaBieHHs: 0OpaTHTECh B KOMIIAHHUIO Yaskawa mimn k Grmmkaii-
LIEMY TOPTOBOMY TPEICTABHTEIIO.
oC IMeperpyska 1o ToKy Cunuiikom Gosblias HarpysKa. * 3amepbTe TOK, KOTOPbIil TOJaeTCs Ha IBUraTelb.
* Eciu Tok npeBbllaeT HOMUHAIBHBII TOK TPHBO/A, 3aMEHHTE
HpuBOJL GoIee IPOU3BOAUTENBHON MOJEITBIO.
* Bo u3bexaHue BHE3AIIHbIX CKAYKOB TOKA CHU3bTE HATPY3Ky
WM 3aMCHHUTE JIBUTATENb HA 60JIeE MPOM3BOIUTEIIBHBIMH.
BO3HHKIIO KOPOTKOE 3aMBIKaHUE Ha 3eMJII0 Kabenst | ©  OcMoTpeB Kabelb IJ1aBHOI e JIBUTATe s Ha IIPeIMeT
IVIABHOH LIETH JBUTaTeNs. MOBPEKACHHH, YCTPAHUTE KOPOTKUE 3aMbIKAHHS.
* 3aMepbTe CONMPOTUBICHHE MEX/Ly KabeneM IIIaBHOM! Lenn IBH-
raress ¥ KIeMMoi 3a3emienus. [Ipy HaTMYMu JeKTpUIeCcKoro
COGZIMHEHHS 3aMEHHTE Kabellb.
TpaH3uCcTOp Ha BBIXO/IE IPUBO/IA OKA3aJICs MOBpE- * Tlposepsre, He 3aKopodeHs! u Knemmsl B1, U/T1, V/T2 u W/
JKJICHHBIM M3-32 KOPOTKOTO 3aMBIKAaHHUSI HIIH OTKa3a T3. TIpoBepbTe, HE 3aKOPOYCHBI JIN KJIEMMBI -, a Takxe U/T1,
3a3eMJICHHS [IPUBOJIA C 3TOH CTOPOHBI. V/T2 u W/T3.
* Eciu ecTh KOPOTKOE 3aMbIKaHHE, 00palIaiiTech B KOMIIAHHIO
Yaskawa wuiu B Omimkaiiiee TOpropoe IpeacTaBUTEeIbCTBO.
CIIMIIKOM BBICOKasi MHTEHCUBHOCTb YCKOPEHHUS. * Paccuuraiite HEOOXOMMBIH JUISl YCKOPEHUS! KPY TAIIUH
MOMEHT OTHOCHTENHEHO MHEPIUH HATPY3KH U 33JaHHOTO
JIMHEHHOTO YCKOpPEHUSL.
*  VYBenuusre 3HaueHus napamerpos C1-01, C1-03, C1-05 uau
C1-07 [Jluneiinoe yckoperue] Tak, 4TOOBI MOITYYUTh HYKHBII
KPYTAIIHiT MOMEHT.
*  VYBenuubre 3HaueHus napamerpos ¢ C2-01 no C2-04 [xapak-
mepucmuKu poiekaj TaK, 4TOObI MONYYHTb HYKHBIH KDY TAIIHI
MOMEHT.
¢ 3ameHuTe NpUBOA O0JIee NPOU3BOANUTEIILHOW MOJICIIBIO.
K npuBOIy NOAKITIOUEH JABUTaTENb CIICHATBHOTO *  OcMOTpHUTE MAaCHOPTHYIO TAONHUKY JABUTaTelIsl, CaM BUTATElb,
Ha3HAYCHMS WM JBUraTellb, MOIIHOCTH KOTOPOTO a TaKoKe MPUBOJL, TIPOBEPSIs, MPEBBIIIACT I HOMHHAIIBHBIN TOK
NPEBBILIAET TPEJICIbHYIO I0JIE3HYI0 MOIIHOCTh NPHMBOJIa aHAJIOTMYHBINA OKa3aTellb JBUIaTels.
TIPHBOJA Ha BBIXOZE. * 3aMenuTe MPHBOI 60JIee MPOU3BOTUTETHHOI MOIEBIO.
HenpasuibHble HACTPONKH YaCTOTHOTO * IIpoBepbTe COOTHOLICHHS TAPAMETPOB YACTOTHOIO PETyJIHPO-
yIIpaBiIeHHUs. BaHHs U HanpsokeHus. CHU3bTE HANpPsDKEHUE, €N OHO CIIH-
LIKOM BBICOKOE JUIsl IAHHO# YaCTOTBI.
*  Ortperynupyiire napamerpsl ¢ E1-04 no E1-10 [napamempor
uyacmomnozo pezynuposanus]. OTperynupyite napamerTpsl ¢
E3-04 no E3-10 nsurarens 2.
UpesmepHas KOMIEHCALUs KPYTAIIEro MOMEHTA. Ymenbmmte 3HadeHue napamerpa C4-01 [nosviwenue komnenca-
yuu Kpymsueeo Momenmaj Bo N30€KaHHE ONMPOKUIBIBAHIS
JIBUTATES.
Ha npuBon nocrynuna komanaa «Beepx/Bums» Bo | IIpoBepsTe pabounii nuki u nopaiite komanay «Bsepx/Buuz»
BpeMst pabOThI IBUTATENs O HHEPLMH. TOCIIE TIOJTHOM OCTAHOBKU JBUTATENIsL.
oL1 Ieperpyska aBuraress Cuuikom Gosblias HarpysKa. YMeHbLIUTE HATPY3KY.

Ipumeuanne:

C6pocsre curnai oL, korna 3Hauenue napamerpa U4-16
[yposens cucnana oL 1 deucamens] craner < 100.

Tleperpyska npon3somnuia npu paboTe Ha MaJbIX
oboporax.

*  YMeHbIIUTE HArPY3Ky Ha MaJbIX 000pOTAX.
¢ [IloBrichTE 060p0TLI JABUTATCIIA.

* Ecnu nBurareinnto npuxoAnTCs 4acTo paboTaTh Ha MajbIX 000-
POTax, 3aMEeHHTE ero Ha Oosiee KPYITHBIN WK Ha CHeLHAIBHBII
JIBUTATEIb.

IIpumeyanne:

JlBurarenu o0LIero Ha3HAYCHHUsI MOTYT TIO/IBEPraThes Mepe-
rpy3KaMm 1pu padoTe Ha MaJbIx 000pOTax, KOra ToK ciiabee
HOMHUHAJIBHOTO.

3nauenue napamerpa L1-01 [3awuma dsueamens
om nepezpysku (oL1)] 3aJaHO HEBEPHO.

3apaiite 3Hauenue mapamerpa L/-0/, yka3aHHOE B XapaKTepPUCTH-
Kax JIBUraTesIs MPUBOJA.
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MPUBOJIA.

Kop Hassanue MpuynHa YcTpaHeHue NpUymnHbI
YacToTHOE PeryIMpoBaHUE HE COOTBETCTBYET * IIpoBepbTe COOTHOIICHHS TAPAMETPOB YACTOTHOTO PETyITHpPO-
XapaKTEePHCTHKAM JIBHIaTelIs. BaHMA U HanpspkeHUsI. CHU3BTE HANPSDKEHHE, €CITH OHO CIH-
IIKOM BBICOKOE JUISl JAHHOH YacTOTHI.
* Ortperynupyiite napametpsi ¢ E1-04 no E1-10 [napamempeor
yacmomnozo pecynuposanus]. OTperyampynre napamerpsl ¢
E3-04 no E3-10 nBurareins 2. YMEHBIIUTE 3HAYCHUS
napametpoB E1-08 [nanpsowcenue 6 cpeoneii mouxe A v E1-10
[Mmunumanvroe HanpsaxiceHue Ha bixooe].
Ipumeyanue:
CnuikoM Mansle 3Ha4eHUs napametpoB E/-08 n E1-10 cuu-
JKAIOT YCTOHYMBOCTB K MEperpy3KaM Ha MaJbIX 000poTax.
OuH npuBo paboTaeT ¢ HECKOIbKUMH 3anas 3HauyeHue napamerpa L1-01 = 0 [sawuma deueamens om
JIBUTATENISAMH. nepezpysku (oL1) = omxuiouena], IOACOCANHUTE PElle TEILIOBOH
3QIIUTEI KO BCEM JBUrATEISIM BO H30€KAHHE BBIXO/A UX U3 CTPOSL.
DIIEKTPOHHOE YCTPOHCTBO TEIIOBO# 3aiuThl pabo- | 3ajaiite npaBuibHOE 3HaUYeHHE apamerpa E2-01 [nomunanvhbiii
TaeT Ha HEJIOIyCTUMOM YPOBHE. mox dgueamenst (FLA)] B COOTBETCTBHH CO 3HAYCHUEM, yKa3aH-
HBIM Ha [TACIOPTHOH TabINUKe ABUIraTeIs.
oL2 Tleperpyska npuoaa CrunikoM OoJTbIIas Harpys3Ka. VMEHBLINTE HATPY3KY.
CruukoM OBICTPBIH JIMHEHHBIH pa3roH/TOpMOXKe- * IIpoBepbTe JIMHEHHOE YCKOPEHUE/TOPMOKEHHE U HaCTOTY
HHE W KOPOTKOE BpeMsl LIUKJIA. IyCKa/OCTaHOBKH JBUTATEINs (POJODKUTEILHOCTD LIHKIIOB).
¢ VYBenuusre 3HauYeHus napamerpo C1-01 — C1-08 [Jluneiinoe
yckoperue/mopmodicenue].
CIHIIKOM MaJia MOIHOCTb MPHBOJIA. 3aMeHHTe PUBOA O0JIee TPOU3BOAUTEIBHOIN MOAEIBIO.
Ileperpyska mpousolia mpu paboTe Ha MajIbIX *  VYMeHbmIUTE HATPY3KY Ha MAIbIX 060pOTAX.
oGoporax. * 3ameHuTe npuBOj 60JIEE IPOM3BOAUTENBHON MOJIENIBIO.
ov Tleperpyska 1o HAIPSHKEHUIO CruuikoM ObICTpOE THHEHHOE TOPMOXKEHHE, B PU- | *  YBenuypTe 3HadeHus napamerpos CI1-02, C1-04, C1-06 umu
BOJI BO3BPAIIAETCS CITMIIKOM MHOTO PEKYNepHpPO- C1-08 [Jluneiinoe 3ameonenue].
BAHHOM SHEpriui. * TloaxmounTe K IPUBOLY JOHOTHUTENBHOE YCTPOICTBO JUHA-
MHYECKOTO TOPMOKCHUSL.
CIUIIKOM BBICOKasi HHTEHCHBHOCTb YCKOPCHHSI. * TlpoBepsTe, He BO3HUKACT JIM COOM M3-3a BHE3AITHOTO yCKOpE-
HUS TIPHBOJIA.
*  VBenmusre 3Hayenus napamerpos CI1-01, C1-03, C1-05 unu
C1-07 [Jluneiinoe ycxopenus].
*  VYBenuubte 3HaueHue napamerpa C2-02 [epemsa pvigka 6 KoHye
yeKkopenus].
UpesMmepHast Harpy3Ka Ha TOPMO3. ToxkmntounTe K NPUBOY JJONOJHUTEIBHOE YCTPOHCTBO JMHAMHYE-
CKOTO TOPMOKEHHSL.
Ckauky HanpspDKEHHs! YJICKTPOIUTAHNS Ha BXOJZE. TMoacoeaMHUTE K TPUBOY APOCCENb MOCTOSHHOTO TOKA.
Ipumeyanue:
BxJ1toyeHHe-BBIKITIOUCHHE (a300IIepeKarONIero KOHAeH a-
TOpa OJTHOBPEMEHHO C HCIIOIb30BAHUEM THPHCTOPHBIX Peos-
pasoBareieil Toka B COCTAaBE TOU JKE CHCTEMBI
JIEKTPOCHAOKECHHUST MOXKET IPHBOIUTH K OECIIOPSIOIHBIM
CKauKaM HalpspKeHHUs Ha BXOJE.
CIIMIITKOM BBICOKOE HAIIPSDKEHNE HCTOYHHKA VMeHbIIHTE HANIPSHKEHNE SIKTPOIUTAHUS 10 HOMHHAIBEHOTO
[UTaHUS. HATpPSDKCHUS IPUBOJIA.
Kabeb sHKOZIEpA OTCOSIMHEH MM HENIPaBHIBHO IpoBepbTe MPaBHIBHOCT U HAICKHOCTD TOAKITIFOUCHHS IIPOBO-
TIPOJIOKEH. JIOB KabeIs SHKO/IEPA M yCTPAHUTE HETIONAIKH.
JlBurarens paboraeT pbIBKaMH. Ortperynupyiite napamerpsl n2-02 [épema asmomamuyeckoi
peaynupoeku yacmomvl 1] u n2-03 [epemsa asmomamuuecxoti
pezynuposku yacmomal 2].
TIpuBO OOHAPYXHUBACT OV [nepeepysKy no Hanpsi- VBenuuuBaiite 3HaueHne napamerpa n2-03 no 50 mc.
arcenuro], ecma A1-02 = 2 [OLV] n: Npumesanie:
. .
Vexoperne sasepmaeTcs VY6enureck, 4To HacTpoiika 3Toro napamerpa: n2-02 <n2-03.
* Haunnaercst TopMOXKeHHE
* Harpyska BHe3aIIHO MEHACTCS
oS ITpeBriieHne CKOPOCTH Bo3HuKI0 nepeperynmupoBaHue. VYmensiure 3nauenue C5-01 [IIponopy. KY 1 ona APC] u yBe-
muste 3Hauenue C5-02 [Humeepanvnasn cocm. 1 ona APCJ.
HeBepHo 3a/1aH ypOBEHb 0OHAPYKEHHS 0. Hactpoiite napamerp FI1-08 [Vposenv o6napyac. npegwiut. ckop.]
u F1-09 [3aoepoicka obnapyarc. npesviut. ckop.].
PF OO6psIB BXORHOIH (ha3bl Bo3Huk 06pbIB a3kl B 2IEKTPONHTAHUHE HA BXOJE HcnpaBbTe Bce OMNOKN NOACOSANHEH S HCTOYHHUKA THTAHUS

TJIABHOM IIETIH.

HenanexHblil KOHTAKT JIEKTPONPOBOAKU HA BXOJI-
HBIX KJIEMMax IUTaHHUS.

3aTsHUTE BUHTHI C TNpaBUJIbHBIM MOMEHTOM.

3HCKTP01'I"T8.HMC Ha BXOJI€ IIPHUBOJA CIIUIIIKOM
CHJIBHO MCHSICTCSI.

* npOBCpBTC HaJIM4ue ]'IpOGJ'leM C HalpsKEHUEM IMTUTaHUA.

*  CrabummusupyiiTe HanpspKEHUE YJIEKTPOITMTAHUS HA BXOJE
TIPUBOJIA.

HeynosnerBopuTenbHbIi OaaHc Mexay hazamu
HaIpsXKECHUA.

. HpOBCpLTC HaJIn4yue HpOGJ’ICM C HaNPsKCHUEM IMUTAHUS.

*  CrabunsnpyiiTe HanpspKeHUE SJICKTPOITHTAHUS HA BXOJIE
TIPUBOJIA.

* Ecmm HaIIPSKCHUE ITUTAHUE B MOPSAAKE, IIPOBEPHTE MAarHUTHBIH
KOHTAKTOp CO CTOPOHBI TJIaBHOM TETIH.
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1IEro MOMCHTa

Kop HasBaHue MpuunHa YcTpaHeHue NpU4UHbI
KoHnieHCcaTOpbI TIIaBHO#! LIENH CTaIn * TIpoBepbTe BpeMs 00CITy)KHBaHHS KOHACHCATOPOB B
HEO0OCITY)KHBAEMBIMH. napamerpe U4-05 [o6cayorcusanue kondencamopaj.
*  Ecmu U4-05 npessiuraer 90 %, 3aMmeHHuTe KOHAEHCATOD. 3a
JIOTIONHUTENbHON HH(popMarueli oOpamaiTech B KOMIaHHIO
Yaskawa uiu B ee Giinkaiilee TOpropoe IpeCTaBHTEeIbCTBO.
* IIposeprsre Hamuuue npodieM ¢ HANPSHKEHUEM ITUTAHUSL.
* Eme pa3 nopaiite HanpspKeHHE Ha IPHBOJL.
* Ecuu curaai TpeBoru COXpaHHTCsl, 3aMCHUTE NIEYATHYIO IUIATy
WM TIPUBOJL. 3a JIOTIOJIHUTEIbHON HH(opManueit obpamaiitech
B KOMITaHHIO Yaskawa M B ee Oimkaiiiee ToproBoe
HPeJICTaBUTENbCTBO.
PGo Morepst 06p. cBs3u ¢ sukon. ([H) KaGens sHKOIEpa OTCOCTMHEH HIIN HEMPABUILHO TIpoBepbTe MPaBHUILHOCTD U HANAEKHOCTD TOAKIIOUEHHS IPOBO-
TIPOJIOJKEH. JI0B KaelIs 9HKoJIepa ¥ YCTPAHNUTE HEIOJIAIKHU.
Ha sHKoziep He HojaeTcsi IUTaHue. TIpoBepbTe 31EKTPONUTAHUE SHKOJEP.
JIBUraTenb yAEpIKUBACTCS CTOMOPHBIM TOPMO30M. OTKIII0YUTE CTOMOPHBII TOPMO3.
rF OTKa3 TOPMO3HOTO pe3UcTOpa K npuBozny noxxiouen pesucrop aunamudeckoro | Mcmonb3yiite pesHcTOp JMHAMHYECKOTO TOPMOXKEHHS, TOAXOS-
TOPMOXEHUSI CO CIUIIKOM MaJICHbKUM Ui U1 MOZIEIM M HOMMHAIIBHOTO PeXnMa paboThl IPUBOJA.
COIPOTHBICHHEM.
K npuBosy mozkiroyaeTcs peKynepaTiHBHbIA npeod- | Yeranosute LS8-55 = 0 [3awuma enymp. mpansucm.oun.mopm. =
pasoBarellb, peKynepaTUBHbIN OJIOK WIIH TOPMO3HO# | Beikaoueno].
6I10K.
I OrtKa3 TpaH3uCT. AMHaMUY. TopMoK. | [IoBpexkieHa enb ynpasaeHus IPUBO/A. * Eme pa3 nopaiite HanpspKeHHE Ha IPHBOJ.
*  Ecmu curHai ommOKH COXPAHUTCS, 3aMEHHTE IIEYATHYIO [UIaTy
Bosnukiia HeHCIPaBHOCTH BHYTPEHHETO TPAH3H- WM IPUBOA. JIJ1st ToNmyueHust HHPOPMAIIMH O 3aMEHE TLIaThl
CTOpa TOPMOKCHHA IPUBOIA. yIpaBieHHs: 0OpaTHTECh B KOMIAHMIO Yaskawa nmimn k Grmokaii-
IIEMy TOPTOBOMY IIPEICTABHUTEIIIO.
0311 OTKa3 3anMTHOI 1enu Pa3zomkuyTa 3amuTHas Henb. 3aMeHuTe IUIaTy ynpaBiaeHus wiv npuBoA. s nomyueHus
HH(OPMALMH O 3aMCHE IUIAThl YIIPABICHHsI OOPATHTECh B KOMIIA-
Huto Yaskawa winn k GminkaifiieMy TOProBOMY IIPEICTaBHTEIIIO.
SE1L Omu0Ka OTKJIMKa KOHTaKTOpa Bo3HukIia HencpaBHOCTh KOHTAKTOpPA JIBUIaTeis OcMOTpHTE KOHTAKTOP JBUIATENIsl, BCIOMOIATE/IbHbIC BBIKIIIOYa-
JIBUTATEIISt HJIM BCIIOMOTATEIbHOTO BBIKIIIOYATEIIS. TeJH U IPOBOJKY CUTHAJIA OOPATHOI CBA3H KOHTaKTOpA.
SE2 OmmbKa mycKoBOro TOKa KonrakTop nurareins pa3soMKHYT. IIpoBepsre HanuuKe MPoOIEM C KOHTAKTOPOM.
SE3 O1wmrbKa BHIXOIHOTO TOKA KontakTop aBuraresns pa3soMKHYT. IIpoBepsre HanuuKe nMPoodiIeM ¢ KOHTAKTOPOM.
SE4 OmmbKa OTKIIMKA IBUTATEIS Heucnpasen koHTakT 00paTHO# CBsI3M Ha TopMo3e | IIpoBepbTe KOHTAKT 0OPATHOI CBSI3U TOPMO3a U MPOBOIKY.
VTN HEPABUIFHOE TIOJIKITIOYCHHE IPOBOJIKM.
Llens ynpaBinenus TopMo3a paboTaeT HENpaBHIbHO. | YOeauTech, 4To TOPMO3 IBUIraTes paboTaeT NpaBUiIbHO, OTIpa-
BUB KOMaH]Iy yIPAaBJICHUS TOPMO30M C HPUBOJA.
Pa30oMKHYT KOHTaKTOp JABHTaTels UK pejie. * Tlpoepbre HaJIMUKE POOIEM C KOHTAKTOPOM.
 Ilpu nosBnennu curnana S6-07 = 1 [Dyuxyus konmpons peax-
Yuu Mmopmo3a = éKo4ena] MpoBepbTe KOHTAKTOP JIBUTATENs
i pene. Eciti mpoGneMsl 0TCYTCTBYIOT, 3ajaiite S6-08 = 1
[C6poc owubku SE4 = exnoueno], 4rodbl COPOCUTH OLINOKY.
STo BesonacHoe OTKIIOUCHUE KPYTS- Bxozgs! 6e3onacuoit 6mokupokn H1-HC n H2-HC | »  V6exgurecs B ToM, 4TO CHrHaI 6€30MaCHON GIOKHPOBKH
IIET0 MOMEHTA Pa3OMKHYTBI. MOJIAeTCsl OT BHEITHET0 MCTOYHKKA Ha KieMMbl H1-HC i
H2-HC.
* Korna pyHxius 6e30macHoii GI0KHPOBKH HE HCIIONB3YeTCs,
coenunnre kaemmsl H1-HC u H2-HC.
Bo3HHKIIO BHYTpEHHEE MOBPEXKACHUE BYX KAHAJIOB | 3aMEHUTE ILUIATy WM IPUBOA. Jis momydenust vHbopMaLuu o
6e301acHoM OJIOKUPOBKH. 3aMeHe IUIaThl yIpaBlIeHus 0OpaTuTech B KOMIaHUuio Yaskawa
WM K OIKaifieMy TOProBOMY IIPEACTaBUTEIIIO.
SToF besonacHoe OTKIII0YEHNE KPYTSI- Ha ozmny n3 mByx kiemm H1-HC mmu H2-HC nocty- | ©  Y6eaurtech B TOM, 4TO CHTHAJI 6€30T1aCHOH GIIOKMPOBKH

TN BXOJIHOM CHTHAJ 6E30MacHON OIIOKUPOBKH.

Curnain 6e30macHoi 6;I0KMPOBKH POBEICH
HEIPaBIIBHO.

1ojlaeTcs OT BHEIIHEro ucTouHMKa Ha kiieMmbl H1-HC win
H2-HC.

* Korna gynknus 6e30nacHoi 6J0KMPOBKH HE HCIIONIB3YETCS,
coeunute kiemmsl H1-HC n H2-HC.

Bo3uuxiio BHyTpeHHEee NOBPEXKISHUE OJHOTO
KaHana 6e30MmacHol OIOKUPOBKH.

3amenute nuaTy wiu npusoA. s nomydenus uHpopMaLul o
3aMeHe IUIaTHl yIPaBJIeHNs 0OpaTHTECh B KOMITAaHHIO Yaskawa
WM K OnmikaifieMy ToproBoMy IpeiCTaBUTEO.

€ WHCTpyKUMM NO yTMAN3ALUM

YTuim3anuio MpuBoAa, YIIaKOBOYHOTO MaTepuaina, 6atapen 1 KapThl HaMsTi microSD HeoOX0IuMo MPOnN3BOANTH
B COOTBETCTBHU C PETHOHAILHBIMH, MECTHBIMU M MYHHUILIMIIAJIEHBIMHU 3aKOHAMHU U HOPMaTHBaMH, PACIIPOCTPAHSIIO-
LIMMUCS HA HACTOSIILEE U3JeIue

IIpumeuanue:
*[lepen yrunm3anueil npuBoa clieyeT H3BIedb U3 MyIbTa yIpaBiIeH:s 6aTtapero U KapTy naMsaTa microSD.

*YT00bI IOJHOCTBIO YAAIUTh JaHHBIC, KOpHopauus Yaskawa peKoOMEeHIyeT KIMeHTaM (GU3MUECKH yHHUTOKHUTD KapTy maMsaTd microSD
B U3MEJIBINTENE HIIH BOCTIONB30BATHCS CHEHATBHBIM IPOTPAMMHBIM 00€CTICUEHUEM IS yAAICHHNS JaHHbIX.
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B [NupektuBa EC 06 yTMnusauum anekTpnyeckoro u afiekTPOHHOro o6opyaoBaHus

3HauOoK ¢ U300pakeHHEM MYCOPHOTO 0aKa Ha 3TOM yCTPOICTBE, B €r0 PYKOBOJICTBE WJINM HA YIIAKOBKE 03HAYAET,
YTO [0 OKOHYAHMH 3KCIUTyaTallui YCTPOMCTBO HEOOXOMMO yTUIU3UPOBATh.

YerpoiicTBO HEOOXOAMMO CAATh B COOTBETCTBYIOIIUI IMyHKT COOpa 3JEKTPUUECKOTO U 3JIEKTPOHHOTO 000pynoBa-
Hus. He BeIOpackiBaiiTe JaHHOE YCTPOUCTBO BMECTE C OOBIYHBIMH OBITOBBIMU OTXOAMH.

€ Esponeiickue cTaHaapThbl

PucyHok 9.12 MeTtka CE
Mertka CE moka3sIBaeT, 4To MPOAYKT COOTBETCTBYET SKOJIOTHYSCKUAM CTaHJIApTaM U CTaHAapTaM Oe30MacHOCTH,
neiictByromuM B EBporieiickoM coro3e. Ha Becelt mpoiykiuu, Oporu3BOAUMOM, NpoAaBaeMOn UM UMIIOPTUPYEMOU
B EBpomneiickom Coto3e, nomwkHa O6ITh MeTka CE.
Crangapts! EBponeiickoro Coro3a BKIIFOYAOT CTAaHAAPTHI IS 3JIEKTPOIpruOopoB (JnpeKkTrBa mo HU3KOBOJIBTHOMY
000pyA0BaHUIO), CTAHAAPTHI ICKTPUICCKOTO mIyMa (J{upekTrBa 1o 3IeKTpOMarHuTHOW COBMECTUMOCTH) M CTaH-
JapThl A1 MamuH (JupexkTuBa o MarmmHHOMY 000pYIOBaHHIO).
Ha stom mpoaykre nmeercs mapkupoBka CE B cooTBeTcTBHH ¢ J{MPEKTHBON IO HU3KOBOJIBTHOMY 000PYI0BaHUIO,
JMpeKTruBOii 10 SIEKTPOMArHUTHON COBMECTUMOCTH ¥ JIMpEKTHBOI 110 MAaIlTHHHOMY 00OPYIOBAHHIO.

Ta6bnuua 9.10 NapmoHM3upoBaHHbIe CTaHAAPTbI

EBponeiickas aupektuea FapmoHu3upoBaHHbie CTaHAapThbl

JIMpeKTHBa 0 HU3KOBOJILTHOMY 000PY/I0BaHUIO EN 61800-5-1 */
2014/35/EU
JIMpeKTHBA 110 3EKTPOMAarHUTHOI COBMECTUMOCTH EN 6180023 *1
2014/30/EU

» ENISO 13849-1:2015 (PL e (xar.3))
JIMpeKTHBA 110 MAIIHHHOMY 000DPY/0BaHHIO «

« IEC/EN IEC 62061 (maxc. SIL3) */
2006/42/EU

* EN 61800-5-2 (SIL3) */

EC RoHS
Jupexrusa EC 110 orpaHuueHHIO IPUMEHEHHS BPEIHBIX M onacHbIX BemiecTs (RoHS) EN IEC 63000 */
2011/65/EU

*1  Cwm. «[eknaparmio coorBerctBHs EC» 1715t rozia rapMOHN3UPOBaHHBIX CTAHAAPTOB.
3aKa3ynk AOJZKCH HAHECTU MAPKUPOBKY EC na xoHeuHoOe YCTPOﬁCTBO, COACPIKAIICC TaHHOC U3ACIHnC. 3aKa3ynKu
JIOJIKHBI TIPOBEPHUTH, YTO UTOTOBOE YCTPOHCTBO COOTBETCTBYeET cTaHaapraMm EC.

Ta6bnuua 9.11 Mpouune gencTByOLWME HOPMATUBDI

EBponeickaa aupekTuBa [eWcTBylolMe HOPMaTUBbI

IIpuBon orBedaet TpeGoBanusaM sueprodddexrusnoctu IE2 B coorBerctBuu ¢ Eppo-
2009/125/EC nefickuM permamentom 2019/1781.
Totepu u knace sdexruBHOCTH paccuuThiBatoTes o cranaapty IEC 61800-9-2.

Jupexrusa ErP EC

B CoorBercTtBue agnpekTuBe EC no HU3KOBONLTHOMY 06G0pPYyAOBaHUIO
JlarHOE M3AeIre PONUIO UCIIBITAHMSI Ha COOTBeTCTBHE TpeOoBanusaM ctanmapta IEC/EN 61800-5-1 u mpuzHaHo
COOTBETCTBYIOIUM TpeboBaHMsIM nupektuBsl EC 110 HU3KOBOJIIETHOMY 000PYIOBaHHIO.

st cucteM U yCTPONCTB, B KOTOPBIX YCTAHOBJIECH JAHHBIA MPOAYKT, JOJKHBI YIOBIETBOPSTH CICAYIOIIUM YCIIO-
BUSIM, 4TOOBI 00€CIIeUnTh COOTBETCTBUE TpeboBanusaM JupekruBbl EC 1o HU3KOBOJILTHOMY 00OPYIOBAHHMIO.
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O6nactb ncnonb3oBaHUA

JlaHHOE YCTPOWCTBO ClEAyeT YCTAaHABIMBATh B MECTE, COOTBETCTBYIOIIEM Kilaccy nepeHanpsipkenus 111 v ypoBHIo
3arpsi3HeHMs 2 WK HKE B cooTBeTCTBUM O cTannaptoM IEC/CE 60664.

3awumTa ot Mycopa
[Tpu monTaxe npusonos IP20/UL (mogenu 2xxxxB, 4xxxxB) B Kopiryce OTKPBITOTO THIIA IPUMEHSITE 3aIIUTHYIO
MaHeJNb, KOTOpasi MPEMNsATCTBYEeT NPOHUKHOBEHNIO HEHYKHBIX MaTepUaNOB B TIPUBOJI CBEPXY HIIN CHH3Y.

3asemneHue
[IpuBox npeaHa3HaueH AJI UCIIONIB30BaHUS B ceTssX T-N (¢ 3a3eMIICHHON HEUTPaIbIO).

[Ipu ncnonp30BaHUM MPUBOAA B 3a3€MJICHHON CHCTEME, I1le HEUTpallb MCTOYHUKA ITUTAHUS U 3aIIUTHBIA IPOBOJ
MOJKITIOUEHBI K 00mieMy pazbemy (TN-C), ycTaHOBHUTE YCTPOHCTBA 3alIUTHI OT MIEPErPY3KH IO TOKY.

[Ipu ycraHoBKe prBO/Ia B CHCTEMAX C 3a3eMJICHHSAMH APYTOro THIIA, OOpaTUTECh B KOMIIAHUIO Yaskawa mim B
OmKaiflliee TOProBoe NpeACTaBUTEIbCTBO AJIS TOYyYCHUS YKa3aHHUMH.

Mop6op npoBogoOB
Pexomenmammu mo moaoopy MPOBOIOB ISl OCHOBHOM TSN M3JI0KEHBI B paszeie « Wire Selection na cmpanuye
363».

MoaknroyeHue npeaoxpaHutens n Y30/YOT co cTopOHbI BXOAOB (MepBUYHAsA CTOPOHA)

3amuTa 1eny yrpasieHus IPUBOJIA TOJDKHA 0TBeyarh TpeboBanusM crangapra IEC/EN 61800-5-1 mo 3amuTe
BHYTPEHHHUX CXEM OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHUS M 3aMbIKaHUs Ha 3eMJIt0. [10IKITI0YHTE Oy TPOBOIHUKOBEIE 3aIIUT-
HBIE TIPESIOXPAHATEITN YCTPOMCTBO 3aIIUTHOTO OTKITIOYCHIS/yCTpOocTBO quddepenimanpHon 3amuTsl (Y30/
V]13) Ha BXOAHOW CTOPOHE JUIA 3alIUTHI pacnpenenutensbHoi cetu. Cm. CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input
Side) na cmpanuye 360.

A NPEAYNPEXAEHUE | OnacHocmb ropaxeHusi anekmpudyeckum mokom. Ecnu e npusode nepezopen npedoxpaHumersb
unu cpaboman Y30/BAT, He cnedyem cpasy xe nodagame HarnpsKkeHUe Ha rnpueod usu ucrnosib308ame nepughepuliHobie
ycmpoticmea. Heobxodumo nodox0amb Kak MUHUMYM 8 MEYeHUe 8peMEeHU, yKa3aHHO20 Ha rpedyrnpedumernibHoU 3muKemkKe,
u y6edumbcs 8 moMm, Ymo rozacnu ece UHOUKamopbl. 3amem cnedyem rpoeepumsb HOMUHaJIbI 37IEKMPONPO8OOKU U nepucghe-
PuliHbIX ycmpoticmea, 4mobsl onpedenums rpuYUHy 803HUKHOBEHUSI HeucrnipasHocmu. Ecnu npuduHa HeucrpasHocmu Heus-
secmHa, obpamumecs 8 KomnaHuto Yaskawa, npexde 4em nodagame numaHue Ha rnpueod unu nepugepuliHele ycmpolicmea.
Ecnu He ycmpaHumb ripobriemy neped ucrionb3oeaHueM rpueoda umu nepughepuliHbix ycrmpolcms, 3mo Moxem npueecmu K
cepbe3Hol mpasme uu cMepmul.

| OvpekTuBa no 3.I'IeKTpOMaI'HMTHOﬁ coBMeCTUMOCTHU

[IpuBoIBI CO BCTPOCHHBIMU AJIEKTPOMAarHUTHEIME (rutbTpamu (Mozenu 4xxxC) IpoIu MPOBEPKY Ha COOTBET-
cTBHE TpeboBaHUsIM eBpomeiickoro cranmapra EN 61800-3 u mpu3HaHBI OTBEYAIOITMME TpeOOBaHUAM J{MpEKTUBHI
I10 JIEKTPOMAarHUTHON COBMECTUMOCTH.

Hcnonp3yiiTe IpUBOIBI CO BCTPOCHHBIMH AJICKTPOMArHUTHBIMU (DMIIBTPAMHU WIIH YCTAHOBUTE BHEIIHHUE AJIEKTPO-
MarHUTHbIC (DUIBTPBI CO CTOPOHBI BXOJIOB MPHBOIA, YTOOBI 00ECIICUUTh COOTBETCTBHUE TPEOOBAHUAM JIUPEKTUBBI
10 3JIEKTPOMAarHUTHON COBMECTUMOCTH.

MoHTax npMBoAa B COOTBETCTBUM C TpeboBaHUAMM [IMPEKTUBLI NO 3NIEKTPOMArHUTHOM COBMECTUMMOCTU

YcranoBute Moaenu npuBona 4xxxC cornacHoi 3Tol npoueaype, YTo0bl 00eCTIeunTh COOTBETCTBIE IMPEKTHBE
00 3IIEKTPOMarHuTHONH COBMECTUMOCTH, €CITH TPUBOJT TIPEJICTABIISIET COOOH OAMH MOIYIb WIIH yCTaHABIMBACTCS
BHYTpH yCTpOKCTBa OOJBIIEr0 pa3Mepa.

1. YcraHoBWTe NpuBOA Ha 3a3eMMEHHOI MeTanMMYeckom NNacTuHe.
2. TMoacoeanHuTe NpoBoaa NpUBOAA W ABUraTENs.

3. BknounTe BHYTPeHHUIt ounstp AMC.
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4. 3asemnuTe 3kpaH NPOBOAOB Ha CTOPOHE NPVUBOAA W HA CTOPOHE ABMUraTensi.

A - MpuBoa D - MeTtannuyeckui kKabenenpoBsoa
B - He 6onee 10 m (32.8 ft) E - NpoBopa 3azemneHus
C - OBuraTenb

PucyHok 9.13 lNMoacoeanHeHue npoBOAOB K NpUBOAY U ABUraTento

MpumevaHwue:
«[Ina noaknoYeHns npmeoda v ABuraTens UCrnosb3ynTe 3KkpaHMPOBaHHbIN kabenb B ONMeTke nnm NporioXxuTe nNpoeoaa Yepes
MeTannuyeckuin kabenenposog.

*[pegenbHaga gnvHa NpoBOAKM Mexay npueogoM u asuratenem coctasnset 10 M (32,8 dyTa). MNpoBoga A0MmKHbI ObITb Kak
MOXHO KOpoYe.

*[1poBoA 3a3eMneHns OOIMKEH ObITb KaK MOXHO Kopoue.

+ObpaTtutech B KoMnaHuio Yaskawa vnu k nvpkaniiemy Toprosomy npeactaBuTento, 4tobbl obecneymnts cobnogeHre cTax-
naptos EN 12015 1 EN 12016.

5. |/|CI'IOJ'Ib3y17ITe KabenbHbIV 3a)KuM Onsi 3a3eMneHnst kabenst gsuraTens Ha MeTarmIM4eCcKyro NNacTuHy.

MpumeyaHue:

Y6eamTech B TOM, YTO NPOBOZ, 3aLLUTHOIO 3a3eMIIEHUS1 COOTBETCTBYET TEXHUYECKMM XapakTePUCTMKaM U MECTHbIM CTaHaap-
Tam 6e3onacHocTH.

6. MNoacoennnute Jpoccenb NepemMeHHOro Unu NoCTOAHHOMO ToKa A5 YMEHbLUEHUS rapMOHUYECKMUX
VUCKa)KEHWUN.
MpumevaHue:

O6paTuteck B komnaHuo Yaskawa unu k nvxanwiemy Toprosomy NnpeactaButento Ansa nonyyeHms nHdopmauum o seibope
peakTopa nepemMeHHOro UM NOCTOSTHHOTO Toka AN obecunevyeHns cooTBeTCTBUst cTaHaapty EN 12015.

BknioyeHne BHyTPeHHero hunbTpa aneKTpoMarHMTHbIX MoMex

Ha mozaensx nmpuBoaa 4xxxC, 4TOOBI BKIFOUUTH WM OTKITFOUUTH (PUIBTP 3JIEKTPOMArHUTHBIX MIOMEX, HEOOX0IUMO
MOBEPHYTH BUHTHI cO0TBeTCTBeHHO B monoxkerare ON u OFF. BunTh! BEIKITIOUaTENst GUIBTPa AIEKTPOMArHUTHBIX
MOMEX T10 YMOJYaHUIO YCTaHOBJIeHHI B mosokeHne OFF.

VYo6eaureck, 4TO UCHONB3YETCSl CHUMMETPHYHASL CETh 3a3€MJICHUS, U YCTAHOBUTE OAMH MJIM HECKOJIBKO BUHTOB B
nonoxxeHre ON, 4T0OBI BKITIOYUTH BCTPOSHHBIN (PUIIBTpP AJIEKTPOMArHUTHBIX TIOMEX B COOTBETCTBUH C TIUPEKTH-
BOM 00 3JI€KTPOMAarHUTHOW COBMECTHUMOCTH.

A NPERYNPEXAEHUE = Onactocms ropaxkeHus1 anekmpudeckum mokom. Omkrr4ume ece numaHue om rnpusooda,
nodoxoume 8 meyeHue 8peMeHU, yKkazaHHo20 Ha rpedyrnpedumesnbHOU 3muKkemke, U y6edumeck 8 0mcymcmeuu ornacHbIX
HanpspkeHUU, npexoe Yyem CHUMamb KpbIWKU UU fpuKkacamsCs K aUHmMam ¢hunbmpa srnekmpomasHUmHbIx riomex. KacaHue
B8UHMO8 MNpU Hanu4uu, Haxo0swWuxcsi no0 onacHbIM HanpsXkeHUeM, MoXem rpueecmu K cepbe3HoU mpasme uriu cMepmu.

A NMPEOYNPEXAEHWE | OnacHocmb nopaxeHusi anekmpu4eckum mokom. He cnedyem cHumMamep KpbIWKU U MpuKa-
cambCsi K neyamHbIM nnamam, koeda rpueod Haxooumcs nod HanpsixeHueM. KacaHue 8HympeHHUX KOMIOHEHMO8 Mpueoda,
Haxo0sueaocs nod HarnpsyKkeHUeM, MoXem fpueecmu K cepbesHol mpasme unu cMepmul.

A NPERYNPEXAEHUE = Onactocms ropakeHus1 anekmpu4ecKkuM mokom. [pexde YeM 8KIo4amb 371IeKMPOMagHUMHbIU
¢unbmp, 3azemnume HelimparnbHyt0 MOYKy arekmponumanus npueodos modenel 4xxxC, ymobbi obecriedums cobrirodeHue
mpebosarull [Jupekmueabl 06 anekmpomMazHumHou coemecmumocmu. Ecnu ekntoyums arnekmpomagHumHbIU ¢uibmp, HO He
3aszemnums HelimparsbHyH MOYKY, Mo MOXem fpueecmu K cepbe3Hol mpasme unu cMepmu.

A NMPEOYNPEXAEHWE | OnacHocmb nopaxeHusi anekmpuveckum mokom. lNodcoeduHume kabernb 3a3zemneHusi Haorexa-
wum obpasom. KacaHue He3azemiieHHO020 060pydo8aHuUsi MoXem fpusecmu K cepbe3Hol mpasme unu cMepmu.

YBEOOMIIEHUE Ymobbl omkoHumb 8HymMpeHHUU rnomexornodasnsouwuli hunbmp, nepemecmume 8UHMbI U3
nonoxerusi ON e nonoxeHue OFF, a 3amem 3amsiHUMe € yKa3aHHbIM MOMEHMOM. B criyyae MofHO20 U3eieyeHuUsi BUHMOo8 unu
3aMSsKKU 8UHMOE C HernpasusibHbIM MOMEHMOM 803MOXHO r1o8pexoeHue npueooa.

YBEOOMIIEHUE lMepemecmume 00uH unu HECKOMbKO 8UHMO8 nepeknrodamernss EMC e nonoxeHue OFF dns
cemeli 6e3 cUMMEMPUYHO20 3a3eMreHusi. Ecriu euHmMbI ycmaHoeeHbl 8 HEBEPHOE MOIOKEHUE, IMO MOXem fpusecmu K
rospexx0eHuro npusooda.
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Y6enuTeck, 4TO UCTIONB3YETCSI CHMMETPUYHASI CeTh 3a3€MJICHHS, M YCTAHOBUTE OAWMH WIJIH HECKOJIHKO BUHTOB B
nonokeHre ON, 4TOOBI BKIFOYUTH BCTPOCHHBIN (PUIIBTP MEKTPOMArHUTHBIX IOMEX B COOTBETCTBUH C IUPEKTH-
BOM 00 AJIEKTPOMArHUTHONH COBMECTUMOCTH.

L1

L3 L2

PucyHok 9.14 CummeTpuyHOe 3a3emMneHue

lNospexdeHue obopydosaHus. Ecnu npusod ucrionb3yemcsi 6e3 3a3eMeHus, ¢ 3a3eMIeHUeM C
8bICOKUM COMPOMUBIIEHUEM USIU CeMbio C aCUMMEMPUYHbLIM 3a3eMIeHUEM, YyCMaHo8Ume 8UHMbI TOMeX0nodassnsou/eco
unbmpa 8 nonoxeHue OFF, 4mobbi oMKMoYUMb 8CMPOEHHbIU ¢huibmp 1EKMpPOMacHUMHbIX nomex. OmKI4YeHue
8CMPOEHHO20 ¢huibMpa 3M1eKmMpoMacHUMHbIX MOMEX MPUEoOUM K Mospex9oeHuro npugoda.

B ciyyae yrepu BUHTa nepeKIrOueHusI (PUIBTPa IMEKTPOMArHUTHBIX IOMeX Hainute B Tabnumna 9.12 noaxoasimui
BUHT JJIS 3aMEHbI U YCTAHOBUTE €0 C COOTBETCTBYIOLIMM MOMEHTOM 3aTSKKHU.

YBEOOMJIEHWE Hcnonb3ylime mosrbKo 8UHMbI, KOMOPbIE yKa3aHbl 8 Hacmosuem pykogodcmee. Vicrionb3oeaHue
Hepa3peuweHHbIX 8UHIMO8 MOXem npusecmu K nospexoeHuto rnpusoda.

Ta6nuua 9.12 Pa3smepbl BAHTOB U MOMEHTbI 3aTsKKKU

MoMeHT 3aTsiKKu
Mogenb Pa3mep BuHTa
N:m
4012 - 4056 M4 x 20 1.0-1.3

4 MapkupoBKa noaTBepXaeHUsa CooTBEeTCTBUA CoeguHeHHoOro KOpOﬂeBCTBa

PucyHok 9.15 MapkupoBka UKCA

WUHdopmaums o npoussogurtene

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION (mpon3BOuTEIb)
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA EUROPE GmbH (xonTakt B EC)
Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim am Main, Germany
http://www.yaskawa.eu.com/

YASKAWA ELECTRIC (UK) LTD (xonTakT B BenukoOpuranun)
1 Hunt Hill, Glasgow G68 9LF, United Kingdom
https://www.yaskawa.co.uk/

Mapxkuposka UKCA mnoka3biBaeT, 4YTO U3/EINE COOTBETCTBYET HKOJIOTUIECKAM TpeOOBaHUSIM U CTaHAapTaMm 0e3-
OTIACHOCTH, IPUHATHIM B BenukoOpuTanun (HOPMaTUBHO-IIPABOBHIE AKTHI).

Wznenust, KOTOpble MPOU3BOAATCS, IPONAIOTCS WIM UMIIOPTUPYIOTCS B BenukoOputannu (AHrum, Yaibce 1
Hlotnanaum), nomkHel UMeTh MapkupoBky UKCA.

Crannaptsl Benmukoopuranun BkiouaroT [IpaBrina 6e30nacHOCTH MpH MOCTaBKe 000PYyAOBaHUS ISl TPOU3BOAM-
Tenel obopynoBanus, [IpaBria 6€30MaCHOCTH IEKTPUIECKOTO 000PYA0BaHUS (HU3KOE HAMPSHKEHUE) IS TPOU3-
BOJIMTENCH 2JIEKTPOHUKH U [IpaBuiia 21eKTpOMarHuTHOH COBMECTUMOCTH ISl KOHTPOJIS TOMEX.

Ha nannoe n3nenue nanecena mapkuposka UKCA B coorBeTcTBHU ¢ IMPEKTHBOM MO MaITMHHOMY 000pYI0Ba-
HUIO, [IMPEKTHUBOM 10 HU3KOBOJIBTHOMY O0OPYAOBAHHUIO, a TaKkKe JJUpEeKTHBO MO 2IMEeKTPOMAarHUTHOR
COBMECTHMOCTH.
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Ta6nuua 9.13 YcTtaHOBMEHHble cTaHAapThbl

HOpMaTM BHO-NMpaBOBbI€ aKTbl YcTaHOBnEHHbIe cTaHAapThbI

IIpaBuna 6e30macHOCTH NPH MOCTaBKE 000PYAOBAHUS ENISO 13849-1:2015 (PL e (xar.3))
S.I. 2008 Homep 1597 IEC/EN IEC 62061 (maxc. SIL3) */

EN 61800-5-2 (SIL3) */

TTpaBua 6€30MacHOCTH HIEKTPOOOOPYAOBAHHS EN 61800-5-1 */
S.I. 2016 Homep 1101
PernaMeHT 110 31eKTpOMarHUTHOH COBMECTUMOCTH EN 61800-3 */

S.I. 2016 momep 1091

Ipemucanye Mo OrpaHUYEHHIO HCTIONB30BAHMS HEKOTOPBIX OMACHBIX BellecTs B anek- | EN IEC 63000 */
TPUYECKOM U IEKTPOHHOM 000py10BaHHU

S.1. 2012 HoMep 3032

*1  Cwm. «/lexmapamuo o COOTBETCTBHH BenmnkoOpuTaHum» Ui TOAa AEHCTBUS YCTAaHOBIICHHBIX CTAHAAPTOB.
3aka34uk JomkeH 106aBuTh MapkupoBKy UKCA Ha KoHEUHOe yCTpOHCTBO, CoAeprKalllee TaHHOE U3eNne. 3aKas-
YHUKH JOJIPKHBI y6e,Z[I/ITI>C$I B TOM, YTO KOHCYHOC yCTpOﬁCTBO COOTBCTCTBYCT CTaHAApTaAM EC.

Ta6bnuua 9.14 lNpouwne gencTByOWME HOPMATUBbI

HopmaTtuBHO-npaBoBble aKTbl [encTBylowme HOpMmaT1BbI

TIpoeKTHpOBaHHE MPOIYKTOB, CBA3aHHBIX C SHEPTETHKOM, C YIETOM 9KOJIOTHICCKHX JIaHHBIH IPUBOA OTBeuaeT TpeboBanmsM sHeprosddexrusroctr IE2 B COOTBETCTBHH C
TpeGOBaHMIA U IPaBHIIA NPEIOCTABICHHS HH(POPMALMH 00 SHEPronoTpeOIeHHN S.1. 2021 Homep 745.

S.I. 2021 Homep 745 Torepu n knacc 2pHEKTHBHOCTH PACCUHTAHBI B COOTBETCTBUM C TPEOOBAHUAMM CTAH-
napra IEC 61800-9-2.

B OGLwWwue MHCTPYKLMM ANA MnopTa B BenukobputaHuio

9TOT IMPOAYKT ABJISACTCA IMMPOMBIIIJICHHBIM IMTPOAYKTOM, NPE€AHA3HAYCHHBLIM JJI1 YCTAHOBKU U UCIIOJIL30BaAHUS B
MTPOMBITINIEHHOM 00O0pYAOBaHUH TOJBKO PO eCCHOHATAMH.

DTOT MPOAYKT MpeTHA3HAYEH ISl BCTPAauBaHUS B 000PYI0BaHNE M MAIIHBI, B KOTOPBIX OH ycTaHOBIeH. Jlis
COOJFOZICHHST 3aKOHOAATENbCTBA BemMKOOpUTAHHN MOXKET MTOTPEOOBATHCS IPUHSATHUE TOTIOTHUTEIEHBIX MEp TIPe/I-
OCTOPOXKHOCTH B OTHOIIICHUU O0OPYI0BaHUS U MalIUHBI. HCTPYKIIMK IO COONIOCHHIO 3aKOHOIaTeIbcTBa Bemu-
KOOpPHUTAaHWYW aHAJIOTUYHBEI HHCTPYKIUAM 3akoHonatenbcTBa EC. CM. MepBI TPeI0CTOPOKHOCTH, ONTMCaHHbBIE B
3akoHonarenbcTBe EC.

Ha nHamiewm caiite omy0OnrkoBaHbl HOBEHIINE HHCTPYKLIUH U ApYyTas MoJie3Hast HHpopMaiusl.

€ Bxop 6e3onacHoi 6NOKMpPOBKM

B nanHOM paszerne onucaHbl MEphI IIPEIOCTOPOKHOCTH, CB3aHHBIC C PA0OTOM ¢ BXOJIOM 0€30TMacHOM OJIOKH-
poBkH. JJIs TOTy9IeHIS TOTOJHUTETHHOU HH(DOPMAIHH 00paTUTECh B Kopriopanuio Yaskawa.

Tabnuua 9.15 MNpumeHsemble cTaHgapTbl 6€30MacHOCTM M YHUBeEpcarnbHble CTaHAAPThI

CTtaHAaapThbl
6e30MacHOCTH YHuBepcanbHble CTaHOAApThI

IEC/EN 61508 (SIL3)

OyHKIHOHANLHas IEC/EN IEC 62061 (makc. SIL3)
6e301acCHOCTh

TEC/EN 61800-5-2 (SIL3)

Beszonacuocth ISO/EN ISO 13849-1:2015 (kar.3, PL e)
000pynoBaHHSA
5MC IEC/EN 61000-6-7

[pumeyanue:

* VIIBb = ypoBeHb NOITHOTHI 6E30IACHOCTH.
* SILCL = orpanuuenue nperensuii no SIL.

B XapaktepucTukm ¢pyHKLMM 6Ge3onacHOn GITIOKUPOBKN

Bxon 6e3o0macHoi 6JJ0OKHPOBKH o0ecIieunBacT PYHKIIMIO OCTAHOBKH, COOTBETCTBYIOIIEH «be30ImacHOMy OTKITIOUe-
HUIO KPYTSILIEro MOMEHTa», Kak ykazaHo B cranaapte IEC/EN 61800-5-2. Bxox 6e3onacHoii 6JI0KUPOBKH COOT-
BeTcTBYeT TpeboBanusM cranaaptoB EN ISO 13849-1 u IEC/EN 61508. OH Takxe OCHaIlleH MOHUTOPOM
COCTOSTHUSI OE30MACHOCTH JJIsl OOHAPYIKSHHUS ONIMOOK ISTH 3aIUThI.
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Ta6bnuua 9.16 XapakrepucTuku cpyHKUUM Ge3onacHomn 611I0KMPOBKU

MapameTtp OnucaHue

¢ Bxox:2
Bxox 6e3onacnoit 6nokuposku (H1, H2)
VYposens BKII. curHana: ot 18 1o 28 B mocTosiHHOTO TOKA

BX0/BBIXO YpoBeHb BBIKIL. CHTHANA: OT -4 710 +4 B MOCTOsIHHOTO TOKa
* Brixon: 1
Bsixox MonuTopa 6e3onacaoctt MFDO 1711 MOHUTOpa BHEIIHETO YCTPOHCTBA
(EDM)
Bpems peakumn ¢ MOMEHTa OTKPBITHS BX0ZIA 110 OCTAHOBKH BBIXO1a IIPUBOJIA 3 ms wim MeHee

Bpems oTkiMKa ¢ MOMEHTa pa3MbIKaHus BXoJ0B kiiemMM H1 1 H2 10 MoMeHTa cpabarbl-

o 20 Mc uiH MeHee
BaHHUs CUT'HAaJIa MOHUTOPA BHEIIHUX YCTPOUCTB

Cpok skcrutyaranun */ 10 et 20 ner
PexuM 3ampoca pexxuMa paboThI ¢ MEHb- PFD = 9.00E-6 PED = 1.79E-5
e yacToroit ’ )

BeposTtHocTs c60st
PesxuM 3anpoca 4acToit paboTs! nik _ _
HONpEpHBHBI pexcM PFH = 1.07E-9 PFH = 1.07E-9

‘YpoBeHb MPOM3BOIUTENBHOCTH e

AOQY (ammapaTHast 0TKa30yCTOIHYHBOCTB) N=1

Tur nmoacucTeMbI Tun B

MTTFD Bosnbiioe (2681 ser)

DCavg Cpennee (90.53%)

*1  Ilapamerp, HCIOJIB3YEeMbIil /15l CTATUCTUYSCKHUX PACUeTOB, KOTOPBIH TpeOyeTcs mo cranmapramM QyHKIHOHAIBHON 6€30I1acCHOCTH, HO
HE CBsI3aH C FAPaHTHHHBIM CPOKOM.

IIpumeyanmue:

EDM = MOHMTOpPUHT BHEIIHUX YCTPOUCTB
BO3 = BeposaTHOCTB OTKa3a MO 3apocy
BOOUY = BeposTHOCTH OIIACHOTO OTKA3a B Yac

OnacHocmb gHe3anHo20 dsuxeHusi. Ecnu e cucmeme 3auwjumsi ycmaHo8Ku 3adelicmeogaHa
yHKyUs1 6ezonacHol 6510KUPOBKU, 8bIMOSTHUME rOJTHYI0 OUEHKY CUCMEMHbIX PUCKO8, Ymobbi y6edumbCcsi 8 coomeemcemauu
8cex y3ros cucmembi mpebosaHusim delicmayroujux Hopmamuegos 6e3onacHocmu. HernpasurbHoe rpumeHeHue yHKyuu 6es-
ornacHou brioKuposKku Ypesamo msixenoli mpasmou 8rniome 00 iemasibHO20 ucxoda.

OnacHocmb gHe3anHo20 dsuxeHusi. Ecnu ebixo0Has uenb npueoda nospexoeHa, a hyHKUUS
6e3onacHol b6r10KUposKU omKrYaem noda4qy moka ¢ npusoda Ha arnekmpodsuzamerib C oCMosiHHbIM MazHumom (PM), 8os-
MoxeH nposopom dsuzamers Ha 180 anekmpuyeckux gpadycos. B makux criydasix Heob6xodumMo NpuHSAMb MepbI K 3aujume
0bopydoeaHusi om rnoepexxo0eHusi, a rnepcoHasnia om mpasm. BHe3anHoe npusedeHue anekmpodsuzamerisi 8 08LXKEHUE Ype-
e8amo msixenol mpasmol ennoms 00 siemarbHO20 ucxoda. B makux cryqasix obMomka snekmpodsu2amernisi MoXxem Haxo-
Aumbcsi o0 MOKOM.

OnacHocmb nopaxeHusi anekmpuyeckum mokom. He cnedyem paccqumeigams Ha mo, 4mo
yHKUus1 6e3onacHoll 6roKuposKU Mpedomepalaem fnopaxeHue a1eKmpuyeckuM mokom. lNpexde yem cHUMamb 3alUmHbIe
rpucrnocobneHusi, OMKIo4YUMe roIHOCMbIO NumaHue rpusoda, cobnodas Cpok oxudaHus, yka3aHHbIU Ha npedynpexdarowel
mabnuuke. Mpexde yem npucmynams K 06CyXueaHUK0 Uu peMOHMHbIM pabomam, nposepbme npueod Ha Hanu4ue onac-
HO20 HanpskeHus1. Paboma ¢ npugodom, Haxodswumces nod mokom 6e3 3awumai 371EKMPOHHbIX yerned, Ypesama msixesnnol
mpaemol eriioms 00 siemarnbHO20 ucxoda.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms eHe3anHoz20 0suxeHuUs. [Jaxe HECMOmMps Ha akmueuposaHHyo ¢hyHKyuK besonac-
HoU 6510KUpo8KU, 3riekmpodsuzamerib Moxem rpulimu 8 dsuxeHue o0 delicmeueM cuslbl msxecmu unu Opyaux 8HeWHUX
yeunud, . HenpasunbHoe npumeHeHue QyHKyuu 6e3onacHol 6r10Kupo8KuU Ypesamo msixernoli mpasmol erioms 00 siemarib-
HO20 ucxodla.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms eHe3anHoz2o dsuxeHusi. He nonb3ylimecs 8bix00HbIMU CueHanamu npueoda 0risi
KOHmMposisi u obecrnevyeHus1 oyHKUUOHanbHoU 6e30MacHOCMuU 8HEWHUX CIMOMOPHbIX MOPMO308 Ul QUHaMUHYeCKUX MopMO308.
lMonb3ylimeck cucmemod, omeeyarouieli mpeboeaHusIM ¢hyHKUUOHabHoU 6e3onacHocmu. HernpagusibHoe npuMmeHeHue yHK-
uuu besonacHol 6r10KUPOBKU Ypeeamo msixxesoli mpasmol 8nnoms 0o iemarnbHo20 ucxoda. Cucmemsl, O71s 3auiUmai KOMmMo-
PbIX MPUMEHSIIOMCS 8bIXOOHbLIE CU2HarIbl Mpueoda (8 MoM yucsie cueHasibl MOHUMOpPa 8HEWHUX ycmpolcme), Henb3s cHumamsa
3aUULWLEHHbIMU, MOCKO/bKY makKue cuaHarsibl K 3alyuUmHbIM rpucrocobrieHuUsiM He OmHOCSMCS.

A NPEAYNPEXAEHWUE  OnacHocms eHe3anHo20 dsuxeHust. Bxodbl 6esonacHol 61okuposku nodcoeduHsiromesi K 06opy-
dosaHuo 8 cmpo2oM coomeemcemeauu ¢ mpebosaHusMu hyHKyUoHanbHoul 6e3onacHocmu. HenpagunibHol nodcoeduHeHue
8x0008 be3ornacHol 6r10KUPOBKU Ypesamo msixernol mpasmol ersioms 00 JiemasibHO20 ucxooa.

A MPEQYIMPEXAEHWE | OnacHocmb eHesanHozo dsuxxeHusi. Ymobbl nonb3o8ambcsi exodamu ¢ 6e3onacHoll 6110Kupos-
Kol, ybepume nepembidku mexody knemmamu H1-HC u H2-HC. HekoppekmHas paboma uernu 6e3onacHol 6510KUpOsKU Ype-
8ama msixernol mpasmoul ennoms A0 flemarnbHO20 ucxoda.
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A NPERYNPEXAEHUE = OnacHocms eHe3anHo20 d8uxeHUs.. Cbpacnigas 8x00 ¢ 6esonacHol briokuposkod, criedume 3a
KoppekmHoU pabomol 8bixoda MoHumopa 6e3onacHou 6rI0KUPOBKU 8 COOMeemcmeuu co creyugukayusimu daHHoU
yHKyUU. HekoppekmHasi paboma uernu 6e3onacHoli 6510KUpPO8KU Ypesama msixesioli mpasmol eriioms 00 5iemaribHO20
ucxooa.

A NPERYNPEXAEHUE = OnacHocms eHe3anHo20 duxeHus.. PeaynspHo npousgodume ocmomp exoda ¢ b6e3onacHou
6710KUPOBKOU U MPOoYUX 3auUmHbIx rnpucrocobneHul. HekoppekmHasi paboma cucmemsb! Yypegama msixesrioli mpasmou
eritoms 00 flemarbHO20 Ucxo0a.

A NPERYNPEXAEHUE = OnacHocms eHe3anHozo deuxetusi. K ocmompy u obcnyxusaHuto exoda ¢ 6esonacHou 6510Ku-
poskol dornyckaemcsi mosibKo yrosIHOMOYEHHbIU MepcoHars, Komopbil 06yyeH obpauweHuro ¢ npueodoM U O3HaKOMIIEH KaK C
UHCMPYKUUSIMU M0 3KCyamayuu, mak u ¢ Hopmamusamu 6e3onacHocmu. HaxoxdeHue nepcoHara ciuwkom 6ru3ko om rpu-
e00a, a makxe omcymcmeue demarieli Moxem npusecmu K cepbesHol mpasme uiu cmepmul.

A NPERYNPEXAEHUE = OnacHocms He3anHo20 d8UXeHUs.. MoHumop 6e3onacHou 6510KUPOBKU (C MHO20QDYHKUUOHAaIIb-
HoU Knemmol 8bigoda, 3arpozpamMmmupo8aHHoOU Ha obcryxueaHue MOHUMOPAa 8HEWHUX ycmpolcme) MpUMEHSIeMCsi MOJsibKO
01151 KOHMPOJIA 3a cocmosiHueMm 6e3onacHol 6510KuUposKU usnu Ot 06Hapy»XeHUs1 HeucrnpasHoOCcmu ee 8xo008. Bbixo0 MOHU-
mopa 3auumHbie 8bIX00HbIe cugHasbl He obcryxueaem. HesepHoe npumeHeHue MoHUmMopa 6e3onacHoll 6510KUPOBKU Ype-
g8amo msixesioli mpasmou 8rnsiome 00 fiemarnbHo20 ucxoda.

Ilpumevyanue:
*[Ipu McnoNb30BaHUH MPUBO/A CO BCTPOCHHOW (yHKIMEl 6e30MacHOCTH ero HeoO0X0ANMO 3aMeHUTh uepe3 10 Jet mocie mepsoro
HCTIONB30BAHUS H3-3a CTAPEHHS IEKTPOHHBIX KOMIIOHEHTOB.

* MakcumainbHOE BpeMsi ¢ MOMeHTa oTKioueHus kiaemM H1 wim H2 o nepexmrodenus mpuBoaa B cocTosiHue "bezomacHoe oTKITIoueHne
KpYTSIIIero MoMeHTa" cocrapiseT 3 Mc. YcraHoBute cocrosaue BBIKJI mnst knemm H1 u H2 tak, 9T00BI OHO COXpaHsUIOCH HE MeHee 3
Mc. [IprBOI MOXKET He epeKITIOYUTRCS B COCTOsIHNE «be3onacHoe oTKiIIoueHne KpyTSIero MoMeHTay, ecin kieMmsl H1 u H2 Haxo-
JITCS B PA30MKHYTOM COCTOSHUM MEHEe 3 MC.

* JInriHA BXOHOW TIPOBOJKU OE30MACHOTO OTKIIFOUEHHS He JOJDKHA npeBbimark 30 M (98 ¢gyToB).

B lMpumeHeHue PyHKUMN 6e30nacHOM GITIOKMPOBKHU

Llenb 3alMTHOro OTKNMIOYEHUA
Llers 3amUTHOTO OTKITIOYCHHS MMEET JTBAa N30IMPOBAHHBIX KaHaja (KoHTakThl H1 1 H2), koTopble OTKIIF0YaroT
BBIXO/IbI TPAH3UCTOPOB. OToT BXOA MOXET UCIIOJIB30BaTh BHYTpCHHI/II‘/'I HUCTOYHUKHU IMMATAHUA IIPUBOJA.

YeranoBute ans pynkuun EDM onuH 13 BRIBOIOB MHOTOQYHKIIMOHATILHOTO TUPPOBOTO Bhixoaa [H2-xx = 21 unu
121], 9T00BI KOHTPOJIUPOBATH COCTOSIHNE (QYHKIMH 3aIIUTHOTO OTKIoueHHs1. OHA Ha3bIBACTCS «(PYHKIHEH

BbIXOJJa MOHHUTOPA 3allIUTHOT'O OTKJIFOUCHUS .
MutaHue rmaBHoON Lenu

MHorodyHKUMOHaNbHbIA LM POBON BbIXOA Un
MHOTOYHKUMOHanbHbI Bbixod ontonapbl (H2-xx = 21 nnn 121)

)

lMpepoxpanutensHoe Llenb
pene vunu ynpaBneHus
nporpaMmMupyembii 24V
KOHTpOnnep ¢ HC 0T
yHKUMEN 3aLmnTbI
O6paTHasi 3aWnTHbIN
BbIBOZ,

CBA3b

H1

BeHTunbHbINA 6ok 1 ‘

H2

— BeHTunbHbI Brok 2
% Mogynb

ANeKTponuTaHua

Mpveog L L L

[Oeuratens

PucyHok 9.16 Mpumep cxembi ansA pyHKUUM 6e30NacHOro OTKIHYeHUs
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BknoyeHue 1 OTKMIOYEeHUE BLIXOAHOIO HanpsxeHUsA npuBopa («BbesonacHoe oTkno4YeHUe KpyTsLLero
MOMEHTa»)
ITpumep paboThHI IpUBOIA ITPU H3MEHEHHH €T0 COCTOSHHSA ¢ «be3omacHoe OTKIIIoYeHHe KPYTAIIET0 MOMEHTay Ha
OOBIYHBIN pexuM padboTel cM. B Pucynok 9.17.

BbIxoaHas YacToTg ———————————————— \,ElamraTenb BpaLLaeTcs o MHepUMM A0 MOSHOM OCTaHOBKU

. Yananute komaHagy "Xoa" ans c6poca yHKUMK 3aLmThI.

AN MpuBog rotos

i
KomaHpa "Xon" Xon ; | OcTaHoBka
\BbIKN (byHKUMS ’
BxogHas knemma  BKI (cpyHkumsa 3aLLMThI BKMOYEHA) |
H1, H2 3alLUmThl OTKMOYEHA) | !
I

‘
Beixoaroe X Ge3onacHoe OTKMIoYeHne X
HanpsxeHne HopmanbHas pabota BnokvpoBka (He 6e3onacHo)

npueoga

PucyHok 9.17 Pa6oTa dyHKUUMn 6e3onacHom 6r10KUPOBKM
I'IepeKmoquMe 13 06bIYHOTO pexunmMma paﬁOTbl B cocTosiHne «Bbe3onacHoe oTkn4YeHue KpyTALWero MoOMeHTa»
Uto0b! BKIIOUYUTH PYHKITHIO O€30TIacHON OJIOKHPOBKH, OTKIIOUNTE (Pa30MKHUTE) BXOAHYIO KiieMMy 3amuTsl H1
i H2. [pu BriroueHnn (GyHKIMH 3aITUTHOMN OJIOKHPOBKH BO BpeMsl PabOTHI IBUTATEIIS, BHIXOAHOE HAMTPSHKEHUE
MIPUBOJIA U KPYTSILIMNA MOMEHT JBUTrATENISl OTKJIFOUAIOTCS U JBUTATENb BCETIa IPOAOIKAET ABUKEHUE 110 UHEPLIMU
1o ocranoBku. Hactpotika napamerpa b1-03 [cnocob ocmarosku] He BIUSIET HA METOJ] OCTAHOBKH.

Cocrosinue «be3onacHoe OTKITIOYEHHE KPYTSIIEro MOMEHTa» BO3MOXKHO TOJBKO MPH UCIIOIB30BaHUU (DYHKIITUU
Oe3omacHol OJOKHPOBKHU. Ynanute koManay «Beepx» miu « BHU3» 1j1st ocTaHOBKY npuBoja. OTKIFOUEHUE BBIXOI-
HOTO HANPsDKEHHS TPUBOAA (COCTOSIHHE OJIOKHPOBKH) OTIAMYAETCs OT PyHKIMHU «be3onacHoe OTKITIOYeHne KPYTs-
IIEr0 MOMEHTAa)).

IIpumeuanue:

* Korna TpeOyeTcs nuHeHOe N3MEHEHHE CKOPOCTH IBUTATeNs 0 OCTAHOBKH, HE OTKIIo4aiiTe kiiemMmbl H1 u H2 no Tex mop, moka nsura-

TEJIb TIOJIHOCTHIO HE OCTAHOBUTCS. JTO MO3BOJHT M30€XKaTh ABMKCHUE JIBUTATEIIS 10 HHEPIMH 0 OCTAHOBKH BO BPEeMsi OOBIYHON
paboThL.

* MakcumainbHOe BpeMsi ¢ MOMeHTa oTkimodeHns kiaemM H1 nmm H2 no nepekirouenns npuBoaa B cocTosHIE «be3onacHoe OTKIOueHHE
KpYTsIIEro MoOMeHTa» cocrasisieT 3 Mc. Hacrpoiite yaepskanue cocrosHue oTkiroueHus it kiemm H1 u H2 B Teuenne xots Ob1 3 Mc.
ITpuBox MOXET HE MEPEKITIOUNTHCS B COCTOsIHHE «be3omacHoe OTKIIIoUeHNe KPyTSIIEro MoMeHTay, ecnu kiaeMmbsl H1 u H2 naxonsrcs
B PA30MKHYTOM COCTOSIHUH MeHee 3 MC.

Mepexop 13 coctosiHnA «be3onacHoe OTKMIOYEHNE KPYTALLETO MOMEHTa» B OGbIYHbIN PEXUM paboThbl

BXOI[ 3alllUThI p3,36J'IOKI/IpyeTC$I TOJIBKO TP OTCYTCTBHUU KOMaH/IbI ((BBer)) i «BHH3Y.

* Bo Bpemsi ocTaHOBKHU
[Tpu Brumtouernn GyHKIMK 6€30MacHON OJIOKMPOBKH BO BPEMS OCTAHOBKH YCTAHOBUTE MEPEMBIUKY MEXKITY
knemmamut H1-HC u H2-HC, uT0o0b1 0TKITI0UUTH QYHKIUIO «be3omacHoe OTKIIIOYeHUE KPYTSIIEr0o MOMEHTa.
Beoaute xoManny «Bepx» uiu «BHU3» 1ociie npaBUibHOW OCTAaHOBKH IIPUBOJA.

* Ha xony
[Mpu BrroueHnu QyHKnM O6e30macHoOl OJIOKMPOBKH BO BpeMs padOThI CHauaia OTMEHUTE KOMaHy «BBepx»
unu «BHu3», a 3arem ycraHoBuTe nepeMbluky mexay knemmamu H1-HC u H2-HC, uTo651 oTKITI04MTS QYHK-
uto «be3onacHoe oTKIIIOYEHNE KPYTAIIET0 MOMeHTa». BBeaure komanay «Cromn», a 3areM komaHay «Beepx»
i «BH#3y, korma akTuBHEI KiaeMMbl H1 n H2.

Uro0sl pa3omokupoBaTh QYHKINIO «be3omacHoe OTKITIOYeHUE KPYTSIIEro MOMEHTay, aKTHBUPYHUTE (TIEPEMKHUTE)

knemmel H1 n H2.

Ecnu BB BBemuTe koMaHy «BBepx» unn « BHu3» no akruBanuu xiemMm H1 n H2, pabora nmpuBoaa oTimuvaercs

JUTst pa3HbIX HacTpoek L.8-88 [Pexkum paboThl GpyHKIMK Oe30macHON OJOKHPOBKH |:

* Korna L8-88 = 0 [peacum 0 (Cuenan - 6xi, 20mogHocmb - 6biK71) [, HEOOXOAUMO HECKOJILKO Pa3 IOBTOPHUTH
koMaHy «BBepx/BHU3», 4TOOBI 3aITyCTUTh IBUTATEb.

* Korma L8-88 = 1 [pescum I (Cuenan - gvixi, 2comogHocms - 6k1)] (110 yMOTIAHUIO), IPUBOJT CPa3y 3aIrycKaeT
ABUTaTeCJib IMpyu JOCTUIKCHUHN COCTOAHUSA «be3omnacHoe oTKIIIOUEHHE KpyTAlICTO MOMCHTAa».

Korma L8-88 = 1, BBl MOXkeTE BOCIIONB30BaThCs MapaMeTpoM S6-16 [Beibop nepezanycka 6a306020 Oioxa], 900kl
HACTPOUTbH MTOBEJICHUE JIBUTATENISI TP aKTHBAIMK U JeakTrBaiuu kiemM H1 1 H2, xorna komanna «BBepx/BHu3»
OCTaeTCsl aKTUBHOM.

» Korna S6-16 = 0 [omkaroueno] (110 yMOTYaHUIO ), TPUBOJI MTOBTOPHO HE 3aITyCKAaeTCsl, 1 HEOOXOJUMO HECKOIBKO
pa3 MmoBTOpUTH KoMaHy «BBepx/BHu3».

» Korna S6-16 = 1 [éxntouero], mpuBOI MTHOBEHHO Tiepe3alTycKaeTcs mpu aktuBanun kiemm H1 u H2.
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®yYHKLUMS 3aMTHOrO OTKMIOYEHUA BbIXo4a MOHUTOPA U AUCNIIEN Ha NynkTe onepaTopa
Jlns monydeHuss UHGOPMAIIMU O CBSA3U MEXTy COCTOSIHUEM BXOTHOTO KaHANa, COCTOSTHUEM BBIX0JIa 3aIlUTHOTO
MOHUTOpPA M COCTOSTHUEM BBIXOJIOB MpUBOAa cM. Tabmuma 9.17.

Tabnuua 9.17 CocTosiHMe KNleMM MOHUTOPA BHELLHUX YCTPOUCTB U BxoAa 6e3onacHom 6r10KMpoBKU

CocTosiHMe BXOQHOro
KaHana

Bxoa 1 (H1-HC)

BKN (3amkHyTb Lenb)

BKI (3aMKHYTb Lienb)

BbIKI (pa3oMKkHYTb)

BbIKI (pa3oMkHYTb)

Bxoa 2 (H2-HC)

BKI (3amMKHYTb Lenb)

BbIKJ1 (pa3oMKkHyTb)

BKI1 (3aMKHYTb Lienb)

BbIKI1 (pa3oMKHYTb)

Knemma MmHorodpyHk-
LUMoHanbHoro uudpo-

BOro BbIXxoAa
(H2-xx = 158)

Kriemma MHorodyHK BOro BbIxoAa BbIKN BbIKN BbIKN BKn
eMMa MHOroyHk- -
UMOHanbHoro uudpo- (H2-xx = 21)
BOrO BLIXOAA Knewma mrorot
neMma MHOrodyHK-
(H2-xx =21) LMOHaNbLHOro UMdpo-
BOro BbIxoaa BKI BKN BKn BbIKI
(H2-xx = 121)
Knemma mHorodyHk-
LMoHanLHoro umdpo-
BOrO BbIX0Aa BbIKN BKnN BKN BKN
Knemma MHorodyHk- ~
UMOHanbHoro uudpo- (H2-xx = 58)
goro skixona Knemma mHorodyHk:
(H2-xx = 58) .
O L BKN BbIKN BbIKN BbIKN

CocrostHe BBIXO0B IIPUBOJA

BrokupoBka (puUBOJ TOTOB
K pabote)

Cocrostnue 3amutsl (STo)

Cocrosnue 3amutsl (STo)

Cocrosinue 3aiutsl (STo)

Jlucrieit Ha mynbTe oneparopa

HopwmanbHoe otobpaskeHue

Wuaukarop SToF (muraer)

Wupukarop SToF (muraer)

Munukarop STo (muraer)

MHHPIKHTOP COCTOSAHHUA

Hunukarop «l'oToBo»:
CBETUTCA

Wnnukxatop ALM/ERR:
MHUraer

Wuankarop ALM/ERR:
MHTaeT

Hunnkarop «l'otoBo»:
MHraeT

Peructp MEMOBUS
0020 (ectH.)

6ur C: 0
6ur D: 0

our C: 1
our D: 0

our C: 1
6ur D: 0

our C: 0
our D: 1

MOHVITOp COCTOAHUA (*)yHKU,VIVI 3almnTbl
Brixoa MoHuTOpa 0€30MacHOCTH MIPUBOJIA OTIIPABIISIET CUTHANI OOPaTHON CBSI3H O COCTOSIHUM (DYHKIMHU 3aILUTHI.
Brixon MoHuTOpa 6€30MacHOCTH MPHUBOAA UMEET OJIMH M3 BO3MOXKHBIX IapaMEeTPOB, TOCTYITHBIX IS KJIEMM MHO-
ropyKIHMOHAIBLHOTO HU(POBOro BhIX0Aa. B ciaydae moBpexaeHus 1eny 3aliuTHOTO OTKIIIOUCHHSI KOHTPOJUIED
(IporpaMMHUpyeMBIii TIOTHYECKUN KOHTPOJUIEP HIIH 3alUTHOE Pejie) TOJHKHO CYUTATh 3TOT CUTHAJ KaK BXOIHOU
CHUTHAJI, YTOOBI COXPaHHUTH CTaTyc «be3onacHoe OTKIII0UEeHUE KPYTSIET0O MOMEHTa». JTO MMOMOXKET IPOBEPUTH
COCTOSIHUE LIETH 3aluThl. bonee monpoOHyro nHpopMauio o GpyHKIHHU 3aIIUTH CM. B PYKOBOJCTBE 10 YCTPOK-

CTBY 3alllUTHhI.

Hacrpoiiku MEOTO(YHKIIMOHAIEHOTO U(POBOTO BHIXO/IA O3BOJISIIOT MEHSTH MOJSPHOCTH BHIXOAHOTO CUTHAJIA
MOHHUTOpA 3aITuThl. MTHCTpYyKIWH 110 HacTpoiike cM. B Tabmuma 9.17.

Avcnneit nynsTa ynpaBneHus
Ecnu nBa BXOAHBIX KaHaIa OTKITIOYEHBI (Pa3OMKHYTHI), Ha IyNbTe oreparopa Muraet S7o [bezonacnoe omxoue-
Hue Kpymsaujezo MoMeHmayj.

B ciyuae nmoBpexieHus 1iernu 0e301MacHOr0 OTKITIOUYEHHUS WM PUBOJIA Ha ITyJIBTE OIEPaTopa MUTACT WHAUKATOP
SToF [omka3 6e30nacrhoco omkaouenus Kpymse2o Mmomenmaj, Korma oauH KaHajl BRIKITIOUEH (Pa3oMKHYT), a
JIPYToi BKJIIOUEH (3aMKHYT). [TpH MpaBHUIILHOM HCIOJB30BAHUH TIETTH 0€30MACHOTO OTKITIOUEHHS Ha MYJBTE Onepa-
TOpa He oToOpaXkaeTcs nHANKAIusI SToF.

B ciyyae moBpexieHus IpyBoOJIa Ha MyJbTe oneparopa otodpaxaercsa SCF [omkas 3auwumnoi yenu], Koraa npu-
BOJI pacro3HaeT HEeUCIPaBHOCTh C TIENH 3aIUTHOTO OTKIFUYeHHUs. Bosee mompoOHyo HHPOPMAIIHIO CM. B TIaBe,
MOCBSIIIICHHOW TTOUCKY ¥ YCTPAHSHUIO HEUCITPABHOCTEH.

MpoBepka paboTOCNOCOOGHOCTU 3ALMTHOIO OTKIKHOUYEHMUA.
3aMeHUB ACTalIn UJIN 3aBCPIINB O6CJ’Iy>KI/IBaHI/16, CHa4aJia MOJHOCTBIO MMOAKIIOYUTEC IJICKTPOIIPOBOAKY UIA 3aITyCKa
anBona, a 3aTE€M BBIIIOJIHUTEC CJICHYIOHH/IC ILCI\/'ICTBI/I}I JJIA HpOBepKI/I BXOJa 3allIUTHOT'O OTKJIFOYCHUS. COXpaHI/ITe

pe3ynbTaTel IPOBEPKU.

IIpumeuanmue:

JlaHHYyIO IPOBEPKY CIEAYET MPOBOAUTH HE PEXE OMHOTO pa3a B TPU MECSIA, YTOOBI TapaHTHPOBATH 3aaHHBIC 3HAUCHUS TapaMETPOB

06€e30I1aCHOCTH.

1. Ecnu 1Ba BXOJHBIX KaHala OTKIIOUEHBI (Pa30MKHYTHI), IPOBEPHTE, YTO HA MyJbTe onieparopa Muraet STo
[be3onacnoe omkaouenue Kpymsue2co Momenmaj, a Takke yoenurech B TOM, YTO ABUTATEIh HE KPYTUTCSI.

2. TIpoBepbTe COCTOSIHHUE BKITIOUCHUS/BBIKIIOUCHHUS BXOJHBIX KAHAJIOB M yOeIUTeCh, 4TO MHOTO()YHKIIMOHAITb-
HBIH I(PPOBOI BHIXO, BRITONHIONHN GyHkmrio EDM, paboTtaeT Tak, kKak moka3aHo B Ta6mura 9.17.
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CocTosiHME BKITIOUCHUSI-OTKIIIOUCHHST MHOTO(YHKIIMOHATBHOTO IIM(PPOBOTO BHIXOJIa MOXKET HETIPABHILHO
0TOOpaxkaTbcs Ha MYNBTE, €CIIH UMEET MECTO OJHO HIIM HECKOJIBKO M3 TIEPEUMCIICHHBIX HU)KE YCIIOBHI:

* HeBepHble HACTPOIKH MapaMeTpOB.
* Bo3nukia npobiemMa ¢ BHEITHUM YCTPOHCTBOM.
* Bo3uwukino KOPOTKO€ 3aMbIKAaHUEC BHEIITHEN IIPOBOAKH HUJIKM OHA OTKJIFOYCHA.
* Bo3HUKIIO MOBpEXkICHUE YCTPOHUCTRA.
HaiinuTe npuunHy U ycTpaHUTe HEUCTIPABHOCTD, YTOOBI COCTOSIHHE OTOOPa3MiI0Ch MPaBUIIBHO.
3. Yb6emutech B TOM, uT0 curHaig EDM paboTtaet Bo BpeMs HOpMaIbHON pabOTHI, Kak 1moka3aHo B Tabmura 9.17.
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4 UL Standards

(]

CERTIFIED

<
O N
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o<
> r—
=
ol e
< L
[7e]

Figure 10.1 UL/cUL Mark

The UL/cUL Mark identifies that this product conforms to rigid safety standards. This mark appears on products
in the United States and Canada. It shows UL approval, which identifies that the product complies with safety
standards after careful inspection and assessment. You must use UL Listed or UL Recognized parts for all primary
components that are built into electrical equipment that has UL approval.

This product has been tested in accordance with UL standard UL 61800-5-1, and has been verified to be in
compliance with UL standards.

Machines and devices integrated with this product must satisfy the following conditions for compliance with UL
standards:

B Area of Use

Installation Environment Overvoltage Category III and pollution degree 2 or less as specified in UL 61800-5-1.

Ambient Temperature IP20/UL Open type: -10 °C to +50 °C (14 °F to 122 °F)

B Wire the Main Circuit Terminal Block

Wire the main circuit terminal block correctly as specified by the instructions in the manual.

Use the tools recommend by the terminal manufacturer to crimp the closed-loop crimp terminal. Refer to Closed-
Loop Crimp Terminals on page 351 for more information about UL Listed closed-loop crimp terminals.

To select the correct wire gauge, refer to Main Circuit Wire Gauges and Tightening Torques for UL Compliance
on page 363.
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Note:

Read these notes before you wire the main circuit terminal block.
*Use UL-Listed, vinyl-coated insulated copper wires for operation with a continuous maximum permitted temperature of 75 °C at 600
V.

*Remove all unwanted objects that are near the terminal block connections.
*Remove the insulation from the connection wires to the wire stripping lengths shown in the manual.

* Do not use bent or crushed wires. Remove the damaged end of the wire before you use it. Incorrect connections can cause death or
serious injury from fire.

* Do not solder stranded wire. Soldered wire connections can become loose over time and cause unsatisfactory drive performance.

*If you use stranded wire, make sure that all of the wire strands are in the connection. Also, do not twist the stranded wire too much.
Incorrect connections can cause death or serious injury from fire.

* Put the wire all the way into the terminal block. Remove the insulation from the wire to the recommended wire stripping length to fit
the wire with insulation in the plastic housing.

* Use a torque driver, torque ratchet, or torque wrench for the screws. A slotted driver or a hex tool will be necessary to wire the screw
clamp terminal. Use applicable tools as specified by the recommended conditions in the product manual.

«If you use power tools to tighten the terminal screws, use a low speed setting (300 to 400 r/min). Failure to obey can cause damage to
the terminal screws.

» Wire gauges on existing drive models to be replaced may not match wire gauge ranges on new drives. Refer to the drive manuals for
correct wire sizes.

* Do not tighten the terminal screws at an angle of 5 degrees or more. Failure to obey can cause damage to the terminal screws.
*If you damage a terminal screw, contact Yaskawa or your nearest sales representative.

R SIL2 TAST = 44
PO 99 O

Figure 10.2 Permitted Angle
* Put the bit all the way into the hex socket to tighten the hex socket cap screw.

* When you tighten slotted screws, hold the straight-edge screwdriver perpendicularly to the screw. Make sure that you align the end of
the straight-edge screwdriver with the screw groove.

)

Figure 10.3 Tightening Slotted Screws
* After you connect the wires to the terminal block, lightly pull on the wires to make sure that they do not come out of the terminals.

*Remove the correct section of the wiring cover to make wiring easier.
* Do not let strain on the wiring cause damage. Use a strain relief near the wiring to release the tension.

A - Cable clamp

Figure 10.4 Strain Relief Example
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Table 10.1 Recommended Wiring Tools

i Bit Torque Driver Model
gzaeglhzlz: Adapter .q . Torque Wrench
P Model Manufacturer (Tightening Torque)
M4 Bit SF-BIT-SL 1,0X4,0- PHOENIX TSD-M 3NM N/A
s 1 70 CONTACT (1.2 -3 N-m (10.6 - 26.6 Ibfin))
Wire Gauge <25 mm? (AWG 10): .
. re augl?ST)—Mr%nIlll\ﬁl ) Wire Gauge < 2]\?/:1m2 (AWG 10):
M5 Bit SF-BIT-SL 1,2X6,5- PHOENIX (1.2 -3 N'm (10.6 - 26.6 Ibf-in))
e ! 70 CONTACT
Wire Gauge >30 mm? (AWG 8): Wire Gauge > 30 mm?2 (AWG 8):
N/A 4.1-45N'm (36.3 - 39.8 Ibfin) *2 *3
M6
® Bit SE-BIT-HEX 5-50 N N/A 5-9 N'm (44.3 - 79.9 Ibfiin) *2 *3
M6 . SF-BIT-SL 1,2X6,5- PHOENIX e s
) Bit 70 CONTACT N/A 3-3.5N-m (26.6 - 31.0 Ibfin) *2 *3
M8
Bit SE-BIT-HEX 6-50 N N/A 8 - 12 N'm (70.8 - 106.2 Ibfin) *2 *3
M10
. PHOENIX : ko

Bit SF-BIT-HEX 8-50 CONTACT N/A 12 - 14 N'm (1062 - 123.9 Ibfiin) *2 *3

*1  When wiring drive models 2059, 4094, and smaller, select the correct tools for the wire gauge.
*2  Use 6.35 mm (0.25 in) bit socket holder.
*3  Use a torque wrench that can apply this torque measurement range.

Closed-Loop Crimp Terminals
To comply with UL standards on drive models 2269 to 2519 and 4225 to 4380, use UL Listed closed-loop crimp
terminals and insulation caps. Use the tools recommend by the terminal manufacturer to crimp the closed-loop

crimp terminal. Yaskawa recommends closed-loop crimp terminals from JST Mfg. Co., Ltd. and insulation caps
from Tokyo DIP Co., Ltd.

Make sure that you comply with local standards for correct wire gauges in the region where you will use the drive.

Contact Yaskawa or your nearest sales representative to order.
Refer to Table 10.2 and Table 10.3 to select crimp terminals as specified by drive model and wire gauge.

Note:

To comply with UL standards, use only insulated crimp terminals or crimp terminals with insulation tubing. Use UL-Listed, vinyl-
coated insulated copper wires for operation with a continuous maximum permitted temperature of 75 °C at 600 V.

Table 10.2 Closed-Loop Crimp Terminals and Insulation Caps: Three-Phase 200 V Class

Recomm. Gauge (AWG, kcmil) Crimping Tool
. Crimp .
Model R/L1 U/T1 Termmgl Terminal Insulation
siL2 VIT2 - +1 +3 @ ScrewSize | “model | Tool Model | DieJaw | €2P Model
TIL3 WIT3
2022 - - - - 10 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005
2031, 2041 . . . . 8 M5 R8-5 YA-4 AD-901 TP-008
2059 - 2110 ; ; - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014
2144 . . y . 4 M6 R22-6 YA-5 AD-953 TP-022
2181,2225 . . y . 4 M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022
YF-1 i .
2/0 % 2P 2/0 % 2P ; ; ; MI0 80-10 TD-227, TD TP-080
YET-150-1 214
YF-1 i .
; ; 4/0 x 2P ; ; MI10 R100-10 TD-228, TD TP-100
YET-150-1 214
2269
YF-1 i .
; ; ; 1/0 x 2P ; MI10 R60-10 TD-225, TD TP-060
YET-150-1 213
YF-1 i .
; ; ; ; 3 MI10 R38-10 TD-224, TD TP-038
YET-150-1 212
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Recomm. Gauge (AWG, kcmil) Crimping Tool
. Crimp .
Model R/L1 U/T1 Terminal Terminal Insulation
s/L2 VIT2 -+ +3 @ ScrewSize | “model | Tool Model | DieJaw | €2PModel
TIL3 WIT3
YF-1 . .
2/0 x 2P 2/0 x 2P - : - M10 80-10 TD-227, TD TP-080
YET-150-1 214
YF-1 . .
- - 4/0 x 2P - - M10 R100-10 TD-228, TD TP-100
YET-150-1 214
2354
YF-1 . .
. - - 1/0 x 2P - M10 R60-10 TD-225, TD TP-060
YET-150-1 213
YF-1 . .
. - - - 2 M10 R38-10 TD-224, TD TP-038
YET-150-1 212
YF-1 . .
250 x 2P 250 % 2P - - - M12 RI150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YE-1 . .
2432 . - 300 x 2P 300 x 2P - M12 RI150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YF-1 TD-321, TD-
. - - - 1 M12 R60-12 ; TP-
60 YET-300-1 311 060
YF-1 . .
250 x 2P 250 x 2P - - - MI2 R150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YF-1 . .
2519 - : 300 x 2P 300 x 2P - MI2 R150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YF-1 . .
- : : - 1 M12 R60-12 TD-32L.TD- | 1p_ggo
YET-300-1 311
Table 10.3 Closed-Loop Crimp Terminals and Insulation Caps: Three-Phase 400 V Class
Recomm. Gauge (AWG, kcmil) Crimping Tool
. Crimp .
Model R/L1 u/T1 Terminal gl Insulation
s/L2 VIT2 -+ +3 @ ScrewSize | “model | Tool Model | DieJaw | €2PModel
TIL3 WIT3
4012 . - - - 10 M4 R5.5-4 YA-4 AD-900 TP-005
4019, 4023 . . . . 10 M5 R5.5-5 YA-4 AD-900 TP-005
4030 . . . . 8 Mé R8-6 YA-4 AD-901 TP-008
4039 . . - . 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014
4049, 4056 . - - - 6 Mé R14-6 YA-4 AD-902 TP-014
4075 . - - - 6 M6 R14-6 YA-4 AD-902 TP-014
4094, 4114 . - - - 4 M6 R22-6 YA-S AD-953 TP-022
4140, 4188 : - - - 4 M8 R22-8 YA-5 AD-953 TP-022
YF-1 . .
2/0 % 2P 2/0 2P - - - M10 80-10 TD-227, TD TP-080
YET-150-1 214
YF-1 . .
: - 4/0 x 2P - - M10 R100-10 TD-228, TD TP-100
YET-150-1 214
4225
YF-1 . .
- - - 1/0 x 2P - M10 R60-10 TD-225,D TP-060
YET-150-1 213
YF-1 . .
- - - : 4 M10 R22-10 TD-223, TD TP-022
YET-150-1 212
YF-1 . .
2/0 x 2P 2/0 x 2P - . - M10 80-10 TD-227, TD TP-080
YET-150-1 214
YF-1 . .
. - 4/0 x 2P . - M10 R100-10 TD-228, TD TP-100
YET-150-1 214
4270
YF-1 - .
. - - 1/0 x 2P - M10 R60-10 TD-225, TD TP-060
YET-150-1 213
YF-1 . .
. : - - 2 M10 R38-10 TD-224, TD TP-038
YET-150-1 212
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Recomm. Gauge (AWG, kcmil) Crimping Tool
. Crimp .
Model R/L1 UIT1 Terminal Terminal Insulation
S/L2 VIT2 - +1 +3 @ ScrewSize | “model | Tool Model | DieJaw | C2PModel
TIL3 WIT3
YF-1 i i
2/0 % 2P 2/0 % 2P ; ; ; M10 80-10 TD-227, TD TP-080
YET-150-1 214
YF-1 : i
4/0 % 2P ; ; M10 R100-10 TD-228, TD TP-100
YET-150-1 214
4325
YF-1 i i
1/0 x 2P ; M10 R60-10 TD-225, TD TP-060
YET-150-1 213
YF-1 i i
2 M10 R38-10 TD-224, TD TP-038
YET-150-1 212
YF-1 i .
250 x 2P 250 x 2P ; ; ; M12 R150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YF-1 i :
4380 ; ; 300 x 2P 300 x 2P ; M12 R150-12 TD-325, TD TP-150
YET-300-1 313
YF-1 TD-321, TD-
1 MI2 R60-12 , TP-
60 YET-300-1 311 060

Factory-Recommended Branch Circuit Protection for UL Listing

Use branch circuit protection to protect against short circuits and to maintain compliance with UL 61800-5-1.
Yaskawa recommends connecting semiconductor protection fuses on the input side for branch circuit protection.
Refer to Table 10.4 and Table 10.5 for more information about recommended fuses.

A WARNING | Electrical Shock Hazard. After the drive blows a fuse or trips an RCM/RCD, do not immediately energize the
drive or operate peripheral devices. Wait for the time specified on the warning label at a minimum and make sure that all
indicators are OFF. Then check the wiring and peripheral device ratings to find the cause of the problem. If you do not know the
cause of the problem, contact Yaskawa before you energize the drive or peripheral devices. If you do not fix the problem before
you operate the drive or peripheral devices, it can cause serious injury or death.

* 200 V Class
Use the fuses specified in this document to prepare the drive for use on a circuit that supplies not more than
100,000 RMS and not more than 240 Vac when there is a short circuit in the power supply.

* 400 V Class
Use the fuses specified in this document to prepare the drive for use on a circuit that supplies not more than
100,000 RMS and not more than 480 Vac when there is a short circuit in the power supply.

The built-in short circuit protection of the drive does not provide branch circuit protection. The user must provide
branch circuit protection as specified by the National Electric Code (NEC), the Canadian Electric Code, Part I
(CEC), and local codes.

Three-Phase 200 V Class

Table 10.4 Factory-Recommended Branch Circuit Protection: 200 V Class

. . : Semiconductor Protection Fuse
Drive Model Maximum Applicable Motor Output Input Current Rating Rated Current
L ({17 & Manufacturer: EATON/Bussmann
FWH-80B
2022 3.7(5) 182 .
FWH-100B */
2031 5.5(7.5) 26.5 FWH-125B
2041 7.5 (10) 35.5 FWH-150B
2059 11 (15) 51.2 FWH-200B
2075 15 (20) 69 FWH-225A
FWH-225A
2094 18.5(2 4.4
09 8505 8 FWH-250A *I
FWH-225A
2110 22 (30) 72
FWH-250A */
FWH-275A
2144 30 (40) 97.3 *
FWH-300A */
FWH-275A
2181 37 (50) 119.2 %
FWH-350A */
FWH-325A
2225 45 (60) 1443 N
FWH-450A *1
2269 55 (75) 175.4 FWH-600A
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Drive Model Maximum Applicable Motor Output Input Current Rating Semi°°"ggf;?’rgl::’:§:tﬁ°" Fuse
kW (HP) & Manufacturer: EATON/Bussmann
2354 75 (100) 237.5 FWH-800A
2432 90 (125) 283.9 FWH-1000B
2519 110 (150) 345.6 FWH-1000B

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

Three-Phase 400 V Class

Table 10.5 Factory-Recommended Branch Circuit Protection: 400 V Class

: : : Semiconductor Protection Fuse
Drive Model Maximum Api:;;:a:: Motor Output Input Cur;:nt Rating Rated Current
(HP) Manufacturer: EATON/Bussmann
4012 4.0 (5) 10.3 FWH-60B
4019 5.5(7.5) 13.9 FWH-80B
4023 7.5 (10) 18.7 FWH-90B
4030 11 (15) 26.9 FWH-150B
4039 15 (20) 36.3 FWH-200B
4049 18.5 (25) 44.4 FWH-200B
4056 22 (30) 37.9 FWH-225A
4075 30 (40) 51.2 FWH-250A
4094 37 (50) 62.8 FWH-275A
4114 45 (60) 75.9 FWH-275A
4140 55 (75) 92.3 FWH-300A
FWH-325A
4188 75 (100) 125 FWH.400A */
4225 90 (125) 149.4 FWH-500A
4270 110 (150) 181.9 FWH-600A
4325 132 (175) 217.5 FWH-700A
4380 160 (200) 262.7 FWH-800A

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

Low Voltage Wiring for Control Circuit Terminals

You must provide low voltage wiring as specified by the National Electric Code (NEC), the Canadian Electric
Code, Part I (CEC), and local codes. Yaskawa recommends the NEC class 1 circuit conductor. Use the UL
approved class 2 power supply for external power supply.

Table 10.6 Control Circuit Terminal Power Supplies

Input/Output

Terminals

Power Supply Specifications

Digital input

S1-810, SN, SC, SP

Uses the LVLC power supply in the drive.

Use the UL Listed class 2 power supply for external
power supply.

Analog input

Al-A3,AC, +V, -V

Uses the LVLC power supply in the drive.

Use the UL Listed class 2 power supply for external
power supply.

Analog output FM, AM, AC Uses the LVLC power supply in the drive.
Uses the LVLC power supply in the drive.
Safe disable input HI, H2, HC Use the UL Listed class 2 power supply for external
power supply.
Open-collector output P1,C1,P2,C2 Use the UL approved class 2 power supply.
Uses the LVLC power supply in the drive.
Serial communication input/output D+, D-, AC Use the UL Listed class 2 power supply for external
power supply.
24 V external power supply PS, AC Use the UL Listed class 2 power supply.

Drive Motor Overload and Overheat Protection

The drive motor overload and overheat protection function complies with the National Electric Code (NEC) and
the Canadian Electric Code, Part I (CEC).

354

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction




10 Attachment

Set the Motor Rated Current and L1-01 [Motor Overload (oL1) Protection] to L1-04 [Motor Thermistor oH Fault
Select] correctly to enable motor overload and overheat protection.

Refer to the control method and set the motor rated current with £2-01 [Motor Rated Current (FLA)] or E5-03
[PM Motor Rated Current (FLA)].

E2-01: Motor Rated Current (FLA)

No. e Default
Name Description

(Hex.) (Range)
E2-01 Motor Rated Current (FLA) Determined by 02-04
(030E) Sets the motor rated current in amps. (10% to 200% of the

continuous rated output
current)
Note:

*If E2-01 < E2-03 [Motor No-Load Current], the drive will detect oPE(02 [Parameter Range Setting Error].

» When the drive model changes, the display units for this parameter also change.
—0.01 A: models 2022 - 2041, 4012 - 4023

—0.1 A: models 2059 - 2519, 4030 - 4380

The value set for £2-07 becomes the reference value for motor protection and the torque limit. Enter the motor
rated current written on the motor nameplate. Auto-Tuning the drive will automatically set £2-0/ to the value
input for “Motor Rated Current”.

E5-03: PM Motor Rated Current (FLA)

No. o Default
Name Description

(Hex.) (Range)
E5-03 PM Motor Rated Current Determined by 02-04
(032B) (FLA) Sets the PM motor rated current (FLA). (10% to 200% of the

continuous rated output
current)
Note:

The display units are different for different models:
*0.01 A: models 2022 - 2041, 4012 - 4023

*0.1 A: models 2059 - 2519, 4030 - 4380

The drive automatically sets £5-03 to the value input for “PM Motor Rated Current” after you do these types of
Auto-Tuning:

* PM Motor Parameter Settings
* PM Stationary Auto-Tuning
* PM Rotational Auto-Tuning

L1-01: Motor Overload (oL1) Protection

No. L. Default
Name Description
(Hex.) (Range)
L1-01 Motor Overload (oL1) Determined by A1-02
(0480) Protection Sets the motor overload protection with electronic thermal protectors. 0-3,5,6)
Note:

* The default setting and setting range change when the 47-02 [Control Method Selection] setting changes:
—When 41-02 =0, 2, 3 [V/f, OLV, CLV], the default setting is /, and the setting range is 0 to 3, 6.

—When A1-02 = 7 [CLV/PM], the default setting is 5, and the setting range is 0, 5.

* When only one motor is connected to a drive, set L1-01 = I to 6 [Enabled]. External thermal relays are not necessary in these
conditions.

This parameter enables and disables the motor overload protection with electronic thermal protectors.

The cooling capability of the motor changes when the speed control range of the motor changes. Use an electronic
thermal protector that aligns with the permitted load characteristics of the motor to select motor protection.

The electronic thermal protector of the drive uses these items to calculate motor overload tolerance and supply
overload protection for the motor:

* Output current

* Output speed

* Motor thermal characteristics

* Time characteristics

If the drive detects motor overload, the drive will trigger an oL ! [Motor Overload] and stop the drive output.
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Set H2-01 = IF [Term M1-M2 Function Selection = Motor Overload Alarm (oL1)] to set a motor overload alarm.
If the motor overload level is more than 90% of the oL 1 detection level, the output terminal activates and triggers
an overload alarm.

0 : Disabled
1 : Variable Torque
Use this setting for general-purpose motors with a 60 Hz base frequency.

The overload tolerance decreases as motor speed decreases because the cooling fan speed decreases and the ability
of the motor to cool decreases in the low speed range.

The overload tolerance characteristics of the motor change the trigger point for the electronic thermal protector.
This provides motor overheat protection from low speed to high speed across the full speed range.

Overload Characteristics

Load Tolerance Cooling Capabilit
9=SpERtlY (at 100% motor load)
1'10;((1)‘16 (%) Rated speed = 100 % speed This motor is designed to operate with commercial line If the motor operates at frequencies less than 60 Hz, the
) o power. Operate at a 60 Hz base frequency to maximize drive will detect oL . The drive triggers a fault relay
+——— Max. speed the motor cooling ability. output and the motor coasts to stop.
1+ over frame # 200LJ
60s [
short time - Max. speed
1001 frame # 160MJ to 180LJ

90+ <— Max. speed

under frame # 132MHJ

Continuous

60

L Il Il 0,
533 100120 167200 Motor speed (%)

(60 Hz)

2 : Constant Torque 10:1 Speed Range
Use this setting for drive-dedicated motors with a speed range for constant torque of 1:10.

The speed control for this motor is 10% to 100% when at 100% load. Operating slower than 10% speed at 100%
load will cause motor overload.

Overload Characteristics
Load Tolerance Cooling Capabilit
LTI (at 100% motor load)
Torque (%) Rated speed = 100 % speed This motor is designed to withstand increased The motor operates continuously at 10% to 100% base
150 temperatures during continuous operation in the low frequency. Operating slower than 10% speed at 100%
60 ! _% Max. speed speed range (10% base frequency). load will cause motor overload.
short time ! ' overframe # 200LJ
. <——Max. speed
100 { \ | © 1 frame # 160MJ to 180LJ
1 DY | =—Max. speed
1 s \_ | under frame # 132MJ
550 L "
50 :Continuous; ! AN
! L L o
0790 100120 167200 MOtor speed (%)

3 : Constant Torque 100:1 SpeedRange
Use this setting for vector motors with a speed range for constant torque of 1:100.

The speed control for this motor is 1% to 100% when at 100% load. Operating slower than 1% speed at 100%
load will cause motor overload.

356 YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



10 Attachment

Overload Characteristics

Load Tolerance Cooling Capabilit
9 =apaBILty (at 100% motor load)
Torque (%) =100 9 This motor is designed to withstand increased The motor operates continuously at 1% to 100% base
150 Rated sl‘aeec? =100 % speed temperatures during continuous operation in the low frequency. Operating slower than 1% speed at 100% load
[ speed range (1% base frequency). will cause motor overload.
60s ~———— Max. speed
short time + 1 overframe # 200LJ
:*—%* Max. speed
100 ¢ frame # 160MJ to 180LJ

=<— Max. speed

90
3 under frame # 132MJ

50t Continuous

Motor speed (%)

7200

5: PM Constant Torque
Use this setting with a PM motor for constant torque that has a speed range for constant torque of 1:500.

The speed control for this motor is 0.2% to 100% when at 100% load. Operating slower than 0.2% speed at 100%
load will cause motor overload.

Overload Characteristics

Load Tolerance Cooling Capabilit
e Y (at 100% motor load)

Torque (%) ) ) This motor is designed to withstand increased The motor operates continuously at 0.2% to 100% rated
150 60 s short time rating temperatures during continuous operation in the low speed. Operating slower than 0.2% speed at 100% load
125N speed range (0.2% base frequency). will cause motor overload.

LRl e e b vinieb St S

Continuous ratin

i
|
!
|
Pt | Motor speed relative
002 100120130 150 to rated speed (%)

6 : Variable Torque (50Hz)
Use this setting for general-purpose motors with a 50 Hz base frequency.

The overload tolerance decreases as motor speed decreases because the cooling fan speed decreases and the ability
of the motor to cool decreases in the low speed range.

The overload tolerance characteristics of the motor change the trigger point for the electronic thermal protector.
This provides motor overheat protection from low speed to high speed across the full speed range.

Overload Characteristics
Load Tolerance Cooling Capabilit
9 ~apabiily (at 100% motor load)
Torque (%) - This motor is designed t te with ial li If the mot tes at fi ies less th ial
Rated speed = 100 % speed gned to operate with commercial line f the motor operates at frequencies less than commercia
150 \ ‘p ) o sP power. Operate at a 50 Hz base frequency to maximize line power, the drive will detect oL 1. The drive triggers a
A\~ 7 Max speed the motor cooling ability. fault relay output and the motor coasts to stop.
60's T\ over frame # 200LJ
short time <—— Max. speed
100 . ! frame # 160MJ to 180LJ
90[r f i 3 3 ~+— Max. speed
! . \ | under frame # 132MHJ
ECUnunuous} i i N
60 | L N
ol L L1 Motor speed (%)
5 33 100120 167 200
(50 Hz)
L1-02: Motor Overload Protection Time
No. o Default
Name Description
(Hex.) (Range)
L1-02 Motor Overload Protection 1.0 min
(0481) Time Sets the operation time for the electronic thermal protector of the drive to prevent damage to the (0.1 - 5.0 min)
Expert motor. Usually it is not necessary to change this setting.

Set the overload tolerance time to the length of time that the motor can operate at 150% load from continuous
operation at 100% load.
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When the motor operates at 150% load continuously for 1 minute after continuous operation at 100% load (hot
start), the default setting triggers the electronic thermal protector.

Figure 10.5 shows an example of the electronic thermal protector operation time. Motor overload protection
operates in the range between a cold start and a hot start.

This example shows a general-purpose motor operating at the base frequency with L7-02 set to 1.0 min.

* Cold start
Shows the motor protection operation time characteristics when the overload occurs immediately after starting
operation from a complete stop.

* Hot start
Shows the motor protection operation time characteristics when overload occurs from continuous operation
below the motor rated current.

Operation time (min.)

10 Foommmmi TN . N
7 Py |
S ERER
| ~— Cold start
! (characteristics when an overload occurs
L oo ‘ i at a complete stop)
4 [T T T T T T T [
0 | | | -<—— Hot start
| (characteristics when an overload occurs
01 ! ! l during continuous operation at 100 %)
' ! ! ! Motor current (%)
0 100 150 200 (E2-01 =100 %)

Figure 10.5 Protection Operation Time for a General-purpose Motor at Rated Output Speed

L1-03: Motor Thermistor oH Alarm Select

No. L Default
Name Description
(Hex.) (Range)
L1-03 Motor Thermistor oH 3
(0482) Alarm Select Sets drive operation when the PTC input signal entered into the drive is at the oH3 [Motor (0-3)
Expert Overheat Alarm] detection level.

0 : Ramp to Stop

The drive ramps the motor to stop in the deceleration ramp. Fault relay output terminal MA-MC turns ON, and
MB-MC turns OFF.

1: Coast to Stop

The output turns off and the motor coasts to stop. Fault relay output terminal MA-MC turns ON, and MB-MC
turns OFF.

2 : Emergency Stop (Use C1-09)

The drive stops the motor in the deceleration ramp set in C1-09 [Emergency Stop Ramp]. Fault relay output
terminal MA-MC turns ON, and MB-MC turns OFF.

3 : Alarm Only

The keypad shows 0oH3 and the drive continues operation. The output terminal set for Alarm [H2-01 to H2-05 =
10] activates.

L1-04: Motor Thermistor oH Fault Select

No. o Default
Name Description
(Hex.) (Range)
L1-04 Motor Thermistor oH Fault 1
(0483) Select Sets the drive operation when the PTC input signal to the drive is at the oH4 [Motor Overheat 0-2)
Expert Fault (PTC Input)] detection level.

0 : Ramp to Stop

The drive ramps the motor to stop in the deceleration ramp. Fault relay output terminal MA-MC turns ON, and
MB-MC turns OFF.

1: Coast to Stop
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The output turns OFF and the motor coasts to stop. Fault relay output terminal MA-MC turns ON, and MB-MC
turns OFF.

2 : Emergency Stop (Use C1-09)

The drive stops the motor in the deceleration ramp set in C1-09 [Emergency Stop Ramp]. Fault relay output
terminal MA-MC turns ON, and MB-MC turns OFF.

€ China RoHS Compliance

Figure 10.6 China RoHS Mark

The China RoHS mark is displayed on products containing six specified hazardous substances that are in excess
of regulatory limits, based on the “Administrative Measures for the Restriction of the Use of Hazardous
Substances in Electrical and Electronic Products” and “Marking for the Restricted Use of Hazardous Substances in
Electronic and Electrical Products” (SJ/T 11364-2014), which were promulgated on January 26, 2016. The
number displayed in the center of the mark indicates the environment-friendly use period (number of years) in
which electrical and electronic products that are being produced, sold, or imported to China can be used. The date
of manufacture of the electrical and electronic product is the starting date of the environment-friendly use period
for the product. The six specified hazardous substances contained in the product will not leak outside of the
product during normal use within this period and will have no serious impact on the environment, the human
body, or property.

The environment-friendly use period for this product is 15 years. This period is not the product warranty period.

Table 10.7 Contents of Hazardous Substances in This Product

Hazardous Substances

Parts Name Lead Mercury Cadmium 'E':ﬁf,‘:i'ﬁm Polybrominated Biphenyls PonbromiErtlzLercsl Diphenyl
(Pb) (Hg) (Cd) (Cr(vD)) (PBB) (PBDE)

Circuit Board

X

o]

[}

(o)

(o)

o

Electronic Parts

X

o

o

o

o

o

Brass Screw

X

o

o

o

o

o

Aluminum Die

X

o

o

o

o

o

Casting

This table has been prepared in accordance with the provisions outlined in SJ/T 11364.
o: Indicates that said hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below or equal to the limit requirement of GB/T 26572.

x: Indicates that said hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above the limit requirement of GB/T 26572.
Note:

This product complies with EU RoHS directives. In this table, “x” indicates that hazardous substances that are exempt from EU RoHS directives are contained.

¢ WA EROHSIES

®

10.7 FEIRoHSHE
P EIROHSHREKIE2016F1 526 H AR (HSEF~RmEEYRIRGEIERAEEME) , UKk (BEFES~RE
EYIFRRBIEAFRIZER) (ST 11364-2014) €. B THRSFRPHEHEEVRNS BTN EER, N
FRRIEEARE . PENBEAEFEEFHEHEURFEONBE TFESZRAIMRERLRE (FR) . BTFES~RAIT
?%@%EM%F%%EEOE%WW,E%E%Fﬁmﬁﬁ¢,K%ﬁﬁi%m@ﬁ%%ﬁ%ﬂﬁﬁﬁﬂﬁ\k
RV 72 3 AR R B2

A mEEMRAE AR 9155 . BEREIERIMAE AR IE~mA BRERIEHARR .
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£108 FrmPREEVMRNEHREIE

BENR
ARt &R & > o s EZ 13 ZR_ER
(Pb) (Hg) (Cd) (Cr(V1)) (PBB) (PBDE)
SEEEER x o) o ¢ o o)
BT x o) 0 o) o) o)
ERIRET x o) o ¢ o o)
BEH x o) o ¢ ¢ o

GE)

ARFAGIKIBSI/T 11364 B9 E dathll o
O:FRMZAEMRE LB ARV A S BIITEGB/T 26572 EHIREBERIUT .
<FRNZABMREDEZBER - FMR P S BB HGB/T 26572 EHIREEK .
AERFEREROHSIES . ERPIRNE ARBERHSIESHENEENR.

€ CE-compliant Fuse and RCM/RCD (Input Side)

B CE-compliant Fuse

Table 10.9 Three-Phase 200 V Class

Drive Model Semiconductor Protection Fuse Model ERT— Semiconductor Protection Fuse Model
Manufacturer: EATON/Bussmann Manufacturer: EATON/Bussmann
2022 FWH-80B FWH-275A
2144
FWH-300A */
2031 FWH-125B
2181 FWH-275A
2041 FWH-150B FWH-350A */
2059 FWH-200B FWH-325A
2225 FWH-450A *1
2075 FWH-225A i
FWH-225A 2269 FWH-600A
2094 %]
FWH-250A 2354 FWH-800A
S110 FWH-225A 2432 FWH-1000B
FWH-250A *I1
2519 FWH-1000B

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

Table 10.10 Three-Phase 400 V Class

Drive Model Semiconductor Protection Fuse Model Drive Model Semiconductor Protection Fuse Model
Manufacturer: EATON/Bussmann Manufacturer: EATON/Bussmann
4012 FWH-60B 4114 FWH-275A
4019 FWH-80B 4140 FWH-300A
4023 FWH-90B 4188 FWH-325A
FWH-400A */
4030 FWH-150B
4225 FWH-500A
4039 FWH-200B
4270 FWH-600A
4049 FWH-200B
4325 FWH-700A
4056 FWH-225A
4380 FWH-800A
4075 FWH-250A
4094 FWH-275A

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

B CE-compliant RCM/RCD

Table 10.11 Three-Phase 200 V Class

Residual Current Monitor/Residual Current Device (RCM/RCD)
Drive Model Without AC or DC Reactor With AC or DC Reactor
Model Rated Current (A) Model Rated Current (A)
2022 NV32-SV 30 NV32-SV 20
2031 NV63-SV 50 NV63-SV 40
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Residual Current Monitor/Residual Current Device (RCM/RCD)
Drive Model Without AC or DC Reactor With AC or DC Reactor
Model Rated Current (A) Model Rated Current (A)
2041 NV125-SV 60 NV125-SV 50
2059 NV125-SV 75 NV125-SV 75
2075 NV250-SV 125 NV125-SV 100
2094 NV250-SV 150 NV250-SV 125
2110 *1 - NV250-SV 150
2144 *] - NV250-SV 175
2181 *1 - NV250-SV 225
2225 *1 - NV400-SW 250
2269 *1 - NV400-SW 300
2354 *1 - NV400-SW 400
2432 *1 - NV630-SW 500
2519 *1 - NV630-SW 600

*1  Drive models 2110 to 2519 have a built-in DC reactor for power factor improvement as standard.

Table 10.12 Three-Phase 400 V Class

Residual Current Monitor/Residual Current Device (RCM/RCD)
Drive Model Without AC or DC Reactor With AC or DC Reactor
Model Rated Current (A) Model Rated Current (A)
4012 NV32-SV 20 NV32-SV 15
4019 NV32-SV 30 NV32-SV 20
4023 NV32-SV 30 NV32-SV 30
4030 NV63-SV 50 NV63-SV 40
4039 NV125-SV 60 NV63-SV 50
4049 NV125-SV 75 NV125-SV 60
4056 *1 - NV125-SV 75
4075 *1 - NV125-SV 100
4094 *] - NV250-SV 125
4114 *] - NV250-SV 150
4140 *] - NV250-SV 175
4188 *1 - NV250-SV 225
4225 *1 - NV400-SW 250
4270 *] - NV400-SW 300
4325 *1 - NV400-SW 350
4380 *1 - NV400-SW 400

*1  Drive models 4056 to 4380 have a built-in DC reactor for power factor improvement as standard.

€ CE Standards Compliance for DC Power Supply Input

To comply with CE Standards, install a fuse for the DC power supply input.
Figure 10.8 shows a wiring example for a DC power supply that has two drives connected in parallel.
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DC power supply
(converter)

&)
S)

Figure 10.8 Wiring Example for DC Power Supply Input

AWARNING | Electrical Shock Hazard. Do not ground the main circuit bus. Incorrect wiring can cause serious injury or
death.

Note:
«Install a fuse for each drive when operating more than one drive. If one fuse blows, replace all fuses.

«Install the external filter (system) to comply with the EMC Directive.
Refer to Table 10.13 and Table 10.14 for the recommended fuses.

Table 10.13 Recommended Fuse (Three-Phase 200 V Class)

Fuse Fuse
Drive Model Manufacturer: Bussmann Drive Model Manufacturer: Bussmann
Model Qty Model Qty
2022 FWH-80B 2 FWH-350A
2181 N 2
FWH-450A *I
2031 FWH-125B 2
FWH-450A
2041 FWH-150B 2 2225 FWHL-600A */ 2
2059 FWH-200B 2 FWHL-600A
2269 FWH-700A */ 2
2075 FWH-250A 2 7
2094 FWH-250A ) 2354 FWI;I;)S%%A*[ 2
FWH-300A *I FWH-100
oo FWH-250A , 2432 FWH-1000B 2
FWH-275A */ 2519 FWH-1000B 2
FWH-300A
2144 y 2
FWH-350A *I

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

Table 10.14 Recommended Fuse (Three-Phase 400 V Class)

Fuse Fuse
Drive Model Manufacturer: Bussmann Drive Model Manufacturer: Bussmann
Model Qty Model Qty
- FWH-300A
4012 FWH-60B 2 4140 * )
FWH-325A *I
4019 FWH-80B 2
FWH-400A
4188 2
4023 FWH-90B 2 FWH-450A */
4030 FWH-150B 2 s FWEL500A ,
*
4039 FWH-200B 2 FWH-600A */
FWH-600A
4049 FWH-200B 2 4270 2
FWH-700A *I
4056 FWH-225A 2 FWE-700A
4325 . 2
4075 FWH-250A 2 FWH-800A */
FWH-800A
4094 FWH-275A 2 4380 3 )
FWH-1000B */
4114 FWH-275A 2

*1  Yaskawa recommends a fuse with a large rated current for applications with repeated loads.

362

YASKAWA TOMPC7106172DB LA700 Series Installation and Operation Instruction



10 Attachment

€ Wire Selection

Select the correct wires for main circuit wiring.

Table 10.15 Icons to Identify Screw Shapes

Icon Screw Shape Icon Screw Shape
@ Phillips/slot combo (+/-) @ Hex nut

@ Slotted (-) @ Hex socket cap (WAF: 5 mm)
° Minus (-) Hex socket cap (WAF: 6 mm)

&

Hex bolt (cross-slotted)

S

Hex bolt (slotted)

®

Hex socket cap (WAF: 8 mm)

B Main Circuit Wire Gauges and Tightening Torques for UL Compliance

Three-Phase 200 V Class

Applicable IP20 Applicable . . . .
. Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire S"“"E}“g Terminal Screw Tightening
Model Terminal . . . Length . Torque
AWG, kcmil AWG, kemil AWG, kemil Size and Shape .
mm N-m (Ibf-in)
(mm2) (mm2)
14-10 14-10 15-1.7
R/L1, S/L2, T/L 1 1
/L1, 812, TIL3 0 (2.5-6.0) (2.5-6.0) 0 M49 (13.5-15)
14-10 14-10 15-1.7
T1, V/T2, W/T 12 1
UITL, VIT2, WIT3 (2.5 -6.0) (2.5-6.0) 0 M S (13.5- 15)
2022 . 0 14-10 14-10 s S 23-25
o (2.5-6.0) (2.5 - 6.0) M5 (19.8-22) *3
14 14 1.5-1.7
Bl, B2 14 10
’ (2.5) (2.5) M4 (13.5-15)
12-10 12-15
10 - -
©) (4.0 - 6.0) M4 @ (10.6 - 13.3)
12-8 12-8 1.5-1.7
R/L1, S/L2, T/L3 8 10
e (4.0-10) (4.0 - 10) Ma S (13.5-15)
14-8 14-8 15-1.7
U/T1, VIT2, W/T3 10 10 M)
(2.5-10) (2.5-10) (13.5-15)
2031 o g 12-8 12-8 s fa 23-25
e (4.0-10) (4.0 - 10) M5 (19.8-22) *3
14 14 15-1.
B1, B2 14 (2.5) (2.5) 10 s (13.5 - 175)
12-8 20-25
8 . .
@ (4.0 - 10) M5@ 17.7-22.1)
12 - 12- 1.5-1.
R/LI, S/L2, TIL3 8 6 6 10 M >
4.0-16) (4.0 - 16) (13.5-15)
12-8 12-8 1.5-1.7
T1, V/T2, W/T 1
UITL, VIT2, WIT3 8 4.0-10) (4.0 - 10) 0 WS (13.5-15)
»oa1 . 6 10-6 10-6 s S 23-25
R (6.0-16) (6.0 -16) M5 (19.8-22) *3
14-12 14-12 1.5-1.7
Bl, B2 12 10
’ (2.5 - 4.0) (2.5 - 4.0) M S (13.5- 15)
10-8 20-25
8 - .
S 6.0 - 10) MS@ 17.7-22.1)
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Applicable IP20 Applicable . .. . .
. Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire Stripping | 74/ minal Screw Tightening
Model Terminal . . Length *2 Torque
AWG, kcmil AWG, kemil AWG, kemil Size and Shape .
’ mm N-m (Ibf-in)
(mm?) (mm?)
10-4 10-4 23-25
R/L1, S/L2, T/L3 6 18
(6.0 -25) (6.0 - 25) ws S (19.8 -22) *3
10-4 10-4 23-25
U/T1, V/T2, W/T3 6 18
ce (6.0 -25) (6.0 -25) ws S (19.8 -22) *3
8-4 8-4 5-55
2059 L+1,42 4 20
e (10 - 25) (10 - 25) Mﬁ@ (45 - 49)
B1 B2 0 14-10 14-10 0 e 1.5-17
’ (2.5-6.0) (2.5-6.0) M4 (13.5-15)
10-6 54-6.0
L 6 - -
@ (6.0 - 16) M6@ (47.8 - 53.1)
R/L1, /L2, T/L3 3 6-3 6-3 20 @ 533
e (16 - 25) (16 - 25) M6 (45 - 49)
UITL, V/T2, W/T3 4 §-3 6-3 20 @ 533
Ve (10-25) (16-25) M6 (45-49)
4.2 4.2 -5.
2075 S+, 42 2 20 M6 @ >3
(25-35) (25-35) (45 - 49)
12 - 12 - 1.5-1.
B1, B2 8 8 8 10 MaES > 17
(4.0 - 10) (4.0 - 10) (13.5-15)
8-4 54-6.0
T 6 B} B
=~ (10 - 25) M6@ (47.8 - 53.1)
4.2 4.2 5-55
R/LL, S/L2, T/L3 2 20
> S/L2, (25 - 35) (25-35) M6 @ (45 - 49)
8-2 6-2 5-55
U/TI, V/T2, W/T3 4 20
(10 - 35) (16 - 35) M6@ (45 - 49)
3-1 3-1 5-55
2094 LA, +2 1 20
T (25 - 50) (25 - 50) M6 @ (45 - 49)
12-6 12-6 1.5-17
BI, B2 8 10
’ (4.0 - 16) (4.0 - 16) s S (13.5- 15)
6-4 54-6.0
L 6 - -
@ (16 - 25) Mﬁ@ (47.8 - 53.1)
6-1/0 6-1/0 8-9
R/L1, S/L2, T/L3 3 27
e (16 - 50) (16 - 50) Mﬁ@ (71 - 80)
6-1/0 6-1/0 8-9
U/T1, V/T2, W/T3 3 27
’ ’ (16 - 50) (16 - 50) Mé@ (71 - 80)
2 2 10-12
2110 -+ 2 27
’ (35) (35) M8 (89-107)
12-2 12-2 3-35
B1, B2 8 21 N
(4.0-35) (4.0 -35) (27-31)
6-4 54-6.0
T 6 B} B
@ (16 - 25) w6 B (47.8-53.1)
) ) R
R/LI, S/L2, T/L3 1 320 320 27 vic @ 89
(25 - 70) (25 - 70) (71 - 80)
3-2/0 3-2/0 8-9
/T1, V/T2, W/T3 1 2
urti, W (25 - 70) (25 - 70) ’ Mo @ (71 - 80)
2-1/0 2-1/0 10-12
2144 -+ 1/0 2
’ / (35 - 50) (35 - 50) 7 M3 (89 -107)
8-4 8-4 3-35
B1, B2 4 21
’ (10 - 25) (10 - 25) M6 @ (27-31)
6-4 54-6.0
T 4 B B
@ (16 - 25) V= (47.8-53.1)
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Applicable IP20 Applicable . .. . .
. Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire Stnpg}ng Terminal Screw Tightening
Model Terminal . AWG. kemil AWG. kemil Length . Torque
AWG, kemil G, kemi G, kemi mm Size and Shape N-m (Ibf-in)
(mm2) (mm2)
2-4/0 2-4/0 12-14
R/LI, S/L2, T/L3 1/0 37
(35-95) (35-95) M10 (107 - 124)
1-4/0 1-4/0 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 37
(50 - 95) (50 - 95) M10 (107 - 124)
6-2/0 6-2/0 8-9
2181 SR AN 3 28
(16 - 70) (16 - 70) Mﬁ@ (71 - 80)
4-3/0 4-3/0 8-9
+3 %5 3 28
(25 - 95) (25-95) M8 (71 - 80)
4-2 9.0-11
4 R R
@ (25 - 35) Ms S (79.7-97.4)
1/0 - 4/0 2/0 - 4/0 12-14
R/LI, S/L2, T/L3 3/0 37
’ (50 - 95) (70 - 95) w0 @ (107 - 124)
1/0 - 4/0 3/0 - 4/0 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 37
(50 - 95) (95) w10 @ (107 - 124)
2-2/0 1/0 - 2/0 8-9
2225 A 10 28 M6 @
(35 - 70) (50 - 70) (71 - 80)
3-3/0 1-3/0 8-9
13 %5 1 28
(25 - 95) (35-95) M8 (71 - 80)
4-1/0 9.0-11
D 4 . .
: (25 - 50) ms & (79.7 - 97.4)
1-3/0 % 2P 2/0 - 3/0 x 2P 20
R/LI, S/L2, T/L3 2/0 x 2P ) - - e
(50 - 95 x 2P) (70 - 95 x 2P) 177
1-3/0 % 2P 2/0 - 3/0 x 2P 20
U/TL, V/T2, W/T3 2/0 % 2P ) . ) Mio©
(50 - 95 x 2P) (70 - 95 x 2P) 177y
1260 » 40 % 2P 2/0 - 4/0 x 2P 4/0 x 2P © 20
N (70 - 95 x 2P) (95 x 2P) i Mi0 (177)
“ 10 % 2 2-1/0 % 2P 1/0 x 2P © 20
(35 - 50 x 2P) (50 x 2P) Mi0 (177)
4-300 18-23
3 R R
@ (25 - 150) Mi0 S (159 - 204)
1-4/0 % 2P 2/0 - 4/0 x 2P 20
R/LI, S/L2, T/L3 2/0 x 2P -
(50 - 95 x 2P) (70 - 95 x 2P) e (177)
U/T1, V/T2, W/T3 2/0 x 2P 1-3/0>2p 2/0-3/0 > 2P © 20
’ ’ (50 - 95% 2P) (70 - 95 x 2P) M10 (177)
Y354 " 40 x 2P 2/0 - 4/0 x 2P 4/0 x 2P © 20
’ (70 - 95 x 2P) (95 x 2P) M10 (177)
2-1/0 x 2P 1/0 x 2P 20
+3 1/0 x 2P - Mi0©)
(35 - 50 x 2P) (50 x 2P) 177
3-300 18-23
2 R R
@ (25 - 150) Mi0S3 (159 - 204)
3/0 - 250 x 2P 250 x 2P 35
RILI, S/L2, T/L3 250 2P ) ) - M ©
(95 - 120 x 2P) (120 x 2P) (310)
3/0 - 250 x 2P 250 x 2P 35
U/TL, V/T2, W/T3 250 x 2P * * ) v ©
(95 - 120 x 2P) (120 x 2P) (310)
4/0 - 2P 2P
2432 1 300 x 2P /0~ 300 300 ; M2 © 33
(95 - 150 x 2P) (150 x 2P) (310)
4/0 - 300 x 2P 300 35
+3 300 x 2P .
) (95 - 150 x 2P) (150) wi2@ (310)
2-350 32-40
1 - -
S (35 - 185) w25 (283 - 354)
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Applicable IP20 Applicable . .. . .
Recomm. Gauge Gau9e GauQe *1 Wire St"ppmg Terminal Screw Tlghtenmg
Model Terminal : g . . Length *2 Torque
AWG, kcmil AWG, kcmil AWG, kcmil Size and Shape .
(mm2) (mm2) mm N-m (Ibf-in)
3/0 - 300 x 2P 250 - 300 x 2P 35
R/L1, S/L2, T/L3 250 x 2P . o
’ (95 - 150 x 2P) (120 - 150 x 2P) M@ (310
3/0 - 300 x 2P 250 - 300 x 2P 35
U/T1, V/T2, W/T3 250 x 2P . o
e (95 - 150 x 2P) (120 - 150 x 2P) mi2© (310
2519 " 200 x 2P 4/0 - 300 x 2P 300 x 2P © 35
’ (95 - 150 x 2P) (150 x 2P) Mi2 (310)
I 200 x 2 4/0 - 300 x 2P 300 © 35
(95 - 150 x 2P) (150) Mi2 (310)
1-350 32-40
L 1 - -
@ (50 - 185) M2 (283 - 354)

*1  For IP20 protection, use wires that are in the range of applicable gauges. If your installation does not need P20 protection, smaller
cables can be used.
*2  Remove insulation from the ends of wires to expose the length of wire shown.
*3  When you use AWG 8 or larger wires to comply with UL standards, tighten the screws to a tightening torque of 4.1 N-m to 4.5 N'-m
(36 Ibf'in to 40 Ibf'in).

*4  Terminals - and +1 have two screws. The Recommended Gauge is the wire gauge for one terminal.

*5 A junction terminal is necessary to connect a braking unit (CDBR-series) to terminals - and +3.

Three-Phase 400 V Class

Applicable IP20 Applicable . L . .
) Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire Stripping | 14 minal Screw Tightening
Model Terminal . . Length *2 Torque
AWG, kcmil AWG, kemil AWG, kemil Size and Shape .
’ mm N-m (Ibf-in)
(mm?2) (mm?2)
14-12 14-12 1.5-1.7
R/LI, S/L2, T/L 14 1
/L1, 82, TIL3 (2.5-4.0) (2.5 -4.0) 0 s S (13.3 - 15)
14 14 1.5-1.7
U/TL, V/T2, W/T3 14 10
’ 2.5) 2.5) S (13.3-15)
o2 o " 14-12 14-12 s e 23-25
R (2.5-4.0) (2.5-4.0) M5 (203 -22.1) *3
14 14 1.5-1.7
BI, B2 14 10
’ (2.5) (2.5) s (13.3-15)
n 14-10 12-15
S 10 R -
© (2.5-6.0) M4@ (10.6 - 13.3)
R/L1, S/L2, T/L3 12 14-10 14-10 10 = 13-
e (25-6.0) (2.5-6.0) M4 (13.3-15)
14-10 14-10 1.5-17
U/T1, V/T2, W/T3 12 10 Ma S
(2.5-6.0) (2.5 - 6.0) (133 - 15)
2019 o 0 14-10 14-10 s S 23-25
e (2.5-6.0) (2.5 -6.0) M5 (203 -22.1) *3
14-10 14-10 15-1.
B1, B2 14 10 Ma S !
(2.5-6.0) (2.5 - 6.0) (133 - 15)
n 14-10 20-25
= 1 - -
© 0 (2.5-6.0) M5 @ (17.7-22.1)
14-10 14-10 1.5-1.7
R/L1, S/L2, T/L 1 1
/L1, §/L2, TIL3 0 (2.5-6.0) (2.5 - 6.0) 0 IS (133 - 15)
14-10 14-10 1.5-1.7
T1, V/T2, W/T 12 1
UITL, V/T2, W/T3 (2.5-6.0) (2.5-6.0) 0 s (133 - 15)
4023 L 0 14-10 14-10 8 S 23-25
R (2.5-6.0) (2.5-6.0) M5 (203 -22.1) *3
5L B y 14-10 14-10 " e 1.5-1.7
’ (2.5-6.0) (2.5-6.0) M4 (13.3-15)
n 14-10 20-25
S 10 R -
© (2.5-6.0) M5 @ (17.7-22.1)
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10 Attachment

Model Terminal LT A%)a"lfgglﬁ Ingggge“g?_b © Wi{zr?;;iﬁg;ng Terminal Screw Ti%ﬂut-:ﬂie"g
AWG, kcmil AWG, kcmil AWG, kcmil mm Size and Shape N-m (Ibf-in)
(mm?) (mm?)
R/LI, S/L2, T/L3 8 (4%5_' 180) (180) 18 Ms S (20'23‘% 222 15 )#3
U/T1, V/T2, W/T3 10 (2%;t 18 0) (6?3 18 0) 8 ws S (20,23‘% 222 15 ) *3
4030 ~+, 42 § (4%5 18 0 (180) 2 v ® (:5_—5459)
Bl, B2 14 (2%: 18 0) (2%: 18 0) 0 M S (11;3_—1i75)
@ 8 (4?5 fo) - ) M6 @ (4451:‘3‘ 2£7)
R/L1, S/L2, T/L3 8 (4?5_' f 5 (1(8) fﬁ) 18 s S (20_23‘% 22215) %3
U/T1, V/T2, W/T3 8 ( 41§ fo) (;g f 0 18 Ms S (20_23‘% 22215) %3
4039 142 6 (6?(()) 166) (1?) 76) % v ® (:5-—5459)
BI, B2 12 (2?__ f()) (2?__ fo) 10 M4 6 (1153——1:5)
@ 6 (6?8 16 6) - - M6 @ (4451;‘ 257)
R/LI, S/L2, T/L3 6 ( 6]_8_' 16 o ( 61()) 16 6 18 ms S (192.%;3»—222)5 %3
UITI, V/T2, W/T3 8 } 4].5 16 0 (;8 16 6 18 ms S (192.;-—222';5 *3
4049 ) 4 (1?) ] 35) (13 ;5) 18 Ms S (192..83.—222')5 %3
Bl, B2 10 (21.: :)0) (21.: (17.00) 10 M (11;5_—1i75)
) 6 (6%(()) 16 6) i i ws €D (43:2 25().1)
RILI, S/L2, T/IL3 8 } 4%5 ; 5 (6%00 ;5) 18 s S (192, 53__222';5 *3
UITI, V/T2, W/T3 8 } 4%5 ; 5 (;g ;5) 18 ms S (192, 53__222.)5 *3
4056 12 6 (6%(()) ) f 6) (6%(()) ) 166) 8 Ms S (192.33—_225)5 *3
Bl, B2 10 (2%: f()) (2?: 166) 10 v (1155_-135)
@ 6 (13 ?6) - - o P (4312 25().1)
R/LI, S/L2, T/L3 6 (61?_' 23 5 ) 6?8 235) 18 s S ( 192_ 33-—222)5 *3
UITI, V/T2, W/T3 4 (13 ;5) (13 ;5) 18 Ms S (192.53»—222)5 %3
4075 » ! (13 : 25) (13 : ;5) ' M (192_%;3:222';5 *3
B, B2 8 (4].(? 16 6) (4?3 166) 10 M (1155—.1;)
D 6 (13 ?6) - - Mo &P (4323 23().1)
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10 Attachment

Applicable IP20 Applicable . .. . .
. Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire Strlpg}ng Terminal Screw Tightening
Model Terminal N AWG. kemil AWG. kemil Length - Torque
AWG, kcmil G, kemi G, kemi Size and Shape .
mm N-m (Ibf-in)
(mm?) (mm?)
8-2 8-2 23-25
R/LI, S/L2, T/L3 4 18
(10 - 35) (10 - 35) ws S (19.8 -22) *3
8-2 8-2 23-25
U/T1, V/T2, W/T3 4 18
P (10 - 35) (10 - 35) wis S (19.8 -22) *3
6-3 6-3 5-55
4094 -+ 3 20
’ (16 - 25) (16 - 25) Mﬁ@ (45 - 49)
12-2 12-2 23-25
BI, B2 8 18 .
’ (4.0-35) (4.0 -35) ws S (19.8 -22) *3
6-4 54-6.0
L 4 - -
@ (16 - 25) Mf’@ (47.8 -53.1)
R/L1, /L2, T/L3 2 N -1 27 @ 89
S (25 - 50) (35 - 50) M6 (71 - 80)
UITL, V/T2, W/T3 2 ! 2! 27 @ 89
’ ’ (25 - 50) (35 - 50) M6 (71 - 80)
2-1 2-1 10-12
4114 -+ 1 27
’ (35 - 50) (35 - 50) M8 (89 -107)
10-2 10-2 3-35
B, B2 6 ) ) 21 N )
(6.0 -35) (6.0 -35) (27-31)
6-4 54-6.0
T 4 B} B
=~ (16 - 25) V= (47.8-53.1)
1-3/0 2/0 - 3/0 12-14
R/LL, S/L2, T/L3 2/0 3
> S7L2, / (50 - 95) (70 - 95) 7 M10 (107 - 124)
1/0 - 4/0 3/0 - 4/0 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 37
(50 - 95) (95) M10 (107 - 124)
2-2/0 1/0 - 2/0 8-9
4140 o+ M 1/0 28
S (35-70) (50 - 70) Mé@ (71 - 80)
3-1 1 8-9
BI, B2 1 28
’ (25 - 50) (50) M8 (71 - 80)
6-4 9.0-11
L 4 - _
@ (16 - 25) vs & (79.7 - 97.4)
1-4/0 2/0 - 4/0 12-14
R/L1, S/L2, T/L3 2/0 37
S (50 - 95) (70 - 95) N“O (107 - 124)
1/0 - 4/0 3/0 - 4/0 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 3/0 37
’ ’ (50 - 95) (95) MI10 (107 - 124)
2-1/0 1/0 8-9
4188 B 1/0 28
o (35 - 50) (50) M6 ) (71 - 80)
3-1/0 1-1/0 8-9
BI, B2 1 28
’ (25 - 50) (50) M8 (71 - 80)
4-2 9.0-11
T 4 B} B
@ (25 - 35) wis S (79.7 - 97.4)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 2
R/LL, /L2, T/L3 2/0 % 2P o 0x - Mi0© 0
(50 - 70 x 2P) (70 x 2P) (177)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 2
UITL, V/T2, W/T3 2/0 % 2P 0% 0 - Mi0© 0
(50 - 70 x 2P) (70 x 2P) (177)
2/0 - 4/0 x 2P 4/0 x 2P 2
4225 -+l 4/0 x 2P 0-40 o - M10 @ ]
(70 - 95 x 2P) (95 x 2P) (177)
2-1/0 % 2P 1/0 x 2P 20
+3 1/0 % 2P - e
(35 - 50 x 2P) (50 x 2P) (177)
4-350 18-23
T 4 B} B
@ (25 - 150) Mi0E (159 - 204)
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10 Attachment

Applicable IP20 Applicable . .. . .
. Recomm. Gauge Gauge Gauge */ Wire Stnpg}ng Terminal Screw Tightening
Model Terminal X . ) Length . Torque
AWG, kemil AWG, kcmil AWG, kcmil mm Size and Shape N-m (Ibf-in)
(mm?2) (mm?2)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 20
R/L1, S/L2, T/L3 2/0 x 2P -
PO (50 - 70 x 2P) (70 x 2P) mi0© (177)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 20
U/TI, V/T2, W/T3 2/0 x 2P -
(50 - 70 x 2P) (70 x 2P) mi0© 177y
270 " 20 % 2P 2/0 - 4/0 x 2P 4/0 x 2P © 20
- (70 - 95 x 2P) (95 x 2P) i M10 177y
“ 10 % 2P 2-1/0 % 2P 1/0 x 2P © 20
(35-50 x 2P) (50 x 2P) M10 (177)
4-350 18-23
2 R R
©) (25 - 150) Mloe (159 - 204)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 20
R/LL, S/L2, T/L3 2/0 x 2P - M10©
(50 - 70 x 2P) (70 x 2P) (177)
1-2/0 x 2P 2/0 x 2P 20
UITI, V/T2, W/T3 2/0 % 2P - M10©
(50 - 70 x 2P) (70 x 2P) (177)
2/0 - 4/0 x 2P 4/0 x 2P 2
4325 4 4/0 % 2P 0- 40 0 - Mi0© 0
(70 - 95 x 2P) (95 % 2P) (177)
“ 10 % 2P 2-1/0 x 2P 1/0 x 2P ) e 20
(35-50 x 2P) (50 x 2P) (177)
2-350 18-23
T 2 N .
- (35 - 185) M10S3 (159 - 204)
3/0 - 250 x 2P 250 x 2P 35
L1, S/L2, T/L3 250 x 2P - 0
RIL1, SL2, ) (95 - 120 x 2P) (120 x 2P) M2 © (310)
3/0 - 250 x 2P 250 x 2P 35
/T1, VIT2, W/T 250 x 2P -
U/T1, VIT2, WIT3 ) (95 - 120 x 2P) (120 % 2P) 2@ (310)
2380 " 300 % 29 4/0 - 300 x 2P 300 x 2P © 35
- (95 - 150 x 2P) (150 x 2P) i Mi2 (310)
“ 300 % 29 4/0 - 300 x 2P 300 © 35
(95 - 150 x 2P) (150) Mi2 (310)
1-350 32-40
1 R R
©) (50 - 185) w12 (283 - 354)
*1  For IP20 protection, use wires that are in the range of applicable gauges. If your installation does not need IP20 protection, smaller
cables can be used.
*2  Remove insulation from the ends of wires to expose the length of wire shown.
*3  For wire gauges more than 30 mm?2 (AWG 8), tighten to a tightening torque of 4.1 N-m to 4.5 N-m (36 1bf'in to 40 1bf'in).
*4  Terminals - and +1 have two screws. The Recommended Gauge is the wire gauge for one terminal.
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10 Attachment

B Main Circuit Wire Gauges and Tightening Torques for CE Compliance
Three-Phase 200 V Class

Applicable G i iopi
. Recomm. Gauge A “fa S Wil Stnpg;ng Terminal Screw | Tightening Torque
Model Terminal (IP20 Applicable Gauge */) Length . .
mm?2 mm2 il Size and Shape N-m (Ibf-in)
25-4 15-17
R/LL, S/L2, T/L3 25 10
(2.5-4) M S (13.5 - 15)
25 15-17
UIT1, V/T2, W/T3 25 10
(2.5) M S (13.5 - 15)
25-6 23-25
2022 4L 2 25 18
(2.5-6) ms S (19.8-22)
25 15-17
Bl, B2 25 10
(2.5) M S (13.5- 15)
4-6 12-15
6 -
© ) M4 @ (10.6- 13.3)
25-6 15-17
R/L1, S/L2, T/L3 4 10
(2.5-6) M S (13.5-15)
25-6 1.5-17
UITI, V/T2, W/T3 25 10
(2.5-6) M S (13.5-15)
25-6 23-25
2031 -+, 42 6 18
(2.5-6) ms S (19.8-22)
25-6 1.5-17
B, B2 25 10
(2.5-6) Ms S (13.5-15)
4-10 2.0-2.5
10 -
© ) M5 b (17.7-22.1)
25-10 1.5-17
R/L1, S/L2, T/L3 6 10
(2.5-10) S (13.5-15)
25-10 15-1.
U/T1, V/T2, W/T3 4 10 M !
(2.5-10) (13.5-15)
4-16 23-25
2041 4L 42 10 18
(4-16) Ms S (19.8 - 22)
25-6 15-1.7
BI, B2 25 10
(2.5-6) M S (13.5- 15)
6-10 20-25
10 -
S ) M5 @ 17.7-22.1)
4-16 23-25
R/L1, S/L2, T/L3 10 18
(10 - 16) ms S (19.8-22)
4-16 23-25
U/TL, V/T2, W/T3 10 18
(6-16) ws S (19.8-22)
6-16 5-55
2059 4L 16 20
' (10-16) vis © (45 - 49)
25-10 15-17
Bl, B2 4 10
(2.5-10) M S (13.5-15)
6-16 54-6.0
16 -
© ) M6 b (47.8-53.1)
10-25 5-55
R/L1, S/L2, T/L3 25 20
(25) ) (45 - 49)
6-16 5-55
U/TI, V/T2, W/T3 16 20
(16) ) (45 - 49)
16-35 5-55
2075 L L2 35 20
35) M6 G (45 - 49)
25-16 1.5-17
B, B2 6 10
(2.5-16) Ma S (13.5-15)
10-25 54-60
16 -
@ ) Mé @ (47.8-53.1)
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10 Attachment

Model Terminal Recomm. Gauge (IPZOA :s:::::ee(::g;e *1) Wi{zfé:“)g;ng Tt_erminal Screw | Tightening Torque
mm2 mm?2 o Size and Shape N-m (Ibf-in)
R/L1, S/L2, T/L3 25 1(()2';5 20 M6 ) (55__55;)
UITI, V/T2, W/T3 16 6(1 61)6 20 o @ (55__5459)
2094 L+, 2 35 ]Z_Sis 20 ) (55__5;;59)
BI, B2 10 (: ig) 10 S (11;5_-1i75)
@) 16 16(:)25 - M6 @ (43; 23().1)
R/L1, S/L2, T/L3 25 é? i; 27 e © (7? 30)
U/TI, V/T2, W/T3 25 é? ;z) 27 ) (7? 30)
2110 L+ 25 éz 28) 27 M8 (8190—_11027)
Bl, B2 10 (:j; 21 M6 @ (237_-3551)
@ 16 16(:)25 - w6 F (4?3 ?30.1)
R/L1, S/L2, T/L3 50 -3 27 G o
(50) (71 - 80)
U/TL, V/T2, W/T3 50 2?5_0?0 27 e @ (7T 30)
2144 o+ 50 3;0?0 27 M8 (8]90—_ 11027)
BI, B2 16 (Z i; 21 Ve @ (237_-3351)
D 25 ]6(:)25 - w6 (4212 2.30.1)
R/LI, S/L2, T/L3 95 5(()9'5?5 37 MI0 (1(1)3 124)
U/TI, V/T2, W/T3 95 5(()9'535 37 MI10 (1(1)3 124)
2181 oo L+ %3 50 2;'(50 28 w6 ® (7? 30)
+3 %4 50 2f5'0§0 28 M3 (751; 30)
@ 3 25(:)35 ’ ws S (799;) 9171.4)
R/LI, S/L2, T/L3 95 5?9'5?5 37 MI0 (1(1; 124)
U/T1, V/T2, W/T3 95 5((]9'5?5 37 M10 (15 1;14)
2225 ey, 3 50 -3 28 Mo @ o
(50) (71 - 80)
43 %4 50 2;'0? 0 28 M8 (7? : ZO)
@ 50 25(:)50 - wis = (7993 91714)
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10 Attachment

Applicable Gauge i ippi
. Recomm. Gauge PP . 9 % e Strlpgéng Terminal Screw | Tightening Torque
Model Terminal (IP20 Applicable Gauge */) Length . .
mm2 mm? T Size and Shape N-m (Ibf-in)
35-95x 2P 20
R/L1, S/L2, T/L3 70 x 2P - @
(70 - 95 x 2P) e 177)
35-95x 2P 20
UIT1, V/T2, W/T3 70 x 2P -
(70 - 95 x 2P) mi0© (177)
2269 +1 120 x 2P 70- 120 2P © 20
- (120 x 2P) i M10 177
“ 0% 2p 35-70 x 2P © 20
(70 x 2P) M10 77
25-150 18-23
95 -
S © M10S3 (159 -204)
35-95x 2P 20
R/L1, S/L2, T/L3 70 x 2P -
(70 - 95 x 2P) e 177
35-95x 2P 20
UITI, V/T2, W/T3 70 x 2P -
(70 - 95 x 2P) e 177)
2354 4l 120 % 2P 70- 120 2P © 20
' (120 x 2P) M10 am
35-70 x 2P 20
+3 70 x 2P -
(70 x 2P) Mi0© 77
95 - 150 18-23
95 .
S o) mi0S (159 - 204)
95150 x 2P
RLI, S/L2, T/IL3 150 x 2P 5150 - M © 3
(150 x 2P) (310)
95150 x 2P 35
UITI, V/T2, W/T3 150 x 2P -
(150 x 2P) M2 © (310)
120 - 185 x 2P
2432 -+l 185 x 2P 0-185x - Mlz@ .
(185 x 2P) (310
95- 150 x 2P 35
+3 150 x 2P -
(150 x 2P) 2@ (310)
95 - 240 32 -40
120 .
95150 x 2P 35
R/L1, S/L2, T/L3 150 x 2P -
(150 x 2P) mi2(© (310)
95150 x 2P 35
U/TI, V/T2, W/T3 150 x 2P -
(150 x 2P) mi2© (310)
2519 +1 185 x 2P 120185 x 2P © 3
’ (185 x 2P) Mi2 (310)
- 150 2 95 - 150 x 2P © 35
(150 x 2P) M12 (310)
120 - 240 32-40
120 -
@ o M2 (283 - 354)

*1  For IP20 protection, use wires that are in the range of applicable gauges. If your installation does not need P20 protection, smaller
cables can be used.

*2  Remove insulation from the ends of wires to expose the length of wire shown.

*3  Terminals - and +1 have two screws. The Recommended Gauge is the wire gauge for one terminal.

*4 A junction terminal is necessary to connect a braking unit (CDBR-series) to terminals - and +3.
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10 Attachment

Three-Phase 400 V Class

Applicable Gauge i iopi
. Recomm. Gauge PP i 9 " alite S"'PEZ}"Q Terminal Screw | Tightening Torque
Model Terminal (IP20 Applicable Gauge */) Length ) .
mm?2 mm?2 o Size and Shape N-m (Ibf-in)
25 15-1.7
R/LI, /L2, T/L3 2.5 10
(2.5) M4 (13.5- 15)
25 15-17
U/T1, V/T2, W/T3 2.5 10
(2.5) M (13.5- 15)
25 23-25
4012 L4142 2.5 18
(2.5) Ms S (203 -22.1)
25 15-17
Bl, B2 25 10
(2.5) M4 (13.5- 15)
25-6 12-15
25 %3 B
© ) b (10.6 - 13.3)
25 1.5-1.7
R/LI, S/L2, T/L3 2.5 10
(2.5) M4 (13.5-15)
UITI, V/T2, W/T3 25 23 10 ) 13-
PN : 2.5) M4 (13.5-15)
25-16 23-25
4019 ) 25 18
(2.5-16) Ms S (203 -22.1)
25-6 1.5-1.7
BI, B2 2.5 10
’ (2.5-6) M4@ (13.5-15)
25-6 2.0-2.5
2.5 %3 B
© ©) MS@ (17.7 - 22.1)
25-4 1.5-1.7
R/LI, S/L2, T/L3 2.5 10
’ 2.5-4) M4@ (13.5-15)
25-4 1.5-1.
U/TI, V/T2, W/T3 25 5 10 Me) 5-17
(2.5-4) (13.5-15)
25-4 23-25
4023 L4142 4 18
2.5-4) Ms S (20.3-22.1)
25-6 15-17
BI, B2 2.5 10
(2.5-6) M4 (13.5- 15)
25-6 20-25
*3 -
© 6 ) MS@ (17.7-22.1)
4-10 23-25
R/L1, S/L2, T/L3 10 18
’ (10) s S (203 -22.1)
25-6 23-25
U/T1, V/T2, W/T3 6 18
7 (©) ws S (203 -22.1)
4-10 5-55
4030 ) 10 20
T (10) M6 @ (45 -49)
2.5-10 1.5-1.7
B1, B2 25 10
(2.5-10) M4 (13.5-15)
4-10 54-6.0
10 -
© ©) M6@ (44.3 - 48.7)
R/LI, S/L2, T/L3 10 4-10 18 ) 23-23
> (10) M5 (203 -22.1)
UITI, V/T2, W/T3 6 25-6 18 ) 23-23
7 (6) M5 (203 -22.1)
4-10 5-.55
4039 ) 10 20
’ (10) M6@ (45 - 49)
2.5-10 1.5-1.7
Bl, B2 2.5 10
’ (2.5-10) M4@ (13.5-15)
6-16 54-6.0
10 -
© ) M6@ (44.3 - 48.7)
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Applicable Gauge i ippi
. Recomm. Gauge PP . 9 % e Strlp%ng Terminal Screw | Tightening Torque
Model Terminal (IP20 Applicable Gauge */) Length . .
mm2 mm? T Size and Shape N-m (Ibf-in)
4-16 23-25
R/LI1, S/L2, T/L3 10 18
4-16) ms S (19.8-22)
25-16 23-25
U/TI, V/T2, W/T3 6 18
(6-16) ms S (19.8-22)
6-16 23-25
4049 1,42 16 18
(6-16) ms S (19.8 -22)
25-10 15-1.7
B1, B2 4 10
(2.5-10) s (13.5- 15)
6-16 54-6.0
16 -
© “) M6 @ (47.8-53.1)
25-16 23-25
R/LI1, S/L2, T/L3 6 18
(4-16) Ms S (19.8-22)
4-16 23-25
U/T1, V/T2, W/T3 10 18
(6-16) Ms S (19.8-22)
4-35 23-25
4056 o+, 42 10 18 M5
(6-35) (19.8-22)
25-16 15-1.7
B1, B2 4 10
2.5-16) M4 (13.5- 15)
10- 16 54-6.0
16 -
© ) M6 @ (47.8-53.1)
4.1 2.3-2.
R/LI, S/L2, T/L3 10 6 18 Ms & 3-25
4-16) (19.8-22)
4-25 23-25
U/TI, V/T2, W/T3 10 18
(4-25) ms S (19.8 -22)
6-35 23-25
4075 L+l 16 18
(6-35) ms S (19.8-22)
25-16 15-17
B, B2 6 10
(2.5-16) M S (13.5 - 15)
10-25 54-6.0
16 -
© ) Vo= (47.8-53.1)
6-25 23-25
R/L1, S/L2, T/L3 16 18
(10-25) ws S (19.8-22)
6-25 23-25
U/T1, V/T2, W/T3 16 18
(10 -25) ws S (19.8-22)
10-25 5-55
4094 -+l 25 20
(16-25) M6 ® (45 - 49)
4-35 23-25
B1, B2 10 18
(4-35) Ms S (19.8-22)
16-25 54-6.0
16 .
© ) M"@ (47.8-53.1)
25-50 8-9
R/L1, S/L2, T/L3 50 27
(50) ) (71 - 80)
25-50 8§-9
U/TL, VIT2, W/T3 50 27 )
(50) (71 - 80)
35-50 10-12
4114 .+l 50 27
’ (50) M8 (89 - 107)
6-35 3-35
B1, B2 16 21
’ (6-35) M6 @ (27-31)
16 -25 54-6.0
16 -
© ) V= (47.8-53.1)
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10 Attachment

Applicable Gauge i iDpi
. Recomm. Gauge PP i 9 " W'{e St"rf’%ng Terminal Screw | Tightening Torque
Model Terminal (IP20 Applicable Gauge */) engt ) .
mm2 Size and Shape N-m (Ibf-in)
mm?2 mm
50-95 12-14
R/L1, S/L2, T/L3 95 37
95) M10 (107 - 124)
50-95 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 95 37
95) 'V“O (107 - 124)
25-50 8-9
4140 ot 41 M 50 28
(50) M6 @ (71 - 80)
25-50 8-9
Bl, B2 50 28
(50) M8 (71 - 80)
16 - 25 9.0-11
25 -
© ©) Ms = (79.7 - 97.4)
50-95 12-14
R/LL, S/L2, T/L3 95 37
(95) w10 @ (107 - 124)
50-95 12-14
U/T1, V/T2, W/T3 95 37
95) MlO (107 - 124)
25-50 8-9
4188 S 50 28
(50) M6 ) (71 - 80)
25-50 8-9
Bl, B2 50 28
(50) M8 (71 - 80)
25-35 9.0-11
35 -
© ©) s = (79.7 - 97.4)
35-95 x 2P 20
R/LI, S/L2, T/L3 70 x 2P ) - Mi0©
(70 - 95 x 2P) (177)
35-95x 2P 20
U/T1, V/T2, W/T3 70 x 2P B
* (70 - 95 x 2P) Mio© a77)
70 - 120 x 2P 20
4225 -+ 120 x 2P - - e
(120 x 2P) (177)
35-70 x 2P 20
+3 70 x 2P -
) (70 x 2P) mi0© a77)
25-150 x 2P 18-23
50 -
© ©) Mi0S (159 - 204)
35-95x 2P 20
R/LL, S/L2, T/L3 70 x 2P -
(70 - 95 x 2P) mi0© (177)
U/T1, V/T2, W/T3 70 x 2P 35-95x2P © 20
e (70 - 95 x 2P) M10 177y
4270 +1 120 x 2P 70- 120 X 2P © 20
N (120 x 2P) - M10 177)
I 0% 2 35-70 x 2P © 20
(70 x 2P) M10 177y
50 - 240 18-23
70 -
© ©) MIO@ (159 - 204)
35-95x 2P 20
R/LL, S/L2, T/L3 70 x 2P -
(70 - 95 x 2P) e 177)
35-95x 2P 20
U/T1, V/T2, W/T3 70 x 2P - Mi0©
(70 - 95 x 2P) (177)
70 - 120 x 2P 20
4325 -+ 120 x 2P - e
(120 x 2P) (177)
35-70 x 2P 20
+3 70 x 2P -
) (70 x 2P) e a7
70 - 240 18-23
95 B
© ) Mi0= (159 - 204)
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10 Attachment

Applicable Gauge Wire Stripping . : i
Model Terminal Recomm. Gauge (IP20 Applicable Gauge */) Length *2 T?rmlnal Screw | Tightening 'I:orque
mm2 Size and Shape N-m (Ibf-in)
mm?2 mm
95-150 x 2P 35
. o
R/LI, S/L2, T/L3 150 x 2P (150 x 2D) e 310)
95-150 x 2P 35
/T1, V/T2, W/T 150 x 2P -
U/T1, V712, WIT3 0 (150 x 2P) mi2 O (310)
4380 +1 185 x 2P 120185 x 2F © 3
- (185 x 2P) i Mi2 (310)
95 - 150 x 2P 35
+3 150 x 2P (150 x 2P) - MIZ@ (310)
95 -240 32-40
© 120 ) i w12 (283 - 354)
*1  For IP20 protection, use wires that are in the range of applicable gauges. If your installation does not need IP20 protection, smaller
cables can be used.
*2  Remove insulation from the ends of wires to expose the length of wire shown.
*3  Install an RCM/RCD with this wire gauge to maintain compliance with IEC/EN 61800-5-1.
*4  Terminals - and +1 have two screws. The Recommended Gauge is the wire gauge for one terminal.
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